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Die Firma Tigieffe bedankt sich fiir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu
lesen. Sie werden darin alle notigen Informationen zur ordnungsgemalen Verwendung der gekauften Maschine finden.
Der Nutzer muf die enthaltenen Anweisungen und alle Teile aufmerksam lesen. Femer muf} er das Handbuch so
aufbewahren, dal® es keine Schaden erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten
kann der Inhalt dieses Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgedndert werden. Die
Reproduktion oder Ubersetzung irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne schrifliche Voranzeige des
Eigentlmers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem
Titelblatt angefiinrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme
Teile betreffen, die an lhrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfigbar
sind. Um stets der technischen Entwicklung zu folgen, behalt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit
Anderungen am Produkt und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits
zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1 Rechtsvorschriften
1.1.1 Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit;

- Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes;

- An der Maschine angebrachtem CE-Zeichen;

- CE-Konformitatserklarung.

Wir erinnern Sie daran, dal das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon
gemeinsam mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten regelmaRigen Uberpriifungen an Bord der
Arbeitsblhne in dem vorgesehenen Behaltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentimer, muB die
Gebrauchsanweisung stets die Maschine begleiten.

1.1.2 Inbetriebsetzungsanzeige, erste Kontrolle, folgende Kontrollen und Eigentumsiibertragungen.

Die gesetzlichen Pflichten des Maschinenbesitzers sind ja nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
unterschiedlich. Wir empfehlen Ihnen, sich bei den Einrichtungen zur Wahrung der Sicherheit an den Arbeitsplatzen
uber die in lhrem Gebiet vorgesehenen Prozeduren zu informieren. Zur besseren Archivierung der Unterlagen und
Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende dieses Handbuchs ein Teil namens “ “Kontrollregister”
vorgesehen.

1.1.2.1 Inbetriebsetzungsanzeige und erste Kontrolle.

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszusténdigen ISPESL (=obere Anstalt fiir
Vorbeugung und Sicherheit bei der Arbeit) die Inbetriebsetzung der Maschine zu melden und diese den obligatorischen
regelmaRigen Kontrollen zu unterziehen. Die erste dieser Kontrollen wird von ISPESL vorgenommen und die folgenden
von den gebietszustandigen Uberwachungsorganen (ASL/USL (=6rtliche Gesundheitsbehdrde) oder ARPA (=regionale
Agentur fur Vorbeugung und Umwelt)). Die Uberpr@]fungen sind zahlungspflichtig und die Kosten dafiir gehen zu Lasten
des Maschinenbesitzers. Die gebietszustandigen Uberwachungsorgane ASL/USL oder ARPA und ISPESL kénnen sich
zur Durchfihrung der Kontrollen der Unterstiitzung beféhigter éffentlicher oder privater Einrichtungen bedienen. Die
befahigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des &ffentlichen Dienstes und sind direkt der
offentlichen Struktur gegeniiber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in ltalien per Einschreiben mit Empfangsbestatigung das Formular zusenden, das
gelegentlich der Maschinenlieferung gemeinsam mit den anderen Unterlagen ausgehandigt wurde.

Binnen eines Jahres seit der Anzeige wird ISPESL eine Registriernummer erteilen und gelegentlich der ersten
Uberpriifung das "Kontrollheft" ausfiillen und ausstellen und darin nur die an der bereits in Betrieb gesetzten Maschine
erfassbaren oder aus dem Betriebshandbuch entnehmbaren Daten eintragen. Danach wird ISPESL eine Ausfertigung
des Heftes an die gebietszusténdigen Uberwachungsorgane (ASL/USL oder ARPA) senden, die die Durchfiihrung der
folgenden obligatorischen regelmaRigen (j&hrlichen) Kontrollen vornehmen werden.
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1.1.2.2 Folgende regelmaRige Uberpriifungen.

Die jahrlichen Uberpriifungen sind oblilgatorisch. In Italien muss der Besitzer die regelmafige Kontrolle mindestens
zwanzig Tage vor dem jahrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberprifung beim gebietszustandigen
Uberwachungsorgan — per Einschreiben — beantragen.

VERMERK: Falls eine Maschine, die nicht tber die gultige Kontrollunterlage verflgt, in ein Gebiet versetzt werden sollte,
das auBerhalb der Zustandigkeit des dblichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die
jahrliche Kontrolle bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fiir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun
verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3 Eigentumsiibertragungen.

Im Fallle der Eigentumstibertragung (in Italien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszusténdigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA) unter Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

- Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserkl&rung

- Vom ersten Besitzer eingereichte Inbetriebsetzungsanzeige.

1.2 Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbihne zum Liften von
Personen und Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfiihrung von Wartungs-, Installations-,
Reinigungs-, Lackierungs-, Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweiflarbeiten usw.

Die (je nach Modell unterschiedliche) zulassige max. Tragfahigkeit (siehe ,Technische Merkmale®) ist wie folgt aufgeteilt:
- Pro Person rechnet man eine Last von 80 kg;

- Fur das Werkzeug 40 kg;

- Die Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.

Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt , Technische Merkmale® angegebene max. Tragfahigkeit tberschreiten.

Alle Lasten mussen innerhalb des Korbs abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Hubarbeitsblhne oder der
Hubstruktur aufgehangte Lasten zu liften (auch wenn die Tragfahigkeit eingehalten wird).

Es ist verboten, groRflachige Tafeln zu beférdern, weil sie den Widerstand gegeniber dem Wind erhéhen und eine
starke Kippgefahr verursachen.

Die Arbeiter dlrfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Arbeiter an Bord drfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Ein Lastbegrenzer unterbricht den Maschinenbetrieb, wenn die Last auf der Hubarbeitsbiihne ca. 25% schwerer als die
Nennlast ist (siehe Kapitel ,Allgemeine Gebrauchsvorschriften®).

Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem Stralenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen
gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zugénglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen
Signalisierungen abgrenzen.

Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.

1.3 Maschinenbeschreibung

Die in vorliegender Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine fahrbare Hubarbeitsbiihne und

besteht aus:

- angetriebenem Grundwagen mit Radern;

- hydraulisch drehbarem Turm;

- durch Hydrozylinder angetriebenem Gelenkarm (die Anzahl der Gelenke und Zylinder héangt vom Maschinenmodell
ab);

- Buhne fiir die Arbeiter (die max. Tragfahigkeit ist je nach Modell unterschiedlich — siehe Kapitel ,Technische
Merkmale®).
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Der Wagen verfiigt Uber einen Antrieb, damit man mit der Maschine fahren kann (siehe ,Allgemeine
Gebrauchsvorschriften®). Bei den Modellen mit zwei Treibradern hat der Wagen zwei hintere Treibrader und zwei
vordere, frei laufende Lenkréader. Bei den Modellen mit vier Treibradern hat der Wagen zwei hintere Treibréder und zwei
vordere, frei laufende Lenkrader. Alle Antriebsrader haben eine hydraulische Standbremse mit positiver Logik (beim
Loslassen der Fahrsteuerungen greifen die Bremsen automatisch ein).

Die hydraulischen Zylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur (mit Ausnahme des Korbdrehzylinders und des Zylinders
des Armneigungsensors) sind mit Over-center Ventilen versehen, die direkt angeflanscht sind. Dieses Merkmal erlaubt
die Beibehaltung der Stellung auch im Falle eines plétzlichen Schlauchbruchs.

Die Buhne ist mit vorschriftsmaRig hohen Gelédndern und FuRstreifen versehen (die Gelander sind > 1100 mm hoch; die
FuBstreifen >150 mm).

1.4 Manadvrierplatze

Die Maschine hat zwei Mandvrierplatze:

- auf der Hubarbeitsbiihne fiir den normalen Maschinengebrauch;

- auf dem Turm (bzw. am Boden) sind die Notsteuerungen zur Einholung der Hubarbeitsbiihne und die Not-
Ausschaltung vorhanden. Am Bodensteuerplatz ist ein Schllissel-Wahlschalter zur Wahl des Steuerplatzes und
Einschaltung der Maschine vorhanden.

1.5 Speisung

Die Maschinen konnen folgende Speisungen haben:

- elektro-hydraulisches System bestehend aus aufladbaren Akkumulatoren und Elektropumpe;

- Wéarmemotor (die Modelle mit Dieselmotor sind mit ,-D* gekennzeichnet; die Modelle mit Benzinmotor mit ,-B);

- System mit Doppelspeisung Strom/Warme (die Modelle mit Doppelspeisung Elekiro/Diesel sind mit ,ED
gekennzeichnet; die Modelle mit Doppelspeisung Elektro/Benzin mit ,EB).

Auf jeden Fall sind die Hydraulik sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan

und Hydraulikplan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

Die Maschine darf nur fiir die Zwecke verwendet werden, fiir die sie verwirklicht wurde.
Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser
vorgenommen wird.
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1.6 Identifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes
angeben. Sollte das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der
Maschine angebrachten Schilder) muf es in kirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch
ohne Schild identifizieren kann, wurde die Maschinennummer am Grundwagen eingepragt. Die folgende Abbildung
zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung befinden. Die Hauptdaten der Maschine, auf die sich das vorliegende Heft
bezieht, sind in folgenden Kastchen angegeben:

MOdell.......coiiiiieiere e Fahrgestell.........ccooevivniiiniiieee Jahr

-
' ® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
e A
SELBSTFAHRENDE
PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

SGXXXXXXX

AIRQ & una divisions TIGIEFFE
42045 LUZZARA
Tel. +310522.8773%5 - Fax
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1.7 Lage der wichtigsten Bauteile

Die folgende Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.
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Steuerkasten;

Elektrisches Steuergerat;
Hydraulisches Steuergerat;
Hydromotoren zum Fahren;
Turmdrehungs-Hydromotor;
Steckdose 220V;
Dosenlibelle zur Sichtskontrolle
der Waagrechtstellung der
Maschine;

Hubzylinder;

Batterie;

10) Hydrolenkung;
11) Inklinometer;
12) Kraftstofftank des

Warmemotors;

13) Lastbegrenzer;
14) Drehscheibe;
15) Vorrichtung zur Kontrolle der

Isolierung der Elektrik (nur
elektrische Maschinen —E und
Elektro/Diesel -ED).
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2 TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

BESCHREIBUNG A10E A12E A12EB A12ED A13 JE A13 JED
Max. Arbeitshohe - m - 9,9 12 12 12 13.1 13.1
Max. Héhe Trittflache - m - 7.9 10 10 10 11.1 11.1
Max. Arbeitsausladung von der
Drehscheibemitte - mgf 45 63 63 63 81 81
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) - Grad - 360 360 360 360 360 360
Arbeitsbiihnendrehung - Grad - 140 (OPT) 140 (OPT) 140 (OPT) 140 (OPT) 140 140
Max. ArbeitsbihnenmaRe - mm - 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360
Max. Tragfahigkeit - Kg - 200 (*) 200 (%) 200 (%) 200 (%) 200 (*) 200(*)
Hochstzahl von Personen auf der Bihne 2 2 2 2 2 2
Maschinengewicht (leer) - Kg - 3000 3900 (*) 4120 (*) 4140 (%) 5400 (*) 5640 (*)
Hdchstlast auf jedem Rad - Kg - 1360 1740 1830 1840 2380
Rauminhalt - m3- 124 11.9 11.9 11.9 14.9 14.9
Max. Hydraulikdruck - bar - 210 210 210 210 230 210
Reifenmalfle - mm - @ 584x324 @ 584x324 @ 584x324 @ 584x324 @ 584x324 @ 584x324
Reifentyp 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12
Max. Betriebstemperatur - °C - +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Min. Betriebstemperatur - °C - -5° -5° -5° -5° -5° -5°
Standfestigkeitsgrenzen:
Langsneigung - Grad - 2° 2° 2° 2° 4° 4°
Querneigung - Grad - 2° 2° 2° 2° 4° 4°
Max. Windstarke (**) - m/s - 12.5 12.5 12.5 12.5 12.5 12.5
Batteriespeisung
Batteriespannung- und Leistung - V/Ah - 48/325 48/325 48/325 48/325 48/325 48/325
Batteriegewicht - Kg - 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220
Einphasen-Ladegerét - V/A - 48/40 48/40 48/40 48/40 48/40 48/40
Max. Entnahme des Ladegerats - A - 15 15 15 15 15 15
Max. Leistung - KW - 45 45 45 45 45 45
Speisespannung Motor 1 -V - 48 48 48 48 48 48
Max. Entnahme - A - 160 160 160 160 160 160
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1 1.1
Min. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Oltankfassungsvermégen - | - 40 40 40 40 40 40
Max. Steigungsvermogen - % - 25 25 25 25 25 25
Benzinmotor (Modell EB)
Motortyp - - KC(;:I{ER -
Max. Motorleistung - KW - -- -- 11.2 --
AnlaRbatterie - V/Ah - - - 12/55 -
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - - - 1.1 -
Min. Fahrgeschwindigkeit - m/s - - - 0.2 -
Oltankfassungsvermdgen - | - - - 67 -
Benzintankfassungsvermogen - | - - - 5 -
Max. Steigungsvermégen - % - - - 25 -
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BESCHREIBUNG A10E A12E A12EB A12ED A13 JE A13 JED
Dieselmotor (Modell ED)
Dieselmotortyp HATZ 1B40 HATZ 1B40
Max. Motorleistung - KW - 6.6 6.6
Anlafbatterie - V/Ah - 12/55 12/55
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 1.1 11
Min. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 0.2 0.2
Oltankfassungsvermogen - | - 67 67
Dieseléltankfassungsvermdgen - | - 5 5
Max. Steigungsvermdgen - % - 25 25

(*) In einigen Féllen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine

einzuhalten.

(**) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten konnen. Windgeschwindigkeiten gleich 0

m/s stehen fiir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

Unter Bedingungen, die fiir die unglinstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um dessen Auswirkung auf

den Bediener zu erwagen.

- ELEKTRISCHE MODELLE: Der Pegel des kontinuierlichen, aquivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den Arbeitsplatzen nicht hdher
als 70dB(A).

- MODELLE MIT WARMEMOTOR: Der Pegel des kontinuierlichen, dquivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den Arbeitsplatzen nicht
hoher als 107dB(A); der Schalldruckpegel am Bedienerplatz am Boden ist nicht héher als 87dB(A); der Schalldruckpegel am Bedienerplatz
auf der Arbeitsbiihne ist nicht héher als 87bD(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, daf} unter normalen Betriebsbedingungen:

- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem die oberen Gliedmalien ausgesetzt sind, geringer als
2,5 m/sec? ist;

- der durchschnittiiche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratischer Wert, dem der Kérper ausgesetzt ist, geringer als 0,5 m/sec? ist.
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3 SICHERHEITSHINWEISE

3.1 Speisung

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt
wurden.

A Die Eichung keines Elektro- oder Hydraulikbauteils darf eigenméchtig verstellt oder verandert werden.

3.2 Arbeits- und Wartungsvorschriften

Stets die laut geltender Vorschriften flir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen
(insbesondere ist die Verwendung des Helms und des Sicherheitsgurts OBLIGATORISCH. Siehe folgende
Abbildung).

Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muly dberpriift werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet werden.
Den Warmeantrieb (Diesel- oder Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig bellfteten Raumen verwenden.
Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand tberpriifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.

Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Speisung angeschlossen ist. Die in den
folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen befolgen.

Zur Wartung des Warmemotors (Diesel- oder Benzinmotor) das vorliegende Handbuch mit den Anweisungen des
Handbuchs des Warmemotors erganzen.

Die Hydraulik- und Elektrikbauteile nicht mit Hitzequellen oder Flammen annéhern.

Die Buihne ist zur Beforderung von Personen bestimmt und deshalb muss man, die im Verwendungsland fir diese
Maschinenkategorie geltenden Vorschriften einzuhalten.

Die zuléssige max. Hohe nicht durch Anbringung von Gerlsten, Treppen usw. erhéhen.

Die Maschine nicht als Kran verwenden.

Die Maschine nicht als Lastenaufzug und/oder Aufzug verwenden.

Dafir sorgen, dal® die Maschine (insbesondere der Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne) und der Bediener bei
Arbeiten unter widerwartigen Umsténden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spulung, usw.) dementsprechend
geschitzt sind.

Der Maschinengebrauch bei schlechten Witterungsbedingungen ist verboten (heftige Gewitter oder Winde, die
starker als die im Kapitel , Technische Merkmale® vorgesehenen sind).

Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, den Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne mit der vorgesehenen
Haube abdecken.

Die Maschine nicht in Raumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Wasserdruckstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

4 ™
\ \‘2\;
J
&' sy 2
1 |

Abb.3
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3.3 Sicherheitsvorschriften

3.3.1 Allgemeines

Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die aufmerksam das
ﬁ vorliegende Heft gelesen haben.

Die Maschine mit mindestens 5 m Abstand von Hochspannungsleitungen (bzw. nicht in Nahe von
Spannungselementen) verwenden.

Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
ﬁ Tragfahigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild steht die Anzahl der auf der Biihne zuldssigen
Personen und die beziigliche Tragfahigkeit.

Es ist strikt verboten, Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Arbeitsbiihne zu
laden, wenn sich diese nicht in der Zutrittsposition befindet.

Bei SchweiBungsarbeiten auf der Hebebiihne diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Der Maschinenbesitzer und/oder der Sicherheitsleiter sind dafiir verantwortlich, dass die Bediener
eine angemessene Schulung lber den Maschinengebrauch erhalten haben.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu iiberpriifen, dass die Wartungs-
und/oder Reparaturvorgéange von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

3.3.2 Bewegung

Vor jeder Maschinenversetzung muB man sich vergewissern, daR die etwaigen AnschluBstecker
ﬁ von der Speisestelle losgelost wurden. Falls die Maschine durch eine 220V-Elektropumpe gespeist
wird, im Laufe von Versetzungen stets die Lage des Kabels iiberpriifen.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Béden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit
nicht verliert. Vor dem Anheben der Arbeitsbiihne anhand der Wasserwaage an der Arbeitsbiihne
die Nivellierung Uberpriifen. Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen
Merkmalen unter Stichwort ,Standfestigkeitsgrenzen“ angefiihrte zuldssige, max. Neigung
einhalten. Bewegungen auf schragen Flachen haben auf jeden Fall mit groBter Vorsicht zu erfolgen.

Sobald die Hubarbeitsbiihne nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach Modell
unterschiedliche Toleranz) wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet.

Das Fahrmanéver bei hochgefahrener Hubarbeitsbhiihne nur auf ebenem, waagrechtem Gelédnde
durchfiihren und sich vergewissern, da der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den
Raumbedarf der Maschine im Auge behalten.

Die Arbeiter diirffen wahrend des Fahrmanévers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner
waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. Ziehen).

Die Maschine darf nicht direkt zum StraBentransport eingesetzt werden. Nicht zur
Warenbeférderung verwenden (siehe Abschnitt 1.2 ,,Bestimmungszweck®).

Den Arbeitsbereich iiberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige
Gefahren aufweist.

Waéhrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groBe
Aufmerksamkeit zu widmen, um Quetschungen und ZusammenstoRe zu vermeiden.
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ACHTUNG : beim Transport bzw. Fahrt auf die Handen Sicherheit stets beachten! Fahrer bzw.
Bediener am Bord der Plattform sollten ihre Hande wie jeweils im Bild A und B bzw. C halten.

Abb. 4
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3.3.3 Arbeitsphasen

Die Maschine verfiigt iiber ein System zur Kontrolle der Last auf der Biihne, das bei Uberbeladung
A die Bewegungen der Biihne blockiert. Die Biihne kann erst nach Entfernung der iiberméaRigen Last
wieder bewegt werden. Werden das Akustiksignal und das rote Limpchen am Steuerkasten an der
Bihne aktiviert, bedeutet dies, daR die Biihne (iberladen ist (siehe Abschnitt (ber die
Verwendungsvorschriften). Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muB die
iibermaRige Last entfernt werden.

Die Maschine verfiigt iiber ein System zur Kontrolle der Neigung des Wagens, das im Falle einer
nicht standfesten Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht
wurde, laRt sich die Arbeit wieder aufnehmen. Aktivieren sich das Akustiksignal und das rote
Lampchen am Steuerkasten, steht die Maschine nicht ordnungsgemaR (siehe Abschnitt mit den
allgemeinen Gebrauchsvorschriften). Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muR die
Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht werden.

Die Maschinen mit Elektrospeisung sind mit einer Vorrichtung zur Kontrolle der elektrischen
Isolierung ausgestattet. Im Falle eines Isolierungsverlusts oder Schadens an einem Fernschalter,
blockiert diese Vorrichtung (die am Grundwagen oder am Turm angebracht ist - sieche Abschnitt
sLage der wichtigsten Bauteile“) vollkommen die Maschine und zeigt den Defekt durch einen
kontinuierlichen Pfeifton an.

Sich nicht iiber die Gelander der Biihne hinauslehnen. Sehr schlechte Witterungsbedingungen und
insbesondere starken Wind vermeiden.

Wird in Bereichen gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zugénglich sind, die Arbeitsbereiche mit
Sperren oder anderen Signalisierungen abgrenzen.

Den Warmeantrieb (Diesel- oder Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig beliifteten
Réaumlichkeiten verwenden.

Uberprﬁfen, daR sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine
aufhalten. Wenn man auf der Biihne ist, besonders bei Bewegungen darauf achten, daB das
Personal am Boden nicht beriihrt wird.

Die Arbeitsbiihne nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem, waagrechtem Gelande steht.
Nur dann mit angehobener Arbeitshiihne fahren, wenn das Gelénde fest und waagrecht ist.

Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen, bei Arbeitsende den Schliissel
von der Steuertafel nehmen und sicher aufbewahren.

Zur Arbeit notige Ausriistungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht
herunterfallen und die Arbeiter am Boden geféahrden kénnen.
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3.3.4 Windgeschwindigkeiten laut Beaufort -tabelle

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur leichten Einstufung der Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass
die Hochstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN

angefiihrt ist.

VAN

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich 0 m/Sek. ist, diirffen nur in geschlossenen Raumen
verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verboten.

Windge- Windge-
eaufort- schwin- schwin- Wind- . .
Grad digkeit digkeit bezeichnung Wirkung auf See Wirkung an Land
(km/h) (m/Sek.)
0 0 <0.28 Windstille Spiegelglatte See. Rauch steigt gerade auf.
1 16 0.28-1.7 Leiser Zu Kleine Krauselwellen auf der Oberflache. Es Windrichtung wird nur durch
' ' g bilden sich keine weien Schaumkadmme. Zug des Rauches angezeigt.
Kleine, noch kurze, aber ausgepragtere . .
2 7-11 17-3 | LeichteBrise | Wellen. Kamme brechen sich nichtund | '\INd auf der Haut spurbar.
) Die Blatter rauschen.
sehen glasig aus.
Wellen mit Kdmmen, die sich brechen. Blatter und diinne Zweiae
3 12-19 3-53 Schwache Brise | Schaum iberwiegend glasig. Nur vereinzelt . g
X > bewegen sich fortdauernd.
weille Schaumképfe.
4 20-29 53-8 MéRiger Wind Wellen werden Ianggr. YVelfSe Schaumkopfe | Hebt Sta}ub ynd loses Papier.
treten viel dfter auf. Zweige in Bewegung.
MaRige Wellen, die eine langere Form Klemzeul':;?x:glg ?] b;glfnnen
5 30-39 8.3-10.8 Frischer Wind annehmen. Uberall Schaumkopfe, etwas . . . .
) Binnenseen bilden sich kleine
Gischt.
"Wellen.
Grosse Wellen (Wogen), deren Kdmme Stérkere Aste in Bewegung,
6 40-50 10.8-13.9 Starter Wind weille Schaumflachen hinterlassen. Ein Umgang mit Regenschirmen
wenig Gischt. schwierig.
See tiirmt sich auf. Die Wellen brechen sich Ganze Baume schwanken.
7 51-62 13.9-17.2 Steifer Wind und der Schaum wird in Windrichtung Behinderung beim Gehen im
"geblasen”. Gegenwind.
Stirmischer Hohe Wellen. Kdmme brechen sich und Bricht Zweige von den
8 63-75 17.2-20.9 . bilden strudelartige Gischt, die vom Wind Baumen. Gehen im
Wind . . -
abgeweht wird. Gegenwind unmdglich.
Hohe Wellen mit “rollenden” Kammen Leichte Strukturschaden
9 76-87 20.9-24.2 Sturm ) . ' (Schornsteine und
Dichtere Schaumstreifen. .
fortgetragene Dachziegel).
Sehr hohe Wellen mit langen,
liberbrechenden Kdmmen. Die Biume werden entwurzelt
10 88-102 24.2-284 | Schwerer Sturm | Schaumstreifen werden dichter, die See ist : w
- o . Erhebliche Strukturschaden.
weilllich. Viel starkere Brecher, Sicht
beeintréchtigt.
AuBergewdhnlich hohe Wellen, die Schiffe
Orkanartiaer mittleren Tonnengehalts verdecken kénnen.
1 103-117 28.4-32.5 9 Mit weillem Schaum bedeckte See. Der Verbreitete Strukturschaden.
Sturm . . S
Wind zerstaubt die Rander der
Wellenk&mme. Sicht herabgesetzt.
12 5117 325 Orkan Hochste Wellenl;. Lgft mit Schaum und Gischt Schwerste, ausgedehnte
angefiillt; See ganz weil3. Strukturschaden.

o Nebenstehende Abbildungen zeigen die Reichweite der Biihne bei unveranderter Wagenstellung. Es wird
nahegelegt, diese Abbildung aufmerksam zu betrachten, wenn man die Wagenposition wahlt, um
unvorhergesehene Berlihrungen mit Hindernissen innerhalb der Reichweite zu vermeiden.
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4 AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE KONTROLLEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom Hersteller
vorgesehenen Funktionen auslben. Es sind keine Vorbereitungen nétig. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen
des Abschnitts ,Bewegung und Transport* befolgen.

Die Maschine auf einer festen, maximal bis zur zulassigen Héchstneigung geneigten Flache aufstellen (siehe technische
Eigenschaften ,Standfestigkeitsgrenzen®). Die Buhne verfigt tber rechtwinkelige Wasserwaagen zur Sichtkontrolle und
der Grundwagen (oder der Turn) hat ein Inklinometer zur stetigen Kontrolle der Maschinenwaagrechtstellung in Quer-
sowie Langsrichtung.

Vor Beginn der Arbeit muB man Uber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein
und auch kurz die Informationstafel an Bord der Hubarbeitsbiihne angesehen haben.

Vor Beginn der Arbeit (berprifen, dall die Maschine vollkommen unversehrt ist (Sichtkontrolle) und die auf den
Schildern angegebenen Gebrauchsgrenzen lesen.

4.1 Vor dem Maschinengebrauch

Vor dem Maschinengebrauch muf der Bediener stets nachsehen, dalk:

- Die Batterie véllig geladen ist;

- Der Olstand zwischen dem Mindest- und Héchstwert liegt (bei abgesenkter Hubarbeitsbiihne);

- Die Maschine alle Bewegungen sicher ausfilhrt;

- Die Rader und die Fahrmotoren ordnungsgemal befestigt sind;

- Die R&der in gutem Zustand sind;

- Die Gelander an der Hubarbeitsbiihne befestigt sind und die Gitter vorhanden sind und automatisch schliel3en;

- Die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die Verschweiungen der Hubstruktur Gberpriifen).

- Die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind;

- Die Steuerungen vollkommen funktionstichtig sind, sei es am Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne sowie am
Steuerplatz am Boden, einschlieBlich des “Totmann™-Systems.
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5 ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

5.1 Steuertafel an der Biihne

. COMANDI MOTORE BENZINA -,

Abb.8
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Proportionaler Steuerkniippel zum Fahren
Proportionaler Steuerkn(ippel

Proportionaler Steuerkniippel

Proportionaler Steuerknlppel

Schalter zur Wiedereinstellung der Bihnenhéhe
Fahrgeschwindigkeits-Wahlschalter
Differentialblockierungsknopf

Manuelle Hupe

Notbremse (STOP)

Kontrolllampe Stdrung

Uberlastkontrolllampe

Spannungsmesser

Schalter Plattformdrehung

Knopf Lenkung nach rechts

Knopf Lenkung nach links
Schllisselwahlschalter elektrischer/thermischer Antrieb
Anlafischllissel des Warmemotors
Kraftstoffstandanzeige

Starterknopf

,Totmannpedal®

N=SCDJdILICZ=EC=T2T3000Z: 2

Alle Versetzungen (ausschlieBlich Arbeitsbiihnendrehung und Berichtigung der Hubarbeitsbiihnenebene) werden mit
proportionalen Steuerkniippeln/hebeln gesteuert; es ist deshalb méglich, durch deren Verstellung die Geschwindigkeit
der Bewegung zu andern. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen, empfiehlt es sich, den
proportionalen Steuerknlippel stufenweise zu verschieben.

Aus Sicherheitsgriinden muf3, damit sich die Maschine bewegen 1aRt, auf das ,Totmannpedal“ Z an der Blihne getreten
werden. Sollte das , Totmannpedal® wahrend der Durchfiihrung eines Vorgangs losgelassen werden, halt die Bewegung
sofort an.

sowie in den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam die
folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

2 Sich ausschlieBlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden

ﬁ Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgéange, tiberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht verfahren.
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5.1.1  Fahren und Lenken
5.1.1.1 Fahren

Damit sich die Fahrbewegung ergibt, hintereinander folgende Vorgéange tatigen:

a) Auf das ,Totmannpedal* auf der Hubarbeitsbiihne treten;

b) Den proportionalen Steuerknlippel A zum Vorwartsfahren nach vorne und zum Riickwértsfahren nach hinten
stellen.

ACHTUNG!!
A Die Fahr- und Lenksteuerungen konnen gleichzeitig erfolgen, sind aber mit den Steuerungen zur
Arbeitsbiihnenbewegung (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) verblockt.

Bei abgesenkter Arbeitsbilhne (abgesenkte Arme, eingezogener Teleskoparm und Jib auf +10° bis —70°) lassen sich
durch Betétigung des Geschwindigkeitswahlschalters F verschiedene Fahrgeschwindigkeiten einstellen.

HINWEIS: Damit sich die maximale Fahrgeschwindigkeit ergibt, den Geschwindigkeitswahlschalter (F) auf (lll)
stellen, den Druckknopf der Differentialsperre gedriickt halten (G) und fest auf den proportionalen
Steuerknuippel (A) driicken.

Zur Uberwindung groRer Steigungen beim Hinauf- und Hinunterfahren (z. B. wenn man die Maschine aufivon der
Pritsche eines Lastwagens ladet/entlddt) und fir die niedrigste = Geschwindigkeit den
Geschwindigkeitswahlschalter (E) auf (I°) stellen.

Mit angehobener Arbeitsbiihne wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet.

ACHTUNG!! Der Differentialblockierungsschalter (G) dient zum Fahren auf unebenem Boden, falls eines der
Réder in der Hohe stehen und die ganze Fahrleistung aufnehmen wiirde. Es ist strengstens verboten, diesen
Schalter bei der Ausfiihrung der Lenkbewegungen und bei Beginn der Fahrbewegung gestellt zu halten.

ﬁ ES IST VERBOTEN, mit angehobener Arbeitsbiihne zu Fahren, wenn sich der Wagen nicht auf einer
ebenen und ausreichend festen Flache befindet.

ﬁ Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, tiberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht verfahren.

5.1.1.2 Lenkung

Zum Lenken auf die Kndpfe P, Q driicken, die auf dem proportionalen Steuerkniippel zum Fahren angebracht sind
(durch Drlicken des rechten Knopfes ergibt sich die Lenkung nach rechts und umgekehrt). Auch der Lenkbefehl wird
durch das , Totmannpedal* beféhigt.

ACHTUNG!!
A Die Fahr- und Lenksteuerungen konnen gleichzeitig erfolgen, sind aber mit den Steuerungen zur
Arbeitsbhiihnenbewegung (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) verblockt.

Mit angehobener Arbeitsbiihne wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet.
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5.1.2 Positionierung der Biihne

Zur Ausfiihrung aller Bewegungen, die keine Fahrbewegungen sind, verwendet man die proportionalen Steuerkniippel

B, C, D und die Schalter E und O.

Damit die Bewegung erfolgt, miissen hintereinander folgende Vorgange ausgefiihrt werden:

a) Auf das Totmannpedal auf der Arbeitsbiihne treten;

b) Den proportionalen Steuerknippel oder gewlinschten Schalter betétigen und in die auf dem Siebdruck am
Steuerkastens angegebene Richtung bewegen.

HINWEIS: Vor Betidtigung des gewiinschten proportionalen Steuerkniippels oder Schalters muR das
»Totmannpedal® getreten sein.

Wird das ,,Totmannpedal“ losgelassen, halt der Vorgang sofort an.

5.1.2.1 Anhebung und Absenkung der Schere (erster Arm)

Zum Anheben und Absenken der Schere (erster Arm) verwendet man den proportionalen Steuerkniippel B.

Den proportionalen Steuerkniippel B zur Anhebung auf 3 bzw. zur Absenkung auf 4 stellen.

5.1.2.2 Anhebung und Absenkung des zweiten Arms

Zum Anheben und Absenken des zweiten Arms, verwendet man den proportionalen Steuerkniippel C.
Den proportionalen Steuerkniippel C zur Anhebung auf 7 bzw. zur Absenkung auf 8 stellen.

5.1.2.3 Jib-Anhebung/Absenkung (A13 J)

Zur Anhebung und Absenkung des Jib verwendet man den proportionalen Steuerkniippel D.

Den proportionalen Steuerkniippel D zur Anhebung auf 11 bzw. zur Absenkung auf 12 stellen.

5.1.2.4 Ausziehen und Einziehen des Teleskoparms

Zum Ausziehen und Einziehen des Teleskoparms verwendet man den proportionalen Steuerknuppel C.
Den proportionalen Steuerkniippel C zur Ausziehbewegung auf 6 bzw. zur Einziehbewegung auf 5 stellen.
5.1.2.5 Turmschwenkung (Drehung)

Zur Turmschwenkung (Drehung) verwendet man den proportionalen Steuerkniippel B.
Den proportionalen Steuerkniippel B zur Rechtsdrehung auf 2 bzw. zur Linksdrehung auf 1 stellen.

é Sich vor der Durchfiihrung des Mandvers vergewissern, daR die - eventuell vorhandene -
mechanische Turmsperrvorrichtung deaktiviert ist (sieche Kap. 6 ,,Beférderung und Transport*).
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5.1.2.6 Biihnendrehung
5.1.2.6.1 Bihnendrehung A10 und A12 (OPTION)

Zur Drehung der Biihne wird der Schalter O verwendet. Den Schalter O nach rechts zur Drehung nach rechts, nach links
zur Drehung nach links stellen. Das Mandver erfolgt mit unveranderlicher Geschwindigkeit (ON-OFF Steuer).

5.1.2.6.2 Bihnendrehung A13J

Zur Drehung der Blihne wird der Steuerkniippel D verwendet. Den Steuerkniippel D zur Rechtsdrehung auf 10 bzw. zur
Linksdrehung auf 9 stellen. Das Mandver erfolgt mit unveranderlicher Geschwindigkeit (ON-OFF Steuer).

5.1.2.7 Hubarbeitsbiihnen-Waagrechtstellung

Die Waagrechtstellung der Blihne erfolgt automatisch; sollte eine Wiedereinstellung der richtigen Biihnenhdhe nétig

sein, den Schalter E verwenden.
Wie auf dem Siebdruck angegeben ist, den Schalter E betatigen.

ﬁ Achtung!! Dieser Vorgang ist nur bei ganz abgesenkten Armen méglich. Werden o.g. Steuerungen
bei hochgefahrener Biihne betatigt, sind sie wirkungslos.

5.1.3 Andere Funktionen der Schalttafel an der Arbeitsbiihne

5.1.3.1 Wahl elektrischer/thermischer Antrieb (Modelle ,,EB“, ,,ED“) (R)

Bei den Modellen mit doppeltem Elektro-/Wérmeantrieb &Rt sich mit dem Schllisselwahlschalter T die Antriebsart
einstellen. Stellt man ihn auf Electric wird der Elektroantrieb (batteriegespeist) verwendet; stellt man ihn auf Thermic
wird der Warmeantrieb verwendet (Diesel- oder Benzinmotor).

5.1.3.2 AnlaBschliissel des Warmemotors (Modelle ,,EB“, ,,ED") (T)

Er dient zum Anlassen des Warmemotors (Diesel oder Benzin) bei der Modelle mit Doppelspeisung (,ED* und ,EB).

- Auf Stellung START oder 1 erfolgt die Anlassung;

- Auf Stellung STOP oder 0 wird der Warmemotor abgeschaltet.

5.1.3.3 Manuelle Hupe (H)

Diese Hupe macht darauf aufmerksam, dal® die Maschine versetzt wird; zur Betatigung der Hupe auf die Taste H
driicken.

5.1.3.4 Stoppknopf fiir den Notfall (1)

Driickt man auf den Knopf I, werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fiir die normalen Funktionen
diesen Knopf um "4 im Uhrzeigersinn drehen.
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5.1.3.5 Kontrolllampe Stérung (L)

Wenn diese Lampe leuchtet:

- Die Maschine steht schlecht und berlhrt den Boden nicht gleichmaRig. Einige Sekunden nach dem Aufleuchten der
Kontrolllampe setzt auch ein Akustiksignal ein und die Anhebung (sowie das Fahren bei angehobener Biihne) kann
nicht mehr fortgesetzt werden. Damit sich die Maschine wieder verwenden 136t, die Blihne ganz absenken und
standsicher aufstellen;

- Es ist eine Betriebsstorung vorhanden. Gleichzeitig ertdnt ein Akustiksignal und die Maschine laft sich nicht mehr
bewegen. Es gibt verschiedene Betriebsstérungen, die die Maschine blockieren kénnen: zum Beispiel Defekt eines
Steuerkntippels, der Hauptplatine; der Versorgung, usw. .

A\

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Maschine einen fiir die
Standfestigkeit der Maschine geféhrlichen Neigungsgrad erreicht hat.

Um eine Erhohung der Kippgefahr zu vermeiden, wenn der Wagen mehr als zulassig geneigt ist, wird
dem Bediener an Bord der Maschine empfohlen, als erste Bewegung den Teleskoparm einzuziehen
und als letzte Bewegung den Teleskoparm abzusenken.

5.1.3.6 Anzeigelampe Uberlast (M)

Das Erl6schen dieser Kontrolllampe weist darauf hin, dal die Arbeitsbiihne tberlastet ist (die Last ist 25% schwerer als
die Nennlast). Einige Sekunden nach dem Aufleuchten der Kontrolllampe setzt auch ein Akustiksignal ein und:

- Ist die Arbeitshiihne angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert;

- Ist die Arbeitsblihne abgesenkt, sind nur das Fahren/Lenken méglich, die Anhebungen/Drehungen sind untersagt.
Um die Maschine wieder verwenden zu kénnen, muf die Uberlast abgeladen werden.

VAN

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Last auf der Hubarbeitsbiihne
zu groB oder gelegentlich der Anzeige kein Lastkontrollsystem aktiv ist.
Zum Einstellen oder Betatigen im Notfall das Kapitel WARTUNG lesen.

5.1.3.7 Spannungsmesser (N)

Die Modelle mit Elektroantrieb und Doppelantrieb (,ED“ und ,EB®) sind mit Spannungsmesser ausgertstet.

5.1.3.71

Er zeigt die Batterieladung an. Die Batterieladung kontrolliert, wenn die Maschine
eingeschaltet ist, aber keine Bewegungen durchfihrt. Leuchten alle roten LEDs,
entspricht die Ladung ca. 100%. Leuchten nur die ersten zwei LEDs, entspricht
die Ladung nur ca. 25% und die Batterien sind aufzuladen. Es wird davon
abgeraten, die Maschine unter o. g. Bedingungen, wenn nur die ersten zwei LEDs
leuchten, zu verwenden. Ferner ist es angebracht, die Batterie taglich im Laufe
der Nacht und im Falle langerer Betriebspausen nachzuladen.

Strommesser Standard

Abb.9
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51.3.7.2 Strommesser Option

Er zeigt die Batterieladung an. Die normale Betriebsbedingung wird durch das
Aufleuchten der griinen LEDs angezeigt. Das Aufleuchten der roten LEDs
bedeutet, dal die Batterieladung unterhalb der Mindestschwelle (ca. 20%) liegt. In
diesem Zustand wird die Anhebung der Hubarbeitsbiihne automatisch untersagt.
Die Batterie sofort laden. Ferner ist es angebracht, die Batterie taglich im Laufe
der Nacht und im Falle langerer Betriebspausen nachzuladen.

Abb.10

5.1.3.8 Kraftstoffstandanzeige (OPTION bei Modelle ,,ED“ und ,,EB“)

Als Option kann bei den Dieselmodellen (,D“) und denen mit Doppelantrieb (,ED* und ,EB*) die Kraftstoffstandanzeige
geliefert werden: Er zeigt den Stand des im Tank enthaltenen Kraftstoffs an. Er hat kein Reservelampchen und deshalb
empfehlen wir, den Kraftstofftank aufzutanken, sobald sich der Anzeiger der Null nahert. Beim Auftanken die
Anweisungen vorliegenden Handbuchs befolgen.

5.2 Bodensteuerplatz und elektrisches Steuergerat

Der Bodensteuerplatz dient zum:

- Ein- und Ausschalten der Maschine;

- Wahlen des Steuerplatzes (Boden oder Hubarbeitsbiihne);

- Bewegen der Hubarbeitsbilhne im Notfall;

- Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden, Betriebsstérungen des Dieselmotors; Ladegeratbetrieb
usw.);

Das elektrische Steuergerat enthalt die Hauptplatinen fir den Betrieb der Maschine und die Kontrolle deren Sicherheit.

Der Zugang zum elektrischen Steuergerat zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist
A Fachpersonal vorbehalten. Erst dann am elektrischen Steuergerat eingreifen, wenn die Maschine von
allen Speisungen (Batterie, 220V oder 380V) getrennt wurde.

5.21 Bodensteuerplatz

Der Bodensteuerplatz ist am Drehturm angebracht (siehe Abschnitt ,Lage der wichtigsten Bauteile®).

Die Steuerungen am Boden sind nur bei Notsituationen zum Einholen der Arbeitsbiihne gedacht.
A ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitsbiihne befindlichem Personal
als Arbeitsplatz zu verwenden.
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Abb.11

A) Hauptziindschllssel und Steuerplatz-Wahlschalter Boden/Biihne.
B) Notausschalter.

C) Anzeigelampe eingeschaltete Maschine.

D) Hebel TURMDREHUNG.

E) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG SCHEREN.

F) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG ARM.

G) Hebel AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPARM.

H) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG JIB.

1) Kontrolllampe Ladegerat.

A Befugte Personen mit einem Schliissel ausstatten und den zweiten Schliissel an einem sicheren Ort
aufbewahren.
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5.2.1.1 Hauptziindschliissel und Steuerplatz-Wahlschalter

Der Hauptzlindschlissel am Bodensteuerplatz dient zum:

- Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Steuerplatze:

- Wenn der Schllsselschalter auf ,Arbeitsbiihne® gestellt wird, sind die Steuerungen auf der Arbeitsblhne befahigt.
Stabile Stellung des Schliissels, der abgezogen werden kann;
Wenn der Schlisselschalter auf ,Turm® gestellt wird, sind die Steuerungen am Boden beféhigt (flr
Notbewegungen). Stellung mit beizubehaltender Betatigung. Durch das Loslassen des Schllssels wird die
Maschine abschaltet.

Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt;

- Aktiviert die Einschaltung des Ladegeréts, wenn er auf OFF (Modelle ,E* und ,ED®) gestellt ist.

5.2.1.2 Not-Ausschalter

Driickt man auf diesen Knopf, wird die Maschine (bei den Modellen ,D, ,ED* und ,EB* der Warmemotor) durch
Trennung von den Batterien (Offnung des Stromkreises) ganz abgeschaltet; zieht man diesen Knopf ganz heraus, 1aRt
sich die Maschine mit dem Hauptschllssel anlassen (siehe 5.2.1.1).

5.2.1.3 Anzeigelampe eingeschaltete Maschine.

Die griine Kontrolllampe leuchtet, wenn die Maschine nur mit Steuerungen am Boden eingeschaltet ist.

5.2.1.4 Hebel zur Bewegung der Hubarbeitsbiihne

Die an der Maschine angebrachten Hebel erlauben die Bewegung der Hubarbeitsbilhne. Den jeweiligen Anweisungen
entsprechend lassen sich verschiedene Bewegungen ausfiihren. Diese Bedienungen funktionieren nur dann, wenn der
Hauptschlissel auf ,ON“ abwarts gestellt ist (Bodensteuerplatz aktiviert). Achtung: Die Bedienungen am Boden sind nur
zur Notbewegung der Hubarbeitsblihne gedacht und dirfen nicht fir andere Zwecke verwendet werden.

Die Steuerungen am Boden sind nur bei Notsituationen zum Einholen der Arbeitsbiihne gedacht.
A ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitshiihne befindlichem Personal
als Arbeitsplatz zu verwenden.

5.2.1.5 Ladegerat-Kontrolllampe

Bei den Modellen mit elektrischer oder gemischter Speisung (,E*, ,ED“ und ,EB), die Uber ein eingebautes
Hochfrequenzladegerat verfiigen, ist diese Kontrolllampe vorhanden und zeigt an, dal das Ladegeréat in Betrieb ist (fur
genauere Informationen den zutreffenden Abschnitt ber die Batterieladung lesen).
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5.2.2 Elektrisches Steuergerat am Boden

Das elektrische Steuergerat am Boden ist am Grundwagen angebracht (siehe Abschnitt ,Lage der wichtigsten Bauteile®).

Abb.12

Im elektrischen Steuergerat befinden sich:

A) Hauptsteuerplatine.

B) Speisungsplatine Inklinometerkreis.

C) Vorrichtung zur Kontrolle der Isolierung der Elektrik (nur Maschinen mit Elektroantrieb).
D) Stundenzéhler.

Der Zugang zum elektrischen Steuergerat zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist
A Fachpersonal vorbehalten. Erst dann am elektrischen Steuergerat eingreifen, wenn die Maschine von
allen Speisungen (Batterie, 220V oder 380V) getrennt wurde.
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5.3 Betreten der Biihne

Zum Betreten der Biihne nur die
A daran  vorgesehenen  Mittel
verwenden.

Zum Betreten der Hubarbeitsbihne die Stange anheben.
Uberpriifen, dal, wenn man die Blhne betreten hat, die
Stange wieder nach unten gegangen ist und somit den
Eingang schlieft.

Es ist strengstens verboten,
A durch Blockierung der Stange

den Zugang zur Hubarbeitsbiihne
offen zu halten.

Durch Gebrauch der Steuerungen am Boden (siehe
Abschnitt  ,Steuerplatz am Boden®) kann man mittels
Bewegung des Armes die  Zugangshohe  zur
Hubarbeitsbiihne verringern, damit sie leichter zuganglich
ist.

5.4 Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muf der Bediener:

- den Stoppknopf an der Steuertafel am Boden entriegeln;

- den Hauptschliissel am Bodensteuerplatz auf ,Hubarbeitsbiihne* stellen;

- den Ziindschllssel abziehen und an einen sicheren Ort legen oder einer verantwortlichen Person am Boden
libergeben, die mit dem Gebrauch der Notsteuerungen vertraut ist;

- auf die Hubarbeitsbiihne steigen;

Abb.13

- den Stoppknopf im Steuerkasten auf der Hubarbeitsbihne (siehe vorherige Abschnitte) entriegeln;

Ist die Maschine mit Elektroantrieb ausgestattet, kann man jetzt mit der Durchfilhrung der verschiedenen Funktionen
beginnen, wobei genau die Anweisungen der vorherigen Abschnitte zu befolgen sind.

Ist die Maschine mit Doppelantrieb Elektro/Diesel (Modelle ,ED* oder ,EB) ausgestattet, mull anhand des
Wahlschalters die Speiseart gewahlt werden. Hat man sich fiir den Elektroantrieb entschieden, kann man mit der
Durchfilhrung der verschiedenen Funktionen beginnen, wobei genau die Anweisungen der vorherigen Abschnitte zu
befolgen sind. Will man den Warmeantrieb verwenden, die folgenden Abschnitte Uber die Anlassung des Warmemotors

lesen.

5.4.1 Anlassen des Dieselmotors (Modelle ,,ED)

Dreht man den Anlass-Schalter an der Schalttafel auf der Hubarbeitsbiihne:
- Auf Stellung STOP oder O ist der Dieselmotor abgeschaltet (Modelle ,D* und ,,ED");

- Auf Stellung START oder 1 wird der Motor angelassen.
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Kraftstoffstand durch die Anzeige liberpriifen und dann die Betriebs- und Wartungsanleitung des
Motors konsultieren.

Nicht anlassen, wenn der Motor bereits lauft; durch ein derartiges Mandver kann das Ritzel des
Anlassmotors brechen (unter normalen Bedingungen untersagt das Steuersystem diese Bewegung).
Im Falle von Betriebsstorungen, die Motorkontrolllampen uberpriifen und die Betriebs- und
Wartungsanleitung des Motors konsultieren und eventuell den autorisierten technischen
Kundendienst rufen.

HINWEIS: Die Anlassung des Dieselmotors ist nur maglich, wenn das Totmannpedal nicht getreten
ist.

2 Nicht langer als 3 Sekunden in der Anlassstellung verharren. MiBlingt die Anlassung, den

54.2 Anlassung des Benzinmotors (Modelle ,,EB*)

Zur Inbetriebsetzung des Benzinmotors muf zuerst der rote Zuleitungshahn unter dem Kraftstofftank getffnet werden.
Zum Anlassen:

- Bei kaltem Motor:

Den Zindschliissel auf START oder 1 stellen und gleichzeitig auf den STARTER-Knopf driicken, und nach erfolgter
Anlassung noch circa zehn Sekunden lang gedriickt halten.

- Bei warmem Motor:

Den Zindschliissel auf START oder 1 drehen und gleichzeitig auf den STARTER-Knopf drlicken und erst nach erfolgter
Anlassung wieder loslassen.

Vor dem Anlassen bei kaltem, abgestelltem Motor den Kraftstoffstand im Tank Uberpriifen und
A eventuell auffiillen, ohne den Motor zu verschmutzen. Sollte ein wenig Kraftstoff austreten, sorgfaltig
den Motor reinigen.
Nicht bei heiRem und/oder laufendem Motor auffiillen. Brand- und Explosionsgefahr.

Nicht langer als 3 Sekunden in der Anlassstellung verharren. MiBlingt die Anlassung, den
Kraftstoffstand durch die Anzeige Uberpriifen und dann die Betriebs- und Wartungsanleitung des
Motors konsultieren.

Nicht anlassen, wenn der Motor bereits lauft; durch ein derartiges Manéver kann das Ritzel des
Anlassmotors brechen (unter normalen Bedingungen untersagt das Steuersystem diese Bewegung).

Im Falle von Betriebsstorungen, die Motorkontrolllampen iiberpriifen und die Betriebs- und
Wartungsanleitung des Motors konsultieren und eventuell den autorisierten technischen
Kundendienst rufen.

HINWEIS: Die Anlassung des Dieselmotors ist nur maglich, wenn das Totmannpedal nicht getreten
ist.
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5.5 Anhalten der Maschine
5.51 Normales Anhalten

Lant man wahrend des normalen Maschinengebrauchs:

- die Bedienungen los, hélt das Mandver an. Das Anhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die
Bremsung sanft ist;

- das ,Totmannpedal“ auf der Hubarbeitsbiihne los, hélt das Mandver sofort an. Weil unverziiglich angehalten wird,
ist die Bremsung hierbei abrupt.

5.5.2 Not-Ausschaltung

Sollte es aufgrund gewisser Umsténde nétig sein, kann der Bediener von der Hubarbeitsbiihne sowie von der Schalttafel

am Boden aus sofort alle Funktionen stoppen.

Wird am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz:

- die Schlagtaste am Steuerkasten betétigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine;

- das Totmannpedal losgelassen, erfolgt das sofortige Anhalten des Mandvers. Weil unverziiglich angehalten wird,
ist die Bremsung hierbei abrupt.

Wird am Bodensteuerplatz:

- der Leistungsstoppknopf betatigt, erfolgt die Unterbrechung der Maschinenspeisung (Unterbrechung des
Stromkreises).

Zur Wiederaufnahme der Arbeit muR der Bediener:

Wenn er sich am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz befindet:
- den Stoppknopf um %2 Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen;

Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:

- die Schlagtaste des Stromkreises (falls vorhanden) - bis zur Kopplung - herausziehen, damit die Maschine wieder
gespeist wird.

5.5.3 Anhalten des Dieselmotors (Modelle ,,ED“)

Zum Anhalten des Dieselmotors muR der Bediener,

1) Wenn er sich am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz befindet:
- den Anlass-Schalter drehen und auf STOP oder 0 stellen.
- oder auf die Schlagtaste drlicken.

2) Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:
- den Hauptschliisselschalter drehen und auf OFF stellen.

ﬁ Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher Drehzahl lauft. Warten bis die Drehzahl gesunken ist
und erst dann abschalten.
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5.5.4 Anlassung des Benzinmotors (Modelle ,,EB“)
Zum Abschalten des Benzinmotors muR der Bediener,

3) Wenn er sich am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz befindet;
- den Anlass-Schalter drehen und auf STOP oder 0 stellen.
- oder auf die Schlagtaste drlicken.

4) Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet;
- den Hauptschllsselschalter drehen und auf OFF stellen.

ﬁ Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher Drehzahl lauft. Warten bis die Drehzahl gesunken ist
und erst dann abschalten.
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5.6 Manuelle Notbedienung

A Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.

7

|SG1400-J SG1600-J

A 078.10.004

Abb.14

Im Falle eines Elektrik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfuihrung der Notvorgange wie folgt verfahren:

Den Hahn A ganz drehen (oder zuschrauben);

Den eigens vorgesehenen Hebel auf den Stiel der Handpumpe stecken;

Den gerandelten Drehknopf des Elektroventils zur Steuerung der gewiinschten Bewegung ganz zudrehen;
Die Notpumpe betétigen;

Auf die korrekte Ausfiinrung des Mandvers achten.

s

Elektroventile und dementsprechende Bewegungen:

EV5= Absenkung Schere;
EV6= Ausziehen Teleskoparm;
EV7= Einziehen Teleskoparm;
EV12=Turmdrehung rechts ;
EV13=Turmdrehung links;
EV15= Absenkung Arm;
EV18= Anhebung Jib;

EV19= Absenkung Jib;

EV21= Blhnendrehung rechts;
EV22= Blhnendrehung links;

ACHTUNG: DIE NOTSTEUERUNG LASST SICH JEDERZEIT UNTERBRECHEN, INDEM MAN DEN KNOPF LOSLART
ODER DIE PUMPENBETATIGUNG EINSTELLT.

Wenn der manuelle Notvorgang beendet ist, muB man die gerandelten Drehkndpfe und den Hahn auf
A die urspriingliche Stellung zuriickversetzen, damit sich die Maschine wieder bewegen laRt (bei
normalen Umsténden sind alle gerdndelten Drehknépfe vollkommen aufgeschraubt).
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5.7 AnschluB fiir Werkzeuge und Ladegeratspeisung

Damit der Bediener auf der Bihne die nétigen
Werkzeuge  fir  die  vorgesehenen

Operationen und fiir die Ladung des OuT 220V @
Steuergerats verwenden kann, ist eine |
Steckdose zu deren Verbindung mit der \
Leitung 220-230A Ws vorhanden. \
Zur Aktivierung der Stromleitung (siehe Abb.) \ { ~78
ein mit dem Stromnetz 220-230V Ws 50 Hz | R -
verbundenes Kabel in die Dose stecken und s B
den Schutzkontaktschalter in der Nahe der ' ) §
Dose auf ON stellen. Es empfiehlt sich, den / - ~
Schutzkontaktschalter anhand des dazu
vorgesehenen TEST-Knopfes zu Uberpriifen.

Abb.15
Die an den Standardmaschinen

angebrachten  Steckdosen und  Stecker

entsprechen den EG-Vorschriften und sind
deshalb innerhalb der EU verwendbar.

Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften oder besonderen Erfordernissen entsprechende Steckdosen
und Stecker erhaltlich.

5.8 Kraftstoffstand- und Auftankung (Modelle ,,ED“, ,,EB“)

Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs (Benzin- oder Dieselmotor) den Kraftstoffstand im Tank zu
Uberpriifen.

Bei Maschinen, die nicht mit Standanzeige am Steuerplatz auf der Arbeitsbilhne ausgestattet sind, mu man bei der
Ausfiihrung dieses Vorgangs den Fullverschlu® abschrauben und nach dem Kraftstoffstand sehen. Bei den anderen
Maschinen kann der Stand direkt an der Standanzeige des Steuerplatzes auf der Arbeitsblihne tberprift werden.

- Vor Arbeitsbeginn, bei abgestelltem und genug kaltem Motor, nach dem Olstand in den Tanks sehen.
- Den Kraftstofftank und den Motor sauber halten.

Fur den Benzinmotor (Modelle ,EB) nur bleifreies Benzin mit Oktanzahl >87 verwenden.

5.9 Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemaR den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:

- die Maschine stets in Ruhestellung bringen;

- den Stoppknopf an der Steuertafel am Boden betatigen;

die Schliissel von der Steuertafel nehmen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen;
die Batterie laden (siehe Abschnitt Wartung).
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6 BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1 Bewegung

Sich vor der Inbetriebsetzung der Maschine vergewissern, da die mechanische Sperrvorrichtung des Turms
deaktiviert ist (siehe folgende Abbildungen).

Abb.16

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels ,ALLGEMEINE
GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN*, Abschnitt ,,Fahren und Lenken“ befolgen.

Wenn die Hubarbeitsbiihne vollkommen (oder eine aufgrund gewisser Erfordernisse oder infolge von Versuchen
bestimmte Hohe) abgesenkt ist, 14kt sich die Maschine mit verschiedenen, vom Nutzer wéhlbaren Geschwindigkeiten
fahren.

Wenn die Maschine hochgeht und eine gewisse Hohe berschreitet, kdnnen die Maschinen bis zur max. Hoéhe mit
verringerter (automatischer) Geschwindigkeit fahren.

ACHTUNG! Das Fahrmandver mit angehobener Arbeitsbilhne kann je nach Bestimmungsland
A unterschiedlichen Begrenzungen unterliegen. Informieren Sie sich diesbeziiglich bei den
Einrichtungen zum Gesundheitsschutz der Arbeiter am Arbeitsplatz.

Es ist strengstens verboten, das Fahrmandver bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne auf Geldnde
durchzufiihren, das nicht waagrecht, fest und eben ist.

Sich vergewissern, daB der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der
Maschine im Auge behalten.

Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgéange, tiberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht verfahren.

Vor jeder Maschinenversetzung muf man sich vergewissern, daR die etwaigen AnschluBstecker von
der Speisestelle losgeldst wurden.

Sich vor der Ausfiihrung der Lenk- und Fahrbewegungen anhand der am Wagen angebrachten
speziellen Aufkleber iiber die wirkliche Turmstellung vergewissern, damit die richtige Bewegung
erfolgt.

Die Arbeiter diirfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner
waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).
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6.2 Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplatze die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Angesichts der Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport tber die in Ihrem Land fir
den Stralenverkehr vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

von den Steuertafeln zu ziehen. Es darf sich niemand in Ndhe oder auf der Maschine aufhalten, um
Gefahrdungen wegen plétzlichen Bewegungen zu vermeiden.

Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der oder der Biihne anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem
man die Biihne in Ruhestellung gebracht hat.

2 Es wird nahegelegt, vor dem Maschinentransport die Maschine auszuschalten und den Schliissel

Zum Transportieren mufy der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

1) Mittels Laderampen und den Steuerungen
zum Fahren, die sich an der Arbeitshiihne
befinden, kann er die Maschine unter Befolgung
der im Abschnitt LALLGEMEINEN
GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN*  angefihrten
Anweisungen zur richtigen Kombination der
Fahrsteuerungen direkt auf das
Transportfahrzeug bringen (falls die Steigung der
Rampen innerhalb des in den ,TECHNISCHEN
MERKMALEN" im Abschnitt ,Fahren und Lenken®
angegebenen max. Steigungsvermdgens liegt
und die Tragfahigkeit der Rampen dem Gewicht
angemessen ist). Wahrend des Ladevorgangs mit
dieser Methode empfiehlt es sich, den Jib (falls er
vorhanden ist - siehe nebenstehende Abbildung)
anzuheben, damit die Hubarbeitsblhne nicht am
Boden anstoft. Achtung: Wahrend dieses
Vorgangs keine anderen Arme anheben, damit
die  Sicherheitsmikroschalter nicht  aktiviert
werden, die bei geneigter Maschine alle Mandver
mit Ausnahme der Absenkungen untersagen. Ist
die Steigung starker als das Steigungsvermdgen,
kann man die Maschine mit einer Winde

schleppen, aber nur wenn der Bediener an Bord
der Arbeitsbiihne gleichzeitig die Steuerung zum Fahren einschaltet, um die Standbremse zu lésen.

2) Mittels Haken und Stahlseilen (Sicherheitsfaktor 5, sieche Maschinengewicht in den technischen Daten) die laut
nebenstehender Zeichnung an den Lochern eingehangt werden, die Maschine anheben.

3) die Maschine mittels Hubwagen angemessener Tragfahigkeit (siehe Maschinengewicht in den ,Technischen
Merkmalen® zu Beginn dieses Handbuchs) anheben, dessen Gabeln mindestens so lang wie die Maschinenbreite
sein mlssen. Die Gabeln dort an der Maschine einfiihren, wo die bezlglichen Aufkleber angebracht sind. Sollten
diese nicht vorhanden sein, ist es STRENGSTENS VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuheben.
Die Anhebung der Maschine mittels Hubwagen ist ein gefahrlicher Vorgang und darf nur von Fachpersonal
durchgefiihrt werden.
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Wenn sich die Maschine auf der Pritsche des Fahrzeugs befindet, sie durch die vorgesehenen
A Locher befestigen.

Den Turm anhand der mechanischen Sicherheitsblockiervorrichtung blockieren, wie folgende
Abbildung zeigt.

Damit die Vorrichtung zur Kontrolle der Uberlast auf der Arbeitsbiihne keine Beschidigung mit
folglichem Maschinenstilistand erfahrt, ist es strikt VERBOTEN, die Maschine an der
Fahrzeugpritsche zu befestigen, indem man die Arbeitsbiihne (alle Modelle) oder den letzten
Anhebungsarm anbindet.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine tiberpriifen.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

6.3 Notschlepp

Im Falle einer Panne, die Maschine wie folgt
schleppen:

1) Die Maschine mittels der vorgesehenen
Locher anhéngen;

2) Mit einem 6-mm-Sechskanteinsteckschliissel
die Gewindestifte in der Mitte der zwei
Antriebsuntersetzungsgetriebe ganz
hineinschrauben;

3) Mit besonders langsamer Geschwindigkeit
abschleppen  (Achtung:  Unter  diesen
Umstanden ist die Maschine vollig ohne
Bremsen).

Um die normale Arbeit wieder aufzunehmen, die
Maschine erneut auf die urspriinglichen Bedingungen

bringen.

A Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen (Achtung: Unter diesen Umsténden ist die
Maschine vallig ohne Bremsen).
Nur auf ebenem Boden schleppen.
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7 WARTUNG

A\

Die Wartungsvorgange durchfiihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von der Steuertafel
gezogen ist und die Biihne in Ruhestellung gestellt wurde.

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgange durchfiihren. Bei
Bedarf (z. B. Panne, Reifenaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, daB die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit
sich die Ausleger nicht aus Versehen absenken kdnnen.

Die Batteriekabel loslosen und die Batterien im Falle von Schweifungsarbeiten schiitzen.

Die Wartung des Warmemotors nur bei ausgeschaltetem und genug kithlem Motor durchfiihren (mit
Ausnahme der Vorgange - z. B. Olwechsel - die bei heiBem Motor durchzufiihren sind).
Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heiBen Teilen.

Kein Benzin oder andere Ziindstoffe zur Reinigung des Warmemotors beniitzen.

Zur Wartung des Warmemotors die entsprechende Betriebs- und Wartungsanleitung konsultieren.

Im Falle des Austauschs von Bauteilen, nur Original-Ersatzteile verwenden.

Die eventuell angeschlossenen 220V Ws und/oder 380V Ws losldsen.

ACHTUNG! ES IST STRENGSTENS VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG
STEHENDE MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN
ZU ANDERN.

7.1 Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile
mussen auf angemessene Weise geschiitzt sein:

- Die Steuerplétze (am Boden und auf der Hubarbeitsbiihne);

- Das elektrische Steuergerat am Boden und alle Elektrokasten im allgemeinen;

- Die Elektromotoren.

A\

Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu
waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:

- Die Maschine abtrocknen;

- Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit Giberprifen;

- Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
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7.2 Aligemeine Wartung

Die nachstehende Tabelle enthalt die vorgesehenen, wichtigsten Wartungsvorgange. Hierzu wird daran erinnert, daf} die

Maschine mit einem Stundenzahler ausgestattet ist.

Vorgang

Haufigkeit

Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt ,verschiedene Einstellungen®

Nach den ersten 10 Betriebsstunden

Olstandkontrolle im Hydrauliktank

Nach den ersten 10 Betriebsstunden

Olwechsel Untersetzungsgetriebe zum Fahren und Drehen

Nach den ersten 100

Betriebsstunden
Justierung der Spiele der Turmdrehung (falls méglich) Nach den ersten 100

Betriebsstunden
Batteriezustand (Ladung und Fliissigkeitsstand) Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Wadchentlich
Befestigung des Warmemotors auf elastischem Trager Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Schmierung der Gelenke und Gleitbacken Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Spieljustierungen Arbeitsbiihnendrehung Halbjahrlich
Betriebspriifung des Totmannpedals Halbjahrlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt verschiedene Einstellungen® Jahrlich
RegelméRige Betriebskontrolle und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Justierung der Spiele der Turmdrehung (falls méglich) Jahrlich
Betriebspriifung und Einstellung Inklinometer am Turm Jahrlich
Betriebspriifung und Einstellung der Uberlastkontrollvorrichtung auf der Biihne Jahrlich
Betriebspriifung der Mikroschalter M1 Jahrlich
Wirksamkeitspriifung des Bremssystems Jahrlich
Reinigung der Saug-/Ablalfilter Zweijahrlich
Olwechsel Untersetzungsgetriebe zum Fahren und Drehen Zweijahrlich
Vélliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich

2 DIESEL-MODELLE (D) UND ELEKTRO-DIESEL-MODELLE (ED). Da verschiedene Arten von

Motorherstellers befolgen.

Dieselmotoren montiert werden konnen, bei den Wartungsvorgangen die Betriebsanleitung des
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7.21 Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile Gberprifen und diese
falls notig befestigen:

1)

g
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Raderschrauben;

Schrauben zur Befestigung des Fahrmotors;
Schrauben zur Befestigung des Lenkzylinder;
Festellschraube der Zapfen der Lenknaben;
Schrauben zur Befestigung des Korbes;
Hydraulische Anschlisse;

Arretierstifte der Armbolzen;

Schrauben zur Befestigung des
Drehuntersetzungsgetriebes;

Elastische Trager des Warmemotors.

Abb.20
SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
Mé 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100

selbstfahrende Hubarbeitsbiihnen
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7.2.2 Einfettung

Die Gelenkstellen mindestens einmal im Monat schmieren.

Ferner sind die Gelenkstellen:

- nach dem Waschen der Maschine;

- vor dem Gebrauch der Maschine nach einem langen
Stillstand;

- nach dem Gebrauch unter besonders widrigen
Bedingungen (starke Feuchtigkeit; sehr staubig; im
Klstenbereich; usw.)

Alle auf nebenstehender Abbildung markierten Stellen (und
folglich alle mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen)
mit Fett Typ

ESSO BEACON-EP2

oder einem gleichartigen Fett schmieren.

Abb.21
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7.2.3 Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikéls

RegelméaRig anhand des Verschlusses mit dem MelRstab
(Teil A nebenstehender Abbildung) Uberprifen, dafll der
Stand stets zwischen dem Hochst- und Mindestwert liegt.
Gegebenenfalls bis zum vorgesehenen Hdchststand
nachfillen.

Zum Entleeren einen Behalter unter den VerschluR B
(unter dem Turm) stellen und diesen abschrauben.

Die im ]’ank der verschiedenen Modelle enthaltenen
Mengen Ol sind in der Tabelle auf Seite 44 angegeben.

Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden
Vorschriften zu entsorgen.

Nur die in der Ubersichtstabelle auf Seite 44 angegebenen
Ole verwenden.

Abb. 22

7.24 Austauschen der Saugfilter

Der Saugfilter ist am Tank befestigt und verfiigt (ber einen
Verstopfungsanzeiger zur Anzeige, wann der Filtereinsatz gereinigt oder
ersetzt werden mufl. Wahrend des Normalbetriebs steht der Zeiger des
Anzeigers im grinen Bereich. Steht er im roten Bereich, mufl der
Filtereinsatz ausgetauscht werden. Der Filtereinsatz muk mindestens alle
zwei Jahre ersetzt werden.

Zum Ersetzen der im Tank angebrachten Saugfilter mu man (siehe

Abbildung):

- Die Maschine ausschalten und hierzu auf die Schlagtaste am
Bodensteuerplatz driicken;

- Zur Entfernung des Filterdeckels (A) die vier Muttern mit
Sechskantkopf (B) (13-mm-Schliissel) abschrauben und dabei den
Filterbehalter (C) mit einer Hand festhalten, damit er sich nicht losldst.

- Den Behalter mit dem Einsatz (D) herausziehen.

- Den Einsatz (D) herausnehmen und auf seinen Zustand kontrollieren.

- Falls man es fiir nétig halt, den Filter mit PreRluft reinigen und dabei
darauf achten, daB die Filtrierflache des Einsatzes nicht beschadigt
wird. Anderenfalls den Einsatz ersetzen;

- Den neuen Einsatz einsetzen und auf die richtige Position der
Kontrastfeder (F) achten. Den mit einer kleinen Menge Ol gefiillten
Becher anbringen.

Es wird darauf hingewiesen, daR der Einsatzaufnahmebecher voller Ol ist.
Deshalb kann es wahrend o. g. Vorgénge etwas Ol entweichen. In diesem
Fall muB man dieses mit einem Lappen entfernen oder langs der
vorgesehenen AbfluRlécher abfliefen lassen und einen Behalter darunter
aufstellen.
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Zum Austausch der Filter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kundendienst
beantragen. )

Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den Stand des Hydraulikéls im Tank tiberpriifen.

7.2.5 Standkontrolle und Olwechsel Turmdrehungs-Untersetzungsgetriebe (herkémmliches
Drehsystem)

Es empfiehlt sich, mindestens alle zwei Jahre den Olstand
zu Uberprifen.

Zur Sichtkontrolle des Olstandes den Verschlu (A)
verwenden. Die Standkontrolle hat bei heiRem Ol zu
erfolgen. Der Stand ist richtig, wenn das
Untersetzungsgetriebegehduse bis zur Begrenzung am
Verschluf mit Ol gefiillt ist.

Wird festgestellt, dal mehr als 10% des Olvolumens
nachzufiillen sind, genau nachsehen, ob das Aggregat
keine Ollecks hat. Es diirfen keine Ole verschiedener
Typen vermischt werden, auch nicht derselben Marke
oder unterschiedlicher Marken. Auf jeden Fall die
Vermischung von Mineral- und Synthesedl vermeiden.

Der Olwechsel hat das erste Mal nach 50-100
Betriebsstunden und dann alle 2500 Stunden oder
mindestens alle zwei Jahre zu erfolgen. Diese Zeitraume Abb. 24
lassen sich den wirklichen Betriebsbedingungen

entsprechend von Fall zu Fall &ndern. Wir empfehlen eine Gehauseausspulung mit einer vom Schmiermittelhersteller
empfohlenen Flissigkeit. Damit sich kein Olschlamm ablagert, muR das Ol bei heiBem Untersetzungsgetriebe
gewechselt werden.

Zur Durchflihrung des Olwechsels den Verschlufl (A) abschrauben und einen Behélter mit Fassungsvermégen fir
mindestens 2 Liter darunterstellen.

Den Untersetzungsgetriebekdrper ganz entleeren und laut vorheriger Beschreibung reinigen und durch den
Fullverschluss bis zur Grenze am VerschluB auffillen (max. Fassungsvermdgen: siehe Tabelle auf Seite 44).

HINWEIS: In der Tabelle auf Seite 45 steht, welcher Typ Ol zu verwenden ist.
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7.2.6  Standkontrolle und Wechsel des Ols der Untersetzungsgetriebe zum Fahren

Es empfiehlt sich, mindestens alle zwei Jahre den Olstand zu
Uberprifen. Die Maschine so positionieren, daB sich die zwei
Verschliisse (A und B) in der auf der nebenstehenden Abbildung
gezeigten Position befinden (in einigen Fallen missen zwecks
Zugang zu den o. g. Verschlissen die Triebrader abmontiert
werden). Zur Sichtkontrolle des Olstandes den VerschluR (A)
verwenden. Die Standkontrolle hat bei heiBem Ol zu erfolgen.
Der Stand ist richtig, wenn das Untersetzungsgetriebegehause
bis zur Begrenzung am Verschiu® (A) mit Ol gefilllt ist. Wird
festgestellt, daB mehr als 10% des 0Ivo|umen§ nachzufillen
sind, genau nachsehen, ob das Aggregat keine Ollecks hat. Es
durfen keine Ole verschiedener Typen vermischt werden, auch
nicht derselben Marke oder unterschiedlicher Marken. Auf jeden
Fall die Vermischung von Mineral- und Synthesedl vermeiden.
Der Olwechsel hat das erste Mal nach 50-100 Betriebsstunden
und dann alle 2500 Stunden oder mindestens alle zwei Jahre zu

Abb.25

erfolgen. Diese Zeitrdume lassen sich den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend von Fall zu Fall &ndern. Wir
empfehlen eine Gehauseausspllung mit einer vom Schmiermittelhersteller empfohlenen Flissigkeit. Damit sich kein
Olschlamm ablagert, muf} das Ol bei heilem Untersetzungsgetriebe gewechselt werden. Zum Olwechsel den Verschlufy
B  abschrauben und ein Gefa darunter stellen, das mindestens 2 Liter Ol aufnehmen kann. Den
Untersetzungsgetriebekdrper ganz entleeren und wie oben beschrieben reinigen. Dann Uber das gleiche Loch bis zur
Grenze des Verschlusses A wieder auffiillen (Max. Fassungsvermdgen siehe folgende Tabelle).

HYDRAULIKOL
MARKE TYP NOTWENDIGE MENGE
ESSO Invarol EP46
AGIP Arnica 45
ELF Hydrelf DS46 ,
SHELL Tellus SX46 40 Liter
BP Energol SHF46
TEXACO Rando NDZ46
HYDRAULIKOL
NOTWENDIGE MENGE
Turmdrehung
MARKE TP (herkémmliches Fahren
Drehsystem)
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220 , ,
CASTROL Alpha SN 6 0.7 Liter 1 Liter
P Telesia Oil 150
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7.2.7 Spieljustierung Turmdrehung (herkdmmliches Drehsystem)

Bei Maschinen mit herkdmmlichem Drehsystem (Drehsattel +
Ritzel + Untersetzungsgetriebe) halbjahrlich die Kopplung
zwischen dem Ritzel und der Drehsattel zur Drehung
uberprifen. Unter normalen Betriebsbedingungen muR das
Kupplungsspiel minimal sein; anderenfalls wie folgt justieren:

- Am Zahnrad den Bereich mit der starksten Unrundheit
auffinden, die normalerweise an den drei lackierten
Z&hnen zu erkennen ist (hierzu den Turm drehen lassen).
Der Bereich, wo die drei Zahne des Kranzes lackiert sind,
ist die richtige Stelle zur Spieljustierung;

- Die vier Schrauben (A) zur Befestigung der
Untersetzungsgetriebe-Halterung am Turm abschrauben;

- Das Untersetzungsgetriebe von Hand verschieben und
somit das Ritzel leicht an den Kranz driicken, damit Ritzel
und Kranz mit so wenig Spiel als mdglich
ineinandergreifen;

- Das Untersetzungsgetriebelager anhand der vier Schrauben (A) befestigen.

ACHTUNG!! DAS EINGREIFEN ZWISCHEN RITZEL UND KRANZ MUSS IM ANGEGEBENEN BEREICH
A (LACKIERTE ZAHNE) ERFOLGEN, DAMIT KEINE QUERBELASTUNGEN AN DER ABTRIEBSWELLE

UND AM LAGER ENTSTEHEN.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG

NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

7.2.8 Justierung der Spiele der Teleskoparm-Gleitbacken

Die Teleskoparm-Gleitbacken jahrlich auf ihre Abnitzung

tberpriifen.

Das korrekte Spiel zwischen Gleitbacken und Arm betragt 0,5-

1 mm; ist das Spiel groRer, die Gleitbacke auf folgende Weise

anziehen:

- Den Stift A , losschrauben;

- Mit einem Seegerring-Schllssel die Gleitbacke B so weit
zuschrauben, bis sich das 0. g. Spiel ergibt.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG
HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR
DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

Abb. 27
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7.29 Spieljustierung Hubarbeitsbiihnen-Drehung

Halbjahrlich die Kopplung zwischen der Zahnstange und dem
Ritzel der Arbeitsbiihnendrehung Uberpriifen. Unter normalen
Betriebsbedingungen mufl das Kupplungsspiel minimal sein;
anderenfalls wie folgt justieren:

- Gegebenenfalls den Unterlagenbehalter an Bord der
Arbeitsbiihne entfernen, so daB die Justierschrauben
zuganglich sind.

- Anhand eines 17-mm-Schllissels ~ die  zwei
Arretierungsgegenmuttern (A) losen;

- Das Spiel justieren, indem man die zwei, auf die
Gleitbacken aus Nylon driickenden  Schrauben (B)
zuschraubt;

- Durch Betatigung der Arretierungsgegenmuttern die
Justierschrauben blockieren;

- Wenn der Vorgang beendet ist, auf korrekten Betrieb
Uberpriifen.

Abb. 28

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.210 Einstellung Inklinometer

Das (siehe Abbildung) Inklinometer braucht normalerweise
nicht eingestellt zu werden, weil es vor der Maschinenlieferung
im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Wagens und

wenn der Wagen mehr als zulassig geneigt ist:

- Untersagt die Anhebungen, wenn die Hubarbeitsbiihne auf
einer gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschiedlich);

- Untersagt das Fahren, wenn die Hubarbeitsbiihne auf
einer gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschiedlich);

- Zeigt mittels Akustiksignal und Kontrolllampe auf der
Hubarbeitsbiihne (siehe ,Allgemeine
Gebrauchsvorschriften®) an, dafl die Maschine nicht
standfest ist.

Eine Einstellung ist nur nétig, wenn die Vorrichtung ersetzt
wird.

Das Inklinometer kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den
zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher Grenze
der Quer- und Langsstandfestigkeit, erfolgt die Kontrolle nur im
Vergleich zu einer Achse (X).

Zur _Betriebspriiffung des Inklinometers im Vergleich zur

Langsachse (normalerweise Achse X):

- Die Maschine anhand der Steuerungen im Steuerkasten
so fahren, daB eine Unterlage des MaRes (A+10 mm)
unter die zwei hinteren oder vorderen Rader gelegt werden
kann (siehe folgende Tabelle);

- 3 Sekunden lang (im  Werk  eingestellte
Einsatzverzogerung) auf das Einschalten der roten
Gefahrenkontrolllampe und des Akustiksignals an der
Hubarbeitsbiihne warten;

- Bei abgesenkter Arbeitsblihne (abgesenkte Arme, und Jib
auf +10° bis -=70°) sind noch alle Mandver méglich;

- Durch das Anheben der Arme und/oder Anheben des Jib
auf mehr als 10° im Vergleich zur Waagrechtachse
untersagt das Steuersystem der Maschine die
Steuerungen zum Anheben und Fahren.

Zur Einstellung des Inklinometers im Vergleich zur Querachse Abb. 29
(normalerweise Achse Y):

- Die Maschine anhand der Steuerungen im Steuerkasten
so fahren, dal® eine Unterlage des Males (B+10 mm) unter die zwei seitlichen Rader rechts oder links gelegt
werden kann (siehe folgende Tabelle);

- 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenkontrolllampe
und des Akustiksignals an der Hubarbeitsbiihne warten.

- Bei abgesenkter Arbeitsbiihne (abgesenkte Arme, und Jib auf +10° bis —70°) sind noch alle Mandver méglich.

- Durch das Anheben der Arme und/oder Anheben des Jib auf mehr als 10° im Vergleich zur Waagrechtachse
untersagt das Steuersystem der Maschine die Steuerungen zum Anheben und Fahren.
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dieses Bauteils besondere Werkzeuge noétig sind, haben diese Vorgange durch Fachpersonal zu

2 ACHTUNG! Generell bedarf das Inklinometer keiner Einstellung. Da zur Ersetzung und Einstellung

erfolgen.
DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
MODELLEN
UNTERLAGE A10 A12 A13J
A [mm] 55 110
B [mm] 45 90

ﬁ ACHTUNG! Die MaRe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zulassigen Neigungswerte

laut der Tabelle ,, TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Inklinometers verwenden.
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7.211 Einstellung der Uberlastkontrollvorrichtung (Ladesensor)

Die selbstfahrenden Hubarbeitsblihnen AIRO mit Gelenkarm sind
mit einem hochentwickelten System zur Kontrolle der Uberlast
auf der Hubarbeitsbiihne ausgeristet.

Das Uberlastkontrollsystem bedarf normalerweise keiner
Einstellung, weil es vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht
wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Last auf der Hubarbeitsbiihne:

- Untersagt alle Bewegungen, falls die Arbeitsbiihne mit 25%
mehr Gewicht im Vergleich zur Nennlast belastet ist;

- Sie zeigt mittels Akustiksignal und Kontrolllampe auf der
Hubarbeitsbiihne (siehe ,Allgemeine
Gebrauchsvorschriften®) an, da eine Uberlast vorhanden ist.

- Durch Entfernung der UbermaRigen Last kann die Maschine
wieder verwendet werden.

Das Uberlastkontrollsystem besteht aus:

- Je nach Maschinenmodell unterschiedlicher sowie an
verschiedenen Stellen angebrachter Verformungsgeber (A)
(Ladesensor);

- Im Steuerkasten der Arbeitsbiihne angebrachte Platine (B)
zur Eichung der Vorrichtung;

- Im Steuerkasten der Arbeitsbliihne angebrachte Platine (C)
zur Speisung des Systems und Umgehung im Notfall;

Uberpriifung des Betriebs der Vorrichtung:

- Bei ganz abgesenkter Hubarbeitsbiihne eine gleichméaRig
verteilte Last auf die Arbeitsbiihne laden, die der tragbaren
Nennlast (siehe Abschnitt ,Technische Merkmale®) der
Hubarbeitsbiihne entspricht. Unter dieser Bedingung mussen
alle  Maschinenmandver vom  Steuerplatz auf der
Arbeitsbiihne sowie vom Bodensteuerplatz aus durchfiihrbar
sein;

- Bei ganz abgesenkter Hubarbeitsbilhne der Nennlast eine
Uberlast gleich 30% der Nennlast hinzufiigen. Unter dieser
Bedingung schalten die rote Alarmlampe und das

Akustiksignal ein (siehe ,Allgemeine
Gebrauchsvorschriften®), aber es sind noch alle Man6ver
mdglich.

- Einen der Armme so weit anheben, bis einer der
Kontrollmikroschalter der Arme betatigt wird (der Jib aktiviert
seinen Mikroschalter, wenn er eine Hohe von 10° im
Vergleich zur Waagrechten tiberschreitet);

- die Maschine wird durch die Alarmbedingung vollkommen
blockiert. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden
kann, die tibermaRige Last entfernen.

Die Systemeichung ist nétig, wenn:

- eines der Bauteile des Systems ersetzt wird;

- infolge einer sehr starken Uberlast oder eines StoRes auch
nach deren Entfernung eine Gefahrenbedingung signalisiert

wird.
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Zum Eichen der Vorrichtung wie folgt vorgehen:

- Den Steuerkasten an der Arbeitsbiihne 6ffnen und die Platinen (B) und (C) auffinden;

- Ein Gewicht gleich 125% der Nennlast am iberhangendsten Teil der Arbeitsbiihne auflegen;

- So lange die Justierschraube (G) verstellen, bis die rote Alarm-LED (F) aufleuchtet. Bei dieser Bedingung setzt der
Alarmton des Steuerkastens ein und die Maschine IaRt sich nicht mehr bewegen;

- Uberpriifen, ob bei Beseitigung der Uberlast von 25% die rote LED (F) und der Signalton ausschalten;

- Uberpriifen, mit nur der nominalen Last in keiner der Arbeitshiihnenstellungen (abgesenkte, angehobene
Arbeitsblhne, wahrend des Fahrens, bei gedrehter Arbeitsbiihne) die Alarmbedingung auftritt;

- Nach dem Ende der Einstellung, den Steuerkasten an der Arbeitsbiihne wieder schlieRen.

Im Falle eines Defekts, und wenn die Vorrichtung nicht ausgetauscht werden kann, man kann das System
umgehen; hierzu den Schaltdraht (H) in die Stellung ,,By-pass” versetzen. ACHTUNG!! DIESER VORGANG IST
NUR ZUR NOTBEWEGUNG ERLAUBT. NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER
UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG VERWENDEN.
DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTBEWEGUNG ERLAUBT. NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER
UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG VERWENDEN.

ACHTUNG!
A Der Eichungsvorgang hat durch Fachpersonal zu erfolgen. Er kann nicht vom Bediener
vorgenommen werden.
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7.2.12 Betriebspriifung der Mikroschalter M1

Die Anhebungsarme sind durch Mikroschalter kontrolliert:
- M1Aan der Schere;

-  M1BamAm;

- M1C am Jib;

Die Mikroschalter M1A-M1B-M1C haben folgende

Funktionen:

Wenn sich die Arbeitsbilhne nicht in Ruhestellung befindet

(mindestens einer der Mikroschalter M1A-M1B-M1C ist

betatigt):

- automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit beim
Fahren eingeschaltet wird;

- wenn der Wagen (ber die zuldssige Hdchstneigung i

hinaus geneigt ist, die Steuerungen zum Anheben und
Fahren untersagt werden;

- die Steuerung zur Berichtigung der Hubarbeitsblihnen- =

Nivellierung untersagt wird;

- bei uberladener Hubarbeitsbihne ALLE Manover bis ;

zur Entladung der Uberlast untersagt werden.

Jahrlich den Betrieb der Mikroschalter M1.... Gberpriifen.

7.2.13 Betriebspriifung des Sicherheitssystems Totmannpedal

Das Totmannpedal auf der Arbeitsbilhne dient zur Befahigung der Steuerungen, mit denen die Maschine vom

Steuerplatz auf der Arbeitsbilhne aus gesteuert wird.

Wird auf das Totmannpedal getreten, aktivieren sich die Steuerungen zur Maschinenbewegung.

Bei den Modellen ,EB* und ,ED" ist bei betatigtem Pedal die Anlassung des Warmemotors untersagt.

7.2.14 Anlassungsbatterie fir Modelle ,,EB“ und ,[ED“

Die Zlindbatterie dient nur zum Anlassen des Warmemotors; die Schaltkreise werden durch die Fahrbatterien gespeist.

7.2.14.1 Wartung der Anlassungsbatterie

Die Anlassungsbatterie ist wartungsfrei.

- Die Klemmen sauber halten und eventuell entstandenen Rost entfernen;

- Uberpriifen, ob die Klemmen gut befestigt sind.

7.214.2 Ladung der Anlassungsbatterie

Die Anlassungsbatterie bedarf keiner Ladung.

Die Batterieladung erfolgt durch den Alternator des Dieselmotors, wenn dieser lauft.
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7.2.15 Batterie zum ,FAHREN“

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.2.15.1 Allgemeine Hinweise Batterie zum FAHREN

- Die Batterie in beliifteten Raumlichkeiten aufladen und die Verschllsse o6ffnen, damit beim Laden das Gas
entweichen kann.

- Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen nahern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

- Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

- Die Endklemmen mussen gut geschlossen sein und dirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel missen gut
erhaltene Isolierungen haben.

- Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

- Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstéande auf die Batterie legen.

- Sicherstellen, dal der Elektrolytstand ca. 5-7 mm (iber dem Spritzblech liegt.

- Wahrend der Ladung die Elektrolyttemperatur tGberpriifen. Sie soll nicht hdher als max. 45°C sein.

- Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachflllung, genau die Anweisungen der
Batteriegebrauchsanleitung befolgen.

7.215.2 Wartung der Batterie zum FAHREN

- Beinormaler Verwendung ist der Wasserverbrauch so, daR die Nachftillung nur wochentlich erfolgen muR.

- Nur destilliertes oder demineralisiertes Wasser nachfillen.

- Die Nachflllung hat nach der Ladung zu erfolgen, und der Elektrolytstand muf} ca. 5-7 mm uber dem Spritzblech
liegen.

- Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachflllung, genau die Anweisungen der
Batteriegebrauchsanleitung befolgen.

- Die Batterientladung mull beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitdt aufgebraucht wurden. Eine
libermé&Rige und langer dauernde Entladung fiihrt zu endgiiltigen Batterieschaden.

- Die Batterie gemaf der in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

- Die Verschlisse und die Anschliisse bedeckt und trocken halten. Deren Sauberhaltung bedeutet fortwéhrende
elektrische Isolierung, besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

- Treten durch die Batterie bedingte Betriebsstérungen auf, nicht von selbst eingreifen sondern den technischen
Kundendienst benachrichtigen.

- Wahrend Stillstandzeiten der Maschine erschopfen sich die Batterien spontan (Selbsterschopfung). Damit die
Funktionstiichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, mul® sie mindestens einmal im Monat geladen werden.
Diese Ladung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

- Wenn der Warmemotor (Modelle ,EB* und ,ED) fir lange Zeit verwendet wird, nimmt die Steueranlange der
Maschine Strom von der Fahrbatterie auf. Damit die Funktionstiichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, muf®
sie mindestens einmal im Monat geladen werden. Diese Ladung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der
Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

- Zur Begrenzung der Selbsterschopfung der Batterien im Laufe von Stillstdnden, die Maschine in Raumlichkeiten mit
Temperaturen von weniger als 30°C aufbewahren.
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7.215.3 Ladegerat: Ladung der Batterie zum FAHREN

Das wahrend der Batterieladung entstehende Gas ist explosiv; die Ladung deshalb in beliifteten
A Raumlichkeiten, wo keine Brand- oder Explosionsgefahr besteht und Loschgerate zur Verfiigung
stehen, vornehmen.

ACHTUNG!! Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerdt muB die Dichte des
Elektrolyts zwischen 1.260 und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.

Ladegerat
Einphasen-Wandstecker

Schalter Start/Stop

Rote Anzeige-Led Ladung (Start)
Gelbe Anzeige-Led Ladung (80%)
Griine Anzeige-Led Ladung (100%)
Innere Schmelzsicherung

OMMmOO W >

Zur Verwendung des Ladegeréats wie folgt verfahren:

- Das Ladegerat anhand des Steckers B mit einer Steckdose 220V/230V 50Hz/60Hz verbinden, die ber alle
Schutzvorrichtungen laut den diesbeztiglich geltenden Bestimmungen verfiigt und dberprtifen, dal der Schalter des
Sicherheitstrenners auf ON gestellt ist;

- Den Hauptschalter C am Steuerplatz am Boden auf OFF stellen (ausgeschaltete Maschine) und den Zustand der
Ladegeratverbindung anhand LED D Gberpriifen (wenn sie leuchtet, ist die Verbindung hergestellt);

- Das Aufleuchten der gelben LED E bedeutet, daf die Batterie ca. zu 80% geladen ist.;

- Das Aufleuchten der griinen LED F bedeutet, daf} die Ladung beendet ist. Das Ladegerét schaltet sich automatisch
ab;

Zum Trennen von der 220V-Speisung gibt es zwei Mdglichkeiten:
- Die 220V-Dose vom Stecker B am Grundwagen trennen;
- Die Maschine einschalten, wenn der Schalter C auf Start gestellt ist (das Ladegerat wird automatisch getrennt).

ACHTUNG!
A Wenn die Ladung beendet ist, das Speisekabel des Ladegerdts beseitigen, bevor man mit der
Maschine zu arbeiten beginnt.
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7.215.4 Ladegerat: Fehleranzeige

Ein aussetzendes Akustiksignal und die blinkende LED auf dem Anzeiger des im vorherigen Abschnitt beschriebenen
Ladegerats weisen darauf hin, daB eine Alarmsituation eingetreten ist.

ZA

Signalisierung Art des Alarms Beschreibung des Problems und Abhilfe
Akustiksignal + ROT blinkt | Gegenwirtigkeit Batterie | atterie losgelost oder defekt (die Verbindung und die
Nennspannung der Batterie tberpriifen).
. Warmefiihler wahrend der Ladung nicht angeschlossen oder
AkustlksgpiI; s Warmeflihler auBerhalb Betriebsbereich (die thlerverbigdung uberprifen
" und die Batterietemperatur messen).
Akustiksignal + GRUN Timeout Phase 1 und/oder Phase 2 mit langerer Dauer als maximal
blinkt zulassig ist (die Batteriekapazitat Giberprifen).
Akustiksignal + ROT-GELB . Mangelnde Kontrolle des Ausgangsstroms (Defekt der
. Batteriestrom .
blinkt Kontrollogik).
Akustiksignal + ROT- Batteriespannung Mangelnde Kontrolle der Ausgangsspannung (losgelGste
GRUN blinkt Batterie oder Defekt der Kontrollogik).
Akustiksignal+ ROT-GELB- Thermoschalter Uberhitzung der Halbleiter (iiberpriifen, ob der Liifter
GRUN blinkt funktioniert).
ACHTUNG!

Wenn ein Alarm eintritt, gibt das Ladegerét keinen Strom mehr ab.

7.2.16 Austausch der Batterie

ZA

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitat und Abmessungen ersetzen.
Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG

NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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8 MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbiihnen wurden einer der EWG-Richtlinie
2006/42/CE entsprechenden CE-Priifung unterzogen.
Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia — BO (ltalia)

Die erfolgte Priifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.

9 KONTROLLBUCH

Das vorliegende Kontrollbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die Maschine
wahrend ihrer ganzen Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende
Ereignisse einzutragen:

- Obligatorische, regelmaRige Inspektionen (eine Kopie der Unterlagen aufbewahren) durch die zustandige
Kontrolleinrichtung (in Italien ASL / USL / ARPA).

- Vorgeschriebene, regelmaRige Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des _einwandfreien
Maschinenbetriebs, der Schutz- und Sicherheitssysteme. Diese Inspektionen sind JAHRLICH vom
Sicherheitsbeauftragten des Unternehmens, das Eigentlimer der Maschine ist, vorzunehmen.

- Eigentumswechsel in Italien. Der Kaufer ist verpflichtet, der zustandigen ISPESL-Abteilung die erfolgte
Maschinenaufstellung mitzuteilen.

- AuBergewdhnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschineelemente.
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER

ZUSTANDIGEN BEHORDE
Unterschrift +
Datum Bemerkungen
Stempel
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER QURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

Folgendes liberpriifen: Unversehrtheit der
Gelander; eventuelle Zugangsleiter; Rost;
Zustand der Reifen; Ollecks; Haltestifte der
Strukturbolzen.

¢ Optische Kontrolle

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Verschiedene Einstellungen | Siehe Kapitel 7.2.1

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER D__URCHZUFleRENDEN
VORGANGE

¢ Schlauch- und Kabelverformung

Vor allem an den Gelenkstellen iiberpriifen, daR die
Schlauche und Kabel keine sichtbaren Defekte
aufweisen.

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Einfettung
(monatlich durchzufiihrender Vorgang;
mindestens 1 mal im Jahr auf den
erfolgten Vorgang hinweisen)

¢ Siehe Kapitel 7.2.2

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER D__URCHZUF(]HRENDEN
VORGANGE

¢ Kontrolle der Aufkleber und
Schilder

(monatlich durchzufiihrender Vorgang;

mindestens 1 mal im Jahr auf den

erfolgten Vorgang hinweisen)

Uberpriifen, daR das Aluminiumschild an der
Hubarbeitsbiihne, auf dem die wichtigsten
Anweisungen zusammengefaft sind, lesbar ist;
daR die Tragfahigkeitschilder an der Biihne
angebracht und lesbar sind; daB die Aufkleber
Bihnensteuerplatz und Bodensteuerplatz
lesbar sind.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Olwechsel des Hydrauliktanks und
der Untersetzungsgetriebe zum
Fahren und Turmdrehen
( ALLE ZWEI JAHRE )

Siehe Kapitel 7.2.3, 7.2.5, 7.2.6

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER QURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

¢ Reinigung / Austausch der
Hydraulikfilter
( ALLE ZWEI JAHRE )

Siehe Kapitel 7.2.4

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr

¢ Justierung der Spiele der
Turmdrehung

¢ Siehe Kapitel 7.2.7

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER QURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

¢ Spieljustierungen Gleitbacken
Teleskoparm

¢ Siehe Kapitel 7.2.8

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Spieljustierungen
Arbeitsbiihnendrehung

¢ Siehe Kapitel 7.2.9

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER QURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

¢ Betriebspriifung des Inklinometers
am Turm

¢ Siehe Kapitel 7.2.10

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Uberpriifung der )
Kontrollvorrichtung der Uberlast
auf der Hubarbeitsbiihne

¢ Siehe Kapitel 7.2.11

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D__URCHZUF(]HRENDEN
VORGANGE

¢ Betriebspriifung der Mikroschalter

M1 ¢ Siehe Kapitel 7.2.12

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

¢ Betriebspriifung des _ .
Sicherheitssystems Totmannpedal AL

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D__URCHZUF(]HRENDEN
VORGANGE

+ Batteriezustand _ .
(elektrische Modelle —E ) Siehe Kapitel 7.2.15

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

10 Uberpriifung der Wenn man mit niedrigster Geschwindigkeit eine Rampe
Funktionstlichtigkeit des mit einer im Kapitel technische Merkmale angegebenen
Bremssystems Hochstneigung herunterfahrt, muR die Maschine beim

Loslassen des Joysticks innerhalb einer Strecke von

weniger als 1,5 m anhalten koénnen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER QURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

11 Uberpriifung der manuellen

Notsteuerungen

¢ Siehe Kapitel 5.6

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

20

Jahr

30

Jahr

4°

Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

10° Jahr
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EIGENTUMSUBERTRAGUNG

EIGENTUMER

Firma Datum Modell Maschinennummer Lieferdatum

AIRO - Tigieffe S.r..

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, daft am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mafe der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen (ibereinstimmen, und dal eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, daft am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen (ibereinstimmen, und dal eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, daft am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mafe der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen (ibereinstimmen, und dal eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile
Code Menge

Beschreibung

Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile
Code Menge

Beschreibung

Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile
Code Menge

Beschreibung

Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile
Code Menge

Beschreibung

Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Losung

Verwendete Ersatzteile
Code Menge

Beschreibung

Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
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SCHEMI ELETTRICI - WIRING DIAGRAMS - SCHEMA ELECTRIQUE - ESQUEMA
ELECTRICO — SCHALTPLAN - ELEKTRISCH SCHEMA - 3NEKTPUYECKASA CXEMA
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
SG800 SG 1000 NEW  SG1100-J

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO BRACCIO

EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO (SOLO SG 1000 NEW)

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO (SOLO SG 1000 NEW)

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELETTROVALVOLA DI BY-PASS (SOLO E/D)

EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA SECONDO BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI

EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO

EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA (OPTIONAL)

EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA (OPTIONAL)

sSwWi1 INTERRUTTORE ACCENSIONE MACCHINA / SELEZIONE POSTO DI COMANDO
SW2 INTERRUTTORE SALITA/DISCESA PRIMO BRACCIO (DA TERRA)

sSwW3 INTERRUTTORE SALITA/DISCESA SECONDO BRACCIO (DA TERRA)

SW5 INTERRUTTORE ROTAZIONE TORRETTA (DA TERRA)

SW16 INTERRUTTORE SFILO/RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO (DA TERRA)

SW20 SELETTORE VELOCITA’ TRAZIONE

SP1 PULSANTE STOP CIRCUITO DI POTENZA

SP2 PULSANTE STOP EMERGENZA

SP3 PULSANTE CLAXON

TLR TELERUTTORE MOTORE ELETTRICO

TLR1 TELERUTTORE DI SICUREZZA

EP ELETTROPOMPA (48V 4500W)

F1 FUSIBILE ELETTROPOMPA -160A-

FR FUSIBILE CARICABATTERIA (48V 40A)

AV1 AVVISATORE ACUSTICO MOVIMENTI

AV2 AVVISATORE ACUSTICO ALLARME

M1A MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1B MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1C MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1S MICROINT. STOP TRAZIONE

M2A FINECORSA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

M2B FINECORSA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

M3A FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3B FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3C FINECORSA SOLLEVAMENTO

M4A FINECORSA SFILO BRACCIO TELESCOPICO

M4B FINECORSA RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO

Mé MICROINTERRUTTORE

PR1 PRESSOSTATO

PR2 PRESSOSTATO

PR3 PRESSOSTATO

GRF GIROFARI

HC CONTAORE

\" VOLTMETRO 48V

J1 JOYSTICK MONOASSE TRAZIONE

J2-J4 JOYSTICK BI-ASSE SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO / ROTAZIONE TORRETTA
J3-J6 JOYSTICK BI-ASSE SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO / SFILO TELESCOPICO
J5 INTERRUTTORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
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J7 INTERRUTTORE LIVELLAMENTO MANUALE PIATTAFORMA
SW6 INTERRUTTORE STERZO
SP9 INTERRUTTORE SERIE/PARALLELO TRAZIONE
BT BATTERIA 48V 350Ah
KL CLAXON
AM INCLINOMETRO
L1 SPIA MACCHINA ACCESA
L2 SPIA MACCHINA INSTABILE
PUP PEDALE “UOMO PRESENTE
1) TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE
LLD001  SCHEDA CONTROLLO TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE
RCB RELE’ ACCENSIONE CARICABATTERIA
LEGENDA TRIMMERS
P18 TERZA VELOCITA’ TRAZIONE
P19 “BIAS” MOVIMENTI
P22 “BIAS’ TRAZIONE
P17 SEGNALE COMANDI DA TERRA
P23 NON TOCCARE
P21 RAMPA “UP”
P20 RAMPA “DOWN”
SETTAGGIO DIP SWITCH SU SCHEDA
SWi1 ITALIA ESTERO
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
Swa4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /

ARO
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WIRING DIAGRAM - STANDARD MACHINES
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONAL ADJUSTER

EV2 SOLENOID VALVE, TRACTION FORWARD

EV3 SOLENOID VALVE, TRACTION BACKWARD

EV4 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LIFTING

EV5 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LOWERING

EV6 SOLENOID VALVE, ARM EXTRACTION (ONLY SG 1000 NEW)

EV7 SOLENOID VALVE, ARM RETRACTION (ONLY SG 1000 NEW)

EVS8 SOLENOID VALVE, RIGHT STEERING

EV9 SOLENOID VALVE, LEFT STEERING

EV10 SOLENOID VALVE, SERIES-PARALLEL TRACTION

EV11 SOLENOID BYPASS VALVE (ONLY E/D)

EV12 SOLENOID VALVE, TURRET RIGHT ROTATION

EV13 SOLENOID VALVE, TURRET LEFT ROTATION

EV14 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LIFTING

EV15 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LOWERING

EV16 SOLENOID VALVE, FORWARD BASKET LEVELLING

EV17 SOLENOID VALVE, BACKWARD BASKET LEVELLING

EV20 SOLENOID VALVE, TRACTION MOTOR PISTON DISPLACEMENT EXCHANGE
EV21 SOLENOID VALVE, BASKET LEFT ROTATION (OPTIONAL)

EV22 SOLENOID VALVE, BASKET RIGHT ROTATION (OPTIONAL)

SwWi1 SWITCH, MACHINE START / CONTROL POST SELECTION

SW2 SWITCH, FIRST ARM LIFTING/LOWERING (FROM GROUND)

sSwW3 SWITCH, SECOND ARM LIFTING/LOWERING (FROM GROUND)

SW5 SWITCH, TURRET ROTATION (FROM GROUND)

SW16 SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION/RETRACTION (FROM GROUND)
SW20 TRACTION SPEED SELECTOR

SP1 POWER CIRCUIT STOP BUTTON

SP2 EMERGENCY STOP BUTTON

SP3 HORN BUTTON

TLR ELECTRIC MOTOR REMOTE CONTROL SWITCH

TLR1 SAFETY REMOTE CONTROL SWITCH

EP ELECTRIC PUMP (48V 4500W)

F1 ELECTRIC PUMP FUSE -160A-

FR BATTERY CHARGER FUSE (48V 40A)

AV1 MOVEMENT ALARM

AV2 ALARM

M1A MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND TRACTION SAFETY SPEED ENABLED
M1B MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1C MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1S MICRO-SWITCH, TRACTION STOP

M2A LIMIT SWITCH, TURRET RIGHT ROTATION

M2B LIMIT SWITCH, TURRET LEFT ROTATION

M3A LIMIT SWITCH, LIFTING

M3B LIMIT SWITCH, LIFTING

M3C LIMIT SWITCH, LIFTING

M4A LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION

M4B LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM RETRACTION

Mé MICRO-SWITCH

PR1 PRESSURE SWITCH

PR2 PRESSURE SWITCH

PR3 PRESSURE SWITCH

GRF ROTATING BEACONS

HC HOUR-METER

\" VOLTMETER 48V

J1 JOYSTICK, TRACTION SINGLE-AXLE

J2-J4 JOYSTICK, FIRST ARM LIFTING / TURRET ROTATION TWO-AXLE

J3-J6 JOYSTICK, SECOND ARM LIFTING / TELESCOPIC ARM EXTRACTION TWO-AXLE
J5 SWITCH, PLATFORM ROTATION

J7 SWITCH, PLATFORM MANUAL LEVELLING
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SW6

SWITCH, STEERING

SP9 SWITCH, SERIES/PARALLEL TRACTION
BT BATTERY 48V 350Ah
KL HORN
AM INCLINOMETER
L1 WARNING LIGHT: MACHINE "ON"
L2 WARNING LIGHT: MACHINE NOT STABLE
PUP "DEAD-MAN CONTROL" PEDAL
D DEFORMATION TRANSDUCER
LLDO001 DEFORMATION TRANSDUCER CONTROL CARD
RCB BATTERY CHARGER STARTING RELAY
TRIMMER LEGEND
P18 TRACTION THIRD SPEED
P19 MOVEMENT “BIAS”
P22 TRACTION “BIAS”
P17 SIGNAL, CONTROL FROM GROUND
P23 DO NOT TOUCH
P21 “‘UP” RAMP
P20 “‘DOWN’" RAMP
BOARD DEEP SWITCH SETTING
sSwW ITALY EXPORT SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
sSw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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SCHEMA ELECTRIQUE MACHINES STANDARDS
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 REGULATEUR PROPORTIONNEL

EV2 ELECTROVANNE TRACTION AVANT

EV3 ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE

EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT PREMIER BRAS

EV5 ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER BRAS

EV6 ELECTROVANNE COULISSEMENT BRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EV7 ELECTROVANNE RENTREE BRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE

EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE

EV10 ELECTROVANNE SERIELLE-PARALLELE TRACTION

EV11 ELECTROVANNE DE BY-PASS (SEULEMENT E/D)

EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOUR

EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOUR

EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT SECOND BRAS

EV15 ELECTROVANNE DESCENTE SECOND BRAS

EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER AVANT

EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER ARRIERE

EV20 ELECTROVANNE CHANGEMENT CYLINDREE MOTEURS TRACTION

EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE (OPTIONNELLE)

EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE (OPTIONNELLE)

sSwWi1 INTERRUPTEUR ALLUMAGE MACHINE / SELECTION POSTE DE COMMANDE

SW2 INTERRUPTEUR MONTEE/DESCENTE PREMIER BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW3 INTERRUPTEUR MONTEE/DESCENTE SECOND BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW5 INTERRUPTEUR ROTATION TOUR (A PARTIR DE TERRE)

SW16 INTERRUPTEUR COULISSEMENT/RENTREE BRAS TELESCOPIQUE (A PARTIR DE TERRE)
SW20 SELECTEUR VITESSE TRACTION

SP1 BOUTON STOP CIRCUIT D’ALIMENTATION

SP2 BOUTON STOP URGENCE

SP3 BOUTON KLAXON

TLR TELERUPTEUR MOTEUR ELECTRIQUE

TLR1 TELERUPTEUR DE SECURITE

EP ELECTRO-POMPE (48V 4500W)

F1 FUSIBLE ELECTRO-POMPE -160A-

FR FUSIBLE CHARGEUR BATTERIE (48V 40A)

AV1 AVERTISSEUR SONORE MOUVEMENTS

AV2 AVERTISSEUR SONORE ALARMES

M1A MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1B MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1C MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1S MICROINT. STOP TRACTION

M2A FIN DE COURSE ROTATION DROITE TOUR

M2B FIN DE COURSE ROTATION GAUCHE TOUR

M3A FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3B FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3C FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M4A FIN DE COURSE COULISSEMENT BRAS TELESCOPIQUE

M4B FIN DE COURSE RENTREE BRAS TELESCOPIQUE

Mé MICROINTERRUPTEUR

PR1 MANO-CONTACT

PR2 MANO-CONTACT

PR3 MANO-CONTACT

GRF AVERTISSEUR LUMINEUX TOURNANT

HC COMPTE-HEURES

\" VOLTMETRE 48V

J1 MANCHE A BALAI MONO-AXE TRACTION

J2-J4 MANCHE A BALAI BI-AXE SOULEVEMENT PREMIER BRAS / ROTATION TOUR

J3-J6 MANCHE A BALAI BI-AXE SOULEVEMENT SECOND BRAS / COULISSEMENT TELESCOPIQUE
J5 INTERRUPTEUR ROTATION PLATE-FORME

J7 INTERRUPTEUR NIVELLEMENT MANUEL PLATE-FORME
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SW6 INTERRUPTEUR DIRECTION
SP9 INTERRUPTEUR SERIEL/PARALLELE TRACTION
BT BATTERIE 48V 350Ah
KL KLAXON
AM INCLINOMETRE
L1 TEMOIN MACHINE ALLUMEE
L2 TEMOIN MACHINE INSTABLE
PUP PEDALE “HOMME PRESENT ”
D TRANSDUCTEUR DE DEFORMATION
LLDO001 CARTE DE CONTROLE TRANSDUCTEUR DE DEFORMATION
RCB RELAIS ALLUMAGE CHARGEUR BATTERIE
LEGENDE TRIMMERS
P18 TROISIEME VITESSE TRACTION
P19 “BIAS” MOUVEMENTS
P22 “BIAS” TRACTION
P17 SIGNAL COMMANDES A PARTIR DE TERRE
P23 NE PAS TOUCHER
P21 RAMPE “UP”
P20 RAMPE “DOWN”
REGLAGE MICROINTERRUPTEURS SUR CARTE
SW1 ITALIE ETRANGER SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
sSw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONALER REGLER

EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE

EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN

EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER

EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER

EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZIEHEN (NUR SG 1000 NEW)

EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN (NUR SG 1000 NEW)

EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN

EV11 BYPASS-ELEKTROVENTIL (NUR E/D)

EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS

EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

EV14 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ZWEITER AUSLEGER

EV15 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER

EV16 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNG VORWARTS

EV17 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNG RUCKWARTS

EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN

EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS (OPTION)

EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS (OPTION)

SwW1 SCHALTER MASCHINENEINSCHALTUNG / STEUERPLATZWAHL

SW2 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER (VOM BODEN AUS)

sSw3 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW5 SCHALTER TURMDREHUNG (VOM BODEN AUS)

SW16 SCHALTER AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW20 FAHRGESCHWINDIGKEITS-WAHLSCHALTER

SP1 STOPKNOPF LEISTUNGSKREIS

SP2 NOTSTOPKNOPF

SP3 HUPENKNOPF

TLR FERNSCHALTER ELEKTROMOTOR

TLR1 SICHERHEITSFERNSCHALTER

EP ELEKTROPUMPE (48V 4500W)

F1 SCHMELZSICHERUNG ELEKTROPUMPE -160A-

FR SCHMELZSICHERUNG LADEGERAT (48V 40A)

AV1 AKUSTIKANZEIGE BEWEGUNGEN

AV2 AKUSTIKANZEIGE ALARM

M1A MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

M1B MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

m1C MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

M1S MIKROSCHALTER STOP FAHREN

M2A ENDSCHALTER TURMDREHUNG RECHTS

M2B ENDSCHALTER TURMDREHUNG LINKS

M3A ENDSCHALTER ANHEBUNG

M3B ENDSCHALTER ANHEBUNG

M3C ENDSCHALTER ANHEBUNG

M4A ENDSCHALTER AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

M4B ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

3 MIKROSCHALTER

PR1 DRUCKWACHTER

PR2 DRUCKWACHTER

PR3 DRUCKWACHTER

GRF RUNDUMLEUCHTEN

HC STUNDENZAHLER

'} SPANNUNGSMESSER 48V

J1 STEUERKNUPPEL, EINE ACHSE, FAHREN

J2-J4 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER /TURMDREHUNG
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J3-J6 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ZWEITER AUSLEGER / AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGER
J5 SCHALTER PLATTFORMDREHUNG

J7 SCHALTER MANUELLE PLATTFORM-WAAGRECHTSTELLUNG
SW6 SCHALTER LENKUNG
SP9 SCHALTER, REIHENPARALLEL, FAHREN
BT BATTERIE 48V 350Ah
KL HUPE
AM INKLINOMETER
L1 KONTROLLAMPE MASCHINE EINGESCHALTET
L2 KONTROLLAMPE MASCHINE NICHT STANDFEST
PUP PEDAL “MENSCH VORHANDEN"
D UMFORMER
LLDO001 KONTROLLPLATINE UMFORMER
RCB RELAIS LADEGERATEINSCHALTUNG
TRIMMERVERZEICHNIS
P18 DRITTE FAHRGESCHWINDIGKEIT
P19 ‘BIAS” BEWEGUNGEN
P22 ‘BIAS” FAHREN

P17 SIGNAL BODENSTEUERUNGEN

P23 NICHT BERUHREN

P21 RAMPE “‘UP”

P20 RAMPE “DOWN”

EINSTELLUNG DIP SWITCH AUF DER PLATINE

SW1 ITALIEN AUSLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 SW4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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ESQUEMA ALAMBRICO MAQUINAS STANDARD
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 REGULADOR PROPORCIONAL

EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE

EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS

EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO

EV5 ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO

EV6 ELECTROVALVULA EXTENXION BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)

EV7 ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)

EVS ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA

EV9 ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA

EV10 ELECTROVALVULA SERIE - PARALELO TRACCION

EV11 ELECTROVALVULA DE BY-PASS (SOLO E/D)

EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA

EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA

EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO

EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO

EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ADELANTE

EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ATRAS

EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO CILINDRADA MOTORES TRACCION

EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA IZQUIERDA (OPCIONAL)

EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA DERECHA (OPCIONAL)

SW1 INTERRUPTOR ENCENDIDO MAQUINA / SELECCION PUESTO DE MANDO

SW2 INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO PRIMER BRAZO (DESDE TIERRA)

sSw3 INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO SEGUNDO BRAZO (DESDE TIERRA)

SW5 INTERRUPTOR ROTACION TORRETA (DESDE TIERRA)

SW16 INTERRUPTOR EXTENSION/RETORNO BRAZO TELESCOPICO (DESDE TIERRA)

SW20 SELECTOR VELOCIDAD TRACCION

SP1 PULSADOR STOP CIRCUITO DE POTENCIA

SP2 PULSADOR STOP EMERGENCIA

SP3 PULSADOR CLAXON

TLR TELERRUPTOR MOTOR ELECTRICO

TLR1 TELERRUPTOR DE SEGURIDAD

EP ELECTROBOMBA (48V 4500W)

F1 FUSIBLE ELECTROBOMBA -160A-

FR FUSIBLE CARGADOR DE BATERIA (48V 40A)

AV1 AVISADOR ACUSTICO MOVIMIENTOS

AV2 AVISADOR ACUSTICO ALARMA

M1A MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

M1B MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

m1C MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

M1S MICROINTERRUPTOR STOP TRACCION

M2A TOPE ROTACION DERECHA TORRETA

M2B TOPE ROTACION IZQUIERDA TORRETA

M3A TOPE ELEVACION

M3B TOPE ELEVACION

M3C TOPE ELEVACION

M4A TOPE EXTENSION BRAZO TELESCOPICO

M4B TOPE RETORNO BRAZO TELESCOPICO

3 MICROINTERRUPTOR

PR1 PRESOSTATO

PR2 PRESOSTATO

PR3 PRESOSTATO

GRF MOVIMIENTO FAROS

HC CUENTAHORAS

'} VOLTIMETRO 48V

J1 PALANCA DE MANDO DE UN EJE TRACCION

J2-J4 PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION PRIMER BRAZO / ROTACION TORRETA
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J3-J6 PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION SEGUNDO BRAZO / EXTENSION TELESCOPICA
J5 INTERRUPTOR ROTACION PLATAFORMA

J7 INTERRUPTOR NIVELACION MANUAL PLATAFORMA
SW6 INTERRUPTOR DIRECCION
SP9 INTERRUPTOR SERIE/PARALELO TRACCION
BT BATERIA 48V 350Ah
KL CLAXON
AM INCLINOMETRO
L1 LUZ TESTIGO MAQUINA ENCENDIDA
L2 LUZ TESTIGO MAQUINA INESTABLE
PUP PEDAL “HOMBRE PRESENTE”
D TRANSDUCTOR DE DEFORMACION
LLDO001 TARJETA CONTROL TRANSDUCTOR DE DEFORMACION
RCB RELE ENCENDIDO CARGADOR DE BATERIA
NOTA TRIMMERS
P18 TERCERA VELOCIDAD TRACCION
P19 ‘BIAS” MOVIMIENTOS
P22 “BIAS” TRACCION

P17 SENAL MANDOS DESDE TIERRA

P23 NO TOCAR

P21 RAMPA “UP”

P20 RAMPA “DOWN”

AJUSTE DIP SWITCH EN TARJETA

SW1 ITALIA EXTRAN- SW3
JERO
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 SW4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONELE REGELAAR

EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)

EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)

EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM HEFFEN

EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM ZAKKEN

EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW)
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW)
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS

EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS

EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)

EV11 ELEKTROMAGNETISCHE OMLOOPKLEP (GELDT ALLEEN VOOR DE E/D)

EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS

EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS

EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM HEFFEN

EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM ZAKKEN

EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI VOORWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN

EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI ACHTERWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN

EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP WISSELING CILINDERINHOUD RIJMOTOREN (TRACTIEMOTOREN)
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS (OPTIE)

EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS (OPTIE)

SW1 SCHAKELAAR INSCHAKELING MACHINE / KEUZE BEDIENINGSPOST

SW2 SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN EERSTE ARM (VANAF DE GROND)

SW3 SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN TWEEDE ARM (VANAF DE GROND)

SW5 SCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW (VANAF DE GROND)

SW16 SCHAKELAAR TELESCOOPARM UIT-/INSCHUIVEN (VANAF DE GROND)
SW20 KEUZESCHAKELAAR RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)

SP1 STOPKNOP VERMOGENSSTROOMKRING

SP2 NOODSTOPKNOP

SP3 KNOP CLAXON

TLR AFSTANDSSCHAKELAAR ELEKTROMOTOR

TLR1 VEILIGHEIDSAFSTANDSSCHAKELAAR

EP ELEKTRISCHE POMP (48V 4500W)

F1 ZEKERING ELEKTRISCHE POMP -160A-

FR ZEKERING ACCULADER (48V 40A)

AV1 AKOESTISCHE MELDER BEWEGINGEN

AV2 AKOESTISCHE MELDER ALARMTOESTANDEN

M1A MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1B MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1C MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1S MICROSCHAKELAAR STOP RIJDEN (TRACTIE)

M2A EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS

M2B EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS

M3A EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M3B EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M3C EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M4A EINDSCHAKELAAR TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

M4B EINDSCHAKELAAR TELESCOOPARM INSCHUIVEN

M6 MICROSCHAKELAAR

PR1 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

PR2 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

PR3 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

GRF DRAAIBARE LAMPEN

HC URENTELLER

v VOLTMETER 48V

a JOYSTICK ENKELASSIG RIJDEN (TRACTIE)

J2-J4 JOYSTICK DUBBELASSIG HEFFEN EERSTE ARM / DRAAIING BOVENBOUW

/IWQ Uso e manutenzione — Serie A10 A12 A13J Pag.




J3-J6

JOYSTICK DUBBELASSIG HEFFEN TWEEDE ARM / TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

J5 SCHAKELAAR DRAAIING PLATFORM
J7 SCHAKELAAR PLATFORM HANDMATIG HORIZONTAAL ZETTEN
SW6 SCHAKELAAR STUREN
SP9 SCHAKELAAR SERIE/PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
BT ACCU 48V 350Ah
KL CLAXON
AM HELLINGMETER
L1 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INGESCHAKELD
L2 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INSTABIEL
PUP PEDAAL “MAN AANWEZIG”
D VERVORMINGSTRANSDUCTOR
LLDO001 CONTROLEKAART VERVORMINGSTRANSDUCTOR
RCB RELAIS INSCHAKELING ACCULADER
LEGENDE TRIMMERS
P18 DERDE RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)
P19 “BIAS” BEWEGINGEN
P22 “BIAS” RIUDEN (TRACTIE)
P17 SIGNAAL BEDIENINGSELEMENTEN VANAF DE GROND
P23 NIET AANKOMEN
P21 “UP” HELLING
P20 “‘DOWN” HELLING
INSTELLING DIP SWITCHES OP KAART
sSwW ITALIE BUITENLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
AJNIEKTPUHECKAA CXEMA CTAHOAPTHbLIX MALLWH
SG800 SG1000 NEW  SG1100-J
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EV1

MPOMOPLVOHANBHbIV PEFYIATOP

EV2 QNEKTPOKIAMNAH TAMM BNEPEL

EV3 ONEKTPOKIAMNAH TAM HA3ALQ

EV4 ANEKTPOKIAMAH NMOABEMA MEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

EV5 QNEKTPOKIAIMAH CMYCKA MEPBOIO 3BEHA CTPEJIbI

EV6 ONEKTPOKNANAH BbIABMWXEHUA CTPE/SIbI (TOMBKO SG 1000 NEW)

EV7 ONEKTPOKNANAH BO3BPALLEHWA CTPENbI (TOMBKO SG 1000 NEW)

EV8 ANEKTPOKIAMAH NMOBOPOTA HAMPABO

EV9 QNEKTPOKMAMAH NMOBOPOTA HANEBO

EV10 ANEKTPOKNAMNAH CEPUHO-MAPANENBHOIO TArOBOIO ABMYKEHNSA

EV11 ONEKTPOKIAMAH DI BY-PASS (TO/bKO E/D)

EV12 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALHW HAMPABO

EV13 OJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALLHWM HANEBO

EV14 QNEKTPOKNAMNAH NOOBLEMA BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI

EV15 ONNEKTPOKNAMAH CIYCKA BTOPOIO 3BEHA CTPE/bI

EV16 ANEKTPOKIAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3WHBLI BMEPE[

EV17 ANEKTPOKITAMAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI HA3AL

EV20 ANEKTPOKIAMAH LMJ‘lMH,[I,PW-lECKOM KOPOBKW MEPEJAY ABUFATENEN TAMN

EV21 ONEKTPOKNANAH BPALLEHWA KOP3WHbI HAJTIEBO (OMUKA)

EV22 ONEKTPOKINAMNAH BPALLEHWA KOP3WHLI HAMPABO (OMUKA)

sSwWi1 BbIKMKOYATESb BKIMKOYEHNA MALLWHBI / BbIBOP MYNBTA YNPABNEHNA

SW2 BbIKIMKOYATENNb MOOBEM/CMNYCK MEPBOIO 3BEHA CTPEJIbI (C 3EMJIN)

SwW3 BbIKIMKOYATESb MOOBEM/CMNYCK BTOPOIO 3BEHA CTPENbI (C 3EMITN)

SW5 BbIKIMFOYATESb BPALLEHWA BALLHW (C 3EMITN)

SW16 BbIKIMKOYATESNb BbIAB/KEHWE/BO3BPALLEHVE TENECKOMWYECKOW CTPENbI (C 3EMJIN)
SW20 MEPEKMIOYATEND TATOBOW CKOPOCTU

SP1 KHOMKA CTOM CUNOBON LIEMA

SP2 ABAPUHAS KHOMKA CTOM

SP3 KHOIMKA KNAKCOHA

TLR ﬂl/lCTAHLI,MOHHbM BbIKNKOYATESb SNIEKTPOBWIATENA

TLR1 BE30MACHbIN ,ﬂMCTAHLLMOHHblM BbIKMKOYATENb

EP ONIEKTPOHACOC (48B 4500BT)

F1 MNMPEOOXPAHUTENb SNEKTPOHACOCA -160A-

FR NPEJOXPAHUTENb 3APAOHOO YCTPOWUCTBA (48B 40A)

AV1 3BYKOBOW CUrHANM3ATOP ABVXKEHUN

AV2 3BYKOBOW CUMHANN3ATOP OMACHOCTU

M1A MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTW YKNOHOMEPA W BKMKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOW CKOPOCTU
M1B MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTM YKNOHOMEPA W BKMKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOW CKOPOCTU
M1C MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTW YKNOHOMEPA W BKNKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOV CKOPOCTU
M1S MWKPOBBIKINMKOYATENL CTOM TATN

M2A KOHLI,EBOVl BbIKIMIOYATESNb BPALLEHWA BALLUHW HATMPABO

M2B KOHLI,EBOVl BbIKIMHOYATENNb BPALLEHWA BALLHW HAJTEBO

M3A KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESb NOOBEMA

M3B KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESb NOOBEMA

M3C KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESIb NMOABEMA

M4A KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATE/Sb BbIABMXEHUA TENECKOMWYECKOW CTPENbI

M4B KOHLI,EBOVl BbIKIIOYATENb BO3BPALLEHUA TENECKOMWYECKOW CTPENbI

Mé MWKPOBBIKITFOYATEb

PR1 YPOBEHb JABJIEHUA

PR2 YPOBEHb JABJIEHUA

PR3 YPOBEHb ABJIEHUA

GRF MPOBIECKOBbLIE MAAKN

HC CYETYMK MOTOYACOB

\" BONBbTMETP 48B

J1 O[HOOCHbIV PKONCTUK TAr

J2-J4 ﬂBYOCHbM ﬂ)KOl?lCTVlK MOOBEMA MEPBOIO 3BEHA CTPENbI / BPALLEHWA BALIHN
J3-J6 ﬂBYOCHbM ﬂ)KOl?lCTVlK MNOOBEMA BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI / TENECK. BbIABMXEHNA
J5 BbIKIMKOYATENb BPALLEHWA NIATGOPMbI

J7 BbIKMKOYATEIb PYYHOTI O BbIPABHVUBAHWA NMNATOOPMbI

SW6 BbIKMKOYATESb NMOBOPOTA

SP9 CEPUHO- MAPANTENBHBLIV BbIKMHOYATESb TAM

BT AKKYMYNATOP 48B 350Avac

KL KNAKCOH
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AM
L1
L2

YKINOHOMEP )
WHONKATOP BKITKOYEHHOW MALLINHBI
WHONKATOP HECTABMINBHOCT MALLVHBI

PUP NEAANb «OMEPATOP HA MECTE»
™ NE®OPMALIMOHHbIA MPEOBPA3OBATENb
LLD0O1  MNATA KOHTPONA AEGOPMALIMOHHOTO MPEOBPA3OBATENS
RCB PENE BKNIOYEHUS! 3APSIIHOTO YCTPOCTBA
CNeUneUKALUA TPUMMEPOB
P18 TPETbS TAFOBAS CKOPOCTb
P19 “BIAS’ MEPEABVKEHMA
P22 “BIAS” TArA
P17 CWrHAN YNPABNEHKA C 3EMNA
P23 HE TPOTATb
P21 PAMMA “UP”
P20 PAMMA “DOWN”
PA3BOOKA DEEP SWITCH HA MNATE
SWi1 UTANUA 3ATPAHULA
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
Sw4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /

ARO
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SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD

SG800 SG 1000 New SG1100-J

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PANTOGRAFO

EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELETTROVALVOLA BY-PASS (SOLO E/B)

EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DX PIATTAFORMA
EV19 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SX PIATTAFORMA
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE
M MOTORE ELETTRICO

MT MOTEUR TERMICO (SOLO E/B)

1 SERBATOIO IDRAULICO

2 POMPA STERZO

3 POMPA PRINCIPALE

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA MANUALE DI EMERGENZA

6 VALVOLA UNIDIREZIONALE

7 TAPPO DI CARICO E SFIATO

8 BLOCCO IDRAULICO REGOLATORE PROPORZIONALE
9 RUBINETTO DI EMERGENZA

10 ATTACCO MANOMETRO

11 BLOCCO IDRAULICO STERZO

12 BLOCCO IDRAULICO SCAMBIO CILINDRATA

13 CILINDRO STERZO

14 PIASTRA TRAZIONE

15 STROZZATORE UNIDIREZIONALE

16 GRUPPO ELETTRODISTRIBUTORE

17 VALVOLA OVER-CENTER

18 CILINDRO SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

19 MOTORE ROTAZIONE TORRETTA

20 CILINDRO SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

21 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA (SG1000NEW)
22 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO (SG1000NEW)
23 CILINDRO SENSORE (SG1000NEW)

24 SERBATOIO SUPLEMENTARE

25 CILINDRO ROTAZIONE CESTELLO

26 CILINDRO JIB

27 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE
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HYDRAULIC SYSTEM DIAGRAM FOR STANDARD MACHINES

SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 PROPORTIONAL CONTROL ELECTRIC VALVE
EV2 FORWARD TRACTION ELECTRIC VALVE

EV3 REVERSE TRACTION ELECTRIC VALVE

EV4 PANTOGRAPH LIFTING ELECTRIC VALVE

EV5 PANTOGRAPH LOWERING ELECTRIC VALVE
EV6 TELESCOPIC ARM EXTENSION ELECTRIC VALVE
EV7 TELESCOPIC ARM RETRACTION ELECTRIC VALVE
EVS8 RIGHT STEERING ELECTRIC VALVE

EV9 LEFT STEERING ELECTRIC VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL TRACTION ELECTRIC VALVE
EV11 BY-PASS VALVE (ONLY E/B)

EV12 RIGHT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
EV14 TELESCOPIC ARM LIFTING ELECTRIC VALVE
EV15 TELESCOPIC ARM LOWERING ELECTRIC VALVE
EV16 CAGE FRONT-LEVELLING ELECTRIC VALVE
EV17 CAGE BACK-LEVELLING ELECTRIC VALVE

EV18 RIGHT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE

EV19 LEFT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE

EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
M ELECTRIC MOTOR

MT THERMIC ENGINE (ONLY E/B)

1 HYDRAULIC TANK

2 STEERING PUMP

3 MAIN PUMP

4 FILTER

5 MANUALLY OPERATED EMERGENCY PUMP

6 ONE-WAY VALVE

7 FILLING AND SPIRACULAR PLUG

8 HYDRAULIC BLOCK PROPORTIONAL CONTROL
9 EMERGENCY COCK

10 MANOMETER CONNECTION

11 STEERING HYDRAULIC BLOCK

12 HYDRAULIC BLOCK DISPLACEMENT CHANGE

13 STEERING CYLINDER

14 TRACTION PLATE

15 ONE-WAY FLOW REGULATOR

16 ELECTRODISTRIBUTOR UNIT

17 OVER-CENTER VALVE

18 FIRST ARM LIFTING CYLINDER

19 TURRET ROTATION MOTOR

20 SECOND ARM LIFTING CYLINDER

21 PLATFORM LEVELLING CYLINDER (SG1000NEW)
22 TELESCOPIC ARM EXTENSION CYLINDER (SG1000NEW)
23 SENSOR CYILINDER (SG1000NEW)

24 ADDITIONAL TANK

25 CAGE ROTATION CYLINDER

2 JIB CYLINDER

27 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE
SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 REGULATEUR PROPORTIONNEL

EV2 ELECTROVANNE DE TRACTION AVANT

EV3 ELECTROVANNE DE TRACTION ARRIERE

EV4 ELECTROVANNE DE SOULEVEMENT PREMIER BRAS

EV5 ELECTROVANNE DE DESCENTE PREMIER BRAS

EV6 ELECTROVANNE D'EXTRACTION BRAS

EV7 ELECTROVANNE DE RETOUR BRAS

EV8 ELECTROVANNE DE DIRECTION DROITE

EV9 ELECTROVANNE DE DIRECTION GAUCHE

EV10 ELECTROVANNE DE SERIE-PARALLELE TRACTION

EV11 ELECTROVANNE DE BY-PASS (SEULEMENT E/B)

EV12 ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A DROITE

EV13 ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A GAUCHE

EV14 ELECTROVANNE DE SOULEVEMENT BRAS

EV15 ELECTROVANNE DE DESCENTE BRAS

EV16 ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE AVANT (SG1000NEW)
EV17 ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE ARRIERE (SG1000NEW)
EV18 ELECTROVANNE DE ROTATION NACELLE A DROITE

EV19 ELECTROVANNE DE ROTATION NACELLE A GAUCHE

EV20 ELECTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEURS TRACTION
M MOTEUR ELECTRIQUE

MT MOTEUR THERMIQUE (SEULEMENT E/B)

1 RESERVOIR HYDRAULIQUE

2 POMPE COMMANDE BRAQUAGE

3 POMPE PRINCIPALE

4 FILTRE EN ASPIRATION

5 POMPE MANUELLE D'URGENCE

6 SOPUAPE

7 BOUCHON DE REMPLISSAGE HUILE - RENIFLARD AIR

8 ELECTRODISTRIBUTEUR REGULATEUR PROPORTIONNEL

9 ROBINET ENTRAINEMENT POMPE MANUEL

10 JONCTION MANOMETRE

1 ELECTRODISTRIBUTEUR BRAQUAGE

12 ELECTRODISTRIBUTEUR COMMANDE CYLINDREE MOTEURS TRACTION
13 VERIN BRAQUAGE

14 PLAQUE TRACTION

15 SOUPAPE

16 ELECTRODISTRIBUTEUR MOUVEMENTS

17 VALVE OVER - CENTER

18 VERIN LEVAGE PREMIER BRAS

19 MOTEUR ROTATION TOURELLE

20 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS

21 VERIN COMMANDE NIVEAU NACELLE (SG1000NEW)

22 VERIN ALLONGEMENT BRAS TELESCOPIQUE (SG1000NEW)

23 VERIN CONTROLE NIVEAU NACELLE

24 RESERVOIR SUPPLEMENTAIRE

25 VERIN ROTATION NACELLE

26 VERIN JIB

27 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV11
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20

==
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~Noo oA, OOPMN-_~OCOOO~NOOCOGPA~OODMNMD-~O

PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN
SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

PROPORTIONAL REGLER

ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (1°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (1°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZIEHEN
ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN
ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS
REIHEN-PARALLEL-ELEKTROVENTIL FAHREN
BYPASS-ELEKTROVENTIL (NUR E/B)

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (2°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (2°)
ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH VORNE (SG1000NEW)
ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH HINTEN (SG1000NEW)
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
ELEKTRO MOTOR

WARMEMOTOR (NUR E/B)

HYDRAULISCHER TANK

LENKUNGSPUMPE

PUMPE

SAUGFILTER

MANUELLE NOTPUMPE

VENTIL

OELFUELL - ENTLUEFTUNGSSTOEPSEL
ELEKTROVERTEILER PROPORTIONAL REGLER
ARMATUR BETAETIGUNG MANUELLE PUMPE
MANOMETERANSCHLUSS

ELEKTROVERTEILER LENKUNG

ELEKTROVERTEILER HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
LENKZYLINDER

ANTRIEBSPLATTE

VENTIL

ELEKTROVERTEILER BEWEGUNGEN

VENTIL OVER - CENTER

ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (1°)
GETRIEBSMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (2°)

ZYLINDER KORBAUSGLEICH (SG1000NEW)
TELESKOPAUSLEGER AUSZIEHZYLINDER (SG1000NEW)
ZYLINDER SENSOR KORBAUSGLEICH

ZUSATZTANK

ZYLINDER KORBAUSDREHUNG

ZYLINDER JIB
RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL

ARO
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ESQUEMA HIDRAULICO MAQUINAS STANDARD

SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 REGULADOR PROPORCIONAL

EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE

EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS

EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO

EV5 ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO

EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO

EV7 ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO

EVS ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA

EV9 ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELECTROVALVULA BY-PASS (SOLO E/B)

EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRE

EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRE
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS

EV18 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO DERECHA

EV19 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO IZQUIERDA
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TRACCION
M MOTOR ELECTRICO

MT MOTO

1 SERBATOIO IDRAULICO

2 BOMBA DIRECCION

3 BOMBA PRINCIPAL

4 FILTROS EN ASPIRACION

5 BOMBA MANUAL DE EMERGENCIA

6 VALVULA UNIDIRECCIONAL

7 TAPON DE GARGA ACEITE - SALIDA DE AIRE

8 ELECTRODISTRIBUIDOR REGULADOR PROPORCIONAL
9 GRIFO DE EMERGNECIA

10 CONEXION MANOMETRO

1 ELECTRODISTRIBUIDOR DIRECCION

12 ELECTRODISTRIBUIDOR CAMBIO EMBOLADA MOTORES TRACCION
13 CILINDRO DIRECCION

14 ELECTRODISTRIBUIDOR TRACCION

15 REGULADOR DE FLUJO UNIDIRECCIONAL

16 ELECTRODISTRIBUIDOR DE MOVIMIENTOS

17 VALVULA OVER - CENTER

18 CILINDRO ELEVACION PRIMER BRAZO

19 MOTOR ROTACION TORRETA

20 CILINDRO ELEVACION SEGUNDO BRAZO

21 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA (SG1000NEW)

22 CILINDRO EXTENSION BEAZO TELESCOPICO (SG1000NEW)
23 CILINDRO SENSOR (SG1000NEW)

24 TANQUE SUPLEMENTARIO

25 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO

26 CILINDRO JIB

27 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
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r’MAPABJIUYECKASA CXEMA CTAHOAPTHBIX MALUUH
SG800 SG 1000 New SG1100-J

EV1 NMPOMOPLIMOHANBHbLIV PEFYNATOP

EV2 ONEKTPOKITAMNAH TAMM BMEPEN

EV3 ONEKTPOKITAMNAH TAM HA3AO

EV4 OJIEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A

EV5 ONEKTPOKITAMAH CIMYCKA MAHTOIPAGA

EV6 OJIEKTPOKIAMAH BbIOBMXEHUA CTPENbI

EV7 ONEKTPOKIAMNAH BO3BPALLEHWA CTPENbI

EV8 ONEKTPOKIAMNAH NOBOPOTA HAMPABO

EV9 ONEKTPOKIAMNAH NOBOPOTA HAIEBO

EV10 ANEKTPOKMAMAH CEPUMHO-NAPANNENBHOMO TArOBOIO ABUXEHNA
EV11 ONEKTPOKITAMAH DI BY-PASS (TONBKO E/D)

EV12 OQJIEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALIHW HANPABO

EV13 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALLHM HANEBO

EV14 OJIEKTPOKNAMAH NMOOBEMA CTPENbI

EV15 ONEKTPOKITAMNAH CMYCKA CTPE/bI

EV16 ONEKTPOKITAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI BMEPEN

EV17 ONEKTPOKITAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI HA3AL

EV18 OQJIEKTPOKIAMAH BPALLEHWA DX MNATOOPMbI

EV19 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHUA SX MNATOOPMbI

EV20 ANEKTPOKNAMAH LANMHOPWYECKOW KOPOEKW NEPEOAY OBUIATENEN TATM
M QJIEKTPOOBWUIATENNb

MT TENNOBOW OBUIATESTb (TONBKO E/B)

1 rMOPABNUYECKU PESEPBYAP

2 HACOC NOBOPOTA

3 rMABHbIV HACOC

4 BCACBIBAIOLUM OUNBTP

5 ABAPUIHBI PYYHOW HACOC

6 OOHOHAMPABNEHHbIY KITAMAH

7 MPOBKA 3AMNONMHEHNA N OTOYLWWHBI

8 rMOPABNUYECKA BNOK NMPOMOPLIMOHAIIBHOIO PEFYNATOPA
9 ABAPUIHBIN KPAH

10 LWUTENCENBHAA BUITKA MAHOMETPA

11 rMOPABINUYECKUM BNOK MOBOPOTA

12 MMOPABIMYECKIIA BNOK LIMNMHAPUYECKOW KOPOBKM NMEPENAY
13 UMNUHOP NOBOPOTA

14 MNTATATN

15 CY)XATEb OHOHAMPABIIEHHbIN

16 rPYMNMA SNEKTPOPACMPELENUTENEN

17 KNAMAH OVER-CENTER

18 UANHOP NOOBEMA NEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

19 OBUTATENb BPALLEHWA BALLHI

20 UANMHOP NOOBEMA NEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

21 UANHOP BbIPABHUBAHA MNATOOPMbI (SG1000NEW)

22 LUMNHAP BbIOB/KEHWA TENECKOMUYECKOW CTPENbI (SG1000NEW)
23 UANHOP OATYMKA (SG1000NEW)

24 OOMONHUTENbHbIA PE3EPBYAP

25 UMNUHOP BPALLEHWA KOP3WHbI

26 UMNUHOP JIB

27 MAKCUMABHbBIA 1 ONHOHAMPABIEHHbI KNAMNAH
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Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJE/SIb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt;

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestelinr - N°® Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapaums

MMog HaLuy
WNCKITIOUMTENBHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -l'og

A10E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
BVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE un
CepTMDULMPOBAHHON
MOZENN 13

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJE/SIb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt;

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestelinr - N® Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapaums

MMog HaLuy
WNCKITIOUMTENBHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -l'og

A12E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
BVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE un
CepTMDULMPOBAHHON
MOZENN 13

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO

Uso e manutenzione — Serie A10 A12 A13J
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOUMTESBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12EB XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5808

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita &
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNnuo, noanucasLuee 3ato
3asBreHe o
COOTBETCTBUM,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKyMEHTaLMI0
obopyaoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
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TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTETbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12ED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5809

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTETbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A13 JE XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5810

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO

Uso e manutenzione — Serie A10 A12 A13J

Pag.
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AIRO E UNA DiviISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTENbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOAE/b N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
A13 JED XXOOXXXXXX | XXOOXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce € conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMPeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE un

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ita
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieayHoLLmm
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOM:

M.0303.15.5811
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux normes die Erklarung y a las siguentes 1 CO CreayoLLMMm
standards: suivantes: entspricht den normas: HOpMamu:
folgenden Normen:
EN 280 :2001 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mvuo, noAnucasLuee a0
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3aBNeHue 0
conformita & is authorized to setup | conformité est autorisé | Konformitatserkldrung | conformidad esta ;ﬁg;ﬁng:b
gutorlz;ato a cos.tltwre the Technical File. a consptuer le Dossier | ist auFor|S|ert, das autonz.ado a crear el COCTABHTb TEXHAYECKYIO
il Fascicolo Tecnico. Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMeHTALMIO

abzufassen. o6opyoBaHMs.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO

Uso e manutenzione — Serie A10 A12 A13J
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TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOUMTESBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12 E Ex XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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