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Die Firmé’igieffebedankt sich fur den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbi
lesenSie werden darin alle nétigen Informationen zur ordnungsgeemilRery dervgekauften Maschine finden.

Der Nutzer muf3 die enthaltenen Anweisungen und alle Teile aufmdrkaaen tesBner das Handbuch so
aufbewahren, daR es keine Schaden efleatdts Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheite
kann der Inhalt dieses Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abdai@éndert werd
Reproduktion oder Ubersetzung irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne schriftiche Voranzei
Eigentiimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriabsd Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf
Titelblatt angeflihrten Maschieshalb kann die Besithung der Bauteile und SteuenmdySicherheitssysteme

Teile betreffen, die an Ihrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht
sindUm stets der technischen Entwicklung zu folgen, behalt sidiRi@Tkjiafte s.r.ldas Recht vor, jederzeit
Anderungen am Produkt und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung det
zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1 Rechtsvorschriften
1.1.1 Empfang der Maschine

Innerhalb der EUWI{&paischen Union) bekommen Sie die Maschine mit:

- Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes;

- An der Maschine angebrachtereiCEen;

- CEKonformitatserklarung.

Wir erinnern Sie daran, dal3 das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil derddsdBiksmistar davon
gemeinsam mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten regelmaRigen Uberpriifungen an |
Arbeitsbuhne in dem vorgesehenen Behaltnis aufzubewahv¥achseld. der Eigentimer, muf3 die
Gebrauchsanweisung stetsatielihe begleiten.

1.1.2 Inbetriebsetzungsanzeige, erste Kontrolle, folgende Kontrollen und Eigentumsibertragungen.

Die gesetzlichen Pflichten des Maschinenbesitzers sind ja nach Land, in dem die Maschine in Betrieb ges
unterschiedlich. Wir empielhieen, sich bei den Einrichtungen zur Wahrung der Sicherheit an den Arbeitsplat
Uber die in Ihrem Gebiet vorgesehenen Prozeduren zu informieren. Zur besseren Archivierung der Unterle
Aufzeichnung der AnderfBgsvicearbeiten ist am Ende WieseDQGEXFKVY HLQ 7HLO QDPHQ)\
vorgesehen.

1.1.2.1 Inbetriebsetzungsanzeige und erste Kontrolle.

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszustandigen ISPESL (=obere A
Vorbeugung und Sicherheddyelrbeit) die Inbetriebsetzung der Maschine zu melden und diese den obligatorisc
regelmafigen Kontrollen zu unterziehen. Die erste dieser Kontrollen wird von ISPESL vorgenommen und die
von den gebietszustandigen Uberwachungsorganeh (AStlitie Gesundheitsbehorde) oder ARPA (=regionale

Agentur fur Vorbeugung und Umiielt)jberpriifungen sind zahlungspflichtig und die Kosten dafiir gehen zu Las
des MaschinenbesitzBis gebietszustandigen UberwachungssBgadSL oder ARPA IBPESL konnen sich

zur Durchfiihrung der Kontrollen der Unterstitzung befahigter 6ffentlicher oder privater Einrichtungen bedie
befahigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des 6ffentlichen Dienstes und sind
offantlichen Struktur gegenlber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien per Einschreiben mit Empfangsbestatigung das Formular zusen
gelegentlich der Maschinenlieferung gemeinsam mit den andereausgehrtagigt wurde.

Binnen eines Jahres seit der Anzeige wird ISPESL eine Registriernummer erteilen und gelegentlich der ersten
Uberprifung das "Kontrollheft" ausfiillen und ausstellen und darin bereaite anRidrieb gesetMtaschine
erfasbaren oder aus dem Betriebshandbuch entnehmbaren Datddesiattagerd ISPESL eine Ausfertigung

des Heftes an die gebietszustandigen Uberwachungsorgane (ASL/USL oder ARPA) senden, die die Durchfiihri
folgendenbligatorischen regelméRigeatidiidn) Kontrollesrehmen werden.
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1.1.2.2 Folgende regelmaRige Uberprifungen

Die jahrlichen Uberpriifungen sind oblilgatorisch. In Italien muss der Besitzer die regelmaiige Kontrolle mi
zwanzig Tage vor dem jahrlichen Fristablauf seit dernvatherigéfung beim gebietsadisten
Uberwachungsorg#er Einschreibettveantragen.

VERMERIHKalls eine Maschine, die nicht Uber die gultige Kontrollunterlage verfugt, in ein Gebiet versetzt werde
das auRerhalb der Zustandigkeit desnibllmmvachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, di
jahrliche Kontrolle bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fir das neue Gebiet, in dem die Masc
verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3 Eigentumslbertragungen.

Im Fallle détigentumsibertragung (in Italien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitsbihne verpflichtet, den Besi
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA) unter Beilage folgender Kopien anzuzeigen:
- Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserklarung
- Vom ersten Besitzer eingereichte Inbetriebsetzungsanzeige.

1.2 Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne zum Li
Personen und Material (Werkzeug und zu verarbeitendes MatetidillhaumgDuwmn Wartundssstallations
ReinigungsLackierungsAblackierungsandstrahiSchweil3arbeiten usw.

Die (je nach Modell unterschiedliche) zulassig&ax/ IKLINHLW VLHKH A7HFKQLVFKH OH
- Pro Person rewt man eine Last von 80 kg;

- Fur das Werkzeug 40 kg;

- Die Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.

$XI MHGHQ )DOO 1,(0%$/6 GLH LP $EVFKQ L Wagfamdké&itiRerseHraitéh. 0H U N P D
Alle Lasten missen innerhalb des Kgdssedibwerden; es ist nicht zugelassen, an der Hubarbeitsbiihne oder d
Hubstruktur aufgehéangte Lasten zu liften (auch wenn die Tragféhigkeit eingehalten wird).

Es ist verboten, grof3flichige Tafeln zu befdrdern, weil sie den Widerstand gegergibéhedemnd/iathe

starke Kippgefahr verursachen.

Die Arbeiter dirfen wahrend des Fahrmanévers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner waagrec
aussetzen (die Arbeiter an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Ein Lastbegrenzerterbricht den Maschinenbetrieb, wenn die Last auf der Hubarbeitsbiihne ca. 25% schwerer ¢
1HQQODVW LVW VLHKH .DSLWHO A$OOJHPHLQH *HEUDXFKVYRUVFI
Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem StraRenverlghd Wirbehalienen
gearbeitet, die fiur die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdie
Signalisierungen abgrenzen.

Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.

1.3Maschinenbeschitaung

Die in vorliegender Betrighg Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine fahrbare Hubarbeitsbiihne

besteht aus:

- angetriebenem Grundwagen mit Radern;

- hydraulisch drehbarem Turm;

- durch Hydrozylinder angetriebenem Gelenkarm (dier @elahkdaund Zylinder hangt vom Maschinenmodell
ab);

- Buhne fur die Arbeiter (die agfahigkeit ist je nach Modell unterschiedlici KH .DSLWHO A7F
OHUNPDOH?:
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Der Wagen verfligt tber einen Antrieb, damit man mit der Maschine fahkeK HanA $(E& O JHP H
*HEUDXFKVY B&l dénKNlbde&Hmt3 zwei Treibradern hat der Wagen zwei hintere Treibrader und :
vordere, frei laufende LenkrBdeden Modellen mit vier Treibréadern hat der Wagen zwei hintere Treibrader und :
vordere, df laufende Lenkrad&lie Antriebsrader haben eine hydraulische Standbremse mit positiver Logik (b
Loslassen der Fahrsteuerungen greifen die Bremsen automatisch ein).

Die hydraulischen zylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur (mit Ausnahimzyliledekotbaiades Zylinders

des Armneigungsensors) sind micéer Ventilen versehen, die direkt angeflanddtassisdvierkmal erlaubt

die Beibehaltung der Stellung auch im Falle eines plotzlichen Schlauchbruchs.

Die Buhne ist mit vorschrifigniében Gelandern und Ful3streifen versehen (die Gelahdé6 smd hoch; die
Ful3streifenl50 mm).

1.4Mandbvrierplatze

Die Maschine hat zwei Manévrierplatze:

- auf der Hubarbeitsbiihne fiir den normalen Maschinengebrauch;

- auf dem Turm (bzw. am Boden)dsnbNotsteuerungen zur Einholung der Hubarbeitsbihne und die Not
Ausschaltung vorhandem. Bodensteuerplatz ist ein ScHiiabtdchalter zur Wahl des Steuerplatzes und
Einschaltung der Maschine vorhanden.

1.5Speisung

Die Maschinen kdnnen folgendeuSgemshaben:

- elektrénydraulisches System bestehend aus aufladbaren Akkumulatoren und Elektropumpe;

- IUPHPRWRU GLH ORGHOOH BHWHQRYHOPKRQWHR WBGILAIGHREWOOH PL

- System mit Doppelspeisung Strom/Warme (die OtddePLW 'RSSHOVSHLVXQBED3(OHNW
JHNHQQJHLFKQHW GLH ORGHOOH EBW 'RSSHOVSHLVXQJ (OHNWUI

Auf jeden Fall sind die Hydraulik sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe S

und Hydrautilan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

Die Maschine darf nur fur die Zwecke verwendet werden, fur die sie verwirklicht wurde.
Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in del
vorgenommen wird.
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1.61dentifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassung
angebenSollte das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbar sein (dasselbe gilt auch fir die anderen :
Maschine angebrachten Schilder) mul3 es in kirzester Zeit wieder angelacht merdeire Maschine auch

ohne Schild identifizieren kann, wurde die Maschinennummer am Grundwadeie éngepdagibbildung

zeigt, wo sich das Schild und ¢igigimg befinddie Hauptdaten der Maschine, auf die sich das vorliegende Heft
bezieht, sind in folgenden Kastchen angegeben:

ORGHOO J)DKUJHVWHOO Jahr...oociiiiii, €K«

-
[ ® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
L T s
SELBSTFAHRENDE
PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

SGXXXXXXX

 TIGIEFFE S Vi Viasuperiore 82 |
mas LUZZARA (RE "‘.ﬂ‘..‘."a R
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1.7 Lage der wichtigsten Bauteile

Die folgende Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.

Abb2

8)
9)

Steuerkasten;

Elektrisches Steuergerét;
Hydraulisches Steuergerat
Hydromotoren zum Fahren
Turmdrehundgydomotor;
Steckdose 220V;
Dosenlibelle zur Sichtskont
der Waagrechtstellung der
Maschine;

Hubzylinder;

Batterie;

10) Hydrolenkung;
11) Inklinometer;
12) Kraftstofftank des

Warmemotors;

13) Lastbegrenzer;
14) Drehscheibe;
15) Vorrichtung zur Kontrolle d

Isolierung der Eldk{riur
elektrische Maschin&nund
Elektro/DiesetD).
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2 TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

BESCHREIBUNG AI0E AlL2 E Al2 EB Al2 ED Al3 JE Al13 JED
Max Arbeitshéhem- 9,9 12 12 12 13.1 13.1
MaxHoheTrittflachem- 7.9 10 10 10 11.1 11.1
MaxArbettsausiadung von der 45 6.3 6.3 6.3 8.1 8.1
Turmdrehung (nicht kontinuierGechy- 360 360 360 360 360 360
Arbeitsbiihnendrehu@gad 140 (OPT) | 140 (OPT) | 140 (OPT)| 140 (OW) 140 140
MaxArbeitsbihnenmafdem- 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360
MaxTragfahigkeikg- 200 (*) 200 (*) 200 (*) 200 (*) 200 (*) 200(*)
Hochstzahl von Personen auf der Biihn 2 2 2 2 2 2
Maschinengewicht (le&Q- 3m0 3900 (*) 4120 (*) 4140 (*) 5400 (*) 5640 (*)
Hochstlast auf jedem Reg- 1360 1740 1830 1840 2380
Rauminhaltms- 12.4 11.9 11.9 11.9 14.9 14.9
MaxHydraulikdruekar- 210 210 210 210 230 210
ReifenmalRenm- @ 584x324 | @ 584x324| @ 584x3R @ 584x324 | @ 584x324| @ 584x324
Reifentyp 23x1a12 23x1a12 23x1a12 23x1a12 23x1a12 23x1a12
MaxBetriebstemperatf€ - +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Min Betriebstemperata€ - -5° -5° -5° 5° -5° -5°
Standfestigkeitsgrenzen:
Langsngung Grad 2° 2° 2° 2° 4° 4°
Querneigundsrad 2° 2° 2° 2° 4° 4°
MaxWindstarke (n/s- 12.5 12.5 12.5 12.5 125 12,5
Batteriespeisung
Batteriespannunond Leistung//Ah 48/325 48/325 48/325 48/325 48/325 48/325
Batterigewicht Kg- 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220
EinphasebadegeratVv/A- 48/40 48/40 48/40 48/40 48/40 48/40
MaxEntnahme des Ladegerats 15 15 15 15 15 15
Max Leistung KW- 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5
Speisespannung MoteY 1 48 48 48 48 48 48
Max EntnahmeA - 160 160 160 160 160 160
MaxFahrgeschwindigkeit/s- 11 11 11 11 1.1 1.1
Min.Fahrgeschwindigkeit/s- 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Oltankfassungsvermégden 40 40 40 40 40 40
Max Steigungsvermoges- 25 25 25 25 25 25
Benzinmotor (Mod&B)

KOHLER
Motortyp CH15
MaxMotorleisturd<W- - - 11.2 --- ---
AnlaRbatterié//Ah 12/55
Max Fahrgeschwindigkeit/s- - - 1.1 - -
Min.Fahrgeschwindigkeit/s- - - 0.2 - -
Oltankfassungsvermoégden 67
Benzintankfassungsvermében - - 5 - -
Max Steigungsvermoges- - - 25 --- ---
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BESCHREIBUNG A10 E Al12 E Al12 EB A12 ED A13 JE A13 JED
Dieselmotor (Modé&D)
Dieselmotortyp - - - HATZ 1B40 e HATZ 1B40
MaxMotorleisturd<\W- - - - 6.6 e 6.6
Anla3batterid//Ah - - - 12/55 e 12/55
Max Fahrgeschwindigkeit/s- 1.1 1.1
Min.Fahrgeschwindigkeit/s- 0.2 0.2
Oltankfassungsvermégen 67 67
Dieseldltankfassungsverméigen 5 5
Max Steigungsvermogen - - - - 25 e 25

(*) In einigen Fallen kdnnen andere Grenzen vorgesdBenwgeimahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine

einzuhalten.

(**) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s odeherefirsMaschinen, die auch im Freien arbeitebkidgeschwindigkeiten gleich 0
m/s stehen fiir Maschinerildie DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

Unter Bedingungen, die fur die ungtinstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsidittibbeféataumsdessen Auswirkung auf

den Bediener zu erwéagen.

- ELEKTRISCHE MODEID¢gE:Pegel des kontinuierlichen, aquivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den Arbeitsplatzen nicht

als 70dB(A).

- MODELLE MIT WARMEMOD®RPegel des kontnliighen, dquivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den Arbeitsplatzen nich
héher als 107dB(A); der Schalldruckpegel am Bedienerplatz am Boden ist nicht héher als 87dB(A); der Schal&plakpegel am Be
auf der Arbeitsbiihne ist nicht h8restdd(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, daf3 unter normalen Betriebsbedingungen:

- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem die oberen GliedmaRegauatgesetzt sind, ¢

2,5 m/sédst;

- der drchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratischer Wert, dem der Kérper ausgesetzissé igeringer als 0,5 |
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3 SICHERHEITSHINWEISE

3.1Speisung

Die Elektrkind Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehemsiitevayaditht und versiegelt
wurden.

Die Eichung keines Elektoaler Hydraulikbauteils darf eigenméchtig verstellt oder verandert w

3.2 Arbeits und Wartungsvorschriften

Stets die laut geltender VorschiifiteHygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel trage
(insbesondere ist die Verwendung des Helms und des Sicherheitsgurts OBLBERAEORIGSde
Abbildung).

Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet wardéh libetpift werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fB&i ishzulanglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet werder
Den Warmeantrieb (Diestdr Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig belufteten Raumen verwende
Die Machine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand Uberprifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.
Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an des8pessergigdigen den
folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen befolgen.

Zur Wartung des Warmemotors {DigseBenzinmotor) das vorliegende Handbuch mit den Anweisungen de
Handbuchs des Warmemotors erganzen.

Die Hydrauliknd Elektrikbauailicht mit Hitzequellen oder Flammen annahern.

Die Buhne ist zur Beforderung von Personen bestimmt und deshalb muss man, die im Verwendungsland
Maschinenkategorie geltenden Vorschriften einzuhalten.

Die zulassige maddhe nicht durch AnbringongsGeristen, Treppen usw. erhoéhen.

Die Maschine nicht als Kran verwenden.

Die Maschine nicht als Lastenaufzug und/oder Aufzug verwenden.

Daflir sorgen, daR3 die Maschine (insbesondere der Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne) und der Bed
Arbeiteminter widerwartigen Umstanden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spulung, usw.) dementspr
geschitzt sind.

Der Maschinengebrauch bei schlechten Witterungsbedingungen ist verboten (heftige Gewitter oder Wi
VWIUNHU DOV GLHFKP OHSINPHD® A7 NRKIQHVHKHQHQ VLQG

Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, den Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne mit der vorge
Haube abdecken.

Die Maschine nicht in RAumen verwenden, wadBrdfglosionsgefahr besteht.

Es ist verbotgWasserdruckstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

5° sy 2
W

Abb.3
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3.3 Sicherheitsvorschriften

3.3.1 Allgemeines

Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die aufase
vorliegende Heft gelesen haben.

Die Maschine mit mindestens 5 m Abstand von Hochspannungsleitungen (bzw. nicht in
Spannungselementen) verwenden.

Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der tdamisdéerkmale angegeben
Tragfahigkeitswerte haltesuf dem Typenschild steht die Anzahl der auf der Bihne zul§
Personen und die beziigliche Tragfahigkeit.

Es ist strikt verboterRersonen, Ausristungen und Arbeitsmaterialien auf die Arbeitsbi
laden, wenn sich diese nicht in der Zutrittsposition befindet

Bei Schweil3ungsarbeiten auf der Hebebiihne diese oder deren Teile NICHT zur Erdung V

Der Maschinenbesitzer und/oder der Sicherheitsleiter sind daflir verantwortlich, dass die
eine angemessene Schulung Uber den Maschinengebrauch erhalten haben.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Uberprifen, dass die
und/oder Reparaturvorgange von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

3.3.2 Bewegung

Vor jeder Maschinenversetzung mufd man sich vergewissern, dal® die etwaigen Ansch
von der Speisestelle losgeldst wurdealls die Maschine durch eine 2E@®ktropumpe gespeis
wird, im Laufe von Versetzungéets die Lage des Kabels tberprifen.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Bdden verwenden, damit sie ihre Stan
nicht verliertVor dem Anheben der Arbeitsbiihne anhand der Wasserwaage an der Arbg
die Nivellierung Uberprifebamitdie Maschine niemals umkippen kann, die in den techni
OHUNPDOHQ XQWHU B6WLFKZRUW A6WDQGIHVW LNeighrg
einhaltenBewegungen auf schragen Flachen haben auf jeden Fall mit gré3ter Vorsicht zu

Sobald dieHubarbeitsbihne nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach
unterschiedliche Toleranz) wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingesch{

Das Fahrmandver bei hochgefahrener Hubarbeitsbihne nur auf ebenem, waagrechte
durchfihren und sich vergewissern, dal der Boden keine Loécher oder Stufen hat und
Raumbedarf der Maschine im Auge behalten.

Die Arbeiter durfen wahrend des Fahrmanévers bei hochgefahrener Hubarbeitsbihne di
waagrechten Last aussetzen @ieeiter an Bord dirfen nicht an Seilen, KabelnZietwen).

Die Maschine darf nicht direkt zum StralRentransport eingesetzt wblidah. zur
:DUHQEHIJUGHUXQJ YHUZHQGHQ VLHKH $EVFKQLWW

Den Arbeitsbereich Uberprifen, um sicleeflien, dass er keine Hindernisse oder sons
Gefahren aufweist.

Wahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschin
Aufmerksamkeit zu widmen, um Quetschuagdrzusammensttfe zu vermeiden.
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ACHTUNG beim Transport bzw. l¥a auf die Handen Sicherheit stets beachten! Fahrer
Bediener am Bord der Plattform sollten ihre Hande wie jeweils im Bild A und B bzw. C hal

Abb. 4
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3.3.3 Arbeitsphasen

Die Maschine verfligt tUber ein SystenKantrolle der Last auf der Biihne, das bei Uberbel
die Bewegungen der Biihne blockieie. Bihne kann erst nach Entfernung der GbermaRige
wieder bewegt werdeWerden das Akustiksignal und das rote Lampchen am Steuerkastel
Bihne aktiviey bedeutet dies, dal3 die Bihne dberladen ist (siehe Abschnitt GQ
VerwendungsvorschriftenPamit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, my
UbermafRige Last entfernt werden.

Die Maschine verfligt Uber ein System zur Kontrolle der Neigunggdes Was im Falle ein
nicht standfesten Stellung die Anhebung bloclgest.nachdem die Maschine standfest gem
wurde, lalt sich die Arbeit wieder aufnehmg&tivieren sich das Akustiksignal und das
Lampchen am Steuerkasten, steht die Masaticht ordnungsgeman (siehe Abschnitt mit
allgemeinen Gebrauchsvorschrift&gmit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, m
Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht werden.

Die Maschinen mit Elektrospeisung sind mit einer Vorrichtunigontrolle der elektrische
Isolierung ausgestattdin Falle eines Isolierungsverlusts oder Schadens an einem Ferns
blockiert diese Vorrichtung (die am Grundwagen oder am Turm angebragibhésiAbschnit
A/IDIJH GHU ZLFKWLJ\Wohreh die DMasthine Quktl” zeiyyt RIenODefekt durch
kontinuierlichen Pfeifton an.

Sich nicht Gber die Gelander der Buhne hinausle§alnschlechte Witterungsbedingungen
insbesondere starken Wind vermeiden.

Wird in Bereichen gearbeitet, die fur @ftentlichkeit zuganglich sind, die Arbeitsbereichg
Sperren oder anderen Signalisierungen abgrenzen.

Den Warmeantrieb (Dieseter Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig bel(
Réaumlichkeiten verwenden.

Uberprifen, dafR sich keine andererséhen als der Bediener im Wirkungsbereich der Mas
aufhalten.Wenn man auf der Blhne ist, besonders bei Bewegungen darauf achten,
Personal am Boden nicht bertihrt wird.

Die Arbeitsbiihne nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem, teaaelémde steht.
Nur dann mit angehobener Arbeitsbiihne fahren, wenn das Gelédnde fest und waagrecht is

Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kdnnen, bei Arbeitsende den
von der Steuertafel nehmen und sicher aufbewahren.

Zur Arleit notige Ausristungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit
herunterfallen und die Arbeiter am Boden geféahrden kénnen.
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3.3.4 Windgeschwindigkeiten laut Beaudfatbelle

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur |sitlteny Eier Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass
die Hochstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMAS
angefuhrt ist.

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich O mstSdirfen nur in geschlossenen Réu
verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verb

Windge Windge

eaufort schwin schwin Wind ' .
Grad digkeit digkeit bezeichnung Wirkung auf See Wirkung an Land
(km/h (m/Sek.
0 0 <0.28 Windstille Spiegelglatte See. Rauch steigt gerade auf]
1 16 0.284.7 Leiser Zug Kleine Krauselwellen auf der Oberflac| Windrichtung wird nur duf

bilden sich keine weilRen Schaumkan Zug des Rauches angeze

Kleine, noch kurze, aber ausgeprag
2 711 1.78 Leichte Brise|  Wellen. Kimme brechen siti mnd

sehen glasig aus.

Wellen mit Kimmen, die sich brech

3 1219 356.3 Schwache Bris Schaum uberwiegend glasig. Nur verg

weifle Schaumkdpfe.

Wellen werden langer. WeiRe Schaun| Hebt Staub und loses Pap

treten viel ofter auf. Zweige in Bewegung.

Kleine Laubb&ume beginr

zu schwanken. Auf

Wind auf der Haut spiirba
Die Blatter rauschen.

Blatter und diinne Zweig
bewegen sich fortdauern

4 2029 5.38 MaRiger Wing

MaRige Wellen, die eine langere Fg

5 3039 8.310.8 Frischer Wind annehmen. Uberall Schaumkopfe, § . . .
) Binnenseen bilden sich klg
Gistt.
Wellen.
Grosse Wellen (Wogen), deren Kan| Starkere Aste in Bewegur]
6 4050 10.813.9 Starter Wind weille Schaumflachen hinterlassen.| Umgang mit Regenschirm
Wenig Gischt. schwierig.
See turmt sich auf. Die Wellen brechg Ganze Baume schwanke
7 5162 13.917.2 Steifer Wind und der Schaum wird in Windrichtu| Behinderung beim Gehen
"geblasen”. Gegenwind.
Stiirmischer Hohe Wellen. Kdmmechen sich und Bricht Zweige von den
8 6375 17.220.9 Wi bilden strudelartige Gischt, die vom Baumen. Gehen im
ind . h o
abgeweht wird. Gegenwind unmdglich.
Leichte Strukturschader
. 3
9 7687 | 20.924.2 Sturm *RKH :HOOHQ PLW U} (Schornsteé und
Dichtere Schaumstreifen. .
fortgetragene Dachziege
Sehr hohe Wellen mit langen,
Uberbrechenden Kammen. Die BAume werden entwurzel
10 88102 24.228.4 | Schwerer Sturl Schaumstreifen werden dichter, die § . .
- ; i 1 Erhehithe Strukturschade
weilllich. Viel starkere Brecher, Sic
beeintrachtigt.
AuRergewdhnlich hohe Wellen, die S
Orkanartiger mittleren Tonnengehalts verdecken k¢
11 103117 28.432.5 9 Mit weilRem Schaum bedeckte See.| VerbreitetStrukturschader
Sturm i " o
Wind zerstaubt die Rander der
Wellenkdmme. Sicht herabgesetzt
12 >117 5325 Orkan Hochste Wellen; Luft mit Schaum und Schwerste, ausgedehntq

angefullt; See ganz weil3. Strukturschaden.

x Nebenstehende Abbildungen zeigen die Reichweite der Buhnendssieunwéagenstelluigs wird
nahegelegt, diese Abbildung aufmerksam zu betrachten, wenn man die Wagenposition wahlt
unvorhergesehene Beriihrungen mit Hindernissen innerhalb der Reichweite zu vermeiden.
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4 AUFSTELLUNG UND VORZEIENDE KONTROLLEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom |
vorgesehenen Funktionen auskbeasind keine Vorbereitungen AdtigEntladen der Maschine die Anweisungen
des AbschilV V. A% HZHJXQJ XQG 7UDQVSRUW?3 EHIROJHQ

Die Maschine auf einer festen, maximal bis zur zulassigen Hochstneigung geneigten Flache aufstellen (siehe t
(LJHQVFKDIWHQ A6W Dig 8uhhy WriigNiHer YédhtWinke@@H\Q@3serwaadekontrofécund

der Grundwagen (oder der Turn) hat ein Inklinometer zur stetigen Kontrolle der Maschinenwaagrechtstellunc
sowie Langsrichtung.

Vor Beginn der Arbeit muf3 man uber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsagtvgssung unterri
und auch kurz die Informationstafel an Bord der Hubarbeitsbiihne angesehen haben.

Vor Beginn der Arbeit Uberprifen, daf3 die Maschine vollkommen unversehrt ist (Sichtkontrolle) und die
Schildern angegebenen Gebrauchsgrenzen lesen.

4.1Vor dem lslschinengebrauch

Vor dem Maschinengebrauch muf? der Bateigmasrhsehen, dal3:

- Die Batterie vollig geladen ist;

- Der Olstand zwischen dem MinaestHochstwert liegt (bei abgesenkter Hubarbeitsbiihne);

- Die Maschine alle Bewegungen sicher ausfihrt;

- DieRéader und die Fahrmotoren ordnungsgemalf befestigt sind;

- Die Rader in gutem Zustand sind;

- Die Gelander an der Hubarbeitshiihne befestigt sind und die Gitter vorhanden sind und automatisch schliel.

- Die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweistifgieiRengen der Hubstruktur Uberprifen).

- Die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind;

- Die Steuerungen vollkommen funktionstiichtig sind, sei es am Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne so
Steuerplatz am Bodehl. Q VF KO L H % O-8yst€m&.HV 37RWPDQQ’
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5 ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

5.1 Steuertafel an der Bihne

. COMANDI MOTORE BENZINA -,

Abb8
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A) Proportionaler Steuerkntippel zum Fahren

B) Proportionaler Steuerkntppel

C) Proportionaler Segknippel

D) Proportionaler Steuerkntppel

E) Schalter zur Wiedereinstellung der Bihnenhdhe
F) Fahrgeschwindigk&itahlschalter

G) Differentialblockierungsknopf

H) Manuelle Hupe

) Notbremse (STOP)

L) Kontrolllampe Stérung

M) Uberlastkontrolllampe

N) Spannungsmesser

O) Schalter Plattformdrehung

P) Knopf Lenkung nach rechts

Q) Knopf Lenkung nach links

R) Schliisselwahlschalter elektrischer/thermischer Antrieb
T) AnlaBschlissel des Warmemotors

U) Kraftstoffstandanzeige

V) Starterknopf

Z) ATRDWQQSHGDO:

Alle Versetzungen (ausschlieB3lich Arbeitsbihnendrehung und Berichtigung der Hubarbeitsbilhnenebene) wi
proportionalen Steuerknuippeln/hebeln gesteuert; es ist deshalb moglich, durch deren Verstellung die Gesch
der Bewegung zod&rnDamit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen, empfiehlt es sich,
proportionalen Steuerkniippel stufenweise zu verschieben.

$XV 6LFKHUKHLWVJU*QGHQ PX% GDPLW VLFK G4 an deDBiRietr€ddd EH Z H
werden6 ROOWH GDV A7TRWPDQQSHGDO?® ZIKUHQG GHU '"XUFKI*KUXQJ F
sofort an.

Sich ausschlieBlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und dibemaeh
sowie in den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften baidgigenksam di
folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalte
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

Vor der Ausfuhrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, tberprufen, ob sich Personen ir
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groter Vorsicht verfahren.
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5.1.1 Fahren und Lenken

5.1.1.1Fahren

Damit sh die Fahrbewegung ergibt, hintereinander folgende Vorgange tatigen:

a) $XI GDV ATRWPDQQSHGDO?® DXI GHU +XEDUEHLWVE*«KQH WUHWHQ

b) Den proportionalen Steuerkni#fpgein Vorwartsfahren nach vorne und zum Rickwértsfahren nach hinte
stellen.

ACHTUNG!
Die Fahrund Lenksteuerungen kénnen gleichzeitig erfolgen, sind aber mit den Steuerd
Arbeitsbihnenbewegung (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) verblockt.

Bei abgesenkter Arbeitsbiihne (abgesenkte Arme, eingeesgepami eind Jib auf +10°#§S) lassen sich
durch Betétigung des Geschwindigkeitswahlsaleatehsedene Fahrgeschwindigkeiten einstellen.

HINWEISDamit sich dignaximale Fahrgeschwindigkeigibt, den Geschwindigkeitswahlschalter (F) auf (ll1)
stellen, den Druckknopf der Differentialsperre gedriickt halten (G) und fest auf den proportionalen
Steuerknuppel (A) driicken.

ZurUberwindung groRer Steigungen beim HioadfHinunterfahrez. B. wenn man die Maschine auf/von der
Pritsche eines Lastwags ladet/entladt) und fir die niedrigste  Geschwindigkeit den
Geschwindigkeitswahlschalter (E) auf (1°) stellen.

Mit angehobener Arbeitsbiihne wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet.

ACHTUNGDer Differentialblockierungssceal{G) dient zum Fahren auf unebenem Boden, falls eines der
Réader in der Hohe stehen und die ganze Fahrleistung aufnehmertsvistdstrengstens verboten, diesen
Schalter bei der Ausfuihrung der Lenkbewegungen und bei Beginn der Fahrbewegunghgdtsellt zu

ES IST VERBOTEN, mit angehobener Arbeitsbihne zu Fahren, wenn sich der Wagen ni
ebenen und ausreichend festen Flache befindet.

Vor der Ausfuhrung irgendwelchMarsetzungsvorgange, tUberprifen, ob sich Personen in Ni
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groRter Vorsicht verfahren.

5.1.1.2Lenkung

Zum Lenken auf die Kn&hf€dricken, die auf dem proportionalen Steuerknippel zum Fahren angebracht s
(duch Driicken des rechten Knopfes ergibt sich die Lenkung nach rechts urfduamgekdtet)kbefehl wird
GXUFK GDV A7TRWPDQQSHGDO?3® EHIIKLJW

ACHTUNG!
Die Fahrund Lenksteuerungen kénnen gleichzeitig erfolgen,abed mit den Steuerungen
Arbeitsbihnenbewegung (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) verblockt.

Mit angehobener Arbeitsbliihne wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet.
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5.1.2 Positionierung der Bihne

Zur Ausfiihrung aller Bewegudgeheine Fahrbewegungen sind, verwendet man die proportionalen Steuerknig

B, C, Dund die SchalteundO.

Damit die Bewegung erfolgt, missen hintereinander folgende Vorgénge ausgefihrt werden:

a) Aufdas Totmannpedal auf der Arbeitsbiihne treten;

b) Den prportionalen Steuerkntippel oder gewilnschten Schalter betatigen und in die auf dem Siebdruc
Steuerkastens angegebene Richtung bewegen.

HINWEIS:Vor Betéatigung des gewinschten proportionalen Steuerknlppels oder Schalters muf3 das
A7TRWPDQQSHG&#O  JHWUHWHQ

'LUG GDV A7TRWPDQQSHGDO" ORVJHODVVHQ KIOW GHU 9RUJDQJ VF
5.1.2.1Anhebung und Absenkung der Schere (erster Arm)

Zum Anheben und Absenken der Schere (erster Arm) verwendet man den proportionalgn Steuerknippel
Den proportionalen SteuerknBpelAnhebung &bizw. zur Absenkung4sttllen.

5.1.2.2Anhebung und Absenkung des zweiten Arms

Zum Anheben und Absenken des zweiten Arms, verwendet man den proportional€ Steuerknippel

Den proportionalen SteuerknGpelAnhebung allizw. zur Alenkung adfstellen.
5.1.2.3Jib-Anhebung/Absenkung13J)

Zur Anhebung und Absenkung des Jib verwendet man den proportionalenCSteuerkntippel

Den proportionalen SteuerknDpelAnhebung dlifozw. zur Absenkungldfidtellen.

5.1.2.4Ausziehen und Einziet des Teleskoparms

Zum Ausziehen und Einziehen des Teleskoparms verwendet man den proportional€h Steuerkniippel

Den proportionalen SteuerknGpelAusziehbewegungsdardw. zur Einziehbewegundatdllen.
5.1.2.5Turmschwenkung (Drehung)

Zur Turnthwenkung (Drehung) verwendet man den proportionalen StBuerkniippel
Den proportionalen SteuerknBpelRechtsdrehungbtw. zur Linksdrehungdlatéllen.

Sich vor der Durchfilhrung des Mandvers vergewisgaf, die - eventuell vorhandene
mechanische Turmsperrvorrichtung deaktiviert ist (siehe KAgoHI|lUGHUXQJ XQG
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5.1.2.6BUhnendrehung
5.1.2.6.1 Buhnendrehung§10undA12(OPTION)

Zur Drehung der Biihne wird der S€hadterendeDen Schalt€rnach rehts zur Drehung nach rechts, nach links
zur Drehung nach links sté&dasn Manover erfolgt mit unveranderlicher Geschwindigieis{eier)

5.1.2.6.2 Buhnendrehung13 J

Zur Drehung der Buhne wird der SteuerknigspeindeDen Steuerknippetur Recktirehung atbbzw. zur
Linksdrehung @stellenDas Manover erfolgt mit unveranderlicher Geschwindigkeis(@uer).
5.1.2.7Hubarbeitsbiihnewaagrechtstellung

Die Waagrechtstellung der Buhne erfolgt automatisch; sollte eine Wiedereinsgdinrgidaemiothe noétig

sein, den Schalteverwenden.
Wie auf dem Siebdruck angegeben ist, denESobtitigen.

Achtung!!Dieser Vorgang ist nur bei ganz abgesenkten Armen md¢ticten o.q. Steuerun
bei hofigefahrener Bilhne betétigt, sind sie wirkungslos.

5.1.3 Andere Funktionen der Schalttafel an der Arbeitsbihne

51.31:DKO HOHNWULVFKHU WKHEBP ERFKBU $QWULHE ORGHOOH
Bei den Modellen mit doppeltem #gkmmoeantrieb lalkt sich mit dem Scldtissehaitel die Antriebsart
einstellerStellt man ihn deiectricwird der Elektroantrieb (batteriegespeist) verwendet; stellt Marihic auf

wird der Warmeantrieb verwendet{Diesdbenzinmotor).

5132%$Q0D%VFKO+«VVHO GHV BRPERBPRWRUV ORGHOOH A

(U GLHQW ]XP $QODVVHQ GHV :IUPHPRWRUV 'LHVHEDRGER AHQ]LQ
- Auf StellungTARToderl erfolgt die Anlassung;

- Auf Stellun§TOPRxderOwird der Warmemotor abgeschaltet.

5.1.3.3Manuelle Hupe (H)

Diese Hupe macht darauf aufmerksam, daf? die Maschine versetzt wird; zur Betétigung der Hdpe auf die
drucken.

5.1.3.4 Stoppknopf fur den Notfall (1)

Drickt man auf den Khoperden alle Steuerfunktionen der Maschine unteRinodieemormalen Figrien
diesen Knopf um % im Uhrzeigersinn drehen.
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5.1.3.5 Kontrolllampe Stérung (L)

Wenn diese Lampe leuchtet:

- Die Maschine steht schlecht und beriihrt den Boden nicht diéigpen&Biqunden nach dem Aufleuchten der
Kontrolllampe setzt auch ein Akustiksignad die Anhebung (sowie das Fahren bei angehobener Biihne) kar
nicht mehr fortgesetzt wer@amit sich die Maschine wieder verwenden laf3t, die Bihne ganz absenken L
standsicher aufstellen;

- Es ist eine Betriebsstérung vorhablééchzeitig ertéein Akustiksignal und die Maschine a3t sich nicht mehr
bewegerkts gibt verschiedene Betriebsstérungen, die die Maschine blockievem Réispéel: Defekt eines
Steuerknlppels, der Hauptplatine; der Versorgung, usw.

ACHTUNGDie Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Maschine einel
Standfestigkeit der Maschine geféhrlichen Neigungsgrad erreicht hat.

Um eine Erh6hung der Kippgefahr zu vermeiden, wenn der Wagen mehr als zulassg genl
dem Bediener an Bord der Maschine empfohlen, als erste Bewegung den Teleskoparm
und als letzte Bewegung den Teleskoparm abzusenken.

5.1.3.6 Anzeigelampe Uberlast (M)

Das Erléschen dieser Kontrolllampe weist darauf hin, dal dieeArbeitabigtnst (die Last ist 25% schwerer als
die Nennlasginige Sekunden nach dem Aufleuchten der Kontrolllampe setzt auch ein Akustiksignal ein und:

- Ist die Arbeitsbiihne angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert;

- Ist die Arbeitsbiihne abgesseinid nur das Fahren/Lenken mdglich, die Anhebungen/Drehungen sind untersag
Um die Maschine wieder verwenden zu kénnen, muR die Uberlast abgeladen werden.

ACHTUNQDie Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefalhrdied ast auf der Hubarbeitsbu
zu grol3 oder gelegentlich der Anzeige kein Lastkontrollsystem aktiv ist.
Zum Einstellen oder Betatigen im Notfall das Kapitel WARTUNG lesen.

5.1.3.7 Spannungsmesser (N)

'LH ORGHOOH PLW (OHNW EB:DXQ@EU AHE) EQRL VR 8 S B Q R R IMRHEV \VBH U D X

5.1.3.7.1 Strommesser Standard

Er zeigt die BatterieladundpenBatterieladung kontrolliert, wenn die M
eingeschaltet ist, aber keine Bewegungen durebfiliien alle roten LE
entspricht die Ladwa 100%._euchten nur die ersten zwei LEDs, ern
die Ladung nur ca. 25% und die Batterien sind auEsiladeh.dav(
abgeraten, die Maschine unter o. g. Bedingungen, wenn nur die erst
leuchten, zu verwendeerner ist es angebradie Batterie taglich im L
der Nacht und im Falle l&angerer Betriebspausen nachzuladen.

Abb9
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5.1.3.7.2 Strommesser Option

Er zeigt die BatterieladungD@n.normale Betriebsbedingung wird du
Aufleuchten der grinen LEDs angdzegytAufleuchtemer roten LEL
bedeutet, dal3 die Batterieladung unterhalb der Mindestschwelle (da
diesem Zustand wird die Anhebung der Hubarbeitsbilhne automatis
Die Batterie sofort ladegrner ist es angebracht, die Batterie taglicle
der Nacht und im Falle langerer Betriebspausen nachzuladen.

Abb10

5138 .UDIWVWRIIVWDQGDQ]HLEB X@EB,A1 EHL ORGHOOH A

$O0V 2SWLRQ NDQQ EHL GHQ 'LHVHOPREEOX@EER AALH XQII VEWW R Q VPN
gelidert werderEr zeigt den Stand des im Tank enthaltenen Kraftstdfés kein Reservelampchen und deshalb
empfehlen wir, den Kraftstofftank aufzutanken, sobald sich der Anzeiger deBdiull Adtaarken die
Anweisungen vorliegenden Handlefolyeh.

5.2Bodensteuerplatz und elektrisches Steuergerat

Der Bodensteuerplatz dient zum:

- Eirund Ausschalten der Maschine;

- Wabhlen des Steuerplatzes (Boden oder Hubarbeitsbiihne);

- Bewegen der Hubarbeitsbiihne im Notfall;

- Anzeigen einiger Betriebsparar(i@é¢tiebsstunden, Betriebsstérungen des Dieselmotors; Ladegeratbetrie
usw.);

Das elektrische Steuergerat enthalt die Hauptplatinen fur den Betrieb der Maschine und die Kontrolle deren Sic

Der Zugang zum elaktthen Steuergerat zwecks Wartunged/oder Reparaturarbeiten
Fachpersonal vorbehaltétrst dann am elektrischen Steuergerat eingreifen, wenn die Masc
allen Speisungen (Batterie, 220V oder 380V) getrennt wurde.

5.2.1 Bodensteuerplatz

Der Bodel HXHUSODW] LVW DP "UHKWXUP DQJHEUDFKW VLHKH $EVFKC

Die Steuerungen am Boden sind nur bei Notsituationen zum Einholen der Arbeitsbiihne ge
ES IST VERBOTEN, den SteuerplaBoden bei an Bord der Arbeitsbiihne befindlichem Pe
als Arbeitsplatz zu verwenden.
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Abb.1

Hauptzindschliissel und Steuevgdiischalter Boden/Bihne.
Notausschalter.

Anzeigelampe eingeschaltete Maschine.

Hebel TURMDREHUNG.

Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG SCHEREN.
Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG ARM.

Hebel AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPARM.
Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG JIB.
Kontrolllampe Ladegerat.

Befugte Personen mit einem Schlussel ausstatid den zweiten Schllissel an einem sichere
aufbewahren.
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5.2.1.1Hauptzundschlissel und Steuerplatahlschalter

Der Hauptzindschlissel am Bodensteuerplatz dient zum:

- Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Steuerplatze:

- Wenn der 3¢O+«VVHOVFKDOWHU DXI ASUEHLWVE+KQH3 JHVWHOOW ZLL

Stabile Stellung des Schlissels, der abgezogen werden kann;

- 'HQQ GHU 6FKO*VVHOVFKDOWHU DXI A7XUP3 JHVWHOfG@W ZLU
Notbewegungergtellung mit beizubehaltender Betatiyumnt). das Loslassen des Schlussels wird die
Maschine abschaltet.

Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt;

$SNWLYLHUW GLH (LQVFKDOWXQJ GHVY XBEBHAHWNWNO @WQLQY/ WU DXI

5.2.1.2NotAusschalter

'UsFNW PDQ DXI GLHVHQ .QRSI ZLUG GD3H XEBY FAKH Q H: | UFPHHLP RE\M R UO |
Trennung von den Batterien (Offnung des Stromkreises) ganz abgeschaltet; zieht man diesars KaBpf ganz he
sich die Maschine mit dem Hauptschlissel anlassen (siehe 5.2.1.1).

5.2.1.3Anzeigelampe eingeschaltete Maschine.

Die griine Kontrolllampe leuchtet, wenn die Maschine nur mit Steuerungen am Boden eingeschaltet ist.

5.2.1.4Hebel zur Bewegung der Hubarbeitabiih

Die an der Maschine angebrachten Hebel erlauben die Bewegung der Hubarb@isbiliges. Anweisungen
entsprechend lassen sich verschiedene Bewegungen RiesféHBedienungen funktionieren nur dann, wenn der
+DXSWVFKO«VV H Qedieit st RabngtéiZrplat akthekitt)ngDie Bedienungen am Boden sind nur
zur Notbewegung der Hubarbeitsbiihne gedacht und dirfen nicht fur andere Zwecke verwendet werden.

Die Steuerungen am Boden sind nuNogsituationen zum Einholen der Arbeitsbiihne gedach
ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitsbiihne befindlich
als Arbeitsplatz zu verwenden.

5.2.1.5LadegeraKontrolllampe

Bei den Modellen mit elektrischer oder gdrbiscBtSHL VR X @R AAGLH *EHU HLQ HLC
Hochfrequenzladegerat verfligen, ist diese Kontrolllampe vorhanden und zeigt an, dal’} das Ladegerat in Betri
genauere Informationen den zutreffenden Abschnitt Uber die Battameladung lese
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5.2.2 Elektrisches Steuergerat am Boden

'DV HOHNWULVFKH 6WHXHUJHUIW DP %RGHQ LVW DP *UXQGZDJHQ L

Abb.?

Im elektrischen Steuergerat befinden sich:

A) Hauptsteuerplatine.

B) Speisungsplatine Inklinometerkreis.

C) Vorrichtung zur Kontrolle der Isolierung der Elektrik (nur Maschinen mit Elektroantrieb).
D) Stundenzahler.

Der Zugang zum elektrischen Steuergerat zwecks Wartumdjeder Repaturarbeiten is
Fachpersonal vorbehaltétrst dann am elektrischen Steuergerat eingreifen, wenn die Masc
allen Speisungen (Batterie, 220V oder 380V) getrennt wurde.
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5.3Betreten der Biihne

Zum Betreten der Bihne nur|d
daran  vorgedeenen  Mitte
verwenden.

Zum Betreten der Hubarbeitsbilhne die Stange 4
Uberprufen, daB, wenn man die Bilhne betreten
Stange wieder nach unten gegangen ist und sg
Eingang schlief3t.

Es ist strengtens verboten
durch Blockierung der Stang
den Zugang zur Hubarbeitsbuht
offen zu halten.

Durch Gebrauch der Steuerungen am Boden
SEVFKQLWW A6WHXHUSODW]

Bewegung des Armes die adgghohe zu

r

(siehe
DP %RGHQ?3

Abb.13

NDQQ PDQ PLWWH

10V

Hubarbeitsbihne verringern, damit sie leichter zuganglich

ist.

5.4 Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muf3 der Bediener:

- den Stoppknopf an der Steuertafel am Boden entriegeln;
- GHQ +DXSWVFKO+*VVHO DP %REGCGKQNWWWHOSGIRW] DXI A+XEDUEHL)
- den Zindschlissel abziehen und an einen sicheren Ort legen oder einer verantwortlichen Person am

Ubergeben, die mit dem Gebrauch der Notsteuerungen vertraut ist;

- auf die Hubarbeitsbihne steigen;

- den Stoppknopf im Steuerkasten &ldlebeitsbihne (siehe vorherige Abschnitte) entriegeln;

Ist die Maschine mit Elektroantr@elsgestattet, kann man jetzt mit der Durchfiihrung der verschiedenen Funktior
beginnen, wobei genau die Anweisungen der vorherigen Abschnitte zu befolgen sind.

Ist die Maschine mit_Doppelantrieb Elektro/Die8dR G HEFOO R GEBY A XVIHVWDWWHW
Wabhlschalters die Speiseart gewahlt wéatlenan sich fir den Elektroantrieb entschieden, kann man mit de
Durchfiihrung der verschiedenen Funkigiremen, wobei genau die Anweisungen der vorherigen Abschnitte z
befolgen sin@/ill man den Warmeantrieb verwenden, die folgenden Abschnitte tber die Anlassung des Warme

lesen.

541 $QODVVHQ GHV 'LHVBMPRWRUV ORGHOOH A

Dreht man den Ant8shaker an der Schalttafel auf der Hubarbeitsbiihne:
- Auf StellurgTORPdeO LVW GHU 'LHVHOPRWRU DEHRIHVFKDOWHW ORGHOOH
- Auf Stellun§TARToderl wird der Motor angelassen.
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Nicht langer als 3 Sekunden in derasgsstellung verharrerMi3lingt die Anlassung, d
Kraftstoffstand durch die Anzeige Uberprifen und dann die Batneb®Vartungsanleitung d
Motors konsultieren.

Nicht anlassen, wenn der Motor bereits lauft; durch ein derartiges Mandver kaneldies
Anlassmotors brechen (unter normalen Bedingungen untersagt das Steuersystem diese B
Im Falle von Betriebsstorungen, die Motorkontrolllampen Uberpriifen und die - Betd
Wartungsanleitung des Motors konsultieren und eventuell den ieéworistechnische
Kundendienst rufen.

HINWEISDie Anlassung des Dieselmotors ist nur méglich, wenn das Totmannpedal nich
ist.

542 $QODVVXQJ GHV %YHQHBQPRWRUV ORGHOOH A

Zur Inbetriebsetzung des Benzinmotors mul3 zuerst der rote ZulentengmtKraftstofftank gedffnet werden.
Zum Anlassen:

- Bei kaltem Motor:

Den Ziundschlissel 8tfARToderl stellen und gleichzeitig auf den STA®RDBRRdriicken, und nach erfolgter
Anlassung noch circa zehn Sekunden lang gedrickt halten.

- Bei wamem Motor:

Den Ziundschlissel @UARToderl drehen und gleichzeitig auf den STARBRRIrliicken und erst nach erfolgter
Anlassung wieder loslassen.

Vor dem Anlassen bei kaltem, abgestelltem Motor den Kradistbffst Tank Uberprifen y
eventuell auffiillen, ohne den Motor zu verschm@a#te ein wenig Kraftstoff austreten, sorgf
den Motor reinigen.

Nicht bei heiRem und/oder laufendem Motor aufiBiteerd und Explosionsgefahr.

Nicht langer als 3 Sakden in der Anlassstellung verharrdi3lingt die Anlassung, d
Kraftstoffstand durch die Anzeige Uberprifen und dann die BeatnebgVartungsanleitung d
Motors konsultieren.

Nicht anlassen, wenn der Motor bereits lauft; durch ein derartiges rMamivelas Ritzel d
Anlassmotors brechen (unter normalen Bedingungen untersagt das Steuersystem diese B

Im Falle von Betriebsstérungen, die Motorkontrolllampen Uberprifen und die- Betd
Wartungsanleitung des Motors konsultieren und wéntden autorisierten technisch
Kundendienst rufen.

HINWEISDie Anlassung des Dieselmotors ist nur méglich, wenn das Totmannpedal nich
ist.
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5.5 Anhalten der Maschine
5.5.1 Normales Anhalten

Larkt man wahrend des normalen Maschinengebrauchs:

- dieBedienungen los, héalt das ManovBasnhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die
Bremsung sanft ist;

- GDV ATRWPDQQSHGDO?® DXI| GHU + Xdfotad. B/eilLlMErEigKe ahgeHalén wiid) W
ist die Bremsuhigrbei abrupt.

5.5.2 NotAusschaltung

Sollte es aufgrund gewisser Umstande nétig sein, kann der Bediener von der Hubarbeitsbiihne sowie von der !

am Boden aus sofort alle Funktionen stoppen.

Wird am Hubarbeitsbihnensteuerplatz:

- die Schlagtaste araugtrkasten betétigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine;

- das Totmannpedal losgelassen, erfabgfatiige Anhaltdas Mandverg/eil unverziglich angehalten wird,
ist die Bremsung hierbei abrupt.

Wird am Bodensteuerplatz:

- der Leistungsptknopf betétigt, erfolgt die Unterbrechung der Maschinenspeisung (Unterbrechung
Stromkreises).

Zur Wiederaufnahme der Arbeit mul3 der Bediener:

Wenn er sich am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz befindet:
- den Stoppknopf um ¥ Umdrehung im Uhrzeigegsinn dreh

Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:

- die Schlagtaste des Stromkreises (falls vorhbisdaum) Kopplunperausziehen, damit die Maschine wieder
gespeist wird.

553 $QKDOWHQ GHV 'LHWAPOPRWRUV ORGHOOH A

Zum Anhalten des Dieselmotors miz@diemner,

1) Wenn er sich am Hubarbeitsblihnensteuerplatz befindet:
- den AnlasSchalter drehen undSiDORoderO stellen.
- oder auf die Schlagtaste driicken.

2) Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:
- den Hauptschlisselschalter drehen @ieFatdllen.

Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher DrehzahMéiuén bis die Drehzahl gesunke
und erst dann abschalten.

Betriebsund Wartunggadeitung selbstfahrende Hubarbeitsbihnen 32 Seite




554 $QODVVXQJ GHV %HQHBQPRWRUV ORGHOOH A
Zum Abschalten des Benzinmotors mufR der,Bediener

3) Wenn er sich am Hubarbeitsbihnensteuerplatz befindet:
- den AnlasSchalter drehen undSi©PoderO stellen.
- oder auf die Schlagtaste driicken.

4) Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:
- den Hauptschlisselschalter drehen Qteraidlen.

Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher DrehzahMaién bis die Drehzahl gesunke
und erst dann abschalten.
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5.6 Manuelle Notbedienung

Diese Funktion darf nur im Notfall, wiexine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.

[ |SG1400-J SG1600-J E
0
SG800 - SG1000 New - SG1100-J
EVW { |Ev13
L 4
Abb.14

Im Falle eines Elekwoiter Hydraulikdefekts zur Durchfiihrung der Notvorgange wie folgt verfahren:

1) Den HahA ganz drehen (oder zuschrauben);

2) Den eigens vorgesean Hebel auf den Stiel der Handpumpe stecken;

3) Den gerandelten Drehknopf des Elektroventils zur Steuerung der gewiinschten Bewegung ganz zudrehen;
4) Die Notpumpe betatigen;

5) Auf die korrekte Ausflihrung des Mandvers achten.

Elektroventile und dementspresiBsvdegungen:

EV5= Absenkung Schere;
EV6= Ausziehen Teleskoparm,;
EV7= Einziehen Teleskoparm;
EV12=Turmdrehung rechts ;
EV13=Turmdrehung links;
EV15= Absenkung Arm;
EV18= Anhebung Jib;

EV19= Absenkung Jib;

EV21= Buhnendrehung rechts;
EV22= Buhnendrehumigsli

ACHTUN®IE NOTSTEUERUNG LASST SICH JEDERZEIT UNTERBRECHEN, INDEM MAN DEN KNOPF LC
ODER DIE PUMPENBETATIGUNG EINSTELLT.

die urspringliche Stellung zurtickversetzen, damit sich die Maschine wieder bewege
normalen Umstanden sind alle gerdndelten Drehknépfe vollkommen aufgeschraubt).

Wenn der manuelle Notvorgang beendet ist, muf3 man die geréndelten Drehknopfe Immchm%
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5.7 Anschluf fur Werkzeuge und Ladegeratspeisung

-

Damitler Bediener auf der Bihne die n
Werkzeuge fur  die  vorgeseh
Operationen und fur die Ladung
Steuergerats verwenden kann, ist
Steckdose zu deren Verbindung mi
Leitung 22P30A Ws vorhanden.

Zur Aktivierung der Stromleitung (sieh
ein mit dem Stromnetz-2ZV Ws 50 \
verbundenes Kabel in die Dose stecke! s ) B
den Schutzkontaktschalter in der Nah« ) ) 0
Dose auf ON stell&s empfiehlt sich, d
Schutzkontaktschalter anhand des
vorgesehenen TEKSopfes zu Gberprifen.

Die a den Standardmaschinen
angebrachten Steckdosen und Stecker
entsprechen den HGrschriften und sinhd
deshalb innerhalb der EU verwendbar.

Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften oder besonderen Erfordernissen entsprechende St
und Steek erhaltlich.

5.8Kraftstoffstand X QG $XIWDQNXQJIERRGHOOH A

Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des WarmeantriebdéBBieselmotor) den Kraftstoffstand im Tank zu
Uberprufen.

Bei Maschinen, die nicht mit Standanzeige am Steuelgladzbmitcbiihne ausgestattet sind, mu3 man bei der
Ausflhrung dieses Vorgangs den Fillverschlu? abschrauben und nach dem KraftBeffstamdisdbmm
Maschinen kann der Stand direkt an der Standanzeige des Steuerplatzes auf deefidttslEidea.lb

- Vor Arbeitsbeginn, bei abgestelltem und genug kaltem Motor, nach dem Olstand in den Tanks sehen.
- Den Kraftstofftank und den Motor sauber halten.

)eU GHQ % H Q] L QEBR W BkeioRBBI11i0 BitDkianzahl w&ivenden.

5.9 Arbdtsende

Nachdem man die Maschine gem&R den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:

- die Maschine stets in Ruhestellung bringen;

- den Stoppknopf an der Steuertafel am Boden betétigen;

- die Schlissel von der Steuertafel nehmen, damit untsefvgpiedizeMaschine nicht verwenden kdnnen;
- die Batterie laden (siehe Abschnitt Wartung).
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6 BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1 Bewegung

Sich vor der Inbetriebsetzung der Maschine vergewissern, dal3 die mechanische Sperrvorrichtung des Turm
deaktiviert ist (siehelfjende Abbildungen).

Abb.§

=XU

*(%5$8&+69256&+5,)7 (1"
Wenn die Hubarbeitsbiihne vollkommen (oder eine aufgrund geleisssseEdder infolge von Versuchen
bestimmte Hohe) abgesenkt ist, &Rt sich die Maschine mit verschiedenen, vom Nutzer wahlbaren Geschwir
fahren.

Wenn die Maschine hochgeht und eine gewisse Hohe ulberschreitet, konnen die MaschiHéhebisiizur max.

%HZHJXQJ GHU ODVFKLQH EHL 1RUPDOJHEUDXFK GLH $0Q
$EVFKQLWW A)DKUHQ XQG /HQNHQ  EHIRO.

verringerter (automatischer) Geschwindigkeit fahren.

ACHTUNGDas Fahrmantver mit angehobener Arbeitsbihne kann je nach Bestimm
unterschiedlichen Begrenzungen unterliegberiormieren Sie sich diesligtich bei de
Einrichtungen zum Gesundheitsschutz der Arbeiter am Arbeitsplatz.

Es ist strengstens verboten, das Fahrmandver bei hochgefahrener Hubarbeitsbihne a
durchzufiihren, das nicht waagrecht, fest und eben ist.

Sich vergewissern, daf3 ddoden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbeq
Maschine im Auge behalten.

Vor der Ausfuhrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, tberprifen, ob sich Personen i
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit grof3ter Vorsicht verfahren.

Vor jeder Maschinenversetzung muf3 man sich vergewissern, dal3 die etwaigen Anschluf3
der Speisestelle losgeldst wurden.

Sich vor der Ausfuhrung der Lenkd Fahrbewegungen anhand der am Wagen angeb
speziellen Aufkleber Uber die wirldichurmstellung vergewissern, damit die richtige Bew
erfolgt.

Die Arbeiter durfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbihne d
waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter an Bord durfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. zig
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6.2 Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplatze die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Angesichts der Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport tber die in lhren
den StraRenverkehr vorgesehenen &aufagrenzen zu informieren.

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinentransport die Maschine auszuschalten und den
von den Steuertafeln zu ziehEs.darf sich niemand in Néhe oder auf der Maschine aufhal
Gefahrdungen wegen plétzlichen Bewegungen zu vermeiden.

Aus Sicherheitsgrinden die Maschine niemals anhand der oder der Biihne anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragféahigkeit vornehme
man die Bihne in Ruhestaljugebracht hat.

Zum Transportieren muf3 der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

1) Mittels Laderampen und den Steuerung
zum Fahrendie sich an der Arbeitsbu
befinden, kann er die Maschine untguBgf
GHU LP $EVFKQLWW
*(%5%$8&+69256&+5,)7(13
Anweisungen zur richtigen Kombinatio
Fahrsteuerungen direkt auf
Transportfahrzeug bringen (falls die Steig
5DPSHQ LQQHUKDOE GHV
0(5.0$/(1% LP $EWFKQKUH
angegebenen maSteigungsvermogens i
und die Tragfahigkeit der Rampen dem
angemessen isfyahrend des Ladevorgang
dieser Methode empfiehlt es sich, den Jib
vorhanden issiehe nebenstehende Abbild
anzuheben, damit die Hubarbeitsbihne n
Boden anstoRtAchtung: Wahrend diese:
Vorgangs keine anderen Arme anheben ﬂ
die Sicherheitsmikroschalter nicht al
werden, die bei geneigter Maschine alle M.
mit Ausnahme der Absenkungenageerkst I
die Steigung starker als das Steigungsverf _ -
kann man die Maschine mit einer Winde
schleppen, aber nur wenn der Bediener an Bord
der Arbeitsblihne gleichzeitig die Steuerung zum Fahren einschaltet, um die Standbremse zu l6sen.

2) Mittels Haken whStahlseiler{Sicherheitsfaktor 5, siehe Maschinengewicht in den technischen Daten) die I
nebenstehender Zeichnung an den Léchern eingehangt werden, die Maschine anheben.

3) die Maschinmittels Hubwageangemessener Tragfahigkeit (siehe Maschinedg@vicBtHQ A7HFKQL!
OHUNPDOHQ?3® X %HJLQQ GLHVHYV +DQGEXFKVY DQKHEHQ GHVVHC
sein mussemie Gabeln dort an der Maschine einfihren, wo die bezuglichen Aufkleber aSoéteacht sind.
diese nicht vorhandein, ist es STRENGSTENS VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuhe
Die Anhebung der Maschine mittels Hubwagen ist ein gefahrlicher Vorgang und darf nur von Fachp
durchgefuhrt werden.
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Wenn sich die &échine auf der Pritsche des Fahrzeugs befindet, sie durch die vorge
Locher befestigen.

Den Turm anhand der mechanischen Sicherheitsblockiervorrichtung blockieren, wie
Abbildung zeigt.

Damit die Vorrichtung zur Kontrolle der Uberlasti@ufArbeitsbilhne keine Beschadigung
folglichem Maschinenstillstand erfahrtist es  strikt VERBOTEN, die Maschine ar
Fahrzeugpritsche zu befestigen, indem man die Arbeitsbihne (alle Modelle) oder d
Anhebungsarm anbindet.

Vor dem Trangpt, die Standfestigkeit der Maschine tUberprifen.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

6.3 Notschlepp

Im Falle einer Panne, die Maschine wid @
schleppen:
1) Die Maschine mittels der vorgesehe
Lécher aréimgen;
2) Mit einem-@imSechskanteinsteckschltigs
die Gewindestifte in der Mitte der |:
Antriebsuntersetzungsgetriebe o
hineinschrauben;
3) Mit besonders langsamer Geschwingi
abschleppen  (AchtundJdnter diesen
Umstéanden ist die Maschine vollig |c
Bremsen).

0%

Um die normale Arbeit wieder aufzunehme
Maschine erneut auf die urspriinglichen Bedir

bringen.

o~

Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen (Adbttagdiesen Umsténden ist
Maschie vollig ohne Bremsen).
Nur auf ebenem Boden schleppen.
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7 WARTUNG

Die Wartungsvorgange durchfihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von der
gezogen ist und die Bihne in Ruhestellung gestetie.

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten WartumigRegelungsvorgange durchfihiei
Bedarf (z. B. Panne, Reifenaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Nur angelerntes Personal ist befugt, RepartatdrWWartungsarbeiten varehmen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, daf3 die Maschine vollkommen blockiertBsginn vo
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu mag
sich die Ausleger nicht aus Versehen absenken kénnen.

Die B#eriekabel loslésen und die Batterien im Falle von SchweiRungsarbeiten schitzen.
Die Wartung des Warmemotors nur bei ausgeschaltetem und genug kiihlem Motor durch
Ausnahme der Vorgangez. B. Olwechsetl die bei heiRem Motor durchzufiihren s
Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heiRen Teilen.

Kein Benzin oder andere Ziundstoffe zur Reinigung des Warmemotors benitzen.

Zur Wartung des Warmemotors die entsprechende Batridb&artungsanleitung konsultieren
Im Falle des Austauschs von Baetgihur Origindtrsatzteile verwenden.

Die eventuell angeschlossenen 220V Ws und/oder 380V Ws loslosen.

ACHTUNGES IST STRENGSTENS VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUS/
STEHENDE MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM D
ZU ANDERN.

7.1Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folge
missen auf angemessene Weise geschitzt sein:

- Die Steuerplatze (am Boden und auf der Hubarbeitsbiihne);

- Das eldkische Steuergerat am Boden und alle Elektrokésten im allgemeinen;

- Die Elektromotoren.

Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckre
waschen.

Wenn die Maschinenreigigpeendet ist:

- Die Maschine abtrocknen;

- Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit tGberprifen;

- Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
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7.2 Allgemeine Wartung

Die nachstehende Tabelle enthélt die vorgesehenen, wichtigsten Waetttigsatovgéah daran erinnert, dal3 die
Maschine mit einem Stundenzahler ausgestattet ist.

Vorgang Haufigkeit
$QJLHKHQ GHU 6FKUDXEHQ VLHKH $EVFKQLW\Nach den ersten 10 Betriebsst
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nach dn ersten 10 Betriebsstu
Olwechsel Untersetzungsgetriebe zum Fahren und Drehen Nach den ersten 100

Betriebsstunden
Justierung der Spiele der Turmdrgallmgoglich) Nach den ersten 100

Betriebsstunden
Batteriezustand (Ladung und Flussiglaitsstan Taglich
Rohrund Kabelverformungen Wodchentlich
Befestigung des Wéarmemotors auf elastischem Trager Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Schmierung der Gelenke und Gleitbacken Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Spieljustierungen Arbeitsbiihnendrehung Halbjéhrlich
Betriebspriifung des Totmannpedals Halbjéhrlich
$QJLHKHQ GHU 6FKUDXEHQ VLHKH $EVFKQLW Jahrlich
Regelmalige Betriebskontrolle und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Justerung der Spiele der Turmdrehung (falls mdglich) Jahrlich
Betriebspriifung und Einstellung Inklinometer am Turm Jahrlich
Betriebspriifung und Einstellung der Uberlastkontrollvorrichtung auf der Bii Jahrlich
Betriebspriifung der Mikroschalter M1 Jahrlich
Wirksamkeitsprifung des Bremssystems Jahrlich
Reinigung der Saédplalifilter Zweijahrlich
Olwechsel Untersetzungsgetriebe zum Fahren und Drehen Zweijahrlich
Volliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich

DIESEEMODELLE (D) UND ELEKDRESEIMODELLE EQ. Da verschiedene Arten
Dieselmotoren montiert werden kdnnen, bei den Wartungsvorgangen die Betriebsanle
Motorherstellers befolgen.
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7.2.1 Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bautéierprifen und di
falls notig befestigen:

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7
8)

9)

Raderschrauben;

Schrauben zur Befestigung des Fahrmotor
Schrauben zur Befestigung des Lenkzylind
Festellschraube der Zapfen der Lenknaber
Schrauben zur Befestigung des Korbes;

Hydraulische Anschliisse;

Aretierstifte der Armbolzen;
Schrauben zur
Drehuntersetzungsgetriebes;

Befestigung

Elastische Trager des Warmemotors.

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)

Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 028 | 2.8 039 | 3.9 049 | 49
M5 055 | 55 0.78 | 7.8 093 | 93
M6 096 | 9.6 1.30 | 13.0| 1.60 | 16.0
M8 230 | 23.0| 330 | 330 | 3.90| 39.0
M10 460 | 46.0 | 650 | 65.0| 7.80 | 78.0
M12 8.0 80.0 | 11.0 | 110 | 14.0 | 140
M14 13.0 | 130 | 18.0 | 180 | 22.0 | 220
M16 19.0 | 190 | 27.0| 270 | 33.0| 330
M18 27.0 | 270 | 38.0 | 380 | 45.0 | 450
M20 38.0 | 380 | 53.0 | 530 | 64.0 | 640
M22 51.0 | 510 | 72.0 | 720 | 86.0 | 860
M24 65.0 | 650 | 92.0 | 920 110 | 1100

Betriebsund Wartunggadeitung
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7.2.2 Einfettung

Die Gelenkstellen mindestens einmal im Monat s(

Ferner sind die Gelenkstellen:

- nachdem Waschen der Maschine;

- vor dem Gebrauch der Maschine nach einer
Stillstand;

- nach dem Gebrauch unter besonders \
Bedingungen (starke Feuchtigkeit; sehr sta
Kistenbereich; usw.)

Alle auf nebenstehender Abbildung markiertefuisd
folglich alle mit Schmiernippel versehenen Gele
mit Fett Typ

ESSO BEACGEP2

oder einem gleichartigen Fett schmieren.

Abb.2
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7.2.3 Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikols

Regelmafig anhand des Verschlusses mit dem
(Teil A nebastehender Abbildung) Uberprifen, d
Stand stets zwischen dem HaahgtMindestwert li¢ ¢
Gegebenenfalls bis zum vorgesehenen HGQ
nachftllen.

Zum Entleeren einen Behdlter unter den Vegy =
(unter dem Turm) stellen und diesen absthraube

Die im Tank der verschiedenen Modelle ent
Mengen Ol sind in der Tabelle auf Seite 44 angeg

Das Ol ist laut der im Anwendungsland gelte
Vorschriften zu entsorgen.

Nur die in der Ubersichtstabelle auf Seite 44 ang
Ole verwenden

Abb22

7.2.4 Austauschen der Saudfilter

Der Saudfilter ist am Tank befestigt und verfiigt b
Verstopfungsanzeiger zur Anzeige, wann der Filtereinsatz ge
ersetzt werden mBahrend des Normalbetriebs steht der Ze
Anzeigrs im grunen Berei@teht er im roten Bereich, mul
Filtereinsatz ausgetauscht webagrFiltereinsatz mufd mindester
zwei Jahre ersetzt werden.

Zum Ersetzen der im Tank angebrachten Saugfilter muf3

Abbildung):

- Die Maschine ausdtdra und hierzu auf die Schlagtast
Bodensteuerplatz driicken;

- Zur Entfernung des Filterdeck&)s die vier Muttern
SechskantkopB) ((13mmSchlussel) abschrauben und dab
FilterbehalteC)(mit einer Hand festhalten, damit er sich réth

- Den Behalter mit dem EinBatetausziehen.

- Den Einsatb) herausnehmen und auf seinen Zustand kontr|

- Falls man es fur noétig halt, den Filter mit PreRluft reiniger
darauf achten, dafl3 die Filtrierflache des Einsatzes niclgt
wird Anderenfalls den Einsatz ersetzen;

- Den neuen Einsatz einsetzen und auf die richtige Pg
KontrastfedeF)(achtenDen mit einer kleinen Menge Ol ge
Becher anbringen.

Es wird darauf hingewiesen, daf3 der Einsatzaufnahmebé&2hist
Deshalb kann es wahrend o. g. Vorgange etwas Ol ehtviEsies
Fall muR man dieses mit einem Lappen entfernen oder
vorgesehenen Abflu3locher abflieRen lassen und einen Behd
aufstellen.
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Zum Austausch déiilter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kung
beantragen. )
Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorge

lendienst

n.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den StaHgdtasilikols im Tank Uberprifen.

7.2.5 Standkontrolle und Olwechsel Turmdrehdwhgersetzungsgetriebe (herkommliches

Drehsystem)

Es empfiehlt sich, mindestens alle zwei Jahre der]
zu Uberprifen.
Zur Sichtkontrolle des Olstandes den Ver@ghl
verwendenDie Standkontrolle hat bei heiBem (
erfolgen. Der Stand ist richtig, wenn
Untersetzungsgetriebegehduse bis zur Begrenz
VerschluRR mit Ol gefullt ist.

Wird festgestellt, dal mehr als 10% des Olv
nachzufillen sind, genaahsehen, ob das Aggr
keine Ollecks hd&Es dirfen keine Ole verschied
Typen vermischt werden, auch nicht derselbe
oder unterschiedlicher Markéumf, jeden Fall d
Vermischung von Minerad Synthese0l vermeiden.

Der Olwechsel hat dasste Mal nach -&00
Betriebsstunden und dann alle 2500 Stunde
mindestens alle zwei Jahre zu erfbigsp. Zeitraunle Abb24
lassen sich den wirklichen Betriebsbedingungen

entsprechend von Fall zu Fall andgrempfehlen eine Gehauseausspilungrmibrair@chmiermittelherst
empfohlenen FlussigkBiamit sich kein Olschlamm ablagert, muR das Ol bei heiRem Unterset
gewechselt werden.

eller
zungsgetri

Zur Durchfuhrung des Olwechsels den Velschlbgcifrauben und einen Behalter mit Fassungsvérmaogen

mindestens 2 Liter darunterstellen.
Den Untersetzungsgetriebekérper ganz entleeren und laut vorheriger Beschreibung reinigen
Fullverschluss bis zur Grenze am Verschlu3 auffifleasimgsvermogsiehe Tabelle auf Seite 44).

HINWB: In der Tabelle auf Seitestéht, welcher Typ Ol zu verwenden ist.
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7.2.6 Standkontrolle und Wechsel des Ols der Untersetzungsgetriebe zum Fahren

Es empfiehlt sich, mindestens alle zwei Jahre den Q:
UberpruferDie Maschine so positieniedald sich die zw
Verschlissé (ndB) in der auf der nebenstehenden Abbi
gezeigten Position befinden (in einigen Fallen muss
Zugang zu den o. g. Verschlissen die Triebrader a
werden)Zur Sichtkontrolle des Olstandes deinlM&isk
verwenderDie Standkontrolle hat bei heiRem Ol zu e
Der Stand ist richtig, wenn das Untersetzungsgetrieb
bis zur Begrenzung am Verschjufhi{ Ol gefullt istird
festgestellt, daR mehr als 10% des Olvolumens nag
sind, genau nachsehen, ob das Aggregat keine OllEsk
durfen keine Ole verschiedener Typen vermischt wer
nicht derselben Marke oder unterschiedlicherAdaj&dari
Fall die Vermischung von MingrdlSynthesedl vermeidé
Der Olwechselthdas erste Mal nach180 Betriebsstunden
und dann alle 2500 Stunden oder mindestens alle zweirJahre zu
erfolgenDiese Zeitrdume lassen sich den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend von Fallizu Fall &nd
empfehlen eine Gehauseausspiltuminar vom Schmiermittelhersteller empfohlenen Flbiasigksith kein
Olschlamm ablagert, muRR das Ol bei heiRem Untersetzungsgetriebe gewetirseliwentesel den Verschlu

B abschrauben und ein GefaR darunter stellen, das mindega@nsOl2 aufnehmen karDen
Untersetzungsgetriebekdrper ganz entleeren und wie oben beschridbannréinggetas gleiche Loch bis zur
Grenze des Verschlugsegeder auffillen (Meassungsvermogen siehe folgende Tabelle).

Abb.25

HYDRAULIKOL

MARKE TYP NOTWENDIGE MENGE
ESSO Invarol EP46
AGIP Arnica 45
ELF Hydrelf DS46 .
SHELL Tellus SX46 40 Liter
BP Energol SHF46
TEXACO Rando NDZ46

HYDRAULIKOL

NOTWENDIGE MENGE

Turmdrehung
MARKE TYP (herkémmliches Fahren
Drehsystem)
ESSO Compressor Oil L&D1
AGIP Blasia S 220 . ,
CASTROL Alpha SN 6 0.7 Liter 1 Liter
IP Telesia Oil 150
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7.2.7 Spieljustierung Turmdrehung (herkémmliches Drehsystem)

Bei Maschinen mit herkdmmlichem Drehsystem (Drgheattal_+
Ritzel + Untersetzungsgetriebe) halbjdielictopplun
zwischen dem Ritzel und der Drehsattel zur

UberprufenUnter normalen Betriebsbedingungen m
Kupplungsspiel minimal sein; anderenfalls wie folgt |

- Am Zahnrad den Bereich mit der starksten U
auffinden, die noletaveise an den drei lacki
Zahnen zu erkennen ist (hierzu den Turm drehe
Der Bereich, wo die drei Zahne des Kranzes lacKi
ist die richtige Stelle zur Spieljustierung;

- Die vier SchraubenAd) ( zur Befestigung
Untersetzungsgetriétsterung am Turm abschrauly

- Das Untersetzungsgetriebe von Hand verschie
somit das Ritzel leicht an den Kranz driicken, damit Ritzel Abb 26
und Kranz mit so wenig Spiel als maoglich
ineinandergreifen;

- Das Untersetzungsgetriebelager anhand der viemS@)raetastigen.

ACHTUNGDAS EINGREIFEN ZWISCHEN RITZEL UND KRANZ MUSS IM ANGEGEBE
(LACKIERTE ZAHNE) ERFOLGEN, DAMIT KEINE QUERBELASTUNGEN AN DER AE
UND AM LAGER ENTSTEHEN.

DA ES SICH UM ENEEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHR
NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

7.2.8 Justierung der Spiele der Teleskop&igitbacken

Die Teleskopaf@ieitbacken jahrlich auf ihralt&bng
Uberprifen.
Das korrekte Spiel zwischen Gleitbacken und Arm be
1 mm; ist das Spiel gréRer, die Gleitbacke auf folgen
anziehen:
- Den Stid\, losschrauben;
- Mit einem SeegerBrhlissel die GleitbaBkso weit
zuschrauben, bistsdas 0. g. Spiel ergibt.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN V({
HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRU
DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

Abb27
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7.2.9 Spieljustierung HubarbeitsbihAerehung

Halbjérlich die Kopplung zwischen der Zahnstange |
Ritzel der Arbeitsbiihnendrehung tberdrigannormale
Betriebsbedingungen muf3 das Kupplungsspiel mini
anderenfalls wie folgt justieren:

- Gegebenenfalls den Unterlagenbehdlter an B
Arleitsbuhne entfernen, so dal3 die Justiersch
zuganglich sind.

- Anhand eines  -fMmSchlissels die W
Arretierungsgegenmutt&ytdgen;

- Das Spiel justieren, indem man die zwei, §
Gleitbacken aus Nylon drickenden  Schra&yh
zuschraubt;

- Durch Betéatigung der Arretierungsgegenmutter
Justierschrauben blockieren;

- Wenn der Vorgang beendet ist, auf korrekten|Betrieb Abb28

Uberprufen.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.2.10 Einstellung Inklinometer

Das (siehe Abbildung) Inklinometechbraormalerwei

nicht eingestellt zu werden, weil es vor der Maschine

im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Wag

wenn der Wagen mehr als zuldssig geneigt ist:

- Untersagt die Anhebungen, wenn die Hulbidure sk
einer gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschi

- Untersagt das Fahren, wenn die Hubarbeitsbi
einer gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschi

- Zeigt mittels Akustiksignal und Kontrolllampe
+XEDUEHLWVE<KQH lgerieidd
*HEUDXFKVYRUVFKULIWHQ:?® D
standfest ist.

Eine Einstellung ist nur nétig, wenn die Vorrichtun
wird.
Das Inklinometer kontrolliert die Neigung im Vergleid

5e
nlieferu

\

jens ur

edlich); »
hne a
edlich);
auf de

zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, heit Gleinze S
der Quewmnd Langsstandfestigkeit, erfolgt die Kontrollel

Vergleich zu einer Achse (X).

Zur Betriebsprifung des Inklinometers

Langsachse (normalerweise Achse X):

- Die Maschine anhand der Steuerungen im Steu
so féren, dald eine Unterlage des M#&3d9 mm
unter die zwei hinteren oder vorderen Rader geleg
kann (siehe folgende Tabelle);

- 3 Sekunden lang (im
Einsatzverzégerung)

Werk

Hubarbeitsbihne warten;

- Bei abgesenkter Arbeitsbihne (abgesenkte Arme| ‘

auf +10° bi€r0°) sind noch alle Man6ver maoglich;
- Durch das Anheben der Arme und/oder Anheber
auf mehr als 10° im Vergleich zur Waagreci
unteragt das Steuersystem der Maschine
Steuerungen zum Anheben und Fahren.

Zur Einstellung des Inklinometers im Vergleich zur Querachse

einges}
auf das Einschalten defrss
Gefahrenkontrolllampe und destilkdignals an def

im_Vergle '

—

Abb29

(normalerweise Achse Y):
- Die Maschine anhand der Steuerungen im Steu

erkasten

FKW

so fahren, dalR eine Unterlage des NBat@snimunter die zwei seitlichen Rader rechts oder links gelegt

werden kann (siehe folgende Tabelle);

- 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzogerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenkont

und des Akustiksignals an der Hubarneitelaiiten.

- Bei abgesenkter Arbeitsbiihne (abgesenkte Arme, und Jib ati0%1Adbisoch alle Mandver maglich.
- Durch das Anheben der Arme und/oder Anheben des Jib auf mehr als 10° im Vergleich zur Waagrec

untersagt das Steuersystem der Maegighffteuerungen zum Anheben und Fahren.

Betriebsund Wartunggadeitung

selbstfahrende Hubarbeitsbiihnen

48 Seite




ACHTUNGGenerell bedarf das Inklinometer keiner Einstelengur Ersetzung und Einstell
dieses Bauteils besondere Werkzeuge nétig sind, haben diese Vorgange durcbofalkclg

erfolgen.
DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
MODELLEN
UNTERLAGH Al10 Al12 Al13J
A [mm] 55 110
B [mm] 45 90

ACHTUN@Die Malie der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zulassigen Neig
ODXW GHU 7DEHOOH A7 (Wittretdder ERlidngddes (hklinometers verwend
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7.2.11 Einstellung der Uberlastkontrollvorrichtung (Ladesensor)

Die selbstfahrenden Hubarbeitsbihnen AIRO mit Geler
mit einem hochentwickelten Systerontrolle der Uber
auf der Hubarbeitsbihne ausgeristet.

Das Uberlastkontrollsystem bedarf normalerweise]
Einstellung, weil es vor der Maschinenlieferung im We|
wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Last auf der Hubarbeit
- Untersagt alle Bewegungen, falls die Arbeitsbihne

mehr Gewicht im Vergleich zur Nennlast belastet ist}

- Sie zeigt mittels Akustiksignal und Kontrolllampe
+XEDUEHLWVE<KQH VLHK
*HEUDXFKVYRUVFKULIWHQ derDsp

- Durch Entfernung der Gibermafigen Last kann die
wieder verwendet werden.

Das Uberlastkontrollsystem besteht aus:

- Je nach Maschinenmodell unterschiedlicher sd
verschiedenen Stellen angebrachter Verformungkg
(Ladesensor);

- Im Seuerkasten der Arbeitsbiihne angebrachte B}la
zur Eichung der Vorrichtung;

- Im Steuerkasten der Arbeitsbiihne angebrachteCP

zur Speisung des Systems und Umgehung im Notfall;

Uberprifung des Betriebs der Vorrichtung:
- Bei ganz abgesenkter dtiobitsbiihne eine gleichm

verteilte Last auf die Arbeitsbihne laden, die der fre

1HQQODVW VLHKH $EVFKQLW
Hubarbeitsbihne entspiighier dieser Bedingung mus
alle Maschinenmandéver vom Steuerplatz a(
Arbeitsbbhne sowie vom Bodensteuerplatz aus durcf
sein;
- Bei ganz abgesenkter Hubarbeitsbiihne der Nenn
Uberlast gleich 30% der Nennlast hinzufiigeendiese|
Bedingung schalten die rote Alarmlampe un
$NXVWLNVLIQDO HLQ

GebDXFKVYRUVFKULIWHQ?3 DEH
maoglich.
- Einen der Arme so weit anheben, bis eing

Kontrollmikroschalter der Arme betétigt wird (der Ji
seinen Mikroschalter, wenn er eine Hohe von
Vergleich zur Waagrechten ubeitethr

- die Maschine wird durch die Alarmbedingung vol
blockiertDamit wieder mit der Maschine gearbeitet
kann, die UberméaRige Last entfernen.

Die Systemeichung ist nétig, wenn:
- eines der Bauteile des Systems ersetzt wird;
- infolge einer Isestarken Uberlast oder eines StoRes

W
e

Ati

al

A

n
5S
If
nfi

nach deren Entfernung eine Gefahrenbedingung s

5 auch
gnalisiert

Abb.30

wird.
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Zum Eichen der Vorrichtung wie folgt vorgehen:

- Den Steuerkasten an der Arbeitsbiihne 6ffnen und diB)Riati{@ra¢ffinden;

- Ein Gewicht glhi125% der Nennlast am Uberhangendsten Teil der Arbeitsbihne auflegen;

- So lange die Justierschra@pedrstellen, bis die rote Al&mBF) aufleuchtdBei dieser Bedingung setzt der
Alarmton des Steuerkastens ein und die Maschine a3t sichevetgenehr

- Uberprifen, ob bei Beseitigung der Uberlast von 25% diE) rotel IdEDSignalton ausschalten;

- Uberpriifen, mit nur der nominalen Last in keiner der Arbeitsbiihnenstellungen (abgesenkte, angel
Arbeitsbuhne, wéahrend des Fahrens, deiegethtzeitsbiihne) die Alarmbedingung auftritt;

- Nach dem Ende der Einstellung, den Steuerkasten an der Arbeitsbiihne wieder schliefl3en.

Im Falle eines Defekts, und wenn die Vorrichtung nicht ausgetauscht werden kann, man kann das Systel
umgehen; hierzu @ 6 FKDOWGUDKW +-SIDY/ \G'L M HABHAONE®ESER WAORGANG IST

NUR ZUR NOTBEWEGUNG ERLAUBIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER
UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG VERWENDEN.

DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTBEWEGUNG BREMBBS.DIE MASCHIMIT UNWIRKSAMER
UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG VERWENDEN.

ACHTUNG!
Der Eichungsvorgang hat durch Fachpersonal zu erfolgrerkann nicht vom Bedier
vorgenommen werden.
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7.2.12 Betriebsprufung der Mikroschalter M1

Die Anheungsarme sind durch Mikroschalter kontr
- M1A an der Schere;

- M1B am Arm;

- M1C am Jib;

Die Mikroschalter MI2BM1C haben folgende

Funktionen:

Wenn sich die Arbeitsbihne nicht in Ruhestellung

(mindestens einer der Mikroschaltévl MBM\XL Gst )

betatigt):

- automatisch die Sicherheitsgeschwindigke
Fahren eingeschaltet wird; £

- wenn der Wagen uber die zulassige Hochs §
hinaus geneigt ist, die Steuerungen zum Anhg
Fahren untersagt werden; =

- die Steuerung zur Berichtigung der éiistdtmer
Nivellierung untersagt wird; E

- bei Uberladener Hubarbeitsbiihne ALLE Mar
zur Entladung der Uberlast untersagt werden.

-IKUOLFK GHQ %HWULHE GHU

7.2.13 Betriebsprufung des Sicherheitssystems Totmaiahped

Das Totmannpedal auf der Arbeitsbiihne dient zur Beféhigung der Steuerungen, mit denen die Maschi
Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne aus gesteuert wird.

Wird auf das Totmannpedal getreten, aktivieren sich die Steuerungen zur Maschinenbewegung.

BeiGHQ OREBH X@EBQAXW EHL EHWIWLIJWHP 3HGDO GLH $QODVVXQJ GH'

7.2.14 $QODVVXQJVEDW\HEHU>LQI®T¢U ORGHOOH A

Die Ziindbatterie dient nur zum Anlassen des Warmemotors; die Schaltkreise werden durch die Fahrbatterien ¢
7.2.14.2Nartung der Anlassungsbatterie

Die Anlassungsbatterie ist wartungsfrei.

- Die Klemmen sauber halten und eventuell entstandenen Rost entfernen;

- Uberpriifen, ob die Klemmen gut befestigt sind.

7.2.14.2 adung der Anlassungsbatterie

Die Anlassungsbatterie b&darér Ladung.
Die Batterieladung erfolgt durch den Alternator des Dieselmotors, wenn dieser lauft.
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7.215 %DWWHULH [XP A)$+5(1"

Die Batterie ist ein sehr wichtiges MaschinenBlerighaltung ihrer Funktionstichtigkeit ist grundlegend fir lange
Lebensdaar, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.2.15.Allgemeine Hinweise Batterie zum FAHREN

- Die Batterie in belifteten Raumlichkeiten aufladen und die Verschlisse o6ffnen, damit beim Laden d
entweichen kann.

- Sich der Batterie nicht mit offElzenmen nahebeflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

- Keine provisorischen oder ungewéhnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

- Die Endklemmen miuissen gut geschlossen sein und dirfen keine VerkrusRirg€abehbeiissen gut
ehaltene Isolierungen haben.

- Die Batterie saulteockemnd rostfrei haltdfit antistatischem Tuch reinigen.

- Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstéande auf die Batterie legen

- Sicherstellen, daf? der Elektrolytstanrd iwem Siber dem Spritzblegh lie

- Wahrend der Ladung die Elektrolyttemperatur Utsepsofenicht hdher als #B8C sein.

- Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfillung, genau die Anweisungen
Batteriegebrauchsanleitung befolgen.

7.2.15.2 Wartung der Battersam FAHREN

- Bei normaler Verwendung ist der Wasserverbraucheshadafillung nur wéchentlich erfolgen muf3

- Nur destilliertes oder demineralisiertes Wasser nachfllen.

- Die Nachfullung hat nach der Ladung zu erfolgen, und der Elektrolytstahchmuibeaddm Spritzblech
liegen.

- Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfillung, genau die Anweisungen
Batteriegebrauchsanleitung befolgen.

- Die Batterientladung muf3 beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitat aufgelitimecht wurdel
Ubermafgige und langer dauernde Entladung fiihrt zu endgdiltigen Batterieschaden.

- Die Batterie gemaR der in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

- Die Verschlisse und die Anschlisse bedeckt und trockeardalt®auberhaltung beddotevahrende
elektrische Isolierung, besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

- Treten durch die Batterie bedingte Betriebsstorungen auf, nicht von selbst eingreifen sondern den tect
Kundendienst benachrichtigen.

- Wahrend Stillstandzeitler Maschine erschopfen sich die Batterien spontan (SelbsteBaimipitieg).
Funktionstiichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, mul sie mindestens einmal im Monat geladen
Diese Ladung auch dann vornehmen, wenn die MessurigesiyddicEte hohe Werte ergeben.

- :HQQ GHU :IUPHPEB RUEDRAGHWOOBQAH =HLW YHUZHQGHW ZLUG
Maschine Strom von der Fahrbattefbamif die Funktionstiichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, mu
siemindestens einmal im Monat geladen \Réeder.adung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der
Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

- Zur Begrenzung der Selbsterschopfung der Batterien im Laufe von Stillstanden, die Maschine in Raumlichl
Tempeaturen von weniger als 30°C aufbewahren.
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7.2.15.3 Ladegerattadung der Batterie zum FAHREN

Das wahrend der Batterieladung entstehende Gas ist explosiv; die Ladung deshalb in
Raumlichkeiten, wo keine Braoder Eplosionsgefahr besteht und Ldschgeréate zur Verfi
stehen, vornehmen.

ACHTUNG!Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerat muf3 die Di
Elektrolyts zwischen 1.260 und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.

Abb 32

Ladegerat
EinphaseWandstecker

Schalter Start/Stop

Rote Anzeigeed Ladung (Start)
Gelbe Anzeigeed Ladung (80%)
Grine Anzeiged Ladung (100%)
Innere Schmelzsicherung

OTMMUOUOW>

Zur Verwendung des Ladegeréats wie folgt verfahren:

- Das Ladegerat anhand des SteBkers einer Steckdose 220V/230V 50Hz/60Hz verbinden, die Uber alle
Schutzvorrichtungen laut den diesbezuglich geltenden Bestimmungen verfugt und tberpriufen, dald der Sct
Sicherheitstrenners auf ON gestellt ist;

- Den Hauptschal@am Steuerplatz amdBn auf OFF stellen (ausgeschaltete Maschine) und den Zustand de
Ladegeratverbindung anhandlilB@rprifen (wenn sie leuchtet, ist die Verbindung hergestellt);

- Das Aufleuchten der gelberBligideutet, dal3 die Batterie ca. zu 80% geladen ist.;

- Das Aléuchten der grinen IEHi2deutet, daf? die Ladung beendsstadegerét schaltet sich automatisch
ab;

Zum Trennen von der 220%isung gibt es zwei Moglichkeiten:
- Die 220¥ose vom Steclgam Grundwagen trennen;
- Die Maschine einschalten, werSthalte€ auf Start gestellt ist (das Ladegerat wird automatisch getrennt).

ACHTUNG!
Wenn die Ladung beendet ist, das Speisekabel des Ladegeréats beseitigen, bevor m
Maschine zu arbeiten beginnt.
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7.2.15.4 Ladegrat:Fehleranzeige

Ein aussetzendes Akustiksignal und die blinkende LED auf dem Anzeiger des im vorherigen Abschnitt besct
Ladegerats weisen darauf hin, daf3 eine Alarmsituation eingetreten ist.

Signalisierung Art des Alarms Beschreibung des Prigions und Abhilfe

Batterie losgelost oder defekt (die Verbindung

Akustiksignal + ROT bl Gegenwartigkeit Batte Nennspannung der Batterie ilberpriifen).

Warmefuhler wahrend der Ladung nicht angesmtiég
. Warmefuhler auRRerhalb Betriebsbereich (die FUhlerverbindung (
blinkt \ )

und die Batterietemperatur messen).

Akustiksignal + GELLE

Akustiksignal + GRUI Timeout Phase 1 und/oder Phase 2 mit langerer Dauer alg
blinkt zulassig ist (die Batteriekapazitat Uberprifen).

Akustiksignal ROTGELE B . Mangelnde Kontrolle des Ausgangsstroms (De
. atteriestrom ;
blinkt Kontrollogik).
Akustiksignal + ROT Batteriespannun Mangelnde Kontrolle der Ausgangsspannung (|
GRUN blinkt P 9 | Batterie oder Defekt der Kontrollogik).
AkustiksignaROTGELB Uberhitzung der Halbleiter (Uiberpriifen, ob de
GRUN blinkt Thermoschalter | 4 o\ tioniert).
ACHTUNG!

Wenn ein Alarm eintritt, gibt das Ladegerat keinen Strom mehr ab.

7.2.16 Austausch der Batterie

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitat und Abmessungen ers
Die Batterien missen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICHHREBEEN AUSFL
NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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8 MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden HubarbeitsbéimeederuElaRichtlinie
2006/4/LE entsprechendeBPrufung unterzogen.
Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola EmilfBO (Itah)

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes +hg@iatem &E der Maschimel die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.

9 KONTROLLBUCH

Das vorliegende Kontrollbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die M
wéhrend ihrer ganzen Lebensdauer bis zur Entsorgungizu begleite

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb be
Ereignisse einzutragen:

- Obligatorische, regelmaRige Inspektionen (eine Kopie der Unterlagen aufbewahren) durch die zu:
Kontrolleinrichtung t@tidn ASL / USL / ARPA).

- Vorgeschriebene, regelmaRige Inspektionen zur Uberprifung der Struktur, des einwanc
Maschinenbetriebs, der Schurtd Sicherheitssysterdéese Inspektionen sind JAHRLICH vom
Sicherheitsbeauftragten des Unternehmergentéisier der Maschine ist, vorzunehmen.

- Eigentumswechsel in Italem. K&ufer ist verpflichtet, der zustandigenABtlGhg die erfolgte
Maschinenaufstellung mitzuteilen.

- AuBRergewothnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschineelemente.
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEIT

ZUSTANDIGEN BEHORDE

Datum

Bemerkungen

Unterschrift +

Stempel
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

Folgendes UberprifenUnversehrtheit d
Gelander; eventuelle Zugangsleiter; §
Zustand der Reifen; Ollecks; Haltestifte
Strukturbolzen.

Optische Kontrolle

Datum Benerkungen Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Verschiedene Einstellungen | Siehe Kapitel 7.2.1

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DUREHRBENDE
VORGANGE

Schlauchund Kabelverformung

Schlduche und Kabel keine sichtbaren Defekte

Vor allem an den Gelenkstellen Gberprtfen, daf3
aufweisen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempelf

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5°Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

| Einfettung
(monatlich durchzufiihrender Vorga
mindestens 1 mal im Jahr auf den

erfolgten Vorgang hinweisen)

I Siehe Kapitel 7.2.2

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jah

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUER
VORGANGE

I Kontrolle der Aufkleber und
Schilder

(monatlich durchzufihrender Vorgé

mindestens 1 mal im Jahr auf

erfolgten Vorgang hinweisen)

Uberpriifen, daR das Aluminiumschild an df
Hubarbeitsbiihne, auf dem die wichtigsten
Anweisungen zusammengféf sind, lesbar is
daf? die Tragfahigkeitschilder an der Biihng
angebracht und lesbar sind; dal3 die Aufklg
BUhnensteuerplatz und Bodensteuerplatz
lesbar sind.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempelf

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

i Olwechsel des Hydrauliktanks
der Untersetzungsgetriebe Z
Fahren und Turmdrehen

( ALLE ZWEI JAHRE )

Siehe Kapitel 7.2.3, 7.2.5, 7.2.6

Datum Bemerkungen Unterschift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

Reinigung / Austausder

Hydraulikfilter

(ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.4

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

2

° Jahr

4

° Jahr

6

° Jahr

8

° Jahr

10° Jahr

Justierung der Spiele der

Turmdrehung

I Siehe Kapitel 7.2.7

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

lo

Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

80

Jahr

90

Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBIRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

Spieljustierungen Gleitbacken
Teleskoparm

I Siehe Kapitel 7.2.8

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Spieljustierungen
Arbeitsbihnendrehung

I Siehe Kapitel 7.2.9

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10°Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

Betriebsprifung des Inklinomete

am Turm

I Siehe Kapitel 7.2.10

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stepel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Uberprifung der

Kontrollvorrichtung der Uberlast | i Siehe Kapitel 7.2.11

auf der Hubarbeitsbiihne

Datum

Bemerkungen Unteschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHRIBUNG DER DURCHZUFUHREI
VORGANGE

Betriebsprifung der Mikroschaltg
M1

I Siehe Kapitel 7.2.12

Datum Bemerkungen

Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Betriebsprufung des

Sicherheitssystems Totmannped

Siehe Kapitel 7.2.13

Datum Bemerkungen

Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jar
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

Batteriezustand
(elektrische Modell& )

Siehe Kapitel 7.2.15

Datum

Benerkungen

Unterschrift + Stempell

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

10 Uberprufung der
Funktionstiichtigkeit des

Wenn man mit niedrigster Geschwindighkee Ramp

mit einer im Kapitel technische Merkmale angege

Bremssystems Hochstneigung herunterfahrt, muld die Maschine
Loslassen des Joysticks innerhalb einer Strecke
weniger als 1,5 m anhalten kdénnen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempelf
1° Jahr
2° Jahr
3° Jahr
4° Jahr
5° Jahr
6° Jahr
7° Jahr
8° Jahr
9° Jahr
Betriebsund Wartunggadeitung selbstfahrende Hubarbeitsbihnen 65 Seite




VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE D
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRI
VORGANGE

11 Uberprifung der manuellen

Notsteuerungen

I Siehe Kapitel 5.6

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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selbstfahrende Hubarbeitsbiihnen 66 Seite




EIGENTUMSUBERTRAGUNG

EIGENTUMER

Firma Datum Modell Maschinennummer| Lieferdatum

AIRO+Tigieffe S.r.l.

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal3 am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowieftbadéalddaterhnue
mit den ursprunglich vorgesehenen tbereinstimmen, und daf eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal3 am o. gn dedechnischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der zutreffenden Maschine
mit den ursprunglich vorgesehenen tbereinstimmen, und daf eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBRRUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal3 am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden M:
mit den urspriinglich vorgesehenen tbereinstimmen, und daf’ eventuelle Anderungen in digsesvBudéreingetra

Der Verkaufer Der Kaufer
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM

Beschreibung des Schade

LOsung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM

Beschreibung des Schade

LOsung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM

Beschreibung des Schade

LOsung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schade

Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendiesh Sicherheitsbeauftragter
DATUM Beschreibung des Schade Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
SG 800 SG 1000 NEVEG1104

EVl REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO BRACCIO

EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO (SOLO $\)000 N

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO (SOLO SG 1000 NEW)
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SEHRRALLELO TRAZIONE

EV1l ELETTROVALVOLA DPB$S (SOLO E/D)

EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESRRETTA

EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA SECONDO BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI

EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO

EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE
EV2l ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA (OPTIONAL)
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA (OPTIONAL)

SW1 INTERRUTTORE ACCENSIONE MACCHINA / SELEZIONE POSTO DI COMANDO
SW2 INTERRUTORE SALITA/DISCESA PRIMO BRACCIO (DA TERRA)

SW3 INTERRUTTORE SALITA/DISCESA SECONDO BRACCIO (DA TERRA)

SW5 INTERRUTTORE ROTAZIONE TORRETTA (DA TERRA)

SW16  INTERRUTTORE SFILO/RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO (DA TERRA)
SW20  6(/(7725( 9(/2&,7$7 75%$=,21(

SPL PULSANTE STOP CIRCUITO DI POTENZA
SP2 PULSANTE STOP EMERGENZA

SP3 PULSANTE CLAXON

TLR TELERUTTORE MOTORE ELETTRICO

TLR1 TELERUTTORE DI SICUREZZA

EP ELETTROPOMPA (48V 4500W)

F1 FUSIBILE ELETTROPOMB®A

FR FUSIBILE CARICABATTERIA (48V 40A)

AV1 AVVISATORE ACUSTICO MOVIMENT]

AV2 AVVISATORE ACUSTICO ALLARME

M1A 0,&52,17 $%,/,7$=,21( ,1&/,120(752 ( ,16(5,0(172 9(/2&,7$7 ', 6
M1B 0,&52,17 $%,/,7$=,21( ,1&/,120(752 ( ,16(5,0(172 9(/2&,7$7 ', 6
M1C MICROINT $%,/,7$=,21( ,1&/,120(752 ( ,16(5,0(172 9(/2&,7$7 ', 6,&!¢
M1S MICROINT. STOP TRAZIONE

M2A FINECORSA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

M2B FINECORSA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

M3A FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3B FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3C FINEORSA SOLLEVAMENTO

M4A FINECORSA SFILO BRACCIO TELESCOPICO

M4B FINECORSA RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO

M6 MICROINTERRUTTORE

PR1 PRESSOSTATO

PR2 PRESSOSTATO

PR3 PRESSOSTATO

GRF GIROFARI

HC CONTAORE

Vv VOLTMETRO 48V

J1 JOYSTICK MONOASSE TRAZIONE

J2-34 JOYSTICKBISSE SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO / ROTAZIONE TORRETTA
J3-J6 JOYSTICKBISSE SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO / SFILO TELESCOPICO
J5 INTERRUTTORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
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J7 INTERRUTTORE LIVELLAMENTO MANUALE PIATTAFORMA

SW6 INTERRUTTORE STERZO

SP INTERRUTTORE SERIE/PARALLELO TRAZIONE
BT BATTERIA 48V 350Ah

KL CLAXON

AM INCLINOMETRO

L1 SPIA MACCHINA ACCESA

L2 SPIA MACCHINA INSTABILE

PUP 3("$/( 38202 35(6(17(

™D TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE

LLDOO1 SCHEDA CONTROLLO TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE
RCB 5(/(] $&&(16,21( &$5,8&$%$77(5,$

LEGENDA TRIMMERS

P18 7(5=$% 9(/2&,7$7 75%$=,21(

P19 2%,%$6° 029,0(17,

P22 305,$6  75%$=,21(

P17 SEGNALE COMANDI DA TERRA

P23 NON TOCCARE

P21 5$03% 383"

P20 5$03% 3'2:1°

SETTAGGIO DIP SWITCH SU SCHEDA

)]
[E

ITALIA ESTERO
ON ON
ON OFF

/ /
OFF ON

0]
N

OFF
ON
ON

OFF

OFF
OFF

OFF
OFF

hwmn—\gwmmhwmn—\gbwwr—\gbwwr—\g
w

N

OFF
OFF
OFF
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WIRING DIAGRAMTANDARD MACHINES
SG 800 SG 1000 NEW  S& 1100

EV1 PROPORTIONAL ABTER

EV2 SOLENOID VALVE, TRACTION FORWARD

EV3 SOLENOID VALVE, TRACTION BACKWARD

Ev4 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LIFTING

EV5 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LOWERING

EV6 SOLENOID VALVE, ARM EXTRACTION (ONLY SG 1000 NEW)
EV7 SOLENOID VALVE, ARM RETRACTIONSGNDOO NEW)

EV8 SOLENOID VALVE, RIGHT STEERING

EV9 SOLENOID VALVE, LEFT STEERING

EV10 SOLENOID VALVE, SEREBALLEL TRACTION

EV1l SOLENOID BYPASS VALVE (ONLY E/D)

EV12 SOLENOID VALVE, TURRET RIGHT ROTATION

EV13 SOLENOID VALVE, TURRET LEFT RATATI

EV14 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LIFTING

EV15 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LOWERING

EV16 SOLENOID VALVE, FORWARD BASKET LEVELLING

EV17 SOLENOID VALVE, BACKWARD BASKET LEVELLING

EV20 SOLENOID VALVE, TRACTION MOTOR PISTON DISPLACEMENT EXCHANGE
EV2l SOIENOID VALVE, BASKET LEFT ROTATION (OPTIONAL)
EV22 SOLENOID VALVE, BASKET RIGHT ROTATION (OPTIONAL)

SW1 SWITCH, MACHINE START / CONTROL POST SELECTION
SW2 SWITCH, FIRST ARM LIFTING/LOWERING (FROM GROUND)
SW3 SWITCH, SECOND ARM LIFTING/LOWERING (FEND)GRO
SW5 SWITCH, TURRET ROTATION (FROM GROUND)

SW16 SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION/RETRACTION (FROM GROUND)
SW20 TRACTION SPEED SELECTOR

SP1 POWER CIRCUIT STOP BUTTON

SP2 EMERGENCY STOP BUTTON

SP3 HORN BUTTON

TLR ELECTRIC MOTOR REMOTE CONTRIHSWI

TLR1 SAFETY REMOTE CONTROL SWITCH

EP ELECTRIC PUMP (48V 4500W)

F1 ELECTRIC PUMP FUEIDA

FR BATTERY CHARGER FUSE (48V 40A)

AV1 MOVEMENT ALARM

AV2 ALARM

M1A MICREWITCH, INCLINOMETER AND TRACTION SAFETY SPEED ENABLED
M1B MICREWITCH, INCIONMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1C MICREWITCH, INCLINOMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1S MICREWITCH, TRACTION STOP

M2A LIMIT SWITCH, TURRET RIGHT ROTATION

M2B LIMIT SWITCH, TURRET LEFT ROTATION

M3A LIMIT SWITCH, LIFTING

M3B LIMT SWITCH, LIFTING

M3C LIMIT SWITCH, LIFTING

M4A LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION

M4B LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM RETRACTION

M6 MICREWITCH

PR1 PRESSURE SWITCH

PR2 PRESSURE SWITCH

PR3 PRESSURE SWITCH

GRF ROTATING BEACONS

HC HOURMETER

\% VOLTMETER 48V

J1 JOYSTICK, TRACTION SINGIULE

J2-34 JOYSTICK, FIRST ARM LIFTING / TURRET ROTATARNETWO

J3-J6 JOYSTICK, SECOND ARM LIFTING / TELESCOPIC ARM EXTRAXIBN TWO
J5 SWITCH, PLATFORM ROTATION

J7 SWITCH, PLATFORM MANUAL LEVELLING
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SW6

SWITCH, STEERING

SP9 SWITCH, SERIES/PARALLEL TRACTION
BT BATTERY 48V 350Ah
KL HORN
AM INCLINOMETER
L1 WARNING LIGHT: MACHINE "ON"
L2 WARNING LIGHT: MACHINE NOT STABLE
PUP "DEAEMAN CONTROL" PEDAL
TD DEFORMATION TRANSDUCER
LLDO01 DEFORMATION TRENEER CONTROL CARD
RCB BATTERY CHARGER STARTING RELAY
TRIMMER LEGEND
P18 TRACTION THIRD SPEED
P19 |029(0(17 3%,$6°
P22 75%$&7,21 3% ,%$6°
P17 SIGNAL, CONTROL FROM GROUND
P23 DO NOT TOUCH
P21 383" 5%03
P20 3'2:1° 5%$03
BOARD DEEP SWITCH SETTING
SW1 ITALY EXPORT SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
SW2 SwW4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
/IWQ Uso e manutenziot®erie A10 Al12 Al13J Pag.




SCHEMA ELECTRIQUE MACHINES STANDARDS
SG 800 SG 1000 NEW  S& 1100

EV1 REGUATEUR PROPORTIONNEL

EV2 ELECTROVANNE TRACTION AVANT

EV3 ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE

EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT PREMIER BRAS

EV5 ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER BRAS

EV6 ELECTROVANNE COULISSEMENT BRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EV7 ELECTROVANNE REEEBRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EVS8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE

EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE

EV10 ELECTROVANNE SERIERARALLELE TRACTION

EV1l ELECTROVANNE DEPBSS (SEULEMENT E/D)

EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOUR

EV13 ELECTROVANNPRATION GAUCHE TOUR

EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT SECOND BRAS

EV15 ELECTROVANNE DESCENTE SECOND BRAS

EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER AVANT

EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER ARRIERE

EV20 ELECTROVANNE CHANGEMENT CYLINDREE MOTEURS TRACTION

EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE (OPTIONNELLE)

EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE (OPTIONNELLE)

swi INTERRUPTEUR ALLUMAGE MACHINE / SELECTION POSTE DE COMMANDE

SW2 INTERRUPTEUR MONTEE/DESCENTE PREMIER BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW3 INTERRUFEUR MONTEE/DESCENTE SECOND BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW5 INTERRUPTEUR ROTATION TOUR (A PARTIR DE TERRE)

SW16  INTERRUPTEUR COULISSEMENT/RENTREE BRAS TELESCOPIQUE (A PARTIR DE TERRE)
SW20  SELECTEUR VITESSE TRACTION

SP1 %28721 6723 &,5&8,7 '1$/,0(17%7,21

SP2 BOUTON STOP URGENCE

SP3 BOUTON KLAXON

TLR TELERUPTEUR MOTEUR ELECTRIQUE

TLR1 TELERUPTEUR DE SECURITE

EP ELECTR®OMPE (48V 4500W)

F1 FUSIBLE ELECTIROMPELG0A

FR FUSIBLE CHARGEUR BATTERIE (48V 40A)

AV1 AVERTISSEUR SONORE MOUVEMENTS

AV2 AVERISSEUR SONORE ALARMES

M1A MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN
M1B MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN
M1C MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENGEEN®HESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1S MICROINT. STOP TRACTION

M2A FIN DE COURSE ROTATION DROITE TOUR

M2B FIN DE COURSE ROTATION GAUCHE TOUR

M3A FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3B FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3C FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M4A FIN DE COURSOULISSEMENT BRAS TELESCOPIQUE

M4B FIN DE COURSE RENTREE BRAS TELESCOPIQUE

M6 MICROINTERRUPTEUR

PR1 MANGCONTACT

PR2 MANGCONTACT

PR3 MANGCONTACT

GRF AVERTISSEUR LUMINEUX TOURNANT

HC COMPTHEURES

v VOLTMETRE 48V

J1 MANCHE A BALAI MOWE TRATON

J2J4 MANCHE A BALARBIE SOULEVEMENT PREMIER BRAS / ROTATION TOUR

J3J6 MANCHE A BALARBIE SOULEVEMENT SECOND BRAS / COULISSEMENT TELESCOPIQUE
J5 INTERRUPTEUR ROTATION FEQREIE

J7 INTERRUPTEUR NIVELLEMENT MANUEE@RNE
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SW6 INTERRUHEUR DIRECTION

SP9 INTERRUPTEUR SERIEL/PARALLELE TRACTION
BT BATTERIE 48V 350Ah

KL KLAXON

AM INCLINOMETRE

L1 TEMOIN MACHINE ALLUMEE

L2 TEMOIN MACHINE INSTABLE

PUP 3('$/( 2+200( 35(6(17 °

™D TRANSDUCTEUR DE DEFORMATION

LLDOO1 CARTE DE CONTROLE BRANTEUR DE DEFORMATION
RCB RELAIS ALLUMAGE CHARGEUR BATTERIE

LEGENDE TRIMMERS

P18 TROISIEME VITESSE TRACTION

P19 206,$6° 0289(0(176

P22 2%,%$6° 75%&7,21

P17 SIGNAL COMMANDES A PARTIR DE TERRE

P23 NE PAS TOUCHER

P21 5$03( 383"

P20 5$03( 3'2:1°

REGLAGE MICROINTERRUPTEURS SUR CARTE

Swi ITALIE ETRANGER SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
SwW2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
SG 800 GS1000NEW — SG 1100

EV1 PROPORTIONALER REGLER

EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE

EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN

EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER

EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER

EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZNBHEISG 1000 NEW)

EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN (NUR SG 1000 NEW)

EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN

EV11 BYPASE&LEKTROVENTIL (NUR E/D)

EV12 ELEKTROVENTIL TUREBIBNG RECHTS

EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

EV14 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ZWEITER AUSLEGER

EV15 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER

EV16 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNG VORWARTS

EV17 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNARRISCKW

EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN

EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS (OPTION)

EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS (OPTION)

swi SCHALTER MASCHINENEINSCHALTUNG / STEUERPLATZWAHL

SW2 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNGRERESLEGER (VOM BODEN AUS)

Sw3 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW5 SCHALTER TURMDREHUNG (VOM BODEN AUS)

SW16  SCHALTER AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW20  FAHRGESCHWINDIGKEVES$ILSCHALTER

SP1 STOPK®PF LEISTUNGSKREIS

SP2 NOTSTOPKNOPF

SP3 HUPENKNOPF

TLR FERNSCHALTER ELEKTROMOTOR

TLR1 SICHERHEITSFERNSCHALTER

EP ELEKTROPUMPE (48V 4500W)

F1 SCHMELZSICHERUNG ELEKTRORLBORE

FR SCHMELZSICHERUNG LADEGERAT (48V 40A)

AV1 AKUSTIKANZEIGE BEWEGEN

AV2 AKUSTIKANZEIGE ALARM

M1A MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSC(
BEIM FAHREN

M1B MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITS(
BEIM FAHREN

M1C MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSG
BEIM FAHREN

M1S MIKROSCHALTER STOP FAHREN

M2A ENDSCHALTER TURMDREHUNG RECHTS

M2B ENDSCHALTER TURMDREHUNG LINKS

M3A ENDSCHALTER ANHEBUNG

M3B ENDSCHALTERIAEBUNG

M3C ENDSCHALTER ANHEBUNG

M4A ENDSCHALTER AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

M4B ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

M6 MIKROSCHALTER

PR1 DRUCKWACHTER

PR2 DRUCKWACHTER

PR3 DRUCKWACHTER

GRF RUNDUMLEUCHTEN

HC STUNDENZAHLER

\Y SPANNUNGSMHBEFE48V

J1 STEUERKNUPPEL, EINE ACHSE, FAHREN

3234 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER /TURMDREHUNG
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J3J6 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ZWEITER AUSLEGER / AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGE|
J5 SCHALTER PLAORMDREHUNG

J7 SCHALTER MANUELLE PLATTWORMBRECHTSTELLUNG
SW6 SCHALTER LENKUNG

SP9 SCHALTER, REIHENPARALLEL, FAHREN

BT BATTERIE 48V 350Ah

KL HUPE

AM INKLINOMETER

L1 KONTROLLAMPE MASCHINE EINGESCHALTET
L2 KONTROLLAMPE MASCHNIET STANDFEST
PUP 3('$/ 30(16&+ 925+%1'(1°

TD UMFORMER

LLDO01 KONTROLLPLATINE UMFORMER

RCB RELAIS LADEGERATEINSCHALTUNG

TRIMMERVERZEICHNIS

P18  |DRITTE FAHRGESCHWINDIGKEIT
P19 306,$6° % (- (*81*(1

P22 306,$6° )$+5(1

P17 | SIGNAL BODENSTEUERUNGEN
P23 |NICHT BERUHREN

P21 5$03( 383~

P20 5$03( 3'2:1°

EINSTELLUNG DIP SWITCH AUF DER PLATINE

Swi ITALIEN AUSLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
SwW2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV1l
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV20
EV2l
EV22
SW1
SW2
SW3
SW5
SW16
SW20
SP1
SP2
SP3
TLR
TLR1
EP
F1
FR
AV1
AV2
M1A

M1B

M1C

M1S
M2A
M2B
M3A
M3B
M3C
M4A
M4B
M6

PR1
PR2
PR3
GRF
HC

J1
J2-J4

ESQUEMA ALAMBRICO MAQUINAS STANDARD
SG 800 SG 1000 NEW  S& 1100

REGULADOR PROPORCIONAL

ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE

ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS

ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO

ELECTROVALVULA DESCERBIMER BRAZO

ELECTROVALVULA EXTENXION BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)
ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)
ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA

ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA

ELECTROVALVULA SEFRERALELO TRACCION

ELECTROVALVULA DEFRGS$OLO E/D)

ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO
ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO
ELECTROVALVULA NIVELACION BBELANTE

ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ATRAS

ELECTROVALVULA CAMBIO CILINDRADA MOTORES TRACCION
ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA IZQUIERDA (OPCIONAL)
ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA DERECHA (OPCIONAL)
INTERRUPTOR ENCENDMAQUINA / SELECCION PUESTO DE MANDO
INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO PRIMER BRAZO (DESDE TIERRA)
INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO SEGUNDO BRAZO (DESDE TIERRA)
INTERRUPTOR ROTACION TORRETA (DESDE TIERRA)
INTERRUPTOR EXTENSION/RETORNO BRAXTOPHEEE (DESDE TIERRA)
SELECTOR VELOCIDAD TRACCION

PULSADOR STOP CIRCUITO DE POTENCIA

PULSADOR STOP EMERGENCIA

PULSADOR CLAXON

TELERRUPTOR MOTOR ELECTRICO

TELERRUPTOR DE SEGURIDAD

ELECTROBOMBA (48V 4500W)

FUSIBLE ELHROBOMBAGOA

FUSIBLE CARGADOR DE BATERIA (48V 40A)

AVISADOR ACUSTICO MOVIMIENTOS

AVISADOR ACUSTICO ALARMA

MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE
TRACCION

MICROINTERRUPTOR HABILITAGIONNOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGL
TRACCION

MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE
TRACCION

MICROINTERRUPTOR STOP TRACCION

TOPE ROTACION DERECHA TORRETA

TOPE ROTACION IZERDA TORRETA

TOPE ELEVACION

TOPE ELEVACION

TOPE ELEVACION

TOPE EXTENSION BRAZO TELESCOPICO

TOPE RETORNO BRAZO TELESCOPICO

MICROINTERRUPTOR

PRESOSTATO

PRESOSTATO

PRESOSTATO

MOVIMIENTO FAROS

CUENTAHORAS

VOLTIMETRO 48V

PALANCA DE MANDO DE UN EJE TRACCION

PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION PRIMER BRAZO / ROTACION TORRETA

ARO
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J3J6 PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION SEGUNDO BRAZO / EXTENSION TELESCOF

J5 INTERRUPTOR ROTACION PLATAFORMA

J7 INTERRUPTOR NIVELACION MANUAL PLATAFORMA
SW6 INTERRUPTOR DIRECCION

SP9 INTERRUPTOR SERIE/PARALELO TRACCION

BT BATERIA 48V 350Ah

KL CLAXON

AM INCLINOMETRO

L1 LUZ TESTIGO MAQUINA ENCENDIDA

L2 LUZ TESTIGO MAQUINA INESTABLE

PUP 3("$/ 3+20%5( 3B(6(1

™D TRANSDUCTOR DE DEFORMACION

LLDOO1 TARJETA CONTROL TRANSDUCTOR DE DEFORMACION
RCB RELE ENCENDIDO CARGADOR DE BATERIA

NOTA TRIMMERS

P18 TERCERA VELOCIDAD TRACCION
P19 2%,$6° 029,0,(1726

P22 300,$6° 75%&¢&,11

P17 SENAL MANDOS DESDE TIERRA
P23 NO TOCAR

P21 5%$03% 383~

P20 5$03% 3'2:1°

AJUSTE DIP SWITCH EN TARJETA

Swi ITALIA EXTRAN SW3
JERO
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
SwW2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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EV1
EV2
EV3
EV
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV1l
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
Ev1l7
EV20
EV2l
EV22
SW1
SW2
SW3
SW5
SW16
SW20
SP1
SP2
SP3
TLR
TLR1
EP
F1
FR
AV1
AV2
M1A

M1B

M1C

M1S
M2A
M2B
M3A
M3B
M3C
M4A
M4B
M6

PR1
PR2
PR3
GRF
HC

J1
J2-J4

ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
SG 800 SG 1000 NEW  S& 1100

PROPORTIONELE REGELAAR

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM HEFFEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM ZAKKEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP-BERALLEL RIJDEN (TRACTIE)

ELEKTROMAGNETISCHE OMLOOPKLEP (GELDT ALLEEN VOOR DE E/D)
ELEKTROMAGNETISCHIPKARAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM HEFFEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM ZAKKEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI VOORWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI ACHTERWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP WISSELING CILINDERINHOUD RIJMOTOREN (TRACTIEMOTC
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS (OPTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAINGKRBBECHTS (OPTIE)

SCHAKELAAR INSCHAKELING MACHINE / KEUZE BEDIENINGSPOST

SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN EERSTE ARM (VANAF DE GROND)

SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN TWEEDE ARM (VANAF DE GROND)

SCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW (VANAF DE GROND)

SCHAKELAAR TELESCOOPARMNBTHUIVEN (VANAF DE GROND)

KEUZESCHAKELAAR RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)

STOPKNOP VERMOGENSSTROOMKRING

NOODSTOPKNOP

KNOP CLAXON

AFSTANDSSCHAKELAAR ELEKTROMOTOR

VEILIGHEIDSAFSTANDSSCHAKELAAR

ELEKTRISCHE POMP (48V 4500W)

ZEKERING ELEKTRISCHE ROSOR

ZEKERING ACCULADER (48V 40A)

AKOESTISCHE MELDER BEWEGINGEN

AKOESTISCHE MELDER ALARMTOESTANDEN

MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNERKHBE
(TRACTIE)

MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID
(TRACTIE)

MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID
(TRACTIE)

MICROSCHAKELAAR STOP RIJBESTIE)

EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS

EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS

EINDSCHAKELAAR HEFFEN

EINDSCHAKELAAR HEFFEN

EINDSCHAKELAAR HEFFEN

EINDSCHAKELAAR TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

EINDSCHAKELAAR.ESCOOPARM INSCHUIVEN

MICROSCHAKELAAR

DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

DRAAIBARE LAMPEN

URENTELLER

VOLTMETER 48V

JOYSTICK ENKELASSIG RIJDEN (TRACTIE)

JOYSTICK DUBBELASSIG HEEERSTE ARM / DRAAIING BOVENBOUW

ARO
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J3J6 JOYSTICK DUBBELASSIG HEFFEN TWEEDE ARM / TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

J5 SCHAKELAAR DRAAIING PLATFORM

J7 SCHAKELAAR PLATFORM HANDMATIG HORIZONTAAL ZETTEN
SW6 SCHAKELAAR STUREN

SP9 SCHAKELAAR SERIE/PARALLEL RIJD¥N (E)

BT ACCU 48V 350Ah

KL CLAXON

AM HELLINGMETER

L1 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INGESCHAKELD
L2 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INSTABIEL

PUP 3('$$/ 20%1 $$1:(=,*"

™D VERVORMINGSTRANSDUCTOR

LLDOO1 CONTROLEKAART VERVORMINGSTRANSDUCTOR
RCB RELAIS INGHAKELING ACCULADER

LEGENDE TRIMMERS

P18 |DERDE RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)

P19 306,$6° % (. (*,1*(1

P22 306,$6° 5,-'(1 75%&7,(

P17 | SIGNAAL BEDIENINGSELEMENTEN VANAF DE GROND
P23 |NIET AANKOMEN

P21 383 +(//,1*

P20 372:1° +(//,1*

INSTELLING DIP BWHES OP KAART

Swi ITALIE BUITENLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
SwW2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /

XF@OEMKCR@LE;Z LP@G; LM;H?; KMHVP G;SC
SG 800 SG 1000 NEW SGA100
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EV1 IJHIHIPBHG:EVGUC J?=MEYLHJ

EV2 WE?DLJHDE:I:G LY=B <I1?J?>

EV3 WE?DLJHDE:I:G LY=B G:A:>

EV4 WE?DLJHDE:I:G IH>T?F: 1?J<H=H A<?G: KLJ?EU

EV5 WE?DLJHDE:I:G KIMKD: I?J<H=H A<?G: KLJ?EU

EV6 WE?DLJHDE:I:G <U><B @?A@BE VIOIH BE 1(:

EV7 WE?DLJHDE:I:G <HA<J:S?GBY KLJ?EU LHEVDH 6* 1(:
EVS8 WE?DLJHDE:I:G IH<HJHL: G:1J:<H

EV9 WE?DLJHDE:I:G IH<HJHL: G:E?<H

EV10 WE?DLJHDE:I:G K2UBEECGHVGH=H LY-BH®EPGBY><

EV1l WE?DLJHDE:I-:8%$66%kKHEVDH ('

EV12 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY ;:RGB G:l1J:<H

EV13 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY ;:RGB G:E?<H

EV14 WE?DLJHDE:I:G IH>T?F: <LHJH=H A<?G: KLJ?EU

EV15 WE?DLJHDE:I:G KIMKB:A<dXM: KLIJ?EU

EV16 WE?DLJHDE:I:G <UJ:<GB<:GBY DHJABGU <|?J?>

EV17 WE?DLJHDE:I:G <UJ:<GB<:GBY DHJABGU G:A:>

EV20 WE?DLJHDE:I:G PBEBG>JBQ?KDHC DHJH;DB 1?J?>:Q ><B=:L?E"
EV21 WE?DLJHDE: I:GBRYIBRGABGU G:E?<H HIPBY

EV22 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY DHJABGU G:lIJ:<H HIPBY

SW1 <UDEXQ:L?EV <DEXQ?GBY F:RBGU <U;HJ IMEVL: MIJ:<E?GBY
SW2 <UDEXQ:L?EV IH>T?F KIMKD [1?J<H=H A<?G: KLJ?EU K A?FEB
SW3 <UDEXQ:L?EV IH>T?F KIMKD <LHJH=M?KREBG: KLJ?EU K

SW5 <UDEXQ:L?EV <J:S?GBY ;:RGB K A?FEB

SW16 <UDEXQ:L?EV <U><B@?GB? <HA<J:S?GB? L?E?KDHIBQ?KDHC
SW20 1?7J?DEXQ:L?EV LY=H<HC KDHJHKLB

SP1 DGHID: KLHI KBEH<HC P?IB

SP2 :<:JBCG:Y DGHID: KLHI

SP3 DGHID: DE:DKHG:

TLR >BKL:GPBHG <UDEXQ:L?EV WE?DLJH><B=:L?EY

TLR1 ;?2AHI:KGUC >BKL:GPBHGGUC <UDEXQ:L?EV

EP WE?DLJHG:KHK < <

F1 1 J?>HOJ:GBL?EV WE?DI6OAG:KHK:

FR 1J?>HOJ:GBL?EV A:JY>GH=H MKLJHCKL<: < $

AV1 A<MDH<HC KB=G:EBA:LHJ ><B@?GBC

AV2 A<MDH<HC KBE=HBBAKGHKLB

M1A FBDJH<UDE =HLH<GHKLB MDEHGHF?J: B <DEXQ?GBY ;?AHI:K(
M1B FBDJH<UDE =HLH<GHKLB MDEHGHF?J: B <DEXQ?GBY ;?AHI:K(
M1C FBDJH<UDE =HLH<GHKLB MDEHGHF?J: B <DEXQ?GBY ;?AHI:K(
M1S FBDJH<UDEXQ:L?EV KLHI LY=B

M2A DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV <J:S?GBY ;:RGB G:1J:<H

M2B DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV <J:S?GBY ;:RGB G:E?<H

M3A DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV IH>T?F:

M3B DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV IH>T?F:

M3C DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV IH>T?F:

M4A DHGP?<HC <UDEXQ<BT®EAMGBY>L?E?KDHIBQ?KDHC KLJ?EU

M4B DHGP?<HC <UDEXQ:L?EV <HA<J:S?GBY L?E?KDHIBQ?KDHC KLJ
M6 FBDJH<UDEXQ:L?EV

PR1 MIJH<?GV >:<E?GBY

PR2 MIJH<?GV >:<E?GBY

PR3 MIJH<?GV >:<E?GBY

GRF IJH;E?KDH<U? F:YDB

HC KQ?LQBD FHLHQ:KH<

V <HEVLF?LJ <

J1 H>GHHKG@GECKLBD LY=B

J2-J4 ><MHKGUC >@HCKLBD IH>T?F: I?J<H=H A<?G: KLJ?EU <J:S7?
J3-J6 ><MHKGUC >@HCKLBD IH>T?F: <LHJH=H A<?G: KLJ?EU L?E?
J5 <UDEXQ:L?EV <J:S?GBY IE:LNHJFU

J7 <UDEXQ:L?EV JMQGH=H <UJ:<GB<:GBY IE:LNHJFU

SW6 <UDEXL?EV IH<HJHL:

SP9 K?JBCGH:EE?EVGUC <UDEXQ:L?EV LY=B

BT :DDMFMEYLHJ < $qZk

KL DE:DKHG
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AM

MDEHGHF?J

L1 BG>BD:LHJ <DEXQ?GGHC F:RBGU
L2 BG>BD:LHJ G?KL:;BEVGHKLB F:RBGU
PUP I1?2>:EV OHI?J:LHJ G: F?KL??2
TD >?NHIJF:PBHGGUC 1J?H;J:AH<:L?EV
LLDOO01 IE:L: DHGLJHEY >?NHJF:PBHGGH=H 1J?H;J:AH<:L?EY
RCB J?E? <DEXQ?GBY A:JY>GH=H MKLJHCKL<:
LI@QCOCE;QCZ MKCGG@KI=
P18 LJ?LVY LY=H<:Y KDHJHKLV
P19 30p,$6° 1?2J?><B@?GBY
P22 306,567 LY=:
P17 KB=G:E MIJ:<E?GBY K A?FEB
P23 G? LIJH=:LV
P21 J:FIl: 383"
P20 J:FI: 3'2:1°
K:B=I?BEE3 6:,7&+ H; JF:M@
SwWi CM:FCZ B;>K:;HC(
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
Sw4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /
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SCHEMA IDRAQIO MACCHINE STANDARD
SG 800 SG 1000 New  S631100

EVl REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO

EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PANTOGRAFO

EV6 ELETROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SHRRALLELO TRAZIONE

EVil ELETTROVALVOLARASS (SOLO E/B)

EVi12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESRRETIIA

EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOROTAZIONE DX PIATTAFORMA

EV19 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SX PIATTAFORMA

EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE

M MOTORE ELETTRICO

MT MOTEUR TERMICO (SOLO E/B)

1 SERBATOIO IDRAULICO

2 POMPA STERZO

3 POMPA PRINCIPALE

4 FILRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA MANUALE DI EMERGENZA

6 VALVOLA UNIDIREZIONALE

7 TAPPO DI CARICO E SFIATO

8 BLOCCO IDRAULICO REGOLATORE PROPORZIONALE
9 RUBINETTO DI EMERGENZA

10 ATTACCO MANOMETRO

11 BLOCCO IDRAULICO STERZO

12 BLOCCO IDRAULICO SCAMBINDRAITA

13 CILINDRO STERZO

14 PIASTRA TRAZIONE

15 STROZZATORE UNIDIREZIONALE

16 GRUPPO ELETTRODISTRIBUTORE

17 VALVOLA OVEFENTER

18 CILINDRO SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

19 MOTORE ROTAZIONE TORRETTA

20 CILINDRO SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

21 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA (SG1000NEW)
22 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO (SG1000NEW)
23 CILINDRO SENSORE (SG1000NEW)

24 SERBATOIO SUPLEMENTARE

25 CILINDRO ROTAZIONE CESTELLO

26 CILINDRO JIB

27 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV1l
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
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HYDRAULICYSTEM DIAGRAM FOR STANDARD MACHINES

SG 800 SG 1000 New  SGJ100

PROPORTIONAL CONTROL ELECTRIC VALVE
FORWARD TRACTION ELECTRIC VALVE
REVERSE TRACTION ELECTRIC VALVE
PANTOGRAPH LIFTING ELECTRIC VALVE
PANTOGRAPH LOWERING RIEGAALVE
TELESCOPIC ARM EXTENSION ELECTRIC VALVE
TELESCOPIC ARM RETRACTION ELECTRIC VALVE
RIGHT STEERING ELECTRIC VALVE

LEFT STEERING ELECTRIC VALVE
SERIE®PARALLEL TRACTION ELECTRIC VALVE
BY-PASS VALVE (ONLY E/B)

RIGAT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
LEFT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
TELESCOPIC ARM LIFTING ELECTRIC VALVE
TELESCOPIC ARM LOWERING ELECTRIC VALVE
CAGE FRONEVELLING ELECTRIC VALVE

CAGE BAGKEVELLING ELECTRIC VALVE

RIGHT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE

LEFT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE
HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
ELECTRIC MOTOR

THERMIC ENGINE (ONLY E/B)

HYDRAULIC TANK

STEERING PUMP

MAIN PUMP

FILTER

MANUALLWPERATED EMERGENCY PUMP
ONEWAY VALVE

FILLING AND SPIRACULAR PLUG

HYDRAULIC BLOCK PROPORTIONAL CONTROL
EMERGENCY COCK

MANOMETER CONNECTION

STEERING HYDRAULIC BLOCK

HYDRAULIC BLOCK DISPLACEMENT CHANGE
STEERING CYLINDER

TRACITON PLATE

ONEWAY FLOW REGULATOR
ELECTRODISTRIBUTOR UNIT

OVERCENTER VALVE

FIRST ARM LIFTING CYLINDER

TURRET ROTATION MOTOR

SECOND ARM LIFTING CYLINDER

PLATFORM LEVELLING CYLINDER (SG1000NEW)
TELESCOPIC ARM EXTENSION ER(SG1000NEW)

SENSOR CYILINDER (SG1000NEW)
ADDITIONAL TANK

CAGE ROTATION CYLINDER
JIB CYLINDER
UNIDIRECTIONAL REINVALVE

ARO
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV1l
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
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SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE
SG 800 SG 1000 New  SGJ100

REGULATEUR PROPORTIONNEL
ELECTRQ@ANNE DE TRACTION AVANT

ELECTROVANNE DE TRACTION ARRIERE

ELECTROVANNE DE SOULEVEMENT PREMIER BRAS
ELECTROVANNE DE DESCENTE PREMIER BRAS
ELECTROVANNE D'EXTRACTION BRAS

ELECTROVANNE DE RETOUR BRAS

ELECTROVANNE DE DIRECTIONBROIT

ELECTROVANNE DE DIRECTION GAUCHE

ELECTROVANNE DE SHERIEALLELE TRACTION

ELECTROVANNE DEFRSS (SEULEMENT E/B)

ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A DROITE
ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A GAUCHE
ELECTROVANNE DE SBXEMENT BRAS

ELECTROVANNE DE DESCENTE BRAS

ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE AVANT (SG1000NEW)
ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE ARRIERE (SG1000NEW)
ELECTROVANNE DE ROTATION NACELLE A DROITE
ELECTROVANNE DE ROTANKINELLE A GAUCHE
ELECTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEURS TRACTION
MOTEUR ELECTRIQUE

MOTEUR THERMIQUE (SEULEMENT E/B)

RESERVOIR HYDRAULIQUE

POMPE COMMANDE BRAQUAGE

POMPE PRINCIPALE

FILTRE EN ASPIRATION

POMPE MANUELLE85* (1 & (

SOPUAPE

BOUCHON DE REMPLISSAGE HREMNEFLARD AIR
ELECTRODISTRIBUTEUR REGULATEUR PROPORTIONNEL
ROBINET ENTRAINEMENT POMPE MANUEL

JONCTION MANOMETRE

ELECTRODISTRIBUTEUR BRAQUAGE

ELECTRODISTRIBUTEUR COMMANDE CYLINDREES/TRACTION
VERIN BRAQUAGE

PLAQUE TRACTION

SOUPAPE

ELECTRODISTRIBUTEUR MOUVEMENTS

VALVE OVERCENTER

VERIN LEVAGE PREMIER BRAS

MOTEUR ROTATION TOURELLE

VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS

VERIN COMMANDE NIVEAU NACELDEGSBW)

VERIN ALLONGEMENT BRAS TELESCOPIQUE (SG1000NEW)
VERIN CONTROLE NIVEAU NACELLE

RESERVOIR SUPPLEMERIE

VERIN ROTATION NACELLE

VERIN JIB

SOUPAPE DE SECURETEUNIDIRECTIONNELLE

ARO
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PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN
SG800  SG 1000 New  SG-1100

EV1 PROPORTIONAL REGLER

EV2 ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN

EV3 ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN

EV4 ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (1°)

EV5 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (1°)

EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZIEHEN

EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN

EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

EV10 REIHENPARALLEELEKTROVENTIL FAHREN

EV1l BYPASE&ELEKTROVENTIL (NUR E/B)

EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS

EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (2°)

EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (2°)

EV16 ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH VORNE (SG1000NEW)
EV17 ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH HINTEN (SG1000NEW)
EV18 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG RECHTS

EV19 ELEKTROVENTIL KORBRREHKLINKS

EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN

M ELEKTRO MOTOR

MT WARMEMOTOR (NUR E/B)

1 HYDRAULISCHER TANK

2 LENKUNGSPUMPE

3 PUMPE

4 SAUGFILTER

5 MANUELLE NOTPUMPE

6 VENTIL

7 OELFUELLENTLUEFTUNGSSTOEPSEL

8 ELEKTROVERTEILFFHROPORTIONAL REGLER

9 ARMATUR BETAETIGUNG MANUELLE PUMPE
10 MANOMETERANSCHLUSS

11 ELEKTROVERTEILER LENKUNG

12 ELEKTROVERTEILER HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
13 LENKZYLINDER

14 ANTRIEBSPLATTE

15 VENTIL

16 ELEKTROVERTEILER BEWEGUNGEN

17 VENTIL OVERRENTER

18 ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (1°)

19 GETRIEBSMOTOR TURMDREHUNG

20 ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (2°)

21 ZYLINDER KORBAUSGLEICH (SG1000NEW)
22 TELESKOPAUSLEGER AUSZIEHZYLINDER (SG1000NEW)
23 ZYLINDER SENSOR KORBAUSGLEICH

24 ZUSATZTANK

25 ZYLIWER KORBAUSDREHUNG

26 ZYLINDER JIB

27 RUCKSCHLAG3IND EINRICHTUNGSVMENT
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV1l
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
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ESQUEMA HIDRAULICO MAQUINAS STANDARD
SG 800 SG 1000 New SGJ100

REGULADOR PROPORCIONAL
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO
ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO
ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO
ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA
ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA
ELETTROVALVOLA SEFRARALLELO TRAZIONE
ELECTROVALVULAARSS (SOLO E/B)
ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRE
ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRE
ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO
ELECTROVAULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
ELECTROVALVULA ROTACION CESTO DERECHA
ELECTROVALVULA ROTACION CESTO IZQUIERDA
ELECTROVALVULA CAMBIO BEMIBOYOTORES TRACCION
MOTOR ELECTRICO

MOTO

SERBATOIO IDRAULICO

BOMBA DIRECCION

BOMBA PRINCIPAL

FILTROS EN ASPIRACION

BOMBA MANUAL DE EMERGENCIA

VALVULA UNIDIRECCIONAL

TAPON DE GARGA ACESALIDA DE AIRE
ELECTRODISTRIBUIDOR REGULADOR PROPORCIONAL
GRIFO DE EMERGNECIA

CONEXION MANOMETRO

ELECTRODISTRIBUIDOR DIRECCION
ELECTRODISTRIBUIDOR CAMBIO EMBOLADA MOTORES TRACCION
CILINDRO DIRECCION

ELECTRODISTRIBUIDOR TRACCION

REGULADOR PBEUJO UNIDIRECCIONAL
ELECTRODISTRIBUIDOR DE MOVIMIENTOS

VALVULA OVERENTER

CILINDRO ELEVACION PRIMER BRAZO

MOTOR ROTACION TORRETA

CILINDRO ELEVACION SEGUNDO BRAZO

CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA (SG1000NEW)
CILINDRO EXTENSIBEAZO TELESCOPICO (SG1000NEW)
CILINDRO SENSOR (SG1000NEW)

TANQUE SUPLEMENTARIO

CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
CILINDRO JIB

VALVULA DE SEGURIFAINIDIRECCIONAL

ARO
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>C?K;=FCR@LE;Z LP@G;

SG 800 SG 1008w SG1140

LM;H?, KMHVP G;SCF

EV1 IJHIHJPBHG:EVGUC J?=MEYLHJ

EV2 WE?DLJHDE:I:G LY=B <I1?J?>

EV3 WE?DLJHDE:I1:G LY=B G:A:>

EV4 WE?DLJHDE:I:G IH>T?F: I:GLH=J:N:

EV5 WE?DLJHDE:I1:G KIMKD: I:GLH=J:N:

EV6 WE?DLJHDE:I:G <U><B@?GBY KLJ?EU

EV7 WE?DLJHDE:I:G <HAKUISEGBY

EV8 WE?DLJHDE:I:G IH<HJHL: G:IJ:<H

EV9 WE?DLJHDE:I:G IH<HJHL: G:E?<H

EV10 WE?DLJHDE:I:G H2UEEGHVGH=H LY=H<H=H ><B@?GBY
EV11 WE?DLJHDE:I-&%66%kKHEVDH ('

EV12 WE?DLIJHDEIJ:?GBY ;:RGB G:l1J:<H

EV13 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY ::RGB G:E?<H

EV14 WE?DLJHDE:I:G IH>T?F: KLJ?EU

EV15 WE?DLJHDE:I:G KIMKD: KLJ?EU

EV16 WE?DLJHDE:I:G <UJ:<GB<:GIRY?”DHJABGU <

EV17 WE?DLJHDE:I:G <UJ:<GB<:GBY DHJABGU G:A:>

EV18 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY ' IE:LNHJFU

EV19 WE?DLJHDE:I:G <J:S?GBY 6; IE:LNHJFU

EV20 WE?DLJHDE:I1:G PBEBG>JBO?KDHC DHJH:DB 1?J?>:0 ><B=:L?E?C |
M WE?DLJH><B=:L?EV

MT L?IEH<H®=:L?EV LHEVDH ( %

1 =B>J.:<EBO?KDBC J?A?J<M:J

2 G:KHK IH<HJHL:

3 =E:<GUC G:KHK

4 <K:KU<:XSBC NBEVLJ

5 :<:JBCGUC JMOGHC G:KHK

6 H>GHG:IJ:.<E?GGUC DE:I:G

7 IJH;D: A:IHEG?GBY B HL>MRBGU

8 =B>J.:<EBO?KDBC ;EHD IJHIHIJPBHG:EVGH=H J?=MEYLHJ:
9 :<:JBCGDC:G

10 RL?IK?EVG:Y <BED: F:GHF?LJ:

11 =B>J.<EBO?KDBC ;EHD IH<HJHL:

12 =B>J:<EBO?KDBC ;EHD PBEBG>JBO?KDHC DHJH:;DB 1?J?>:0
13 PBEBG>J IH<HJHL:

14 IEBL: LY=B

15 KM@:L?EV H>GHG:I1J:<E?GGUC

16 =JMIIl: WE?DLJHJ:KIJ?>?EBL?E?C

17 DE:I:G 2€EBTER

18 PEBG>J IH>T?F: I1?J<H=H A<?G: KLJ?EU

19 ><B=:L?EV <J:S?GBY ;:RGB

20 PBEBG>J IH>T?F: I?J<H=H A<?G: KLJ?EU

21 PBEBG>J <UJ:<GB<:GBY IE:LNHJFU 6* 1(:

22 PBEBG>J <U><B@?GBY L?E?KDHIBO?KDHC KLJ?EU 6* 1(:
23 PBEBG>J >:LOBD: 6* 1(:

24 SHIHEGBY®UC J?A?J<M:J

25 PBEBG>J <J:S?GBY DHJABGU

26 PBEBG>J -.%

27 F:DKBF:EVGUC B H>GHG:IJ:<E?GGUC DE:I:G
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDECLARATICSEDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modelle Modet Modéle
Typ #ModeloF H>? EV

Original Declaratio

Déclaration Origina

Noi- We- Nous Wir fNosotrosf u
Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Originalerklarung

dizzara (Reggio EmikdTALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responabilité exclusi
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantwortung fur di
Erklarung , daR das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal

leZlnhjfD ~

ey buihhdR

N° ChassisChassis No.

N° ChassisFahrgestellnN°Chassis Ghf JjzfzZ

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que
producto:

‘ Anno Year

Hjb]bgZevg
N _deZjZpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk
aZy\ey_f qlh
ba®b _

Année

Baujah#Ano-=h”*

A10 E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/30/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

To which thi
declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CE
2005/88/Clnd with
the model certified by

XXXXXX

)DLVDQW Of
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/C
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifo@ar

XXXX

Auf das sich die
vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CGE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola &nBID (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

folgender

Zertifizierten Modell
Zertifizierungsnum

con el siguiente
numero de
certificacion:

D dhlhjhc wlh &
hlghkblky khhl
Abj_dlIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CGE
2005/88/C
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificadoG hf_K _jlbnlad Z |

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5807

et aux normes

die Erklarung

ya las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thi§ Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante dssta Ebph ih”ibkZ\

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico

conformity declarati
is authorized to set |
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor,
a constituer le Doss|
Technique.

dieser
Konformitatserklaru
ist autorisiert, das
technische Unterlag

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv |_ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDEZLARATIOREDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modelle Modet Modéle
Typ #ModeloF H>? EV

Original Declaratio

Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Déclaration Origina

Noi- We- Nous Wir

Originalerklarung

HNosotrosfu

dizzara (Reggio EmkATALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantartung fur die
Erklarung , daR das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal

leZlnhjfD ~

eyg BN

N° ChassisChassis No.

N° ChassisFahrgestellnN°Chassis Ghf JjZfzZ

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que
producto:

‘ Anno Year

Hjb]bgZevg
N _deZjZpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk
aZy\ey_f qlh
ba”_eb_

Année

Baujah#Ano-=h*

Al12 E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/3(CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

To which this
declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CE
2005/88/Clnd with
the model certified by

XXXXXXXXXX

)DLVDQW Of
présente déclaration
est conforme aux
directive 2006/42/CE
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CGE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Sp@&ia Garibaldi, 20 40011 Anzola EnBl@ (Italia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell | con el siguiente

folgender

ZertifiierungsnummJ

numero de
certificacion:

D dhlhjhc wlh &

hlghkblky khhl
Abj_dlIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CGE
2005/88/C
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificadoG hf_K _jlbnlad Z |

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5807

et aux normes

die Erklarung

ya las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thi§ Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante dssta Ebph ih”ibkZ\

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico

conformity declarati
is authorized to set |
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor,
a constituer le Doss|
Technique.

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

dieser
Konformitatserklaru
ist autorisiert, das
technische Unterlag
abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv |_ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDEZLARATIOREDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il

Original Declaratio

Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Déclaration Origina

Noi- We- Nous Wir

Originalerklarung

HNosotrosfu

dizzara (Reggio EmkATALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantartung fur die

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que

Hjb]bgZevg
N _deZjZpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk

prodotto: Erklarung , daR das | producto: aZy\ey_f qlh
Produkt: ba”r_eb_
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
leZInhjfD "eygBjEhl
Modelle Mode} Modéle ‘ N° ChassisChassis No. ‘ Anno Year Année
Typ #ModeloF H>? EV N° ChassisFahrgestellnN°Chassis Ghf JjzfzZ BaujahrAno-=h ”
Al2 EB | XXXXXXXXXX XAXXXXXXXXX
Al quale questa To which this )DLVDQW O 1| Auf das sich die Al cual esta D dhlhjhc wlh &

dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/6/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CGE
2005/88/CEnd with
the model certified by

présente déclaration
est conforme aux
directigs 2006/42/CE
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifié par

vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/&
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola EnBl@ (Italia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell | con el siguiente

folgender

ZertiﬁierungsnummJ

numero de
certificacion:

hlghkblky khhl
Abj_dlIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CGE
2005/88/C
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificadoG hf_K _jlbnlad Z |

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5808

et aux normes

die Erklarung

ya las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thi§ Le signataire de cet{ Der Unterzeichner | El firmante dssta Ebph ih”ibkZ\
dichiarazione di conformity declarati¢ déclaration de dieser declaracion de aZy\e_gb_ h

conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico

isauthorized to set |
the Technical File.

conformité est autor|
a constituer le Doss|
Technique.

Luzzara (RE), datatedateDaturdecha> Z | Z

Konformitatserklaru
ist autorisiert, das
technische Unterlag
abzufassen.

conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

khhi\_IklI\bb
miheghfhg_gh
khklzZ\blv I_ogtk
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentaritke legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDEZLARATIOREDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modelle Modet Modéle
Typ #ModeloF H>? EV

Original Declaratio

Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Déclaration Origina

Noi- We- Nous Wir

Originalerklarung

HNosotrosfu

dizzara (Reggio EmkATALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantartung fur die
Erklarung , daR das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal

leZlnhjfD ~

eyg BN

N° ChassisChassis No.

N° ChassisFahrgestellnN°Chassis Ghf JjzfzZ

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que
producto:

‘ Anno Year

Hjb]bgZevg
N _deZjZpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk
aZy\ey_f qlh
ba”_eb_

Année

Baujah#Ano-=h”*

A12 ED |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/6/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

To which this
declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CE
2005/88/Clnd with
the model certified by

XXXXXXXXXX

)DLVDQW Of
présente déclaration
est conforme aux
directigs 2006/42/CE
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CGE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/&
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola EnBl@ (Italia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell | con el siguiente

folgender

ZertiﬁierungsnummJ

numero de
certificacion:

D dhlhjhc wlh &

hlghkblky khhl
Abj_dlIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CGE
2005/88/C
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificadoG hf_K _jlbnlad Z |

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5809

et aux normes

die Erklarung

ya las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thi§ Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante dssta Ebph ih”ibkZ\

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico

conformity declarati
is authorized to set |
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor,
a constituer le Doss|
Technique.

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

dieser
Konformitatserklaru
ist autorisiert, das
technische Unterlag
abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv |_ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDEZLARATIOREDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modelle Modet Modéle
Typ #ModeloF H>? EV

Original Declaratio

Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Déclaration Origina

Noi- We- Nous Wir

Originalerklarung

HNosotrosfu

dizzara (Reggio EmkATALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantartung fur die
Erklarung , daR das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal

leZlnhjfD ~

eyg BN

N° ChassisChassis No.

N° ChassisFahrgestellnN°Chassid G h ] JjZ fZ

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que
producto:

‘ Anno Year

Hjb]bgZevg
N _deZjZpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk
aZy\ey_f qlh
ba”_eb_

Année

Baujah#Ano-=h”*

A13 JE

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/6/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

To which this
declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CE
2005/88/Clnd with
the model certified by

XXXXXXXXXX

)DLVDQW Of
présente déclaration
est conforme aux
directigs 2006/42/CE
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CGE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/&
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola EnBl@ (Italia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell | con el siguiente

folgender

ZertiﬁierungsnummJ

numero de
certificacion:

D dhlhjhc wlh &

hlghkblky khhl
Abj_dlIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CGE
2005/88/C
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificadoG hf_K _jlbnlad Z |

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5810

et aux normes

die Erklarung

ya las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thi§ Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante dssta Ebph ih”ibkZ\

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico

conformity declarati
is authorized to set |
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor,
a constituer le Doss|
Technique.

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

dieser
Konformitatserklaru
ist autorisiert, das
technische Unterlag
abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv |_ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDECLARATICSEDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHOERGHILMC
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il

Original Declaratio

Déclaration Origina

Noi- We- Nous- Wir #Nosotroff ul
Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

Originalerklarung

dizzara (Reggio Eia)- ITALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusive responsab)
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
que le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Veratwortung flr dig|

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que

HjblbgZevg
[~ deZjlzpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk

prodotto: Erklarung , daR das | producto: aZy\ey_f qlh
Produkt: banr_eb_
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
leZInhjfD "eygBjhl
ModelleMode} Modéle ‘ N° ChassisChassis No. ‘ Anno Year Année
Typ tModeloF H>? EV N° ChassisFahrgesteIInN°Chassisl GhilJzfz Baujahli-AnqlE N
Al13 JED XXXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this )DLVDQW O 1| Auf das sich die Al cual esta D dhlhjhc wlh &

dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
201430/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl® de certificadpG h f

declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CGE
2005/88/CEnd with
the model certified by

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola EniBIEa (It
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

présente déclaration
est conforme aux
directies 2006/42/CE
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au
modéle certifié par

avec le numeéro de
certification suivant:

vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

Zertifizierten Modell
folgender
Zertizierungsnumme

alia)

declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/3@E
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

con el siguiente
numero de
certificacion:

hlghkblky khhl
Abj_dIb\Zfb
2006/42/CR014/30/CE
2005/88/Ct
k_jlbnbpbjh\zg
fh”" _eb ba

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

_|q_j|bn+d2|

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5811

et aux normes

die Erklarung

y a las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suvantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 2802001 EN ISO 12100:2010 EN 1SQ:80064
Il firmatario di quest{ The signatory of thig Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante de esta | Ebph ih”"ibkZ\i

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Fascicolo Tecnico,

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

conformity declarati
is authorized to set
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor|
a constituer le Doss|
Technique.

dieser
Konformitatserklaru
istautorisiert, das
technische Unterlag
abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv | _ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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DICHIARAZIONEEDI CONFORMIFAEDECLARATION OF CONFORMDECLARATICSEDE CONFORMITE!
EGKONFORMITATSERKLARUNECLARACIOBEDE CONFORMIDAB; Z=F@QHC@ | EIHG@ECGHILM
2006/42/CE

Dichiarazione origin|

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il

Original Declaratio

Déclaration Origina

Originalerklarung

Noi- We- Nous- Wir #Nosotroff u]
Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°

dizzara (Reggio EmikdTALIA

Declaracié@riginal

Declare under our
exclusiveesponsabili
that the product:

Declarons sous notr
responsabilité exclug
gue le produit:

Erklaren hiermit untg
Ubernahme der volld
Verantwortung fur di

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que

HjblbgZevg
[~ deZjlzpb

lh™ gZrm
bkdexgbl_evg
hI\_TkI\_gghk

prodotto: Erklarung , daR das | producto aZy\ey_f qlh
Produkt: ba”r_eb_
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
leZInhjfD "eyIPRZ[h]
Modelle Mode} Modéle ‘ N° ChassisChassis No. ‘ Anno Year Année
Typ tModeloF H>? EV N° ChassisFahrgesteIInN°Chassisl GhilJzfz Baujahli-AnqlE N
A2 E Ex | XXXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this )DLVDQW O 1| Auf das sich die Al cual esta D dhlhjhc wlh &

dichiarazione si
riferisce & conforme
direttive 2006/42/CE|
2014/30/CE,
2005/88/CE ¢ al
modello certificato d

con il seguente num
di certificazione:

N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnummBl de certificad

declaration refers is
compliance with the
directive2006/42/CE
2014/30/CE
2005/88/Clnd with
the model certified b

présente déclaration
est conforme aux
diectives 2006/42/C
2014/30/GE
2005/88/Cé&t au

| modéle certifié par

vorliegende Erklarur
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE
2005/88/CRichtlinier
und dem von:

declaracion se refier
cumple las directivas
2006/42/CE,
201430/CE
2005/88/C¥el
modelo certificato pa

ICE Spaia Garibaldi, 20 40011 Anzola EnBl@ (Italia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numeéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell
folgender
Zgtifizierungsnumm

con el siguiente
numero de
certificacion:

bG h f

highkblky khhl
Abj_dIb\Zfb
2006/42/CRP14/30/GE
2005/88/CIB
k_jlbnbpbjh\Zg
fhn_ el

kh ke_"mxsbf
k_jlbnbpbjh\z
ghf_jhf

_|q_j|bn+d2|

e alle norme seguer

and with the followin

M.0303.15.5807

et aux normes

die Erklarung

y a las siguentes

b kh ke_"mxs

standards: suivantes: entspricht den normas: ghjfzfb
folgenden Normen:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISOX0804
Il firmatario di quest{ The signatory of thig Le signataire de cet| Der Unterzeichner | El firmante de esta | Ebph ih”"ibkZ\i

dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costitu
il Facicolo Tecnico.

conformity declarati
is authorized to set
the Technical File.

déclaration de
conformité est autor,
a constituer le Doss|
Technique.

dieser
Konformitatserklaru
ist atorisiert, das
technische Unterlag

Luzzara (RE), datatedateDatunfecha> Z | Z

abzufassen.

declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear e
Expediente Técnico

aZy\e_gb_ h
khhi\_Ikl\bb
miheghfhqg_gh
khklZ\blv |_ogt
"hdmf_glZpbx
h[hjm~h\Zgby

Wang Kai

(Il legale rappresentarithe legal representative)
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