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1. WPROWADZENIE.

Niniejsza instrukcja obstugi i konserwacji ma charakter ogéiny i dotyczy catej gamy maszyn wzmiankowanych na stronie tytutowej,
zatem opis komponentéw i systeméw sterowania i bezpieczenstwa moze zawiera¢ szczegoty nieobecne w posiadanej przez Was
maszynie, gdyz sg one dostarczane na zyczenie lub nie sg dostepne. W celu $ledzenia ewolucji technicznej AIRO-Tigieffe s.r.l
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produkcie i / lub ksigzeczce z instrukcjami w dowolnym czasie bez obowigzku
aktualizacji jednostek juz wystanych.

1.1. Aspekty prawne.
1.1.1. Odbioér maszyny.

W obrebie UE (Unii Europejskiej) maszyna jest dostarczana tacznie z:
= |Instrukcjg obstugi w jezyku docelowym maszyny;

= Oznakowaniem CE umieszczonym na maszynie;

= Deklaracjg zgodno$ci CE.

= Kartg gwarancyjng

Tylko na rynku wtoskim:

= Fac-simile zgtoszenia oddania do eksploatacji do Wtoskiego Instytutu Ubezpieczen od Wypadkow w Pracy INAIL
= Wykaz wtasciwych terenowo wydziatéw instytutu INAIL

= Oé$wiadczenie dotyczace odbioru technicznego w zaktadzie producenta

Przypomina sie, ze instrukcjia obstugi stanowi integralng cze$¢ maszyny i jej odpis, tacznie z odpisami dokumentéw
poswiadczajacych przeprowadzenie okresowych kontroli, powinien by¢ przechowywany w maszynie, w stosownym pojemniku. W
razie zmiany wiasciciela instrukcja obstugi powinna zawsze towarzyszy¢ maszynie.

1.1.2. Zgloszenie oddania do eksploatacji, pierwsza kontrola, kolejne kontrole oraz przeniesienie
wlasnosci.

Obowigzki prawne wiasciciela maszyny zalezg od stanu, w jakim maszyna jest oddawana do eksploatacji. Producent zaleca zatem
poinformowanie sie¢ w zakresie przewidzianych procedur w danej strefie u kompetentnych organdéw zajmujacych sie ochrong
bezpieczenstwa w miejscu pracy. W celu ufatwienia archiwizacji dokumentow i odnotowania  zabiegow
modyfikujacych/serwisowych na koricu niniejszej instrukcji przewidziano stosowng sekcje pt. “Dziennik kontrolny”.

1.1.21.  Zgtoszenie oddania do eksploataciji i pierwsza kontrola.

We Wioszech wiasciciel podestu napowietrznego ma obowigzek zgtosi¢ do wtadciwego terenowo instytutu INAIL oddanie maszyny
do eksploatacji oraz poddawa¢ maszyne okresowym, obowigzkowym przegladom kontrolnym. Pierwszy przeglad jest wykonywany
przez instytut INAIL, ktory powinien dokona¢ kontroli w ciggu szes¢dziesieciu dni, po uptywie ktorych pracodawca moze zwrdci¢ sie
do miejscowego osrodka sanitarnego lub innego upowaznionego podmiotu publicznego lub prywatnego. Kolejne przeglady sg
wykonywane przez wzmiankowany wyzej podmiot w ciggu trzydziestu dni od daty ztozenia stosownego wniosku, po uptywie
ktérych pracodawca moze zwrdcié sie do upowaznionego podmiotu publicznego lub prywatnego. CzynnoSci kontrolne sg
wykonywane odpfatnie, a ich koszt ponosi pracodawca (wtasciciel maszyny). Do przeprowadzenia kontroli wiasciwe organy
nadzorcze (o$rodki sanitarne ASL/USL lub agenciji ds. ochrony $rodowiska ARPA) i instytut INAIL mogg skorzysta¢ z pomocy
upowaznionych podmiotéw publicznych i prywatnych. Upowaznione podmioty prywatne majg kwalifikacie upowaznionych
podmiotéw publicznych i odpowiadajg bezposrednio przed publicznym organem publicznym petnigcym wzmiankowang funkcje.

Odnosnie zgloszenia oddania do eksploatacji na terenie Wioch nalezy wysta¢ listem poleconym za potwierdzeniem odbioru
formularz wreczony razem z innymi dokumentami w chwili doreczenia maszyny.

Instytut INAIL przyznaje maszynie numer identyfikacyjny w chwili pierwszej kontroli, wypetnia “identyfikacyjny schemat techniczny”
podajac wylacznie dane mozliwe do odczytania na maszynie juz oddanej do eksploatacji lub ktdre moga byé zaczerpniete z
instrukcji obstugi Dokument stanowi integralng cze$¢ dokumentaciji maszyny.
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1.1.2.2.  Kolejne kontrole okresowe.

Coroczna kontrola jest obowigzkowa. We Wioszech jest wymagane, aby wiasciciel podestu napowietrznego zwrécit sie — za
posrednictwem listu poleconego - o wykonanie okresowej kontroli przez wiasciwy terenowo organ nadzorczy (o$rodek ASL/USL
lub agencja ARPA albo inne upowaznione podmioty publiczne lub prywatne) co najmniej dwadziescia dni przed uptywem roku od
daty poprzedniej kontroli.

UWAGA: Jezeli maszyna pozbawiona waznego dokumentu dotyczacego kontroli zostataby przeniesiona do obszaru lezacego poza
obrebem kompetencji danego organu nadzorczego, to wiasciciel maszyny jest zobowigzany zwréci¢ sie o przeprowadzenie
corocznej kontroli do organu nadzorczego wtasciwego dla nowego obszaru.

1.1.2.3. Przeniesienie wiasnosci.

W przypadku przeniesienia wtasnosci (na terenie Wioch) nowy wiasciciel podestu napowietrznego jest zobowigzany zgtosi¢
posiadanie maszyny do wlasciwego terenowo organu nadzorczego (o$rodek ASL/USL lub agencja ARPA albo do innych
upowaznionych podmiotow publicznych i prywatnych) zataczajac odpis:

= Deklaracja zgodno$ci producenta;

= Zgtoszenia oddania do eksploatacji przez pierwszego wiasciciela.

1.1.3. Szkolenie, informacja i pouczenie operatoréw.

Do obowigzkéw pracodawcy nalezy zadbanie o to, aby pracownicy obstugujacy maszyne otrzymali odpowiednie przeszkolenie
umozliwiajace bezpieczne i wiasciwe uzytkowanie podnoszonego podestu napowietrznego oraz, aby zostali poinformowani w
zakresie ewentualnego ryzyka w odniesieniu do innych osob

1.2. Badanie przeprowadzone przed doreczeniem maszyn

Przed wprowadzeniem na rynek kazdy egzemplarz podnoszonego podestu napowietrznego zostat poddany nastepujacym
badaniom:

= Badanie dotyczace hamowania

= Badanie dotyczace obcigzenia

= Badanie dotyczace funkcjonowania

1.3. Przeznaczenie.

Maszyna opisana w niniejszej instrukcji to samojezdny pomost napowietrzny przeznaczony do podnoszenia osob i materiatu
(sprzetu i obrabianego surowca) w celu wykonania zabiegéw konserwacyjnych, instalacyjnych, czyszczenia, lakierowania,
zmywania lakieru, piaskowania, zgrzewania, itp.
Maks. dozwolony udzwig (zalezacy od modelu — patrz podrozdziat “Dane techniczne”) jest podzielony w sposoéb nastepujacy:

= wodniesieniu do kazdej osoby jest brane pod uwage obcigzenie rowne 80 kg;

= wodniesieniu do osprzetu jest brany pod uwage ciezar 40 kg;

= pozostaty fadunek jest reprezentowany przez przetwarzany materiat.
W kazdym razie nie nalezy NIGDY przekracza¢ maksymalnego udzwigu podanego w podrozdziale “Dane techniczne”. tadowanie
0sdb, sprzetu i obrabianych surowcow na podest jest dozwolone tylko z pozycji dostepu (podest obnizony). Surowo zabrania si¢
tadowania osob, sprzetu i obrabianych surowcdw na podest z jakiejkolwiek innej pozycii.
Wszystkie fadunki powinny by¢ umieszczone na podescie; nie jest dozwolone podnoszenie fadunkow (nawet jezeli przestrzega sie
maksymalnego udzwigu) podwieszonych do podestu lub korpusu podnosnikowego.
Zabrania sie transportowania duzo wymiarowych paneli, gdyz zwiekszaja one opor w stosunku do wiatru powodujac duze ryzyko
wywrocenia.
Podczas przemieszczania sie maszyny z podniesionym podestem nie jest dozwolone naktadanie na podest poziomych tadunkow
(operatorzy na maszynie nie powinni ciggnag lin lub sznuréw, itp.).
System kontroli obcigzenia przerywa funkcjonowanie maszyny, jezeli obcigzenie podestu przekroczy o okoto 20% nominalny
udzwig (patrz rozdziat “ogélne zasady uzytkowania”) przy podniesionym podescie.
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Maszyna nie moze by¢ bezposrednio stosowana w miejscach przeznaczonych na ruch drogowy; nalezy zawsze odgraniczy¢, za
pomocg stosownych oznakowan, strefe pracy maszyny podczas wykonywania czynnosci w miejscu publicznym.

Nie uzywa¢ maszyny do holowania wozkow lub innych pojazdow.

Kazde uzycie maszyny inne od przeznaczonego powinno by¢ pisemnie zatwierdzone przez producenta po uprzednim stosownym
wniosku ze strony uzytkownika.

ﬁ Nie nalezy uzywa¢ maszyny do celdéw innych od tych, do jakich zostata przeznaczona chyba, ze zostato
wydane stosowne, pisemne upowaznienie ze strony producenta.

1.3.1. Laduj na wysokosci.

Podnoszone platformy robocze nie sg projektowane z uwzglednieniem ryzyka wynikajacego z "ladowania na wysokosci", poniewaz
jedyng dopuszczalna pozycjg jest platforma catkowicie opuszczona. Z tego powodu taka dzilaino$¢ jest formalnie zabroniona.
Stniejq jednak wyjatkowe warunki, w ktorych operator musi uzyskac dostep lub opusci¢ platforme roboczg w nie dopuszczalne;
pozycji. Ta dziatalnos¢ jest powszechnie okreslana jako "lagdowanie na wysoko$ci’

Ryzyko zwigzane z "ladowaniem na wysoko$ci” nie zalezy wytacznie od cech PLE; szczegGtowa analiza ryzyka opracowana przez
Zamawiajgcego moze upowazni¢ do tego konkretnego zastosowania, biorac pod uwage, miedzy innymi:

= Charakterystyka srodowiska pracy;

= Absolutny zakaz uznania platformy roboczej za punkt wyjcia dla 0sob pracujgcych na zewnatrz;

= Uzycie maszyny przy xx% jej wydajnosci w celu unikniecia dodatkowych sit powstatych w wyniku okre$lonej operacji lub
odchylen konstrukciji, usuwa punkt dostepu ze strefy ladowania. W tym celu nalezy przeprowadzi¢ wstepne testy w celu
zdefiniowania tych ograniczen;

= Zapewnic¢ specjalng procedure ewakuacji w przypadku zagrozenia (na przyktad operator zawsze na platformie robocze; i
inny na stacji kontroli naziemnej,

= podczas gdy trzeci operator opuszcza platforme na duzej wysokosci);

= Zapewni¢ odpowiednie przeszkolenie personelu zaangazowanego zaréwno jako operator, jak i personel transportowany;

Powyzsze nie stanowi formalnego upowaznienia producenta do uzycia w celu "ladowania na wysokos$ci", ale chce dostarczy¢
Pracodawcy - ktdry bierze peing odpowiedzialno$¢ - informacje przydatne w planowaniu tej wyjatkowej dziatalno$ci.

1.4. Opis maszyny.

Maszyna opisana w niniejszej instrukcji obstugi i konserwacji to podnoszony podest samojezdny sktadajacy sie z:

= napedzanego silnikowo wdzka podstawowego wyposazonego w kota;

=  hydraulicznie obracana wieza;

= ramie przegubowe napedzane sitownikami hydraulicznymi (liczba przegubdw i sitownikow zalezy od modelu maszyny);

= platforma operatora (maksymalna pojemnos¢ jest rézna dla kazdego modelu - patrz rozdziat 'Funkcje techniczne').
Wozek jest wyposazony w silnik do przesuwania maszyny, nawet gdy platforma jest podniesiona (patrz "Tryb pracy"). Maszyny
mogq by¢ dostarczane z nastepujacymi wiasciwo$ciami trakcji i sterowania: Tylne kota sg wyposazone w postojowy hamulec
hydrauliczny z dodatnig logika (w chwili zwolnienia sterowan przesuwu hamulce uruchamiajg sie automatycznie).
Wieza opiera si¢ na fozysku oporowym przymocowanym do wozka bazowego i moze by¢ ukierunkowana (obrocona) o 360° nie
ciagte wokot centralnej osi maszyny porzez nieodwracalnej Sruby $limakowe;.
System podnoszenia z przegubowym ramieniem mozna podzieli¢ na trzy gtéwne struktury:

= pierwszy, sktadajacy sie z ,prostego réwnolegtoboku” podnoszenia (ramie i ciegno);

= drugi, sktadajacy sie z teleskopowego przedtuzenia drugiego ramienia (z wyjatkiem A10);

= trzeci, skladajgcy sie z ramienia terminala o nazwie ,Jib” (tylko dla A13 J).
Te konstrukcje podnoszace sg napedzane sitownikami hydraulicznymi dwustronnego dziatania:

= cylinder do rozwoju ,rownolegtoboku”;

= cylinder do rozwoju ramienia;

= cylinder do wyciggania / wsuwania ramienia teleskopowego (z wyjatkiem A10);

= cylinder do rozwoju ,réwnolegtoboku®(A13).
Sitowniki hydrauliczne obstugujace konstrukcje przegubowg (z wyjatkiem cylindra czujnika przechytu ramienia) sq wyposazone w
zawory centrujgce bezposrednio na nich. Ta cecha pozwala na utrzymanie ramion na pozycji rowniez w razie przypadkowego
pekniecia rury zasilania.
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Podest, przedtuzany recznie z przodu (opcja), jest wyposazony w parapety i tasmy blokujace stopy o regularnej wysokosci
(parapety majg wysoko$¢ 1 1100 mm; tasmy blokujgce stopy majg wysoko$¢ 1150 > >mm). Opcjonalnie platforma moze by¢
obracana o 140 ° (70 ° w prawo i 70 ° w lewo) za pomoca sitownika obrotowego wyposazonego rowniez w zawdr nadmiarowy.
Poziomowanie platformy jest automatyczne i jest zapewnione przez mechaniczne drazki kierownicze i dwa cylindry w obiegu
zamknietym. Reczna korekta poziomu jest zapewniona przez interwencje na odpowiednim poleceniu tylko przy catkowicie
opuszczonych ramionach (z nachyleniem ,Jib” wzgledem osi poziomej pomiedzy + 10 ° a =70 °).

1.5. Stanowiska manewrowe.

Przewidziano dwa stanowiska manewrowe na maszynie:
= na pode$cie podczas normalnego uzytkowania maszyny;
= na wiezyczce (lub w kazdym razie na ziemi) znajdujq sie awaryjne urzadzenia do odzyskiwania platformy, zatrzymania
awaryjnego, selektora kluczy do wybierania stanowiska dowodzenia i wigczania maszyny.

1.6. Zasilanie.

Maszyny moga by¢ zasilane przez:
= Maszyna sq zasilane za pomocg systemu elektro-hydraulicznego sktadajacego sie z tadowalnych akumulatoréw oraz
elektropompy.
= silnik cieplny (modele silnikéw wysokopreznych sg oznaczone skrétem ,D”; modele silnikdw benzynowych sg oznaczone
skrétem ,B");
= podwojny system zasilania elektrycznego / termicznego (modele z dwoma elektrycznymi / wysokopreznymi silnikami sg
oznaczone skrotem ,ED”; modele z dwoma elektrycznymi / benzynowymi sg oznaczone skrétem ,EB”).
Zarowno uktad hydrauliczny, jak i uktad elektryczny sg wyposazone we wszystkie, niezbgedne urzadzenia ochronne (patrz schemat
elektryczny i hydrauliczny zataczone do niniejszej instrukci).

1.7. Okres eksploatacji maszynydemontaz i ztomowanie.

Maszyna zostata zaprojektowana do 10 letniego okresu eksploatacji w normalnych warunkach roboczych pod warunkiem jej
prawidtowego uzytkowania i konserwowania. Przed koficem tego okresu nalezy zleci¢ producentowi przeprowadzenie petnego
przegladu/kontroli.

W zakresie zZtomowania nalezy przestrzega¢ przepiséw obowigzujacych w kraju docelowym maszyny.

We Wioszech o ztomowaniu / likwidacji nalezy powiadomi¢ wtaciwy terenowo o$rodek sanitarny ASL / USL lub agencje ochrony
$rodowiska ARPA.

Maszyna sktada sie gtéwnie z metalowych komponentow, tatwych do rozpoznania (przede wszystkim stalowych oraz aluminiowych
w modutach hydraulicznych); mozna zatem stwierdzi¢, ze maszyna moze by¢ poddany recyklingowi w 90%.

Przepisy europejskie oraz przepisy wdrozone w krajach cztonkowskich w zakresie ochrony srodowiska

naturalnego i usuwania odpadow przewiduja powazne sankcje administracyjne i karne w razie ich
A niewlasciwego przestrzegania.

W razie ztomowania / likwidacji nalezy zatem skrupulatnie przestrzega¢ regut podanych w obowigzujacych

przepisach przede wszystkim w zakresie takich materiatéw, jak olej hydrauliczny i akumulatory.
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1.8. Identyfikacja.

W celu zidentyfikowania maszyny podczas zamawiania czesci zamiennych lub zabiegéw serwisowych nalezy zawsze poda¢ dane
umieszczone na tabliczce znamionowej. W razie zgubienia lub braku czytelno$ci tabliczki (podobnie jak dla pozostatych tabliczek
umieszczonych na maszynie) nalezy jak najszybciej przywroci¢ tabliczke do pierwotnego stanu. W celu zidentyfikowania maszyny
rowniez w braku tabliczki na podstawowym wdzku maszyny zostat wyttoczony jej numer fabryczny. Odnosnie usytuowania tabliczki
i wyttoczonego numeru fabrycznego nalezy skonsultowa¢ ponizszy rysunek. Zaleca sie zapisanie wzmiankowanych danych w
stosownych polach, podanych ponizej.

MODEL Numer fabryczny: | Rok produkciji:

L] L]
| L] PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL
SELBSTFAHRENDE ARBEITSHE H
PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

SGXXXX XXX

AIRO & una divisione TIGIEFFE 5l - Via
l2l.'ll! LI.IZZAHA RE ﬁh
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1.9. Rozmieszczenie gléwnych komponentdw.

Rysunek przedstawia maszyne i rozne czesci, ktore jg tworza.

OB WN -
—_— o=

~N O
=

8)
9)

Rys.2

Skrzynka kontrolna;
Centralka elektryczna;
Centralka hydrauliczna;

Silniki hydrauliczne przesuwu;
Silnik hydrauliczny obracajacy
wiezyczke;

Gniazdo 220V;

Poziomnica do wzrokowego
sprawdzenia wypoziomowania
maszyny (opcja);

Cylindry podnoszenia;
Akumulator;

10) uktad hydrauliczny
11) Chytomierz;
12) Zbiornik paliwa silnika

paliwowego;

13) Ogranicznik obcigzenia;
14) Pchniecie;
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2. DANE TECHNICZNE STANDARDOWYCH MASZYN.

VAN

WLASCIWOSCI TECHNICZNE PRODUKTOW PODANE NA KOLEJNYCH STRONACH MOGA ULEC ZMIANIE

BEZ UPRZEDZENIA.
2.1. Modelu A10 JE
A10E
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 9,9 m 32 ft
Maksymalna wysoko$¢ podtogi 79 m 25 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierscienia obrotowego 45 m 15 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciagly) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysoko$¢ podiogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ osob na pode$cie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 Ibs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 Ibs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8 x1,36 m 3x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 210 bar 3045 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 210 bar 3045 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10/12 23x10/12
Wymiary transportow 4,181’x9;,5 X 15x5x6 #
Wymiary transportowe ze ztoZzonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 3000 Kg 6600 lbs
Ograniczenia dotyczace stabilno$ci:
Nachylenie wzdtuzne 2 ° 2 °
Nachylenie poprzeczne 2 ° 2 °
Maksymalna predkos¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 Ibf
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 1360 Kg 3000 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 2,5 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 40 litry 11 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -b9 °F
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Zasilany z baterii:
Napiecie i pojemno$¢ akumulatora 2x24 /325 V/Ah 2x24 /325 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2x54 litry 2x14 gal
Ciezar akumulatora 2x220 Kg 2x480 lbs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 | 45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny pobor pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 4,5 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 4,5 kW 6 hp
Maksymalny pob6r mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny pobér mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny poboér mocy NA A NA A
Zasilacz wysokoprezny:
Typ silnik wysokoprezny NA NA
Moc silnika NA kW NA hp
Akumulator rozruchowy. NA V/Ah NA V/Ah
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego NA litry NA gal
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Trojfazowa pompa elektryczna 380V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Jednofazowy pompa elektryczna 230V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce umieszczonej na
maszynie.

(**) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czame 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.

(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °
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2.2. Model A12 E.
A12E
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 12 m 39 ft
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 10 m 32 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierscienia obrotowego 6,3 m 20 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciggty) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) - uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8x1,36 m 2x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 210 bar 3045 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 210 bar 3045 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10-12 23x10-12
Wymiary transportow 4,151?(9;,5 X 13x5x6 #
Wymiary transportowe ze zlozonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 3900 Kg 8600 Ibs
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 2 ° 2 °
Nachylenie poprzeczne 2 ° 2 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 Ipf
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 1740 Kg 3835 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 25 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 40 litry 11 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -59 °F
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Zasilany z baterii:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2x24 /325 V/Ah 2x24/325 | VIAh
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2 x 54 litry 2x14 gal
Cigzar akumulatora 2x220 Kg 2x480 lbs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 | 45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 4,5 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 4,5 kW 6 hp
Maksymalny pob6r mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny pobér mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny poboér mocy NA A NA A

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazéwek podanych na tabliczce umieszczonej na
maszynie.

(™) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czarme 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.

(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °
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2.3. Model A12 EB.
A12EB
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 12 m 39 ft
Maksymalna wysoko$¢ podtogi 10 m 32 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierscienia obrotowego 6,3 m 20 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciagly) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) - uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8x1,36 m 2x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 210 bar 3045 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 210 bar 3045 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10-12 23x10-12
Wymiary transportow 4,151?(9;,5 X 13x5x6 #
Wymiary transportowe ze zlozonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 4120 Kg 9080 Ibs
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 2 ° 2 °
Nachylenie poprzeczne 2 ° 2 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 Ipf
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 1830 Kg 4030 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 25 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 67 litry 17 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -59 °F
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Zasilany z baterii:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2x24 /325 V/Ah 2x24 /325 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2x54 litry 2x14 gal
Ciezar akumulatora 2x220 Kg 2x480 Ibs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 | 45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 4,5 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 4,5 kW 6 hp
Maksymalny pob6r mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny pob6r mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny pobér mocy NA A NA A
Dostawa benzyny KOHLER:
Typ silnik wysokoprezny CH15 CH15
Moc silnika 11,2 kW 15 kW
Akumulator rozruchowy. 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 3 litry 1 gal
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego 5 litry 1 gal
Maksymalna predkos¢ w trakcji 4 km/h 2,5 mph
Trojfazowa pompa elektryczna 380V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Jednofazowy pompa elektryczna 230V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne wartosci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazéwek podanych na tabliczce umieszczonej na

maszynie.

(**) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czame 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.

(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °
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2.4. Model A12 ED.
A12ED
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 12 m 39 ft
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 10 m 32 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierécienia obrotowego 6,3 m 20 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciagly) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) - uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8x1,36 m 2x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 210 bar 3045 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 210 bar 3045 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10-12 23x10-12
Wymiary transportow 4,151?(9;,5 X 13x5x6 #
Wymiary transportowe ze zlozonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 4140 Kg 9125 Ibs
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 2 ° 2 °
Nachylenie poprzeczne 2 ° 2 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 Ipf
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 1840 Kg 4055 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 25 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 67 litry 17 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -59 °F
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Zasilany z baterii:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2x24 /325 V/Ah 2x24 /325 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2x54 litry 2x14 gal
Ciezar akumulatora 2x220 Kg 2x480 Ibs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 | 45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny poboér pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 4,5 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 4,5 kW 6 hp
Maksymalny pob6r mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny pob6r mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny pobér mocy NA A NA A
Zasilanie Diesel HATZ:
Typ silnik wysokoprezny(******) 1B40T 1B40T
Maks. Moc silnik 7,3 kW 10 hp
Skorygowana moc 6,8 kW 9 hp
Akumulator rozruchowy. 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 3 litry 1 gal
Pojemnos$¢ zbiornika oleju napedowego 5 litry 1 gal
Maksymalna predkos¢ w trakcji 4 km/h 2,5 mph
Trojfazowa pompa elektryczna 380V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kKW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Jednofazowy pompa elektryczna 230V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kKW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce umieszczonej na
maszynie.

(™) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czame 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.
(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °

(******) Silnik standardowy i HATZ 1B40T - 6,6 kW; Opcjonalny silnik HATZ 1B50T - 7,4 kW.
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2.5. Model A13 JE.
A13 JE
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 13,1 m 42 ft
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 11,1 m 36 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierscienia obrotowego 8,1 m 26 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciagly) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) - uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8x1,36 m 2x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 220 bar 3190 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 220 bar 3190 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10-12 23x10-12
Wymiary transportow 5,061 Xg; DX m 16 x5x6 #
Wymiary transportowe ze zlozonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 5400 Kg 11900 Ibs
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 4 ° 4 °
Nachylenie poprzeczne 4 ° 4 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 2380 Kg 5245 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 25 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 40 litry 11 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -59 °F
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Zasilany z baterii:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2x24 /325 V/Ah 2x24 /325 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2x54 litry 2x14 gal
Ciezar akumulatora 2x220 Kg 2x480 Ibs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 | 45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 4,5 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 4,5 kW 6 hp
Maksymalny pob6r mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny pob6r mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny pobér mocy NA A NA A
Zasilacz wysokoprezny:
Typ silnik wysokoprezny NA NA
Moc silnika NA kW NA hp
Akumulator rozruchowy. NA V/Ah NA V/Ah
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego NA litry NA gal
Maksymalna predko$¢ w trakcji NA km/h NA mph
Trojfazowa pompa elektryczna 380V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Jednofazowy pompa elektryczna 230V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predko$¢ w trakcji NA km/h NA mph

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce umieszczonej na
maszynie.

(**) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czame 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.

(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °
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2.6. Modelu A13 JED.
A13 JED
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 13,1 m 42 ft
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 11,1 m 36 ft
Wolna wysoko$¢ od ziemi 170 mm 7 W
Maks. Zasieg pracy z centralnego pierscienia obrotowego 8,1 m 26 ft
Obrét glowicy rewolwerowej (nie ciggty) 360 ° 360 °
Obrét platformy (*****) 0 ° 0 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m 10 ft
Wewnetrzny promien skretu 0,95 m 3 ft
Zewnetrzny promien skretu 2,95 m 10 ft
Maksymalny udzwig (m) 200 Kg 440 Ibs
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie wewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) - uzycie wewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna ilo$¢ oséb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 40 Kg 88 lbs
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max Max
Maksymalny rozmiar platformy 0,8x1,36 m 2x4 ft
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 220 bar 3190 psi
Maksymalne ci$nienie uktadu podnoszenia 220 bar 3190 psi
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 40 + 50 bar 580 + 725 psi
Wymiary opon (****) @ 584 x 324 mm 23x13 w
Typ opon (****) 23x10-12 23x10-12
Wymiary transportow 5,061 Xg; DX m 16 x5x6 #
Wymiary transportowe ze zlozonym wysiegnikiem N.A. m N.A. ft
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 5640 Kg 12430 Ibs
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 4 ° 4 °
Nachylenie poprzeczne 4 ° 4 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s 28 mph
Maksymalna sita reczna 400 N 90 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 2480 Kg 5465 lbs
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h 25 mph
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,6 km/h 0,5 mph
Pojemno$¢ zbiornika oleju 67 litry 17 gal
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 % 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C +122 °F
Min. temperatura robocza -15 °C -59 °F
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Zasilany z baterii:
Co o 2x24] 2x24/
Napiecie i pojemno$¢ akumulatora 305 V/Ah 305 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2 x 54 litry 2x14 gal
Ciezar akumulatora 2x220 Kg 2x480 lbs
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 /45 VIA 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 45 kW 6 hp
Moc elektropompy 1 45 kW 6 hp
Maksymalny pobér mocy 160 A 160 A
Moc elektropompy 2 NA kW NA hp
Maksymalny poboér mocy NA A NA A
Moc elektropompy 3 NA kW NA hp
Maksymalny poboér mocy NA A NA A
Zasilanie Diesel HATZ:
Typ silnik wysokoprezny(******) 1B40T 1B40T
Maks. Moc silnik 7,3 kW 10 hp
Skorygowana moc 6,8 kW 9 hp
Akumulator rozruchowy. 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 3 litry 0,5 gal
Pojemnos$¢ zbiornika oleju napedowego 5 litry 1 gal
Maksymalna predkos¢ w trakcji 4 km/h 2,5 mph
Trojfazowa pompa elektryczna 380V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kKW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph
Jednofazowy pompa elektryczna 230V (opcjonalnie):
Moc silnika NA kW NA hp
Maks. Prad pochtoniety NA A NA A
Maksymalna predkos¢ w trakcji NA km/h NA mph

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazéwek podanych na tabliczce umieszczonej na

maszynie.

(™) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub réwne 12,5 m/s identyfikuja maszyny z mozliwoscig pracy nawet w srodowisku zewnetrznym; Predkosci wiatru rowne 0 m/s
identyfikujg maszyny WYLACZNIE DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Standardowe kota superelastyczne czame 23x10-12; Opcjonalne niebrudzace kota superelastyczne 23x10-12.

(*****) Naprawiono standard platformy; Opcjonalna platforma obrotowa 140 ° (70 ° + 70 °

(******) Silnik standardowy i HATZ 1B40T - 6,6 kW; Opcjonalny silnik HATZ 1B50T - 7,4 kW.
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2.7. Hatas i drgania.

Przeprowadzono badania dotyczace hatasu wytwarzanego przez maszyne w warunkach uznanych za najbardziej niekorzystne w
celu sprawdzenia skutkéw w odniesieniu do operatora. Réwnowazny poziom dzwieku (A) na stanowiskach pracy nie przekracza
70dB(A) dla kazdego modelu elektrycznego.

W przypadku modeli wyposazonych w silnik spalinowy z silnikiem wysokopreznym réwnowazny ciggty wazony poziom cisnienia
akustycznego (A) na stanowiskach pracy nie przekracza 106 dB (A), poziom ci$nienia akustycznego na naziemnej stacji operatora
nie przekracza 85 dB (A), poziom ci$nienia akustycznego w pozycji operatora na platformie nie przekracza 78 dB (A)

Odnosnie drgan uznano, ze w normalnych warunkach funkcjonowania:
= pierwiastek kwadratowy wartosci przyspieszenia wazonych czestotliwo$cig, na ktére sg narazone konczyny goérne jest
nizszy od 2,5 m/sek? dla kazdego z modeli, ktorych dotyczy niniejsza instrukcja obstugi i konserwacii.
= Pierwiastek kwadratowy wartoci przyspieszenia wazonych czestotliwo$cia, na ktore jest narazone cate ciato jest nizszy
od 0,5 m/sek?dla kazdego z modeli, ktérych dotyczy niniejsza instrukcja obstugi i konserwacji
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3. OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA.

3.1. Srodki ochrony indywidualnej (SOI).

Nalezy zawsze nosi¢ $rodki ochrony indywidualnej zgodnie z wymogami obowigzujacych przepiséw bhp (w szczegoinosci nalezy

OBOWIAZKOWO nosi¢ kask ochronny i obuwie robocze).

Wybér najbardziej odpowiednich $rodkéw ochrony indywidualnej w odniesieniu do czynnosci, ktére majg by¢ przeprowadzone,
nalezy do obowigzkéw operatora lub kierownika ds. Bezpieczenistwa. Informacje na temat ich prawidtowego uzytkowania i

konserwacji mozna znalez¢ w instrukcjach obstugi urzadzenia.

Z wyjatkiem krajow, w ktorych istnieje stosowny nakaz, uzycie paséw bezpieczenstwa nie jest uwazane za obowigzkowe. We
Wioszech pojedynczy tekst dotyczacy bezpieczenstwa, Dekret legislacyjny 81/08 naktadat obowigzek uzywania szelek

bezpieczenstwa.
Uprzaz musi by¢ zaczepiona do jednej z kotew wskazanych przez etykiety, jak na ponizszym obrazku.

3.2. Srodki ochrony indywidualne;j .

Maszyna moze by¢ obstugiwana przez osoby doroste (majace ukoficzone 18 lat) i przeszkolone oraz znajace
tres¢ niniejszej instrukcji. Przeszkolenie nalezy do obowigzkéw pracodawcy

Podest jest przeznaczony do transportu 0sob, zatem nalezy przestrzega¢ przepisow dotyczacych tej kategorii
maszyn obowigzujacych w kraju docelowym (patrz rozdziat 1).

Maszyna powinna by¢ zawsze obstugiwana przez co najmniej dwie osoby, z ktorych jedna na ziemi, bedaca w
Nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegtosci bezpieczenstwa od linii wysokiego napiecia podanych w kolejnych
rozdziatach.

Podczas stosowania maszyny nalezy przestrzega¢ warto$ci udzwigu podanych w stosownym podrozdziale
danych technicznych. Na tabliczce znamionowej podano maksymalng ilos¢ oséb mogacych przebywac¢ na
podescie, maksymalny udzwig oraz mase osprzetu i materiatu: Nie nalezy przekracza¢ zadnej z tych warto$ci.
NIE uzywa¢ podnoszonego mostu lub jego elementéw do potaczen naziemnych podczas wykonywania prac
spawalniczych na podescie.

Surowo zabrania sie wchodzenia lub schodzenia z podestu lub tadowania albo roztadowania towaru w miejscu
innym niz stosowny dostep.

Do obowigzkow wtasciciela maszyny lub kierownika BHP nalezy sprawdzenie czy czynnosci konserwacyjno-
naprawcze sg wykonywane przez wykwalifikowany personel.
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3.3. Zasady uzytkowania.

3.3.1. Ogolne informacije.

Obwody elektryczne i hydrauliczne sg wyposazone w urzadzenia bezpieczenstwa wyregulowane i zaplombowane przez .

A NIE NALEZY ZMIENIAC LUB PRZERABIAC USTAWIEN ZADNEGO KOMPONENTU UKLADU
ELEKTRYCZNEGO LUB HYDRAULICZNEGO.

Maszyna powinna by¢ wykorzystywana tylko w miejscach dobrze o$wietlonych po uprzednim sprawdzeniu, czy
podtoze jest pfaskie i solidne. Jezeli warunki oSwietleniowe sg niewtaSciwe, maszyna nie powinna by¢
stosowana. Maszyna nie posiada wiasnego oswietlenia.

Przed uzyciem maszyny nalezy sprawdzic jej stan i stopiefi konserwacii.

Podczas zabiegéw konserwacyjnych nie pozostawiaC w Srodowisku ewentualnych odpadéw i przestrzega¢
obowigzujacych przepisow.

Nie wykonywa¢ zabiegdw konserwacyjno-naprawczych, gdy maszyna jest podigczona do zasilania
sieciowego. Zaleca sie przestrzeganie zalecen podanych w kolejnych podrozdziatach.

Nie zbliza¢ do komponentéw instalacji hydraulicznej lub elektrycznej zrodet ognia lub ciepta.

Nie zwieksza¢ maksymalnej, dopuszczalnej wysokosci roboczej poprzez zainstalowanie drabin, rusztowan itp.
Przy podniesionej maszynie nie nalezy wigza¢ platformy z zadng konstrukcja (belki, stupy lub $ciana).

Nie uzywa¢ maszyny jako dzwigu, dzwigu towarowego lub windy.

Dba¢ o dobry stan maszyny (w szczegdlnosci o stan puszki sterowniczej na podescie wraz ze stosowng
pokrywg - opcja) oraz chroni¢ operatora podczas prac w trudnych warunkach (lakierowanie, $cieranie lakieru,
piaskowanie, mycie, itp.).

Zabrania sie uzywania maszyny podczas niesprzyjajacych warunkéw atmosferycznych; w szczegélnosci w
obecno$ci wiatru, ktorego sita nie powinna przekracza¢ wartosci granicznych podanych w Danych
technicznych (skonsultowac kolejne podrozdziaty w celu poznania tych warto$ci)

Maszyny, dla ktérych maksymalna granica predko$ci wiatru wynosi 0 m/s sg przeznaczone do pracy wytacznie
w zamknietych pomieszczeniach.

Podczas deszczu lub gdy maszyna stoi zaparkowana zadbaC o zabezpieczenie puszki sterowniczej na

podescie za pomocg stosownej pokrywy (opcja).

Nie uzywa¢ maszyny w pomieszczeniach narazonych na wybuch lub pozar.

Zabrania sig uzywania strumienia wody pod ciSnieniem (myjek ci$nieniowych) do mycia maszyny.

Zabrania sig przecigzania podestu roboczego

Unika¢ uderzenia lub styczno$ci z innymi urzadzeniami lub konstrukcjami

Zabrania si¢ opuszczania lub wchodzenia na podest roboczy, jezeli nie znajduje sie on w stosownym

potozeniu zejScia lub wejscia (patrz rozdziat “Dostep do podestu”)

3.3.2. Przemieszczanie.

Przed kazdym przemieszczeniem maszyny nalezy sie upewni¢ czy ewentualne wtyczki podigczeniowe
zostaly wyciagniete z przytacza zasilania. Zawsze sprawdzaj pofozenie samego kabla podczas ruchdw, jesli
maszyna jest zasilana pompa elektryczng 230V.

Aby zapobiec niestabilno$ci, nie uzywa¢ maszyny na nierownym i miekkim podfozu. Aby zapobiec
wywroceniu sie maszyny nalezy przestrzegaC maksymalnego, dopuszczalnego nachylenia podanego w
stosownym podrozdziale danych technicznych w punkcie “Graniczne warto$ci stabilnosci”. W kazdym razie
podczas poruszania sie po pochytym podtozu nalezy zachowa¢ maksymalng ostrozno$¢.

Jak tylko podest sie podniesie (istnieje pewna tolerancja, ktorej wartos¢ zalezy od modelu), jest
automatycznie wtaczona bezpieczna predko$¢ przesuwu (wszystkie modele opisane w niniejszej instrukcii
przeszty pomy$inie badania stabilno$ci wykonane zgodnie z normg EN280:2001).

Wykonywa¢ manewr przesuwu przy podniesionym podeScie tylko na ptaskim i poziomym podtozu
sprawdzajac obecnos¢ ewentualnych dziur lub wystepéw na podfodze i zwracajgc uwage na gabaryty
maszyny.

Podczas manewru przesuwu z podniesionym podestem nie jest dozwolone naktadanie na podest poziomych
tadunkéw (operatorzy na maszynie nie powinni ciggnag lin lub sznurdw, itp.).

Zabrania sie wykorzystywania maszyny do bezposredniego transportu drogowego. Nie uzywaj go do
transportu materiatu (patrz akapit 'Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem').
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= Sprawdzi¢ obszar pracy, aby upewnic sie, ze nie sg obecne przeszkody lub inne zagrozenia

= Zwréci¢ szczegblng uwage na obszar nad maszyng podczas podnoszenia tak, aby zapobiec przygnieceniom lub
kolizjom

= Podczas przenoszenia trzymaj rece w bezpiecznej pozycji, aby kierowca mégt je ustawi¢ w sposéb pokazany
na rysunku A lub B, podczas gdy dla przewozonego operatora trzymaj rece jak pokazano na rysunku C.

Rys.7
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3.3.3. Faza pracy.

Wybierajac punkt pozycjonowania wagonu, aby unikng¢ mozliwych nieoczekiwanych kontaktow z przeszkodami, zaleca si¢
uwazne obserwowanie cyfr, ktdre pozwalajg okresli¢ zakres dziatania platformy (rozdziat 2).

Maszyna jest wyposazona w system kontroli pochylenia, ktory blokuje dzwigi w przypadku niestabilnego
pozycjonowania. Mozna wznowi¢ prace tylko po uprzednim ustawieniu maszyny na stabilnej pozyciji. Jezeli wiaczy
sie sygnalizator dzwigkowy i czerwona lampka na puszce sterowniczej na podescie, maszyna nie jest prawidtowo
ustawiona (patrz podrozdziaty dotyczace “Trybu uzytkowania®) i nalezy ustawi¢ podest w potozeniu spoczynku i
bezpieczenstwa, aby mozna bylo wznowi¢ prace. Jezeli alarm przechylenia wigczy sie przy podniesionym
podescie, jedynym mozliwym manewrem jest obnizenie samego podestu.

Maszyna jest wyposazona w system kontroli obcigzenia platformy, ktéry blokuje ruch platformy w warunkach
przecigzenia. W przypadku przecigzenia juz podniesionego podestu jest tez blokowany manewr przesuwu. Mozna
wznowi¢ przemieszczanie podestu tylko po uprzednim zdjeciu nadmiernego obcigzenia z podestu. Jezeli wigczg
sie sygnalizator dzwiekowy i czerwona lampka na puszce sterowniczej na podescie, oznacza to, ze podest jest
przecigzony (patrz rozdziat “Czerwona kontrolka przecigzenia’) i nalezy zdjaé nadmierny ciezar przed
wznowieniem pracy.

Maszyny zasilane elekirycznie sgq wyposazone w urzadzenie do sprawdzania stanu roztadowania akumulatora
(,urzadzenie oszczedzajace akumulator”): gdy roztadowanie akumulatora osiggnie 20%, stan jest sygnalizowany
operatorowi na platformie przez wigczenie migajace czerwone $wiatto. W tej sytuacji jest blokowany manewr
podnoszenia, nalezy zatem natychmiast natadowaé akumulator.

Zabrania sie wychylania poza obwodowe porecza platformy.

Sprawdzi¢, czy w promieniu dziatania maszyny nie sg obecne inne osoby. Na podescie nalezy zwrécié szczegoing
uwage podczas przemieszczania tak, aby zapobiec ewentualnym zderzeniom z personelem naziemnym.

Podczas prac na terenie dostepnym dla innych oséb, nalezy odgraniczy¢ strefe pracy za pomoca barier lub innych
odpowiednich $rodkéw sygnalizacyjnych, aby zapobiec niebezpiecznemu zblizeniu sie do maszyny osobom
nieupowaznionym.

Unikaj trudnych warunkéw $rodowiskowych i szczegdinie wietrznych dni.

Podno$ platforme tylko wtedy, gdy maszyna spoczywa na stabilnym i poziomym podtozu (kolejne rozdziaty).
Wykona¢ manewr przemieszczania przy podniesionym podescie tylko, jezeli podioze jest ptaskie i solidne.

Nie uzywaj napedu termicznego (silnika wysokopreznego lub benzynowego) w zamknietych lub niedostatecznie
wentylowanych pomieszczeniach.

Po zakonczeniu pracy w celu zabezpieczenia maszyny przed jej nieupowaznionym uzyciem przez inne osoby
nalezy wyjac klucze ze stacyjki i umiescic je w bezpiecznym miejscu.

Nalezy zawsze starannie umiesci¢ sprzet i narzedzia w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec ich upadkowi, co
spowodowatoby zagrozenie w stosunku do personelu naziemnego.
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3.3.4. Predkos¢ wiatru wedtug skali Beauforta.
Ponizej jest podana orientacyjna skala umozliwiajaca proste okre$lenie predko$ci wiatru przy czym nalezy pamieta¢ o tym, ze

maksymalna granica dla kazdego modelu maszyny jest wskazana w tabeli DANYCH TECHNICZNYCH STANDARDOWYCH
MASZYN.

A

Maszyny, dla ktorych maksymalna granica predkosci wiatru wynosi 0 m/s sa przeznaczone do pracy wylacznie
w zamknietych pomieszczeniach. Nie dopuszcza si¢ uzywania wzmiankowanych maszyn na zewnatrz
pomieszczen nawet w sytuaciji braku wiatru.

Stopiet | Predkos¢ | Predkosé
Beaufort wiatru wiatru Opis wiatru Stan morza Stan ladu
a (km/h) (mls)
0 0 <0.28 Cisza Tafla lustrzana. Dym unosi si¢ pionowo.
Na powierzchni wody tworzg sie zmarszczki .
1 1-6 0.28-1.7 Powiew 0 wygladzie tusek. Na grzebieniach fal nie RUCh. powu?trza lekko
2 oddziatywuje na dym.
tworzy sie piana.
Krotkie, dos¢ wyrazne falki o szKlistych Wiatr wyczuwany na
2 7-11 1.7-3 Staby wiatr | grzbietach. Zadna z tych falek nie zatamuje skorze. Liscie
sie. szeleszcza.
Pojedyncze grzbiety fal zaczynajq sie
zatamywaé, tworzaca sie piana ma szklisty o .
3 12-19 3-5.3 tagodny wiatr | wyglad. Na powierzchni morza pojawiajg Liscie i mate gatazki w
oY . ) o statym ruchu.
sie pierwsze, pojedyncze biate grzebienie w
duzym oddaleniu od siebie.
Umiarkowan Mate fale zaczynajq sie wydtuzaé. Na Kurz i papier podnosza
4 20-29 5.3-8 wiatr y powierzchni morza pojawia sie sporo sie. Gatezie zaczynajg
biatych grzebieni. sie poruszac.
) Fale stajq sie wyrazne i dobrze Gatezie kotyszg sie.
5 30-39 8.3-10.8 Swiezy wiatr wyksztatcone, ich dtugo$¢ wyraznie Tworzg sie niewielkie
wzrasta. Owce sg obfite, niektore plamy. fale w zatokach.
Duze fale o silnie wyksztatconych, stromych | Duze gatezie w ruchu.
6 40-50 10.8-13.9 Silny wiatr i pienistych grzbietach. Bryzgi tworzg sie Kapelusze zrywane z
powszechnie. glowy.
Bardzo siln wilglllt(r)rzzieabmuirzcy gLQéiPia?;b?;gy\X/v 22izprnzae zi Cale drzewa w ruchu.
7 51-62 | 13.9-17.2 0 siny AMigeych Sie 9 28 SIE | pog wiatr idzie sie z
wiatr uktada¢ w pasma réwnolegte do kierunku 0
) wysitkiem.
wiatru.
Wysoka fala. Odrywane od wierzchotkow | Gatazki sg odtamywane
8 63-75 17.2-20.9 Sztorm tamigcych sie fal bryzgi zaczynaja wirowac od drzew. Marsz pod
W powietrzu. wiatr niemozliwy.
Lekkie konstrukcje
9 76-87 209-242 | Siny sztorm Wielkie fale, kt9ryph grzblet.y zaczynajq sie ulegajg zniszczeniu
zawija¢. Gesta piana. (zerwane kominy i
dachéwki).
Bardzo duze fale z diugimi wierzchotkami.
Bardzo silny | Powierzchnia morza niemal w cato$ci biata DrzeV\{a wyrywane z
10 88-102 24.2-284 . o . .. | korzeniami. Powaznie
sztorm od piany. Fale przetamujq sie a widoczno$é : . !
. . zniszczenia konstrukcji.
jest ograniczona.
Nadzwyczaj wielkie fale mogace
uniemozliwi¢ zobaczenie statkow o
1 103117 | 28.4-325 Gwalttowny sredmch v‘vym.|arach.. POW|erzchrj|a morza Znac;pa Czgse
sztorm catkowicie biata. Wiatr porywa i rozpyla konstrukcji zniszczona.
wierzchotki fal, widzialno$¢ pozioma
zmniejszona.
12 5117 325 Huragan OIbrzym|’e fale; powietrze pe.’me'plany i Mgsowe | powszechng
bryzgdw, morze catkowicie biate. zniszczenia konstrukcji.
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http://it.wikipedia.org/wiki/Kilometr%20na%20godzinę
http://it.wikipedia.org/wiki/Kilometr%20na%20godzinę
http://it.wikipedia.org/wiki/Słaby
http://it.wikipedia.org/w/index.php?title=Burrasca&action=edit&redlink=1
http://it.wikipedia.org/wiki/Bardzo%20silny%20sztorm
http://it.wikipedia.org/wiki/Bardzo%20silny%20sztorm
http://it.wikipedia.org/wiki/Stazza

3.3.5. Nacisk maszyny na podtoze i udzwig podtoza.

Przed uzyciem maszyny operator powinien sprawdzi¢, czy podioze jest odpowiednie w stosunku do ciezaru i nacisku jaki wywiera

maszyny facznie z niewielkim marginesem tolerancji.

W ponizszej tabeli podano parametry luzu i dwa przyktadowe obliczenia $redniego i maksymalnego nacisku maszyny na podioze

pod kotami lub stabilizatorami (p1 i p2)

SYMBOL U.M. OPIS OBJASNIENIE FORMULA
Stanowi ciezar maszyny bez nominalnego fadunku.
P1 Kg Cigzar maszyny Uwaga: zawsze nalezy odnie$¢ sie do danych -
wskazanych na tabliczkach umieszczonych na maszynie.
M Kg Nominalny tadunek Maksymalna dozwolona pojemnos¢ podestu roboczego -
Al om? Przestrzen zajmowana | Obszar nacisku maszyny na podtoze okreslony przez AM=cx |
na podiozu pomnozenie PAS RUCHU x ROZSTAW KOL.
Poprzeczna szeroko$¢ maszyny mierzona na zewnatrz
kot.
¢ cm Rozstaw kot Lub: -
Poprzeczna szeroko$¢ maszyny mierzona miedzy
centralnymi punktami stabilizatorow.
Wzdtuzna dtugos¢ maszyny mierzona migdzy centralnymi
punktami két.
i cm Rozstaw osi Lub: -
Wzdtuzna dtugo$¢ maszyny mierzona miedzy centralnymi
punktami stabilizatoréw.
Obszar nacisku na podtoze kota lub stabilizatora. Obszar
) Obszar kota lub nacisku na podtoze kota powinien by¢ sprawdzony
A2 cm " . ! : -
stabilizatora doswiadczalnie przez operatora; obszar nacisku na
podioze stabilizatora zalezy od ksztaltu nozki.
Stanowi maksymalny nacisk, jaki koto lub stabilizator
moze wywrze¢ na podioze gdy maszyna znajduje sie w
.. .| najgorszych warunkach pod wzgledem pozyciji i tadunku.
P2 Kg Maksymalne qt?c|qzen|e N.B. nalezy zawsze konsultowa¢ dane podane na -
kota lub stabilizatora. . . . i
tabliczkach umieszczonych na maszynie. Uwaga: zawsze
nalezy odnies¢ sie do danych wskazanych na tabliczkach
umieszczonych na maszynie.
p1 Kglom? Nacisk na podioze Sredni nacisk wywierany przez maszyng na.p§>d’rqze w o1 = (P1+M) /Al
warunkach spoczynku pod nominalnym obcigzeniem.
Maksvmalnv nacisk Maksymalny nacisk wywierany na podtoze przez koo lub
p2 Kg/cm? ymainy stabilizator, gdy maszyna znajduje si¢ w najgorszych p2=P2/A2
szczegdblny L
warunkach pod katem potozenia i tadunku.
1 |
[T, I-""-’ [
- 0 | 7 =
: | 2
EXAMPLE 1: SCISSORLIFT oo EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT | I '
P1=1395kg P1=2200 kg
P2 =680 k P2 =920 k
M =250 kgg AZJ@ M =200 kgg
c=765cm c¢=295¢cm
i=1320cm i=295¢cm
Al=¢xi=10098 cm* A1=c¢xi=87025cm? B
A2=715 cm? A2=62,8 om?
p1 = (P1+MYAT = 0,16 kglem? p1 = (P1+MYAT = 0,03 kglem?
p2 = P2IA2 = 9,5 kg/em® p2 = P2/A2 = 14,6 kglem?
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Ponizej jest podana orientacyjna tabela zawierajaca dane dotyczace udzwigu podtoza w odniesieniu do typu podtoza.
Skonsultowa¢ dane podane w stosownych tabelach danego modelu (rozdziat 2, DANE TECHNICZNE STANDARDOWYCH
MASZYN), aby odnalez¢ dane dotyczace maksymalnego nacisku na podtoze wywieranego przez pojedyncze koto.

ﬁ Zabrania si¢ uzywania maszyny, jezeli maksymalny nacisk na podtoze wywierany przez jedno koto przekracza

dozwolong warto$¢ udzwigu dla danego typu podtoza, na ktérym maszyna ma pracowac.

TYPY PODLOZA WARTOSC UDZWIGU W Kg/cm?

Podtoze miekkie 0-1
btoto, torba, itp. 0
Piasek 1,9
Zwir 2
Kruche podioze 0
Miekkie podtoze 04
Twarde podioze 1
Pét-twarde podtoze 2
Solidne podioze 4
Skata 15-30

Warto$ci majg charakter orientacyjny, zatem w razie watpliwo$ci nalezy sprawdzi¢ udzwig przeprowadzajac stosowne badania.
W przypadku struktur (cementowych dachdw, mostow, itp.) nalezy zwréci¢ sie do wykonawcy struktury o podanie jej udzwigu.

3.3.6. Linie wysokiego napiecia.

Maszyna nie posiada izolacji elektrycznej i nie chroni przed kontaktem lub bliskoscig linii elektrycznych.
Nalezy obowigzkowo zachowa¢ minimalng odlegto$¢ bezpieczenstwa od linii elektrycznych, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i

na podstawie ponizszej tabeli

Typ linii elektrycznej Napiecie (KV) Minimalna odlegtos$¢ (m)

<1 3

1-10 3.5

Stupy o$wietleniowe 10-15 3.5
15-132 5
132 - 220 7
220 - 380 7

Wieze wysokiego napiecia >380 15

3.4. Niebezpieczne sytuacje illub wypadki.

= Jezeli w trakcie wstepnych czynno$ci kontrolnych przed uzyciem lub podczas uzywania maszyny, operator wykryje wade
mogacq spowodowaé powstanie niebezpiecznych sytuacji, nalezy ustawi¢ maszyne w potozeniu bezpieczenstwa (odcigé
maszyne od zrodet zasilania, umiesci¢ stosowng informacje na maszynie) i powiadomi¢ o awarii pracodawce.

= Jezeli w trakcie uzywania maszyny, dojdzie do wypadku, bez obrazer w odniesieniu do operatordéw, wynikajacego z wykonania
btednego manewru (np. kolizji) lub awarii konstrukcji maszyny nalezy ustawi¢ maszyne w potozeniu bezpieczenstwa (odcigé
maszyne od zrodet zasilania, umiesci¢ stosowng informacje na maszynie) i powiadomi¢ o awarii pracodawce.

= W razie wypadku, ktéry spowodowat powstanie obrazen w odniesieniu do jednego lub wiecej operatordw, operator naziemny
(lub operator na podescie, ktéry nie doznat obrazen) powinien:

= Natychmiast wezwac ekipe ratunkowa.

= Wykona¢ czynno$ci prowadzace do opuszczenia podestu na podioze tylko, jezeli ma sie pewno$¢, ze nie przyczyni

sie to do pogorszenia sytuacji.

= Ustawi¢ maszyne w potozeniu bezpieczenstwa i powiadomi¢ pracodawce o awarii.
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4. MONTAZ | WSTEPNE CZYNNOSCI KONTROLNE.

Maszyna jest dostarczana w postaci catkowicie zmontowanej, zatem moze w sposéb bezpieczny wykonywaé wszystkie funkcje
przewidziane przez producenta. Nie jest konieczne wykonanie zadnej czynno$ci wstepnej. Aby roztadowa¢ maszyne przestrzegaé
zalecen podanych w rozdziale “przemieszczanie i transport”

Umiesci¢ maszyne na odpowiednio solidnej powierzchni (patrz podrozdziat 3.3.5) i o nachyleniu nie przekraczajacym
maksymalnego, dozwolonego nachylenia (patrz dane techniczne “Graniczne wartosci stabilno$ci”).

4.1. Zapoznanie si¢ z maszyna.

W razie uzywania maszyny o wiadciwo$ciach ciezaru, wysokosci, szerokosci, dtugosci lub budowy znacznie réznigcych sie od tych,
ktérych dotyczyto przeprowadzone szkolenie nalezy zadbac o zapoznanie sie z maszyng w celu pokrycia roznic.

Do obowigzkdw pracodawcy nalezy zapewnienie odpowiedniego przeszkolenia i przyuczenia wszystkim operatorom postugujacym
sie sprzetem roboczym, zgodnie z wymogami obowigzujacych przepisdw bhp.

4.2. Kontrole do wykonania przed przystapieniem do uzycia.

Przed rozpoczeciem uzywania maszyny nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg uzycia oraz ze wskazéwkami umieszczonymi w
skrétowej formie na panelu informacyjnym na maszynie.
Sprawdzi¢ stan maszyny (poprzez wzrokowa kontrole) i przeczytaC ograniczenia uzytkowania na tabliczkach umieszczonych na
maszynie.
Przed uzyciem maszyny operator powinien zawsze sprawdzi¢, czy:
= akumulator jest w petni natadowany, a zbiornik paliwa jest petny
poziom oleju jest zawarty w przedziale miedzy minimalng a maksymalng wartoscig (przy obnizonym podescie)
podtoze, na ktérym ma pracowa¢ maszyna jest wystarczajaco ptaskie i solidne;
maszyna wykonuje wszystkie manewry z zachowaniem bezpieczenistwa
kota i silniki napedowe sg prawidtowo umocowane
kofa sg w dobrym stanie
porecze sg umocowane do podestu i bramki majg automatyczne samozamykanie
korpus nie ma widocznych oznak wad (wzrokowo sprawdzi¢ réwniez stan zgrzewéw na module podnoszenia)
tabliczki informacyjne sg dobrze czytelne
sterowania sg skuteczne zaréwno na stanowisku sterowniczym na podescie, jak i na awaryjnym stanowisku sterowniczym
na podstawowym wozku, tacznie z systemem “cztowiek obecny”.
= Punkty mocowania zawiesi sa w idealnym stanie

Nie uzywa¢ maszyny do celdéw innych od tych do ktérych zostata przeznaczona.
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5. TRYB UZYTKOWANIA.

Przed uzyciem maszyny nalezy zapozna¢ si¢ z trescig catego niniejszego rozdziatu.

UWAGA!
Przestrzega¢ zalecenn podanych w kolejnych podrozdziatach oraz przepiséw bezpieczenstwa podanych
A zaréwno w kolejnych podrozdziatach, jak i w podrozdziatach poprzedzajacych. Uwaznie zapozna¢ sie z
trescig ponizszych podrozdziatéw, aby zrozumie¢ zaréwno tryb uruchomienia i wylaczenia, jak rowniez
wszystkie funkcje oraz prawidtowy sposéb uzytkowania

5.1. Deska sterownicza na podescie.

Stanowisko sterownicze na podescie. Deska sterownicza jest umocowana do prawej poreczy i stuzy do:
= wigczenia/wylgczenia maszyny
= przemieszczaé podest podczas zwyktych faz roboczych
= Wybor pewnych parametréw (alarmy)

STARTER

- COMANDI MOTORE BENZNA ..

Rys.9
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Proporcjonalny manipulator kontroli trakci
Proporcjonalny manipulator do kontroli
Proporcjonalny manipulator do kontroli
Proporcjonalny manipulator do kontroli
Przetacznik resetowania poziomu platformy
Wybdr predkosci trakcii

Przycisk ,Blokada mechanizmu réznicowego”
Instrukcja Claxon.

Przycisk awaryjny STOP.

Lampka ostrzegawcza usterki

Lampka ostrzegawcza ostrzegawcza
Woltomierz

Przetacznik sterowania obrotem platformy
Przetacznik kierowania po prawej stronie
Przefacznik kierowania po lewej stronie
Przetacznik kluczyka napedu elektrycznego / termicznego
Klucz rozruchowy silnika cieplnego
Wskaznik poziomu paliwa

Przycisk startowy

Wytacznik “cztowiek obecny”

=TI mMoowm=

N=scdJaLoIo=Zz=C

Wszystkie ruchy (z wytaczeniem obrotu platformy i korekcji poziomu platformy) sg kontrolowane przez proporcjonalne manipulatory
| dzwignie; mozliwe jest zatem modulowanie predkosci wykonywania ruchu w zalezno$ci od przemieszczenia samych
manipulatoréw. Aby unikng¢ gwattownych uderzeh podczas ruchu zaleca sie stopniowe przesuwanie proporcjonalnego drazka
sterowniczego.

Ze wzgledow bezpieczenstwa, aby obstugiwa¢ maszyne, nalezy nacisng¢ na pedat "cztowiek obecny" pedat Z Jesli pedat "cziowiek
obecny" zostanie zwolniony podczas wykonywania manewru, ruch zatrzymuje sie natychmiast.

5.1.1. Przesuw i skret.

c Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci przesuwu sprawdzi¢ ewentualng obecno$¢ innych oséb w poblizu
maszyny i zachowaé maksymalng ostroznosc.

ﬁ Zabrania si¢ wykonywania manewru przesuwu przy podniesionym podescie, jezeli maszyna nie znajduje sie
na odpowiednio solidnym i ptaskim podtozu pozbawionym dziur i nieréwnosci.

Aby uzyska¢ przesuw nalezy kolejno wykona¢ nastepujace czynnosci:
a) nacisnij pedat ,martwy cztowiek” na platformie;
b) dziataj na joystick sterujacy proporcjonalny A i przesun go do przodu, aby przej$¢ do przodu lub do tytu, do tytu.

UWAGA!!
A Sterowanie trakcjq i sterowaniem moze odbywaé sie w tym samym czasie, ale sq sprzezone z elementami
sterujacymi ruchem platformy (podjazdy / zjazdy / obroty).

Przy opuszczonej platformie (opuszczone ramiona, wysunieta teleskopowo i wysiegnik na wysokos¢ miedzy + 10 ° a -70 °), za
pomocag przetacznika predkosci F mozna wybrac rézne predkosci jazdy.

UWAGA: Aby uzyska¢ maksymalng predko$c¢ trakcji, ustaw przetacznik predkosci (F) w pozycii (Il °), przytrzymaj przycisk blokady
mechanizmu réznicowego (G) i wcisnij catkowicie joystick proporcjonalny (A).

Aby pokonaé duze zbocza zaréwno w gére, jak iw dot (np. Podczas zatadunku / roztadunku maszyny na nadwoziu ciezardwki) i
uzyskania predko$ci minimalnej, ustaw przetacznik predkosci (F) w pozyciji (I °).

Przy podniesionej platformie automatycznie wiacza si¢ bezpieczna predko$¢ w trakcji, dlatego tez ani przetacznik predkosci F, ani
przycisk blokady mechanizmu réznicowego G nie sg aktywne.
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UWAGA!! Przycisk blokady mechanizmu réznicowego (G) jest uzywany przez operatora do wykonywania
A trakcji na nierownym terenie; jesli jedno z két napedowych jest podniesione i pochtania cata moc trakcyjna.
Absolutnie zabrania si¢ przytrzymywania tego przycisku podczas wykonywania manewréw kierowania i na
poczatku manewru trakciji.

Aby sterowac, naci$nij przyciski P) Q na proporcjonalnym manipulatorze trakcyjnym (naciénigcie prawego przycisku obroci
kierownice w prawo i odwrotnie). Sterowanie kierownica jest rowniez mozliwe dzieki pedatowi ,martwego czlowieka”.

5.1.2. Ruchy do pozycjonowania platformy..

Aby wykona¢ wszystkie ruchy, ktdre nie sg trakcyjne, uzywane sa dzwignie proporcjonalne B, C, D, oraz przetaczniki E i O.

Aby uzyskac¢ ruch, nalezy wykonac¢ kolejno nastepujace operacie:

a) naciénij pedat ,martwy cztowiek” na platformie;

b) uzyj manipulatora proporcjonalnego lub zagdanego przetacznika, przesuwajac go w kierunku wskazywanym przez drukowanie
na ekranie sterowania

UWAGA: Pedat "czlowiek obecny"” musi by¢ wcisniety przed uruchomieniem manipulatora proporcjonalnego lub

pozadanego przetacznika. Zwolnienie pedatu "martwego cztowieka" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru.

5.1.21.  Podnoszenie / opuszczanie pantografu (dolne ramig).

Aby wykona¢ operacje podnoszenia / opuszczania pantografu (dolne ramie), uzyj dzwigni proporcjonalnej B.

Uruchom manipulator proporcjonalny B, ustawiajac go w pozycji 3, aby go podnie$¢ lub w pozycje 4, aby zejs¢.

5.1.2.2. Podnoszenie / opuszczanie ramienia.

Aby wykonaé ruch podnoszenia / opuszczania ramienia, uzyj dzwigni proporcjonalnegj C.

Uruchom manipulator proporcjonalny C, ustawiajac go w pozycji 7, aby go podnie$¢ lub w pozycje 8, aby zejs¢.

5.1.2.3.  Podnoszenie / opuszczanie Jib (Tylko A13 J).

Aby wykona¢ ruch podnoszenia / opuszczania JIB, uzyj dzwigni proporcjonalnej D.

Uruchom manipulator proporcjonalny D, ustawiajac go w pozyciji 11, aby go podnie$¢ lub w pozycije 12, aby zejs¢.

51.24. Teleskopowe wysuwanie / wsuwanie wysiegnika (tylko A12 E i A13 J).

Aby wykona¢ manewr wysuniecia / odsuniecia teleskopowego ramienia, uzyj dzwigni proporcjonalnej C

Uruchom manipulator proporcjonalny C, ustawiajac go w pozyciji 6, aby go podnie$¢ lub w pozycje 5, aby zejs¢.

5.1.2.5.  Orientacja rewolweru (obrét).

Aby wykona¢ manewr obracania obrotem, uzyj dzwigni proporcjonalnej B
Uruchom manipulator proporcjonalny B, ustawiajac go w pozycji 2, aby go podnie$¢ lub w pozycje 1, aby zejs¢.
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ﬁ Przed wykonaniem manewru nalezy sie upewni¢, ze mechaniczne urzadzenie blokujace wiezy jest
dezaktywowane (patrz rozdziat 6 "Ruch i transport").

5.1.2.6.  Obroét platformy.
5.1.2.6.1. Obrot platformy A10 e A12 (OPTIONAL).

Aby wykona¢ operacje obracania platformy, uzywany jest przetacznik O. Dziataj na przetaczniku O, obracajac go w prawo, aby
obréci¢ w prawo lub w lewo, aby obroci¢ w lewo. Manewr odbywa sie ze statg predkoscig (polecenie ON-OFF).

5.1.2.6.2. Obroét platformy A13 J.
Aby wykona¢ manewr obracania obrotem, uzyj dzwigni proporcjonalnej D Uruchom manipulator proporcjonalny D ustawiajac go w
pozycji 10, aby go podnies¢ lub w pozycje 9, aby zej$¢. Manewr odbywa sie ze statg predkoscia (polecenie ON-OFF).
51.2.7.  Niwelacja platformy.

Platforma jest automatycznie poziomowana; jesli zachodzi potrzeba przywrdcenia prawidtowego poziomu, uzyj przetacznika E.
Dziatanie na przetacznik E zgodnie z oznaczeniem na ekranie.

ﬁ Uwaga !! ten manewr jest mozliwy tylko przy catkowicie opuszczonych ramionach, dlatego wykonywanie
wyzej wymienionych czynnosci z platforma na wysokosci nie daje zadnego efektu.
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5.1.3. Pozostale funkcje na desce sterowniczej na podescie.
5.1.3.1.  Wybér napedu elektrycznego / termicznego (modele ,EB”, ,,ED”)

W modelach z podwéjnym napedem elektrycznym / termicznym mozna wybraé rodzaj napedu za pomocg selektora kluczy R.
Wiaczenie go do pozycji elektrycznej wykorzystuje naped elektryczny (zasilany bateryjnie); obrécenie go do pozycji termicznej
wykorzystuje naped termiczny (Diesel lub Petrol).

5.1.3.2.  Przelacznik rozruchu silnika cieplnego (modele "EB”, “ED”) .

Przetacznik T stuzy do uruchamiania silnika cieplnego (Diesel lub Petrol) w modelach z dwoma paliwami (,E / D”i ,E / B).
= wpozycji START lub 1 rozpoczyna sie rozruch;
= W pozycji STOP lub 0 silnik ciepIny jest wytaczony.

5.1.3.3. Instrukcja Claxon.

Sygnat dzwigkowy sygnalizujacy ruch samochodu; klakson jest obstugiwany recznie przez nacisniecie klawisza H.

51.3.4.  Zatrzymanie awaryjne.

Nacisniecie czerwonego przycisku | powoduje przerwanie wszystkich funkcji sterowniczych maszyny. Zwykte funkcje sq
uzyskiwane przez obrécenie przycisku o 1/4 obrotu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

5.1.3.5.  Lampka ostrzegawcza usterki.

To $wiatto (L) ostrzega, ze:

= maszyna znajduje sie w niepewnym pofozeniu i nie jest optymalnie wypoziomowana w odniesieniu do podtoza. Kilka sekund
po zapaleniu sie lampki wigcza sie rowniez sygnat akustyczny i nie jest juz mozliwe kontynuowanie manewru podnoszenia (i
manewr jazdy, jesli platforma jest podniesiona) Aby mozna bylo dalej uzywaé maszyny nalezy catkowicie opusci¢ podest i
przywroci¢ warunki stabilnosci;

= wystgpita usterka. Jednocze$nie wigcza sie sygnat akustyczny i nie mozna przesung¢ maszyny. Blokada maszyny moze by¢
spowodowana przez rézne awarie funkcjonowania; np. awarie drgzka sterowniczego; awarie gtéwnej karty elektronicznej;
awarie zasilania, itp.

UWAGA!! Dziatanie tego wskaznika jest synonimem niebezpieczenistwa, poniewaz maszyna osiagneta
A niebezpieczny poziom nachylenia dla stabilno$ci maszyny.

W przypadku wagonéw skosnych wykraczajacych poza dozwolony, aby uniknaé zwiekszenia ryzyka
przewrdcenia, zaleca si¢ operatorowi na pokfadzie maszyny wykonanie manewru powrotu wysiegnika
teleskopowego jako pierwszego manewru i nakazanie zejScia wysiegnika teleskopowego jako ostatniego
manewru .

Lampka ostrzegawcza (L), w maszynach A10 i A12, oprécz sygnalizowania nieprawidtowego wypoziomowania, moze sie wigczyc,
aby zasygnalizowac przecigzenie platformy (patrz nastepny akapit).
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5.1.3.6.  Przeciazone Swiatto ostrzegawcze.

Wytaczenie zielonego $wiatta (M) w maszynach A13 J (lub wigczenie $wiatta (L) w maszynach A10 i A12) ostrzega, ze platforma
zostata przecigzona (obcigzenie przekracza obcigzenie nominalne o okoto 20%). Po kilku sekundach, gdy zga$nie lampka,
rozlegnie sie rowniez sygnat akustyczny i maszyna zostanie catkowicie zablokowana,

Nalezy zdja¢ nadmiemy ciezar, aby mozna byto wznowi¢ uzytkowanie maszyny.

UWAGA!! Wiaczenie sie tej kontrolki wskazuje na zagrozenie, gdyz obcigzenie podestu jest nadmierne lub
A zadna funkcja kontrolna nie jest aktywna w chwili sygnalizacii.
Odnosnie regulacji i uruchomienia w razie awarii nalezy przeczyta¢ rozdziat KONSERWACJA.

51.3.7.  Woltomierz.
Woltomierz (N) jest obecny w modelach z napedem elektrycznym i podwdjnym napedem (,ED” i ,EB”).

5.1.3.7.1. Standardowy woltomierz.

Wskazuje poziom natadowania baterii. Poziom natadowania akumulatora jest sprawdzany
przy wigczonej maszynie, ale nie jednocze$nie z wykonaniem manewréw. Jesli $wiecg sie
wszystkie czerwone diody LED, tadowanie wynosi okoto 100%. Je$li $wiecq tylko dwie
pierwsze diody, fadowanie wynosi okoto 25%, a baterie musza by¢ natadowane. Jesli Swiecq
tylko dwie pierwsze diody, fadowanie wynosi okoto 25%, a baterie muszg by¢ natadowane.
Dobrg zasadg jest tadowanie go codziennie w nocy i podczas dtugich przerw w pracy.

Rys.10

5.1.3.7.1. Opcjonalny woltomierz.

Wskazuje poziom natadowania baterii. Normalne warunki pracy sygnalizowane sg
Swieceniem zielonych diod LED. Wigczenie czerwonych diod LED oznacza, ze poziom
natadowania akumulatora przekroczyt prog minimalny (ustalony na okoto 20%). W tym
stanie operacja podnoszenia platformy jest automatycznie wstrzymywana. Nalezy UL
natychmiast natadowa¢ akumulatory. Dobrg zasadg jest tadowanie go codziennie w nocy i > —e

podczas dtugich przerw w pracy. BATTERY CAPACITY

—_
_——

5.1.3.8.  Poziom paliwa i uzupetnianie paliwa (modele 'ED', 'EB').

Wskaznik poziomu paliwa (U) moze byC dostarczany jako opcja w modelach Diesel (,D”) i podwojnych napedach (,ED” i ,EB”).
Wskazuje poziom paliwa w zbiorniku. Zwykle nie jest on wyposazony w lampke ostrzegawczg rezerwy, dlatego zalecamy
uzupetnienie zbiornika paliwa, gdy wskaznik znajdzie sie blisko zera. W przypadku operacji dotadowania postepuj zgodnie z
instrukcjami podanymi w tej instrukcji.
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5.2. Stanowisko sterownicze naziemne (jednostka elektryczna).

Stanowisko kontroli naziemnej jest umieszczone na obrotowej wiezy (patrz akapit 'Lokalizacja gtdwnych komponentow') i stuzy do:
= Wiaczenia/wytaczenia maszyny;

= Wybor stanowiska sterowniczego (naziemne lub na podescie);

= Awaryjne dziatanie platformy;

= wySwietli¢ niektdre parametry pracy tadowarki.

Elektryczna jednostka sterujaca umieszczona na ziemi znajduje sie na wagonie podstawowym (patrz paragraf ,Umiejscowienie
gtéwnych komponentow”) i zawiera gtéwne tablice elektroniczne do obstugi maszyny i jej kontrole bezpieczenstwa.

5.2.1. Stanowisko sterownicze naziemne.

JEST ZABRONIONE
Uzywania naziemnego stanowiska sterowniczego jako stanowiska roboczego, jezeli personel znajduje si¢
na podescie.

Sterowania naziemne powinny by¢ uzywane wytacznie do wiaczenia i wylaczenia maszyny, zaznaczenie
stanowiska sterowniczego lub w stanach awaryjnych aby sprowadzi¢ podest.

Klucz powinien by¢ wreczony upowaznionemu personelowi, a jego kopie nalezy przechowywaé¢ w
bezpiecznym miejscu.
Po zakonczeniu pracy nalezy zawsze wyja¢ gtéowny klucz.

Dostep do elektrycznego zespotu zasilajacego jest zarezerwowany dla wyspecjalizowanego personelu w
celu konserwacji i / lub napraw. Dostep do elektrycznego zespotu zasilajagcego mozna uzyskac dopiero po
odtaczeniu urzadzenia od zasilania 230 V lub 380 V.

> B B B

Rys.12
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A) Gtowny Kluczyk Zaptonu | Selektor Stupka Kontrolnego Uziemienia / Pomostu.
B) Przycisk Awaryjny STOP.

C) Lampka Ostrzegawcza Maszyny Wigczona.

D) Dzwignia Obrotu Wiezy.

E) Mniejsza Pantografia W Gore / W Dot.

F) Dzwignia ARM UP / DOWN.

G) Dzwignia Przedtuzajaca | Cofnigcie Ramienia Teleskopowego.

H) Dzwignia UP /DOWN JIB

I) Kontrolka tadowarki Akumulatora.

5.21.1.  Glowny kluczyk zaptonu i wybierak potozenia sterowania (A).

Gtéwny klucz na stanowisku sterowniczym stuzy do:
= wigczenia maszyny zaznaczajac jedno z dwoch stanowisk sterowniczych:
o sterowania na podescie sq aktywne, jezeli wiacznik kluczykowy jest ustawiony na symbolu podestu. Stabilna
pozycja klucza z mozliwoscig wyjecia klucza;
o sterowanie naziemne wtaczone (do manewréw awaryjnych) z przetacznikiem kluczykowym obréconym na
symbol 'wiezy'. Pozycja z zachowanym dziataniem. Wyjecie klucza powoduje wytgczenie maszyny.
= wylaczy¢ uktady sterownicze obracajgc klucz na potozenie OFF.

5.21.2.  Przycisk awaryjny STOP (B).
Nacisniecie tego przycisku catkowicie wytacza maszyne (i silnik ciepiny w modelach 'D', 'ED' i 'EB"); przekrecajac jg o ¢wieré obrotu
(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara), maszyng mozna wigczy¢ za pomocg gtownego przycisku.

5.21.3.  Lampka ostrzegawcza maszyny witaczona (C ).

Zielona lampka $wieci sie, gdy urzadzenie jest wiaczone (klawisz wigczony).

5.21.4.  Dzwignie do obstugi platform (D-E-F-G-H).

Rézne dzwignie umieszczone na figurze maszyny umozliwiajg przesuwanie platformy. Po réznych sygnatach uzyskuje sie rézne
ruchy. Polecenie jest aktywne tylko, jezeli gtéwny klucz znajduje sie w potozeniu “ON” skierowany w dét (zaznaczone stanowisko
sterownicze naziemne). Przypomina sig, ze sterowania naziemne stuzg tylko do awaryjnego przemieszczania podestu i nie
powinny by¢ uzywane do innych celow.

5.21.5.  Kontrolka fadowarki (l).
W modelach z zasilaniem elektrycznym lub mieszanym ('E', 'ED' i 'EB') wyposazonym w wbudowang tadowarke wysokiej

czestotliwosci, ta lampka ostrzegawcza wskazuje dziatanie samej tadowarki akumulatora (w celu uzyskania bardziej
szczegotowych informacji patrz rozdziat dotyczacy tadowania baterii).
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5.2.2. Centralka elektryczna.

Naziemne stanowisko sterownicze jest usytuowane na podstawowym wdzku (patrz podrozdziat “Rozmieszczenie gtownych
komponentéw”) i stuzy do:

Dostep do elektrycznego zespotu zasilajacego jest zarezerwowany dla wyspecjalizowanego personelu w celu
A konserwacji i / lub napraw. Dostep do elektrycznego zespotu zasilajacego mozna uzyskaé dopiero po
odfaczeniu urzadzenia od zasilania 220V lub 380 V.

Rys.13

Wewnatrz elektrycznej jednostki sterujacej znajduja sie:

A) Gtoéwna elektroniczna plyta sterujgca.
B) Karta elektroniczna do zasilania obwodu inklinometru.
C) Licznik godzin
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5.3. Dostep do podestu.

“Pozycja dostepu” jest jedyna pozycjq pozwalajacg na wejscie i zejScie z podestu osob i towaru. “Pozycja dostepu” do podestu
roboczego to potozenie catkowicie obnizone.

W celu uzyskania dostepu do podestu:

= wspig¢ sie na platforme, trzymajac sie wspornikow
poreczy wejsciowej

= podnies¢ drgzek i ustawic sie na podescie.

Sprawdzi¢, czy po wejsciu na podest drazek obnizyt sie i
zamknat wejscie. Po wejsciu na platforme nalezy zaczepic¢
szelki bezpieczenstwa do dofaczonych haczykdow.

Do wejscia na podest nalezy
uzywac wylacznie srodkow
dostepu, w ktore jest wyposazona

ﬁ maszyna.
Podczas wchodzenia i schodzenia

nalezy patrze¢ zawsze w strone
maszyny podtrzymujac sie za
wsporniki na wejsciu.

JEST ZABRONIONE
é Zablokuj pret zamykajacy, aby Rys.14
zachowa¢ ofwarty dostep do
platformy.
JEST ZABRONIONE

Zabrania si¢ opuszczania lub

c wchodzenia na podest roboczy,
jezeli nie znajduje sie on w
stosownym polozeniu zejscia lub
wejscia.

Praca z naziemnymi urzadzeniami sterujgcymi (patrz paragraf "Naziemna stacja kontrolna ..") umozliwia manewrowanie
wysiegnikiem w celu obnizenia wysokosci platformy w celu utatwienia dostepu do niego.

5.4. Uruchomienie maszyny.

Aby uruchomi¢ maszyne operator powinien:

= nacisng¢ przycisk Stop na naziemnym stanowisku sterowniczym;

= obréci¢ gtowny klucz na naziemnym stanowisku sterowniczym ustawiajac go w potozeniu “platformy”;

= wyja¢ klucz uruchamiajacy i umiesci¢ go w bezpiecznym miejscu lub wreczy¢ go osobie odpowiedzialnej i pouczonej w
zakresie obstugi przyciskéw awaryjnych, ktdra znajduije sie na ziemi;

= ustawi¢ sie na podeécie;

= nadesce rozdzielczej na podescie (patrz poprzednie podrozdziaty) odblokowaé przycisk stopu;

Jesli maszyna jest napedzana elektrycznie (modele 'E'), w tym momencie mozna juz rozpocza¢ wykonywanie réznych funkcji,
skrupulatnie przestrzegajac instrukcji wskazanych w poprzednich punktach. Aby maszyna zostata wigczona, tadowarke nalezy
odtaczy¢ od sieci. Jezeli fadowarka akumulatora jest wiaczona, oznacza to, ze maszyna jest wytaczona i nie moze by¢ wigczona.

Jesli maszyna jest dwupradowym elektrodrazarkg (modele "ED" lub "EB"), konieczne jest wybranie typu zasilania za pomoca
selektora. Jesli chcesz uzy¢ napedu elektrycznego, po wybraniu tej opcji mozesz juz zacza¢ wykonywac rézne funkcje, uwaznie
postepujac zgodnie z instrukcjami podanymi w poprzednich akapitach. Jesli chcesz uzy¢ napedu cieplnego, przeczytaj ponizsze
paragrafy, aby uruchomic silnik termiczny
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Przed uzyciem napedu cieplnego (silnik wysokoprezny lub benzynowy) zaleca si¢ sprawdzenie poziomu paliwa w zbiorniku.

W maszynach bez wskaznika poziomu na stanowisku sterowania platformg operacje te nalezy wykona¢ wzrokowo sprawdzajac
poziom paliwa, odkrecajac korek wlewu; na innych maszynach mozna kontrolowa¢ poziom bezposrednio ze wskaznika poziomu
stanowiska sterowania platforma.

= Sprawdzi¢ wizualnie poziom paliwa przed rozpoczeciem pracy, przy wytaczonym silniku i dostatecznie zimnym.
= Utrzymuj zbiornik paliwa i silnik w czystosci.

W przypadku silnika benzynowego (modele "EB") uzywaj tylko zielonej benzyny z liczbg Ottanow> 87.

5.4.1. Uruchamianie silnika Diesla (modelu “ED”).

Przekrecenie przetacznika rozrusznika na panelu sterowania platformy daje:
= W pozycji '0' silnik wysokoprezny jest wytaczony (modele 'D"i 'ED’);
= W pozyciji 'Start' uruchamia sie silnik.

Nie nalegaj na pozycje startowa dtuzej niz 3 sekundy. W przypadku nieudanego rozruchu, po sprawdzeniu
A poziomu paliwa za pomoca specjalnej lampki ostrzegawczej, zapoznaj sie z instrukcja uzytkowania i
konserwacji silnika.

Nie zaczynaj od uruchomionego silnika; ten manewr moze spowodowa¢ ztamanie zebnika silnika rozrusznika
(uktad sterowania w normalnych warunkach zapobiega manewrowi).

W przypadku usterki sprawdzi¢ lampki kontrolne silnika i zapozna¢ sie z instrukcja obstugi i konserwacii
silnika.

UWAGA: Uruchomienie silnika Diesla jest mozliwe tylko wtedy, gdy pedat "dead man" nie zostanie naci$niety
lub w inny sposdb nie zostanie wigczony.

5.4.2. Uruchamianie silnika benzynowego (modele ,EB”).

Aby uruchomi¢ maszyne na silniku benzynowym, nalezy najpierw otworzy¢ czerwony kurek paliwa znajdujacy sie pod zbiornikiem
paliwa.

Aby uzyskac rozruch, potrzebujesz:

= Zzimnym silnikiem:
przekre¢ kluczyk zaptonu do pozycji START lub 1, jednocze$nie naciskajac przycisk STARTER, trzymajac go wcishigtym nawet po
uruchomieniu, przez okoto dziesie¢ sekund.

= Zgoracym silnikiem:
przekre¢ kluczyk zaptonu do pozycji START lub 1, jednoczesnie naciskajac przycisk STARTER, trzymajac go wcisnigtym nawet po
uruchomieniu, przez okoto dziesie¢ sekund.
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Przed uruchomieniem silnika sprawdzi¢ wzrokowo poziom paliwa w zbiorniku przy wytaczonym i zimnym
silniku, a jesli to konieczne, uzupetni¢, unikajac zabrudzenia silnika. W przypadku niewielkich wyciekéw
paliwa doktadnie wyczys¢ silnik.

Nie dopetniaj silnika cieptym i / lub wtaczonym. Ryzyko pozaru i wybuchu.

Nie nalegaj na pozycje startowa dtuzej niz 3 sekundy. W przypadku nieudanego rozruchu, po sprawdzeniu
poziomu paliwa za pomoca specjalnej lampki ostrzegawczej, zapoznaj sie z instrukcja uzytkowania i
konserwacji silnika.

Nie zaczynaj od uruchomionego silnika; ten manewr moze spowodowa¢ ztamanie zebnika silnika rozrusznika
(uktad sterowania w normalnych warunkach zapobiega manewrowi).

W przypadku usterki sprawdzi¢ lampki kontrolne silnika i zapozna¢ sie z instrukcja obstugi i konserwacji
silnika.

UWAGA: Uruchomienie silnika Diesla jest mozliwe tylko wtedy, gdy pedat "dead man" nie zostanie naci$niety
lub w inny sposéb nie zostanie wigczony.
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5.5. Zatrzymanie maszyny.
5.5.1. Normalne zatrzymanie.

Podczas normalnego uzytkowania maszyny:

= po zwolnieniu polecen manewr zostanie zatrzymany. Zatrzymanie nastepuje w fabrycznie ustawionym czasie, co pozwala na
delikatne hamowanie;

= Zwolnienie pedatu "cztowiek obecny" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru. W celu natychmiastowego
zatrzymania hamowanie, ktére uzyskuje sie w ten sposab, jest gwattowne.

5.5.2. Zatrzymanie awaryjne.

W razie takiej potrzeby operator moze wyda¢ polecenie natychmiastowego zatrzymania wszystkich funkcji maszyny zaréwno na
podescie, jak na stanowisku naziemnym.

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= nacisnij przycisk grzybkowy na panelu sterowania, aby wytaczy¢ urzadzenie;
= Zwolnienie pedatu "czlowiek obecny" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru. W celu natychmiastowego
zatrzymania hamowanie, ktdre uzyskuje sie w ten sposdb, jest gwattowne.
Na stanowisku sterowniczym naziemnym:
= przez naci$nigcie przycisku stop na naziemnej stacji sterowania, maszyna (wszystkie modele) i silnik cieplny (modele 'D',
'ED', 'EB') s wytaczone;
= przez nacinigcie przycisku zatrzymania zasilania (tam, gdzie jest obecny - modele 'E') nastepuje przerwanie zasilania
maszyny (przerwanie obwodu mocy).

Aby wznowi¢ prace nalezy:

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= przekreci¢ przycisk stop zgodnie z ruchem wskazowek zegara o ¢wier¢ obrotu;
Na stanowisku sterowniczym naziemnym:
= przekreci¢ przycisk stop zgodnie z ruchem wskazowek zegara o ¢wier¢ obrotu;
= pociggna¢ na zewnatrz -do zablokowania- grzybkowy przycisk uktadu mocy (jezeli obecny), aby wznowi¢ zasilanie maszyny.

5.5.3. Uruchamianie silnika Diesla (modelu “ED”).
Aby wytaczy¢ silnik Diesla, musisz:

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= ustaw przefacznik startowy w pozycji '0'.
= |ub nacisnij przycisk grzybkowy.
Na stanowisku sterowniczym naziemnym:
= ustaw przefacznik startowy w pozycji ‘0'.
= |ub nacisnij przycisk grzybkowy.

ﬁ Nie wylaczaj silnika, gdy jest on z duza predkoscia. Zaczekaé, az silnik osiagnie najnizsza predkos¢ obrotowa
przed wylaczeniem.
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5.5.4. Uruchamianie silnika benzynowego (modele ,,EB”).
Aby wytaczyé silnik Diesla, musisz:

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= ustaw przetacznik startowy w pozyciji '0'.
= |ub nacisnij przycisk grzybkowy.
Na stanowisku sterowniczym naziemnym:
= ustaw przetacznik startowy w pozyciji '0'.
= |ub nacisnij przycisk grzybkowy.

ﬁ Nie wylaczaj silnika, gdy jest on z duza predkoscia. Zaczekaé, az silnik osiagnie najnizsza predkos¢ obrotowa
przed wytaczeniem.
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5.6. Reczne polecenia awaryjne.

A Funkcja powinna by¢ wykonywana tylko w sytuacjach awaryjnych, gdy nie jest obecna sita napedowa.

A16J-A18J

029.10.004

.

W przypadku usterki uktadu elektrycznego lub uktadu hydraulicznego nalezy wykonaé ponizszg procedure w celu wykonania
manewréw awaryjnych:

1) Przekre¢ (catkowicie) kran A;

) Wsuna¢ sitownik awaryjny, wkrecajac go, na zawor elektromagnetyczny ruchu, jaki ma zosta¢ uzyskany (patrz nastepujaca
zgodnos$¢ miedzy nazwami zaworow elektromagnetycznych i uzyskanymi ruchami);

Catkowicie dokre¢ pokretto radetkowane wcze$niej wybranego sitownika;

WI6Z specjalng dzwignie na uchwycie pompy recznej;

Uruchomi¢ awaryjng pompe;

Sprawdz ptynne dziatanie manewru.

N

o O B W
—_ ==

Zalezno$¢ zaworow elektromagnetycznych od ruchow:
- EV4 = Podnoszenie pantografu (dolne ramie).
- EV5 = Opuszczanie pantografu (dolne ramig).
- EV6 = Przedtuzenie ramienia teleskopowego;
- EV7 = Wycofanie ramienia teleskopowego.

- EV12=0brét wiezy DX ;

- EV13=0brot wiezy DX;

- EV14=Podnoszenie wyzszy ramienia;
- EV15=Opuszczanie wyzszy ramienia;
- EV18=Podnoszenie Jib;

- EV19=0Opuszczanie Jib;

- EV21=0brot platformy DX;

- EV22=0brot platformy SX;

é UWAGA!! Polecenie awaryjne mozna przerwa¢ w dowolnym momencie, zwalniajac pokretto lub przerywajac
dziatanie na pompie.
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Po zakonczeniu manualnego manewru awaryjnego, konieczne jest przestawienie pokretta radetkowanego i
A kranika w jego pierwotnym potozeniu, aby méc ponownie uruchomi¢ maszyne (w normalnym potozeniu
wszystkie pokretta radetkowane sa catkowicie odkrecone).

5.7. Gniazdo do podiaczenia narzedzi roboczych (OPCJONALNIE).

W celu umozliwienia operatorowi uzywania na
podescie sprzetu roboczego niezbednego do
wykonania przewidzianych czynno$ci moze byé
obecne stosowne gniazdko (A) pozwalajace na
podtaczenie sprzetu do sieci zasilania 230V Ac.

Aby aktywowaé linie zasilania (patrz rysunek
ponizej), podiacz kabel podtaczony do sieci 230
V AC 50 Hz, wyposazony we wszystkie
zabezpieczenia zgodnie z  obowigzujgcymi
przepisami. Je$li wigcznik $ciggacza linowego
(opcjonalny) jest obecny, aby wtaczyé zasilanie,
ustaw przetacznik w pozycji ON. Zaleca si¢
sprawdzenie funkcjonowania wylgcznika
bezpieczenstwa za pomocg  stosownego
przycisku TEST.

Gniazdka i wtyczki standardowych maszyn spetniajg wymagania EWG, zatem mogg by¢ uzywane w obrebie UE.
Na zyczenie, moga by¢ dostarczone gniazdka lub wtyczki spetniajace inne wymogi krajowe lub specjalne potrzeby.

Podtaczy¢ sie do sieci elektrycznej o nastepujacych wiasciwosciach:
A - Napiecie zasilania 230V + 10%

- Czestotliwos¢ 50 + 60 Hz

- Podigczona linia uziemiajaca.

- Urzadzenia ochronne zgodne z obowigzujacymi przepisami zainstalowane i funkcjonujace
- Nie uzywac przedtuzek o dtugosci ponad 5 metrow do podtaczenia sie do sieci elekiryczne.
- Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mma).

- Nie uzywaj zwinietych kabli.

5.8. Poziom paliwa i uzupetnianie paliwa (modele 'ED', 'EB').
Przed uzyciem napedu cieplnego (silnik wysokoprezny lub benzynowy) zaleca si¢ sprawdzenie poziomu paliwa w zbiorniku.

Ta operacja musi zosta¢ przeprowadzona poprzez wizualne sprawdzenie poziomu paliwa i odkrecenie korka wlewu.
= Wizualnie sprawdz poziom paliwa przed rozpoczeciem pracy;
= Utrzymuj zbiornik paliwa i silnik w czysto$ci.

5.9. Koniec pracy.

Po wylgczeniu maszyny wg wskazoéwek podanych w poprzednich podrozdziatach zaleca sie:

ustawi¢ zawsze maszyne na pozycji spoczynku(catkowicie opuszczonym podescie);

nacisnag przycisk Stop na naziemnym stanowisku sterowniczym;

wyjac klucz z deski rozdzielczej, aby zapobiec uzyciu maszyny przez nieupowaznione 0soby;

natadowa¢ akumulator, jak opisano w stosownym podrozdziale dotyczacym konserwacji (Tylko modele 'E', ,ED" i 'EB');
zatankowac (jesli dotyczy).
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6. TRANSPORT | PRZEMIESZCZANIE.

6.1. Przemieszczanie.

Przed wykonaniem manewru nalezy sie upewnic, ze mechaniczne urzadzenie blokujace wiezy jest dezaktywowane (patrz rysunek
ponizej)

Rys.17

Podczas przemieszczania maszyny w trakcie jej normainego uzytkowania nalezy przestrzegac instrukcji podanych w rozdziale
“TRYB UZYTKOWANIA” w podrozdziale “Przesuw i skrecanie”.

Przy catkowicie opuszczonym podescie (@ w kazdym razie do wysokoSci okre$lonej na podstawie danych wymogow i
przeprowadzonych préb) mozna przemiesci¢ maszyne (wykona¢ przesuw) na réznej predkosci do wyboru przez uzytkownika.

Jezeli podest osiggnie pewng wysokos¢, predkos¢ trakcji jest automatycznie ograniczona i nie mozna jej zmienic.
W rozdziale CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE podano granice, w ktdrych mozna kontrolowa¢ ruch dla kazdego modelu.

UWAGA'!
A Przesuw przy podniesionym podescie moze podlega¢ réznym ograniczeniom w zaleznosci od kraju
docelowego. Poinformowaé sie odnosnie ograniczen prawnych dotyczacych tego manewru w punktach
zajmujacych sie ochrong zdrowia pracownikéw w miejscu pracy.

Surowo zabrania si¢ wykonywania manewru przesuwu przy podniesionym podescie na nieréwnym, migkkim i
nieptaskim podtozu.

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci przesuwu sprawdzi¢ ewentualng obecnos$¢ innych oséb w poblizu
maszyny i zachowaé maksymalnga ostroznoscé.

Przed kazdym przemieszczeniem maszyny nalezy sie upewni¢ czy ewentualne wtyczki podtaczeniowe zostaty
wyciagniete z przytacza zasilania.

Sprawdzi¢ czy w podtozu nie sa obecne dziury i zwrdci¢ uwage na gabaryty maszyny.
Nie uzywaé maszyny do holowania innych srodkéw.

Przed wykonaniem manewréw kierowania i trakcji, upewnij sie, ze realne potozenie obrotowej wiezy zostato
wykonane za pomoca specjalnych naklejek na wagonie, aby uzyska¢ wtasciwy kierunek ruchu.

Podczas przemieszczania si¢ maszyny z podniesionym podestem nie jest dozwolone naktadanie na podest
poziomych tadunkéw (operatorzy na maszynie nie powinni ciagnag lin lub sznuréw, itp.).
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6.2. Transport.

Aby przetransportowa¢ maszyne do innego miejsca pracy nalezy przestrzega¢ ponizszych wskazowek. Uwzgledniajac gabaryty
niektérych modeli producent zaleca, aby przed przetransportowaniem, poinformowaé sie w zakresie ograniczen wymiarowych
dotyczacych poruszania sie po drogach obowigzujacych w kraju docelowym.

Przed przetransportowaniem, wytaczy¢ maszyne i wyjaé klucz z paneli sterowania. W poblizu maszyny lub na
A maszynie nie powinna by¢ obecna zadna osoba, aby zapobiec ryzyku wynikajacemu z przypadkowych

ruchow.

Z powodoéw bezpieczenstwa nie nalezy nigdy podnosi¢ lub holowa¢ maszyny chwytajac ja za ramiona lub za

podest.

Wykona¢ zatadunek na ptaskiej powierzchni o stosownym udzwigu po ustawieniu podestu w pozycji

spoczynku.

Aby przetransportowa¢ maszyne operator moze jg zatadowa¢ na samochdd ciezarowy w jeden z podanych nizej sposobow:

za pomocg ramp zatadunkowych i sterowan przesuwu umieszczonych na podescie mozna ustawi¢ maszyne bezpo$rednio na
srodku transportu (jezeli nachylenie ramp jest zawarte w maksymalnym dozwolonym nachyleniu podanym w wykazie “DANE
TECHNICZNE” i udzwig ramp jest odpowiedni di ciezaru) przestrzegajac instrukcji podanych w rozdziale “OGOLNE NORMY
UZYCIA” w podrozdziale “Przesuw i skrecanie” aby prawidtowo potaczyé polecenia przesuwu. Podczas operacji tadowania
nastepujacej po tym systemie wskazane jest podniesienie dzwigni (tam, gdzie jest ona obecna - patrz rysunek z boku), aby
unikng¢ uderzenia platformy o podfoze. Nalezy uwazaé, aby nie podnosi¢ innych ramion podczas tej operacji, aby unikna¢
uaktywnienia mikroprzetacznikow bezpieczenstwa, ktore w przypadku pochytej maszyny hamujg wszystkie manewry oprocz
zjazdow. Jezeli nachylenie, ktére ma zostaé przekroczone, jest wieksze niz to mozliwe, mozliwe jest holowanie maszyny za
pomocyg wciggarki tylko wtedy, gdy operator na pomoscie jednoczesnie wiacza kontrole trakcji w celu odblokowania
hamulcdéw postojowych. Nachylenie moze by¢ okreslone za pomocg elektronicznej poziomicy lub w sposéb doswiadczalny,
opisany ponizej: umie$ci¢ drewniang listewke o znanej dtugosci na nachyleniu do pomiaru, umiesci¢ poziomice stolarskg na
drewniane] listewce i podnie$¢ jej przedni koniec do uzyskania wypoziomowania. Zmierzy¢ odlegtos¢ miedzy listewkq a
podiozem (A), podzieli¢ otrzymang warto$¢ przez dtugosc listewki (B) i pomnozyé przez 100. Na ponizszym zdjeciu
przedstawiono opisang metode.

IARANASAS AT
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za pomoca hakéw i lin stalowych (o0 wspoiczynniku
bezpieczenstwa 5, patrz waga maszyny w charakterystyce
technicznej) zaczepionej do odpowiednich  otworéw
wskazanych przez plytki, jak pokazano na rysunku obok;

Rys.18

za posrednictwem woézka podnosnikowego o stosownym udzwigu (patrz ciezar maszyny w tabeli “dane techniczne” na
poczatku instrukcji) i o odpowiednich widtach o diugosci rownej co najmniej szeroko$ci maszyny. Wsuna¢ widly jak
przedstawiono na stosownych nalepkach umieszczonych na maszynie. W braku nalepek SUROWO ZABRANIA SIE

podnoszenia_maszyny przy uzyciu woézka widlowego. Podnoszenie maszyny przy uzyciu wozka widtowego to zabieg
niebezpieczny, ktory powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowanego operatora.
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Po umieszczeniu maszyny na platformie $rodka transportu nalezy ja umocowaé¢ za pomoca tych samych
otworow kotwigcych uzytych do podnoszenia. Aby zapobiec awarii mechanizmu nadzoru przeciagzenia na
A podescie i wynikajacym z tego zatrzymaniu maszyny jest surowo ZABRONIONE mocowanie maszyny do
platformy Srodka transportu poprzez wiagzanie podestu (dotyczy to wszystkich modeli) lub ramiona
podno$nikowego.

ﬁ Zablokuj wieze za pomoca mechanicznego urzadzenia blokujacego, jak okre$lono w poprzednich
rozdziatach.

Przed transportem upewni¢ si¢ odnosnie stopnia stabilnosci maszyny. Podest powinien by¢ catkowicie
A opuszczony, a jego wysuwana czes¢ wsunieta tak, aby zapewni¢ odpowiednig stabilnosé podczas
manewru.
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6.3. Awaryjne holowanie maszyny.

W razie awarii, aby mozna byto holowa¢ maszyne nalezy @

wykonac¢ nastepujace czynnosci:

= Zaczepi¢ maszyne w stosownych otworach;

= Catkowicie dokre¢ gwintowane kotki w $rodku
dwoch reduktorow trakcji za pomocg klucza
szesciokatnego 6 mm;

= Podczas holowania zachowa¢ szczeg6lnie ostrozng
predkos¢ (przypomina sie, ze w tym stanie
holowana maszyna jest catkowicie pozbawiona
hamulcow).

0%

Aby wznowi¢ normalng, prace, przywro¢ urzadzenie do
warunkdéw poczatkowych.

Podczas holowania zachowaé szczegdlnie ostrozna predkos¢ (przypomina sie, ze w tym stanie holowana
A maszyna jest catkowicie pozbawiona hamulcéw).

Holowaé maszyne tylko po ptaskim terenie.

Nie pozostawia¢ zaparkowanej maszyny bez hamulcow. Jezeli hamulce sa catkowicie bezuzyteczne, uzyé
klinéw pod kotami, aby uniemozliwié¢ przypadkowy ruch maszyny
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7. KONSERWACJA.

VAN

Zabiegi konserwacyjne powinny by¢ przeprowadzane na wylaczonej maszynie, po wyjeciu klucza z
deski rozdzielczej i przy podescie w potozeniu spoczynku.

Opisane ponizej zabiegi konserwacyjne dotycza maszyny w normalnych warunkach roboczych. W razie
trudnych warunkéw roboczych (skrajna temperatura, korozyjne srodowisko, itp.) lub po dtugim okresie
nieaktywnosci maszyny nalezy zwrdci¢ sie do serwisu technicznego AIRO o zmiane czestotliwosci
przeprowadzania zabiegow.

Tylko przeszkolony personel jest upowazniony do wykonywania zabiegéw konserwacyjno-
naprawczych. Wszystkie zabiegi konserwacyjne powinny by¢ przeprowadzane zgodnie z
obowiazujacymi przepisami bhp (miejsca pracy, odpowiednie $rodki ochrony indywidualne;j, itp.)
Wykonywac¢ tylko zabiegi konserwacyjno-regulacyjne opisane w niniejszej instrukcji. W razie potrzeby
(np. awarii, wymiany koét) skontaktowac sie wylacznie z serwisem technicznym producenta.

Podczas zabiegéw upewni¢ si¢, ze maszyna jest catkowicie zablokowana. Przed rozpoczeciem
zabiegéw konserwacyjnych wewnatrz modutu podnoszenia zadbaé¢ o jego unieruchomienie, aby
zapobiec przypadkowemu obnizeniu ramion.

Odiaczy¢ kable akumulatora i odpowiednio zabezpieczyé same akumulatory podczas ewentualnych
prac spawalniczych.

Konserwacje silnika termicznego nalezy wykonywac tylko przy wylaczonym silniku i wystarczajaco
zimnym (z wyjatkiem tych czynnosci - takich jak wymiana oleju - ktére wymagaja rozgrzanego silnika).
Niebezpieczenstwo poparzenia w kontakcie z goracymi czesciami.

Nie uzywaj benzyny ani innych tatwopalnych materiatéw do czyszczenia silnika cieplnego.

W przypadku czynnosci konserwacyjnych silnika cieplnego nalezy zawsze zapoznaé sie z instrukcja
obstugi producenta silnika dostarczona w chwili zakupu maszyny.

W razie wymiany komponentéw, uzywac wytacznie oryginalnych cze$ci zamiennych.

Odtaczy¢ gniazdka 230V AC i/lub 380V AC, jezeli podiaczone.

Nalezy ostroznie obchodzi¢ sie ze wszystkimi $rodkami smarnymi, olejami hydraulicznymi,
elektrolitami i wszystkimi $rodkami czyszczacymi oraz oproéznia¢ je zgodnie z obowigzujacymi
przepisami. Przedtuzony kontakt ze skéra moze spowodowa¢ podraznienia i uczulenia; umy¢ sie woda
z mydiem i obficie sptukaé. Rowniez kontakt z oczami, przede wszystkim elektrolitu, jest
niebezpieczny; obficie wyptukaé wodg i skonsultowa¢ sie z lekarzem.

UWAGA!!

SUROWO ZABRANIA SIE PRZERABIANIA LUB USZKADZANIA URZADZEN OCHRONNYCH MASZYNY, ABY ZMIENIC

JEJ WYDAJNOSC.

7.1. Czyszczenie maszyny.

Do mycia maszyny mozna uzy¢ strumienia wody nie pod ci$nieniem zwracajac uwage, aby odpowiednio zabezpieczyc¢:
= stanowiska sterownicze (zaréwno naziemne, jak i na podescie);

= elektrownia na ziemi i ogoinie wszystkie skrzynki elektryczne;

= silniki elektryczne.

A Surowo zabrania sie uzywania strumienia wody pod ci$nieniem (myjek ci$nieniowych) do mycia maszyny.

Po zakoriczeniu mycia maszyny nalezy zadbac o to, aby:

= wysuszy¢ maszyne;

= sprawdzi¢ stan tabliczek i nalepek;

= nasmarowac miejsce przegubowe wyposazone w Smarownice.
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7.2. Ogodlna konserwac;ja.

Ponizej podano gtéwne zabiegi konserwacyjne i czestotliwos¢ ich wykonywania (maszyna jest wyposazona w licznik godzin).

Czynno$¢ Okresowos$¢
Dokrecanie $rub (podrozdziat “Regulacja”) po uptywie pierwszych 10
roboczogodzin
Kontrola poziomu oleju w zbiorniku hydraulicznym po uptywie pierwszych 10
roboczogodzin
Stan akumulatora (natadowanie i poziom cieczy) Codziennie
Znieksztatcenie rur i przewoddw Tygodniowy
Samoprzylepne sprawdzanie stanu i znaczniki Miesiecznie
Smarowanie miejsc przegubowych / suwakow przesuwu Miesiecznie
Kontrola poziomu oleju w zbiorniku hydraulicznym Miesiecznie
Weryfikacja zamocowania silnika cieplnego na elastycznych wspornikach Miesiecznie
Kontrola skuteczno$ci urzadzen awaryjnych Co rok
Kontrola stanu potaczen elektrycznych Co rok
Kontrola stanu potgczen hydraulicznych Co rok
Okresowa kontrola wzrokowa i funkcjonowania Co rok
Dokrecanie $rub (podrozdziat “Regulacja”) Co rok
Sprawdzanie poziomu oleju w reduktorach trakciji Co rok
Regulacja i kontrola skuteczno$ci ogdlnego zaworu bezpieczenstwa ci$nienia. Co rok
Sprawdzenie sprawno$ci i regulaciji uktadu hamulcowego Co rok
Kontrola funkcjonowania chytomierza Co rok
Kontrola funkcjonowania mechanizmu nadzoru przecigzenia podestu. Co rok
Sprawdzanie dziatania Mikroprzetgczniki M1 Co rok
Sprawdzanie dziatania systemu bezpieczenstwa pedatu "cziowiek obecny" Co rok
Regulacja teleskopowych podtokietnikdw Co rok
Wymiana filtréw oleju hydraulicznego. Co dwa lata
Wymiana oleju w reduktorach trakcji Co dwa lata
Catkowita wymiana oleju w zbiorniku hydraulicznym Co dwa lata

MODELE DIESLA (D), ELEKTRO-DIESEL (ED) ELEKTRO-BENZEN (EB): Poniewaz mozna montowa¢ rézne
A typy silnikow Diesla, nalezy zapozna¢ si¢ z broszurg producenta silnika dla wszystkich czynnosci

konserwacyjnych.
é ZESTAW OLEJU BIODEGRADOWALNEGO
PANOLIN BIOMOT 10W40
ﬁ MASZYNA MUSI BYC CALKOWICIE WERYFIKOWANA PRZEZ SPOLKE BUDOWLANA W CIAGU 10 LAT
PRACY.
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7.21. Regulacja.

Sprawdzi¢ stan nastepujacych komponentéw i w razie
potrzeby dokrecic:
1) Sruby kot;
2) sruby mocujace silniki napedowe;
) umocowanie cylindra skretu;

) Sruby mocujgce  sworznie  piasty  ukladu
kierowniczego;

S W

5) Sruby mocujace kosza;

6) zlacza hydrauliczne;

7) wkrety i Sruby ustalajace dla sworzni ramienia;

8) Sruby mocujgce w reduktorach trakcj;

9) elastyczne podpory silnika cieplnego.

Rys. .20
MOMENT DOKRECENIA SRUB
(gwint metryczny, skok zwykly)
Kategoria 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Srednica kgm Nm kgm Nm kgm Nm

M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 49
M5 0.55 55 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2. Smarowanie.

Wszystkie miejsca przegubowe wyposazone w smarownice
(lub przystosowane do smarownicy) powinny by¢ smarowane
CO najmniej raz w miesigcu.

Zaleca sie smarowanie wysiegnika teleskopowego co najmniej
raz w miesigcu za pomocg szpachelki lub szczotki.

Ponadto, nalezy pamieta¢ o smarowaniu wymienionych wyzej
punktow:
= PO umyciu maszyny;
= przed uzyciem maszyny po dtugim okresie
nieaktywno$ci;
= po pracy w szczegdlnie trudnych warunkach
(bardzo wilgotnych; bardzo zakurzonych;
blisko morza; itp.).

Posmarowac wszystkie punkty wskazane na rysunku obok (a
w kazdym razie wszystkie miejsca przegubowe wyposazone w
smarownice) smarem typu

ESSO BEACON-EP2 lub smarem rdwnowaznym.

(OPCJA ZESTAW OLEJU BIODEGRADOWALNEGO)
PANOLIN BIOGREASE 2

Rys .21
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7.2.3. Kontrola poziomu i wymiana oleju hydraulicznego.

Sprawdz po pierwszych 10 godzinach pracy, a nastepnie co
miesigc  poziom oleju w zbiorniku, korzystajgc z
odpowiedniego wyswietlacza (czes¢. A Rysunek obok)
sprawdzajacy, czy zawsze znajduje sie miedzy maks. i min. W
razie potrzeby dofaduj do osiggniecia maksymalnego poziomu.
oczekiwano. Poziom oleju nalezy sprawdzi¢ przy catkowicie
opuszczonej platformie i wysunietym przedtuzeniu

Catkowicie wymieni¢ olej hydrauliczny w zbiorniku co najmniej
raz na dwa lata.

Aby oprézni¢ zbiornik:
= catkowicie opusci¢ platforme i wycofa¢ przedtuzenie
teleskopowe;
= catkowicie obnizy¢ podest; wytaczy¢é maszyne
naciskajac przycisk grzybkowy na naziemnym
stanowisku sterowniczym;
Umies¢ pojemnik pod korkiem (B) pod zbiornikiem i odkre¢ go.

Rys.22

Uzywac¢ wytacznie typdw oleju i ich ilosci zgodnie z podang tabela podsumowuijaca.

OLEJ INSTALACJI HYDRAULICZNEJ
TYP TYP s
MARKA 200 $79°C 20°C | $48°C WYMAGANA ILO$G
OLEJE SYNTETYCZNE
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22 L )
BP Energol SHF46 Energol SHF22 40 litrow (modele ,E°)
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22 67 litrow (modele ED,,,EB”)
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS HIDROBAK 46 HV | HIDROBAK 22 HV
OLEJE BIODEGRADOWALNE - OPCJONALNE
PANOLIN [ HLPSINTHE46 | HLP SINTH E22

ﬁ Nie porzucaé oleju w Srodowisku po jego zuzyciu, ale przestrzega¢ przepisow obowigzujacych w kraju

docelowym.

Nalezy ostroznie obchodzi¢ si¢ ze wszystkimi $rodkami smarnymi, olejami hydraulicznymi, elektrolitami i wszystkimi Srodkami czyszczacymi
oraz opréznia¢ je zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Przedtuzony kontakt ze skorg moze spowodowaé podraznienia i uczulenia; umyé sie
wodg z mydtem i obficie sptuka¢. Réwniez kontakt z oczami, przede wszystkim elektrolitu, jest niebezpieczny; obficie wyptuka¢ wodq i

skonsultowac sie z lekarzem.
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7.2.3.1 Olej hydrauliczny biodegradowalny (opcja).

Na zyczenie klienta maszyny mogq by¢ zaopatrzone w biodegradowalny olej hydrauliczny kompatybilny ze $rodowiskiem
naturalnym. Olej biodegradowalny do ptyn hydrauliczny catkowicie syntetyczny, bez cynku, nie zanieczyszczajacy $rodowiska i
bardzo skuteczny, na bazie nasyconych esteréw ze specjalnymi dodatkami. Maszyny zaopatrzone w olej biodegradowalny uzywajg
takich samych komponentéw co maszyny standardowe, ale zaleca sie uwzglednienie takiego typu oleju od samego wykonania
maszyny.

W razie potrzeby przejcia z mineralnego oleju hydraulicznego na olej “bio” nalezy przestrzegaé opisanej ponizej procedury.

7.2.3.2 Oprodznianie.

Spusci¢ goracy na skutek funkcjonowania olej hydrauliczny z catej instalaciji (zbiornika oleju, cylindréw, rur o duzym przekroju).

7.2.3.3 Filtry.

Wymieni¢ wkitady filtracyjne. Uzywac filtrow standardowych zgodnie z tym, co przewidziat producent.

7.2.3.4 Mycie.

Po catkowitym opréznieniu maszyny napetnic jg nominalng ilocig oleju hydraulicznego “bio”.

Uruchomi¢ maszyne i wykona¢ wszystkie ruchy robocze na niskich obrotach przez co najmniej 30 minut.

Spusci¢ ciecz z instalacji jak opisano w punkcie 7.2.3.1.1.

Uwaga: Podczas catej procedury mycia nalezy zadba¢ o to, aby do uktadu hydraulicznego nie przedostato sie powietrze.

7.2.3.5 Napetnienie.

Po wyptukaniu, napetni¢ uktad hydrauliczny, wykona¢ spusty i sprawdzi¢ poziom.

Pamieta¢ o tym, ze styczno$¢ ptynu z rurami hydraulicznymi moze spowodowac ich wybrzuszenie.

Pamigtac tez o tym, Ze styczno$¢ ptynu ze skora moze spowodowac jej zaczerwienienie lub podraznienie.
Ponadto, zaleca sie stosowanie odpowiednich SOI podczas tych czynnoci (np. okulardw i rekawic ochronnych).

7.2.3.6 Oddanie do eksploatacji / kontrola.

Olej “bio” zachowuje sie podobnie jak pozostate oleje, jednak nalezy go kontrolowaé pobierajac probki w okreslonych odstepach
wg podanych nizej informacj:

ODSTEP MIEDZY KONTROLAMI ZWYKLE STOSOWANIE STOSOWANIE INTENSYWNE
1 KONTROLA PO 50 ROBOCZOGODZINACH 50 ROBOCZOGODZINACH
2 KONTROLA PO 500 ROBOCZOGODZINACH 250 ROBOCZOGODZINACH
3 KONTROLA PO 1000 ROBOCZOGODZINACH 500 ROBOCZOGODZINACH
KOLEJNE KONTROLE 1000 GODZINACH LUB 1 ROKU 500 GODZINACH LUB 1 ROKU
PRACY PRACY

W ten sposob stan ptynu jest ciggle monitorowany, co pozwala na jego wykorzystanie do chwili, gdy jego witasciwosci ulegng
zuzyciu. Zwykle, jezeli nie sg obecne zanieczyszczenia , nie dochodzi si¢ nigdy do wymiany catego oleju, ale tylko uzupetnia sie
jego poziom. Prébki oleju (co najmniej 500ml) powinny by¢ pobierane, gdy instalacja ma temperature robocza.
Zaleca sie stosowanie czystych i nowych pojemnikow. Probki powinny by¢ wystane do dostawcy oleju “bio”.

W celu uzyskania dalszych informacji odno$nie gdzie nalezy wystaé probki nalezy skontaktowac sie z miejscowym dystrybutorem.

Odpisy sprawozdan dotyczacych analizy powinny by¢ obowigzkowo przechowywane w dzienniku kontrolnym.
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7.2.3.7 Mieszanie.

Nie jest dozwolone mieszanie z innymi olejami biodegradowalnymi. Szczatkowa ilo$¢ oleju mineralnego nie powinna przekraczaé
5% iloSci catego napetnienia pod warunkiem jednak, Ze olej mineralny nadaje sie do danego zastosowania.

7.2.3.8 Mikrofiltracja.

W przypadku konwersji na uzywanych maszynach nalezy uwzgledni¢ wysokg zdolno$¢ rozpuszczania zanieczyszczen, jakim
odznacza sie olej biodegradowalny. Po konwersji, w uktadzie hydraulicznym moze doj$¢ do rozpuszczenia osadéw, co moze
spowodowac awarie. W skrajnych sytuacjach umycie gniazd uszczelek moze by¢ przyczyng zwiekszonych wyciekow.

Aby zapobiec awariom oraz aby unikng¢ ujemnego wplywu na jakos¢ oleju, po wymianie zaleca sie przefiltrowanie uktadu
hydraulicznego za pomocg systemu mikrofiltracji.

7.2.3.9 Ztomowanie.

Olej biodegradowalny bedac nasyconym esterem nadaje sie do ponownego uzycia zardwno pod katem termicznym, jak i
surowcowym.

Oferuje on zatem takie same mozliwosci zZtomowania / ponownego uzycia co zuzyty olej mineralny.

Jezeli miejscowe przepisy na to pozwalajg, olej ten moze by¢ spalony.

Zaleca sie recykling oleju zamiast jego zlomowania na wysypisku $mieci lub w palarni odpaddw.

7.2.3.10 Uzupetnianie poziomu oleju.

Poziom oleju powinien by¢ uzupetniany ZAWSZE | WYLACZNIE przy uzyciu tego samego produktu.
Uwaga: Maksymalna warto$¢ zanieczyszczenia wody wynosi 0,1%.

ﬁ Podczas wymiany lub uzupetniania poziomu nie nalezy pozostawia¢ oleju hydraulicznego w Srodowisku
naturalnym.
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7.24. FILTR NA SSANIU.

Filtr na uktadzie powrotnym jest wyposazony we wskaznik zatkania B w

celu wySwietlenia momentu, w ktérym nalezy go wymieni¢. Podczas

normalnego funkcjonowania wskazéwka czujnika znajduje sie w zielonym

polu. Jezeli wskazdéwka znajdzie sie na czerwonym polu nalezy wymieni¢

filtr. Konieczna jest wymiana wktadu filtra co najmniej raz na dwa lata. Aby

wymieni¢ wkfad filtra:

= catkowicie obnizyé podest; wytaczyé maszyne naciskajac przycisk
grzybkowy na naziemnym stanowisku sterowniczym;

= zdejmij pokrywe (A) filtra, odkrecajac cztery nakretki (B) z tbem
szesciokgtnym (klucz 13 mm), trzymajac jedna reke pod kubkiem (C)
filtra, aby unikngé jego odtaczenia;

= usun szkio zawierajace wkfad (D);

= wyjmij kasete (D) i sprawdz jej stan;

= jedli uzna to za stosowne, wyczy$¢ filtr sprezonym powietrzem,
uwazajac, aby nie zmieni¢ powierzchni filtrujacej wktadu. Jesli nie,
wymien kasete;

= W6z nowg kasete, zwracajac uwage na prawidtowe ustawienie
sprezyny kontrastowej (F) i natdéz szklo zawierajace niewielkg ilos¢
oleju.

Zaleca sig, aby szklo, w ktorym znajduje sie wkiad filtrujgcy, byto
catkowicie wypetnione olejem, dlatego podczas tych operacji mozliwe jest
wydostanie sie czesci oleju. W takim przypadku nalezy usungé olej za
pomocg szmat lub przepusci¢ go do odpowiedniego pojemnika.

Rys.23

A ZABRONIONE jest uruchomienie maszyny z niewtasciwie dokrecong pokrywa filtra lub jej brakiem.

Do wymiany filtréw uzywac¢ wytacznie oryginalnych czesci zamiennych zwracajac sie wytacznie do serwisu technicznego
producenta.

Nie uzywa¢ ponownie odzyskanego oleju i nie pozostawia¢ go w Srodowisku, ale zlikwidowa¢ go zgodnie z
obowiazujacymi przepisami.

Po wymianie filtréw, sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego w zbiorniku.

/{%’0 Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J Str.63




7.2.5. Kontrola poziomu i wymiana oleju reduktoréw trakcyjnych.

Wskazane jest sprawdzanie poziomu oleju co najmniej raz w
roku. Ustaw maszyne w taki sposdb, aby uzyskac¢ dwie zaslepki
(A1 B) w pozycji pokazanej na rysunku z boku (w niektorych
przypadkach konieczne jest rozmontowanie kdt napedowych,
aby uzyska¢ dostep do wspomnianych wyzej pokryw).
Sprawdzi¢ wzrokowo poziom za pomocg nasadki (A). Poziom
nalezy sprawdzi¢ za pomocg goracego oleju. Poziom jest
prawidtowy, gdy korpus reduktora jest wypetniony olejem az do
granicy korka (A). Je$li zauwazysz, ze trzeba uzupeni¢ wiecej
niz 10% objetosci smaru, radzimy doktadnie sprawdzi¢, czy w
grupie nie ma wyciekow oleju. Musimy unika¢ mieszania
roznych rodzajéow oleju, zardwno z tej samej marki, jak iz
roznych marek. Unikaj jednak mieszania olejéw mineralnych z
olejami syntetycznymi.

Rys.24

Olej nalezy wymienia¢ po raz pierwszy po 50-100 godzinach pracy, a nastepnie co dwa lata. W zaleznosci od rzeczywistych
warunkéw pracy okresy te mozna zmienia¢ indywidualnie dla kazdego przypadku. W momencie zmiany zalecamy zapewnienie
wewnetrznego mycia skrzyni korbowej odpowiednim ptynem zalecanym przez producenta smaru. Aby unikng¢ osadzania sie
szlamu, olej nalezy wymieni¢ na goracy reduktor. Aby wymienic olej, nalezy odkreci¢ korek B i umiesci¢ go pod pojemnikiem
mieszczacym co najmniej 2 litry oleju. Catkowicie oproznij korpus reduktora i wyczys¢ go w sposéb opisany powyzej i napetnij
go do granicy korka A (maksymalna pojemno$c¢, patrz ponizsza tabela) przez ten sam otwor.

OLEJ INSTALACJI HYDRAULICZNEJ .
MARKA TYP WYMAGANA ILOSC
Trakcja
OLEJE SYNTETYCZNE
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 1 litréw
IP Telesia Oil 150
OLEJE BIODEGRADOWALNE - OPCJONALNE
PANOLIN | Biogear 80W90

7.2.5.1 Weryfikacja zastosowania syntetycznego oleju biodegradowalnego w reduktoréw trakcyjnych.

Sprawdzaj poziom oleju co kwartat lub co 500 godzin. W razie potrzeby dotaduj. Jesli zauwazysz brak wiecej niz 10% oleju w
skrzyni biegdw, zalecamy sprawdzenie szczelnosci.

Wymieni¢ olej w reduktorach trakcji po pierwszych 100 godzinach pracy, a nastepnie co 6000 godzin lub co 3 lata. W zalezno$ci od
rzeczywistych warunkéw pracy okresy te moga by¢ zmieniane indywidualnie dla kazdego przypadku.

W czasie wymiany oleju zaleca si¢ przeprowadzenie wewnetrznego cyklu mycia skrzyni korbowe;.

Wymiana oleju odbywa sie za pomocg goracej skrzyni biegéw. Mieszaniny roznych olejow (biodegradowalnych i mineralnych) sg
niedozwolone, nawet jesli pochodzg od tej samej marki.

é Podczas wymiany lub uzupetniania poziomu nie nalezy pozostawia¢ oleju hydraulicznego w Srodowisku
naturalnym.
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7.2.6. Regulacja teleskopowych podtokietnikéw.

Co roku sprawdzaj zuzycie naktadek teleskopowych wysiegnika.
Prawidtowy przeswit miedzy podktadkami i ramieniem wynosi 0,5-
1 mm; w przypadku duzego prze$witu nalezy dokreci¢ buty w
nastepujacy sposob:
= QOdkrec $ruby ustalajace A,
= Kontynuuj dokrecanie buta B kluczem do
seegera, az do uzyskania wyzej wymienionego
luzu;
= Ponownie dokre¢ $rube ustalajaca A.

Rys.25

UWAGA!
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.
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7.2.7. Kontrola wydajnosci i regulacja maksymalnego zaworu dla obwodu trakcyjnegoir.

Zawér bezpieczenstwa ogdlnego ciSnienia kontroluje
maksymalng warto$¢ cisnienia w uktadzie hydraulicznym.
Zwykle, zawor ten nie wymaga regulacji, gdyz jest
ustawiany w zakfadzie producenta przed doreczeniem
maszyny.

Kalibracja jest konieczna:
= w przypadku wymiany bloku hydraulicznego;
= W razie wymiany samego zaworu bezpieczenstwa

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w
roku.

Aby sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu bezpieczeristwa

ogdlnego cisnienia:

= Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszacq co
najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie
(1/4" BSP) D;

= Na stanowisku sterowniczym naziemnym wykonaé
manewr podnoszenia zwracajac szczegolng uwage
na koncowy odcinek toru;

=  Sprawdzi¢ odczytang warto$¢ cisnienia. Prawidtowa
warto$¢ jest podana w rozdziale “Dane techniczne".

Aby wyregulowaé zawdr bezpieczenstwa o0g6lnego

cisnienia:

= Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszacg co
najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie
(1/4” BSP) D;

= Odnalez¢ zawér bezpieczenstwa ogdlnego cisnienia
B

=  Odkreci¢  przeciwnakretke  blokujaca ~ kotek
regulacyjny;

= Na stanowisku sterowniczym naziemnym wykonac
manewr podnoszenia zwracajac szczegdlng uwage Rys. 26
na koncowy odcinek toru;

= Wyregulowa¢ zawor bezpieczenstwa za pomocy
kotka regulacyjnego tak, aby uzyska¢ wartos¢
cisnienia podang w rozdziale “Dane techniczne”.

= Po zakonczeniu regulacji zablokowa¢ kotek
regulacyjny za pomocg przeciwnakretki blokujacej.

UWAGA'!
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

/[m Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J Str.66




7.2.8. Sprawdzenie sprawnosci i regulacji uktadu hamulcowego.

Zawory te kontrolujg minimalng warto$¢ ciSnienia roboczego
manewru przesuwu (w obydwu kierunkach ruchu) i majg
wptyw na dynamiczne hamowanie oraz predkos¢ przesuwu.
Zwykle, zawory te nie wymagajq regulacji, gdyz sg ustawiane
w zaktadzie producenta przed doreczeniem maszyny.

Zawory hamowania stuzg do zatrzymania maszyny w chwili
zwolnienia przyciskow przesuwu. Po zatrzymaniu maszyny,
automatycznie uruchomienie sie hamulcow postojowych
utrzymuje maszyne na pozyciji.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

Aby sprawdzi¢ dziatanie uktadu hamowania:

Przy catkowicie opuszczonym pode$cie ustawiC sie na
ptaskim i pozbawionym przeszkéd terenie, nacisnaé
przycisk przesuwu i, po osiggnieciu maksymalne
predkosci, natychmiast zwolni¢ przycisk;

Prawidtowo dziatajacy uktad hamowania umozliwia
zatrzymanie maszyny na odcinku krotszym od 70 cm;

W kazdym razie uktad hamowania jest w stanie zatrzymac
i utrzyma¢ maszyne na pochyto$ciach przewidzianych w
rozdziale “Dane techniczne” (przestrzen hamowania na
zejSciu jest oczywiscie diuzsza; schodzi¢ na minimalnej
predkosci przesuwu).

Jest konieczne ustawienie obydwu zaworéw hamowania:

w razie wymiany modutu hydraulicznego A,
w razie wymiany jednego lub obydwu zaworéw hamowania C (w niektérych przypadkach mozna zapewni¢ tylko jeden zawor)

Aby wyregulowaé zawory hamowania:

Odnalez¢ zawory hamowania C (po jednym dla kazdego kierunku ruchu);

Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszaca co najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie hydraulicznego zespotu
napedowego (1/4” BSP) D;

Na stanowisku sterowniczym na podescie zaznaczy¢ minimalng predko$¢ przesuwu;

Odkreci¢ przeciwnakretki blokujace kotek regulacyjny ;

Na stanowisku sterowniczym na podescie wykona¢ manewr przesuwu (w kierunku zarzadzanym przez zawdr) na ptaskim
terenie i poruszajac sie na prostym odcinku, i wyregulowaé zawor hamowania (danego kierunku ruchu) za pomocq
stosownego kotka tak, aby otrzyma¢ Zzadang warto$C cisnienia (dane te moga by¢ uzyskane dzwonigc pod numer
najblizszego punktu serwisowego)

Po uzyskaniu zadanej wartosci ciSnienia nalezy sprawdzi¢, czy zawor nadzorujgcy hamowanie w przeciwnym kierunku jest
nadal prawidtowo wyregulowany (jesli jest obecny - w niektorych przypadkach mozna zapewni¢ tylko jeden zawér);

Po zakonczeniu regulacji (wartosci ciSnienia w obydwu kierunkach nie powinny sie rdzni¢ o wiecej niz +5 bar) zablokowaé
kotek regulacyjny za pomocg przeciwnakretki blokujace;.

UWAGA !
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.
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7.2.9. Kontrola skutecznosci chylomierza.

UWAGA!!
Zwykle, chytomierz nie wymaga regulacji chyba, ze jest wymieniany. Sprzet wymagany do wymiany i
regulacji tego urzadzenia sprawia, ze czynno$¢ ta powinna by¢ wykonana przez wyspecjalizowany
£I§ personel.

Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

Zwykle, zawor ten nie wymaga regulacji, gdyz jest ustawiany w

zaktadzie  producenta  przed  doreczeniem  maszyny.

Urzadzenie to kontroluje nachylenie wagonu i jesli wagon jest

nachylony poza dozwolony:

=  blokuje podnoszenie;

= Dblokuje przesuw z podestem poczawszy od danej wysokosci
(zalezacej od modelu);

= za pomocg sygnalizatora dzwigkowego i lampki kontrolnej na
podescie (patrz "Tryb uzytkowania") sygnalizuje stan braku
stabilnosci.

Chytomierz nadzoruje nachylenie w odniesieniu do obydwu osi
(X;Y); w niektorych modelach, majacych takie same ograniczenia
stabilno$ci wzdtuznej i poprzecznej, jest nadzorowana tylko jedna
0$ (0s X).

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

W celu sprawdzenia funkcjonowania chytomierza w odniesieniu

do osi wzdtuznej (zwykle osi X):

= za pomocg przyciskow sterowniczych na panelu ustawi¢
maszyne tak, aby pod obydwoma kotami tylnimi lub przednimi
mozna byto umiesci¢ podktadke (A+10 mm) (patrz ponizsza
tabela)

= odczeka¢ 3 sekundy (op6znienie ustawione fabrycznie) na
wiaczenie sig czerwonej kontrolki zagrozenia i sygnalizatora
dzwigkowego na podescie. Przy obnizonej platformie
(obnizone ramiona i jib od + 10 ° do -70 °) wszystkie
manewry sg nadal mozliwe. Podnoszac jedno z ramion (z
wyjatkiem dzwigni) i / lub wyciggajac ramie teleskopowe z
poziomu, uktad sterowania maszyny blokuje kontrole
podnoszenia i trakcji

= jezeli alarm nie wlacza sie, WEZWAC SERWIS
TECHNICZNY

W celu sprawdzenia funkcjonowania chytomierza w odniesieniu
do osi poprzecznej (zwykle osi Y):

= za pomoca przyciskow sterowniczych na panelu ustawi¢ maszyne tak, aby pod obydwoma kotami prawymi lub lewymi mozna
byto umiesci¢ podktadke (B+10 mm) (patrz ponizsza tabela)

= odczeka¢ 3 sekundy (opOznienie ustawione fabrycznie) na wigczenie sie czerwonej kontrolki zagrozenia i sygnalizatora
dzwigkowego na podescie. Przy obnizonej platformie (obnizone ramiona i jib od + 10 © do -70 °) wszystkie manewry sg nadal
mozliwe. Podnoszac jedno z ramion (z wyjatkiem dzwigni) i / lub wyciagajac ramie teleskopowe z poziomu, uktad sterowania
maszyny blokuje kontrole podnoszenia i trakcji

= jezeli alarm nie wigcza sie, WEZWAC SERWIS TECHNICZNY
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MODEL

PODKLADKI A10 A12E A13J
A [mm] 55 110
B [mm] 45 90

AlRO
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7.2.10. Kontrola funkcjonowania mechanizmu nadzoru obciazenia podestu.

Samobiezne podno$niki przegubowe AIRO s wyposazone w
zaawansowany system kontroli przecigzenia platformy.

System nadzoru przecigzenia nie wymaga zwykle regulacji, gdyz
jest ustawiany w zakladzie producenta przed doreczeniem
maszyny.

Urzadzenie nadzoruje obcigzenie podestu i:

=  blokuje wszystkie ruchy, jezeli podest jest podniesiony i
przecigzony o ponad 20% nominalnej warto$ci obcigzenia
(trakcja i ukfad kierowniczy hamowane za pomoca
podniesionej platformy);

= za pomocg sygnalizatora dzwigkowego i lampki kontrolnej na
podescie sygnalizuje stan przecigzenia.

= usuwajac nadmierne obcigzenie mozna kontynuowaé prace
przy uzyciu maszyny.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

System nadzoru przecigzenia sktada sie z:

= przetwornik odksztatcenia (A) (czujnik tensometryczny)

= tablica elektroniczna (B) do kalibracji urzadzenia znajdujacego
sig w skrzynce sterowniczej platformy.

= tablica elektroniczna (C) do zasilania systemu i obejscie w
przypadku awarii znajdujacej sie w skrzynce sterowniczej
platformy

Kontrola funkcjonowania urzadzenia do nadzorowania maks.

obcigzenia:

= przy catkowicie opuszczonym podescie i wsunietej wysuwanej
czesci zatadowaC na podest rownomiernie roztozony tadunek
rowny maksymalnej dozwolonej nominalnej wartosci (rozdziat
‘Dane techniczne”). W tych warunkach powinno by¢ mozliwe
wykonanie wszystkich manewréw maszyny zaréwno ze
stanowiska sterowniczego na podescie, jak na stanowisku
sterowniczym naziemnym.

= Przy catkowicie opuszczonym podescie doda¢ do nominalnego
tadunku przecigzenie réwne 20% wartoSci nominalnego
obcigzenia i wykona¢ manewr podnoszenia. W tej sytuacii
powinna sie wigczy¢ czerwona lampka kontrolna oraz
sygnalizator dzwiekowy.

= stan alarmowy catkowicie blokuje samochdd. Aby mozna byto
kontynuowa¢ prace przy uzyciu maszyny nalezy zdja¢
nadmierny tadunek.

Regulacja uktadu jest konieczna:
= wrazie wymiany jednej z cze$ci sktadowych systemu;
= jezeli, na skutek nadmiernego przecigzenia, pomimo
zdjecia nadmiernego tadunku jest nadal sygnalizowany
stan zagrozenia.

Aby wyregulowaé urzadzenie:
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wytaczy¢ maszyne;

otwdrz panel sterowania platformy i znajdz karty elektroniczne (B) i (C);

bez obcigzenia na platformie, sprawdz, czy zworka miedzy dwoma pinami ztacza G nie jest wiozona;

zatgczy¢ maszyne;

naciénij jednoczes$nie klawisze 1 i 4 przez ponad 3 sekundy, pojawi sie komunikat ConS;

naciénij 4, aby wysSwietlic CAP i 4, aby wejs¢, nastepnie uzyj przyciskéw 1, 2 i 3, aby wprowadzi¢ warto$¢ 1000 i nacisnij

4, aby jg zapamietat;

= naci$nij 2 dwa razy, aby przej$¢ do elementu JdJ1, nacisnij 4, aby wySwietli¢ warto$¢, a nastepnie uzyj przyciskow 1 2,
aby zmieni¢, az wySwietli sie 0001, a nastepnie nacisnij 4, aby zapisac;

= nacisnij sekwencje 3, 2 i 4, aby przej$¢ do menu CAL: przy koszyku bez obcigzenia naciénij 1 i sprawdz, czy pojawi sie
0000, nastepnie zataduj 120% obcigzenia nominalnego, sprawdz, czy wy$wietlana warto$¢ jest prawidtowa, a nastepnie
nacisnij 4;

= nacisnij 3 ,2 i ponownie 2, aby przejs¢ do ALAR, a nastepnie naciénij 4 i ponownie 2, aby przej$¢ do BLOC;

= naci$nij 4, aby wySwietli¢ warto$¢, nastepnie uzyj przyciskéw 1, 2 i 3, aby wprowadzi¢ warto$¢ przecigzenia rowng 115%
obcigzenia nominalnego, nacisnij 4, aby zapamietac;

= naciénij 2, aby zmieni¢ na DIFF, naciénij 4, aby odczyta¢ parametr, a nastepnie, uzywajac klawiszy 1, 2 i 3, wprowadz
warto$¢ 0030 i ponownie nacisnij 4, aby zapamietac;

= nacisnij 2, aby przetaczy¢ sie na TEST, nacisnij 4, aby przeprowadzi¢ test i sprawdz, czy wynik jest pozytywny, pojawia
sie komunikat PASS;

= nacisnij dwukrotnie klawisz 3, aby wyj$¢ z procedury kalibracji;

= umiesci¢ obcigzenie rowne 120% nominalnego obcigzenia na najbardziej wysiegnikowej czesci platformy i sprawdzi¢, czy
system jest w stanie alarmu, sygnalizowany przez za$wiecenie czerwonej diody LED i aktywacje akustycznego
urzadzenia ostrzegawczego na platformie;

= sprawdzi¢, czy usuwajac przecigzenie rowne 20% (na podescie pozostaje tylko nominalne obcigzenie ) nie powstaje stan
alarmowy na jakimkolwiek potozeniu podestu (podest obnizony, podniesiony, podczas przesuwu, przy wysuniete]
ruchomej czesci);

= po zakoriczeniu regulacji zamkna¢ skrzynke zawierajaca karte.

= wylgczy¢ maszyne;

é Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

7.2.11. By-pass do systemu kontroli obcigzenia - TYLKO DLA MANEWRU AWARYJNEGO

W razie awarii i niemozliwo$ci wyregulowania urzadzenia mozna obejs¢ system w sposéb nastepujacy (rysunek obok):

UWAGA!!
TEN ZABIEG JEST DOZWOLONY WYLACZNIE W CELU AWARYJNEGO PRZESUNIECIA, W RAZIE AWARII
A _ LUB NIEMOZLIWOSCI WYREGULOWANIA SYSTEMU.
W ZADNYM RAZIE NIE NALEZY UZYWAC MASZYNY BEZ SKUTECZNEGO SYSTEMU NADZORU
PRZECIAZENIA .
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7.2.12. Sprawdzanie dziatania Mikroprzetaczniki M1.

Ramiona  podnoszace  sg  sterowane  przez
mikroprzetaczniki:

= M1A = Opuszczanie pantografu (dolne ramie).

= M1B naramieniu

=  M1C naJib;

Sprawdzaj co roku dziatanie mikroprzetacznikow M1.

Funkcie  mikroprzetagcznikow ~ M1A-M1B-M1C  sg

nastepujace: z platformg poza pozycjg spoczynkowg

(obstugiwany jest przynajmniej jeden mikroprzetacznik

M1A-M1B-M1C)

=  Przy podniesionej platformie automatycznie zwieksza | &
sie predkos¢ bezpieczenstwa trakcii;

= jedli wozek jest nachylony poza maks. dozwolone
sterowanie podnoszeniem i trakcjg jest zablokowane; ||

= pierwsza predkos¢ trakcji  jest automatycznie | -
wstawiana.

Rys:30

7.2.13. Sprawdzanie dziatania systemu bezpieczenstwa pedatu "czlowiek obecny".

Pedat operatora na platformie stuzy do umozliwienia przesuniecia maszyny ze stanowiska sterowania pomostem.
Naci$niecie pedatu czuwaka aktywuje elementy sterujgce ruchem maszyny.

W modelach ,EB” i ,ED” rozruch silnika cieplnego jest uniemozliwiony po nacisnieciu pedatu.
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7.3. Bateria "TRACTION" dla modeli "E", "ED".

Akumulator jest bardzo waznym organem maszyny. Dbanie o jego prawidtowy stan ma zasadnicze znaczenie dla jego zywotnosci,
ograniczenia usterek i zmniejszenia kosztdw utrzymania maszyny.

W maszynach z silnikiem cieplnym akumulator rozruchowy stuzy tylko do uruchomienia silnika cieplnego; obwody sterujace sg
zasilane z baterii trakcyjnych.

7.3.1. Konserwacja akumulatora TRACTION.
Akumulator rozruchowy nie wymaga specjalnej konserwacji

= Utrzymuj klamry w czysto$ci, usuwajac powstaty tlenek;
= Sprawdz prawidtowe dokrecenie zaciskow.

7.3.2. tadowanie baterii TRACTION.

Nie ma potrzeby ponownego tadowania akumulatoréw rozruchowych.
Akumulator jest tadowany przez alternator silnika wysokopreznego podczas jego normalnej pracy
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7.4. Bateria "TRACTION" dla modeli “E”, “EB”, “ED”.

Akumulator jest bardzo waznym organem maszyny. Dbanie o jego prawidtowy stan ma zasadnicze znaczenie dla jego zywotnosci,
ograniczenia usterek i zmniejszenia kosztdw utrzymania maszyny.

7.41. Ogolne ostrzezenia dotyczace baterii TRACTION.

W przypadku nowych akumulatorow nie nalezy czeka¢ na sygnat niskiego poziomu natadowania baterii przed ponownym
tadowaniem; taduj baterie po 3 lub 4 godzinach uzytkowania przez pierwsze 4/5 razy.

W przypadku nowych akumulatoréw petna ich wydajnos¢ wystepuje po okoto dziesieciu cyklach roztadowywania i tadowania.
Akumulator nalezy tadowa¢ w przewiewnych miejscach i otwiera¢ zatyczki, aby umozliwi¢ ucieczke gazu podczas tadowania.
Nie uzywaj przedtuzaczy powyzej 5 metréw, aby podtaczy¢ tadowarke do sieci.

Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mmq).

Nie uzywaj zwinigtych kabli.

Nie zblizaj sie do akumulatora z otwartym ogniem. Mozliwo$¢ deflagracji z powodu tworzenia sie gazéw wybuchowych.

Nie tworz tymczasowych lub anomalnych potaczen elektrycznych.

Zaciski zaciskowe musza by¢ dokrecone i wolne od osaddw. Kable muszg mie¢ czesci izolacyjne w dobrym stanie.
Akumulator nalezy utrzymywaé w czystosci, suchy i wolny od utleniania za pomocg Sciereczek antystatycznych.

Nie umieszczaj na akumulatorze narzedzi ani innych metalowych przedmiotéw.

Upewnij sig, ze poziom elektrolitu przekracza ostong przeciwbryzgowa w przyblizeniu 5-7 mm.

Podczas tadowania nadzorowa¢, aby temperatura elektrolitu nie przekroczyta maks. 45°C.

W przypadku automatu z automatycznym dotadowaniem nalezy skrupulatnie przestrzega¢ instrukcji uzytkowania wskazanej w
instrukcji obstugi akumulatora

7.4.2. Konserwacja akumulatora TRACTION.

Podczas normalnego uzytkowania, spozycie wody jest takie, ze jej poziom wymaga uzupetnienia co tydzien.

Do uzupetniania nalezy uzywa¢ wody destylowanej lub odmineralizowane;.

Poziom nalezy uzupetnia¢ po natadowaniu akumulatora i po dolaniu wody poziom elektrolitu powinien przekraczaé¢ o okoto 5-7
mm poziom pokrywy chroniacej przed wypryskami.

W przypadku maszyn wyposazonych w automatyczne urzadzenie do napetniania, postepuj zgodnie z instrukcjami w instrukcii
obstugi akumulatora.

Wytadowanie akumulatora musi usta¢, gdy zostato juz zuzyte 80% pojemnosci znamionowej. Nadmierne i diugotrwate
roztadowanie nieodwracalnie pogarsza stan baterii. Maszyna jest wyposazona w urzadzenie, ktore po osiggnieciu stanu
natadowania akumulatora 80% hamuje manewry podnoszenia. Konieczne jest dotadowanie bateri Stan ten sygnalizowany jest
miganiem Swiatta specjalnego specjalnej diody na skrzynce sterowniczej platformy.

Akumulator nalezy natadowa¢ zgodnie z instrukcjami podanymi w ponizszych punktach.

Zachowaj pokrywy i potgczenia zakryte i suche. Dobre czyszczenie utrzymuje izolacje elektryczna, promuje dobrg prace i
zywotnos¢ baterii.

W przypadku anomalii operacyjnych zwigzanych z akumulatorem, unikaj bezpo$redniego kontaktu i poinformuj serwis pomocy
techniczne;.

Podczas okresdw bezczynnosci urzadzenia baterie ulegajq samoczynnemu roztadowaniu (samoroztadowaniu). Aby unikngé
utraty funkcjonalno$ci baterii, nalezy jg tadowa¢ co najmniej raz w miesigcu. Nalezy to zrobi¢, nawet jesli pomiary gestosci
elektrolitu dajg wysokie wartoSci.

Aby ograniczy¢ samoroztadowanie akumulatora podczas okresow braku aktywnosci, przechowuj urzadzenie w otoczeniu o
temperaturze ponizej 30 ° C. i nacisnij wszystkie przyciski awaryjne, nawet gtéwny przycisk zasilania.
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7.4.3. t adowanie baterii TRACTION.

UWAGA!
ﬁ Podczas tadowania akumulatora powstajacy gaz jest WYBUCHOWY. Dlatego konieczne jest
przeprowadzanie fadowania w pomieszczeniach z wentylacja i tam, gdzie nie ma zagrozenia pozarowego
lub wybuchowego oraz z dostepnoscia srodkéw gasniczych.

Podtaczy¢ tadowarke tylko do sieci elekirycznej, wyposazonej we wszystkie zabezpieczenia zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
ktéra ma nastepujace cechy:

= Napiecie zasilania 230V £ 10%

= (Czestotliwo$é 50 + 60 Hz

= Podtgczona linia uziemiajgca.

= Przelacznik magneto-termiczny i urzadzenie réznicowe ("urzadzenie ratunkowe")

Martw sie réwniez o:

= Nie uzywaj przedtuzaczy powyzej 5 metréw, aby podtaczy¢ tadowarke do sieci.
= Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mmaq).

= Nie uzywaj zwinietych kabli.

JEST ZABRONIONE
ﬁ podtaczenie do sieci elektrycznych, ktdre nie sa zgodne z wyzej wymienionymi cechami.
Nieprzestrzeganie powyzszych instrukcji moze skutkowaé niewtasciwa obstuga tadowarki, powodujaca
uszkodzenie nierozpoznane w gwarancji.

UWAGA!
A Po zakonczeniu fadowania i przy nadal podtaczonej tadowarce gestos¢ elektrolitu powinna by¢ zawarta w
przedziale od 1.260 g/l do 1.270 g/l (w temperaturze 25°C).

Aby korzysta¢ z tadowarki, wykonaj nastepujace czynnosci:

= podiacz tadowarke za pomoca wtyczki A do gniazdka, zgodnie z powyzszymi specyfikacjami

= sprawdz stan potgczenia tadowarki za pomocg wskaznika B. Jesli jest wigczony, wskazuje potaczenie i poczatkowg faze
tadowania. Kolor i tryb $wiecenia diod LED wskazuje faze tadowania (patrz tabela ponize;j).

T
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SYGNALIZACJA

OPIS

sekund

Czerwona diodalLED miga przez kilka

Faza samodiagnozy tadowarki akumulatora

Czerwona dioda LED s$wieci

Wskazuje pierwszg i drugq faze tadowania

Z6ita dioda LED $wieci

Wskazuje faze wyréwnania fazy tadowania

Zielona dioda LED $wieci

Wskazuje, ze tadowania jest zakoriczona; aktywny tadowania bufora

A Po wiaczeniu fadowarki urzadzenie zostaje automatycznie wytaczone.

Aby odigczy¢ tadowarke od zrodta zasilania, odtacz maszyne od linii zasilajace;.

A

UWAGA !

Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia upewnij sie, ze gniazdo zasilania tadowarki jest odtaczone.

744. tadowarka akumulatora: sygnalizacja btedu.

Przerywany sygnat dzwiekowy i migajaca dioda LED na wskazniku tadowarki opisanym w poprzednim akapicie wskazuja, ze

wystapita sytuacja alarmowa:

Sygnalizacja

Typ alarmu

Opis problemu i rozwiazania

Sygnat akustyczny + y . Akumulator odtgczony lub uszkodzony (sprawdz potgczenie i
miganie CZERWONE Obecnosc bateri nominalne napiecie akumulatora).
Sygnat akustyczny + . Sonda termiczna odigczona poqczas ladowgnia Iu.b poza zakresem
miganie ZOLTE Sonda termiczna roboczym (sprawdz potaczenie sondy i zmierz temperature
akumulatora).
Sygnat akustyczny + Koniec czasu Faza 1/ lub faza 2 trwajg diuzej niz dozwolone maksimum (sprawdz
Z|IELONE miganie pojemno$¢ baterii).
Sygnat akustyczny +
migajaca CZERWONA Prad baterii Utrata kontroli nad pradem wyjsciowym (awaria logiki sterujace;).
ZOLTA
Sygnat akustyczny + . - I
migajq;?ECLéiRAWON A Napiecie akumulatora ;J\;[\:::; Irg;’:(riogt gri?qggr;.lemem wyjsciowym (akumulator odtaczony lub
m?ggjﬁaaé%?g\fvrg,\? A Trmiczny Nadmierna temperatura  potprzewodnikow  (sprawdz dziatanie
7OLTA-ZIELONA wentylatora).
UWAGA!

>

W przypadku alarmu tadowarka przestaje zasilac.

7.4.5. Wymiana akumulatora.

> B DB

Wymienia¢ stare akumulatory zastepujac je tylko modelami a takich samych wiasciwosciach pod katem
napiecia, pojemnosci, wymiaréw i masy.

Akumulatory powinny byé zatwierdzone przez producenta.

Nie porzucaé oleju w srodowisku po jego zuzyciu, ale przestrzega¢ przepisow obowigzujacych w kraju
docelowym.

Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO PRZEZ

WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

WEZWAC SERWIS TECHNICZNY
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8. MARKI | CERTYFIKATY.

Modele platformy samobieznej opisane w niniejszej instrukcji byty przedmiotem badania typu WE zgodnie z dyrektywg 2006/42 /
WE. Instytucja, ktora przeprowadzita ten certyfikat, jest:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia — BO (ltalia)

Przeprowadzone badanie jest po$wiadczone przez umieszczenie na maszynie tabliczki z oznakowaniem CE przedstawionej na
rysunku i przez deklaracje zgodnosci zataczonej do niniejszej instrukci.
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9. TABLICZKI | NALEPKI.

STANDARDOWE KODY NALEPEK

KOD OPIS ILOSC

1 001.10.001 Powiadomienia Targi AIRO 1
2 001.10.024 Tabliczka rejestracyjna AIRO 1
3 001.10.031 Nalepka zaczepu holowniczego 4
4 001.10.057 Nalepka ogdlnych ostrzezen 1
5 001.10.059 Klej do mocowania kot 1
6 001.10.060 Nalepka punktu podnoszenia 4
7 001.10.088 Nalepka kieszeni na dokumenty 1
8 001.10.098 Nalepka STOP  |-D-F-NL-B-GB 1
9 001.10.150 Nalepka dotyczaca typu oleju “46”  |-D-F-NL-B-G-PL 1
10 | 001.10.180 Nalepka dotyczaca kolejnej kontroli 1
11 | 001.10.242 Z6tta nalepka dotyczaca grzybkowego przycisku awaryjnego 1
12 | 001.10.243 Nalepka “Maksymalne obcigzenie kota” 4
13 | 001.10.260 Piktogram “Nie pakuj tutaj ciezkich pojazdow* 2
14 | 008.10.003 Nalepka "pojemno$¢ 200 KG" 1
15 | 010.10.010 Nalepka z paskiem zotto-czarnym <150x300> 4
16 | 023.10.003 Nalepka kierunki 3
17 | 023.10.006 Nalepka dotyczaca awaryjnego holowania 2
18 | 023.10.010 Naklejka na urzadzenie blokady wiezy 1
19 | 029.10.030 Nalepka dotyczaca recznego obnizania symbole 1
20 | 029.10.011 Nalepka "nie wigzac koszyka" 1
21 | 035.10.007 Nalepka dotyczaca zaczepienia paséw bezpieczenstwa 2
22 | 045.10.011 Nalepka dotyczaca wtyczki akumulatora 1
23 | 001.10.175 Nalepka AIRO zétta <530x265> 2
024.10.009 wstepnie zadrukowany klej A12 E czarny 2

o4 033.10.011 wstepnie zadrukowany klej A13 J E czarny 2
024.10.012 wstepnie zadrukowany klej A12 E D czarny 2
033.10.012 wstepnie zadrukowany klej A13 J E D czarny 2

25* | 008.10.020 Nalepka "trojkat goracych czesci” 1
26" | 029.10.005 Nalepka "Zbiornik paliwa" 1
27 | 029.10.016 Nalepka "Poziom mocy akustycznej 103 dB" 1
28** | 045.10.010 Nalepka dot. wtyczki sieci elektrycznej (opcja) 1
29** | 001.10.021 Nalepka dot. symbolu uziemienia (opcja) 1
30" | 001.10.244 Nalepka z paskiem zotto-czarnym na drazek wejsciowy (opcja) 1

*  Tylko w modelach DIESEL
** opcje
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10. DZIENNIK KONTROLNY.

Dziennik kontrolny jest dostarczany uzytkownikowi podestu zgodnie z tre$cig Zatgcznika n. 1 Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE.
Niniejszy dziennik stanowi integralng cze$¢ maszyny i powinien jej towarzyszy¢ przez caty okres jej eksploatacji do koncowego
ztomowania.

Dziennik stuzy do odnotowania nastepujacych zdarzen dotyczacych eksploatacji maszyny, wg przygotowanego schematu:

okresowych kontroli obowigzkowych wykonywanych przez stosowny organ kontrolny (we Wioszech takim organem jest
o$rodek ASL lub agencja ARPA).

Okresowych kontroli obowigzkowych sprawdzajacych stan korpusu, poprawnos¢ funkcjonowania maszyny oraz urzadzen
ochronnych i bezpieczenstwa. Wzmiankowane kontrole powinny by¢ przeprowadzane przez kierownika ds. bhp w zakfadzie,
w ktérym pracuje maszyna i powinny sie odbywaé¢ wg podanej czestotliwosci.

Przeniesienie wiasnosci. Na terenie Wtoch nabywca ma obowigzek powiadomi¢ wiasciwy terenowo oddziat instytutu INAIL o
zainstalowaniu maszyny.

Czynno$ci dotyczacych zabiegdw nadzwyczajnej konserwacji i wymiany waznych komponentow maszyny.
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, KTORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ STOSOWNY ORGAN

Data

Uwagi

Podpis + Pieczatka
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA STANU KORPUSU OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Sprawdzi¢ stan barierek; ewentualnej drabinki dostepowej; stan modutu
KONTROLA WZROKOWA podnoszenia; obecnos¢ rdzy; stan ogumienia; wycieki oleju; systemy
blokady sworzni korpusu.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Sprawdzi¢ czy rury i przewody nie maja wyraznych oznak zuzycia przede
wszystkim w punktach potaczenia.

Czynnos¢ powinna by¢ wykonywana co miesiac. Nie jest konieczne odnotowanie
co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku zrobi¢ o tym wzmianke
przy okazji wykonywania innych czynnosci.

ZNIEKSZTALCENIE
RUR | PRZEWODOW

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA STANU KORPUSU OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

ROZNE REGULACJE Patrz rozdziat 7.2.1

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Patrz rozdziat 7.2.2

Czynno$¢ powinna byé wykonywana co miesiac. Nie jest konieczne
odnotowanie co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

SMAROWANIE

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Patrz rozdziat 7.2.3

KONTROLA POZIOMU OLEJU Czynnos¢ powinna byé wykonywana co miesiac. Nie jest konieczne
HYDRAULICZNEGO W ZBIORNIKU. |odnotowanie co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Sprawdzanie poziomu q]eju w Patrz rozdziat 7.2.5
reduktorach trakcji

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA USTAWIENIA ZAWORU
MAKSYMALNEGO OGOLNEGO | Patrz rozdziat 7.2.7.
CISNIENIA.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Patrz rozdziat 7.3 7.4

Czynno$¢ powinna by¢ wykonywana codziennie. Nie jest konieczne
odnotowanie codziennej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

STAN AKUMULATORA.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

REGULACJA TELESKOPOWYCH Patrz rozdziat 7.2.6
PODLOKIETNIKOW. .

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

CALKOWITA WYMIANA OLEJU
HYDRAULICZNEGO W ZBIORNIKU | Patrz rozdziat 7.2.3. e 7.2.5.
(CO DWA LATA)

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

2 ROK

4 ROK

6 ROK

8 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

WYMIANA FILTROW
HYDRAULICZNYCH Patrz rozdziat 7.2.4.
(CO DWA LATA)

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

2 ROK

4 ROK

6 ROK

8 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, KTORE POWINNY BYC

PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SKUTECZNOSCI
CHYLOMIERZA.

Patrz rozdziat 7.2.9.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

PODESTU.

KONTROLA SKUTECZNOS:CI
SYSTEMU NADZORU OBCIAZENIA | Patrz rozdziat 2010-02-07.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SKUTECZNOSCI
SYSTEMU HAMOWANIA.

Patrz rozdziat 7.2.8.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA FUNKCJON.
MIKROPRZELACZNIK M1;

Patrz rozdziat 2012-02-07.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA STANU NALEPEK |

Patrz rozdziat 9 Sprawdzi¢ stan czytelnos$ci

TABLICZEK.

na ziemi.

podescie, na ktorej sa podane w skrotowej formie gtéwne instrukcje; czy
na podescie sa obecne nalepki dotyczace udzwigu i czy sa czytelne; czy
sg czytelne nalepki dotyczace stanowiska sterowniczego na podescie i

aluminiowej tabliczki na

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SYSTEMU
“OPERATOR OBECNY”

Patrz rozdziat 7.2.13.

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

AlRO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA URZADZEN
AWARYJNYCH

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA AWARYJNEGO
RECZNEGO OBNIZANIA

Patrz rozdziat 5.6

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2 ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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WLASCICIEL

PRZENIESIENIE WLASNOSCI

FIRMA

DATA

MODEL

NUMER FABRYCZNY

DATA DOSTAWY

AIRO - Tigieffe S.r.l.

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA

DATA

Poswiadcza sie, ze w podanym dniu wiasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi

przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY

KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA

DATA

Po$wiadcza si¢, ze w podanym dniu wiasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi

przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY

KUPUJACY

AlRO
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KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

PoSwiadcza sig, ze w podanym dniu wiasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Poswiadcza sie, ze w podanym dniu wiasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Po$wiadcza sig¢, ze w podanym dniu wlasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY

/{Iﬂa Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J Str.93




WIEKSZE AWARIE

DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD IL0S¢
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY ZA BEZPIECZENSTWO
DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD IL0S¢
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY ZA BEZPIECZENSTWO
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WIEKSZE AWARIE

DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY ZA BEZPIECZENSTWO
DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY ZA BEZPIECZENSTWO
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11. SCHEMAT ELEKTRYCZNY MASZYN STANDARDOWYCH A10 E - A12 E - A13 JE
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV11
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV20
EV21
EV22

PROPORCJONALNA BLOKADA
ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

PODNOSZENIE PIERWSZEJ ELEKTROFALI ARM

PIERWSZA ARM ZAPOBIEGA ELEKTROVALCE

ELECTROVALVE SFILO ARM (TYLKO SG 1000 NOWOSC)

ZAWOR ELEKTRYCZNY ZWROTNY ARM (TYLKO SG 1000 NOWOSC)
WLASCIWY ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY

LEWY ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY

ELEKTROZAWOR SERIA-PARALLEL TRAKCYJNY

BY-PASS SOLENOID VALVE (TYLKO E /D)

ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W PRAWO

ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W LEWO

LIFTING SOLENOID SECOND ARM

ZABEZPIECZONY ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY DRUGIE RAMIE
KOSZ ZAWORU ELEKTROMAGNETYCZNEGO POZIOMUJACEGO DO PRZODU
KOSZ ZAWORU ELEKTROMAGNETYCZNEGO POZIOM POZIOMU
SILNIKI TRAKCYJNE ZAWORU WYMIANY

ELEKTROZAWOR ROTACJA KOSZYKA SX

ELEKTROZAWOR ROTACJA KOSZYKA DX (OPCJONALNIE)
WYLACZNIK ZAPLONU MASZYNY / WYBOR MIEJSCA POLECENIA
WZROST / ZWOLNIENIE PRZELACZ PIERWSZE RAMIE (ZE ZIEMI)
PRZELACZNIK DO GORY / NA DOL (NA TERENIE)

PRZELACZNIK OBROTOWY TURRET (NA TERENIE)

TELESKOPOWY PRZELACZNIK RAMIENNY / PRZELACZNIK POWROTNY (NA TERENIE)
WYBOR PREDKOSCI TRAKC.I

PRZYCISK ZASILANIA STOPU OBWODU

PRZYCISK AWARYJNY STOP.

PRZYCISK KLAKSONU

SILNIKI ELEKTRYCZNE.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA.

POMPA ELEKTRYCZNA (48V 4500W)

BEZPIECZNA ELEKTRYCZNA POMPA -160A-

BEZPIECZNIK LADOWARKI AKUMULATORA (48V 40A)

HORN MOVEMENTS

HORN ALARM

MIKROPRZELACZNIK WLACZANIE | WPROWADZANIE PREDKOSCI BEZPIECZENSTWA W TRAKCIE
MIKROPRZELACZNIK WLACZANIE | WPROWADZANIE PREDKOSCI BEZPIECZENSTWA W TRAKCIE
MIKROPRZELACZNIK WELACZANIE | WPROWADZANIE PREDKOSCI BEZPIECZENSTWA W TRAKCIE
MIKROPRZELACZNIK STOP TRAKCJA

ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W PRAWO

ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W LEWO

PRZELACZNIK KRANCOWY

PRZELACZNIK KRANCOWY

PRZELACZNIK KRANCOWY

PRZEDLUZENIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO

TELESKOPOWY WYLACZNIK OGRANICZNIKA

MIKROWYLACZNIKOW:

CISNIENIE

CISNIENIE

CISNIENIE

WYCIECZKA LIGHTHOUSE

GODZINA

WOLTOMIERZ 48V

JOYSTICK TRACTION JEDNOOSIOWA

JOYSTICK BIASSE PODNOSZENIE PIERWSZEGO RAMIONA / TURRET
JOYSTICK BI-AXIS LIFTING DRUGIE RAMIE / KSZTALT TELESKOPOWY
DZWIGNIA OBROTU PLATFORMY

PRZELACZNIK RECZNEJ PLATFORMY

PRZELACZNIK KIEROWNICZY

SERIA TRAKCYJNA / PRZELACZNIK ROWNOLEGLY

BATERIA 48V 350AH

KLAKSON

CHYLOMIERZ;

LAMPKA OSTRZEGAWCZA MASZYNY WLACZONA

NIESTABILNE SWIATLO MASZYNY

WYLACZNIK “CZLOWIEK OBECNY”

PRZETWORNIK DEFORMACJ!

SCHEMAT KARTY PRZETWORNIKA

PRZEKAZNIK ZAPLONU t ADOWARKI AKUMULATORA
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KOSZULKI LEGENDOWE

P18 Wybér predkoéci ’ trakcji
P19 RUCHY ,BIAS”
P22 TRAKCJA ,BIAS”
P17 ZNAK KONTROLI PODLOGI
P23 NIE DOTYKAJ
P21 RAMP ,UP”
P20 W DOL” RAMP
USTAWIENIE PRZELACZNIKA DIP NA KARCIE
SW1 WLOCHY ZA GRANICA
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SwW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
SW4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /

AlRO
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12. SCHEMAT HYDRAULICZNY MASZYN STANDARDOWYCH A10 E-A12 E-A13 JE

EV1 PROPORCJONALNA BLOKADA
EV2 ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

EV3 ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

EV4 ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA PANTOGRAFU
EV5 ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIA PANTOGRAFU
EV6 ELEKTROZAWOR PRZEDLUZANIE ARM

EV7 ELEKTROZAWOR POWROT ARM

EV8 WLASCIWY ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY
EV9 LEWY ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY

EV10 ELEKTROZAWOR SERIA-PARALLEL TRAKCYJNY

EV11 ELEKTROZAWOR BY-PASS

EV12 ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W PRAWO

EV13 ELEKTROZAWOR OBROTU WIEZY W LEWO

EV14 ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA RAMIENIA

EV15 ZAWOR ELEKTROMAGNETYCZNY OPUSZCZANIA GORNEGO RAMIENIA
EV16 KOSZ ZAWORU ELEKTROMAGNETYCZNEGO POZIOMUJACEGO DO PRZODU
EV17 KOSZ ZAWORU ELEKTROMAGNETYCZNEGO POZIOM POZIOMU

EV18 PLATFORMA DX ZAWORU ELEKTROMAGNETYCZNEGO

EV19 LEWA ROTACYJNA PLATFORMA SOLENOQID

EV20 SILNIKI TRAKCYJINE ZAWORU WYMIANY

M SILNIK ELEKTRYCZNY - AC
MT MOTEUR THERMAL (TYLKO E / B)

1 ZBIORNIK HYDRAULICZNY

2 POMPA KIEROWNICY

3 GLOWNA PUMP

4 FILTR NA SSANIU

5 PUMP DLA MANEWROW AWARYJNYCH

6 ZAWOR KOLEJOWY

7 L ADUNEK | ODDYCHAJACA WPR

8 PROPORCJONALNA BLOKADA REGULATORA

9 ZATRZYMANIE AWARYJNE.

10 OSPRZET DO MANOMETRU

1 HYDRAULICZNY BLOK STEROWANIA

12 HYDRAULICZNY BLOK WYMIANY HYDRAULICZNEJ

13 CYLINDRA SKRETU

14 PLYTA TRAKCYJNA

15 DZWIEK DWUSTRONNY

16 GRUPA ELEKTROWNI

17 OBNIZENIE ZAWORU HAMULCOWEGO

18 PODNOSZENIE CYLINDRA PIERWSZE RAMIE

19 SILNIK OBROTOWY TURRET

20 ARM DRUGI CYLINDRA

21 PLATFORMA POZIOMU CYLINDRA

22 PRZED{UZENIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO( SG1000NEW)
23 CYLINDER CZUJNIKA (SG1000NEW)

24 ZBIORNIK UZUPELNIAJACY

25 BUTLA DO OBROTU KOSZYKA

26 CYLINDRA JIB

27 MAKSYMALNA | UNIWERSALNA CYLINDRA ROTACJI KOSZA
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42 200642

Pierwotna deklaracja

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modello - Model

- Modéle
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -log

A10E

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nunuo, noanucasLuee 310
3asBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONTHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modello - Model

- Modéle
Typ — Modelo-MOLESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -Fog

A12E

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nunuo, noanucasLuee 310
3asBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONTHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.111
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzZARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modeéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -log

A12EB

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5808
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodnosci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuo, noanucasluee 310
3asiBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKyMeHTaLuo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.112
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Pierwotna deklaracja

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modelu - Model -
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Déclaration Originale

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -log

A12ED

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5809
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nunuo, noanucasLuee 310
3asBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONTHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.113
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzZARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Pierwotna deklaracja

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modeéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -log

A13 JE

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5810
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nunuo, noanucasLuee 310
3asBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONTHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.114
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Pierwotna deklaracja

Deklarujemy na nasza
wytaczng
odpowiedzialno$¢, ze
produkt:

Modello - Model

- Modéle ‘
Typ — Modelo-MOJESIb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi

r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , daf
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza

Mobile Eleva

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare H
Plataforma Eleva
[natcopma A

ting Work Platform

ubarbeitsblihnen
dora Mavil de Personal
NS BbICOTHOTO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

Mop Hawy
VICKNIOYUTENBHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

A13 JED

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 / CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

avec le numéro de
certification suivant:

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
numero de

certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CrieayHoLLmm
CepTMDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

M.0303.15.5811
i nastepujace zasady: | and with the following | et aux normes die Erklarung y a las siguentes 1 CO CrieayoLLMMm
standards: suivantes: entspricht den normas: HopMamu:
folgenden Normen:
EN 280 :2001 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Sygnatariusz The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Inuo, noanncasiuee ato
niniejszej deklaracji conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3anenexue o

zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

COOTBETCTBUM,
YMONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
AOKyMEHTaLMIo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.115
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzZARA (RE)

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC
2006/42/CE

Pierwotna deklaracja

Deklarujemy na nasza,
wylaczng,
odpowiedzialnos¢, ze
produkt:

Modello - Model

- Modéle
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.

Déclaration Originale

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio

Declaracion Original

Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit;

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dafl
das Produkt:

Podwyzszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapauus

MMoa Hawy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBSIEM, YTO
usnenve:

Anno - Year - Année
Baujahr - Ano -log

A12 E Ex

Deklaracja ta jest
zgodna z dyrektywami
2006/42 | CE, 2014/30 /
CE, 2005/88 / CE oraz
modelem
certyfikowanym przez:

z nastepujacym
numerem
certyfikacyjnym:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Anzola Emilia - BO (It

Numer identyfikacyjny 0303

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

alia)
con el siguiente

ndmero de
certificacion:

K koTopoii 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CreaytoLmm
CepTUDNLNPOBAHHbIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukata

i nastepujace zasady:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807
et aux normes die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO CrieayioLuMu
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Sygnatariusz
niniejszej deklaracji
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

date-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nunuo, noanucasLuee 310
3asBreHme o
COOTBETCTBUM,
YNONTHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.

Pignatti Simone
(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

AlRO

Uzytkowanie i konserwacja — seria A10 A12 A13J

Str.116



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

Plattalorme Aeree Semoventi / Self-Propelled Aerial Platforms
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