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Tigieffe tackar er for att ni har kopt en produkt fran deras sortiment och rekommenderar er att lasa denna manual. Inne
i manualen hittar ni alla de informationer som &r nddvéandiga for en korrekt anvandning av maskinen som ni kopt. Darfor
ber vi er att noga félja de varningar och rad som manualen innehaller samt att |asa varje del av den. Dessutom ber vi er
att férvara manualen pa en plats som &r lamplig for att den skall kunna bevaras i oférandrat skick. Innehallet i denna
manual kan &ndras, utan férhandsmeddelande darom och utan ytterligare forpliktelser, i syfte att inkludera &ndringar och
forbattrningar pa de redan sénda enheterna. Kopiering eller dverséattning av vilken som helst del av denna manual ar
forbjuden utan skriftligt forhandsmeddelande av &garen.
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1. INLEDNING

Denna manual om Anvandning och Underhall &r generell och hanfér sig till den fullstandiga serien maskiner som
omnamns pa omslaget. Darfor kan beskrivningen av bestandsdelarna och av mandver- och sékerhetssystemen
innehalla detaljer som inte forekommer pa er maskin, eftersom de kan levereras pa begéran eller pa grund av att de inte
finns tillgangliga. | syfte att folia den tekniska utvecklingen forbehaller sig AIRO-Tigieffe s.r.l. ratten att utféra andringar
pa produketn och/eller pa instruktionshandboken i vilket Ggonblick som helst utan att vara skyldig att uppdatera de redan
sénda enheterna.

1.1 Lagliga aspekter
1.1.1  Mottagning av maskinen

Inom EU (den Europeiska Unionen) levereras maskinen komplett med:

- Manual med instruktioner pa spraket i ert land;

- CE market anbringat pa maskinen;

- Forsakran om dverensstammelse med CE.

Kom ihag att manualen ar en kompletterande del av maskinen och dérfor ska en kopia av manualen tillsammans med
kopior av de dokument som bekraftar de utférda regelbundna kontrollerna forvaras pa plattformen i det avsedda
forvaringsfacket. | hdndelse av byte av dgare skall manualen alltid f6lja med maskinen.

11.2 Anmidlan om driftsattning, forsta kontrollen, efterféljande periodiska kontroller och
egendomsadverlatelse.

De lagliga skyldigheterna for &garen av maskinen varierar, beroende pa situationen for maskinens idriftséttning. Vi rader
er darfor att informera er om de forfaringssatt som forutses i ert omrade hos @mbetsverken for sakerhetsskydd pa
arbetsplatser. | syftet att forbattra dokumentarkiveringen och for att fora anteckningar Gver ingreppen for
andringar/service har vi tillagnat ett avsnitt i slutet av denna manual som kallas “Kontrollregister”.

1.1.2.1 Anmalan om idriftsattning och forsta kontrollen.

| ITALIEN &r &garen av en lyftarbetsplattform skyldig att anmala maskinens idriftséttning till det ISPESL som &r beh6rigt
for distriktet i fraga, och att utsatta den for obligatoriska periodiska kontroller. Den férsta av dessa kontroller utférs av
ISPESL och de efterfoljande av distriktets dvervakningsndmnder (ASL/USL eller ARPA). Dessa kontroller har en kostnad
och de ska ombesorjas av agaren till maskinen. For kontrollernas utférande kan distriktets Gvervakningsnamnd
(ASL/USL eller ARPA) anvanda sig av hjalp fran offentliga aktérer eller behoriga privatpersoner. De behdriga
privatpersonema erhaller kvalifikationen som utsedda av den offentliga forvaltningen och de svarar direkt till det
offentliga organ som innehar ansvaret for sektorn.

For anméalan om idriftsattning i Italien skall formuléret, som 6verlamnas tillsammans med de 6vriga dokumenten vid
maskinens leverans, séndas via rekommenderat brev med mottagningsbevis.

Inom ett ar fran anmalningens datum, kommer ISPESL att tilldela ett serienummer och, i samband med den forsta
kontrollen, utfardar de och fyller i ett “kontrollhéfte” som endast innehaller de data som kan avlasas fran maskinen som
redan ar i drift eller som kan hamtas fran manualen. Efter detta fullgérande sander ISPESL en kopia av kontrollhaftet till
overvakningsnamnderna i distriktet (ASL/USL eller ARPA), vilka darefter atar sig utforandet av de periodiska (arliga)
obligatoriska kontrollerna.
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1.1.2.2 Efterfoljande periodiska kontroller.

De arliga kontrollerna &r obligatoriska. | Italien ar det nddvandigt att agaren av lyftarbetsplattformen gér en efterfragan
om periodisk kontroll — via rekommenderat brev — hos den ¢vervakningsndmnd (ASL/USL eller ARPA) som &r behdrig
for distriktet minst tjugo dagar innan forfallodagen for aret fran utforandet av den tidigare kontrollen.

OBS: Om en maskin som inte ar forsedd med gallande kontrolldokument forflyttas till ett omrade som &r utanfor den
sedvanliga 6vervakningsnamndens behorighet ar maskinens &gare skyldig att efterfraga arlig kontroll hos den
Gvervakningsndmnd som &r behdrigt for det nya distriktet dar maskinen befinner sig och ska arbeta.

1.1.2.3 Egendomsdverforing.

| héndelse av egendomsdverforing (i Italien) ar den nya &garen av lyftarbetsplattformen skyldig att anméla innehavet till
den dvervakningsndamnd (ASL/USL eller ARPA) som &r behdrigt for distriktet genom att bifoga kopior av:

- Forsékran om @verensstammelse, utfardat av tillverkaren

- Anmélan om idriftsattning, som den forsta &garen utfort.

1.2 Anvéandningsomrade

Maskinen som beskrivs i foreliggande manual ar en akbar lyftarbetsplattform, avsedd for att lyfta personer och material
(utrustning och material under arbete) for att utféra arbeten for underhdll, installation, rengdring, malning,
fargborttagning, blastring, svetsning, etc.

Den maximalt tillatna barférmagan (som ar olik for varje modell — se avsnittet om “Tekniska data ") ar indelad pa
foljande sétt:

- for varje person beraknas en belastning pa 80 Kg;

- for utrustningen beréknas 40 Kg;

- den resterande belastningen utgdrs av materialet i bearbetning.

Overskrid i varje fall ALDRIG den maximala barformégan som beskrivs i avsnittet om “Tekniska data ”.

Alla laster skall positioneras inne i korgen. Det ar inte tillatet att lyfta laster (dven om den maximala barformagan
observeras) som ar upphangda pa plattformen eller pa lyftstrukturen.

Det &r forbjudet att transportera paneler med stora dimensioner, eftersom dessa okar vindmotstandet och pa sa sétt
fororsakar stor risk for tippning.

Under maskinens forflyttning med upphéjd plattform ar det inte tillatet att anbringa horisontala laster pa plattformen
(operatérerna pa plattformen far inte dra rep eller kablar, etc.).

En lastbegransare bryter maskinens funktion om lasten pa plattformen overstiger den nominella lasten med cirka 25%
(se kapitlet om “allménna anvandningsforeskrifter ).

Maskinen kan inte anvéandas direkt pa omraden som &r avsedda fér vagtrafik. Avgransa alltid, med hjalp av lampliga
signaleringar, maskinens arbetsomrade vid arbete i omraden som ar tillgéngliga for allméanheten.

Anvand inte maskinen for att dra vagnar eller andra fordon.

1.3 Beskrivning av maskinen

Maskinen som beskrivs i denna manual fér anvandning och underhall &r en akbar lyftarbetsplattform bestaende av:

- motordriven basvagn forsedd med hjul;

- hydrauliskt vridbart torn;

- ledad arm som drivs av hydrauliska cylindrar (antalet leder och cylindrar beror pa maskinmodellen);

- plattform for operatorer (den maximala barformagan &r olik for varje modell — se avsnittet om “Tekniska data”).
Vagnen ar férsedd med motordrivning for att kunna for flytta maskinen (se “Allméanna anvandningsforeskrifter”). Pa
modellerna med tva drivhjul ar vagnen forsedd med tva drivande bakhjul och tva styrande, odrivna framhjul. Pa
modellerna med fyra drivhjul &r vagnen férsedd med tva drivande bakhjul och tva drivande och styrande framhjul. Alla
drivhjul &r forsedda med hydraulisk parkeringsbroms med positiv logik (ndr man slapper kommandona for kérning
aktiveras bromsarna automatiskt).
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De hydrauliska cylindrarna for rorelse av den ledade strukturen (med undantag for cylindern for korgens rotation och av
cylindern for givaren av armens lutning) ar forsedda med over-center ventiler, som ar direkt flansade pa dessa. Denna
egenskap tillater att kvarhalla armarna i Iage dven i handelse av ett oforutsett brott pa matningsledningen.

Plattformen &r forsedd med skyddsracken och fotstoppshand med regelmassig hojd (skyddsrackena har en hojd pa 3
1100 mm, fotstoppsbanden har en hojd pa 3 150 mm).

1.4 Manoverplatser

Pa maskinen har tva mandverplatser forutsetts:

- pa plattformen fér maskinens normala anvéandning;

- pa tornet (eller hur som helst pa marken) finns nodkommandona  fér aterhamtningen av plattformen samt
nodstoppet. Pa mandverplatsen pa marken finns det en véljare som ar skyddad med nyckel for val av
mandéverplatsen och paslagning av maskinen.

1.5 Matning

Maskinerna kan matas genom:

- elektriskt-hydrauliskt system bestaende av omladdningsbara ackumulatorer och elektrisk pump;

- varmemotor (modellerna med Dieselmotor identifieras av beteckningen “-D”, modellerna med bensindriven motor
identifieras av beteckningen “-B");

- dubbelt elektriskt/termiskt matningssystem (modellerna med dubbel matning Elektrisk/Diesel identifieras av
beteckningen “ED”, modellerna med dubbel matning Elektrisk/Bensin identifieras av beteckningen “EB”).

| viket fall som helst ar bade det hydrauliska och det elektriska systemet forsedda med alla nédvéndiga

skyddsanordningar (se det elektriska kopplingsschemat och det hydrauliska kopplingsschemat som finns bifogade i

denna manual).

ﬁ Anvind inte maskinen for andra @ndamal @n de som den tillverkats for.
Om maskinen skall skrotas skall man félja de normer som galler i landet dar denna operation utfors.
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1.6 Identifiering

For identifieringen av maskinen, vid efterfragan av reservdelar och fér ingrepp, ar det alltid nodvandigt att hanvisa till de
data som aterges pa registreringsskylten. | handelse av att skylten forloras eller om den ar olaslig (liksom fér de olika
skyltarna som ar placerade pa hela maskinen) ar det nodvandigt att aterstalla den inom sa kort tid som mgjligt. For att
kunna identifiera maskinen, dven om skylten saknas, har tillverkningsnumret stamplats pa basvagnen. Betraffande
skyltens placering och tillverkningsnumrets stdmpel, hanvisas till bilden som foljer. Maskinens huvudsakliga data som
denna manual hanfér sig till terges i foljande falt:

. ; L]
| e PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTR
SELBSTFAHRENDE MB}W
PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

SGXXXX XXX

Fig.1
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1.7 Placering av de huvudsakliga bestandsdelarna

Harunder aterger vi en bild som visar maskinen och de olika bestandsdelar som den utgérs av.

Mandverlada

Elektrisk kommandoenhet

Hydraulisk kommandoenhet

Hydrauliska drivmotorer

Hydraulmotor for rotation av

torn

6) Uttag 220V

7) Doslibell for okulér kontroll av
maskinens nivellering

8) Cylindrar for lyftning

9) Batteri

10) Hydrostyrning

11) Lutningsmétare

12) Branslebehallare for
varmemotor

13) Lastbegransare

14) Svangskiva

15) Anordning for kontroll av det

elektriska systemets isolering

(endast elektriska maskiner-E

och elektriska/diesel —ED).

g1 b~ W N -
—_ O — —

Fig.2
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2 TEKNISKA DATA FOR STANDARDMASKINERNA

BESKRIVNING A10E A12E A12EB A12ED A13 JE A13 JED
Maximal arbetshdjd - m - 9,9 12 12 12 13.1 13.1
Maximal héjd trampplan - m - 7.9 10 10 10 111 111
cMea;]ier;I _arr]:Je_tsutstracknlng fran svéngskivans 45 6.3 6.3 6.3 8.1 8.1
Rotation av torn (ej kontinuerlig) - grader - 360 360 360 360 360 360
Rotation av plattform - grader - 140 (OPT) 140 (OPT) 140 (OPT) 140 (OPT) 140 140
Plattformens maximala dimensioner - mm - 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360 800x1360
Maximal barforméga - Kg - 200 (%) 200 (*) 200 (%) 200 (¥) 200 (%) 200(%)
Max. antal personer pa plattformen 2 2 2 2 2 2
Maskinens vikt tom - Kg - 3000 3900 (¥) 4120 (%) 4140 (*) 5400 (¥) 5640 (¥)
Maximal last pa varje hjul - kg - 1360 1740 1830 1840 2380
Kubikvolym - m3 - 12.4 11.9 11.9 11.9 14.9 14.9
Hydrauliskt tryck max. - bar - 210 210 210 210 230 210
Déckens dimensioner — mm - @ 584x324 @ 584x324 (@ 584x324 @ 584x324 @ 584x324 @ 584x324
Typ av dack 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12 23x10-12
Max. drifttemperatur - °C - +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Min. drifttemperatur - °C - -5° -5° -5° -5° -5° -5°
Stabilitetsgréns:
Langsgaende lutning - grader - 2° 2° 2° 2° 4° 4°
Tvargaende lutning - grader - 2° 2° 2° 2° 4° 4°
Maximal vindstyrka (**) — m/s - 12.5 12.5 12.5 12.5 12.5 12.5

Batteridrivning

Batteriets spanning och kapacitet - V/Ah- 48/325 48/325 48/325 48/325 48/325 43/325
Batteriets vikt - kg - 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220 2x220
Laddning batteri enfas - V/A - 48/40 48/40 48/40 48140 48/40 48/40
Max. strémupptagning fran batteriladdaren - 15 15 15 15 15 15
Maximal effekt - KW - 4.5 45 45 45 4.5 45
Motorns matningsspénning 1 - V - 48 48 48 48 48 48
Maximal strémupptagning - A - 160 160 160 160 160 160
Max. hastighet i korning - m/s - 11 11 11 11 11 11
Min. hastiget i kérning - m/s - 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
Oljebehallarens kapacitet - | - 40 40 40 40 40 40
Max. lutningsférmaga - % - 25 25 25 25 25 25
Bensinmotor (modell EB)
Typ av motor KOHLER

CH15
Maximal effekt motor - KW - 11.2
Startbatteri - V/Ah - 12/55
Max. hastighet i korning - m/s - 11
Min. hastiget i kérning - m/s - 0.2
Oljebehallarens kapacitet - | - 67
Bensinbehallarens volymkapacitet - | - 5
Max. lutningsférmaga - % - 25
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BESKRIVNING A10E A12E A12EB A12ED A13 JE A13 JED
Dieselmotor (modell ED)
Typ av Dieselmotor HATZ 1B40 HATZ 1B40
Maximal effekt motor - KW - 6.6 6.6
Startbatteri - V/Ah - 12/55 12/55
Max. hastighet i kérning - m/s - 1.1 11
Min. hastiget i kérning - m/s - 0.2 0.2
Oljebehallarens kapacitet - | - 67 67
Gasoljebehallarens volymkapacitet - | - 5 5
Max. lutningsformaga - % - 25 25

(*) 1 vissa fall kan avvikande begransningar ha forutsetts. Var noga med att félja det som star pa skylten som har anbringats pa maskinen.

(**) Vindhastigheter éver eller lika med 12,5 m/s kannetecknar maskiner med mojlighet att arbeta &ven i utomhusmiljder. Vindhastigheter lika med

0 m/s kannetecknar maskiner som ENDAST KAN ANVANDAS INOMHUS.

Tester avseende bullret som avges under forhallanden som anses som de mest ogynnsamma har utforts for att véardera paverkan pa operatoren.

- ELEKTRISKA MODELLER: Den kontinuerliga ljudtrycksnivan, ekvivalent vagd, (A) Gverstiger inte 70dB(A).

- MODELLER MED VARMEMOTOR: Det (A) vagda ekvivalenta kontinuerliga ljudtrycket Gverstiger inte 107dB(A) pa arbetsplatserna. Det (A)
végda ekvivalenta ljudtrycket pa operattrens plats pd marken overstiger inte 87dB(A). Det (A) vagda ekvivalenta ljudtrycket pa operatérens
plats pa plattformen overstiger inte 87dB(A).

Betraffande vibrationerna har man beréknat, under normala funktionsférhallanden, att:

- det kvadratiska medelvardet vagt i frekvens av accelerationen som armarna &r utsatta for understiger 2,5 m/sec;

- detkvadratiska medelvardet vagt i frekvens av accelerationen som kroppen &r utsatt fr understiger a 0,5 m/sec? .
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3 SAKERHETSANVISNINGAR
3.1 Matning

De elektriska och hydrauliska kretsarna &r férsedda med sékerhetsanordningar som &r instéllda och forseglade av
tillverkaren.

A Manipulera inte och &ndra inte pa instéllningen av nagon bestandsdel i det elektriska och det
hydrauliska systemet.

3.2 Arbets- och underhallsforeskrifter

- Bar alltid personliga skyddsanordningar i enlighet med vad som forutses av de géllande normerna for hygienen och
séakerheten pa arbetet (det & OBLIGATORISKT att anvanda hjalm och sakerhetsselen. Se féljande figur).

- Maskinen far endast anvandas pa val belysta omraden. Kontrollera att terrangen ar jamn och har en lamplig fasthet.
Maskinen far inte anvandas om belysningsforhallandena inte ar tillrackliga.

- Anvénd inte varmedrivningen (Dieselmotor eller Bensindriven motor) i stdngda lokaler eller i lokaler som inte ar
tillrackligt ventilerade.

- Innan anvéndningen av maskinen skall man kontrollera att den &r oskadad och i gott skick.

- Lamna inte eventuellt avfall i omgivningen under underhallsfaserna, utan iakttag det som féreskrivs av géllande
normer.

- Utfor inga reparationer eller underhall nar maskinen &r ansluten till matningen. Folj instruktionerna som beskrivs i de
foljande avsnitten.

- Betraffande underhallet av varmemotorn (Dieselmotor eller Bensindriven motor) skall instruktionerna i denna
manual kompletteras med de instruktioner som aterges i varmemotorns manual.

- Narma er inte det hydrauliska och det elektriska systemets bestandsdelar med varmekallor eller lagor.

- Plattformen &r avsedd for transport av personer och darfor ar det nddvandigt att iaktta de regler som géller i
anvandningslandet for denna maskinkategori.

- Oka inte den maximalt tilldtna hojden genom att installera byggnadsstallningar, stegar eller annat.

- Anvénd inte maskinen som en lyftkran.

- Anvand inte maskinen som en godslyftanordning och/eller hiss.

- Var noga med att skydda maskinen (i synnerhet manéverladan pa plattformen) och operatéren under arbeten i
ogynnsamma miljéer (lackering, fargborttagning, sandblastring, tvattning, 0.s.v.).

- Det ar forbjudet att anvanda maskinen under ogynnsamma vaderleksforhallanden (haftiga ovader med vindstyrkor
som Overstiger de granser som forutses i kapitlet om “Tekniska data”).
Under regnvader eller nar maskinen star parkerad skall man sorja for att skydda mandverladan pa plattformen
genom att anvanda den for &ndamalet avsedda kapan.
Anvand inte maskinen i lokaler dar det férekommer risk for explosion eller brand.

- Det ar forbjudet att anvanda vattenstralar under tryck (hydrorengéringsmaskiner) for tvattning av maskinen.

Fig.3
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3.3 Sakerhetsforeskrifter

3.31

VA
VA

3.3.2

Allmanna

Maskinen far endast anvéndas av vuxna och instruerade personer som noga har granskat denna
manual.

Maskinen skall anvéndas pa ett avstand pa minst 5 meter fran hogspanningsledningar (eller hur
som helst ej i narheten av spanningsférande element).

Anvand maskinen genom att iaktta de varden som aterges i avsnittet avseende tekniska data. Pa
identifieringsplaten aterges det maximala antalet tillatna personer pa plattformen och den dartill
horande barformagan.

Det &ar absolut forbjudet att lasta personer, utrustningar och material i bearbetning utanfér
tilitradespositionen pa plattformen.

Anviénd INTE lyften eller delar av den for jordanslutning medan svetsarbeten utfors pa plattformen.

Agaren till maskinen och/eller den som ansvarar for sikerheten har ansvaret over att kontrollera om
det har getts lamplig handledning fér maskinens anvandning till operatorerna.

Agaren till maskinen och/eller den som ansvarar for sikerheten har ansvaret over att kontrollera om

underhallsarbetet och/eller reparationerna har utforts av kvalificerad personal.

Forflyttning

Fore varje forflyttning av maskinen ar det nodvandigt att forsdkra sig om att de eventuella
anslutningskontakterna ar skilda fran matningspunkten. Kontrollera alltid kabelns ldge under
forflyttningarna i handelse av att maskinen matas med elektrisk pump pa 220V.

Anvind inte maskinen pa ojamna och ej solida marker for att undvika eventuella ostadigheter. Innan
lyftningen av plattformen utfors ska plattformens niva kontrolleras med hjélp av vattenpasset som
finns pa plattformen. For att undvika att maskinen tippar ar det nodvandigt att observera den
maximalt tillatna lutningen som anges i avsnittet om tekniska data under "Stabilitetsgranser ". |
vilket fall som helst skall forflyttningar pa lutande plan utféras med storsta forsiktighet.

Sa fort som plattformen hojs (det finns en viss tolerans som varierar fran modell till modell)
inkopplas automatiskt sédkerhetshastigheten for kérning .

Kormandver med upplyft plattform far endast utforas pa jamna och horisontala marker, dar man
kontrollerat att det inte finns nagra gropar eller nivaskillnader pa golvet och var harvid uppmarksam
pa maskinens utrymmesbehov.

Under kérmanévern med hojd plattform far operatorerna inte anbringa horisontala laster pa
plattformen (operatorerna pa plattformen far inte dra rep eller kablar, etc.).

Maskinen far inte anvandas direkt i transport pa vdg. Anvénd den inte for transport av material (se
avsnitt 1.2 “Anvandningsomrade”).

Kontrollera arbetsomradet for att forsakra dig om att inga hinder eller andra faror forekommer.

Rikta sarskild uppméarksamhet till omradet ovanfor maskinen nér den lyfts upp for att forebygga
klamning och krockar.

[ZRg
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333

Under forflyttningen ska ni halla handerna i sakerhetslaget. Foraren ska placera hdnderna sasom
det visas i figur A eller B, medan operatéren som transporteras ska halla handerna sasom i figur C.

Arbetsskeden

Maskinen &r forsedd med ett kontrollsystem for lasten i plattformen som stoppar mandvrarna for
plattformens forflyttning vid 6verbelastningsforhallanden. Det &r endast mojligt att pa nytt satta plattformen i
rorelse efter att ha avlagsnat 6verskottsbelastningen fran plattformen. Om den akustiska signalanordningen
och den roda kontrollampan som finns pa mandverladan pa plattformen aktiveras, betyder detta att
plattformen har 6verbelastats (se avsnittet om anvédndningsforeskrifterna) och det ar da nédvéndigt att
avldgsna Overskottslasten for att kunna ateruppta arbetena.

Maskinen &r forsedd med ett kontrollsystem for vagnens lutningen som stoppar lyftningarna i handelse av
ostadigt lage. Det ar endast mojligt att ateruppta arbetet efter att ha placerat maskinen i ett stabilt lage. Om
den akustiska signaleringsanordningen och den réda kontrollampan som finns pa mandverladan pa
plattformen trader i funktion, betyder detta att maskinen inte ar korrekt positionerad (se avsnitten om
allménna anvandningsforeskrifter) och det ar da nédvéndigt att aterféra plattformen till vilolage i sdkerhet for
att ateruppta arbetet.

Maskinerna med elektrisk matning ar forsedda med en kontrollanordning for det elektriska systemets
isolering. | hdndelse av isoleringsforlust eller fel pa en fjarrstromstallare, stoppar denna anordning (som &r
placerad pa basvagnen eller pa tornet — se avsnittet om “Placering av de huvudsakliga bestandsdelarna )
fullstandigt maskinen och signalerar felet genom att sdnda ut en kontinuerlig vissling.

Luta er inte ut fran plattformens yttre racken. Undvik svara miljoforhallanden och i synnerhet blasiga dagar.

Under arbeten i omraden som &r dppna for allménheten ska omradet avgréansas med hjélp av barridrer eller
andra lampliga signaleringsanordningar.

Anvénd inte vdrmedrivningen (Dieselmotor eller Bensindriven motor) i stiangda eller ej tillrackligt ventilerade
lokaler.

Vi reckommenderar hur som helst att kontrollera att det inte finns nagra andra personer dn operatdren inom
maskinens verkningsradie. Var sarkilt uppmarksam fran plattformen under momentet da forflyttningarna
utfors, for att undvika méjliga beréringar med personalen pa marken.

Utfor endast lyftningen av plattformen om maskinen stoder pa stadig och horisontal mark.

Utfor endast korningen av maskinen med lyft plattform om marken pa vilken maskinen befinner sig ar fast och
horisontal.

Vid arbetets slut dr det nddvéndigt att ta ut nycklarna fran mandverpanelerna och ldgga dem pa en saker
plats, for att undvika att ej behdriga anvander maskinen.

Placera alltid arbetsutrustningarna och arbetsverktygen i ett stabilt lage sa att de inte faller ner och

foljaktligen utgor en fara for operatorerna pa marken.

(00
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3.3.4 Vindens hastighet enligt Beauforts vindskala.

Nedan visas en tabell som aterger vindhastigheten. Vi paminner om att den maximala gransen for varje maskinmodell
anges i tabellen TEKNISKA EGENSKAPER FOR STANDARDMASKINER.

De maskiner for vilka maximal vindstyrka ar 0 m/s far endast anvandas inomhus. Dessa maskiner far
inte anvandas utomhus aven utan vind.

A\

Vindhasti | Vindhasti
Beaufort ghet ghet Beskrivning Till sjoss Paland
(km/h) (mls)
0 0 <0.28 Stiltjie Spegelblank sjo. Rok sﬂgirpr;astan fatt
1 16 0.28-17 Svag bris Sma krusningar pa_vattenytan. Inget skum Vindens nktnmglylsas
bildas. av skorstensrok.
Korta, men utpraglade smavagor som ej Vinden kénns pa bar
2 7-11 17-3 Létt bris ! vt J | hud. Satter smé blad i
Y. rorelse.
3 12-19 353 God bris Vagkammarnapt_)rjar brytas. Glasaktigt Satter kwsta_r gch
skum. Man bérjar se skumkammar. tunnare grenar i rorelse.
Damm och I6s snér
4 20-29 5.3-8 Frisk bris Léngre vagor, flerstades vita skumkammar. | virvlar upp. Grenar satts
i rorelse.
Vagorna mera utpraglade och langa Mindre [ovtrad boar
> 30-39 83-108 Styv bris dverallt vita skumkammar. Sjén bryter. svaja. Vagor med
kammar pa sjoar.
.o e Stora tradgrenar ror sig.
6 4050 | 108139 | Hardbris | Ho9avagorborjar bildas, skumkammarna Svart att anvinda
breder ut sig 6ver storre ytor.
paraply.
. Hela trad svajar; man
7 5162 | 139172 | Styvkuling | /o0 !omarupp sig ochbryter. Skummet o e henindrat mot
ordnar sig i strimmor i vindens riktning. vinden
I ! . Kvistar bryts fran
i ) ° , Hoga vagor med kraftigt skum. Vagbergen g o
8 63-75 17.2-20.9 Hard kuling bryts och ger upphov til tita strimmor, traden,; om_OJllgt attga
mot vinden.
. . Mindre skador pa
9 76-87 20.9-24.2 Halv storm Vagbergensilangd pch hojd betydande. (skorstenar och
Skummet l&gger sig i tatare strimmor. 2
takpannor blaser ner).
Héga vagberg med langa brottsjoar, .
. . Trad rycks upp med
10 86-102 | 242284 |  Storm havsytan verkar i stort sett vit av skum. roten. Betydande
Sjons dan starkare och kommer stotvis, A
. s o skador pa hus.
sikten &r dalig.
Fartyg i sikte forsvinner bakom vagbergen.
11 103-117 | 28.4-32.5 Svar storm Hav§ ytani sin helhet ar tg CE( tav V'tf skum Stora skador.
som dven uppfyller luften i sadan méngd att
sikten forsamras.
Mycket hoga vagor; luften ar uppfylld med Mycket stora och
12 >117 >32:5 Orkan skum och havet &r helt vitt. utbredda skador.

Vi aterger harunder och pa de féljande sidorna nagra bilder som gor det mojligt att definiera plattformens
verkningsradie nar vagnen bibehalls i fast position. Vi rader er att noga granska dessa hilder vid valet av
positioneringspunkten av vagnen, for att undvika eventuella, oférutsedda kontakter med hinder som finns inom
verkningsradien.
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4 INSTALLATION OCH FORBEREDANDE KONTROLLER

Maskinen levereras helt monterad och kan darfor utfora alla de funktioner som forutsetts av tillverkaren helt och hallet i
sakerhet. Ingen férberedande operation behdver utféras. For att utféra avlastningen av maskinen féljer man
indikationerna i avsnittet “forflyttning och transport”.

Maskinen skall placeras pa en fast yta med en lutning som ar lagre &n den maximalt tillatna lutningen (se tekniska data
“Stabilitetsgranser ”). Maskinen ar férsedd med en visuell Iuftbldsa pa plattformen for okular kontroll och med en
lutningsmatare pa basvagnen (eller pa tornet) for att alltid kontrollera maskinens nivellering bade i tvargaende riktning
och i langsgaende riktning.

Innan man borjar arbeta pa maskinen &r det nddvandigt att noga granska instruktionerna for anvandningen som aterges
i denna manual och, 6versiktligt, pa informationspanelen pa plattformen.

Innan man borjar arbeta &r det ngdvandigt att kontrollera att maskinen ar i oskadat skick ( genom visuell kontroll) och att
lasa skyltarna som aterger maskinens anvandningsbegrasningar.

4.1 Innan maskinens anvandning

Operatéren ska alltid, innan maskinen anvénds, okulart kontrollera att:

- batteriet &r fullstandigt laddat;

- oljenivan ar mellan det mininala och de maximala vardet (med sankt plattform);

- maskinen utfér alla mandvrar i sdkerhet;

- hjulen och drivmotorerna &r korrekt fastsatta;

- hjulen &r i gott skick;

- réackena &r fastsatta pa plattformen, att grindarna &r narvarande och med automatisk stangning,

- strukturen inte uppvisar tydliga defekter (kontrollera lyftstrukturens svetsningar);

- anvisningsskyltarna &r perfekt lasbara;

- kommandona é&r perfekt funktionsdugliga bade fran mandverplatsen pa plattformen och fran mandverplatsen for
nédstopp pa marken, innefattar dven systemet "dédmansgrepp’”.
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5 ALLMANNA ANVANDNINGSFORESKRIFTER

Las hela detta kapitel innan maskinen anvands.

5.1 Manéverpanel pa plattform

3 P
= COMANDI MOTORE BENZINA - -
ol el

Fig.8
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Proportionalstyrspak fér kommando av kérning
Proportionalstyrspak for kommando
Proportionalstyrspak fér kommando
Proportionalstyrspak for kommando
Strémbrytare for aterstallning av plattformens niva
Véljare for korhastighet

Tryckknapp for “lasning differential”

Manuellt signalhorn

Nodbroms (Stop)

Varningslampa for funktionsstorning
Varningslampa for 6verbelastning

Voltmeter

Stromstallare for rotation av plattformen
Tryckknapp for styrning till hoger

Tryckknapp for styrning till vanster
Nyckelvaljare for Elektrisk /Termisk drivning
Startnyckel for varmemotor

Indikator for branslenivan

Tryckknapp for starter

Pedal for “dédmansbrytare”

N=SCIJdILTLZEC=ZT2IIDBoE2

Alla rérelser (med undantag av rotation av plattform och  korrigering av plattformens niva) manévreras av
proportionalstyrspakar/spakar. Darfér ar det mgjligt att anpassa exekveringshastigheten for rorelsen med hénsyn till
forflyttningen av sjélva styrspakarna. | syfte att undvika tvdra stétar under rorelserna, rader vi er att mandvrera
proportionalstyrspakarna gradvis.

Av sékerhetsskél &r det nodvandigt, for att kunna mandvrera maskinen, att trycka ner den fotmandvrerade
“dodmanspedalen ” Z pa plattformen. Om den fotmandvrerade “dédmanspedalen” slapps under utférandet av en
mandver, stoppas rorelsen omedelbart.

beskrivs dels i det foljande, dels i de foregaende avsnitten. Folj uteslutande det som anges i de
foljande avsnitten och iakttag de sakerhetsforeskrifter som beskrivs dels i det foljande, dels i de
foregaende avsnitten.

2 Folj uteslutande det som anges i de foljande avsnitten och iakttag de sakerhetsforeskrifter som

ﬁ Innan nagon som helst forflyttningsoperation utférs skall man kontrollera att det inte finns nagra
personer i maskinens narhet och i vilket fall som helst skall man férfara med storsta forsiktighet.
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5.1.1  Korning och styrning
5.1.1.1 Korning

For att erhalla korningsrorelsen ar det nodvandigt att utfora foljande operationer i foljd:

a) tryck pa “dédmanspedalen” som ar belagen pa plattformen;
b) verka pa proportionalstyrspaken A och flytta den framat for korning framat eller bakat for korning bakat.

VARNING!!
A Kommandona for kérning och styrning kan ske samtidigt med varandra, men de ar blockerade med
kommandona for forflyttning av plattformen (upp/ner/rotationer).

Med sankt plattform (sankta armar, teleskop indraget och utliggaren pa en hgjd mellan +10° och -70°) och genom att
anvanda hastighetsvéljaren F ar det méjligt att valja olika kdrningshastigheter.

ANMARKNING: For att erhalla maximal korhastighet satter man hastighetsviljaren (F) i lage (Ill°), haller
tryckknappen for lasning av differentialen (G) nedtryckt och trycker helt och hallet ned proportionalstyrspaken
(A).

For att dverskrida stora lutningar, bade uppfor och nedfor, (t. ex. under lastningen/avlastningen av maskinen
palfran ett lastbilsflak) och erhalla den minimala hastigheten satter man hastighetsvaljaren (E) i lage (I°).

Med lyft plattform inkopplas automatiskt sdkerhetshastigheten for korning.

VARNING!! Tryckknappen for lasning av differentialen (G) anvands av operatoren for att kunna utféra korning
pa ojamn mark, i hdndelse av att ett av drivhjulen skulle vara upplyft och absorberar hela korkraften. Det ar
absolut forbjudet att halla denna tryckknapp nedtryckt under utforingen av svangningsmanévrarna och i bérjan
av kormanavern.

ﬁ Det 4r FORBJUDET att utfora mandvern for kérning med upplyft plattform om vagnen inte befinner
sig pa en jamn och racklig fast yta.

ﬁ Innan nagon som helst forflyttningsoperation utfors skall man kontrollera att det inte finns nagra
personer i maskinens narhet och i vilket fall som helst skall man forfara med storsta forsiktighet.

5.1.1.2 Styrning

For att svanga trycker man pa tryckknapparna P, Q som sitter pa proportionalstyrspaken for kérning (genom att trycka
p& knappen till hoger erhdlls styrning till hoger och viceversa). Aven kommandot for styming inkopplas fran
“dédmanspedalen”.

VARNING!!
A Kommandona for koérning och styrning kan ske samtidigt med varandra, men de ar blockerade med
kommandona for forflyttning av plattformen (upp/ner/rotationer).

Med lyft plattform inkopplas automatiskt sakerhetshastigheten for kdrning.
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5.1.2 Positionering av plattformen

For att utféra alla rérelser, som inte &r korningen, anvander man proportionalstyrspakarna B, C, D och strémbrytarna E
och O.

For att erhalla rorelsen ar det nodvandigt att utfora féljande operationer i fljd:

a) tryck pa “dédmanspedalen” som ar belagen pa plattformen;

b) verka pa proportionalstyrspaken eller pa den dnskade strombrytaren genom att flytta den i den riktning som anges

av screentrycket pa manéverladan.

ANMARKNING: innan proportionalstyrspaken eller den onskade strombrytaren sitts i funktion ar det
nodvandigt att “dédmanspedalen” ar nedtryckt.
Genom att slappa “dodmanspedalen” erhalls omedelbart stopp av mandvern.

5.1.2.1 Lyftning/Sankning av sax (forsta armen)
For att utféra mandvern for lyftning / sénkning av saxen (férsta armen), anvands proportionalstyrspaken B.
Verka pa proportionalstyrspaken B genom att satta den i lage 3 for att utfora lyftningen, eller i lage 4 for att utfora
sankningen.

5.1.2.2 Lyftning/Sankning av den andra armen
For att utféra mandvern for lyftning / sénkning av den andra armen anvénds proportionalstyrspaken C.
Verka pa proportionalstyrspaken C genom att satta den i lage 7 for att utfora lyftningen, eller i lage 8 for att utfora
sankningen.

5.1.2.3 Lyftning/Sankning av Utliggare (A13 J)
For att utféra mandvern for lyftning / sénkning av utliggaren, anvands proportionalstyrspaken D.
Verka pa proportionalstyrspaken D genom att sétta den i lage 11 for att utfora lyftningen, eller i lage 12 for att utfora
sankningen.

5.1.2.4 Utdragning/Retur av den teleskopiska armen
For att utféra mandvern for utdragning / retur av den teleskopiska armen anvander man proportionalstyrspaken C.
Verka pa proportionalstyrspaken C genom att satta den i lage 6 for att utfora utdragningen, eller i lage 5 for att utfora
returen.

5.1.2.5 Inriktning av tornet (rotation)
For att utféra mandvern for inriktning av tornet (rotation), anvénds proportionalstyrspaken B.

Verka pa proportionalstyrspaken B genom att sétta den i lage 2 for att utféra rotationen till hoger, eller i lage 1 for att
utfora rotationen till vanster.

ﬁ Innan manévern utfors ska man kontrollera att anordningen for tornets mekaniska lasning —om den
finns — ar avaktiverad (se kapitel 6 “forflyttning och transport”).
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5.1.2.6 Rotation av plattformen

51.2.6.1 Rotation av plattformen A10 ed A12 (TILLVALSMOJLIGHET)

For att utfora mandvern for rotation av plattformen anvéander man strémbrytaren O. Verka pa strombrytaren O genom att
fora den till hoger for att erhalla rotationen av plattformen till hoger, eller till vanster for att erhalla rotationen av
plattformen till vanster. Mandvern sker i fast hastighet (kommando ON-OFF).

5.1.2.6.2 Rotation av plattformen A13 J

For att utfora manévern for rotation av plattformen anvander man proportionalstyrspaken D. Verka pa
proportionalstyrspaken D genom att satta den i lage 10 for att erhalla rotationen av plattformen till hoger, eller i lage 9 for
att erhalla rotationen av plattformen till vanster. Mandvern sker i fast hastighet (kommando ON-OFF).

5.1.2.7 Nivellering av plattformen
Nivelleringen av plattformen sker automatiskt. Om det skulle bli nodvandigt att aterstélla den korrekta nivan anvander

man strombrytaren E.
Verka pa strombrytaren E sdsom anges pa screentrycket.

ﬁ Varning!! Denna_mandver ar endast majlig med fullstindigt sankta armar, saledes erhalls ingen
effekt om man utfér de ovan ndmnda operationerna med plattformen pa héjd.
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5.1.3 Ovriga funktioner pa plattformens manéverpanel
5.1.3.1 Val av den elektriska /termiska drivningen (modeller “EB”, “ED”) (R)

Pa modellerna med dubbel elektrisk / termisk drivning &r det mojligt att vélja typ av drivning genom att anvanda
nyckelvéljaren T. Genom att vrida den till I&get Electric anvander man den elektriska drivningen (med batteri), genom att
vrida den till laget Thermic anvander man varmedrivningen (Diesel eller Bensin).

5.1.3.2 Startnyckel for vairmemotorn (modeller “EB”, “ED”) (T)

Den anvands for att starta varmemotorn (Diesel och Bensin) i modellerna med dubbel matning (“ED” och “EB").
- |l&get START eller 1 sker starten.
- |laget STOP eller 0 stdngs varmemotorn av.

5.1.3.3 Manuellt signalhorn (H)

Signalhorn for att signalera maskinens forflyttning. Den manuella aktiveringen av signalhornet sker genom att trycka pa
knappen H.

5.1.3.4 Tryckknapp STOP for nodstopp (1)

Genom att trycka pa knappen | avbryts alla maskinens funktioner for manéver. De normala funktionerna erhalls genom
att vrida sjélva tryckknappen medsols i ett kvarts varv.

5.1.3.5 Varningslampa for funktionsstornng (L)

Denna varningslampa varnar om att:

- maskinen befinner sig i ett instabilt 1age, inte perfekt nivellerad. Nagra sekunder efter att varningslampan har tants
aktiveras &ven en akustisk varningssignal och det &r inte langre mgjligt att fortsdtta med lyftmandvern (och
kormandvern om plattformen &r upphojd). For att kunna anvanda maskinen pa nytt ar det ndvandigt att fullstandigt
sanka plattformen och positionera sig i ett stabilt tillstand;

- det férekommer n funktionsstérning. Samtidigt aktiveras en akustisk signalanordning och det &r inte langre mojligt
att utfora rorelser med maskinen. Funktionsstoringarna som kan blockera maskinen kan vara av manga slag: t. ex.
fel pa en styrspak, fel pa det elektroniska huvudkortet, fel pa matningen, etc.

VARNING! Aktiveringen av denna indikator innebar fara, eftersom maskinen har natt en lutningsniva
A som ar farlig for maskinens stabilitet.

| tillstand med vagn som lutar mer @n vad som ér tillatet, tillrads operatoren pa maskinen, for att
undvika att 6ka risken for tippning, att utfora returen av den teleskopiska armen som forsta manaver,
och att ge kommando om sénkning av den teleskopiska armen som sista mandver.
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5.1.3.6 Varningslampa for dverbelastning (M)

Nér denna varningslampa slacks varnar den om att plattformen har dverbelastats (lasten Gverskrider den nominella

lasten med 25%). Nagra sekunder efter det att varningslampan har slackts aktiveras aven en ljudsignal och:

- om plattformen &r lyft blockeras maskinen fullstandigt;

- om plattformen &r sénkt &r det fortfarande mdjligt att utfora mandvrarna for korning/styrning, medan mandvrarna for
lyftningarna /rotationerna &r sparrade.

For att kunna anvanda maskinen pa nytt ar det nodvandigt att lasta av Gverskottslasten.

VARNING! Aktiveringen av denna indikator innebar en risk eftersom lasten pa plattformen ar for stor
A eller att ingen kontroll av lasten ar aktiv vid signaleringsmomentet. .
Betraffande regleringen eller for aktiveringen i nddsituation, las kapitlet om UNDERHALL.

5.1.3.7 Voltmeter (N)

Voltmetern finns pa modellerna med elektrisk drivning och med dubbel drivning (‘ED” och “EB").

5.1.3.71 Voltmeter som standard

Indikerar batteriets laddningsniva. Kontrollen av batteriets laddningsniva utfors
med paslagen maskin, men inte samtidigt med utforingen av manévrar. Om alla
de réda signallamporna &r tdnda &r laddningen cirka 100%. Om endast de forsta
tva signallamporna &r tanda &ar laddningen cirka 25% och det ar nodvandigt att
strja for batteriernas laddning. Vi avrader er fran att anvanda maskinen om, i de
tillstdnd som ovan beskrivits, endast de férsta tva signallamporna ar tanda. Det &r
en god regel att dagligen ladda om batteriet under natten och vid eventuella langa
arbetsuppehall.

Fig.9

5.1.3.7.2  Voltmeter som tillvalsmaojlighet

—
. . | ——
Indikerar batteriets laddningsniva. Det normala arbetstillstandet indikeras av att de L

grona signallamporna tands. Om de rdda signallamporna tands betyder detta att

batteriets laddning har 6verskridit den minimala troskeln (faststélld till cirka 20%). smftsnv ;::,.;m
| detta tillstand inhiberas automatiskt lyftmandvern for plattformen. Det &r a =
nodvéndigt att omedelbart sérja for omladdningen av batteriet. Det &r en god 3
regel att dagligen ladda om batteriet under natten och vid eventuella langa —
arbetsuppehall.

Fig.10

5.1.3.8 Indikator for branslenivan (TILLVALSMOJLIGHET for modellerna “ED” och “EB”)

Indikatorn for branslenivan kan levereras som tillvalsmojlighet pa modellerna med Dieseldrivning (‘D”) och med dubbel
drivning (“ED” och “EB”). Den indikerar nivan av bréanslet som finns i behallaren. Normalt &r den inte férsedd med
varningslampa for reserven och darfor rader vi er att fylla pa bréanslebehallaren sa fort som visaren narmar sig noll.
Betraffande pafyliningen skall man folja instruktionerna som anges i denna manual.
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5.2 Mandverplats pa marken och elektrisk kommandoenhet

Mandverplatsen pa marken anvands for att:

- slapé/ stanga av maskinen;

- vélj manoverplatsen (pa marken eller pa plattformen);

- satta plattformen i rorelse i héndelse av nédsituation;

- visualisera vissa funktionsparametrar (arbetstimmar, funktionsstdrningar Dieselmotor, batteriladdarens funktion;
etc.);

Den elektriska kommandoenheten pa marken innehaller de huvudsakliga elektroniska korten fér maskinens funktion
och for sékerhetskontrollen av maskinen.

Atkomsten till den elektriska kommandoenheten ar reserverad for den personal som &r specialiserad
A pa underhalls- och/eller reparationsarbeten. Satt endast pa den elektriska kommandoenheten efter
att ha bortkopplat maskinen fran alla matningar (batteri, 220V eller 380V).

5.21 Manoverplats pa marken

Mandverplatsen pa marken &r placerad pa det vridbara tornet (se avsnittet om “Placering av de huvudsakliga
bestandsdelarna ”).

Kommandona p& marken ska endast anvéndas i nédsituationer i syfte att aterhémta plattformen.
A DET AR FORBJUDET att anvanda mandverplatsen pa marken som arbetsplats om personal finns
ombord pa plattformen.

Fig.11
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A) Huvudnyckel for start och véljare belagen pa mandverplatsen pa marken/plattformen.
B) Tryckknapp for nédstopp STOP

C) Varningslampa fér signalering maskin paslagen

D) Spak for TORNETS ROTATION

E) Spak for HOINING/SANKNING AV SAX

F) Spak for HOINING/SANKNING AV ARM

G) Spak for UTDRAGNING/RETUR AV TELESKOPISK ARM

H) Spak for HOINING/SANKNING AV UTLIGGARE

I) Varningslampa for batteriladdare.

A Nyckeln ska ges till auktoriserad personal och reservnyckeln ska forvaras pa en saker plats.

5.2.1.1 Huvudnyckel for pasattning och véljare av mandverplatsen

Huvudnyckeln pa manéverplatsen pa marken anvands for att;
- séttigdng maskinen genom att valja en av de tva mandverplatserna:
- kommandon pa plattformen inkopplade med nyckelstrémstallaren vriden i laget “plattform”. Fast lage for
nyckeln med mdjlighet att dra ut nyckeln;
- kommandona pa marken inkopplade (fér nddfallsmandvrar) med nyckelstrombrytaren vriden i laget “torn”.
Lage for kvarhallen funktion. Om nyckeln slapps stangs maskinen av.
- sténgaav styrkretsarna genom att vrida den till laget OFF;
- inkopplar starten av batteriladdaren genom att vrida den i lage OFF (modeller “E” och “ED”).

5.2.1.2 Tryckknapp for nodstopp
Genom att trycka pa denna knapp stangs maskinen av fullstandigt (och varmemotorn pa modellerna “D”, “ED” och “EB")
for frankoppling av batterierna (6ppning elektrisk starkstromskrets). Genom att vrida samma tryckknapp utat ar det
mojligt att satta pa maskinen genom att anvanda huvudnyckeln (se 5.2.1.1).

5.2.1.3 Varningslampa for signalering maskin paslagen

Den grona varningslampan &r endast tand med maskin pasatt med markkommandona.

5.2.1.4 Spakar for plattformens forflyttning

De olika spakarna som &r positionerade pa bilden av maskinen tillater att forflytta plattformen. Genom att folja de olika
indikeringarna erhaller man olika rérelser. Dessa kommandon fungerar endast om huvudnyckeln kvarhalls i laget “ON”
nedat (mandverplats pa marken vald). Kom ihdg att kommandona pa marken endast skall anvandas for nodforflyttning
av plattformen och att de inte far anvéandas for andra andamal.

Kommandona pa marken ska endast anvandas i nédsituationer i syfte att aterhdmta plattformen.
A DET AR FORBJUDET att anvanda mandverplatsen pa marken som arbetsplats om personal finns
ombord pa plattformen.
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5.2.1.5 Varningslampa for batteriladdare

P4 modellerna med elektrisk eller blandad matning (“E”, “ED” och “EB”) som é&r forsedda med inbyggd batteriladdare
med hég frekvens, finns denna varningslampa som signalerar funktionen av sjélva batteriladdaren (fér mer ingaende
informationer hanvisas till avsnittet betraffande omladdning av batterierna).

5.2.2 Elektrisk kommandoenhet pa marken

Den elektriska kommandoenheten pa marken &r belagen pa basvagnen (se avsnittet om “Placering av de huvudsakliga
bestandsdelarna ”).

Fig.12

Inne i den elektriska kommandoenheten finns féljande:

A) Elektroniskt huvudkort for styrning.

B) Elektroniskt kretskort for matning av lutningsmatarens krets.

C) Kontrollanordning for det elektriska systemets isolering (endast modeller med elektrisk drivning).
D) Timmétare.

Atkomsten till den elektriska kommandoenheten &r reserverad for den personal som ar specialiserad
A pa underhalls- och/eller reparationsarbeten. Satt endast pa den elektriska kommandoenheten efter
att ha bortkopplat maskinen fran alla matningar (batteri, 220V eller 380V).
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5.3 Tilltrade till plattformen

endast de tilltraidesmedel som
plattformen ar forsedd med
anvandas.

2 For tilltradet till plattformen far

For tilltrade till plattformen héjer man stangen och tar plats
pa plattformen. Kontrollera att stangen, efter att plattformen
har tilltratts, har fallit tillbaka och stanger tilltradet.

Det ar absolut forbjudet att lasa
A fast stangningsstangen for att
halla ftilltradet till plattformen
Oppet.

Genom att arbeta med kommandona pa marken (se avsnitt
“Mandverplats pa marken..”) ar det mgjligt, genom att
mandvrera armen, att sanka tilltrddeshgéjden till plattformen
for att underlatta tilltradet till sjélva plattformen.
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5.4 Start av maskinen
For att starta maskinen skall operatdren:

- frikoppla tryckknappen for stopp pa platsen fér kommando pa marken;

- vrida huvudnyckeln pa mandverplatsen pa marken och satta den i laget “plattform”;

- dra ut nyckeln for paslagning och lagga tillbaks den pa en saker plats eller lamna den till en ansvarig person som ar
instruerad om anvéandningen av nodstoppskommandona, som finns pa marken;

- taplats pa plattformen;

- frikoppla stoppknappen i mandverladan som ar belagen pa plattformen (se féregaende avsnitt).

Om maskinen har elektrodrivning, ar det vid det hér laget redan mgjligt att borja utféra de olika funktionerna genom att
noga félja de instruktioner som anges i de foregaende avsnitten.

Om maskinen har dubbel drivning Elektrisk/Diesel (modeller “ED” eller “EB”), &r det nédvéndigt att valja typen av
matning med hjélp av valjaren. Om man 6nskar anvénda den elektriska drivningen &r det redan mdjligt, efter att ha valt
denna option, att bérja utféra de olika funktionerna genom att noga folja de instruktioner som anges i de féregaende
avsnitten. Om man 6nskar anvanda den termiska drivningen , skall man lasa foljande avsnitt fér varmemotorns start.

5.4.1 Start av Dieselmotorn (modeller “ED”)

Genom att vrida startnyckeln som &r belagen pa mandverpanelen pa plattformen erhaller man:
- |l&get STOP eller O &r Dieselmotorn avstangd (modeller “D” och “ED");
- |laget START eller 1 sker starten av motorn.

Insistera inte pa startldget i mer an 3 sekunder. | handelse av utebliven start och efter att ha
A kontrollera branslenivan med hjalp av den avsedda kontrollampan, radfrdga manualen for Motorns
Anvéndning och Underhall
Utfor ingen startmandver nar motorn redan &r i funktion. Denna mandver kan orsaka att startmotorns
drev gar sonder (kommandosystemet hindrar hur som helt denna mandver i normala tillstand).
| hdndelse av funktionsstorningar kontrollerar man motorns kontrollampor och radfragar manualen
fér motorns Anvéndning och Underhall.
ANMARKNING: Kontakta eventuellt en auktoriserad teknisk servicetjanst. Starten av Dieselmotorn ar
endast mdjlig om dédmanspedalen inte ar nedtryckt.

5.4.2 Start av den Bensindrivna motorn (modeller “EB”)

For att sétta igang maskinen med den Bensindrivna motorn ar det framfor allt nodvandigt att oppna den roda
forsorjningskranen som sitter under branslebehallaren.

For att starta motorn &r det nddvéndigt att:

- Nar motorn éar kall:
vrida startnyckeln till laget START eller 1 och samtidigt trycka pa knappen STARTER , samt halla kvar den nedtryckt i
cirka ett tiotals sekunder dven efter att starten har skett.

- Nar motorn &r varm:
vrida startnyckeln till laget START eller 1 genom att samtidigt trycka pa knappen STARTER , och genast slappa den
efter att starten har skett.
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Innan motorn startas ska man okulart kontrollera bréanslenivan i behallaren med avstéangs och kall
motor och, vid behov, fylla pa och undvika att smutsa motorn. Rengor noggrant motorn i handelse av
sma branslespill.

Fyll inte pa nar motorn ar varm och/eller paslagen. Risk for brand och explosion.

Insistera inte pa startldget i mer an 3 sekunder. | handelse av utebliven start och efter att ha
kontrollera branslenivan med hjalp av den avsedda kontrollampan, radfraga manualen for Motorns
Anvandning och Underhall.

Utfor ingen startmandver nar motorn redan &r i funktion. Denna mandver kan orsaka att startmotorns
drev gar sonder (kommandosystemet hindrar hur som helt denna mandver i normala tillstand).

| handelse av funktionsstoérningar kontrollerar man motorns kontrollampor och radfragar manualen
for motorns Anvandning och Underhall.

ANMARKNING: Motorn kan endast startas om dédmanspedalen inte dr nedtryckt.

[0
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5.5 Stopp av maskinen
5.5.1 Normalt stopp

Under normal anvandning av maskinen:

- genom att slappa kommandona stannar man manévern. Stoppet sker inom en tid som stallts in pa fabriken och som
ger en mjuk bromsning;

- genom att sldppa “dodmanspedalen " pa plattformen, stoppas manévern omedelbart. P4 grund av att stoppet sker
omedelbart erhalls pa detta sétt en tvér inbromsning.

5.5.2 Nodstopp

| handelse av att omstandigheterna sa kraver, kan operatoren omedelbart stoppa maskinens alla funktioner bade fran

plattformen och fran manéverpanelen pa marken.

Fran mandverplatsen pa plattformen:

- genom att trycka pa den tallriksformade nodstoppsknappen pa mandverladan stangs maskinen av;

- genom att slappa “dédmanspedalen " pa plattformen, stoppas manévern omedelbart. Pa grund av att stoppet sker
omedelbart erhalls pa detta sétt en tvar inbromsning.

Fran mandverplatsen pa marken:

- genom att trycka pa tryckknappen for stopp av kraftférsorjning avbryts matningen till maskinen. (avbrott pa
starkstromskretsen).

For att ateruppta arbetet ar det nédvandigt att:

Fran mandverplatsen pa plattformen:
- vrida stoppknappen medsols i ett kvarts varv;

Fran mandverplatsen pa marken:
- dra den tallriksformade tryckknappen for starkstrémskretsen utat - tills inkoppling sker — for att aterstalla matningen
till maskinen.
5.5.3 Stopp av Dieselmotorn (modeller “ED”)

For att stanga av Dieselmotorn:

1) Fran mandverplatsen pa plattformen:
- vrid strémbrytaren for start till Iaget STOP eller 0.
- eller tryck pa den tallriksformade tryckknappen.

2) Fran manéverplatsen pa marken:
- vrid huvudnyckelvaljaren till laget OFF.

ﬁ Stang inte av motorn nar det gar hogt i varv. Vanta tills motorn kommer i lagre rotationsgang innan
den sténgs av.
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5.5.4 Stopp av den bensindrivna motorn (modeller “EB”)
For att stanga av den bensindrivna motorn:
3) Fran mandverplatsen pa plattformen:
- vrid strémbrytaren for start till laget STOP eller 0.

- eller tryck pa den tallriksformade tryckknappen.

4) Fran mandverplatsen pa marken:
- vrid huvudnyckelvaljaren till laget OFF.

ﬁ Stang inte av motorn nar det gar hogt i varv. Vanta tills motorn kommer i lagre rotationsgang innan
den stangs av.
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5.6 Kommandon for manuellt nodstopp

A Denna funktion skall endast utforas i handelse av nddsituation, nar drivkraften inte finns.

SG1400-J SG1600-J

i S E—

EV22 EV21

1

EV 12 EV 13
C)NG)

A 078.10.004

I héndelse av fel pa det elektriska systemet eller pa det hydrauliska systemet foljer man férfaringssattet harunder for att
utféra mangvrarna for manuellt nddstopp:

Vrid (eller skruva fast) kranen A helt och hallet;

For in den sarskilda spaken pa den manuella pumpens handtag;

Skruva helt och hallet fast den rafflade knoppen pa magnetventilen for den rorelse som man vill erhalla;
Sétt nédpumpen i funktion;

Kontrollera att mandévern har ett bra forlopp.

g1 B WO -
—_ O — —

Motsvarighet mellan namn pa magnetventilen och den manuellt manévrerade rérelsen:

EV5= Sénkning av sax;

EV6= Utdragning av den teleskopiska armen;
EV7=Retur av den teleskopiska armen;
EV12=Hdger rotation torn;

EV13=Vanster rotation torn;

EV15=Sankning av arm;

EV18=Hdjning av utliggare;

EV19=Sankning av utliggare;

EV21=Rotation av plattformen till héger;
EV22=Rotation av plattformen till vanster.

VARNING: NODSTOPPSKOMMANDOT KAN AVBRYTAS | VILKET OGONBLICK SOM HELST GENOM ATT
FRIGORA KNOPPEN ELLER AVBRYTA AKTIVERINGEN PA PUMPEN.

Efter att den manuella nédstoppsmandvern har avslutats ar det nodvandigt att aterstélla de rafflade
A knopparna och kranen i ursprungslaget for att pa nytt kunna mandvrera maskinen (i normalt lage ar
alla de réfflade knopparna helt och hallet losskruvade).
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5.7 Uttag for anslutning av arbetsverkty och matning av batteriladdare

For att operatren skall kunna anvanda de
arbetsverktyg pa arbetsplattformen som &r
nodvandiga for att utfdra de forutsedda
arbetena och for att mata batteriladdaren,
finns det ett uttag som majliggdr anslutningen
av dessa till ledningen pa 220-230VAc.

For att aktivera den elektriska ledningen (se
bilden bredvid) kopplar man in en kabel som
ar ansluten till natet 220-230VAc 50 Hz i
kontakten, och satter  strémstéllaren for
dverspanningsskydd som ar beldgen i / - ~
narheten av kontakten i laget ON. Vi rader er
att kontrollera stromstéllaren for
dverspanningsskydd med hjalp av den for fig.15
andamalet avsedda TEST-tryckknappen.

De uttag och kontakter som anvands pa
standardmaskinerna &r i Gverensstimmelse med EEG-normerna och kan saledes anvéandas inom EU.

Pa begaran kan uttag och kontakter levereras som &r i dverensstammelse med olika inhemska normer eller sérskilda
behov.

5.8 Niva och pafylining av bransle (modeller “ED”, “EB”)

Innan anvandning av varmedrivningen (Dieselmotor eller Bensindriven motor) bor man kontrollera branslenivan i
behallaren.

Pa de maskiner som inte &r férsedda med en nivaindikator pa manéverplatsen pa plattformen, skall denna operation
utféras genom att okulart kontrollera brénslenivan genom att skruva loss pafyliningsproppen. Pa de andra maskinerna
kan man kontrollera nivan direkt pa nivaindikatorn som ar placerad pa mandverplatsen pa plattformen.

- Kontrollera okulart branslenivan innan arbetet paborjas, med avstangd och tillréackligt kall motor.
- Hall bréanslebehallaren och motorn rena.

Betraffande den bensindrivha motorn (modeller “EB”) skall man endast anvénda Blyfri bensin >87-oktanig.

5.9 Efter avslutat arbete

Efter att ha stannat maskinen genom att félja de instruktioner som anges i de foregaende avsnitten skall man:
- Alltid satta maskinen i vilolage;

- Trycka pa stoppknappen som &r belagen pa mandverladan pa marken;

- Taut nycklarna fran mandverpanelerna for att undvika att ej behoriga personer kan anvanda maskinen;
- Sorja for omladdningen av batteriet sdsom forutses i avsnittet betréffande underhallet.
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6 FORFLYTTNING OCH TRANSPORT

6.1 Forflyttning

Innan maskinen tas i bruk ska man forsakra sig om att tornets anordning for mekanisk lasning ar avaktiverad
(se figur har under).

Fig.16

For att forflytta maskinen under normal anvindning foljer man de instruktioner som aterges i kapitlet
“ALLMANNA ANVANDNINGSFORESKRIFTER ” under avsnittet “Korning och styrning”.

Med helt sénkt plattform (eller i vilket fall som helst, till en h6jd som faststallts beroende pa de olika kraven och till foljd
av prover) ar det majligt att forflytta maskinen (utféra kérningen) i olika hastigheter som kan véljas efter anvandarens

behov.

Nér plattformen lyfter sig och éverskrider en viss héjd kan maskinerna forflytta sig med reducerad hastighet (automatiskt)
till den maximala héjden.

VAN

VARNING! Korningsmanévern med lyft plattform kan vara underordnad olika begrénsningar
beroende pa det land dar man arbetar. Informera er om de lagstiftande begransningarna avseende
denna manéver hos arbetarskyddsnamnden for arbetarnas hélsa pa arbetsplatsen.

Det ar absolut forbjudet att utfora kormanévern med upplyft plattform pa mark som inte ar horisontal,
fast och jamn.

Kontrollera att det inte finns nagra gropar eller nivaskillnader pa golvet och var uppméarksam pa
maskinens utrymmesbehov.

Innan nagon som helst forflyttningsoperation utfors skall man kontrollera att det inte finns nagra
personer i maskinens narhet och i vilket fall som helst skall man forfara med storsta forsiktighet.

Fore varje forflyttning av maskinen ar det nodvandigt att forsdakra sig om att de eventuella
anslutningskontakterna ar skilda fran matningspunkten.

Innan styrnings- och korningsmanodvrarna utfors skall man forsakra sig om det vridbara tornets
reella position med hjélp av de sérskilda sjilvhaftande etiketterna som finns pa vagnen for att fa den
riktiga rorelseriktningen.

Under maskinens forflyttning med upphdjd plattform ar det inte tillatet att anbringa horisontala laster
pa plattformen (operatorerna pa plattformen far inte dra rep eller kablar, etc.).
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6.2 Transport

For att forflytta maskinen till olika arbetsplatser skall man félja foljande instruktioner.
P& grund av vissa modellers dimensioner rader vi er att, innan maskinen transporteras, informera er om de
utrymmesmattshegransningar som forutses for vagtrafiken i ert land.

Innan transporten av maskinen utférs ska man stinga av maskinen och ta ut nycklarna fran
A mandverpanelerna. Ingen person far uppehalla sig i ndrheten eller pa maskinen for att undvika risker
som orsakas av oférutsedda rorelser.
Av sakerhetsskal far maskinen aldrig lyftas eller dragas med hjalp av armarna eller plattformen.
Lastningsarbetet skall utforas pa en jamn yta med lamplig barformaga efter att man har satt
plattformen i vilolédge.

For att transportera maskinen kan operatdren lasta maskinen pa motorfordonet genom att folia de alternativa
mdjligheterna:

1) med hjalp av lastramper och
forflyttningskommandona som ar belagna pa
plattformen kan operatéren féra maskinen direkt
pa transportmedlet (om rampernas lutning ligger
inom den maximalt overskridbara
lutningsformagan som anges i kortet om
“TEKNISKA DATA " och om rampernas
barformaga ar lamplig for vikten) genom att folja
de instruktioner som anges i kapitlet om
“ALLMANNA  SAKERHETSFORESKRIFTER
under avsnittet “Kérning och styrning " for att
kombinera korningskommandona pa ett korrekt
satt. Om man folier detta system ar det tillradligt,
under lastningsarbetet, att lyfta utliggaren (om
den finns — se figuren bredvid) for att undvika att
plattformen stéter mot marken. Var noga med att
inte lyfta de Ovriga armarna under denna
operation for att undvika att aktivera ﬂ
sakerhetsmikrobrytarna som i handelse av lutad
maskin spérrar alla mandvrar med undantag for
sankningarna.  Om  lutningen  som  skall I
Overskridas ~ ar  hogre &n  maximala
lutningsférmagan, &r det mjligt att dra maskinen

med hjdlp av vindspel, men detta endast om
operatoren pa plattformen samtidigt kopplar in kérkommandot for att kunna frikoppla parkeringsbromsarna.

2) med hjélp av hakar och stalkablar (med sakerhetskoefficient som &r lika med 5, betréffande maskinens vikt
hanvisas till tekniska data) ihakade i de for &ndamalet avsedda halen som indikeras av skyltarna som visas pa
bilden bredvid.

3) med hjélp av gaffeltruck med lamplig barkraft (betraffande maskinens vikt hanvisas till tabellen “tekniska data " i
bérjan av denna manual) och med gafflar med en langd som atminstone ar lika med maskinens bredd. For in
gafflarna dar det anges av de séarskilda sjalvhaftande etiketterna som finns pa maskinen. Om dessa sjélvhéftande
etiketter inte finns &r det ABSOLUT FORBJUDET att lyfta maskinen med hjélp av en gaffeltruck. Att lyfta maskinen
med hjalp av en gaffeltruck &r ett farligt arbete som skall utféras av en kvalificerad operatér.
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Efter att maskinen har placerats pa transportmedlets plan skall den fastsittas genom samma hal
som anvants for lyftningen.

Blockera tornet med hjilp av den mekaniska lasningsanordningen for sékerhet sasom anges i
foljande figur.

Fér att undvika att kontrollanordningen fér dverbelastning pa plattformen gar sénder och maskinen
till foljd darav stoppar ar _det absolut FORBJUDET att fixera maskinen pa transportmedlets plan
genom att binda fast plattformen (alla modeller) eller den sista lyftarmen .

Forsakra er om stabilitetsgraden innan transporten paboérjas.

Anvand inte maskinen for att dra andra transportfordon.

6.3 Nodbogsering av maskinen

For att bogsera maskinen i handelse av fel skall man @
forfara pa foljande satt:

Haka fast maskinen i de avsedda hélen:
Skruva fullsténdigt fast de géngade stiften
som ar belagna pa mitten av de tva
reducervéxlarna for kérning med hjélp av en
nyckel for insexhal pa 6 mm; '
Utfér bogseringen med sarskilt begréansad
hastighet (kom ihdg att den bogserade
maskinen &r fullstdndigt utan bromsar i
dessa forhallanden).

1)
2)

For att ateruppta det normala arbetet aterférs

maskinen i de ursprungliga tillstanden.

VAN

Utfor bogseringen med sarskilt begransad hastighet (kom ihag att den bogserade maskinen ar
fullstandigt utan bromsar i dessa forhallanden).
Maskinen far endast bogseras pa jamna mark.
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7 UNDERHALL

A\

Underhallsarbetena skall utféras med stannad maskin och nyckeln uttagen fran mandverpanelen
samt med plattformen i vilolage.

Endast de underhallsarbeten och regleringar som beskrivs i denna manual far utforas. | handelse av
behov (t. ex. haveri, utbyte av dacken), kontakta uteslutande var tekniska servicetjanst.

Endast instruerad personal ar auktoriserad att utfora reparations- och underhallsarbeten.

Under ingreppen skall man forsdkra sig om att maskinen ar fullstindigt spérrad. Innan nagra
undehallsarbeten inleds inne i lyftstrukturen skall man sérja for att blockera denna for att undvika
att armarna sanks ofrivilligt.

Koppla ur kablarna fran batterierna och skydda batterierna pa ett lampligt satt under eventuella
svetsarbeten.

Varmemotorns underhallsarbeten far endast utféras nar vairmemotorn ar avstangd och tillrackligt kall
(med undantag av sadana operationer— som byte av oljan - som kraver varm motor). Det finns fara
for brannskador vid kontakt med de varma delarna.

Anvand inte bensin eller annat lattantandligt material for rengéringen av varmemotorn.

Betraffande varmemotorns underhallsarbeten, radfraga alltid bruksanvisningen som motorns
tillverkare forser med vid maskinens kop.

Anvand uteslutande originala reservdelar i handelse av utbyte av komponenterna.

Koppla ur_eventuellt anslutna uttag 220V AC och/eller 380V AC.

VARNING! DET AR ABSOULT F°6RBJUDET ATT ANDRA ELLER ATT MANIPOLERA MED DE DELAR
AV  MASKINEN SOM PAVERKAR SAKERHETEN FOR ATT MODIFIERA DERAS

PRESTATIONSFORMAGOR.

7.1 Rengoring av maskinen

For att tvatta maskinen kan man anvénda vattenstralar som inte ar under tryck. Var hérvid noga med att pa ett lampligt
satt skydda:

- manoverplatserna (bade pa marken och pa plattformen);

- den elektriska kommandoenheten pa marken och alla de elektriska dosorna i allmanhet;

- de elektriska motorerna.

A\

Det ar absolut forbjudet att anvénda vattenstralar under tryck (hydrorengéringsanordningar) for
maskinens rengoring.

Efter att tvéttningen har avslutats &r det viktigt att sérja for att :

- torka maskinen;

- kontrollera att skyltarna och de sjalvhaftande etiketterna &r i oskadat skick;
- smorja ledpunkterna som ar férsedda med smorjapparater.

[0

Manual for Anvédndning och Underhall Sjélvgaende lyftarbetsplattformar Sida 39




7.2 Allméant underhall

| det f6ljande beskriver vi de huvudsakliga férutsedda underhallsarbetena och indikerar i vilka intervaller de skall utféras i
den harunder atergivna tabellen. Kom ihag att maskinen &r férsedd med en timmétare.

Operation Intervall
Lasning av skruvar som beskrivs i avsnittet “Olika regleringar” Efter de forsta 10 arbetstimmarna
Kontroll av oljenivan i den hydrauliska behallaren Efter de forsta 10 arbetstimmarna
Oljebyte for reducervéxlarna fér kdrning och rotation Efter de forsta 100 arbetstimmarna
Regleringar av spelrum fér tornets rotation (dar det ar méjligt) Efter de forsta 100 arbetstimmarna
Batteriernas skick (laddning och vétskeniva) Dagligen
Deformering av ledningar och kablar Veckovis
Fastséattning av varmemotorn pa de elastiska stoden Mamadsvis
Kontroll av oljenivan i den hydrauliska behéallaren Mamadsvis
Smorjning av ledpunkterna och gejdskorna for glidning Mamadsvis
De sjélvhéftande etiketternas och skyltarnas skick Mamadsvis
Regleringar av spelrum fér plattformens rotation Var sjatte manad
Kontrollera dédmanspedalens funktion Var sjatte manad
Lasning av skruvar som beskrivs i avsnittet “Olika regleringar” Arligen
Periodisk kontroll av funktionen och visuell kontroll av strukturen Arligen
Regleringar av spelrum for tornets rotation (dar det ar méjligt) Arligen
Kontrollera funktionen och regleringen av lutningsmétaren i tornet Arligen
Kontrollera funktionen och regleringen av kontrollanordningen fér verbelastning i Arligen
plattform
Kontrollera funktionen av Mikrobrytare M1 Arligen
Kontroll av funktionsdugligheten fér bromssystemet Arligen
Rengoring av filtren i insugning /utlopp Vartannat ar
Oljebyte for reducervaxlarna for korning och rotation Vartannat ar
Totalt oljebyte i den hydrauliska behallaren Vartannat ar

ﬁ DIESEL (D) OCH ELETTRO-DIESEL (ED) MODELLER. Eftersom det & mojligt att montera olika typer
av Dieselmotorer, hanvisas till manualen for motorns tillverkare betraffande alla underhallsarbeten.
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7.21 Olika regleringar

Kontrollera féljande komponenters skick och om dra at,

om det skulle vara nddvandigt:
skruvar pa hjul;

fastskruvar pa drivmotorer;
fastskruvar pa styringscylindrar;

[y

fastskruvar pa korg;
hydrauliska kopplingsstycken;
laspinnar pa armarnas stift;

O 00 ~N O O1. b Wi
—_ N o — —

elastiska stod for varmemotorn.

arreteringsskruvar pa stiften for styrningsnavarna;

fastskruvar pa reducervéxel for rotation;

VRIDMOMENT SKRUVAR
(metrisk ganga, normal géngstigning)
Klass 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Diameter kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 39 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
Mé 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.22 Smorjning

Smarjningen av ledpunkterna skall utforas minst en gang i

manaden.

Kom dessutom ihdg att smorja ledpunkterna:

- efter att maskinen har tvéttats;

- innan maskinen anvands efter att den statt overksam
under en langre tid;

- efter anvéndning i sarskilt ogynnsamma miljoer
(mycket fuktiga, mycket dammiga, i kustomraden,
etc.).

Smorj alla punkter som anges pa bilden bredvid (och hur
som helst alla ledpunkter som &r forsedda med
smérjapparat) med fett typ:

ESSO BEACON-EP2
eller liknande.

Fig.21
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7.2.3 Kontroll av nivan och utbyte av oljan i den hydrauliska kretsen

Kontrollera periodvis nivan i behallaren med hjélp av den
sarskilda proppen (detalj A pa bilden bredvid) som &r
forsedd med en graderad stang. Kontrollera att nivan alltid
ar mellan max. och min. vardena och fyll pa, om det &ar
nédvandigt, tills den maximalt forutsedda nivan uppnas.

For att utfora tomningen placeras en behdllare under
proppen B (som sitter under tornet) som darefter skruvas
loss.

Oliemangderna som ryms i de olika modellernas behallare
aterges i tabellen pa sidan 44.

Lamna inte oljan i naturen efter anvandningen, utan
folj de foreskrifter som géller i anvandningslandet.

Anvand uteslutande de typer av olia som aterges i
oversiktstabellen pa sidan 44.

Fig.22

7.24 Utbyte av sugfilter

Sugfiltret ar fastsatt pa behallaren forsett med en indikator for tilltappning
som visar nar filterinsatsen skall bytas ut. Under normal funktion befinner
sig indikatorns visare i det gréna omradet. Med visaren i det roda omradet
ar det nddvandigt att byta ut filterinsatsen. Det ar nédvéndigt att sérja for
utbytet av filterinsatsen minst vartannat ar.

For att utféra utbytet av sugfiltret som &r monterat utvandigt pa behallaren

&r det nddvandigt att (se figur):

- stdnga av maskinen genom att trycka pa den svampformade
tryckknappen pa kommandoenheten pa marken;

- avlagsna locket (A) pa filtret genom att skruva loss de fyra
sexkantsmuttrarna (B) (nyckel pa 13mm) och halla fast filterbagaren
undertill (C) med handen sa att den inte lossnar;

- dra ut bagaren med filterinstatsen (D);

- drautinsatsen (D) och kontrollera dess skick;

- om man anser att filtret skall rengdras anvands tryckluft och var harvid
noga med att insatsens filtrerande yta inte skadas. | annat fall byts
insatsen ut;

- sétt i den nya insatsen och var noga med att mothallsfiadern (F)
positioneras korrekt  och anbringa bégaren som innehaller en liten
méngd olja.

Vi varnar for att bagaren som inrymmer filterinsatsen &r helt och hallet fylld
med olja och det &r darfér mojligt, under dessa operationer, att en del av
oljan rinner ut. | sa fall skall oljan avldagsnas med hjalp av trasor eller sa
later man oljan rinna ut genom de forutsedda avioppshalen och placerar for
detta a&ndamal en behallare undertill.
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Vid utbytet av filtren far endast originaldelar anvandas. Vand er uteslutande till var tenkiska servicetjanst.
Anvand inte pa nytt den atervunna oljan och lamna den inte i naturen, utan sorj for att den undanrdjs pa det satt
som foreskrivs av de géllande normerna.

Efter att ha bytt ut (eller rengjort) filtren skall man kontrollera nivan av den hydrauliska oljan i behallaren.

7.2.5 Kontroll av nivan och utbyte av oljan i reducervaxeln for tornets rotation (system med
sedvanlig rotation)

Vi rader er att kontrollera oljans niva minst vartannat ar.
Kontrollera okulart nivan med hjalp av proppen (A).
Kontrollen av nivan skall utforas med varm olja. Nivan &r
korrekt nér reducervaxelns hus &r fullt av olja upp till
proppens grans.

Om man skulle marka att mer & 10% av
smarjoljevolymen maste pafyllas, rader vi er att kontrollera
att det inte forekommer nagra eventuella oljelackage i
enheten. Si deve evitare di mescolare oli di tipo diverso ,
sia della stessa marca che di marche differenti tra loro.
Undvik i vilket fall som helst att blanda mineraloljor med
syntetiska oljor.

Oliebytet skall utforas den forsta gangen efter 50-100
driftstimmar, och darefter var 2500:e timme eller
atminstone vartannat ar. Beroende pa de effektiva
funktionstillstdnden kan dessa perioder varieras fall efter fig.24

fall. Vid bytet rader vi er att tvatta insidan av skyddskapan

med en lamplig vétska, rekommenderad av tillverkaren av smérjoljan. For att undvika att oljeslamm avsétts skall oljan
bytas nar reducervéxeln ar varm.

For att utfora bytet av oljan &r det nédvandigt att skruva loss proppen (A) och under den stélla en behallare som kan
rymma minst 2 liter olja.

Tom fullstandigt reducervaxelhuset och rengér pa nytt det pa det satt som beskrivits i det foregaende och fyll pa upp till
proppens grans (betréaffande den maximala kapaciteten héanvisas till tabellen pa sidan 44) genom pafyliningsproppen.

ANMARKNING: Den typ av olja som ska anvindas aterges i tabellen pa sidan 45
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7.2.6  Kontroll av nivan och byte av oljan i reducervéxlarna for korning

Vi rader er att kontrollera oljans niva minst vartannat ar. Placera
maskinen pa sa satt att de tva propparna (A e B) kommer i
laget som visas pa bilden bredvid (i vissa fall ar det nodvandigt
att demontera de tva drivhjulen for att komma at de ovan
namnda propparna). Kontrollera okulart nivan med hjalp av
proppen (A). Kontrollen av nivan skall utforas med varm olja.
Nivan &r korrekt nar reducervaxelns hus ar fullt av olja upp till
gransen pa proppen (A). Om man skulle méarka att mer an 10%
av smorjolievolymen maste pafyllas, rader vi er att kontrollera att
det inte forekommer nagra eventuella oljelackage i enheten. Si
deve evitare di mescolare oli di tipo diverso, sia della stessa
marca che di marche differenti tra loro. Undvik i vilket fall som
helst att blanda mineraloljor med syntetiska oljor. Oljebytet skall
utforas den forsta gangen efter 50-100 driftstimmar, och darefter
var 2500:e timme eller atminstone vartannat ar. Beroende pa de
effektiva funktionstillstinden kan dessa perioder varieras fall

fig.25

efter fall. Vid bytet rader vi er att tvatta insidan av skyddskapan med en lamplig vatska, rekommenderad av tillverkaren
av smorjoljan. For att undvika att oljeslamm avsatts skall oljan bytas nér reducervaxeln ar varm. For att utfora oljebytet ar
det nodvandigt att skruva loss proppen B, och sétta en behallaren under den som kan rymma atminstone 2 liter olja.
Skruva fullstandigt loss reducervéxelns hus och rengor det sasom beskrivits i det féregaende samt fyll pa till proppens A
grans (betraffande den maximala volymen hanvisas till tabellen harunder) genom samma hal.

OLJA FOR HYDRAULSYSTEMET

MARKE TYP NODVANDIG MANGD
ESSO Invarol EP46
AGIP Arnica 45
ELF Hydrelf DS46 .
SHELL Tellus SX46 40 lter
BP Energol SHF46
TEXACO Rando NDZ46
OLJA FOR HYDRAULSYSTEMET - )
) NODVANDIG MANGD
MARKE TYP Rotation av tornet Kérnin
(Sedvanlig rotation) g
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220 . .
CASTROL Alpha SN 6 0.7 liter Lliter
IP Telesia Oil 150
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7.2.7 Reglering av spelrummen for tornets rotation (sedvanligt rotationssystem)

For maskinerna som & forsedda med sedvanligt
rotationssystem  (svéngskiva + drev + reducervéxel)
kontrollerar man  varje  halvdr  kopplingen  mellan
rotationsdrevet och svangskivan. | normala fillstand skall
kopplingens spel vara minimal, om sa inte &r fallet skall
regleringen utforas pa foljande satt:

- Lokalisera pa det kuggade hjulet omradet med den storsta
ovaliteten, vanligtvis identifierat av tre lackerade kuggar,
genom att lata tornet rotera. Omradet dar de tre kuggama
pa kransen ar lackerade ar det korrekta laget dar man ska
sorja for regleringen av spelrummet.

- Skruva loss de fyra skruvarna (A) som faster
reducervaxelns stod pa tornet.

- Skjut for hand reducervéxeln for att trycka drevet nagot

mot kransen pa sa satt att drev och krans kuggar in med
minsta mdjliga lekrum.
- Fast reducervéxelns stéd med hjélp av de fyra skruvarna (A).

VARNING!! DET AR NODVANDIGT ATT INKUGGNINGEN MELLAN DREV OCH KRANS SKER | DET
A INDIKERADE OMRADET (LACKERADE KUGGAR) FOR ATT UNDVIKA ATT GENERERA
RADIALBELASTNINGAR PA AXELN | UTGANG OCH PA LAGRET.

PA GRUND AV OPERATIONENS BETYDELSE RADER VI ER ATT ENDAST LATA TEKNISKT SPECIALISERAD
PERSONAL UTFORA OPERATIONEN.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

7.2.8 Regleringen av spelrummen pa den teleskopiska armens gejdskor

Kontrollera arligen slitningsskicket av den teleskopiska armens

gejdskor.

Det korrekta spelrummet mellan gejdskor och arm ar 0,5-1 mm.

Om spelrummet skulle vara stort skall gejdskorna dras at pa

foljande sétt:

- Skruva loss laspinnen A.

- Ga vidare och skruva fast gejdskon B med hjalp av en
nyckel for seeger tills det ovannamnda spelrummet erhalls.

PA GRUND AV OPERATIONENS BETYDELSE RADER VI ER
ATT ENDAST LATA TEKNISKT SPECIALISERAD PERSONAL
UTFORA OPERATIONEN.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

fig.27
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7.2.9 Reglering av spelen for plattformens rotation

Kontrollera varje halvar kopplingen mellan kuggstangen och
drevet for rotation av plattformen. | normala fillstand skall
kopplingens spel vara minimal, om sa inte &r fallet skall
regleringen utféras pa foljande satt:

- Avlagsna (dar det ar nodvandigt)
dokumentférvaringsfacket pa  plattformen sd  att
justerskruvarna blir synliga.

- Lossa de tva motmuttrarna for lasning (A) med hjalp av en
skiftnyckel pa 17 mm.

- Reglera spelrummet genom att skruva at de tva skruvarna
(B) som trycker pa gejdskorna i nylon.

- Las justerskruvarna med hjalp av  motmuttrarna for
lasning.

- Né&r operationen har avslutats ska man kontrollera att
funktionen &r korrekt.

fig.28

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN
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7.210 Reglering av lutningsmataren

Lutningsmataren  (som visas i figuren bredvid) behover

vanligtvis ingen reglering, eftersom den dr fabriksinstélld innan

maskinen levereras.

Denna anordning kontrollerar vagnens lutning och om vagnen

lutar mer &n vad som &r tillatet;

- hindrar lyftningar med plattformen fran och med en viss
hojd (varierar for varie modell);

- hindrar den kérningen med plattform fran och med en viss
hojd (varierar for varje modell);

- signalerar den, med hjalp av akustisk varningssignal och
varningslampa  pa  plattformen  (se  “Allménna
anvandningsforeskrifter ") det instabila tillstandet.

Det &r endast nodvandigt att utfora reglering i handelse av
utbyte av anordningen.

Lutningsmataren kontrollerar lutningen i forhallande till de tva
axlarna (X;Y). Pa vissa modeller, vars tvargaende och
langsgaende stabilitetsgranser &r likadana, utfors kontrollen i
forhallande till en enda axel (axel X).

For_att_kontrollera lutningsméatarens funktion i forhallande till

den langsgaende axeln (vanligtvis Axel X):

- genom att anvanda kommandona i mandverladan fors
maskinen pa sa sat att ett mellanlagg med mattet (A+10
mm) (se foliande tabell) placeras under de tva bak- eller
framhjulen;

- vanta i cirka 3 sekunder (férdrojning av utlésningen
reglerad pa fabriken) pa att den réda varningslampan fér
fara tdnds och den akustiska varningssignalen aktiveras
pa plattformen;

- med sankt plattform (sénkta armar) och utliggaren pa en
hojd som inbegrips mellan +10° och -70°) &r alla
mandvrar fortfarande méjliga;

- genom att héja en av armarna och /eller genom att lyfta
utliggaren mer an 10° i forhallande till horisontalaxeln,
sparrar maskinens kommandosystem kommandona for
lyftning och for kérning.

For_att kontrollera lutningsmétaren i forhallande till _den fig.29
tvargaende axeln (vanligtvis Axel Y):

- genom att anvanda kommandona i mandverladan fors
maskinen pa sa satt att ett mellanlagg med mattet (B+10 mm) (se foljande tabell) placeras under de tva sidohjulen
till hdger eller till vanster;

- vanta i cirka 3 sekunder (fordrjning av utlosningen reglerad pa fabriken) pa att den réda varningslampan for fara
tands och den akustiska varningssignalen aktiveras pa plattformen;

- med sénkt plattform (sénkta armar) och utliggaren pa en hojd som inbegrips mellan +10° och -70°) &r alla mandvrar
fortfarande mdjliga;

- genom att hoja en av armarna och /eller genom att lyfta utliggaren mer an 10° i forhallande till horisontalaxeln,
sparrar maskinens kommandosystem kommandona for lyftning och for kdrning.
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ﬁ VARNING! Vanligtvis kréaver lutningsmétaren ingen reglering. Utrustningarna som behévs for utbytet
och regleringen av denna bestandsdel gor att dessa arbeten ska utféras av specialiserad personal.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

] MODELLER

MELLQNLAG A0 A12 A13J
A [mm] 55 110
B [mm] 45 90

ﬁ VARNING! Matten for mellanlaggen A och B hénfor sig till vardena for maximalt tillaten lutning
sasom aterges i tabellen “TEKNISKA DATA”. Ska anvédndas under lutningsmétarens justering.
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7.2.11 Reglering av kontrollanordningen for 6verbelastning (belastningssensor)

De sjalvgaende lyftarbetsplattformarna AIRO med ledad arm &r
forsedda med ett sofistikerat kontrollsystem for dverbelastningen
pa plattformen.

Kontrollsystemet for GOverbelastning kréver vanligtvis ingen
reglering, eftersom det &r fabriksinstéllt innan leveransen av
maskinen.

Denna anordning kontrollerar belastningen pa plattformen och:

- hindrar alla rorelser om plattformen &r Gverbelastad med
25% i forhallande till den nominella lasten;

- signalerar tillstandet om Gverbelastning genom den akustiska
varningssignalen och varningslampan pa plattformen (se
“Allmanna anvandningsforeskrifter ”);

- genom att eliminera ¢verskottshelastningen &r det mgjligt att
fortsétta att anvénda maskinen.

Kontrollsystemet for dverbelastning bestar av:

- deformeringstransduktor (A) (belastningssensor) av olika
typer beroende pa maskinmodellen och placerad pa olika
platser beroende pa maskinmodellen;

- elektroniskt kort (B) for instéliningen av anordningen som ar
placerad inne i mandverladan pa plattformen;

- elektroniskt kort (C) for matning av sSystemet och
forbikopplingen (by pass) i handelse av nddsituation, placerat
inne i mandverladan pa plattformen.

Kontroll av anordningens funktion:

- med fullstandigt sénkt plattform belastas plattformen med en
jamnt férdelad last som &r lika med den nominella lasten
som plattformen kan uppbdra (se avsnittet “Tekniska data”). |
detta tillstind ska man kunna utféra alla maskinens
mandvrar bade fran mandverplatsen pa plattformen och fran
mandverplatsen pa marken;

- med fullstdndigt sénkt plattform tillstter man till den
nominella lasten en dverbelastning som &r lika med 30% av
den nominella lasten. | detta ftillstand tands den roda
varningslampan for alarm och ljudsignaler trader i funktion
(se “Allmanna anvandningsforeskrifter”) men alla mandvrar
&r fortfarande méjliga;

- lyft en av armarna tills en av mikrobrytarna for kontroll av
armarna aktiveras (kom ihag att utliggaren aktiverar sin egen
mikrobrytare nar den overskrider en héjd pa 10°i forhallande
till den horisontala axeln);

- larmtillstandet blockerar fullstandigt maskinen. For att kunna
fortsdtta att arbeta med maskinen ar det nodvéndigt att
avlagsna dverskottslasten.

Instéllningen av systemet &r ngdvandigt:

- i hdndelse av utbyte av en av de detaljer som systemet
utgors av;

- i handelse att tillstAndet for fara, efter en for stor belastning

eller till folid av en stét, trots att Overskottslasten har
eliminerats, fortfarande signaleras.
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For att justera anordningen:

- Oppna mandverladan pa plattformen och lokalisera de elektroniska korten (B) och (C);

- placeraen last lika med 125% av den nominella lasten pa plattformens mest utskjutande del;

- verka pa justerskruven (G) tills den roda signallampan fér alarm (F) tands. | detta tillstind séatts mandverladans
akustiska varningssignal for alarm i funktion och det &r inte langre mojligt att sétta maskinen i rorelse;

- kontrollera, genom att eliminera Gverbelastningen pa 25%, att den roda kontrollampan (F) och den akustiska
varningssignalen for alarm slacks;

- kontrollera att tillstandet for alarm, pa plattformen kvarstar endast den nominella barférmagan inte trader i funktion i
nagot av plattformens lagen (sankt plattform, héjd plattform, under kérning, med roterad plattform);

- efter att regleringen har avslutats stanger man mandverladan pa plattformen.

I handelse av fel, och om det inte ar majligt att justera anordningen, ar det mojligt att utfora en forbikoppling
(by-pass) av systemet genom att flytta “jumper” (H) i laget “By-pass”. VARNING!! DENNA OPERATION AR
ENDAST TILLATEN FOR NODFLYTTNING. IN NESSUN CASO UTILIZZARE LA MACCHINA CON DISPOSITIVO DI
CONTROLLO DEL SOVRACCARICO NON EFFICIENTE )

DENNA OPERATION AR ENDAST TILLATEN FOR NODFLYTTNING. ANVAND INTE AV NAGOT SOM HELST
SKAL MASKINEN MED OVERKSAM KONTROLLANORDNING FOR OVERBELASTNING.

VARNING!
A Justeringsarbetet ska utféras av specialiserad personal. Denna operation kan inte utféras av
operatéren.
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7.2.12 Kontroll av funktionen for mikrobrytare M1

Lyftarmarna kontrolleras av mikrobrytarna:
- MI1A pa saxen;

- M1B pa armen;

- M1C pa utliggaren.

Funktionerna av mikrobrytarna M1A-M1B-M1C &r de

foljande:

med plattform utanfor vilolaget (&r minst en av

mikrobrytarna M1A-M1B-M1C aktiverad):

- sékerhetshastigheten i kdrning inkopplas automatiskt;

- omvagnen lutar mer &n den maximalt tillatna lutningen
spérras kommandona for lyftning och korning;

- sparras kommandot for korrigering av plattformens
nivellering;

- med Overbelastad plattform sparras ALLA mandvrar ||
tills 6verbelastningen avlastas.

Kontrollera varje ar mikrobrytarnas M1.... funktion .

Fig.31

7.213 Kontrollera funktionen av sakerhetssystemet med dodmanspedal
Dodmanspedalen som finns pa plattformen anvands for att inkoppla kommandona for maskinens rorelse fran
mandverplatsen pa plattformen.
Genom att trycka pa dodmanspedalen aktiveras kommandona for maskinens forflyttning.

Pa modellerna “EB” och “ED” hindras starten av varmemotorn om pedalen &r nedtryckt.

7.2.14 Startbatteri for modellerna “EB” och “ED”

Startbatteriet anvénds endast for att starta varmemotorn. Mandverkretsarna matas av batterierna for kérning.

7.2.14.1 Underhall av startbatteriet
Startbatteriet kraver inget underhall.
- Hall klammorna rena genom att eliminera eventuell oxid som bildats.
- Kontrollera att kiammorna &r korrekt atdragna.

7.2.14.2 Omladdning av startbatteriet

Det &r inte nddvéndigt att omladda startbatterierna.
Under Dieselmotorns normala funktion sérjer en generator for batteriets omladdning.
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7.2.15 Batteri for “KORNING”

Batteriet & en mycket viktig del av maskinen. Det &r véasentligt att hela tiden halla det effektivt for att cka dess livslangd,
begréansa problemen och pa sa satt minska maskinens skétselkostnader.

7.2.15.1 Allmanna rad for batteriet for KORNING

- Ladda batteriet i ventilerade miljéer och Gppna propparna sa att gasen kan komma ut under laddningen.

- Ga inte nara batteriet med Oppen laga. Det finns risk for explosionsartad forbranning, pa grund av bildning av
explosiva gaser.

- Utfor inga provisoriska eller onormala elektriska anslutningar.

- Uttagsklammorna skall vara val atdragna och fria fran belédggningar. Kablarnas isoleringsdelar skall vara i gott skick.

- Hall batteriet rent, torrt och fritt fran oxideringar genom att anvanda antistatiska dukar.

- Placerainga verktyg eller nagot som helst annat féremal av metall pa batteriet.

- Forsakra er om att elektrolytens niva Gverstiger sprutskydden med cirka 5-7 mm.

- Kontrollera elektrolytens temperatur under laddningen. Den far inte 6verstiga 45°C max.

- Om maskinen har en automatisk pafyliningsanordning skall man noga folja de anvandningssétt som aterges i
batteriets bruksanvisning.

7.215.2  Underhall av batteriet for KORNING

- Vid normala anvandningar &r vattenforbrukningen sadan att pafyliningsoperationen kan utféras veckovis.

- Pafyliningen skall utforas genom att anvanda destillerat vatten eller avmineraliserat vatten.

- Pafyliningen skall utforas efter laddningen och elektrolytens niva skall vara cirka 5-7 mm ovanfér sprutskyddens
niva.

- Betraffande de maskiner som ar férsedda med en anordning for automatisk pafylining, hanvisas till de anvisningar
som aterges i batteriets bruksanvisning.

- Urladdningen av batteriet skall upphora nar man redan har anvéant 80% av den nominella kapaciteten. En 6verdriven
och fér lang urladdning forsamrar batteriet pa ett oaterkalleligt satt.

- Batteriets omladdning skall utféras genom att folja de instruktioner som aterges i de féljande avsnitten.

- Hall propparna och anslutningarna tackta och torra. En bra rengoring bibehaller den elektriska isoleringen och
gynnar en god funktion och livslangden av batteriet.

- Vid forekomst av funktionsfel som beror pa batteriet, skall man undvika att ingripa direkt och meddela den Tekniska
Servicetjansten.

- Under perioderna da maskinen star overksam urladdas batterierna spontant (sjélvurladdning). For att undvika att
dventyra batteriets funktion ar det nddvandigt att utfora omladdningen av batteriet minst en gang i manaden. Detta
ska gdras aven om matningarna av elektrolytens tathet ger higa vérden.

- Vid anvandningen av varmemotorn (modeller “EB” och “ED”) under langa perioder, forbrukar anlaggningen for
maskinens kommando strém fran batteriet for koming. For att undvika att dventyra batteriets funktion ar det
nodvandigt att utféra omladdningen av batteriet minst en gang i manaden. Detta ska géras d&ven om méatningarna av
elektrolytens tathet ger hdga vérden.

- For att begrénsa batteriets sjalvurladdning under perioderna av overksamhet ska maskinen magasineras i miljéer
med temperaturer under 30°C.
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7.215.3  Batteriladdare: Omladdning av batteriet for KORNING

omladdningen i ventilerade lokaler, dar det inte forekommer nagra risker for brand eller explosioner

2 Under laddningen av batteriet & gasen som bildas explosiv. Det ar darfor nédvéandigt att utfora
och dar eldslackningsapparaten finns tillgangliga.

VARNING!! Efter att ha avslutat laddningen, och med batteriladdaren fortafarande inkopplad, skall
elektrolytens tathet ha varden som ligger mellan 1.260 och 1.270 g/l (vid 25°C).

BATTERY CHARGER
o‘ '1
)
Batteriladdare

Enfas véaggkontakt

Huvudstrémbrytare

Rad kontrollampa for indikering av laddningstillstandet (Start)

Gul kontrollampa fr indikering av laddningstillstandet (80%)

Gron kontrollampa for indikering av laddningstillstandet (100%)

Inre sakring

OTMMoOO WX

For att anvanda batteriladdaren maste man utfora foljande operationer:

anslut batteriladdaren med hjalp av stickproppen B till ett uttag 220V/230V 50Hz/60Hz, som &r forsett med alla
skydd i enlighet med de foreskrifter som galler avseende detta, och kontrollera att dverspanningsskyddets
strémbrytare &r i ldge ON;

satt huvudstrémbrytaren C som &r beldagen pa mandverplatsen pa marken i laget OFF (avstangd maskin) och
kontrollera tillstandet for anslutningen av batteriladdaren med hjalp av kontrollampan D (om den &r tand indikerar
den att anslutningen har skett);

- téndning av kontrollampan E (gul) signalerar att batteriet &r vid cirka 80% av laddningen;

- téndningen av kontrollampan F (grén) indikerar att laddningen &r avslutad. Batteriladdaren stdngs automatiskt av.

For att koppla bort matningen pa 220V finns det tva majligheter
- koppla ur uttaget pa 220V fran kontakten B som ar belagen pa basvagnen;
- sla pa maskinen med hjalp av strémbrytaren C i start-lage (batteriladdaren bortkopplas automatiskt);

VARNING!
A Efter att omladdningen har avslutats tar man bort batteriladdarens matarkabel innan man barjar
arbeta med maskinen.
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7.2.15.4 Batteriladdare: Signalering om fel

En intermittent akustisk signal och en blinkande varningslampa pa indikator pa batteriladdaren, som beskrivits i det
foregdende avsnittet, indikerar att ett larmtillstand har intréffat:

Signalering Typ av alarm Beskrivning av problemet och atgard
Akustiskt varningssignal + Batteri frankopplat eller defekt (kontrollera anslutningen och
blinkande ROD batteriets mérkspénning).
, N Den termiska givaren frankopplad under laddningen eller
Akustisk varningssignal + N ) . o )
: Termisk givare utanfér  funktionsomradet (kontrollera anslutningen av
blinkande GUL . ) .
givaren och mét batteriets temperatur).
Akustisk varningssignal + Fas 1 och/eller Fas 2 med varaktighet som overskrider de
blinkande GRON maximalt tillatna (kontrollera batteriets kapacitet).
Akustisk vamingssignal + Strém batter Forlust av kontrollen av strémmen i utgang (fel pa
blinkande ROD-GUL styrlogiken).
Akustisk varningssignal  + Forlust av kontrollen av spanningen i utgang (batteri
blinkande ROD-GRON frankopplat eller fel pa styrlogiken).

Batteri finns

Timeout

Spanning Batteri

Akustisk varningssignal +
blinkande ROD-GUL- Termiskt skydd
GRON

Overtemperatur ~ pd halvledarna (kontrollera flaktens
funktion).

ﬁ VARNING!
I narvaro av alarm upphor batteriladdaren att tillfora strom.

7.2.16 Utbyte av batterierna

Byt endast ut de anvanda batterierna till modeller som har samma spanning, kapacitet, matt och
{ ' 5 massa.
Batterierna skall godkénnas av tillverkaren.

PA GRUND AV OPERATIONENS BETYDELSE RADER VI ER ATT ENDAST LATA TEKNISKT SPECIALISERAD
PERSONAL UTFORA OPERATIONEN.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN
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8 MARKEN OCH CERTIFIKAT

Modellerna fér sjalvgaende lyftarbetsplattformer som beskrivits i denna manual har genomgatt CE -kontroll av den typ
som overensstdmmer med EEC Direktivet 2006/42/CE.
Institutet som har utfort certifikationen &r:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)

Den utforda examen tilkannages genom anbringadet av mérkplaten som aterges pa hilden med mérket CE pa maskinen
och av forklaringen om 6verensstammelse som medféljer denna manual.

9 KONTROLLREGISTER

Detta register ska betraktas som en kompletterande del till utrustningen och ska atfolja maskinen under hela
dess livslangd, till den slutliga skrotningen.

Registret ar forberett for att anteckna, i enlighet med det faststéllda schemat, féljande héndelser som avser
maskinens arbetslivslangd:

- Regelbundna obligatoriska inspektioner (arkivera kopia av dokumenten) utférda av den organisation som
ar ansvarig for kontrollen (i Italien ASL / USL / ARPA).

- Regelbundna obligatoriska inspektioner for kontrollen av strukturen, av maskinens korrekta funktion, och
av skydds- och sakerhetssystemen. Dessa inspektioner ska utfdras av en for sékerheten ansvarig person i
foretaget som ar agare av maskinen och de ska utféras ARLIGEN.

- Egendomsoverforing. | Italien maste képaren obligatorisk meddela att installationen av maskinen har skett
till det ISPESL distrikt som &r behorigt.

- Specialunderhallsarbeten och uthyte av viktiga delar pa maskinen.
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DEN ANSVARIGA ORGANISATIONEN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

Datum

Anmaérkningar

Underskrift + Stampel
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

AGAREN

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Okular kontroll.

Kontrollera att skyddsrackena ar i fullgott skick,
den eventuella tilltradesstegen, rost, dackens
skick, oljelackage, pinnar for lasning av stift pa
strukturen.

Datum

Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Olika regleringar.

| Se kapitel 7.2.1

Datum

Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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AGAREN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Deformering Ror och kablar.

Kontrollera framfor allt att réren och kablarna inte
uppvisar patagliga defekter i ledpunkterna.

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Smorjning.
(operation som ska utforas med

att detta har utforts minst en gang om
aret).

manadsintervall. Notera i kontrollhdftet |© Se kapitel 7.2.2

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV
AGAREN

KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Kontrollera att markplaten i aluminium pa
plattformen dar de huvudsakliga
instruktionerna sammanfattas ar laslig, att de
sjalvhaftande etiketterna for barformagan finns
pa plattformen och att de ar lasliga, att de
sjalvhaftande etiketterna for manoverplatserna
pa plattformen och pa marken &r lasliga.

Kontroll av Sjalvhaftande etiketter
och Markplatar.
(operation som ska utforas med
manadsintervall. Notera i kontrollhaftet
att detta har utforts minst en gang om
aret).

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Totalt utbyte av oljan i den
hydrauliska behallaren och
reducervéaxlarna for korning och|Se kapitel 7.2.3,7.2.5, 7.2.6
rotation av tornet.

( VARTANNAT AR)

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

2:a Aret

4:e Aret

6:e Aret

8:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV
AGAREN

FUNKTIONELL KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Rengoring / Utbyte av
oljedynamiska filter. Se kapitel 7.2.4
(VARTANNAT AR)

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

2:a Aret

4:e Aret

6:e Aret

8:e Aret

10:e Aret

Reglering av_spelrummen for Se kapitel 7.2.7
tornets rotation.

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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AGAREN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

FUNKTIONELL KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Reglering av gejdskornas spelrum
for teleskopisk arm.

Se kapitel 7.2.8

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Reglering av spelrummen for
plattformens rotation.

Se kapitel 7.2.9

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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AGAREN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Kontroll av funktionen av
lutningsmataren i tornet

Se kapitel 7.2.10

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

overbelastningen pa plattformen.

Kontroll av kontrollanordningen for |..

Se kapitel 7.2.11

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

AGAREN

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Kontroll av funktionen for
mikrobrytare M1.

Se kapitel 7.2.12

Datum Anmaérkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Kontrollera funktionen av
sakerhetssystemet med
dodmanspedal.

Se kapitel 7.2.13

Datum Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV
AGAREN

KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Batteriets tillstand _
(Elektriska modeller —E ). Se kapitel 7.2.15

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

10 Kontrollera bromssystemets | Nar man forflyttar sig nedat fran en ramp med en

funktionsduglighet. maximal lutning som anges i kapitlet for tekniska data,
ska maskinen, i den lagsta hastigheten, kunna stanna,
nar styrspaken slapps, inom ett omrade som ar under
1,5 m.

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV
AGAREN

KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

11 Kontroll av de manuella :
nodstoppskommandona. Se kapitel 5.6

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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EGENDOMSOVERFORING

1:a AGAREN

Foretag Datum Modell Serienummer Leveransdatum

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Foretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
dverensstdmmer med de som ursprungligen férutsetts och att eventuella &ndringar har inférts i detta Register.

Forsaljaren Kdparen

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Foretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
dverensstdmmer med de som ursprungligen férutsetts och att eventuella &ndringar har inférts i detta Register.

Forsaljaren Kdparen

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Foretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
Overensstammer med de som ursprungligen forutsetts och att eventuella &ndringar har inforts i detta Register.

Forsaljaren Koparen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgird
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgard
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgird
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgard
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgird
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgard
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgird
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgard
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgird
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgard
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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SCHEMI ELETTRICI - WIRING DIAGRAMS - SCHEMA ELECTRIQUE - ESQUEMA
ELECTRICO — SCHALTPLAN - ELEKTRISCH SCHEMA - 3NEKTPUYECKASA CXEMA
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8| 8| 8|8 |38 |8
SG800 X X X
SG1000 NEW X X X
SG1000 NEW E/D X X X X
SG1000 NEW E/B X X X X
SG1100-J X X
SG1100-J E/D X X X X
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SCHEMI IDRAULICI - HYDRAULIC SYSTEM - SCHEMA HYDRAULIQUE - ESQUEMA
HDRAULICO - PLAN HYDRAULIKANLAGE - HIDRAULISCH SCHEMA -

rMOPABIUYECKAA CXEMA
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
SG800 SG 1000 NEW  SG1100-J

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO BRACCIO

EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO (SOLO SG 1000 NEW)

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO (SOLO SG 1000 NEW)

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELETTROVALVOLA DI BY-PASS (SOLO E/D)

EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA SECONDO BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI

EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO

EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA (OPTIONAL)

EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA (OPTIONAL)

sSwWi1 INTERRUTTORE ACCENSIONE MACCHINA / SELEZIONE POSTO DI COMANDO
SW2 INTERRUTTORE SALITA/DISCESA PRIMO BRACCIO (DA TERRA)

sSwW3 INTERRUTTORE SALITA/DISCESA SECONDO BRACCIO (DA TERRA)

SW5 INTERRUTTORE ROTAZIONE TORRETTA (DA TERRA)

SW16 INTERRUTTORE SFILO/RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO (DA TERRA)

SW20 SELETTORE VELOCITA’ TRAZIONE

SP1 PULSANTE STOP CIRCUITO DI POTENZA

SP2 PULSANTE STOP EMERGENZA

SP3 PULSANTE CLAXON

TLR TELERUTTORE MOTORE ELETTRICO

TLR1 TELERUTTORE DI SICUREZZA

EP ELETTROPOMPA (48V 4500W)

F1 FUSIBILE ELETTROPOMPA -160A-

FR FUSIBILE CARICABATTERIA (48V 40A)

AV1 AVVISATORE ACUSTICO MOVIMENTI

AV2 AVVISATORE ACUSTICO ALLARME

M1A MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1B MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1C MICROINT. ABILITAZIONE INCLINOMETRO E INSERIMENTO VELOCITA’ DI SICUREZZA IN TRAZIONE
M1S MICROINT. STOP TRAZIONE

M2A FINECORSA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

M2B FINECORSA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA

M3A FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3B FINECORSA SOLLEVAMENTO

M3C FINECORSA SOLLEVAMENTO

M4A FINECORSA SFILO BRACCIO TELESCOPICO

M4B FINECORSA RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO

Mé MICROINTERRUTTORE

PR1 PRESSOSTATO

PR2 PRESSOSTATO

PR3 PRESSOSTATO

GRF GIROFARI

HC CONTAORE

\" VOLTMETRO 48V

J1 JOYSTICK MONOASSE TRAZIONE

J2-J4 JOYSTICK BI-ASSE SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO / ROTAZIONE TORRETTA
J3-J6 JOYSTICK BI-ASSE SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO / SFILO TELESCOPICO
J5 INTERRUTTORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
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J7 INTERRUTTORE LIVELLAMENTO MANUALE PIATTAFORMA
SW6 INTERRUTTORE STERZO
SP9 INTERRUTTORE SERIE/PARALLELO TRAZIONE
BT BATTERIA 48V 350Ah
KL CLAXON
AM INCLINOMETRO
L1 SPIA MACCHINA ACCESA
L2 SPIA MACCHINA INSTABILE
PUP PEDALE “UOMO PRESENTE
1) TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE
LLD001  SCHEDA CONTROLLO TRASDUTTORE DI DEFORMAZIONE
RCB RELE’ ACCENSIONE CARICABATTERIA
LEGENDA TRIMMERS
P18 TERZA VELOCITA’ TRAZIONE
P19 “BIAS” MOVIMENTI
P22 “BIAS’ TRAZIONE
P17 SEGNALE COMANDI DA TERRA
P23 NON TOCCARE
P21 RAMPA “UP”
P20 RAMPA “DOWN”
SETTAGGIO DIP SWITCH SU SCHEDA
SWi1 ITALIA ESTERO
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
Swa4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /
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WIRING DIAGRAM - STANDARD MACHINES
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONAL ADJUSTER

EV2 SOLENOID VALVE, TRACTION FORWARD

EV3 SOLENOID VALVE, TRACTION BACKWARD

EV4 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LIFTING

EV5 SOLENOID VALVE, FIRST ARM LOWERING

EV6 SOLENOID VALVE, ARM EXTRACTION (ONLY SG 1000 NEW)

EV7 SOLENOID VALVE, ARM RETRACTION (ONLY SG 1000 NEW)

EVS8 SOLENOID VALVE, RIGHT STEERING

EV9 SOLENOID VALVE, LEFT STEERING

EV10 SOLENOID VALVE, SERIES-PARALLEL TRACTION

EV11 SOLENOID BYPASS VALVE (ONLY E/D)

EV12 SOLENOID VALVE, TURRET RIGHT ROTATION

EV13 SOLENOID VALVE, TURRET LEFT ROTATION

EV14 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LIFTING

EV15 SOLENOID VALVE, SECOND ARM LOWERING

EV16 SOLENOID VALVE, FORWARD BASKET LEVELLING

EV17 SOLENOID VALVE, BACKWARD BASKET LEVELLING

EV20 SOLENOID VALVE, TRACTION MOTOR PISTON DISPLACEMENT EXCHANGE
EV21 SOLENOID VALVE, BASKET LEFT ROTATION (OPTIONAL)

EV22 SOLENOID VALVE, BASKET RIGHT ROTATION (OPTIONAL)

SwWi1 SWITCH, MACHINE START / CONTROL POST SELECTION

SW2 SWITCH, FIRST ARM LIFTING/LOWERING (FROM GROUND)

sSwW3 SWITCH, SECOND ARM LIFTING/LOWERING (FROM GROUND)

SW5 SWITCH, TURRET ROTATION (FROM GROUND)

SW16 SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION/RETRACTION (FROM GROUND)
SW20 TRACTION SPEED SELECTOR

SP1 POWER CIRCUIT STOP BUTTON

SP2 EMERGENCY STOP BUTTON

SP3 HORN BUTTON

TLR ELECTRIC MOTOR REMOTE CONTROL SWITCH

TLR1 SAFETY REMOTE CONTROL SWITCH

EP ELECTRIC PUMP (48V 4500W)

F1 ELECTRIC PUMP FUSE -160A-

FR BATTERY CHARGER FUSE (48V 40A)

AV1 MOVEMENT ALARM

AV2 ALARM

M1A MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND TRACTION SAFETY SPEED ENABLED
M1B MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1C MICRO-SWITCH, INCLINOMETER AND SAFETY TRACTION SPEED ENABLED
M1S MICRO-SWITCH, TRACTION STOP

M2A LIMIT SWITCH, TURRET RIGHT ROTATION

M2B LIMIT SWITCH, TURRET LEFT ROTATION

M3A LIMIT SWITCH, LIFTING

M3B LIMIT SWITCH, LIFTING

M3C LIMIT SWITCH, LIFTING

M4A LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM EXTRACTION

M4B LIMIT SWITCH, TELESCOPIC ARM RETRACTION

Mé MICRO-SWITCH

PR1 PRESSURE SWITCH

PR2 PRESSURE SWITCH

PR3 PRESSURE SWITCH

GRF ROTATING BEACONS

HC HOUR-METER

\" VOLTMETER 48V

J1 JOYSTICK, TRACTION SINGLE-AXLE

J2-J4 JOYSTICK, FIRST ARM LIFTING / TURRET ROTATION TWO-AXLE

J3-J6 JOYSTICK, SECOND ARM LIFTING / TELESCOPIC ARM EXTRACTION TWO-AXLE
J5 SWITCH, PLATFORM ROTATION

J7 SWITCH, PLATFORM MANUAL LEVELLING
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SW6

SWITCH, STEERING

SP9 SWITCH, SERIES/PARALLEL TRACTION
BT BATTERY 48V 350Ah
KL HORN
AM INCLINOMETER
L1 WARNING LIGHT: MACHINE "ON"
L2 WARNING LIGHT: MACHINE NOT STABLE
PUP "DEAD-MAN CONTROL" PEDAL
D DEFORMATION TRANSDUCER
LLDO001 DEFORMATION TRANSDUCER CONTROL CARD
RCB BATTERY CHARGER STARTING RELAY
TRIMMER LEGEND
P18 TRACTION THIRD SPEED
P19 MOVEMENT “BIAS”
P22 TRACTION “BIAS”
P17 SIGNAL, CONTROL FROM GROUND
P23 DO NOT TOUCH
P21 “‘UP” RAMP
P20 “‘DOWN’" RAMP
BOARD DEEP SWITCH SETTING
sSwW ITALY EXPORT SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
sSw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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SCHEMA ELECTRIQUE MACHINES STANDARDS
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 REGULATEUR PROPORTIONNEL

EV2 ELECTROVANNE TRACTION AVANT

EV3 ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE

EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT PREMIER BRAS

EV5 ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER BRAS

EV6 ELECTROVANNE COULISSEMENT BRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EV7 ELECTROVANNE RENTREE BRAS (SEULEMENT SG 1000 NEW)

EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE

EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE

EV10 ELECTROVANNE SERIELLE-PARALLELE TRACTION

EV11 ELECTROVANNE DE BY-PASS (SEULEMENT E/D)

EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOUR

EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOUR

EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT SECOND BRAS

EV15 ELECTROVANNE DESCENTE SECOND BRAS

EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER AVANT

EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER ARRIERE

EV20 ELECTROVANNE CHANGEMENT CYLINDREE MOTEURS TRACTION

EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE (OPTIONNELLE)

EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE (OPTIONNELLE)

sSwWi1 INTERRUPTEUR ALLUMAGE MACHINE / SELECTION POSTE DE COMMANDE

SW2 INTERRUPTEUR MONTEE/DESCENTE PREMIER BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW3 INTERRUPTEUR MONTEE/DESCENTE SECOND BRAS (A PARTIR DE TERRE)

SW5 INTERRUPTEUR ROTATION TOUR (A PARTIR DE TERRE)

SW16 INTERRUPTEUR COULISSEMENT/RENTREE BRAS TELESCOPIQUE (A PARTIR DE TERRE)
SW20 SELECTEUR VITESSE TRACTION

SP1 BOUTON STOP CIRCUIT D’ALIMENTATION

SP2 BOUTON STOP URGENCE

SP3 BOUTON KLAXON

TLR TELERUPTEUR MOTEUR ELECTRIQUE

TLR1 TELERUPTEUR DE SECURITE

EP ELECTRO-POMPE (48V 4500W)

F1 FUSIBLE ELECTRO-POMPE -160A-

FR FUSIBLE CHARGEUR BATTERIE (48V 40A)

AV1 AVERTISSEUR SONORE MOUVEMENTS

AV2 AVERTISSEUR SONORE ALARMES

M1A MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1B MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1C MICROINT. HABILITATION INCLINOMETRE ET ENCLENCHEMENT VITESSE DE SECURITE EN TRACTION
M1S MICROINT. STOP TRACTION

M2A FIN DE COURSE ROTATION DROITE TOUR

M2B FIN DE COURSE ROTATION GAUCHE TOUR

M3A FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3B FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M3C FIN DE COURSE SOULEVEMENT

M4A FIN DE COURSE COULISSEMENT BRAS TELESCOPIQUE

M4B FIN DE COURSE RENTREE BRAS TELESCOPIQUE

Mé MICROINTERRUPTEUR

PR1 MANO-CONTACT

PR2 MANO-CONTACT

PR3 MANO-CONTACT

GRF AVERTISSEUR LUMINEUX TOURNANT

HC COMPTE-HEURES

\" VOLTMETRE 48V

J1 MANCHE A BALAI MONO-AXE TRACTION

J2-J4 MANCHE A BALAI BI-AXE SOULEVEMENT PREMIER BRAS / ROTATION TOUR

J3-J6 MANCHE A BALAI BI-AXE SOULEVEMENT SECOND BRAS / COULISSEMENT TELESCOPIQUE
J5 INTERRUPTEUR ROTATION PLATE-FORME

J7 INTERRUPTEUR NIVELLEMENT MANUEL PLATE-FORME
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SW6 INTERRUPTEUR DIRECTION
SP9 INTERRUPTEUR SERIEL/PARALLELE TRACTION
BT BATTERIE 48V 350Ah
KL KLAXON
AM INCLINOMETRE
L1 TEMOIN MACHINE ALLUMEE
L2 TEMOIN MACHINE INSTABLE
PUP PEDALE “HOMME PRESENT ”
D TRANSDUCTEUR DE DEFORMATION
LLDO001 CARTE DE CONTROLE TRANSDUCTEUR DE DEFORMATION
RCB RELAIS ALLUMAGE CHARGEUR BATTERIE
LEGENDE TRIMMERS
P18 TROISIEME VITESSE TRACTION
P19 “BIAS” MOUVEMENTS
P22 “BIAS” TRACTION
P17 SIGNAL COMMANDES A PARTIR DE TERRE
P23 NE PAS TOUCHER
P21 RAMPE “UP”
P20 RAMPE “DOWN”
REGLAGE MICROINTERRUPTEURS SUR CARTE
SW1 ITALIE ETRANGER SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
sSw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONALER REGLER

EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE

EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN

EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER

EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER

EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZIEHEN (NUR SG 1000 NEW)

EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN (NUR SG 1000 NEW)

EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN

EV11 BYPASS-ELEKTROVENTIL (NUR E/D)

EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS

EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

EV14 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ZWEITER AUSLEGER

EV15 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER

EV16 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNG VORWARTS

EV17 ELEKTROVENTIL KORBWAAGRECHTSTELLUNG RUCKWARTS

EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN

EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS (OPTION)

EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS (OPTION)

SwW1 SCHALTER MASCHINENEINSCHALTUNG / STEUERPLATZWAHL

SW2 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER (VOM BODEN AUS)

sSw3 SCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW5 SCHALTER TURMDREHUNG (VOM BODEN AUS)

SW16 SCHALTER AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER (VOM BODEN AUS)

SW20 FAHRGESCHWINDIGKEITS-WAHLSCHALTER

SP1 STOPKNOPF LEISTUNGSKREIS

SP2 NOTSTOPKNOPF

SP3 HUPENKNOPF

TLR FERNSCHALTER ELEKTROMOTOR

TLR1 SICHERHEITSFERNSCHALTER

EP ELEKTROPUMPE (48V 4500W)

F1 SCHMELZSICHERUNG ELEKTROPUMPE -160A-

FR SCHMELZSICHERUNG LADEGERAT (48V 40A)

AV1 AKUSTIKANZEIGE BEWEGUNGEN

AV2 AKUSTIKANZEIGE ALARM

M1A MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

M1B MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

m1C MIKROSCHALTER BEFAHIGUNG INKLINOMETER UND EINSCHALTUNG DER SICHERHEITSGESCHWINDIGKEIT
BEIM FAHREN

M1S MIKROSCHALTER STOP FAHREN

M2A ENDSCHALTER TURMDREHUNG RECHTS

M2B ENDSCHALTER TURMDREHUNG LINKS

M3A ENDSCHALTER ANHEBUNG

M3B ENDSCHALTER ANHEBUNG

M3C ENDSCHALTER ANHEBUNG

M4A ENDSCHALTER AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

M4B ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER

3 MIKROSCHALTER

PR1 DRUCKWACHTER

PR2 DRUCKWACHTER

PR3 DRUCKWACHTER

GRF RUNDUMLEUCHTEN

HC STUNDENZAHLER

'} SPANNUNGSMESSER 48V

J1 STEUERKNUPPEL, EINE ACHSE, FAHREN

J2-J4 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER /TURMDREHUNG
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J3-J6 STEUERKNUPPEL, ZWEI ACHSEN, ZWEITER AUSLEGER / AUSZIEHEN TELESKOPAUSLEGER
J5 SCHALTER PLATTFORMDREHUNG

J7 SCHALTER MANUELLE PLATTFORM-WAAGRECHTSTELLUNG
SW6 SCHALTER LENKUNG
SP9 SCHALTER, REIHENPARALLEL, FAHREN
BT BATTERIE 48V 350Ah
KL HUPE
AM INKLINOMETER
L1 KONTROLLAMPE MASCHINE EINGESCHALTET
L2 KONTROLLAMPE MASCHINE NICHT STANDFEST
PUP PEDAL “MENSCH VORHANDEN"
D UMFORMER
LLDO001 KONTROLLPLATINE UMFORMER
RCB RELAIS LADEGERATEINSCHALTUNG
TRIMMERVERZEICHNIS
P18 DRITTE FAHRGESCHWINDIGKEIT
P19 ‘BIAS” BEWEGUNGEN
P22 ‘BIAS” FAHREN

P17 SIGNAL BODENSTEUERUNGEN

P23 NICHT BERUHREN

P21 RAMPE “‘UP”

P20 RAMPE “DOWN”

EINSTELLUNG DIP SWITCH AUF DER PLATINE

SW1 ITALIEN AUSLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 SW4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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ESQUEMA ALAMBRICO MAQUINAS STANDARD
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 REGULADOR PROPORCIONAL

EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE

EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS

EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO

EV5 ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO

EV6 ELECTROVALVULA EXTENXION BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)

EV7 ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO (SOLO SG 1000 NEW)

EVS ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA

EV9 ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA

EV10 ELECTROVALVULA SERIE - PARALELO TRACCION

EV11 ELECTROVALVULA DE BY-PASS (SOLO E/D)

EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA

EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA

EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO

EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO

EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ADELANTE

EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ATRAS

EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO CILINDRADA MOTORES TRACCION

EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA IZQUIERDA (OPCIONAL)

EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTA A LA DERECHA (OPCIONAL)

SW1 INTERRUPTOR ENCENDIDO MAQUINA / SELECCION PUESTO DE MANDO

SW2 INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO PRIMER BRAZO (DESDE TIERRA)

sSw3 INTERRUPTOR SUBIDA/DESCENSO SEGUNDO BRAZO (DESDE TIERRA)

SW5 INTERRUPTOR ROTACION TORRETA (DESDE TIERRA)

SW16 INTERRUPTOR EXTENSION/RETORNO BRAZO TELESCOPICO (DESDE TIERRA)

SW20 SELECTOR VELOCIDAD TRACCION

SP1 PULSADOR STOP CIRCUITO DE POTENCIA

SP2 PULSADOR STOP EMERGENCIA

SP3 PULSADOR CLAXON

TLR TELERRUPTOR MOTOR ELECTRICO

TLR1 TELERRUPTOR DE SEGURIDAD

EP ELECTROBOMBA (48V 4500W)

F1 FUSIBLE ELECTROBOMBA -160A-

FR FUSIBLE CARGADOR DE BATERIA (48V 40A)

AV1 AVISADOR ACUSTICO MOVIMIENTOS

AV2 AVISADOR ACUSTICO ALARMA

M1A MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

M1B MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

m1C MICROINTERRUPTOR HABILITACION INCLINOMETRO E INTRODUCCION VELOCIDAD DE SEGURIDAD EN
TRACCION

M1S MICROINTERRUPTOR STOP TRACCION

M2A TOPE ROTACION DERECHA TORRETA

M2B TOPE ROTACION IZQUIERDA TORRETA

M3A TOPE ELEVACION

M3B TOPE ELEVACION

M3C TOPE ELEVACION

M4A TOPE EXTENSION BRAZO TELESCOPICO

M4B TOPE RETORNO BRAZO TELESCOPICO

3 MICROINTERRUPTOR

PR1 PRESOSTATO

PR2 PRESOSTATO

PR3 PRESOSTATO

GRF MOVIMIENTO FAROS

HC CUENTAHORAS

'} VOLTIMETRO 48V

J1 PALANCA DE MANDO DE UN EJE TRACCION

J2-J4 PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION PRIMER BRAZO / ROTACION TORRETA
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J3-J6 PALANCA DE MANDO DE DOS EJES ELEVACION SEGUNDO BRAZO / EXTENSION TELESCOPICA
J5 INTERRUPTOR ROTACION PLATAFORMA

J7 INTERRUPTOR NIVELACION MANUAL PLATAFORMA
SW6 INTERRUPTOR DIRECCION
SP9 INTERRUPTOR SERIE/PARALELO TRACCION
BT BATERIA 48V 350Ah
KL CLAXON
AM INCLINOMETRO
L1 LUZ TESTIGO MAQUINA ENCENDIDA
L2 LUZ TESTIGO MAQUINA INESTABLE
PUP PEDAL “HOMBRE PRESENTE”
D TRANSDUCTOR DE DEFORMACION
LLDO001 TARJETA CONTROL TRANSDUCTOR DE DEFORMACION
RCB RELE ENCENDIDO CARGADOR DE BATERIA
NOTA TRIMMERS
P18 TERCERA VELOCIDAD TRACCION
P19 ‘BIAS” MOVIMIENTOS
P22 “BIAS” TRACCION

P17 SENAL MANDOS DESDE TIERRA

P23 NO TOCAR

P21 RAMPA “UP”

P20 RAMPA “DOWN”

AJUSTE DIP SWITCH EN TARJETA

SW1 ITALIA EXTRAN- SW3
JERO
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 SW4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
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ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
SG800 SG 1000 NEW SG 1100-J

EV1 PROPORTIONELE REGELAAR

EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)

EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)

EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM HEFFEN

EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM ZAKKEN

EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW)
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN (GELDT ALLEEN VOOR DE SG 1000 NEW)
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS

EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS

EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)

EV11 ELEKTROMAGNETISCHE OMLOOPKLEP (GELDT ALLEEN VOOR DE E/D)

EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS

EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS

EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM HEFFEN

EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM ZAKKEN

EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI VOORWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN

EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP KOOI ACHTERWAARTS HORIZONTAAL ZETTEN

EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP WISSELING CILINDERINHOUD RIJMOTOREN (TRACTIEMOTOREN)
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS (OPTIE)

EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS (OPTIE)

SW1 SCHAKELAAR INSCHAKELING MACHINE / KEUZE BEDIENINGSPOST

SW2 SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN EERSTE ARM (VANAF DE GROND)

SW3 SCHAKELAAR HEFFEN/ZAKKEN TWEEDE ARM (VANAF DE GROND)

SW5 SCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW (VANAF DE GROND)

SW16 SCHAKELAAR TELESCOOPARM UIT-/INSCHUIVEN (VANAF DE GROND)
SW20 KEUZESCHAKELAAR RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)

SP1 STOPKNOP VERMOGENSSTROOMKRING

SP2 NOODSTOPKNOP

SP3 KNOP CLAXON

TLR AFSTANDSSCHAKELAAR ELEKTROMOTOR

TLR1 VEILIGHEIDSAFSTANDSSCHAKELAAR

EP ELEKTRISCHE POMP (48V 4500W)

F1 ZEKERING ELEKTRISCHE POMP -160A-

FR ZEKERING ACCULADER (48V 40A)

AV1 AKOESTISCHE MELDER BEWEGINGEN

AV2 AKOESTISCHE MELDER ALARMTOESTANDEN

M1A MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1B MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1C MICROSCHAKELAAR VRIJGAVE HELLINGMETER EN INSTELLING VEILIGHEIDSSNELHEID TIJDENS RIJDEN
(TRACTIE)

M1S MICROSCHAKELAAR STOP RIJDEN (TRACTIE)

M2A EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS

M2B EINDSCHAKELAAR DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS

M3A EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M3B EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M3C EINDSCHAKELAAR HEFFEN

M4A EINDSCHAKELAAR TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

M4B EINDSCHAKELAAR TELESCOOPARM INSCHUIVEN

M6 MICROSCHAKELAAR

PR1 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

PR2 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

PR3 DRUKVERSCHILSCHAKELAAR

GRF DRAAIBARE LAMPEN

HC URENTELLER

v VOLTMETER 48V

a JOYSTICK ENKELASSIG RIJDEN (TRACTIE)

J2-J4 JOYSTICK DUBBELASSIG HEFFEN EERSTE ARM / DRAAIING BOVENBOUW
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J3-J6

JOYSTICK DUBBELASSIG HEFFEN TWEEDE ARM / TELESCOOPARM UITSCHUIVEN

J5 SCHAKELAAR DRAAIING PLATFORM
J7 SCHAKELAAR PLATFORM HANDMATIG HORIZONTAAL ZETTEN
SW6 SCHAKELAAR STUREN
SP9 SCHAKELAAR SERIE/PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
BT ACCU 48V 350Ah
KL CLAXON
AM HELLINGMETER
L1 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INGESCHAKELD
L2 WAARSCHUWINGSLAMPJE MACHINE INSTABIEL
PUP PEDAAL “MAN AANWEZIG”
D VERVORMINGSTRANSDUCTOR
LLDO001 CONTROLEKAART VERVORMINGSTRANSDUCTOR
RCB RELAIS INSCHAKELING ACCULADER
LEGENDE TRIMMERS
P18 DERDE RIJSNELHEID (TRACTIESNELHEID)
P19 “BIAS” BEWEGINGEN
P22 “BIAS” RIUDEN (TRACTIE)
P17 SIGNAAL BEDIENINGSELEMENTEN VANAF DE GROND
P23 NIET AANKOMEN
P21 “UP” HELLING
P20 “‘DOWN” HELLING
INSTELLING DIP SWITCHES OP KAART
sSwW ITALIE BUITENLAND SW3
1 ON ON 1 OFF
2 ON OFF 2 OFF
3 / / 3 /
4 OFF ON 4 OFF
5 OFF
Sw2 Sw4 6 /
1 OFF 1 OFF 7 /
2 ON 2 OFF
3 ON 3 OFF
4 OFF 4 /
AJNIEKTPUHECKAA CXEMA CTAHOAPTHbLIX MALLWH
SG800 SG1000 NEW  SG1100-J
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EV1

MPOMOPLVOHANBHbIV PEFYIATOP

EV2 QNEKTPOKIAMNAH TAMM BNEPEL

EV3 ONEKTPOKIAMNAH TAM HA3ALQ

EV4 ANEKTPOKIAMAH NMOABEMA MEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

EV5 QNEKTPOKIAIMAH CMYCKA MEPBOIO 3BEHA CTPEJIbI

EV6 ONEKTPOKNANAH BbIABMWXEHUA CTPE/SIbI (TOMBKO SG 1000 NEW)

EV7 ONEKTPOKNANAH BO3BPALLEHWA CTPENbI (TOMBKO SG 1000 NEW)

EV8 ANEKTPOKIAMAH NMOBOPOTA HAMPABO

EV9 QNEKTPOKMAMAH NMOBOPOTA HANEBO

EV10 ANEKTPOKNAMNAH CEPUHO-MAPANENBHOIO TArOBOIO ABMYKEHNSA

EV11 ONEKTPOKIAMAH DI BY-PASS (TO/bKO E/D)

EV12 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALHW HAMPABO

EV13 OJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALLHWM HANEBO

EV14 QNEKTPOKNAMNAH NOOBLEMA BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI

EV15 ONNEKTPOKNAMAH CIYCKA BTOPOIO 3BEHA CTPE/bI

EV16 ANEKTPOKIAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3WHBLI BMEPE[

EV17 ANEKTPOKITAMAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI HA3AL

EV20 ANEKTPOKIAMAH LMJ‘lMH,[I,PW-lECKOM KOPOBKW MEPEJAY ABUFATENEN TAMN

EV21 ONEKTPOKNANAH BPALLEHWA KOP3WHbI HAJTIEBO (OMUKA)

EV22 ONEKTPOKINAMNAH BPALLEHWA KOP3WHLI HAMPABO (OMUKA)

sSwWi1 BbIKMKOYATESb BKIMKOYEHNA MALLWHBI / BbIBOP MYNBTA YNPABNEHNA

SW2 BbIKIMKOYATENNb MOOBEM/CMNYCK MEPBOIO 3BEHA CTPEJIbI (C 3EMJIN)

SwW3 BbIKIMKOYATESb MOOBEM/CMNYCK BTOPOIO 3BEHA CTPENbI (C 3EMITN)

SW5 BbIKIMFOYATESb BPALLEHWA BALLHW (C 3EMITN)

SW16 BbIKIMKOYATESNb BbIAB/KEHWE/BO3BPALLEHVE TENECKOMWYECKOW CTPENbI (C 3EMJIN)
SW20 MEPEKMIOYATEND TATOBOW CKOPOCTU

SP1 KHOMKA CTOM CUNOBON LIEMA

SP2 ABAPUHAS KHOMKA CTOM

SP3 KHOIMKA KNAKCOHA

TLR ﬂl/lCTAHLI,MOHHbM BbIKNKOYATESb SNIEKTPOBWIATENA

TLR1 BE30MACHbIN ,ﬂMCTAHLLMOHHblM BbIKMKOYATENb

EP ONIEKTPOHACOC (48B 4500BT)

F1 MNMPEOOXPAHUTENb SNEKTPOHACOCA -160A-

FR NPEJOXPAHUTENb 3APAOHOO YCTPOWUCTBA (48B 40A)

AV1 3BYKOBOW CUrHANM3ATOP ABVXKEHUN

AV2 3BYKOBOW CUMHANN3ATOP OMACHOCTU

M1A MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTW YKNOHOMEPA W BKMKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOW CKOPOCTU
M1B MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTM YKNOHOMEPA W BKMKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOW CKOPOCTU
M1C MWUKPOBBIKI. FOTOBHOCTW YKNOHOMEPA W BKNKOUEHWS BE3OMACHOW TArOBOV CKOPOCTU
M1S MWKPOBBIKINMKOYATENL CTOM TATN

M2A KOHLI,EBOVl BbIKIMIOYATESNb BPALLEHWA BALLUHW HATMPABO

M2B KOHLI,EBOVl BbIKIMHOYATENNb BPALLEHWA BALLHW HAJTEBO

M3A KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESb NOOBEMA

M3B KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESb NOOBEMA

M3C KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATESIb NMOABEMA

M4A KOHLI,EBOVl BbIKNIOYATE/Sb BbIABMXEHUA TENECKOMWYECKOW CTPENbI

M4B KOHLI,EBOVl BbIKIIOYATENb BO3BPALLEHUA TENECKOMWYECKOW CTPENbI

Mé MWKPOBBIKITFOYATEb

PR1 YPOBEHb JABJIEHUA

PR2 YPOBEHb JABJIEHUA

PR3 YPOBEHb ABJIEHUA

GRF MPOBIECKOBbLIE MAAKN

HC CYETYMK MOTOYACOB

\" BONBbTMETP 48B

J1 O[HOOCHbIV PKONCTUK TAr

J2-J4 ﬂBYOCHbM ﬂ)KOl?lCTVlK MOOBEMA MEPBOIO 3BEHA CTPENbI / BPALLEHWA BALIHN
J3-J6 ﬂBYOCHbM ﬂ)KOl?lCTVlK MNOOBEMA BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI / TENECK. BbIABMXEHNA
J5 BbIKIMKOYATENb BPALLEHWA NIATGOPMbI

J7 BbIKMKOYATEIb PYYHOTI O BbIPABHVUBAHWA NMNATOOPMbI

SW6 BbIKMKOYATESb NMOBOPOTA

SP9 CEPUHO- MAPANTENBHBLIV BbIKMHOYATESb TAM

BT AKKYMYNATOP 48B 350Avac

KL KNAKCOH
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AM
L1
L2

YKINOHOMEP )
WHONKATOP BKITKOYEHHOW MALLINHBI
WHONKATOP HECTABMINBHOCT MALLVHBI

PUP NEAANb «OMEPATOP HA MECTE»
™ NE®OPMALIMOHHbIA MPEOBPA3OBATENb
LLD0O1  MNATA KOHTPONA AEGOPMALIMOHHOTO MPEOBPA3OBATENS
RCB PENE BKNIOYEHUS! 3APSIIHOTO YCTPOCTBA
CNeUneUKALUA TPUMMEPOB
P18 TPETbS TAFOBAS CKOPOCTb
P19 “BIAS’ MEPEABVKEHMA
P22 “BIAS” TArA
P17 CWrHAN YNPABNEHKA C 3EMNA
P23 HE TPOTATb
P21 PAMMA “UP”
P20 PAMMA “DOWN”
PA3BOOKA DEEP SWITCH HA MNATE
SWi1 UTANUA 3ATPAHULA
1 ON ON
2 ON OFF
3 / /
4 OFF ON
SW2
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF
SW3
1 OFF
2 OFF
3 /
4 OFF
5 OFF
6 /
7 /
Sw4
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 /

ARO

Uso e manutenzione — Serie A10 A12 A13J
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SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD

SG800 SG 1000 New SG1100-J

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PANTOGRAFO

EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELETTROVALVOLA BY-PASS (SOLO E/B)

EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DX PIATTAFORMA
EV19 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SX PIATTAFORMA
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA MOTORI TRAZIONE
M MOTORE ELETTRICO

MT MOTEUR TERMICO (SOLO E/B)

1 SERBATOIO IDRAULICO

2 POMPA STERZO

3 POMPA PRINCIPALE

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA MANUALE DI EMERGENZA

6 VALVOLA UNIDIREZIONALE

7 TAPPO DI CARICO E SFIATO

8 BLOCCO IDRAULICO REGOLATORE PROPORZIONALE
9 RUBINETTO DI EMERGENZA

10 ATTACCO MANOMETRO

11 BLOCCO IDRAULICO STERZO

12 BLOCCO IDRAULICO SCAMBIO CILINDRATA

13 CILINDRO STERZO

14 PIASTRA TRAZIONE

15 STROZZATORE UNIDIREZIONALE

16 GRUPPO ELETTRODISTRIBUTORE

17 VALVOLA OVER-CENTER

18 CILINDRO SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO

19 MOTORE ROTAZIONE TORRETTA

20 CILINDRO SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO

21 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA (SG1000NEW)
22 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO (SG1000NEW)
23 CILINDRO SENSORE (SG1000NEW)

24 SERBATOIO SUPLEMENTARE

25 CILINDRO ROTAZIONE CESTELLO

26 CILINDRO JIB

27 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE
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HYDRAULIC SYSTEM DIAGRAM FOR STANDARD MACHINES

SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 PROPORTIONAL CONTROL ELECTRIC VALVE
EV2 FORWARD TRACTION ELECTRIC VALVE

EV3 REVERSE TRACTION ELECTRIC VALVE

EV4 PANTOGRAPH LIFTING ELECTRIC VALVE

EV5 PANTOGRAPH LOWERING ELECTRIC VALVE
EV6 TELESCOPIC ARM EXTENSION ELECTRIC VALVE
EV7 TELESCOPIC ARM RETRACTION ELECTRIC VALVE
EVS8 RIGHT STEERING ELECTRIC VALVE

EV9 LEFT STEERING ELECTRIC VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL TRACTION ELECTRIC VALVE
EV11 BY-PASS VALVE (ONLY E/B)

EV12 RIGHT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION ELECTRIC VALVE
EV14 TELESCOPIC ARM LIFTING ELECTRIC VALVE
EV15 TELESCOPIC ARM LOWERING ELECTRIC VALVE
EV16 CAGE FRONT-LEVELLING ELECTRIC VALVE
EV17 CAGE BACK-LEVELLING ELECTRIC VALVE

EV18 RIGHT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE

EV19 LEFT CAGE ROTATION ELECTRIC VALVE

EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
M ELECTRIC MOTOR

MT THERMIC ENGINE (ONLY E/B)

1 HYDRAULIC TANK

2 STEERING PUMP

3 MAIN PUMP

4 FILTER

5 MANUALLY OPERATED EMERGENCY PUMP

6 ONE-WAY VALVE

7 FILLING AND SPIRACULAR PLUG

8 HYDRAULIC BLOCK PROPORTIONAL CONTROL
9 EMERGENCY COCK

10 MANOMETER CONNECTION

11 STEERING HYDRAULIC BLOCK

12 HYDRAULIC BLOCK DISPLACEMENT CHANGE

13 STEERING CYLINDER

14 TRACTION PLATE

15 ONE-WAY FLOW REGULATOR

16 ELECTRODISTRIBUTOR UNIT

17 OVER-CENTER VALVE

18 FIRST ARM LIFTING CYLINDER

19 TURRET ROTATION MOTOR

20 SECOND ARM LIFTING CYLINDER

21 PLATFORM LEVELLING CYLINDER (SG1000NEW)
22 TELESCOPIC ARM EXTENSION CYLINDER (SG1000NEW)
23 SENSOR CYILINDER (SG1000NEW)

24 ADDITIONAL TANK

25 CAGE ROTATION CYLINDER

2 JIB CYLINDER

27 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE
SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 REGULATEUR PROPORTIONNEL

EV2 ELECTROVANNE DE TRACTION AVANT

EV3 ELECTROVANNE DE TRACTION ARRIERE

EV4 ELECTROVANNE DE SOULEVEMENT PREMIER BRAS

EV5 ELECTROVANNE DE DESCENTE PREMIER BRAS

EV6 ELECTROVANNE D'EXTRACTION BRAS

EV7 ELECTROVANNE DE RETOUR BRAS

EV8 ELECTROVANNE DE DIRECTION DROITE

EV9 ELECTROVANNE DE DIRECTION GAUCHE

EV10 ELECTROVANNE DE SERIE-PARALLELE TRACTION

EV11 ELECTROVANNE DE BY-PASS (SEULEMENT E/B)

EV12 ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A DROITE

EV13 ELECTROVANNE DE ROTATION TOURELLE A GAUCHE

EV14 ELECTROVANNE DE SOULEVEMENT BRAS

EV15 ELECTROVANNE DE DESCENTE BRAS

EV16 ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE AVANT (SG1000NEW)
EV17 ELECTROVANNE DE MISE A NIVEAU NACELLE ARRIERE (SG1000NEW)
EV18 ELECTROVANNE DE ROTATION NACELLE A DROITE

EV19 ELECTROVANNE DE ROTATION NACELLE A GAUCHE

EV20 ELECTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEURS TRACTION
M MOTEUR ELECTRIQUE

MT MOTEUR THERMIQUE (SEULEMENT E/B)

1 RESERVOIR HYDRAULIQUE

2 POMPE COMMANDE BRAQUAGE

3 POMPE PRINCIPALE

4 FILTRE EN ASPIRATION

5 POMPE MANUELLE D'URGENCE

6 SOPUAPE

7 BOUCHON DE REMPLISSAGE HUILE - RENIFLARD AIR

8 ELECTRODISTRIBUTEUR REGULATEUR PROPORTIONNEL

9 ROBINET ENTRAINEMENT POMPE MANUEL

10 JONCTION MANOMETRE

1 ELECTRODISTRIBUTEUR BRAQUAGE

12 ELECTRODISTRIBUTEUR COMMANDE CYLINDREE MOTEURS TRACTION
13 VERIN BRAQUAGE

14 PLAQUE TRACTION

15 SOUPAPE

16 ELECTRODISTRIBUTEUR MOUVEMENTS

17 VALVE OVER - CENTER

18 VERIN LEVAGE PREMIER BRAS

19 MOTEUR ROTATION TOURELLE

20 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS

21 VERIN COMMANDE NIVEAU NACELLE (SG1000NEW)

22 VERIN ALLONGEMENT BRAS TELESCOPIQUE (SG1000NEW)

23 VERIN CONTROLE NIVEAU NACELLE

24 RESERVOIR SUPPLEMENTAIRE

25 VERIN ROTATION NACELLE

26 VERIN JIB

27 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
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EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV11
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
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PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN
SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

PROPORTIONAL REGLER

ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (1°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (1°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGER AUSZIEHEN
ELEKTROVENTIL AUSLEGER EINZIEHEN
ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS

ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS
REIHEN-PARALLEL-ELEKTROVENTIL FAHREN
BYPASS-ELEKTROVENTIL (NUR E/B)

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERHOCHGANG (2°)
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG (2°)
ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH VORNE (SG1000NEW)
ELEKTROVENTIL KORBAUSGLEICH HINTEN (SG1000NEW)
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
ELEKTRO MOTOR

WARMEMOTOR (NUR E/B)

HYDRAULISCHER TANK

LENKUNGSPUMPE

PUMPE

SAUGFILTER

MANUELLE NOTPUMPE

VENTIL

OELFUELL - ENTLUEFTUNGSSTOEPSEL
ELEKTROVERTEILER PROPORTIONAL REGLER
ARMATUR BETAETIGUNG MANUELLE PUMPE
MANOMETERANSCHLUSS

ELEKTROVERTEILER LENKUNG

ELEKTROVERTEILER HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
LENKZYLINDER

ANTRIEBSPLATTE

VENTIL

ELEKTROVERTEILER BEWEGUNGEN

VENTIL OVER - CENTER

ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (1°)
GETRIEBSMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGERHOCHGANG (2°)

ZYLINDER KORBAUSGLEICH (SG1000NEW)
TELESKOPAUSLEGER AUSZIEHZYLINDER (SG1000NEW)
ZYLINDER SENSOR KORBAUSGLEICH

ZUSATZTANK

ZYLINDER KORBAUSDREHUNG

ZYLINDER JIB
RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL

ARO
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ESQUEMA HIDRAULICO MAQUINAS STANDARD

SG 800 SG 1000 New SG 1100-J

EV1 REGULADOR PROPORCIONAL

EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE

EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS

EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO

EV5 ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO

EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO

EV7 ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO

EVS ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA

EV9 ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE

EV11 ELECTROVALVULA BY-PASS (SOLO E/B)

EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRE

EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRE
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS

EV18 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO DERECHA

EV19 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO IZQUIERDA
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TRACCION
M MOTOR ELECTRICO

MT MOTO

1 SERBATOIO IDRAULICO

2 BOMBA DIRECCION

3 BOMBA PRINCIPAL

4 FILTROS EN ASPIRACION

5 BOMBA MANUAL DE EMERGENCIA

6 VALVULA UNIDIRECCIONAL

7 TAPON DE GARGA ACEITE - SALIDA DE AIRE

8 ELECTRODISTRIBUIDOR REGULADOR PROPORCIONAL
9 GRIFO DE EMERGNECIA

10 CONEXION MANOMETRO

1 ELECTRODISTRIBUIDOR DIRECCION

12 ELECTRODISTRIBUIDOR CAMBIO EMBOLADA MOTORES TRACCION
13 CILINDRO DIRECCION

14 ELECTRODISTRIBUIDOR TRACCION

15 REGULADOR DE FLUJO UNIDIRECCIONAL

16 ELECTRODISTRIBUIDOR DE MOVIMIENTOS

17 VALVULA OVER - CENTER

18 CILINDRO ELEVACION PRIMER BRAZO

19 MOTOR ROTACION TORRETA

20 CILINDRO ELEVACION SEGUNDO BRAZO

21 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA (SG1000NEW)

22 CILINDRO EXTENSION BEAZO TELESCOPICO (SG1000NEW)
23 CILINDRO SENSOR (SG1000NEW)

24 TANQUE SUPLEMENTARIO

25 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO

26 CILINDRO JIB

27 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
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r’MAPABJIUYECKASA CXEMA CTAHOAPTHBIX MALUUH
SG800 SG 1000 New SG1100-J

EV1 NMPOMOPLIMOHANBHbLIV PEFYNATOP

EV2 ONEKTPOKITAMNAH TAMM BMEPEN

EV3 ONEKTPOKITAMNAH TAM HA3AO

EV4 OJIEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A

EV5 ONEKTPOKITAMAH CIMYCKA MAHTOIPAGA

EV6 OJIEKTPOKIAMAH BbIOBMXEHUA CTPENbI

EV7 ONEKTPOKIAMNAH BO3BPALLEHWA CTPENbI

EV8 ONEKTPOKIAMNAH NOBOPOTA HAMPABO

EV9 ONEKTPOKIAMNAH NOBOPOTA HAIEBO

EV10 ANEKTPOKMAMAH CEPUMHO-NAPANNENBHOMO TArOBOIO ABUXEHNA
EV11 ONEKTPOKITAMAH DI BY-PASS (TONBKO E/D)

EV12 OQJIEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALIHW HANPABO

EV13 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHWA BALLHM HANEBO

EV14 OJIEKTPOKNAMAH NMOOBEMA CTPENbI

EV15 ONEKTPOKITAMNAH CMYCKA CTPE/bI

EV16 ONEKTPOKITAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI BMEPEN

EV17 ONEKTPOKITAMNAH BbIPABH/BAHWA KOP3MHbI HA3AL

EV18 OQJIEKTPOKIAMAH BPALLEHWA DX MNATOOPMbI

EV19 OQJIEKTPOKINAMAH BPALLEHUA SX MNATOOPMbI

EV20 ANEKTPOKNAMAH LANMHOPWYECKOW KOPOEKW NEPEOAY OBUIATENEN TATM
M QJIEKTPOOBWUIATENNb

MT TENNOBOW OBUIATESTb (TONBKO E/B)

1 rMOPABNUYECKU PESEPBYAP

2 HACOC NOBOPOTA

3 rMABHbIV HACOC

4 BCACBIBAIOLUM OUNBTP

5 ABAPUIHBI PYYHOW HACOC

6 OOHOHAMPABNEHHbIY KITAMAH

7 MPOBKA 3AMNONMHEHNA N OTOYLWWHBI

8 rMOPABNUYECKA BNOK NMPOMOPLIMOHAIIBHOIO PEFYNATOPA
9 ABAPUIHBIN KPAH

10 LWUTENCENBHAA BUITKA MAHOMETPA

11 rMOPABINUYECKUM BNOK MOBOPOTA

12 MMOPABIMYECKIIA BNOK LIMNMHAPUYECKOW KOPOBKM NMEPENAY
13 UMNUHOP NOBOPOTA

14 MNTATATN

15 CY)XATEb OHOHAMPABIIEHHbIN

16 rPYMNMA SNEKTPOPACMPELENUTENEN

17 KNAMAH OVER-CENTER

18 UANHOP NOOBEMA NEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

19 OBUTATENb BPALLEHWA BALLHI

20 UANMHOP NOOBEMA NEPBOIO 3BEHA CTPE/bI

21 UANHOP BbIPABHUBAHA MNATOOPMbI (SG1000NEW)

22 LUMNHAP BbIOB/KEHWA TENECKOMUYECKOW CTPENbI (SG1000NEW)
23 UANHOP OATYMKA (SG1000NEW)

24 OOMONHUTENbHbIA PE3EPBYAP

25 UMNUHOP BPALLEHWA KOP3WHbI

26 UMNUHOP JIB

27 MAKCUMABHbBIA 1 ONHOHAMPABIEHHbI KNAMNAH
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Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJE/SIb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt;

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestelinr - N°® Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapaums

MMog HaLuy
WNCKITIOUMTENBHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -l'og

A10E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
BVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE un
CepTMDULMPOBAHHON
MOZENN 13

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJE/SIb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt;

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestelinr - N® Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
Aeknapaums

MMog HaLuy
WNCKITIOUMTENBHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -l'og

A12E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
BVPEKTUBaMM

2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE un
CepTMDULMPOBAHHON
MOZENN 13

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23

TEL. +39 0522 977365

Fax +39 0522 977015
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOUMTESBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12EB XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5808

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita &
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNnuo, noanucasLuee 3ato
3asBreHe o
COOTBETCTBUM,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKyMEHTaLMI0
obopyaoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
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http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTETbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12ED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5809

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTETbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A13 JE XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5810

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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AIRO E UNA DivISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubermnahme der vollen | nuestra exclusiva UCKIOYUTENbHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOAE/b N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
A13 JED XXOOXXXXXX | XXOOXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce € conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMPeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE un

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ita
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieayHoLLmm
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOM:

M.0303.15.5811
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux normes die Erklarung y a las siguentes 1 CO CreayoLLMMm
standards: suivantes: entspricht den normas: HOpMamu:
folgenden Normen:
EN 280 :2001 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mvuo, noAnucasLuee a0
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3aBNeHue 0
conformita & is authorized to setup | conformité est autorisé | Konformitatserkldrung | conformidad esta ;ﬁg;ﬁng:b
gutorlz;ato a cos.tltwre the Technical File. a consptuer le Dossier | ist auFor|S|ert, das autonz.ado a crear el COCTABHTb TEXHAYECKYIO
il Fascicolo Tecnico. Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMeHTALMIO

abzufassen. o6opyoBaHMs.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Fax +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuriHanbHas

Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo [Nog Hawwy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOUMTESBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , daB das producto: 3asBMsieM, YTo

Produkt: u3genve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatdopma ans BbICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. ‘ Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -l'og
A12 E Ex XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310 3asBneHne

dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, COOTBETCTBYET

riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas OMpeKTMBaMM

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE n

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el CEepTUNLMPOBAHHO

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrieaytoLLmm
CEPTMDULMPOBAHHbBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5807

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO CcrieayoLyMm
HOpMamy:

EN 280

:2013 EN IS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

TNuuo, noanucasluee 310
3asBnexne o
COOTBETCTBIM,
YMOSHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYIO
AOKyMEHTaLuIo
06opynoBaHus.

Wang Kai

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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