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Descripcién revision

01-2011 e  Emision manual.
e Corregido en los datos técnicos "Cantidad total electrolitos baterias".
05-2011 e Afadido motogenerador: datos “Potencia max.” y “Potencia Ajustada” motor diésel
datos corriente generador
04-2013 e Modificacion para activacion segundo indicador de carga de la bateria.
10-2013 o  Especificado instrucciones puntos de anclaje arnés de seguridad
01-2014 o Eliminado circuito temporizador segundo cargador de bateria
o Actualizado datos técnicos baterias y cargadores de baterias.
07-2014 ¢ Afadido informacién sobre el limite maximo de las fuerzas manuales.
e Actualizado Declaracion de Conformidad CE.
00-2015 e Actualizado Declaracién de Conformidad CE.
¢ Anadido instruccion posicién manos.
e Actualizado lista de aceite hidraulico utilizable.
10-2015 ¢ Afadido indicacién para los rgpuestos, deben ser originales o de todas maneras aprobados
por el constructor de la maquina.
o Afadido apartado "Desembarque En Altura".
¢ Afadido en las tarjetas técnicas unidades de medida del sistema internacional y unidad de
05-2018 medea estadounidense. . N
¢ Modificado Nombre y Apellido administrador delegado.
e Unificado Primera y Segunda Parte.
¢ Afadida descripcion del sistema de proteccion secundario "AIRO SENTINEL".
e Actualizada descripcidn «alarma inclinacion».
e Actualizada descripcion luz testigo «ZC» (alarma controlador traccion);
12-2018 e Modificacion insercion de un tnico «Indicador bateria» y «Acceso al al alojamiento de la
bateria»;
e Actualizado Declaraciones de Conformidad CE con 8 idiomas;
e Actualizado «Diagrama de conexiones eléctricasy.
05-2019 ¢ Afadido nuevo modelo A17 JE.
e Actualizada descripcién procedimiento de denuncia puesta en marcha en ltalia.
01-2020 e Actualizadas referencias nominativa y nombre autoridad certificadora

Tigieffe Le agradece el haber adquirido un producto de su gama, y le invita a la lectura del presente manual. En su interior,
encontrara toda la informacién necesaria para una correcta utilizaciéon de la maquina adquirida; le rogamos, por lo tanto, que siga
atentamente las advertencias contenidas y que lo lea en todas sus partes. Se ruega ademas que conserve el manual en un lugar
adecuado y que lo mantenga inalterado. El contenido de este manual puede ser modificado sin previo aviso, ni ulteriores
obligaciones, con el fin de incluir variaciones y mejoras a las unidades ya enviadas. Esta prohibida la reproduccion o la traduccion
de cualquier parte de este manual sin previo aviso escrito del propietario.

ARO
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1.  INTRODUCCION

El presente Manual para el Uso y Mantenimiento es general e incluye la gama completa de las maquinas indicadas en la cubierta;
por lo tanto, la descripcion de los componentes y de los sistemas de control y seguridad podria comprender detalles no presentes
en la maquina que se encuentra en su poder, al poder suministrarse a peticién o no estar disponibles. Con el fin de seguir
evolucionando técnicamente, AIRO-Tigieffe s.r.l. se reserva aportar las modificaciones oportunas al producto y/o al manual de
instrucciones en cualquier momento, no estando obligada a actualizar las unidades ya enviadas.

1.1. Aspectos legales
1.1.1. Recepcion de la maquina

Dentro de la UE (Union Europea) la maquina le seré entregada con:
= Manual de instrucciones en el idioma de Su pais
= Marca CE fijada a la maquina
= Declaracién de conformidad CE
= Certificado de garantia
= Declaracion de control Interno efectuado
Solo para ltalia:
= Instrucciones para la denuncia de puesta en servicio al INAIL y solicitud del primer control periddico en el portal INAIL

Le recordamos que el manual de instrucciones forma parte integrante de la maquina y que ha de tenerse una copia del mismo,
junto a las copias de los documentos que certifican que han sido efectuados los controles periddicos, a bordo de la plataforma en
el correspondiente compartimiento. En caso de cambio de propiedad, el manual de instrucciones debera acompafiar siempre a la
magquina.

1.1.2. Declaracion de puesta en servicio, primer control, controles periddicos sucesivos y cambios de
propiedad

Las obligaciones legales del propietario de la maquina difieren segun el estado en que la misma es puesta en servicio. Asi pues, le
aconsejamos se informe acerca de los procedimientos previstos en su zona en los organismos de tutela de la seguridad en los
lugares de trabajo. Con el fin de mejorar el archivo de los documentos y anotar los trabajos de modificacion/asistencia, ha sido
prevista una seccion al final de este manual denominada “Registro de control”.

1.1.2.1. Denuncia de puesta en marcha y primer control

En ITALIA el propietario de la Plataforma Aérea debera denunciar al INAIL competente en el territorio la puesta en marcha de la
maquina y someterla a los controles periodicos obligatorios. El primer control es ejecutado por el INAIL dentro de sesenta dias
después de la solicitud. Después de este periodo el empresario puede servirse de los 6rganos territoriales de vigilancia ASL o de
los sujetos publicos o privados habilitados. Los controles sucesivos son ejecutados por los sujetos ya mencionados dentro de
treinta dias después de la solicitud. Después de este periodo el empresario puede servirse de sujetos publicos o privados
habilitados. Dichos controles son onerosos y los gastos para su ejecucion correran a cargo del empresario (propietario de la
méaquina). Para la ejecucion de los controles, los organismos territoriales de vigilancia (ASL/USL o ARPA) y el INAIL podran
servirse de sujetos publicos o privados habilitados. Los sujetos privados habilitados adquieren la cualificacion de encargados de
servicio publico y responden directamente a la estructura publica que es titular de dicha funcion.

Para la denuncia de puesta en servicio en Italia es necesario conectarse con el portal INAIL. Sigue las instrucciones entregadas
junto con los otros documentos en el momento de la entrega de la maquina, ademas de la informacién sobre el portal.

El INAIL asignara un N° de matricula y, con ocasion del Primer Control, rellenara la “ficha técnica de identificacién”, indicando en
la misma exclusivamente los datos detectables de la maquina ya en servicio o deducibles del manual de instrucciones. Este
documento sera parte integrante de la documentacion de la maquina.
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1.1.2.2. Controles periédicos sucesivos

Los controles anuales son obligatorios. En Italia es necesario que el propietario de la Plataforma Aérea presente solicitud — por
medio de carta certificada — de control periédico al 6rgano de vigilancia (ASL/USL o ARPA u otros sujetos publicos o privados
habilitados) competente para el territorio al menos veinte dias antes la conclusion del afio desde el momento del pasado control.

NOTA: En caso de que una maquina desprovista de documento de control en curso de validez fuera desplazada en el territorio a
una zona situada fuera de la competencia del érgano habitual de vigilancia, sera obligacion del propietario de la maquina solicitar
control anual al 6rgano de vigilancia competente para el nuevo territorio en el que opera la maquina.

1.1.2.3. Cambios de propiedad

En caso de cambio de propiedad (en ltalia), el nuevo propietario de la Plataforma Aérea esta obligado a declarar su posesion al
drgano de vigilancia (ASL/USL o ARPA u otros sujetos publicos o privados habilitados) competente para el territorio adjuntando
copia de:

= Declaracion de conformidad expedida por el fabricante.

= Declaracion de puesta en servicio efectuada por el primer propietario

1.1.3. Formacién, informacion y adiestramiento de los operadores

Es tarea del empresario hacer que los operadores encargados de usar los equipos reciban una formacién adecuada y especifica,
que permita utilizar la Plataforma Elevadora Mévil de personal (PEMP) de manera adecuada y segura, también por lo que respecta
a los riesgos que pueden causarse a otras personas.

1.2. Pruebas efectuadas antes de la entrega

Antes de su introduccion en el mercado, cada Plataforma Elevadora de Trabajo ha sido sometida a las siguientes pruebas:
=  Prueba de frenado
= Prueba de sobrecarga
=  Prueba de funcionamiento

1.3. Uso de la maquina

La maquina descrita en el presente manual es una plataforma aérea autopropulsada destinada a la elevacion de personas y
material (herramientas y material trabajado) para llevar a cabo trabajos de mantenimiento, instalacién, limpieza, barnizado,
desbarnizado, arenacién, soldadura, etc.
La capacidad méaxima permitida (diferente segin el modelo — véase apartado “Caracteristicas técnicas") se subdivide del siguiente
modo:

= se considera una carga de 80 Kg por persona

= se consideran 40 Kg para las herramientas

= |a carga restante esta representada por el material trabajado.
En cualquier caso no debera superarse NUNCA la capacidad maxima descrita en el apartado “Caracteristicas técnicas”. Sélo esta
consentido cargar en la plataforma personas, herramientas y materiales de trabajo desde la posicion de acceso (plataforma
bajada). Esta totalmente prohibido cargar en la plataforma personas, herramientas y materiales de trabajo fuera de la posicion de
acceso.
Todas las cargas deberan colocarse siempre dentro de la cesta; no esta permitido levantar cargas (aun respetando la capacidad
maxima permitida) colgadas de la plataforma o de la estructura de elevacion.
Esta prohibido transportar paneles de grandes dimensiones, ya que aumentan la resistencia al viento y comportan grandes riesgos
de vuelco.
Durante el desplazamiento de la maquina con la plataforma elevada no esta permitida la aplicacién de cargas horizontales en la
plataforma (los operadores que se encuentran a bordo no deben tirar cuerdas o cables, etc.).
Un sistema de deteccion de sobrecarga interrumpe el funcionamiento de la maquina en caso de que la carga situada en la
plataforma sobrepase la carga nominal en un 20% aproximadamente (véase capitulo "Normas generales de utilizacién") y la
plataforma esté levantada.
La maquina no puede ser utilizada directamente en espacios destinados a la circulacidn por carretera; delimitar siempre, con las
sefalizaciones oportunas, la zona de trabajo de la maquina cuando se opere en zonas abiertas al publico.
No utilice la maquina para arrastrar carretillas u otros vehiculos.
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Todo uso de la maquina distinto de aquéllos para los que esta destinada debera ser aprobado por escrito por el fabricante de la
misma tras la correspondiente solicitud del usuario.

ﬁ No utilizar la maquina para finalidades distintas de aquéllas para las que se ha fabricado, sin haber
solicitado y obtenido por escrito, por parte del fabricante, la autorizacién para hacerlo.

1.3.1. Desembarque en altura

Las plataformas elevadoras méviles de personal no estan disefiadas teniendo en cuenta los riesgos del “desembarque en altura”
porque la Unica posicién de acceso considerada es con plataforma completamente bajada. Por este motivo esta actividad esta
formalmente prohibida.
Sin embargo, existen condiciones excepcionales en las que el operador necesita acceder o dejar la plataforma de trabajo fuera de
la posicion de acceso. Esta actividad se define comunmente “desembarque en altura”.
Los riesgos del “desembarque en altura” no dependen exclusivamente de las caracteristicas de la PEMP. Un anélisis
correspondiente de los riesgos desarrollado por el empresario puede autorizar este uso especifico teniendo en cuenta:
= |as caracteristicas del ambiente de trabajo;
= |a prohibicién absoluta de considerar la plataforma de trabajo como un punto de anclaje para personas que operan al
exterior;
= ¢l uso de la maquina al XX% de sus prestaciones para evitar que las fuerzas adicionales creadas por una operacion
especifica o las flexiones de la estructura alejen el punto de acceso de la zona de desembarque. Prever por este motivo
algunas pruebas preventivas para definir estas limitaciones;
= Prever un procedimiento de evacuacion correspondiente en caso de emergencia (por ejemplo un operador siempre en la
plataforma de trabajo, otro en el puesto de mando desde el suelo y un tercer operador que deja la plataforma en altura);
=  Prever una formacion correspondiente del personal como operador y también como personal transportado;
= Dotar el ambiente de desembarque de todos los dispositivos necesarios para evitar el riesgo de caida del personal que
sale/sube de la plataforma.
Lo que se ha mencionado arriba no es una autorizacién formal del constructor para el uso del “desembarque en altura”, sino quiere
proporcionar al empresario, que se asume toda la responsabilidad, informacién Util para la planificacion de esta actividad
excepcional.

1.4. Descripcion de la maquina

La maquina descrita en el presente Manual de Uso y Mantenimiento es una Plataforma Elevadora mévil de personal constituida
por:

= chasis motorizado dotado de ruedas.

= torreta giratoria hidraulicamente.

= brazo articulado accionado por cilindros hidraulicos (el nimero de articulaciones y de cilindros depende del modelo de la

maquina).

= plataforma porta operadores (la capacidad maxima difiere segun el modelo — véase capitulo “Caracteristicas técnicas”)
El chasis, dispone de motorizacién para poder desplazar la maquina también con plataforma elevada (véase apdo. “Modo de
utilizacion”) y de dos ruedas traseras motrices y dos ruedas delanteras locas y pivotantes. Las ruedas traseras disponen de freno
de estacionamiento de ldgica positiva (la intervencion de los frenos se produce de manera automatica al soltar los mandos de
traccion). En el chasis se hallan dos dispositivos antibaches (“pot-hole”) que se activan automaticamente (segun la posicion de la
torreta giratoria) cuando la plataforma sube mediante el uso de los mandos de la plataforma.
La torreta se encuentra apoyada sobre un plato giratorio fijado al chasis, pudiendo orientarse (girarse) 370° no continuos
alrededor del eje central de la maquina mediante un tornillo sin fin irreversible.
El sistema de elevacion, de brazo articulado, puede subdividirse en tres estructuras principales:

= La primera, de desarrollo vertical, constituida por un sistema de “doble paralelogramo” y denominada “pantdgrafo”.

= Lasegunda, constituida por un brazo de elevacion dotado de extension telescdpica.

= |a tercera, constituida por el brazo terminal llamado plumin (jib) (de serie, el plumin es fijo, o opcionalmente giratorio

130°).

Los cilindros hidraulicos de desplazamiento de la estructura articulada estan provistos de valvulas over-center embridadas
directamente sobre los mismos. Dicha caracteristica permite mantener los brazos en posicién, incluso en caso de rotura accidental
de un tubo de alimentacion.
La plataforma, que se halla ensamblada con bisagras al extremo del plumin, puede ser girada 180° totales (90° a la derecha y
90° a la izquierda) por medio de un accionador giratorio, también éste dotado de valvula over-center, y dispone de barandillas y
bandas parapiés, cuyas alturas cumplen las normas vigentes (las barandillas poseen una altura > 1100 mm y las bandas parapiés
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poseen una altura >150 mm, en la zona de acceso la rodapié posee una altura de >100 mm). La nivelacién de la plataforma es
automatica y esta asegurada por tirantes mecanicos y por dos cilindros en circuito cerrado. Asimismo, el nivel podra corregirse
manualmente, actuando con el mando correspondiente, sélo cuando los brazos se hallen bajados (y con una inclinacion del plumin
respecto al eje horizontal comprendida entre +10° y -70°).

1.5. Puestos de maniobra

La maquina dispone de dos puestos de maniobra:
= enla plataforma, para el uso normal de la maquina.
= en la torreta (o desde el suelo) se encuentran los mandos de emergencia para la recuperacion de la plataforma, el
interruptor de paro, un selector de llave para la seleccién del panel de control y el arranque de la maquina.

1.6. Alimentacion

Las maquinas pueden estar alimentadas mediante:
= sistema electrohidraulico compuesto por acumuladores recargables, electrobomba y motores elécritcos de traccién
dotados de freno de estacionamiento automatico;
= sistema hibrido compuesto por acumuladores recargables, electrobomba, motores elécritcos de traccion dotados de freno
de estacionamiento automatico y motogenerador Diésel. Las maquinas hibridas se identifican por la sigla “ED”;
En todos los casos, tanto la instalacion hidraulica como la instalacién eléctrica cuentan con todas las protecciones necesarias
(véanse diagrama de conexiones eléctricas y circuito hidraulico anexos al presente manual).

1.7. Vida de la maquina, demolicion y desmantelamiento

La maquina ha sido concebida para una duracién de 10 afios en ambientes de trabajo normales, siempre que su uso sea correcto
y su mantenimiento adecuado. Dentro de este periodo, el fabricante deberé llevar a cabo un/a control/revisién completo/a de la
misma.

En caso de demolicidn, respetar las normas vigentes en el pais en el que se lleva a cabo dicha operacion.

En ltalia, la/el demolicién/desmantelamiento debera comunicarse a los 6rganos territoriales de vigilancia ASL / USL o ARPA.

La maquina esta constituida predominantemente por piezas metélicas facilmente reconocibles (acero en su mayor parte y aluminio
para los bloques hidraulicos); podemos, pues, afirmar, que la maquina es reciclable al 90%.

Las normativas europeas y las aplicadas por los paises miembros en materia de respeto medioambiental y

eliminacién de residuos prevén fuertes sanciones administrativas y penales en caso de que las mismas no
A se cumplan adecuadamente.

Asi pues, en caso de demolicién/desmantelamiento habra que atenerse estrictamente a las reglas

impuestas por las normativas vigentes, sobre todo por lo que concierne a materiales como aceite

hidraulico y baterias.
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1.8. Identificacion

Para identificar la maquina, durante el pedido de las piezas de recambio o para intervenciones, debera citar siempre los datos que
aparecen en la tarjeta de matriculacién. En caso de extravio o ilegibilidad de la misma (asi como para el resto de las tarjetas de la
maquina) sera necesario restaurarla en el menor tiempo posible. Para poder identificar una maquina incluso en ausencia de tarjeta
se ha impreso la matricula en el chasis. Para la ubicacion de la tarjeta y la impresion de la matricula véase la figura siguiente. Le

aconsejamos que transcriba dichos datos en las casillas que presentamos a continuacion.

MODELO: CHASIS: ANO:

Ama Uso y mantenimiento - Serie A12 JE A15JE A17 JE A12JED A15JED

Pag. 10




1.9. Ubicacion de los componentes principales

La figura representa la maquina y las distintas partes que la componen.

Caja de mando;

Mandos de emergencia desde el suelo;

Unidad de control eléctrica

Deposito de aceite hidraulico;

Depésito gasoleo (modelos ED);

Motogenerador Diesel (modelos ED);

Dispositivos antibaches (pot-hole);

Electrobomba;

Motores eléctricos de traccion con

freno;

10) Motor hidréulico de rotacion torreta;

11) Toma de corriente de 230 V (opcional);

12) Nivel de burbuja (opcional) para control
visual de nivelacién maquina;

13) Cilindros de elevacion;

14) Bateria;

15) Adhesivo  clavija linea eléctrica
(opcional);

16) Inclinometro;

17) Sensor limitador de carga en
plataforma (célula de carga);

18) Plato giratorio y sensores de
proximidad PS1A-PS1B (sélo para A17
JE);

19) Controllers AC motores traccién y
electrobomba;

20) Clavija alimentacién cargador de
bateria;

21) Microinterruptor M1A;

22) Microinterruptor M1B;

23) Microinterruptor M1C;

24) Microinterruptor M1E y microinterruptor
M1S (sélo para A17 JE con PLUMIN
GIRATORIO);

25) Microinterruptores MPT1-MPT2;

26) Microinterruptores M2A-M2B.

27) Sistema anti-aprisionamiento  "AIRO

SENTINEL" - OPCIONAL

O 00 NO Ol B WN -
—_———— o=
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VA

CARACTERISTICAS TECNICAS MAQUINAS ESTANDAR

LAS ESPECIFICACIONES TECNICAS, DE LOS PRODUCTOS, INDICADAS EN LAS PAGINAS SIGUIENTES,
PODRAN SER MODIFICADAS SIN PREAVISO.

21. Modelo A12 JE.
A12 JE
Dimensiones:
Altura de trabajo max. 12,1 m 39’'8” ft
Altura maxima de plataforma 10,1 m 3317 ft
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches subidos 125 mm 49 in
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados 25 mm 09 in
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 75 m 247 ft
Rotacion torreta (no continua) 370 ° 370 °
Rotacién de la plataforma 180 ° 180 °
Rotacién plumin (opcional) 130 ° 130 °
Altura plataforma activacién velocidad de seguridad <35 m 11°5” ft
Radio interior de giro 2,1 m 6'10"“ ft
Radio exterior de giro 3,6 m 11'9” ft
Capacidad maxima (m) 230 Kg 500 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs
Numero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 1 1
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 150 Kg 34 Ibs
Altura maxima de traccidn Max. Méx.
Dimensiones maximas plataforma (*****) 0.8x1.15 m 227"x3'9" ft
Presion hidraulica maxima 250 Bares 3626 psi
Dimensiones neumaticos (****) @600 x 190 mm 236°x74 in
Tipo de neumaticos (****) Cushion Soft Cushion Soft
Dimensiones de transporte 58x1,2 m 19°17x 3" 117% #
H=1,99 6'6”
Dimensiones de transporte con plataforma girada 54x1.2 17'8x3 11’ 6’
H=1,99 m 6 ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado 46%1.2H=26 m 15'1 g('g”ﬂ X #
Dimensiones de transporte con plumin replegado y plataforma girada 44%12H=2.1 m 14 563(1% "11 X #
Peso méaquina en vacio (*) 7510 Kg 16550 Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacion longitudinal 2,3 ° 2,3 °
Inclinacion transversal 2,3 ° 2,3 °
Fuerza manual maxima - uso interno 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo 200 N 45 Ibf
Velocidad méxima viento (***) 12,5 m/s 28 mph
Carga maxima para cada rueda 3400 Kg 7500 Ibs
Prestaciones:
Ruedas motrices 2 N 2 N
Velocidad méxima en traccidn 6 km/h 4 mph
Velocidad de seguridad en traccién 0,6 km/h 0.4 mph
Capacidad depésito de aceite 60 Litros 16 gal
Pendiente maxima superable 25 % 25 %
Temperatura max. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -15 °C 5 °F
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Alimentacidn por bateria
Tension y capacidad bateria estandar - Deep Cycle 48320 VIAh | 48/320 | V/Ah
Cantidad total electrolito bateria estandar 8x114 Litros | 8x3 gal
Peso bateria estandar 8 x 52 Kg | 8x115 Ib
Tension y capacidad bateria opcional 1 - Bateria Traccién 48330 V/Ah 48/ | V/Ah
330
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x4.4 Litros | 6x1 gal
Peso bateria opcional 410 Kg 904 Ibs
Tension y capacidad bateria opcional 2 - Bateria Traccién 48 /385 VIAh | 48/385 | V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x6.1 Litos | 6x2 gal
Peso bateria opcional 564 Kg 1243 Ibs
Cargador de baterias monofasico (HF) 48 /45 VIA | 48/45| V/A
Tension de red alimentacion cargador de bateria - monofasica 930 - 50 V-Hz | 230- | V-Hz
) 50
Corriente maxima absorbida por el cargador de bateria 15 A 15 A
Potencia méxima instalada 15 kW 20 hp
Potencia electrobomba AC 9 kw 12 hp
Corriente méxima absorbida 210 A 210 A
Potencia Motores traccion CA 2x3 kW 2X4 hp
Corriente maxima absorbida por cada motor 2 x 60 A 2X60 A
Electrobomba trifasica 380V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccion NA km/h NA mph
Electrobomba monofésica 230V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccién NA km/h NA mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta colocada sobre la maquina.
(**) me =m - (n x 80).
(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de trabajo también en ambientes externos; velocidades del

viento iguales a 0 m/s identifican maquinas SOLO PARA USO INTERNO. A12 JE puede utilizarse también en ambientes externos con sdlo una persona a
bordo de la plataforma.

(****) Estandar ruedas Cushion Soft anti-huella.

(*****) Plataforma esténdar de acero.
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2.2. Modelo A15 JE

A15 JE
Dimensiones:
Altura de trabajo max. 15,0 m 49'2” ft
Altura maxima de plataforma 13,0 m 42’7 ft
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches subidos 135 mm 53 in
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados 25 mm 09 in
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 8,95 m 29’4’ ft
Rotacién torreta (no continua) 370 ° 370 °
Rotacién de la plataforma 180 ° 180 °
Rotacion plumin (opcional) 130 ° 130 °
Altura plataforma activacion velocidad de seguridad <35 m 11°5” ft
Radio interior de giro 0,9 m 2’117 ft
Radio exterior de giro 3,0 m 9’'10” ft
Capacidad maxima (m) 230 Kg 500 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 70 Kg 154 Ibs
Altura maxima de traccion Max. Max.
Dimensiones méximas plataforma (*****) 08x14 m 27 x4'7 ft
Presion hidraulica maxima 250 Bares 3626 psi
Dimensiones neumaticos (****) @600 x 190 mm 236" x7' 4 in
Tipo de neumaticos (****) Cushion Soft Cushion Soft
Dimensiones de transporte 6,5x1,5 m 2134 117x #
H=1,99 6’6"
Dimensiones de transporte con plataforma girada 6,2x15 2004x 4" 117 x
_ m s po ft
H=1,99 6’6
Dimensiones de transporte con plumin replegado 49%15H=26 16 1;42”11 X #
Dimensiones de transporte con plumin replegado y plataforma girada 49x15H=22 m 16’1 ;(4; ”1 17x #
Peso méquina en vacio (¥) 7490 Kg 16500 Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacién longitudinal 3 ° 3 °
Inclinacién transversal 3 ° 3 °
Fuerza manual maxima - uso interno 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo 400 N 90 Ibf
Velocidad méxima viento (***) 12,5 m/s 28 mph
Carga méxima para cada rueda 3400 Kg 7500 Ibs
Prestaciones:
Ruedas motrices 2 N 2 N
Velocidad méxima en traccion 6 km/h 4 mph
Velocidad de seguridad en traccién 0,6 km/h 0.4 mph
Capacidad depésito de aceite 60 Litros 16 gal
Pendiente maxima superable 25 % 25 %
Temperatura max. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -15 °C 5 °F
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Alimentacidn por bateria
Tension y capacidad bateria estandar - Deep Cycle 48320 V/Ah 48/320 V/Ah
Cantidad total electrélito bateria estandar 8x114 Litros 2x3 gal
Peso bateria estandar 8 x 52 Kg 8x 115 Ibs
Tension y capacidad bateria opcional 1 - Bateria Traccion 487330 V/Ah 48/330 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x4.4 Litros 24 x 1 gal
Peso bateria opcional 410 Kg 904 Ibs
Tension y capacidad bateria opcional 2 - Bateria Traccion 48 /385 V/Ah 48/385 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x6.1 Litros | 24x 2 gal
Peso bateria opcional 564 Kg 1243 Ibs
Cargador de baterias monofasico (HF) 48 /45 VIA 48/45 V/A
Tensidn de red alimentacién cargador de bateria - monofasica 230-50 V-Hz | 230-50 I\-/Iz
Corriente méxima absorbida por el cargador de bateria 15 A 15 A
Potencia méxima instalada 15 kW 20 hp
Potencia electrobomba AC 9 kW 12 hp
Corriente maxima absorbida 210 A 210 A
Potencia Motores traccion CA 2x3 kW 2x4 hp
Corriente maxima absorbida por cada motor 2x60 A 2x60 A
Electrobomba trifasica 380V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccién NA km/h NA mph
Electrobomba monofasica 230V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccion NA km/h NA mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta colocada sobre la maquina.
(**) me =m - (nx 80).

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de trabajo también en ambientes externos; velocidades del
viento iguales a 0 m/s identifican maquinas SOLO PARA USO INTERNO.

(****) Estandar ruedas Cushion Soft anti-huella.

(*****) Plataforma estandar de acero 800x1400 mm; plataforma de acero 800x1500 mm opcional.
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2.3. Modelo A17 JE

A17 JE
Dimensiones:
Altura de trabajo max. 17,1 m 562" ft
Altura maxima de plataforma 151 m 495" ft
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches subidos 135 mm 53 in
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados - » ,

L e 50 mm 2 in
maquina, con plumin fijo
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados - o5 » ,

- R mm 1 in
méquina, con plumin giratorio
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 8,9 m 293 ft
Rotacién torreta (no continua) 370 ° 370 °
Rotacién de la plataforma 180 ° 180 °
Rotacidn plumin (opcional) 130 ° 130 °
Altura plataforma activacion velocidad de seguridad <35 m <11'5” ft
Radio interior de giro 0,9 m 2117 ft
Radio exterior de giro 3,0 m 9'10” ft
Capacidad maxima - maquina con plumin fijo (m) 230 Kg 500 Ibs

NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2

Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs

NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 2 2

Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 70 Kg 154 Ibs
Capacidad maxima - maquina con plumin giratorio opcional (m) 230 Kg 500 Ibs

NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2

Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs

NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 1 1

Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 150 Kg 330 Ibs
Altura / Alcance maximos de traccion - maquina con plumin fijo Max / Max Max / Max
Altura / Alcance maximos de traccion - maquina con plumin giratorio 16,8/8,6 m 55'17/28' 2 ft
Dimensiones maximas plataforma (*****) 08x14 m 2'T'x4'7 ft
Presion hidraulica maxima 250 Bares 3626 psi
Dimensiones neumaticos (****) @600 x 190 mm 23'6"x 7' 4 in
Tipo de neumaticos (****) Cushion Soft Cushion Soft
Dimensiones de transporte 64x15 m 20 x 4117 ft

H=1,99 h=6'1"

, . . 6.0x1.5 197 x4 117
Dimensiones de transporte con plumin replegado h=24 m h=711" ft
Peso méquina sin carga - maquina con plumin fijo (*) 8305 Kg 18310 Ibs
Peso méquina sin carga - maquina con plumin giratorio (*) 8375 Kg 18460 Ibs

Limites de estabilidad:
Inclinacién longitudinal (con respecto a la estructura extensible) 2 ° 2 °
Inclinacién transversal (con respecto a la estructura extensible) 3 ° 3 °
Fuerza manual maxima - uso interno 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo - maquina con plumin fijo 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo - maquina con plumin giratorio 200 N 45 Ibf
Velocidad méxima viento (***) 12,5 m/s 28 mph
Carga maxima para cada rueda 3800 Kg 8380 Ibs
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Prestaciones:

Ruedas motrices 2 2

Velocidad maxima en traccion 6 km/h 4 mph
Velocidad de seguridad en traccién 0,6 km/h 0.4 mph
Capacidad depésito de aceite 60 Litros 16 gal
Pendiente maxima superable 25 % 25 %

Temperatura max. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -15 °C 5 °F

Alimentacion por bateria

Tension y capacidad bateria estandar - bateria traccion 48 /385 V/Ah 48/385 V/Ah
Cantidad total electrolito bateria estandar 24 x6.1 Litros 24 x 2 gal
Peso bateria estandar 564 Kg 1243 Ibs
Cargador de baterias monofasico (HF) 4845 VIA 48/45 V/A
Tensidn de red alimentacién cargador de bateria - monofasica 230-50 V-Hz 230-50 V- Hz
Corriente maxima absorbida por el cargador de bateria 15 A 15 A
Potencia méxima instalada 15 kW 20 hp
Potencia electrobomba AC 9 kW 12 hp
Corriente maxima absorbida 210 A 210 A
Potencia Motores traccion CA 2x3 kW 2x4 hp
Corriente maxima absorbida por cada motor 2 x 60 A 2x60 A

Electrobomba trifasica 380V (opcional)

Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccion NA km/h NA mph

Electrobomba monofasica 230V (opcional)

Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccién NA km/h NA mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta colocada sobre la maquina.
(**) me =m—(n x 80).

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de trabajo también en ambientes externos; velocidades del
viento iguales a 0 m/s identifican maquinas SOLO PARA USO INTERNO.

(****) Estandar ruedas Cushion Soft anti-huella.

(*****) Plataforma estandar de acero 800x1400 mm; plataforma de acero 800x1500 mm opcional.
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2.4. Modelo A12 JED

A12 JED
Dimensiones:
Altura de trabajo max. 12,1 m 39'8” ft
Altura maxima de plataforma 10,1 m 3317 ft
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches subidos 135 mm 53 in
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados 25 mm 09 in
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 73 m 23117 ft
Rotacion torreta (no continua) 370 ° 370 °
Rotacién de la plataforma 180 ° 180 °
Rotacién plumin (opcional) 130 ° 130 °
Altura plataforma activaciéon velocidad de seguridad <35 m 11°5” ft
Radio interior de giro 0,9 m 211 ft
Radio exterior de giro 3,0 m 910" ft
Capacidad méxima (m) 230 Kg 500 Ibs
Nimero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 70 Kg 154 Ibs
Altura maxima de traccion Max. Méx.
Dimensiones méaximas plataforma (*****) 0.8 x 1.4 m 2477x #
Presion hidraulica maxima 250 Bares | 3626 psi
Dimensiones neumaticos (****) @ 600 x 190 mm 2:; (3‘5 ”x in
Tipo de neumaticos (****) Cushion Soft CLgsh/on
oft
Dimensiones de transporte m ft
Dimensiones de transporte con plataforma girada m ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado m ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado y plataforma girada m ft
Peso maquina en vacio (*) Kg Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacién longitudinal 3 ° 3 °
Inclinacién transversal 3 ° 3 °
Fuerza manual maxima - uso interno 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo 400 N 90 Ibf
Velocidad méxima viento (***) 12,5 m/s 28 mph
Carga maxima para cada rueda Kg Ibs
Prestaciones:
Ruedas motrices 2 N 2 N
Velocidad méxima en traccion 6 km/h 4 mph
Velocidad de seguridad en traccién 0,6 km/h 0,4 mph
Capacidad depédsito de aceite 60 Litros 16 gal
Pendiente maxima superable 25 % 25 %
Temperatura méax. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -15 °C 5 °F
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Alimentacion por bateria

Tension y capacidad bateria estandar - Deep Cycle 48 /320 V/Ah 48/ 320 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria estandar 8x11.4 Litros 8 x3 gal
Peso bateria estandar 8 x 52 Kg 8 x115 Ibs
Tension y capacidad bateria opcional - Bateria traccion 48 /330 V/Ah 48/330 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x4.4 Litros 6 x1 gal
Peso bateria opcional 410 Kg 903 Ibs
Tension y capacidad bateria opcional - Bateria traccidn 48 /385 V/Ah 48/ 385 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24 x6.1 Litros 24 x 2 gal
Peso bateria opcional 564 Kg 1243 Ibs
Cargador de baterias monofasico (HF) 48 /45 VIA 48/45 V/A
’ Tensmn de red alimentacién cargador de bateria - 230 - 50 V- Hz 230 - 50 V-
monofasica Hz
Corriente maxima absorbida por el cargador de bateria 15 A 15 A
Potencia méxima instalada 15 kW 20 hp
Potencia electrobomba AC 9 kW 12 hp
Corriente maxima absorbida 210 A 210 A
Potencia Motores traccion CA 2x3 kW 2x4 hp
Corriente méxima absorbida por cada motor 2x60 A 2 x 60 A
Motogenerador
Tipo motor Diésel HATZ HATZ
1B30/6 1B30/6
Potencia méx. motor 5 kW 7 hp
Potencia Ajustada 4,6 kW 6 hp
Potencia generador 24 kW 3 hp
Tensién distribuida 48 VDC 48 VDC
Corriente distribuida 50 A 50 A
Electrobomba trifasica 380V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccién NA km/h NA mph
Electrobomba monofésica 230V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccion NA km/h NA mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta colocada sobre la maquina.
(**) me =m - (nx 80).

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de trabajo también en ambientes externos; velocidades del
viento iguales a 0 m/s identifican maquinas SOLO PARA USO INTERNO.

(****) Estandar ruedas Cushion Soft anti-huella.

(*****) Plataforma estandar de acero 800x1400 mm; plataforma de acero 800x1500 mm opcional.
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2.5. Modelo A15 JED

A15 JED
Dimensiones:
Altura de trabajo max. 15,0 m 49' 27 ft
Altura maxima de plataforma 13,0 m 42’7 ft
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches subidos 135 mm 53 in
Altura libre desde el suelo - con dispositivos antibaches bajados 25 mm 09 in
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 8,95 m 294" ft
Rotacién torreta (no continua) 370 ° 370 °
Rotacién de la plataforma 180 ° 180 °
Rotacion plumin (opcional) 130 ° 130 °
Altura plataforma activacion velocidad de seguridad <35 m 11°5” ft
Radio interior de giro 0,9 m 2’117 ft
Radio exterior de giro 3,0 m 9'10” ft
Capacidad maxima (m) 230 Kg 500 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso interno 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso interno 70 Kg 154 Ibs
NUmero maximo de personas en la plataforma (n) — uso externo 2 2
Masa herramientas y materiales (me) ** — uso externo 70 Kg 154 Ibs
Altura maxima de traccién Max. Méx.
Dimensiones maximas plataforma (*****) 0.8x 14 m 2 77x 4 #
Presién hidraulica méxima 250 Bares 3626 psi
Dimensiones neumaticos (****) @600 x 190 mm | 23 65 ”x 7 in
Tipo de neumaticos (****) Cushion Soft CuSsh/on
oft
Dimensiones de transporte m ft
Dimensiones de transporte con plataforma girada m ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado m ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado y plataforma girada m ft
Peso méquina en vacio (¥) Kg Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacién longitudinal 3 ° 3 °
Inclinacién transversal 3 ° 3 °
Fuerza manual maxima - uso interno 400 N 90 Ibf
Fuerza manual maxima - uso externo 200 N 45 Ibf
Velocidad maxima viento (***) 12,5 m/s 28 mph
Carga méxima para cada rueda Kg Ibs
Prestaciones:
Ruedas motrices 2 N 2 No
Velocidad méxima en traccion 6 km/h 4 mph
Velocidad de seguridad en traccion 0,6 km/h 04 mph
Capacidad deposito de aceite 60 Litros 16 gal
Pendiente maxima superable 25 % 25 %
Temperatura méax. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -15 °C 5 °F
/]’Rg Uso y mantenimiento - Serie A12 JE A15JE A17 JE A12JED A15JED Pag. 24




Alimentacion por bateria
Tension y capacidad bateria estandar - Deep Cycle 48 / 320 VIAh 48/320 V/Ah
Cantidad total electrélito bateria estandar 8x11.4 Litros 8 x3 gal
Peso bateria estandar 8 x52 Kg 8x115 Ibs
Tensién y capacidad bateria opcional - Bateria traccién 48/330 V/IAh 48/330 V/Ah
Cantidad total electrdlito bateria opcional 24x44 Litros 6 x1 gal
Peso bateria opcional 410 Kg 904 Ibs
Tensién y capacidad bateria opcional - Bateria traccién 48 /385 V/IAh 48/ 385 V/Ah
Cantidad total electrélito bateria opcional 24 x6.1 Litros 24 x2 gal
Peso bateria opcional 564 Kg 1243 Ibs
Cargador de baterias monofasico (HF) 48 /45 VIA 48/45 V/A
~ Tension de red alimentacion cargador de bateria - 230 - 50 V-Hz L ey s V-
monofésica Hz
Corriente maxima absorbida por el cargador de bateria 15 A 15 A
Potencia méxima instalada 15 kW 20 hp
Potencia electrobomba AC 9 kW 12 hp
Corriente maxima absorbida 210 A 210 A
Potencia Motores traccién CA 2x3 kW 2 x4 hp
Corriente maxima absorbida por cada motor 2x60 A 2x60 A
Motogenerador
Tipo motor Diésel HATZ 1B30/6
Potencia méx. motor 5 kW 7 hp
Potencia Ajustada 46 kW 6 hp
Potencia generador 24 kW 3 hp
Tensién distribuida 48 VDC 48 VDC
Corriente distribuida 50 A 50 A
Electrobomba trifasica 380V (opcional)
Potencia motor NA kKW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad maxima de traccion NA km/h NA mph
Electrobomba monofasica 230V (opcional)
Potencia motor NA kW NA hp
Corriente max. absorbida NA A NA A
Velocidad méxima de traccidn NA km/h NA mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta colocada sobre la maquina.
(**) me =m - (n x 80).

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de trabajo también en ambientes externos; velocidades del
viento iguales a 0 m/s identifican maquinas SOLO PARA USO INTERNO.

(****) Estandar ruedas Cushion Soft anti-huella.

(*****) Plataforma estandar de acero 800x1400 mm; plataforma de acero 800x1500 mm opcional.
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2.6. Vibraciones y ruido

Han sido efectuadas pruebas inherentes al ruido producido en las condiciones consideradas mas desfavorables para valorar los
efectos sobre el operador. El nivel continuo de presion acustica equivalente ponderado (A) en los lugares de trabajo no supera los
70dB(A) para cada uno de los modelos eléctricos.

Para los modelos dotados de motogeneradores diesel, el nivel continuo de presion acustica equivalente ponderado (A) en los
lugares de trabajo no supera los 106dB(A); el nivel de presion acustica en el puesto desde el suelo reservado al operador no
supera los 85dB(A); el nivel de presion acustica en el puesto de la plataforma reservado al operador no supera los 78dB(A).

Para las vibraciones se ha considerado que en condiciones normales de funcionamiento:
= El valor cuadratico medio ponderado en frecuencia de la aceleracion a la que son expuestos los miembros superiores es
inferior a 2,5 m/sec? para cada uno de los modelos a los que se refiere este Manual de Uso y Mantenimiento.
= El valor cuadratico medio ponderado en frecuencia de la aceleracion a la que es expuesto el cuerpo es inferior a 0,5
m/sec? para cada uno de los modelos a los que se refiere este Manual de Uso y Mantenimiento.
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3. ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

3.1.  Equipos de Proteccion Individual (EPI)

Llevar siempre dispositivos de proteccion individuales segun lo dispuesto por las normativas vigentes en materia de higiene y
seguridad en el trabajo (particularmente es OBLIGATORIO el uso de casco y de calzado de seguridad).
Sera responsabilidad del operador o del responsable de seguridad la eleccion de los Equipos de Proteccién Individual (EPI) mas
adecuados para la actividad a desempefiar. Para conocer su correcta utilizacion y su mantenimiento, consultense los manuales de

dichos equipos.

El uso del arnés de seguridad no se considera obligatorio, salvo en aquellos paises en los que éste sea impuesto por normativas
especificas. En Italia, el texto Unico sobre la seguridad, Decreto legislativo 81/08 obliga al uso del arés de seguridad.
El arnés de seguridad debe engancharse a uno de los anclajes indicados por las etiquetas, como en la imagen siguiente.

3.2. Normas generales de seguridad

La méaquina podré ser usada exclusivamente por personas adultas (con 18 afios cumplidos) y con la
formacion adecuada que hayan leido atentamente el presente manual. El empresario sera responsable de la
formacion.

La plataforma esta destinada al transporte de personas, por lo tanto es necesario atenerse a las normativas
vigentes en el pais de utilizacién para esta categoria de maquinas (véanse capitulo 1).

Los usuarios de la maquina deberan ser siempre dos por lo menos, uno de ellos el suelo, que sea capaz de
llevar a cabo las operaciones de emergencia descritas en apartados sucesivos del presente manual.

Utilizar la maquina a una distancia minima de las lineas de alta tensién, como se indica en los capitulos
siguientes.

Emplear la maquina ateniéndose a los valores de capacidad indicados en el apartado relativo a las
caracteristicas técnicas. En la placa de identificacion se indica el nimero maximo de personas admitidas
sobre la plataforma, asi como la capacidad maxima y la masa de herramientas y de materiales: No superar
ninguno de estos valores.

NO usar el puente elevador o elementos del mismo tipo para conectarse en suelo mientras se desempefian
trabajos de soldadura sobre la plataforma.

Esta totalmente prohibido cargar y/o descargar personas y/o materiales con la plataforma situada fuera de la
posicidn de acceso.

Es responsabilidad del propietario de la maquina y/o del responsable de la seguridad comprobar que las
operaciones de mantenimiento y/o reparacion sean efectuadas por personal cualificado.
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3.3. Normas de empleo

3.3.1.

Generales

Los circuitos eléctricos e hidraulicos han sido dotados de dispositivos de seguridad, calibrados y precintados por el constructor.

f} NO ADULTERAR NI MODIFICAR EL CALIBRADO DE NINGUN COMPONENTE DE LAS INSTALACIONES
ELECTRICAS E HIDRAULICAS.

33.2.

La maquina debera usarse so6lo en zonas bien iluminadas, controlando que el terreno sea llano y adecuadamente
consistente. La maquina no podréa ser utilizada si las condiciones de iluminacién no son suficientes. La maquina no
dispone de iluminacién propia.

Antes de su utilizacion comprobar la integridad y buen estado de conservacién de la maquina.

Durante las fases de mantenimiento no dispersar residuos en los alrededores, sino atenerse a lo establecido por las
normas vigentes.

No efectuar reparaciones o tareas de mantenimiento cuando la maquina esta conectada a la alimentacion de red.
Se recomienda seguir las instrucciones contenidas en los apartados sucesivos.

No acercarse a los componentes de la instalacion hidraulica y eléctrica con fuentes de calor o con llamas.

No aumentar la altura maxima permitida instalando puentes, escaleras u otros.

No atar la plataforma a ninguna estructura (vigas, pilares o pared) cuando la maquina se halla en posicion elevada.
No utilizar la maquina como grta, montacargas 0 ascensor.

Proteger la maquina (sobre todo la caja de mando de la plataforma utilizando la cubierta destinada a tal fin -
opcional) y al operador durante trabajos en ambientes hostiles (barnizado, desbarnizado, arenacion, lavado, etc.).
Esta prohibido utilizar la maquina con condiciones meteoroldgicas adversas; en particular, los vientos no han de
sobrepasar los limites indicados en las Caracteristicas técnicas (para conocer su velocidad, consultense los
capitulos siguientes).

Aquellas maquinas para las que el limite de velocidad del viento sea igual a 0 m/s deberan emplearse
exclusivamente en el interior de edificios.

Con lluvia o con maquina aparcada, proteger caja de mando de la plataforma, utilizando la cubierta destinada a tal
fin (opcional).

No utilizar la maquina en locales en los que existan riesgos de explosion o incendio.

Esta prohibido utilizar chorros de agua a presién (limpiadoras por chorro de agua) para el lavado de la maquina.
Esta prohibido sobrecargar la plataforma de trabajo.

Evitar choques y/o contactos con otros medios y estructuras fijas.

Esta prohibido abandonar o acceder a la plataforma de trabajo si ésta no se halla en la posicién preestablecida
para el acceso o abandono (ver capitulo “Acceso a la plataforma”).

Desplazamiento

Antes de cada desplazamiento de la maquina, es necesario asegurarse de que las pasadores de retencion de
conexion estén desenchufadas del punto de alimentacion. Controlar siempre la posicién del cable durante los
desplazamiento en caso de que la maquina esté alimentada con electrobomba trifasica a 230V.

No utilizar la maquina sobre terrenos no llanos o poco solidos para evitar posibles inestabilidades. Para evitar
posibles vuelcos de la maquina hay que atenerse a la maxima pendiente admitida indicada en el apartado relativo
a las caracteristicas técnicas, en el punto "Limites de estabilidad". En cualquier caso los desplazamientos sobre
planos inclinados tienen que ser efectuados con la maxima prudencia.

En cuanto que la plataforma se eleva (existe una cierta tolerancia que puede variar de un modelo a otro), se activa
automaticamente la velocidad de seguridad de traccion (todos los modelos descritos en este manual han superado
las pruebas de estabilidad efectuadas de acuerdo con la norma EN 280).

Efectuar la maniobra de traccion con la plataforma elevada solo sobre terrenos llanos y horizontales, verificando la
ausencia de agujeros o escalones en el suelo, y prestando atencion a las partes salientes de la maquina.

Durante la maniobra de traccién con la plataforma elevada no esta permitido que los operadores apliquen cargas
horizontales en la plataforma (los operadores situados a bordo no deben tirar cuerdas o cables, etc.).

La maquina no debe ser empleada directamente para el transporte en carretera. No emplearla para el transporte de
material (véase apartado "Uso de la maquina").

Controlar la zona de trabajo para cerciorarse de que no existan obstaculos u otros peligros.
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= Prestar especial atencién a la zona que se halla encima de la maquina durante la elevacion para evitar asi
aplastamientos y colisiones.

= Durante el desplazamiento mantener las manos en posicién de seguridad, el conductor debe posicionarlas como
indicado en la figura A o B mientras que el operador transportado debe mantener las manos como indicado en la
figura C.

Fig.4

3.3.3. Fases de trabajo

= Lamagquina esta dotada de un sistema de control de la inclinacion del chasis que bloquea las elevaciones en caso
de colocacién inestable. Es posible volver a trabajar sélo después de haber colocado la maquina en posicion
estable. Si la luz testigo roja y la alarma sonora (ésta se activa sélo si la plataforma esta levada) presentes en el
panel de control de la plataforma entran en accién, la maquina no esta correctamente colocada (véanse apartados
relativos al "Modo de emplec"), siendo necesario llevar la plataforma a la posicién baja para retomar las tareas.
Las Unicas maniobras posibles, cuando la alarma de inclinacién se activa con la plataforma levantada, son las que
permiten recuperar la plataforma.

= La maquina esta dotada de un sistema de deteccion de sobrecarga en la plataforma que bloquea las maniobras
de desplazamiento de la plataforma en condiciones de sobrecarga. En caso de sobrecarga de la plataforma
cuando esta subida, quedara inhibida también la maniobra de traccidn. Es posible volver a desplazar la plataforma
s6lo después de haber quitado la carga en exceso de la plataforma. Si la alarma sonora y la luz testigo roja
presentes en panel de control de la plataforma entran en accion, significa que la plataforma esta sobrecargada
(véase apartado "Luz testigo roja sobrecarga" ), siendo necesario quitar la carga en exceso para retomar las

tareas.

A = Las maquinas con alimentacion eléctrica cuentan con un dispositivo para el control del estado de descarga de la
bateria (dispositivo “protector de bateria”): cuando la descarga de la bateria alcanza el 20%, dicha condicion es
sefialada al operador situado a bordo de la plataforma mediante el encendido de la luz testigo roja intermitente.
En esta condiciéon queda inhibida la maniobra de elevacion y es, pues, necesario recargar inmediatamente la
bateria.

= No asomarse por las barandillas perimétricas de la plataforma.
= Comprobar la ausencia de personas diversas del operador en el radio de accién de la maquina. Desde la
plataforma prestar especial atencion en el momento en el que se efectien los desplazamientos para evitar
posibles contactos con personal del suelo.
= Durante los trabajos en zonas abiertas al publico, con el fin de evitar que las personas ajenas al uso de la
méaquina se acerquen peligrosamente a los mecanismos de la misma, hay que limitar la zona de trabajo mediante
barandillas u otros medios adecuados de sefalizacion.
= Evitar las condiciones ambientales peligrosas y en especial los dias de viento.
= Efectuar la subida de la plataforma sélo si la maquina se halla apoyada sobre terrenos consistentes y horizontales
(capitulos siguientes).
= Efectuar la maniobra de traccion con la plataforma subida sélo si el terreno sobre el que se encuentra es
consistente y horizontal.
= Al final del trabajo, para evitar que personas no autorizadas empleen la maquina, es necesario extraer las llaves
del puesto de mando y colocarlas en lugar seguro.
= Colocar siempre las herramientas y utensilios de trabajo en panel de control estable para evitar su caida y el
consiguiente riesgo para los operadores del suelo.
Se recomienda observar atentamente las figuras que permiten identificar el radio de accién de la plataforma (cap. 2) a la hora de
elegir el punto de posicionamiento del chasis, con el fin de evitar posibles contactos imprevistos con obstaculos.
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3.3.4. Velocidad del viento segun la escala Beaufort

A seguido presentamos una tabla de referencia para facilitar la individualizacion de la velocidad del viento, recordandoles que el
limite maximo para cada modelo de maquina se indica en la tabla de las CARACTERISTICAS TECNICAS DE LAS MAQUINAS
ESTANDAR.

VAN

Las maquinas para las que el limite maximo del viento es igual a 0 m/s deben utilizarse solamente en
lugares cerrados. No se permite su utilizacion en ambientes externos ni siquiera en ausencia de

viento.
Velocitda | Velocitda
Numero d del d del Descr!pcmn Condiciones del mar Condiciones a tierra
Beaufort viento viento del viento
(km/h) (m/S)
0 0 <0.28 Calma Mar como un espejo. El humo sube vertical.
Rizos en la superficie. No se forman Direccion del viento
1 1-6 0.28-1.7 Ventolina ' visible mediante el
crestas blancas.
humo.
e , . Se siente el viento
9 711 17.3 FIopto(qua Filtro de recuperacién Las gtrestas no se sobre la piel desnuda.
muy débil) rompen, aspecto vitreo. . .
Las hojas crujen.
Flojo (Brisa Olas con crestas que se rompen, espuma Hojas y ramas
3 12-19 3-5.3 f:iébil) de aspecto vitreo. Se notan borregos con pequefias en
crestas blancas. movimiento constante.
Bonacible Olas que van alargandose. Los borregos Se levantan el polvoy
4 20-29 5.3-8 (Brisa q "9 ' 9 los papeles sueltos. Las
son mas frecuentes. .
moderada) ramas crujen.
Los arbustos con hojas
. Olas moderadas con forma que va .
Fresquito . oscilan Se forman
5 30-39 8.3-10.8 . alargandose. Los borregos son -
(Brisa fresca) . pequefas olas en las
abundantes, algunos rociones. .
aguas internas.
Movimiento de las
Fresco (Brisa | Es aconsejable controlar el nivel del aceite ramas gruesas.
6 40-50 10.8-13.9 < . . - o
fuerte) al menos cada dos afos. Posibles rociones. | Dificultad en utilizar el
paraguas.
Frescachon Las olas van hinchandose Las olas se Los arboles enteros se
7 51-62 13.9-17.2 . rompen y la espuma es arrastrada en agitan. Dificultad en
(Viento fuerte) s . . .
direccion del viento. caminar contraviento.
Temporal Olas altas Para que la hez no se deposite, | Ramitas arrancadas de
8 63-75 17.2-20.9 Fug e el aceite debera cambiarse con el reductor los arboles. Imposible
caliente. caminar contraviento.
Dafios de poca entidad
Temporal Olas altas con las crestas que se a las estructuras
9 76-87 20.9-24.2 | Fuerte (Muy a . .
duro) envuelven. Capas de espuma mas densas. (chimeneas y tejas
arrancadas).
Olas muy altas con crestas muy largas. Las
capas de espuma van compactandose y el | Desarraigo de arboles.
10 88-102 24.2-28.4 Temporal mar tiene un aspecto blanquecino. Los Darios estructurales de
rompientes son mucho mas intensos y la considerable entidad.
visibilidad es reducida
Olas enormes que también podrian
Temporal Muy esconder a la vista buques de mediano Dafios estructurales
11 103-117 | 28.4-32.5 Duro tonelaje . Mar cubierta por bancos de
. . . extensos.
(Borrasca) espuma. El viento nebuliza la cima de las
crestas. Visibilidad reducida.
Temporal ce i
12 117 5305 Huracanado Ola§ altisimas; aire lleno de espumay Danos estructurarles
(Huracan) rociones, mar completamente blanca. ingentes y extensos.
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3.3.5. Presion de la maquina ejercida sobre el suelo y sustentacion del terreno

Antes de utilizar la maquina, el operador debera comprobar que el pavimento sea adecuado para soportar las cargas y las

presiones especificas ejercidas sobre el suelo con un cierto margen de seguridad.

La siguiente tabla proporciona los parametros en juego y dos ejemplos de célculo de la presién media ejercida sobre el suelo

debajo de la maquina y la presion méxima debajo de las ruedas o de los estabilizadores (p1y p2).

p2 = P2IA2 = 9,5 kglem?

p2 = P2IA2 = 14,6 kglem? {

siMBOLO | U.M. DESCRIPCION EXPLICACION FORMULA
Constituye el peso de la maquina, excluida la carga
P1 K Peso de la maquina nominal. -
g q Nota: consultar siempre los datos indicados en las placas
aplicadas en la maquina.
M Kg Carga nominal La cgpamdad maxima consentida para la plataforma de i
trabajo
Area ocupada en el Area de apoyo en el suelo de la maquina determinada
A1 cm? su?elo por el resultado de ANCHURA ENTRE RUEDAS x Al=cxi
DISTANCIA ENTRE EJES DE LAS RUEDAS.
Anchura transversal de la maquina medida por la parte
externa de las ruedas.
c cm Anchura entre ruedas | O bien: -
Anchura transversal de la maquina medida entre los
centros de los estabilizadores.
Longitud longitudinal de la maquina medida entre los
. . . centros de las ruedas.
. Distancia entre ejes de C
: em las ruedas O bien: - - , i
Longitud longitudinal de la maquina medida entre los
centros de los estabilizadores.
Area de apoyo en el suelo de la rueda o del estabilizador.
; El area de apoyo en el suelo de una rueda debera ser
R Area rueda o i o
A2 cm o comprobada empiricamente por el operador; el area de -
estabilizador .
apoyo en el suelo del estabilizador depende de la forma
del pie de apoyo.
Constituye la carga maxima que puede ser descargada
C L en suelo por una rueda o por un estabilizador cuando la
arga maxima sobre L -
P2 Kg " maquina se encuentra en las peores condiciones de -
rueda o estabilizador ! .
panel de control y carga. Nota: consultar siempre los
datos indicados en las placas aplicadas en la maquina.
p1 kglm? Presidn ejercida sobre Prespp media que la maquina ejerce sobre el syelo en o1=(P1+M)/Al
el suelo condiciones de reposo y soportando la carga nominal.
Presién especifica Presion méxima que una rueda o un estabilizador ejerce
p2 kg/cm? méxirﬁa sobre el terreno cuando la maquina se encuentra en las p2 =P2/A2
peores condiciones de panel de control y carga.
By
c L i
EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT i EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT
P1=1395kg o P1=2200 kg  —
P2 =680 kg =il P2 =920 kg
M =250 kg A2J - M = 200 kg
c=765cm P c=295¢m
i=132,0cm i=295¢cm
A1=cxi=10098 cm* = ; = A1=cxi=287025cm* =
A2=715 cm? / - 3 A2= 62,8 om?
1= (P1+M)/A1 = 0,16 kglem* p1=(P1+M)/A1 = 0,03 kg/cm?
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Seguidamente presentamos una tabla indicativa de la sustentacion del suelo subdividida por tipos de terreno. )
Consultar los datos contenidos en las tablas especificas de cada modelo (capitulo 2: CARACTERISTICAS TECNICAS MAQUINAS
ESTANDAR) para obtener el dato correspondiente a la méaxima presion ejercida sobre suelo por la rueda individual.

ﬁ Esta prohibido utilizar la maquina si la maxima presion ejercida sobre suelo por la rueda individual es
superior al valor de sustentacion admitido por el tipo especifico de terreno sobre el que se pretende operar.

TIPOS DI TERRENO VALOR DE SUSTENTACION EN Kg/cm?
Terraplén no compacto 0-1
Fango, turba, etc.
Arena 1,5
Grava
Tierra friable 0
Tierra blanda 0,4
Tierra rigida 1
Tierra semisolida 2
Tierra solida 4
Roca 15-30

Estos valores son indicativos, por lo que en caso de dudas la sustentacion debera ser comprobada con examenes apropiados.
En caso de obras (suelos de cemento, puentes, efc.), la sustentacion debera preguntarse al constructor de las mismas.

3.3.6. Lineas de alta tension

La maquina no esta aislada eléctricamente, ni proporciona proteccion contra el contacto o la proximidad de lineas eléctricas.
Es obligatorio mantener una distancia minima de las lineas eléctricas segun las normativas vigentes y sobre la base de la
siguiente tabla

Tipos de lineas eléctricas Tension (KV) Distancia minima (m)
<1 3
1-10 3.5
10-15 3.5
Postes de la luz 15-132 5
132 - 220 7
220 - 380 7
Torres de alta tensién >380 15

3.4. Situaciones peligrosas y/o accidentes.

= Si, durante los Controles Previos de Utilizacidn o durante el uso de la maquina, el operador encuentra un defecto que puede
generar situaciones de peligro, éste debera poner la maquina en situacion de seguridad (aislar la misma y poner un cartel) y
advertir al empresario de la anomalia.
= Si durante el uso se produce un accidente, sin lesiones para los operadores, causado por errores de maniobra (por €.
colisiones) o hundimientos de las estructuras, éste debera poner la maquina en situacion de seguridad (aislar la misma y
poner un cartel) y es obligatorio advertir al empresario de la anomalia.
= En caso de accidente con lesiones a uno o varios operadores, el operador de tierra (0 el que esta en la plataforma pero no
implicado) debera:
= Llamar inmediatamente a los medios de socorro.
= Efectuar las maniobras para llevar a tierra la plataforma sélo si se tiene la seguridad de que éstas no agravan
la situacion.
= Poner la maquina en situacion de seguridad y advertir al empresario de la anomalia.
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4. INSTALACION Y CONTROLES PRELIMINARES

La maquina se entrega completamente montada, por lo que puede ejecutar todas las funciones previstas por el fabricante con total
seguridad. No es necesario realizar ninguna operacién preliminar. Para efectuar la descarga de la maquina seguir las indicaciones
del capitulo “desplazamiento y transporte”.

Colocar la maquina sobre una superficie suficientemente consistente (ver apartado 3.3.5) y con una pendiente inferior a la maxima
consentida (ver caracteristicas técnicas"Limites de estabilidad").

4.1. Familiarizacién

En caso de usar una maquina cuyas caracteristicas de peso, altura, anchura, longitud o complejidad difieran significativamente de
las consideradas en la formacion recibida, sera necesario familiarizarse con las mismas para cubrir dichas diferencias.

Es responsabilidad del empresario asegurar que todos los operadores que usan equipos de trabajo hayan recibido la formacién y
el adiestramiento adecuados para cumplir la legislacion actual inherente a la salud y a la seguridad.

4.2. Controles previos de utilizacion

Antes de comenzar a operar con la maquina es necesario consultar las instrucciones para el uso contenidas en el presente

manual y, de modo sintético, en un tablero informativo a bordo de la plataforma.

Comprobar la perfecta integridad de la maquina (mediante control visual) y leer las placas con los limites de uso de la misma.

Antes de utilizar la maquina, el operador debera comprobar siempre que:

= |abateria esté completamente cargada y el depdsito de combustible esté lleno

el nivel del aceite esté comprendido entre los valores minimo y méximo (con la plataforma bajada)

el terreno sobre el que se pretende operar sea lo suficientemente horizontal y consistente

la maquina ejecute todas las maniobras de seguridad

las ruedas y los motores de traccién estén correctamente fijados

las ruedas estén en buen estado

las barandillas estén fijadas a la plataforma y las puertas de acceso se cierren automaticamente

la estructura no presente defectos evidentes (controlar también las soldaduras de la estructura de elevacion, chasis, torreta) y

que no haya deformaciones (es. barandillas de plataforma, dispositivos antibaches).

= |as tarjetas que contienen las instrucciones sean perfectamente legibles

= |os mandos, tanto del panel de control de la plataforma como del panel de mandos de emergencia situado en el chasis, sean
perfectamente eficaces, incluido el sistema de "hombre muerto”.

» |os puntos de anclaje de los ameses de seguridad presenten un estado e conservacion perfecto.

No utilice la maquina para fines diversos de aquellos para los que ha sido realizada.
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5. MODO DE EMPLEO

Antes de utilizar la maquina es necesario leer enteramente el presente capitulo.

JATENCION!
Atenerse exclusivamente a lo indicado en los apartados sucesivos y seguir las normas de seguridad
A indicadas a continuacion y en los apartados anteriores. Leer atentamente los apartados sucesivos para
comprender tanto la modalidad de puesta en marcha y apagamiento como todas las funciones y el modo
correcto de utilizacion presentes.

5.1. Caja de mando de la plataforma

Fig.5

Ama Uso y mantenimiento - Serie A12 JE A15JE A17 JE A12JED A15JED Pag. 35




Palanca de mando proporcional traccion

Palanca de mando proporcional subida/bajada pantégrafo

Palanca de mando proporcional subida/bajada brazo

Palanca de mando proporcional subida/bajada plumin

Palanca de mando proporcional extension/retorno brazo telescépico
Palanca de mando proporcional QUICK UP/QUICK DOWN (OPCIONAL)
Palanca de mando proporcional rotacion torreta

Palanca de mando proporcional rotacién plumin (OPCIONAL)
Interruptor mando Rotacion de la plataforma

Interruptor restauracion nivel plataforma

Interruptor de puesta en marcha/apagado motogenerador (modelos A12 JED - A15 JED)
Botdn de PARO de emergencia.

Claxon manual

Selector de velocidad traccién

Interruptor direccion a derecha

Interruptor direccion a izquierda

Luz testigo posicion habilitada

Luz testigo bateria descargada

o~ — = o=

TOCSIOIMUOm>

=dJ«x=x

moozm=2—

Luz testigo peligro
Luz testigo sobrecarga
Pedal de hombre muerto

NNNNNNN
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N
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Todos los movimientos (salvo los de rotacion de la plataforma y correccidn nivel plataforma) son accionados por palancas de
mando proporcionales; por lo tanto es posible modular las velocidades de ejecucion del movimiento en funcién del desplazamiento
de dichas palancas de mando. Con en fin de evitar bruscos traqueteos durante los movimientos, se aconseja maniobrar las

palancas de mando proporcionales de manera gradual.

Por razones de seguridad, para poder maniobrar la maquina, es necesario apretar el pedal “hombre muerto” ZF situado en
plataforma. En caso de liberacion del pedal “hombre muerto” durante la ejecucion de una maniobra, el movimiento se interrumpira

inmediatamente.

jATENCION!

En caso de que se mantenga presionado durante mas de 10 segundos el pedal de “hombre muerto” sin

j efectuar ninguna maniobra, el panel de control quedara deshabilitado.

La condicion de panel de control deshabilitado es sefialada por el LED verde (ZA) intermitente. Para poder
volver a operar con la maquina, habra que soltar el pedal "hombre muerto" y volver a presionarlo; a este
punto, el LED verde (ZA) se encendera con luz fija y durante los siguientes 10 segundos todos los mandos

estaran habilitados.

Selector modalidad de funcionamiento motogenerador Automatica/Manual (modelos A12 JED - A15 JED).

Luz testigo anomalia controlador traccién / funcionamiento motogenerador Diésel/r