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Tigieffe olarak Urlinlerimizden birini satin aldiginiz igin tesekkir eder ve bu kullanim kilavuzunu okumanizi rica ederiz. Burada,
satin alinan makinenin uygun kullanimi igin gerekli bilgileri bulabilirsiniz; bu nedenle, kilavuzu bastan sona okumaniz ve talimatlari
dikkatle izlemeniz onerilir. Kullanma kilavuzu herhangi bir zarar gérmeyecegi, uygun bir yerde saklanmalidir. Bu kilavuzun igerigi
onceden haber verilmeksizin ve g6nderilen (nitelerde degisiklik ve gelistirme yapabilmek amaciyla daha fazla yGkimlilik
gerekmeksizin degistirilebilir. Mal sahibinin yazili izni olmaksizin ¢ogaltilamaz veya bagka dile cevrilemez.
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1. GIRiS

Bu Kullanim ve Bakim Kilavuzu, kapakta belirtilen makinelerin tamamina iliskin genel talimatlar icermektedir. Bu nedenle, kontrol
ve guvenlik sistemlerinin yani sira bilesenlerin taniminda da, talep Uzerine saglandidi veya elimizde olmadigi igin makinenizde
bulunmayan bazi parcalari icerebilir. Teknik gelismelere ayak uydurabilmek igin, AIRO-Tigieffe s.r.l. gonderilen iriinlerde herhangi
bir glincelleme yapmaksizin, urtinler ve kullanim ve bakim kilavuzu tzerinde istedigi zaman degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

1.1. Yasal diizenlemeler
1.1.1. Makinenin sevkiyati

AB (Avrupa Birligi) tyesi Ulkeler dahilinde, makine asagidakilerle birlikte sevk edilir:
= Ulkenin anadilinde hazirlanmis Kullanim ve Bakim Kilavuzu
= Makine Uzerine uygulanmig CE igareti
= CE uygunluk beyani
= Garanti belgesi

Sadece italya igin:
= INAIL Hizmete alma beyani
= Yerel INAIL subelerinin listesi
= Dahili test beyani

Kullanim ve Bakim Kilavuzu makinenin ayrilmaz bir pargasidir ve bir kopyasi ile periyodik kontrollerin ylrGtildigund belgeleyen
belgelerin kopyalariyla birlikte, uygun bir kap icerisine konularak makine Uzerinde muhafaza edilmelidir. Makine bir baskasina
satilarak mulkiyetinin devredilmesi halinde, kullanim ve bakim kilavuzu da drinle birlikte gonderiimelidir.

1.1.2. Hizmete alma beyani, ilk kontrol, sonraki periyodik kontroller ve miilkiyetin devri

Makine sahibinin yasal yikumlllkleri, hizmete alindi§i llkeye gore farklik gosterebilir. Bu nedenle, endUstriyel givenlikten
sorumlu odalardan Ulkenizde ydrirliikte bulunan prosediirleri talep etmeniz énerilir. Bu kilavuzun son bélimiinde, belgelerin daha
duizgln bigimde dosyalanmasi ve her hangi bir degisikligin kaydedilmesi i¢in "Kontrol kaydi" adli bir bolim bulunmaktadir.

1.1.2.1. Hizmete alma beyani ve ilk kontrol

ITALYA'da, Aerial Platform'un sahibi, yerel INAIL yetkili bayiine makine kullanimini bildirmeli ve zorunlu periyodik kontrol taleplerini
sunmalidir. Bu kontrollerin ilki, talep tarihinden itibaren atmis giin igerisinde INAIL tarafindan gergeklestirilir. Bu sure igerisinde
denetim yapiimamasi halinde, ASL (Yerel Saglik Birimi) veya yetkili resmi veya ézel servisler tarafindan igverenin séz konusu
denetimi yaptirmasi talep edilebilir. Sonraki kontroller, talep tarihinden itibaren otuz glin ierisinde bahsi gecen sahislar tarafindan
yapilir. Bu siire iginde denetim yapiimamasi durumunda, yetkili resmi veya 6zel servisler tarafindan isverenin s6z konusu denetimi
yaptirmasi talep edilebilir. Kontroller basina Ucretlendirme yapilir ve édemeleri igverene (makine sahibi) aittir. Bu kontroller igin,
bdlgesel denetleme kurumu (ASL/USL veya ARPA) ve INAIL'in yani sira yetkili resmi veya 6zel servislerden destek alinabilir. Yetkili
ozel kuruluglar 6zel servis sorumluluk yetkisi talep ederler ve dogrudan bu fonksiyonu denetleyen resmi mercilere bagvururlar.

Makinenin italya'da hizmete alinmasini beyan etmek igin, makinenin tesliminde diger belgelerle birlikte verilen formu iadeli
taahhtlu posta ile gonderin.

INAIL, ik Kontrol gerceklestirildiginde tiriine bir seri numaras! tahsis ettikten sonra, sadece calisir durumdaki makineden veya
kullanim kilavuzundan alinan ayrintili bilgilerin yer aldigi “teknik tanim belgesi’ni doldurur. Bu belge, makineye ait belgelerin
ayrilmaz bir parcasi olacaktir.
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1.1.2.2. Sonraki periyodik kontroller

Yillik kontroller zorunludur. italya'da Aerial Platform, son kontrolden itibaren bir yilin dolmasina en az yirmi giin kala, yerel yetkili
denetleme kurumuna (ASL/USL veya diger yetkili resmi veya 6zel servisler) bir taahhlitlii posta géndererek periyodik kontrol igin
basvuruda bulunur.

Not: Gegerli kontrol belgesi olmayan bir makine gegerli denetleme kurumunun yetki alani digindaki bir bolgeye taginacaksa,
makinenin sahibi denetleme kurumundan makinenin kullanilacagi yeni bolgede yillik kontrol igin yetkili kurumlarin bilgisini
istemelidir.

1.1.2.3. Mulkiyetin devri

Makine bir baskasina satilarak miilkiyetinin devrediimesi halinde (italya'da), Aerial Platform makinenin sahibini yerel yetkili
denetleme kurumuna (ASL/USL veya diger yetkili resmi veya 0zel servisler) asagidaki belgelerin birer nishasi ile birlikte
bildirmelidir:

= Uretici tarafindan hazirlanmis uygunluk beyani.

= Uriindin ilk sahibi tarafindan yiiritiilen hizmete alma beyani.

1.1.3. Operator egitimi ve bilgilendirme

isveren ekipmani kullanmakla goreviendirilen calisanlarin yeteri kadar ve ozel olarak egilmesini saglamalidir, bu sekilde
Yikseltilebilen Mobil Is Platformunun dogru ve glivenli bir sekilde kullanilabilmesi saglanir ve diger insanlar icin riskler nlenir.

1.2. Sevkiyat oncesi yapilan testler

Piyasaya sunmadan énce, tim Yiikseltilebilen Mobil is Platformlari asagidaki testlerden gegirilir:
=  Fren testi
= Asiri yUk testi
= Calisma testi

1.3.  Kullanim amaci

Bu kullanim ve bakim kilavuzunda agiklanan makine, bakim, kurulum, temizlik, boyama, boya ¢ikarma, kumlama, kaynak
calismalari vb. ylritmek Uzere kisileri ve malzemeleri (teghizat ve is malzemeleri) kaldirmak icin tasarlanmis olan kendinden
hareketli havali platformdur.
izin verilen maksimum kapasite (modele gére degisir — bkz. paragraf “Teknik 6zellikler”) asagidaki sekilde ayrimaktadir:

= Uriin (izerindeki her bir kisi icin 80 Kg.

= Teghizat igin 40 Kg.

= Kalan yik ise galisma yapilan malzemelere aittir.
Her durumda, "Teknik 6zellikler” paragrafinda belirtilen izin verilen maksimum kapasite ASLA asilmamalidir. Kisiler, aletler ve is
malzemeleri platform (izerine sadece erisim konumundayken ylklenmelidir (platform indirilmis haldeyken). Platform erigim
konumunda degilken Uzerine kisilerin, aletlerin ve is malzemelerinin yuklenmesi kesinlikle yasaktir.
Tum yikler kafes igerisine yerlestirilmis olmalidir. YUkleri platforma veya kaldirma yapisina asili halde kaldirmayin (izin verilen
maksimum kapasiteye uygun olsa dahi).
BiyUlk boyutlu paneller riizgar gliciine direnci artirarak makinenin devrilmesine neden olacagindan tasinmamalidir.
Makine yUkseltilmis platform ile degistirilirken, platform Uzerine yatay hi¢ bir yik konulmamalidir (Uzerindeki operatdrlerin kablolari
veya halatlari, vb. cekmesi yasaktir).
Platform Uzerindeki yuk, nominal yiki yaklasik %20 oraninda asarsa (bkz. "Genel kullanim kurallar” bélimu) ve platform
kaldirilirsa, bir agiri yik denetleyicisi makinenin ¢aligmasini durdurur.
Makine yol araglarinin isledigi alanlarda kullanilamaz. Makine kamuya acik alanlarda kullanilirken, galisma alani daima uygun
isaretlerle ¢evrilmis olmalidir.
Makineyi, kamyon veya diger araclari gekmek icin kullanmayin.
Makinenin tasarim amaci digindaki tim kullanim sekilleri icin kullanici tarafindan 6zel olarak talep edilerek makine Ureticisinin yazili
onay! alinmalidir.
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ﬁ Makineyi tasarim amaci digindaki isler igcin kullanmayin, béyle bir is icin kullanilacaginda bu konuda
uireticinin 6nceden yazili iznini almak iizere talepte bulunulmahdir.

1.3.1. Yiikseklikte arazi.

Yikseltiimis calisma platformlari, platformun tamamen indirilmis oldugu dustindlen tek erisim pozisyonu olarak “kota inisinden”
kaynaklanan riskler dikkate alinarak tasarlanmamistir. Bu nedenle bu etkinlik resmi olarak yasaklanmistir.

Bununla birlikte, operatériin ¢alisma platformuna erisim pozisyonu disinda erismesi veya buradan ayrilmasi gereken istisnai
durumlar vardir. Bu etkinlik genellikle "kota inis" olarak adlandirilir.

= Work Calisma ortaminin ézellikleri;

= calisma platformunu disarida ¢alisan insanlar icin bir capa noktasi olarak digtinmenin mutlak yasagi;

= Specific Makinenin performansinin% xx'inde kullaniimasi, 6zel islem tarafindan olusturulan ek kuvvetlerin veya yapinin
sapmalarinin 6niine gegmek icin, erisim noktasini inis bdlgesinden kaldirir. Bu amagla, bu sinilamalari tanimlamak igin
bazi 6n testler saglayin;

= Emergency Acil bir durumda 6zel bir tahliye prosediirii saglayin (6rnegin, tglncl operator bir platformu yliksek irtifada
terk ederken, 6rnegin, her zaman galisma platformunda bir operatér ve yer kontrol istasyonunda bir operatér);

= QOperator Hem operatdr hem de tasinan personel olarak ilgili personel igin uygun egitim saglayin;

= Platform Platform alanina giren / giren personelin riskini 6nlemek igin inig alanini gerekli tm cihazlarla donatin.

Yukaridakiler, ureticinin "bir yikseklige inis" igin kullanacagi resmi bir izin tegkil etmemekte, ancak bu istisnai faaliyetin planlanmasi
icin yararl bilgiler olan Isvereni - tim sorumlulugu - almak istemektedir.

1.4. Makinenin tanimi

Bu kullanim ve bakim kilavuzunda agiklanan makine agagidaki teghizatlara sahip bir Yiikseltilebilen Mobil is Platformudur:

= Tekerlekli ve motorlu sasi.

= Hidrolik kuvvetle galisan doner taret.

= Hidrolik silindirle galisan eklemli bom (eklem ve silindir sayisi makine modeline gére degisir).

= QOperatér platformu (maks. kapasite modele gére degisir - bkz. "Teknik 6zellikler” bélim).
Sasi, makinenin ylkseltimis platformla dahi yUriyebilmesini saglamak igin motorludur (bkz. "Kullanim talimatlar”) ve iki arka tahrik
tekerlegi ve iki rélanti on aks tekerlegi bulunur. Arka tekerleklerde, pozitif mantik tipi el freni bulunmaktadir (siirlis kontrolleri serbest
kaldiginda frenler otomatik olarak devreye girer). Saside, platform kontrol paneli kullanilarak platform kaldirildiginda otomatik olarak
devreye giren iki gukur korumasi bulunmaktadir.
Taretler sasiye monte edilmis bir doner tabla tzerine yerlestirilmistir ve geri gevrilemez sonsuz vida araciligiyla, makinenin merkez
ekseni etrafinda kesintisiz olarak 370° gevrilir (dondurlur).
Eklemli boma sahip kaldirma sistemi (¢ ana yapiya ayrilabilir;

= ili, dikey uzatmali olup “pantograf’ adi verilen bir “cift paralelkenar’dan olugur.

= Ikincisi, teleskopik uzatmali bir kaldirma bomundan olusur.

= Uglinclsu, "Kepge kolu" denilen terminal bomundan olusur (Standart yapida kepge kolu sabittir, istege bagli olarak

toplamda yaklasik 130° dénmektedir).

Eklemli yapiyi hareket ettiren hidrolik silindirler, dogrudan ayni yere baglanmis karsi denge valflerine sahiptir. Bu aygitlar, besleme
borularindan biri kazara bozulsa dahi bomlarin ayni konumda kalmalarini saglar.
"Kepge kolu"nun ucuna bagli olan platform, karsi denge valfi ile donatiimis bir déner aktliator vasitasiyla, toplam 180° (90° saga
ve 90° sola) dondurdlebilir. Platforma raylar ve dngorilen yiikseklikteki basamak ayakligi monte edilmistir (raylarin yiksekligi >
1100 mm; basamak ayakliginin ylksekligi >150 mm; erisim alaninda basamak ayakliginin yiksekligi >100 mm). Platform seviye
ayari otomatiktir ve kapali devre olarak, mekanik bagdlar ve iki silindir ile saglanir. Sadece bomlar algaltiimis halde (ve “kepge
kolu"nun yatay eksene gore egimi +10° ila —=70° aras! iken) ilgili kumanda Uzerinden kontrol edilerek manuel seviye dengelemesi
gerceklestirilebilir.

/]’I?g Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 8




1.5. Kontrol panelleri

Makinede iki kontrol paneli bulunmaktadir:
= Makinenin normal kullanimi igin platform (izerinde.
= Taret Uzerinde (veya zemin Uzerinde) acil durumlarda makineyi indirmek veya durdurmak igin acil durum kumandalari,
kontrol paneli segmek ve makineyi baslatmak igin bir anahtar segme kolu bulunur.

1.6. Siriis giicl

Makineler asagidaki yollarla ¢alistirilabilir:
= Sarj edilebilir akilerden olusan elektro-hidrolik sistem, elektrikli pompa ve otomatik el frenine sahip elektrikli tahrik
motorlari.
= Sarj edilebilir akiilerden olusan hibrit sistem, elektrikli pompa ve otomatik el freni ile ilave Dizel motor jeneratérline sahip
elektrikli tahrik motorlari. Hibrit makineler "ED" harfleri ile tanimlanir.
Her durumda, hidrolik ve elektrikli sistemler gerekli tim korumalara sahip olmalidir (bu kilavuza ekli elektrik ve hidrolik devre
semalarina bakin).

1.7.  Makinenin omrii, sokiim ve servisten ¢ikarma

Makine normal galisma sartlarinda, diizgln bigimde kullaniimasi ve bakimlarinin yapiimasi halinde, 10 yil émre sahip olacak
sekilde tasarlanmistir. Bu sire zarfinda, Uretici denetim/onarim iglemlerini tam olarak ydritmelidir.

Uriinin bertaraf edilmesi gerektiginde, bunu yerel diizenlemelere uygun olarak gergeklestirin.

italya'da, sokiim/servisten ¢ikarma islemleri yerel ASL / USL veya ARPA biirolarina bildirilmelidir.

Makine esas olarak kolaylikla tanimlanabilen metal pargalardan (cogu parca celikten ve hidrolik bloklar alliminyumdan)
olusmaktadir; bu nedenle makinenin %90 geri donusttrulebilir oldugunu soyleyebiliriz.

Avrupa standandartlan ile gevreye saygi ve atiklarin imhasina iligkin lye tlkeler tarafindan koyulan
ﬁ standartlar ihlal edildigi taktirde agir idari ve cezai para cezalari ongoriilmektedir.

Sokiim/servisten ¢ikarma durumunda, yiiriirliikteki diizenlemelerin hiikiimlerine, 6zellikle de hidrolik yag ve

akii gibi malzemelerle ilgili olanlara tam olarak uyulmalidir.
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1.8. Tanimlama

Yedek parca ve servis gerektiginde, makineyi tanimlamak igin daima seri numarasi levhasinda yer alan bilgileri verin. Bu levha
(ayrica makine (izerine yapistiriimis gesitli etiketler) kaybolur veya okunamaz duruma gelirse, mimkin olan en kisa zamanda
degistiriimelidir. Levhanin bulunmadidi zaman zarfinda makineyi tanimlamak icgin, seri numarasi sasi Uzerine de basiimistir.
Levhanin ve seri numarasi baskisinin yerini gormek icin, asagidaki resme bakin. Asagidaki kutularda yer alan verilerin

kopyalanmasi dnerilir.

MODEL: SASI:

YIL:
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1.9. Temel parcalarin yeri
Resimde makine ve bilesenleri gosterilmektedir.

Kontrol paneli

Zemin acil durum kontrolleri

Elektronik kontrol Unitesi

Hidrolik yag tanki

Dizel tanki (ED modelleri)

Dizel motor jeneratorti (ED modelleri)

Gukur (pot-hole) koruyuculari

Elektrikli pompa

Frenli, elektrikli tahrik motorlar

10) Taret doniis hidrolik motoru

11) 230V fis (istege bagl)

12) Makinenin dengelemesini gorsel olarak
kontrol etmek igin su terazisi (istege
bagl)

13) Kaldirma (lift) silindirleri

14) Ak

15) (Istege bagl) elektrik fisi

16)

17)

O 00 NO Gl B WN —
—_——— e

Egim oOlger
Platform yikd (yik hicresi) sinir
sensori
18) Doner tabla
19) Tahrik motorlari AC denetleyiciler ve
elektrikli pompa
20) Aku sarj cihazi elektrik fisi
21) Mikroanahtar M1A
22) Mikroanahtar M1B
23) Mikroanahtar M1C
24) Mikroanahtar M1E
25) Mikroanahtarlar MPT1-MPT2
26) Mikroanahtarlar M2A-M2B
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2.  STANDART MAKINELERIN TEKNIK OZELLIKLERI

N

21. Model A12 JE

SONRAKI SAYFALARDA BULUNAN URUNLERIN TEKNIK OZELLIKLERI ONCEDEN HABER VERMEKSIZIN
DEGISTIRILEBILIR

A12 JE
Ebatlar:
Maksimum calisma yuksekligi 12,1 m 39°8” ft
Maks. platform ylksekligi 10,1 m 331" ft
Yerden yikseklik (cukur koruyuculari kaldiriimis olarak) 125 mm 49 in
Yerden yiikseklik (cukur koruyuculari indirilmis olarak) 25 mm 09 in
Doner tabla ortasindan maks. uzama 7.5 m 24°7 ft
Taret donlsu (strekli olmayan) 370 ° 370 °
Platform dénusl 180 ° 180 °
Kepge kolu ddnisl (istege bagh) 130 ° 130 °
Guvenli hiz aktivasyonu igin platform yiksekligi <35 m 115" ft
ic direksiyon yarigapl 2.1 m 6'10 ft
Dis direksiyon yarigap! 3.6 m 11'9” ft
Maksimum kapasite (m) 230 Kg 500 Ibs
Platform Uzerindeki maks. insan sayisi (n) — kapali alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — kapali alan 70 Kg 154 Ibs
Platform (izerindeki maks. insan sayisi (n) — acik alan 1 1
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — agik alan 150 Kg 34 Ibs
Maksimum strUs yuksekligi Maks Max
Maksimum platform ebatlari (*****) 0.8x1.15 m 27"x3°9” ft
Maks. hidrolik basinci 250 (;ukbu 3626 psi
Lastik ebatlari (****) @600x190 | mm | 236" x74"| in
Lastik tard (****) Yumusak Cushion Soft
yastikli
Tasima ebatlari 58x1,2 m 191"x3 #
H=1,99 ‘11°x 6 '6”
Platform dénmiis halde tagima ebatlari 54x1,2 m 17'8 x3 “11°x #
H=1,99 66"
Kepge kolu geri gekilmis halde tagima ebatlari 46x1,2 m 15'1"x 3117 #
H=2,6 x 8'6”
Kepge kolu geri gekilmis ve platform dénmus halde tasima ebatlari 44x12 m 14'5"x 3117 #
H=21 X 6'10”
Makine agirhdi (ylksiz) (*) 7510 Kg 16550 Ibs
Denge siniri:
Boylamasina egim 2.3 ° 2.3 °
Yanal egim 2.3 ° 2.3 °
Maksimum riizgar hizi (***) 12,5 m/s 90 Ibf
Maks. tekerlek ylku 3400 Kg 45 Ibf
Performans: 28
Tahrik tekerlekleri 2 N 7500 Ibs
Maks. stirls hizi 6 km/sa
Guvenli siiris hizi 0,6 km/sa 2 N
Yag tanki kapasitesi 60 Lt. 4 mph
Tirmanma kabiliyeti 25 % 0.4 mph
Maks. calisma sicakligi +50 °C 16 gal
Min. ¢alisma sicakhigi -15 °C 25 %
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Akii giicii
Standart akii kapasitesi ve voltaji 48/ 280 VIAh | 48/320 | V/Ah
Standart akii toplam elektrolit miktar 8x10,3 Lt. 8x3 gal
Standart aki agirlig 8 x 47 Kg |8x115| b
Istege bagli akl kapasitesi ve voltaji 48 /320 V/Ah gg g V/Ah
istege bagl akii toplam elektrolit miktari 8x 114 Lt. 6x1 gal
Istege bagli akii agirhigi 8x52 Kg 904 | Ibs
Tek fazli akii sarj aleti (HF) 48 /34 VIA | 48/385 | V/Ah
Akil sarj aleti glic kaynadi sebeke voltaji - tek fazli 100 + 240 V-Hz | 6x2 | gal
Akii sarj aleti tarafindan gekilen maks. akim 2x12 A 1243 Ibs
Maks. kurulu glic 15 kW | 48/45| V/A
AC elektrikli pompa gucl 9 kw | 230- | V-
50 Hz
Maks. cekilen akim 210 A 15 A
AC tahrik motorlari glicli 2x3 kw 20 hp
Her bir motor tarafindan ¢ekilen maks. akim 2 x 60 A 12 hp
380V lig fazh elektrikli pompa (istege bagl) 210
Motor gucl NA KW | 2X4 | hp
Maks. cekilen akim NA A 2X60 A
Maks. slirlis hizi NA km/sa
230V tek fazli elektrikli pompa (istege bagh) NA
Motor gucl NA kKW NA A
Maks. ¢ekilen akim NA A NA mph
Maks. slirlis hizi NA km/sa

(*) Bazi durumlarda farkli sinirlar baglanabilir. Makine (riin etiketinde gdsterilen verilere uygun olmasi dnerilir.
(**) me=m-(nx280).

(***) 12,5 m/s degerine esit veya daha ylksek riizgar hizi dederleri, makinenin agik alanda da kullanilabilecegini gésterir; 0 m/s degerine esit riizgar hizi
degerleri, makinenin sadece KAPALI ALANDA kullanilabilecegini gdsterir. A12 JE sadece platform lizerinde sadece bir kisi varken agik alanda kullanilabilir.

(****) Standart lastikler: yumusak yastikli iz birakmayan.

(***** ) Standart gelik platform.
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2.2. Model A15 JE

A15 JE
Ebatlar:
Maksimum calisma yksekligi 15,0 m 49 2" ft
Maks. platform ylksekligi 13,0 m 427 ft
Yerden yikseklik (cukur koruyuculari kaldiriimis olarak) 135 mm 5% in
Yerden yilkseklik (cukur koruyuculari indirilmis olarak) 25 mm 09 in
Doner tabla ortasindan maks. uzama 8,95 m 294 ft
Taret donlsu (strekli olmayan) 370 ° 370 °
Platform dénusi 180 ° 180 °
Kepge kolu ddnis (istege bagh) 130 ° 130 °
Guvenli hiz aktivasyonu igin platform yiksekligi <35 m 115" ft
ic direksiyon yaricapi 0,9 m 2117 | ft
Dis direksiyon yarigapl 3,0 m 9 10” ft
Maksimum kapasite (m) 230 Kg 500 Ibs
Platform (izerindeki maks. insan sayisi (n) — kapali alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — kapali alan 70 Kg 154 Ibs
Platform Gzerindeki maks. insan sayisi (n) — acik alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — agik alan 70 Kg 154 Ibs
Maksimum suris yiksekligi Maks Max
Maksimum platform ebatlari (*****) 08x14 m 2477x #
Maks. hidrolik basinci 250 Cubuk | 3626 psi
Lastik ebatlarr (****) @600 x 190 mm 2(; 3 ”x in
Lastik tord () Yumusak yastikli CUSS:f'tO n
Tasima ebatlari m 21 3%
6,5x1,5 Y=1,99 411" x ft
66"
Platform dénmiis halde tagima ebatlari m 20 ‘4%
6,2x1,5 Y=1,99 411" x ft
66"
Kepce kolu geri gekilmis halde tagima ebatlari m 16 ‘1'%
49x15 Y=2,6 411" x ft
86"
Kepce kolu geri gekilmis ve platform dénmus halde tagima ebatlari m 16 ‘1'%
49x15Y=22 4117x ft
72
Makine agirhdi (yiksiz) (*) 7490 Kg 16500 | Ibs
Denge siniri:
Boylamasina egim 3 ° 3 °
Yanal egim 3 ° 3 °
Maksimum riizgar hizi (***) 12,5 m/s 90 Ibf
Maks. tekerlek ylki 3400 Kg 90 Ibf
Performans: 28
Tahrik tekerlekleri 2 N 7500 Ibs
Maks. strls hizi 6 km/sa
Guvenli siiris hizi 0,6 km/sa 2 N
Yag tanki kapasitesi 60 Lt. 4 mph
Tirmanma kabiliyeti 25 % 04 mph
Maks. calisma sicakligi +50 °C 16 gal
Min. calisma sicakhigi -15 °C 25 %
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Akii giicii
Standart akl kapasitesi ve voltaji 48/ 280 V/Ah ;g g VA
Standart aki toplam elektrolit miktari 8x10,3 Lt. 2x3 | ga
Standart aki agirligi 8 x 47 Kg f;; Ibs
Istege bagl aki kapasitesi ve voltaji 48 /320 V/Ah gg (; Vi
istege bagl akii toplam elektrolit miktari 8x114 Lt. | 24 x1| gal
Istegie bagh akii agirig 8x52 Kg 904 | Ibs
Tek fazli akii sarj aleti (HF) 48134 VIA ;g 5/ Vi
AkU sarj aleti gl kaynag! sebeke voltaji - tek fazli 100 + 240 V-Hz 224 X gal
Ak sarj aleti tarafindan ¢ekilen maks. akim 2x12 A 1243 | Ibs
Maks. kurulu glg 15 kw 4485/ VA
AC elektrikli pompa gicti 9 kw | 230- | V-
50 Hz
Maks. gekilen akim 210 A 15 A
AC tahrik motorlari guicl 2x3 kw 20 hp
Her bir motor tarafindan gekilen maks. akim 2x60 A 12 hp
380V iig fazh elektrikli pompa (istege bagl) 210
Motor giicl NA kW 2x4 hp
Maks. gekilen akim NA A 2x60 | A
Maks. slirls hizi NA km/sa
230V tek fazli elektrikli pompa (istege bagh) NA
Motor giicl NA kW NA A
Maks. gekilen akim NA A NA mph
Maks. strls hizi NA km/sa

(*) Bazi durumlarda farkli sinirlar baglanabilir. Makine (riin etiketinde gdsterilen verilere uygun olmasi énerilir.
(**) me=m-(nx280).

(***) 12,5 m/s degerine esit veya daha ylksek riizgar hizi dederleri, makinenin agik alanda da kullanilabilecegini gésterir; 0 m/s degerine esit riizgar hizi
degerleri, makinenin sadece KAPALI ALANDA kullanilabilecegini g6sterir.

(****) Standart lastikler: yumusak yastikli iz birakmayan.

(**** ) Standart gelik platform 800x1400 mm; istege bagli celik platform 800x1150 mm.
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Model A12 JED

A12 JED
Ebatlar:
Maksimum calisma yksekligi 12,1 m 398" ft
Maks. platform ylksekligi 10,1 m 3317 ft
Yerden yikseklik (cukur koruyuculari kaldiriimis olarak) 135 mm 5% in
Yerden yilkseklik (cukur koruyuculari indirilmis olarak) 25 mm 09 in
Doner tabla ortasindan maks. uzama 7,3 m 23117 ft
Taret donlsu (strekli olmayan) 370 ° 370 °
Platform dénusi 180 ° 180 °
Kepge kolu ddnis (istege bagl) 130 ° 130 °
Guvenli hiz aktivasyonu igin platform yiksekligi <35 m 115" ft
ic direksiyon yaricapi 0,9 m 211 ft
Dis direksiyon yaricapl 3,0 m 910" ft
Maksimum kapasite (m) 230 Kg 500 Ibs
Platform (izerindeki maks. insan sayisi (n) — kapali alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — kapali alan 70 Kg 154 Ibs
Platform Gzerindeki maks. insan sayisi (n) — acik alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — agik alan 70 Kg 154 Ibs
Maksimum strUs yuksekligi Maks Max
Maksimum platform ebatlari (*****) 08x14 m 2 77x 4 #
Maks. hidrolik basinci 250 Cubuk 3626 psi
Lastik ebatlari (****) @600 x 190 mm 23 gx 7 in
Lastik tard (****) Yumusak Cushion
yastikli Soft
Tasima ebatlari - m - ft
Platform dénmiis halde tasima ebatlari - m - ft
Kepge kolu geri cekilmis halde tagima ebatlari - m - ft
Kepce kolu geri gekilmis ve platform dénmus halde tagima ebatlari - m - ft
Makine agirhdi (yiksiz) (*) - Kg - Ibs
Denge siniri:
Boylamasina egim 3 ° 3 °
Yanal egim 3 ° 3 °
Maksimum riizgar hizi (***) 12,5 m/s 90 Ibf
Maks. tekerlek yiki - Kg 90 Ibf
Performans: 28
Tahrik tekerlekleri 2 N - Ibs
Maks. slirlis hizi 6 km/sa
Guvenli siiris hizi 0,6 km/sa 2 N
Yag tanki kapasitesi 60 Lt. 4 mph
Tirmanma kabiliyeti 25 % 04 mph
Maks. calisma sicakligi +50 °C 16 gal
Min. calisma sicakhigi -15 °C 25 %
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Akii giicii
Standart akii kapasitesi ve voltaji 48 / 280 VIAh | 48/320 | V/Ah
Standart akii toplam elektrolit miktari 8x10,3 Lt. 8 x3 gal
Standart akii agirhigi 8 x 47 Kg | 8x115] Ibs
Istege bagli akii kapasitesi ve voltaj 48 / 320 VIAh | 48/330 | V/Ah
Istege bagl akii toplam elektrolit miktari 8x114 Lt. 6 x1 gal
Istege bagh aki agirig 8 x 52 Kg 903 Ibs
Tek fazli akii sarj aleti (HF) 48 /34 VIA | 48/385 | V/Ah
Ak sarj aleti glic kaynadi sebeke voltaji - tek fazli 100 + 240 V-Hz | 24 x 2 | gal
AkU sarj aleti tarafindan gekilen maks. akim 2x12 A 1243 Ibs
Maks. kurulu gl 15 kW | 48/45 | V/A
AC elektrikli pompa glicti 9 kw 230 - 50 I\-/Iz
Maks. gekilen akim 210 A 15 A
AC tahrik motorlari glicli 2x3 kw 20 hp
Her bir motor tarafindan gekilen maks. akim 2 x60 A 12 hp
Motor jeneratorii 210
Dizel motor tipi HATZ 1B30/6 2x4 hp
Maks. motor giici 5 kW 2x 60 A
Ayarlanmis Gug 4,6 kW
Jenerator gucl 24 kW HATZ
’ 1B30/6
Besleme gerilimi 48 VDC 7 hp
Besleme akimi 50 A 6 hp
380V lig fazh elektrikli pompa (istege bagl) 3
Motor guicl NA kW 48 VDC
Maks. gekilen akim NA A 50 A
Maks. slirls hizi NA km/sa
230V tek fazli elektrikli pompa (istege bagl) NA
Motor giicl NA kW NA A
Maks. gekilen akim NA A NA mph
Maks. stirls hizi NA km/sa

(*) Bazi durumlarda farkli sinirlar baglanabilir. Makine (riin etiketinde gdsterilen verilere uygun olmasi énerilir.
(**) me=m-(nx280).

(***) 12,5 m/s degerine esit veya daha ylksek riizgar hizi dederleri, makinenin agik alanda da kullanilabilecegini gésterir; 0 m/s degerine esit riizgar hizi
degerleri, makinenin sadece KAPALI ALANDA kullanilabilecegini g6sterir.

(****) Standart lastikler: yumusak yastikli iz birakmayan.

(**** ) Standart gelik platform 800x1400 mm; istege bagli celik platform 800x1150 mm.
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Model A15 JED

A15 JE
Ebatlar:
Maksimum calisma yiiksekligi 15,0 m 49 2" ft
Maks. platform yiksekligi 13,0 m 427 ft
Yerden yilkseklik (cukur koruyuculari kaldiriimis olarak) 135 mm 5% in
Yerden yilkseklik (cukur koruyuculari indirilmis olarak) 25 mm 09 in
Doner tabla ortasindan maks. uzama 8,95 m 294 ft
Taret donlisti (strekli olmayan) 370 ° 370 °
Platform dénist 180 ° 180 °
Kepge kolu dénisl (istege bagh) 130 ° 130 °
Guvenli hiz aktivasyonu igin platform ylksekligi <35 m 115" ft
Ic direksiyon yaricapi 0,9 m 211 ft
Dis direksiyon yarigap! 3,0 m 910” ft
Maksimum kapasite (m) 230 Kg 500 Ibs
Platform Uizerindeki maks. insan sayisi (n) — kapali alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) — kapali alan 70 Kg 154 Ibs
Platform Gzerindeki maks. insan sayisi (n) — acik alan 2 2
Alet ve malzeme agirligi (me) (**) - agik alan 70 Kg 154 Ibs
Maksimum strls yuksekligi Maks Max
Maksimum platform ebatlari (*****) 08x14 m 2 ‘77x 4 #
Maks. hidrolik basinci 250 Cubuk 3626 psi
Lastik ebatlari (****) @600 x 190 mm 2(; g ”x in
Lastik tird (****) Yumusak Cushion
yastikli Soft
Tasima ebatlari m - ft
Platform dénmiis halde tagima ebatlari m - ft
Kepce kolu geri cekilmis halde tagima ebatlari m - ft
Kepce kolu geri gekilmis ve platform dénms halde tagima ebatlari m - ft
Makine agirhgi (yiksiz) (*) Kg - Ibs
Denge siniri:
Boylamasina egim 3 ° 3 °
Yanal egim 3 ° 3 °
Maksimum riizgar hizi (***) 12,5 m/s 90 Ibf
Maks. tekerlek yiki Kg 45 Ibf
Performans: 28
Tahrik tekerlekleri 2 N - Ibs
Maks. slirlis hizi 6 km/sa
Guvenli siris hizi 0,6 km/sa 2 No
Yag tanki kapasitesi 60 Lt. 4 mph
Tirmanma kabiliyeti 25 % 04 mph
Maks. calisma sicaklig +50 °C 16 gal
Min. calisma sicaklig -15 °C 25 %
Awg Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 21




Akii giicii
Standart akii kapasitesi ve voltajl 48 / 280 VIAh | 48/320 | V/Ah
Standart akii toplam elektrolit miktari 8x10,3 Lt. 8x3 | ga
Standart akii agirg 8 x 47 Kg | 8x115 | Ibs
Istege bagli akii kapasitesi ve voltaiji 48 /320 VIAh | 48/330 | V/Ah
Istege bagli akii toplam elektrolit miktari 8x114 Lt. 6 x1 gal
istege bagl aki agirligi 8 x 52 Kg 904 Ibs
Tek fazli akii sarj aleti (HF) 48 /34 VIA | 48/385 | V/Ah
Akl sarj aleti glic kaynadi sebeke voltaji - tek fazli 100+240 | V-Hz | 24 x2 | gal
Aku sarj aleti tarafindan gekilen maks. akim 2x12 A 1243 Ibs
Maks. kurulu glg 15 kW | 48/45 | V/A
AC elektrikli pompa glicl 9 kw 230- V-
50 Hz
Maks. ¢ekilen akim 210 A 15 A
AC tahrik motorlari giicl 2x3 kw 20 hp
Her bir motor tarafindan cekilen maks. akim 2 x60 A 12 hp
Motor jeneratorii
Dizel motor tipi HATZ 1B30/6
Maks. motor giicl 5 kW 7 hp
Ayarlanmis Gig 4,6 kKW 6 hp
Jenerator gicl 2,4 kW 3 hp
Besleme gerilimi 48 VDC 48 VDC
Besleme akimi 50 A 50 A
380V li¢ fazh elektrikli pompa (istege bagh)
Motor gucl NA kW NA hp
Maks. cekilen akim NA A NA A
Maks. slirlis hizi NA km/sa NA mph
230V tek fazli elektrikli pompa (istege bagh)
Motor gucl NA kKW NA hp
Maks. cekilen akim NA A NA A
Maks. siirlis hizi NA km/sa NA mph

(*) Bazi durumlarda farkli sinirlar baglanabilir. Makine (riin etiketinde gdsterilen verilere uygun olmasi énerilir.
(**) me=m-(nx280).

(***) 12,5 m/s degerine esit veya daha yiiksek riizgar hizi degerleri, makinenin agik alanda da kullanilabilecegini gosterir; 0 m/s degerine esit riizgar hizi
degerleri, makinenin sadece KAPALI ALANDA kullanilabilecegini gdsterir.

(**** ) Standart lastikler: yumusak yastikli iz birakmayan.

(*****) Standart gelik platform 800x1400 mm; istege bagli gelik platform 800x1150 mm.
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25. Giriltu ve titregim

Operatér (izerindeki etkilere iliskin calisma yapmak amaciyla en elverigsiz kogullarda giiriiltii testleri yirittiimistir. is yerlerindeki

agirhikl akustik basing diizeyi (A), her bir elektrikli model i¢in 70dB(A) degerini asmamistir.

Dizel motor jeneratoriine sahip modeller igin, is yerlerindeki agirlikli akustik basing diizeyi (A) 106dB(A) degerini asmaz, zemin
kontrol panelindeki akustik basing duzeyi 85dB(A) degerini agsmaz, platform kontrol panelindeki akustik basing duzeyi 78dB(A)

degerini asmaz.

Normal c¢alisma sartlarindaki titresimler s6z konusu oldugunda:

= Bu Kullanim ve Bakim kilavuzunda bahsedilen modellerin her biri icin, tst béllimlerin dayanmasi gereken, hizlanma

frekansindaki agirlikli ortalama karesel deder 2,5 m/sn? degerinin altindadir.

= Bu Kullanim ve Bakim kilavuzunda bahsedilen modellerin her biri igin, gévde bélliminiin dayanmasi gereken, hizlanma

frekansindaki agirlikli ortalama karesel deger 0,5 m/sn? degerinin altindadir.
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3. GUVENLIK ONLEMLERI

3.1. Kisisel koruyucu ekipman (PPE)

Daima endustriyel saglik ve glivenlige iligkin yurirliikteki diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman kullanin (6zellikle, kask ve

emniyet ayakkabisi kullanimi ZORUNLUDUR).

Yirutilecek faaliyete uygun olarak, gerekli kisisel koruyucu ekipmanlarin (PPE) segilmesi operatdriin veya glivenlik midurinin

sorumlulugundadir. Ekipmanlarin dogru kullanimi ve bakimi hakkinda bilgi almak iin, her bir ekipman ile ilgili kilavuzlara bakin.
Ozel diizenlemelerin bulundugu belirli tlkeler haricinde, emniyet kemeri kullanimi zorunlu degildir. Italya'da, 81/08 sayili Kanun
Hukmiinde Kararname ile yirirliige giren guvenlige iliskin birlestirme kanunu geredi emniyet kemeri kullanimi zorunludur.

3.2.  Genel giivenlik kurallari

Sadece bu kilavuzu dikkatle okumus olan yetiskinlerin (18 yasindan biyuk) makineyi kullanmasina izin verilir.
isveren gerekli egitimi saglamakla sorumludur.

Platform insan tagimak amaciyla tasarlanmistir; bu nedenle bu makine sinifina iligkin yurirlikteki yerel
duzenlemelerle uyumlu olmasi gereklidir (bkz. paragraf 1).

Biri bu kilavuzda agiklanan acil durum islemlerini uygulayabilecek sekilde yerde olmak Uzere, makine en az iki
kullanici tarafindan calistiriimalidir.

Makineyi daima, ilerleyen béluimlerde belirtilen sekilde eneriji hatlarindan glvenli bir mesafede tutun.

Makineyi, teknik 6zellikler bélimiinde belirtilen kapasite degerlerine uygun olarak kullanin. Uriin etiketinde,
platform Gzerindeki maksimum insan sayisi, maksimum kapasite ve alet ve malzeme agirhgi gosterilir:
Belirtilen degerler asla agiimamalidir.

Platform Uzerinde kaynak yaparken, platformun iskelesini veya herhangi bir pargasini toprak baglantisi igin
KULLANMAYIN.

Platform erisim konumunda degilken (izerine Kisilerin velveya malzemelerin ylklenmesi/indirimesi kesinlikle
yasaktir.

Bakim ve onarim islemlerinin sadece yetkili personel tarafindan gergeklestirildigini denetlemek operatoriin
velveya glvenlik midrinin sorumlulugundadir.
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3.3. Kullanim talimatlari

3.3.

1. Genel

Elektrik ve hidrolik devrelerinde emniyet cihazlari bulunmaktadir. S6z konusu cihazlar Uretici tarafindan ayarlanmis ve kapatiimistir:

ZA

ELEKTRIK VE HIDROLIK SISTEMLERININ HERHANGI BiR PARGASINI KURCALAMAYIN VE AYARINI
DEGISTIRMEYIN.

Makine yalnizca iyi havalandiriimis alanlarda kullanilmali, zeminin diizgiin ve sadlam oldugu kontrol edilmelidir.
Yeterli aydinlatma yoksa makine kullanilamayabilir. Makinede herhangi bir aydinlatma sistemi bulunmaz.

Makineyi kullanmadan énce btiinliglini ve koruma durumunu kontrol edin.

Bakim islemleri sirasinda, hi¢ bir atik malzemeyi gevreye terk etmeyin, yirirliikteki diizenlemelere uygun olarak
imha edin.

Makinenin fisi prize takiliyken herhangi bir servis veya bakim islemi ylrGtmeyin. Asagidaki paragraflarda verilen
talimatlara uyun.

Elektrik ve hidrolik sistemlerinin pargalarina 1si veya alev kaynaklari ile yaklagmayin.

iskeleler, merdivenler veya baska araglar kullanarak izin verilen maksimum yiiksekligi artirmayin.

Makine kaldiriimig durumdayken, platformu herhangi bir yapiya (kirigler, kolonlar veya duvar) baglamayin.

Makineyi ving, kaldirag veya lift olarak kullanmayin.

Kotl cevre kosullarinda galisirken (boyama, boya ¢ikarma, kumlama, yikama, vb.) makineyi (6zellikle platform
kontrol panelini 6zel olarak génderilen -istege bagli- kapak ile) ve operatdrii koruyun.

Makinenin kotu hava kosullarinda kullanilmasi yasaktir; 6zellikle riizgar hizlar teknik 6zellikler bolumunde belirtilen
sinirlar agmamalidir (hizi dlgmeye iligkin bilgi igin, sonraki bélumlere bakin).

Rizgar hizi siniri 0 m/s olan bir makine sadece KAPALI ALANDA alanda kullaniimalidir.

Yagmur yagdiginda veya park durumundayken platform kontrol panelini daima ézel olarak génderilen (istege bagl)
kapak ile koruyun.

Makineyi patlama veya yangin riski bulunan alanlarda kullanmayin.

Makineyi, basingli su jeti (yliksek basingli su) kullanarak temizlemeyin.

Calisma platformunun asir yiklenmesi yasaktir.

Diger araglara ve sabit yapilara carpmaktan ve/veya temas etmekten kaginin.

Platform erigim veya inis konumunda degilse, platformdan inmek veya platforma erisim yasaktir (bkz. "Platforma
erisim" bolimu).

3.3.2. Kullanim

Makineyi kullanmadan once baglanti figlerinin prizden cekilmis olduklarini kontrol edin. Makine 230V elektrikli
pompa ile ¢alisiyorsa, kullanim sirasinda kablo konumunu daima kontrol edin.

Dengesinin bozulmasini 6nlemek igin, makineyi dizgin ve saglam zeminlerde kullanin. Makinenin devrilmesini
onlemek icin, "Denge sinirlan" paragrafi altindaki Teknik veriler boliminde belirtilen maks. tirmanma kabiliyeti
degerlerine uyun. Ancak, egimli zeminlerdeki hareketler son derece dikkatli bir sekilde yuritiimelidir.

Platform kaldirilir kaldiriimaz (tolerans modelden modele degisir) glvenli striis hizi otomatik olarak devreye girer
(bu kilavuzda verilen tiim modeller EN280:2001 standardina uygun olarak stabilite testlerinden gegirilmistir).
Platformu kaldinimig makineyi sadece diz zemin Uzerinde surin, zemin Uzerinde gukur veya basamak
bulunmadigindan emin olun ve makinenin toplam dlgulerini dikkate alin.

Makine platformu kaldiriimis halde strdllrken, operatdrlerin platform (zerine yatay yik yerlestiremez (makine
Uzerindeki operatorler halatlari, kablolari, vb. gekmemelidir.).

Makine dogrudan dogruya kara yolu ulagimi igin kullaniimamalidir. Uriinii malzeme tagimak igin kullanmayin (bkz.
paragraf “Kullanim amac!”).

Calisma alaninda herhangi bir engel veya bagka bir tehlike unsuru bulunmadigini kontrol edin.

Vurma ve ¢arpmalari dnlemek igin, kaldirma sirasinda makinenin st kismindaki alana ézellikle dikkat edin.
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= Hareket halindeyken ellerinizi emniyet konumunda tutun, suricu igin eller sekil A veya B'de gosterildigi gibi
yerlestiriimelidir ve operator icin ise sekil C2de gosterilen yerde olmalidir

Sek. 3

3.3.3. Galigtirma prosediirleri

= Makine, dengesiz konumlandirma durumunda kaldirma islemlerini devre disi birakan bir sasi e§im kontrol sistemi
ile donatiimistir. Calisma islemleri ancak makine diizgiin bir konuma getirildikten sonra devam ettirilebilir. Platform
kontrol panelinde bulunan sesli alarm ve kirmizi lamba agik durumdaysa, makine dizgiin konumlandiriimamig
demektir ( “Kullanim talimatlar” ile ilgili paragraflara bakin). Calismalari yeniden baslatmadan 6nce makineyi
glvenli durus konumuna getirin. Platform yiikseltildiginde alarm tetikleniyorsa, yalnizca platformun indirilmesine
izin verilen islemler yapilabilir.
= Makine, asiri yiklenme durumunda platformu durduran bir asiri yik kontrol cihazi ile donatilmistir. Platform
kaldirilirken asir yuklenmis ise, strus devre digi birakilir. Platform galismasi ancak asiri yuk bosaltildiktan sonra
devam ettirilebilir. Platform kontrol panelinde bulunan sesli alarm ve kirmizi lamba agik durumdaysa, platform agiri
yiklenmis demektir ( “Kirmizi agir yik gésterge lambasi” bélimlne bakin). Calismalari yeniden baslatmadan
once asiri yuka bosaltin.
= Elektrikle ¢alisan makinelerde aklnln bosalma durumunu kontrol eden bir cihaz bulunur (akli koruma): akiniin
sarj durumu %20 oldugunda platform tzerindeki operatdr yanip sénen kirmizi bir lamba ile bu durumdan haberdar
A edilir. Bu durumda kaldirma iglemi devre digi birakilir, aki derhal sarj edilmelidir.
= Platform korkuluklarina yaslanmayin.
= Makine calisma alaninda operatér disinda hig kimsenin bulunmadigindan emin olun. Platform hareket ederken,
Uzerinde bulunan operator yerde bulunan personel ile temastan kaginmaya 6zellikle dikkat etmelidir.
= Kamuya aclk alanda ydritilen calismalar sirasinda, personel disindaki kisilerin makineye yaklasmasini ve
tehlikeye maruz kalmasini dnlemek icin, galisma alani bariyer veya diger uygun isaretlerle gevrelenmelidir.
Zorlu hava kosullarinda, ézellikle riizgarh gtinlerde kullanmaktan kaginin.
Platform sadece makine saglam ve yatay ylizeyler izerinde duruyorsa kaldiriimalidir (asagidaki bélimlere bakin).
Platformu kaldiriimig makineyi sadece zeminin diiz ve yatay olmasi durumunda surdn.
Her calismanin ardindan, daima kontrol panellerindeki anahtarlari gikarip alin ve yetkisiz kisilerin makineyi
kullanmasini dnlemek tzere glvenli bir yerde saklayin.
= s aletlerini, diiserek yerdeki operatorleri yaralamasini énlemek icin daima diizgiin bir sekilde yerlestirin.

Sasiyi konumlandiracaginiz yeri segerken, engellere beklenmedik sekilde temas etme olasiligini engellemek icin, daima talimatlari
dikkatle izleyin, bu sayede platform tzerinde bir takim eylemleri tanimlamak mimkun olacaktir (bdl. 2).
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3.3.4. Beaufort riizgar 6lgere gore riizgar hizi

Basit bir rizgar hizi degerlendirmesi icin asagidaki tabloyu kullanabilirsiniz. Her bir makine modeli igin maks. sinir STANDART
MAKINELERIN TEKNIK OZELLIKLERI adli tabloda belirtiimektedir.

A\

Maks. riizgar hizi siniri 0 m/s olan makineler yalnizca kapali alanda kullaniimalidir. Bu makineler, hig¢
riizgar olmasa dahi agik alanda kullanilamaz.

Beaufort

Riizgar

Numaras hizi Ruzgar Aciklama Deniz sartlan Kara sartlan
hizi (m/s)
I (kmlsa)
0 0 <028 | Limanlik sakin Diiz. Sakin Duman dikey olarak
yukseliyor.
1 16 | 02817 |  Esii | Yizey balk pulu gériniminde, kipiik yok, | Duman ruzgardan hafi
etkileniyor.
. .- Rizgar cilt lizerinde
2 711 173 | Hafif rizgar Kiiguk dalgaciklar Kisa ve kiiguk hissedilir. Yapraklar
dalgaciklar, catlak yok. h
Igirdar.
i i . Daha biyik dalgaciklar. Dalgalarin tepesi Yapraklar ve kiiguk ger
3 1219 35,3 Tatl rizgar catlamaya baglar; daginik kopikli dalgalar. | ¢opler hareket halindedir.
Toz ve ince kagitlar
4 20-29 5,3-8 lliman riizgar KUk dalgalar. havalanir. Ince dallar
hareketlenmeye baslar.
. . Orta biyikliikte (1,2 m) daha uzun dalgalar. o
5 30-39 8,3-10,8 | Friska riizgar Hafif képiikld ve serpintil, Kiiglik agaglar sallanir.
Bliylik dallar hareketlenir.
Kuvvetli Buyuk dalgalar olusur, kdpUkli dalga Havada asili kablolardan
6 40-50 10,8-13,9 ) - vinlama sesi gelir.
riizgar baglari ve serpinti vardir. :
Semsiye kullanmak
zorlagir.
Orta diizeyde Dalgalar birbiri tizerine yigilir, dalgalarin TUm agaglar hareket
7 51-62 13,9-17,2 R ’ halindedir. Riizgara karsi
firtina kopukleri ugugmaya baglar. o AT
yurimek guglesir.
Firtina . Agaglarin ince dallari
8 6375 | 17,2209 Orta ve yksek dalgalar olusur, atlaklar | 1 "yo|aki arapalar
6ne dogdru kirilr.  Kdpikler ugusur.
yoldan sapar.
Agaclarin daha blytik
Yogun kopiklu yiiksek dalgalar (6-7 m). dallari kirilir, ingaat/gegici
9 76-87 20,9-24,2 | Kuvvetli firtina Dalgalar yuvarlanmaya baglar. Serpinti isaretleri ve barikatlar
oldukga fazladir. savrulur, sirk cadirlar ve
golgelikler zarar gorir.
Agaclar kirllir veya
Cok ylksek dalgalar. Deniz yiizeyi beyaz kole<EJ”ni(r1(\e/2 /\s/c;kglg;f]l?rar]r!ar
10 88-102 242-28,4 Agir firtina gorindr ve dalgalar yogun bigimde devrilir. giir vefvey
Gériis kabiliyeti cok azdir olur, dizgun takiimamis
3 yelg ' ve kotli durumdaki asfalt
kiremitler gatilardan ugar.
Bitki 6rtisu yaygin
bicimde zarar gér(r, cogu
Pek agir T, catl
1" 103-117 | 28,4-32,5 firtina Olaganistu ylksek dalgalar. Kiremitleri/yiizeylerinde
ikincil hasar, teraslardaki
cakillar savrulabilir.
Bitki ortlisti dnemli dlglide
Devasa dalgalar. Hava kdpUk ve serpinti ile ve yaygin olarak zarar
dolu. Siirliklenen serpinti nedeniyle deniz gortr, bazi pencereler
12 >117 >32,5 Kasirga : - kirihr, karavanlarda ve
tamamen bembeyaz. Gériis tamamen
zayIf yapili baraka ve
kaybolmustur.
ambarlarda yapisal hasar
goralir.
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3.3.5. Makinenin zemine uyguladigi basing ve zeminin yiik tagima kapasitesi

Makineyi kullanmadan 6nce, operatdr zeminin belirli emniyet pay dahilinde, belirli yiklere ve zemine uygulanan basinca
dayanacak 0zellikte oldugundan emin olmalidir.

Asagidaki tabloda, islemdeki parametreler ile makinenin altindaki zemin Uzerine uygulanan ortalama basing ve tekerleklerin
veya yanal park ayaklarinin (p1 ve p2) altindaki maks. basing hesaplama érnekleri verilmektedir.

SEMBOL U.M. ACIKLAMA ACIKLAMA FORMUL

Nominal yik hari¢ makine agirligini gosterir.

P1 Kg Toplam makine agirligi: | Not: daima makineye yapistirilan etiketlerde belirtilen -
ayrintilara bakin.

M Kg Nominal Yik Calisma platformu igin izin verilen maks. y(k. -
TEKERLEK iZi x TEKERLEK TABANI hesaplamasinin

A1 cm? | Zeminde kapladigi alan | sonucu elde edilen, zemin (izerinde makinenin durdugu Al=cxj
alan.
Tekerleklerin dis kismindan él¢ilen makine genisligi.

c cm Parca veya. . - . -
Park ayaklarinin merkezleri arasinda olgllen makine
genisligi.
Tekerlek merkezleri arasinda 6lgllen makine uzunlugu.

. veya:

! om Tekerlek tabani Pa¥k ayaklarinin merkezleri arasinda o6lglilen makine ’
uzunlugu.

Tekerlek veya park ayaklarinin zemin destek alani. Zemin
Tekerlek veya park Uzerindeki zemin destek alani operatér tarafindan

2
A2 cm ayaklarinin alani deneysel olarak dogrulanmalidir; park ayaklarinin destek )
alani destek ayaginin sekline baghdir.
Bu deder, makine en koti konum ve yik kosullari
Tekerlek veya hizalama | altindayken bir tekerlek veya hizalama park ayag
P2 Kg park ayagi Uzerindeki | tarafindan yere uygulanabilen maks. yiki gdsterir. Not: -
maks. ylk daima makineye yapistirilan etiketlerde belirtilen
ayrintilara bakin.
o1 Kglom? Zemindeki basing Bostayken ve nominal yik tasinirken zemine yapilan o1=(P1+M)/ Al

ortalama basing.

Makine en kot konum ve yik kosullan altindayken bir
p2 Kg/cm? Maks. 6zel basing tekerlek veya hizalama park ayagi tarafindan yere p2=P2/A2
uygulanabilen maks. basing.

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=1395kg P1 = 2200 kg I Y )
P2 =680 kg P2 =920 kg _ ///// _
= = % I\t 7
M =250 kg . M =200 kg ,/ /
- A2 _ ) N
c=765cm c=295¢cm //
i=132,0 cm i=295¢cm A,
A1=cxi=10098 cm? A1=cxi=87025cm? e i
A2=71,5cm? A2=62,8 cm?
p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kg/lcm? p1=(P1+M)/A1 = 0,03 kglcm?

p2 = P2/A2 = 9,5 kglem? p2 = P2/A2 = 14,6 kglcm? 1
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Asagidaki tabloda zeminin yUik tagima kapasitesi, zemin tiirtine gore ayrilmis olarak gosterilmektedir.
Tek tekerlegin yere uyguladigi maks. basingla ilgili bilgi almak icin, her modele ait 6zel tablolarda bulunan verilere bakin (bolim 2,
STANDART MAKINELERIN TEKNIK OZELLIKLERI).

é Tekerlek basina yere uygulanan maks. basing degeri, makinenin kullanilacagi 6zel zemin tiiriine ait yiik tasima
kapasitesinin lizerindeyse makinenin kullaniimasi yasaktir.

ZEMIN TURU TASIMA KAPASITESI (Kg/ cm?)
Gevsek dolgu toprak 0-1
Camur, bataklik, vb. 0
Kum 1,9
Cakil 2
Kolay ufalanir toprak 0
Yumusak toprak 04
Siki toprak 1
Yari-sert toprak 2
Sert toprak 4
Kaya 15-30

Herhangi bir siipheniz olmasi durumunda, 6zel testler yaparak yik tagima kapasitesini dogrulayin.
Yapay ylzeyler (beton zeminler, kopriiler, vb.) s6z konusu oldugunda, yuk tasima kapasitesi ylizeyi yapan tarafindan veriimelidir.

3.3.6. Yiiksek gerilim hatlari

Makine elektriksel olarak yalitiimamistir ve gi¢ hatlarina temas etmeye veya yaklastiriimaya karsi korumaya sahip degildir.
Gug hatlari ile arasinda, yirirlikteki yasalara ve asagidaki tabloya gére belirlenen minimum mesafe birakilmalidir

Giig hatti turi Gerilim (KV) Minimum mesafe (m)

<1 3

1-10 35

10-15 35

Uyari lambasi kolonlari 15132 5
132 - 220 7

220 - 380 7

Yiksek gerilim hatti direkleri >380 15

3.4. Tehlike durumlar velveya kazalar

= On Hazirlik Kontrolleri sirasinda veya makineyi kullanirken, operatér tehlikeli bir durum olusturabilecek bir ariza tespit ederse,
makine giivenlik durumuna getirilmeli (izole edin ve bir not ilistirin) ve isveren ariza hakkinda bilgilendirilmelidir.

= Kullanim sirasinda, ¢alistirma hatalari (6rn. garpma) ya da herhangi bir yapisal verim unsurunun sonucu olarak operatorlerin
yaralandigi bir kaza meydana gelirse, makine giivenlik durumuna getirilmeli (izole edin ve bir not ilistirin) ve isveren ariza

hakkinda bilgilendirilmelidir.

= Operatérlerden birinin yaralandigi bir kaza olmasi durumunda, yerdeki (veya kazaya karismayan platformun Uzerindeki)

operatér sunlari yapmalidir:

= Derhal tibbi yardim almaldir

= Platformu yere indirmesinin durumu daha da kotii hale getirmeyeceginden eminse, indirmek igin gerekli

islemleri yiiritmelidir.

= Makineyi giivenlik durumuna getirilmeli ve isvereni ariza hakkinda bilgilendirmelidir.
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4. KURULUM VE ON HAZIRLIK KONTROLLERI

Makine tamamen monte edilmis durumda génderilir, dolayisiyla retici tarafindan saglandi§i sekliyle tim fonksiyonlari tam gtivenlik
igerisinde gerceklestirebilir. Ozel bir 6n hazirlik iglemi gerektirmez. Makineyi indirirken, “Tagima ve Kullanim” bélimiindeki
talimatlari izleyin.

Makineyi yeterince dayanikli (bkz. paragraf 3.3.5) ve izin verilen maks. egimin altindaki bir egime sahip (bkz. teknik 6zellikler
“Denge sinirlar”) bir ylizeye yerlestirin.

4.1. Makineyi tanima

Alinan egitimden énemli olglide farkli agirlik, yiikseklik, genislik ve uzunluk Glgiilerine ve genel dzelliklere sahip bir makineyi
kullanmak isteyen herkes, farklilik gosteren yonleri 6grenmek izere egitimini yenilemelidir.

isveren, is ekipmanlarini kullanan tiim operatérlerin, yiiriirliikteki sadlik ve giivenlik yasalari geregince yeterli egitimi almasini
sag@lamaktan sorumlu olacaktir.

4.2.  On hazirlik kontrolleri

Makineyi kullanmadan énce bu kullanma kilavuzunda verilen talimatlari ve platform etiketinde belirtilen kisa talimatiari okuyun.
Makinenin kusursuz bitlnlige sahip olup olmadigini (gozle) kontrol edin ve makinenin calisma sinirlarini gdsteren etiketleri
okuyun.

Makineyi kullanmadan 6nce, operator gorsel olarak asagidakileri kontrol etmelidir:

=  Pil tamamen sarj edilmis ve yakit tanki dolu olmalidir.

Yag seviyesi min. ile maks. degerleri arasinda duruyor olmaldir (platform indirilmis halde).

Zemin yeterince yatay ve sert olmalidir.

Makine ttim iglemleri glvenli bigimde yurttiyor olmalidir.

Tekerlekler ve tahrik motorlari dlzgiin bigimde takilmis olmalidir.

Tekerlekler iyi durumda olmalidir.

Korkuluklar platforma takiimis ve kapi/kapilar otomatik kapanma modunda olmalidir.

Yapida acikga gorilen arizalar bulunmamalidir (kaldirma yapisinin kaynaklari gorsel olarak kontrol edilmelidir).

Talimat etiketleri tamamen okunabilir durumda olmalidir.

Platform kontrol paneli ve zemin acil durum kontrol paneli (emniyet salteri dahil) kusursuz bigimde galigiyor olmalidir.

Makineyi tasarim amaci digindaki isler igin kullanmayin.
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5.  NASIL KULLANILIR

Makineyi kullanmadan énce bu bollimii bastan sona okuyun.

UYARI!
é ilerleyen paragraflarda verilen talimatlara ve dnceki paragraflarda belirtilenler ile bundan sonra belirtilecek
olan giivenlik kurallarina uyun. llerleyen paragraflari dikkatle okuyarak agma/kapama prosediirleri ile tiim

calistirma sekillerini ve dogru kullanimlarini tam olarak anlayin.

5.1. Platform kontrol paneli

ZF

Sek. 4
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Strls oransal joystick denetimi

Oransal kol kontrolii pantograf yukari/asagi

Oransal kol kontroli bom yukari/asagi

Oransal kol kontrolii kepge kolu yukari/asag!

Oransal kol kontrolli teleskopik bom disari/igeri

Oransal kol kontrolii HIZLI YUKARI/HIZLI ASAGI (ISTEGE BAGLI)

Oransal kol kontrolii taret donuisti

Oransal kol kontrolii kepge kolu déniisii (ISTEGE BAGLI)

Platform donls digmesi

Platform seviye digmesi

Motor jeneratérii baslatma/durdurma digmesi (A12 JED - A15 JED modelleri)
Acil durum DURDURMA diigmesi

Manuel siren

Sirds hizi segici

Sag direksiyon diigmesi

Sol direksiyon diigmesi

Etkin durumda kontrol paneli uyari 1$1g

Bosalmig aku uyari 19131

Dizel motor jeneratdrii arizasi/diisiik yakit seviyesi uyari 1511 ISTEGE BAGLI)
Tehlike uyari 19101

Asiri yuk uyari 1s1g1

Emniyet pedall

Motor jeneratori Otomatik/Manuel galisma modu segici (JED12 - A15 JED modelleri)

- —_—— o —

SOd9LIOCSIOINIMUOEE

NN NN NN NN
LImoom ="

Tum hareketler (platform déniist ve platform seviye dengelemesi hari¢) oransal joystick/kollar ile kontrol edilir; dolayisiyla hareket
hizini ilgili kontroller ile ayarlamak mimkindir. Hareket sirasinda ani sallanmalari dnlemek igin, oransal joystick kontrollerinin

kademeli olarak galistirimasi onerilir.

Guvenlik nedeniyle, makineyi calistirmak icin platformun emniyet pedalina (ZF) basmak gereklidir. Makine calisirken emniyet

pedall kazara serbest birakilirsa, hareket derhal durdurulur.

UYARI!

Herhangi bir islem yapmaksizin, emniyet pedalina 10 saniyeden daha uzun siire basilirsa, kontrol paneli

ﬁ devre disi kalir.
Kontrol panelinin devre digi oldugu yanip sénen yesil led (ZA) ile gosterilir. Makineyi yeniden caligtirmak

icin, devre kesiciyi serbest birakmak ve yeniden basmak gerekir; yesil led (ZA) siirekli olarak yanar ve

sonraki 10 saniye boyunca tiim kontroller etkin durumda olacaktir.
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5.1.1. Surus ve yonlendirme

N\
N\

Herhangi bir yer degistirme islemi gergeklestirmeden dnce, makinenin yakininda herhangi bir insan olmadigini
dogrulayin ve her ihtimale karsi ¢ok dikkatli olun.

Platform kaldinimig durumdayken, sasinin gukurlarin ve basamaklarin olmadigi bir zeminde, diiz ve dengede
olmadigi bir durumda makineyi siirmek YASAKTIR.

Makineyi siirmek icin, sirasiyla asagidaki islemleri yiritin:

a)
b)

A

Platform Gzerinde bulunan emniyet pedalina ZF basin; yesil led ZA srekli yanarak etkin durumda oldugunu gosterir.
Yesil led'in stirekli yanmaya baslamasindan itibaren 10 saniye icinde, oransal joystick kontrolini A, ileri stirmek icin ileri
dogru, geri strmek igin geriye dogru gekin.

UYARI!!
Siriis ve yonlendirme kontrolleri ayni anda yiriitiilebilir fakat platform hareket kontrolleri
(kaldirmalindirme/doniis) ile baglantiidir. Platform indirilmis durumdayken (bomlar asagida, teleskopik bom
iceride, kepge kolu +10° ila —70° arasi yiikseklikte), makineyi dar alanlara yerlestirmek icin direksiyon-tahrik
tekerlegi-taret doniisiinii ayni anda gerceklestirmek miimkiindiir.

Platform indirilmis durumdayken (bomlar asagida, teleskopik bom igeride, kepge kolu +10° ila —70° aras! yiikseklikte), hiz segici T
vasitasiyla farkli siirlis hizlari segilebilir.

NOT: Maksimum stirtis hizina ulagsmak igin, hiz segiciyi (T) konum (Ill)'e ayarlayin ve oransal joystick (A)'ya basin.

Giderek artan edimde calismak icin (6rn. makineyi bir kamyona yiiklerken) hiz segiciyi (T) konum (11)'ye ayarlayin.

Giderek

azalan egimde calismak icin (6rn. makineyi bir kamyondan indirirken) ve platform indirilmis durumdayken minimum hiz

elde etmek icin, hiz segiciyi (T) konum (I)'e ayarlayin.

VA

Platform kaldirimig durumdayken giivenli suriis hizi otomatik olarak devreye girer. Platform kaldiriimig
durumdayken, siiriis ancak ¢ukur koruyucular tamamen indirilerek kontrol edilebilir. Aksi takdirde, kaldirilmig
platform ile siiriis devre digi birakilir ve kirmizi led ZD yanarak (sesli alarm ¢aligtinimadan) durum operatore
bildirilir.

Yénlendirmek icin, siiriis oransal joystick kontrolii lizerinde bulunan V | Z diigmelerine basin (sada ¢evirmek igin sagdaki digmeye
basin, aksi i¢in de digerine basin). Ayrica yonlendirme kontrolli emniyet pedali ile etkinlestirilir ve sadece yesil led ZA strekli
yaniyorsa mimkun olabilir,
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5.1.2. Platform yerlestirme hareketleri

Surls haric tim hareketleri gergeklestirmek icin,
oransal kollar B, C, D, E, F, G, H ile | ve L diigmelerini
kullanin.

Hareket saglamak icin, sirasiyla asagidaki islemleri | TN [ iam e

yardtun:

a) Platform (zerinde bulunan emniyet pedalina
basin; yesil led Z sirekli yanarak etkin
durumda oldugunu gosterir.

b) Yesil led'in sirekli yanmaya baglamasindan
itibaren 10 saniye iginde, oransal joystick
kontrollinli veya istenilen digmeyi, kontrol
paneli zerindeki baskida gdsterilen ydne
ayarlayin.

Sek. 5

NOT: oransal joystick kontrolii veya istenilen diigme etkinlestiriimeden dnce emniyet pedalina basiimalidir.
Emniyet pedali birakilirsa manevra yapabilme 6zelligi derhal durdurulur.

Platform yerlestirme kontrolleri ayni anda kullanilabilir (bagka turlii belirtiimediyse). Ayrica, platform indirilmis
é durumdayken (bomlar asagida, teleskopik bom igeride, kepge kolu +10° ila -70° arasi yiikseklikte) taret
yonlendirmesi siiriig ve yonlendirme kontrolleri ile ayni anda c¢aligtirilabilir.

5.1.2.1. Pantografi (alt bom) kaldirma/indirme

Pantografi (ilk bom) kaldirmak/indirmek icin, oransal kol B'yi kullanin.

Oransal kol B'yi, kaldirmak icin ileri dogru, indirmek icin geriye dogru gekin.
5.1.2.2. Ust bomu kaldirma/indirme

ikinci bomu kaldirmak/indirmek igin, oransal kol C'yi kullanin.

Oransal kol C'yi, kaldirmak icin ileri dogru, indirmek icin geriye dogru gekin.
5.1.2.3. Kepge kolunu kaldirmal/indirme

Kepce kolunu kaldirmak/indirmek igin, oransal kol D'yi kullanin.

Oransal kol D'yi, kaldirmak icin ileri dogru, indirmek igin geriye dogru gekin.
5.1.2.4. Teleskopik bomu uzatmal/geri cekme

Teleskopik bomu uzatmak/geri gekmek igin, oransal kol E'yi kullanin.
Oransal kol E'yi uzatmak icin ileri dogru, geri gekmek igin geriye dogru cekin.
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5.1.2.5. HIZLI YUKARIHIZLI ASAGI (istege bagh)

Bu kol, platformun hizli kaldirma/indirme hareketlerini kontrol ederken, ayni zamanda agagidaki manevralari kontrol eder:

Pantografi kaldirma/indirme

Ust bomu kaldirma/indirme

Kepce kolunu kaldirma/indirme
Teleskopik bomu uzatmalgeri cekme

HIZLI YUKARI/HIZLI ASAGI manevrasini gergeklestirmek icin, oransal kol F'yi kullanin.
Oransal kol F'yi kaldirmak icin ileri dogru, indirmek igin geriye dogru ¢ekin.

5.1.2.6. Taret yonlendirme (donus)

Taret yonlendirme (donus) islemini gerceklestirmek igin, oransal kol G'yi kullanin.
Oransal kol G'yi saga donUs igin saga, sola donls igin sola dogru ¢ekin.

VA

Bu manevrayi gerceklestirmeden once taretin - varsa - mekanik kilit cihazinin devre digi birakilmis oldugundan

emin olun (bkz. béliim 6 “Tagima ve Kullanim”).

Platform indirilmis durumdayken (bomlar asagida, teleskopik bom iceride, kepge kolu +10° ila -70° arasi
yiikseklikte), makineyi dar alanlara yerlestirmek igin direksiyon-tahrik tekerlegi-taret doniigiinii ayni anda

| gerceklestirmek miimkiindiir.

5.1.2.7. Kepge kolu doniisii (istege bagh)

Kepge kolunu dondlrmek icin, oransal kol H'yi kullanin.
Oransal kol H'yi saga doniis igin sada, sola donis igin sola dogru gekin.

5.1.2.8. Platform doniisii

Platformu déndirmek igin, digme I'yr kullanin.
Diagme I'yi saga donds igin sada, sola donis igin sola dogru cekin.

5.1.2.9. Platformu hizalama

Platform otomatik olarak hizalanir. Hizanin diizeltimesi gerekirse, digme L'yi kullanin.
Dugme L'yi geriye dogru hizalama sola, ileriye dogru hizalama igin saga gekin.

VA

haldeyken yirttiiliirse hi¢ bir sonug alinamaz.

Bu manevra, diger iglemler gerceklestirilirken yuriitilemez.

Uyarni!! Bu iglem sadece bomlar tamamen indirilmis durumdayken yiritulebilir. Bu iglemler, platform kaldirimig
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5.1.3. Platform kontrol paneli lizerindeki diger fonksiyonlar

5.1.3.1. Manuel siren

Makinenin hareket ettigine iliskin uyarida bulunur. Basmali digme S vasitasiyla manuel olarak ¢alistirilir.

5.1.3.2. Acil durum durdurma diigmesi

Kirmizi acil durum DURDURMA R diigmesine basarak, tim kontrol islevleri durdurulur. Digme saat yoninde 1/4 tur gevrilerek
normal islevler etkin halde getirilir.

5.1.3.3. Motor jeneratorii galigma modu segici

Hibrit modellerde, segici ZG vasitasiyla motor jeneratériiniin ¢alisma modunu segebilirsiniz. AUTO (OTOMATIK) konumda, motor
jeneratori pilin dolu veya bos olma durumuna gére badimsiz olarak acilip kapanir. MANUAL konumda, motor jeneratori operator
tarafindan, digme Q ile agilip kapanabilir.

5.1.3.4. Uyari igiklan

ZA ZB ZC ZD ZE

Sek.6

Etkin durumda kontrol paneli yesil uyari 151§1 (ZA)

Makine agik duruma getirildiginde yanip séner. Platform kontrol paneli segili ve bu isik yanip sdniyorsa, emniyet pedalina
basilmamis ya da 10 saniyeden uzun sire basilmig fakat hig bir islem yapilmamis oldugundan, kontroller etkin degildir.

Makine agik durumda ve emniyet pedalina 10 saniyeden kisa slre basilirsa surekli yanar. Platform kontrol panelinde tim kontroller
etkindir (diger uyari tiirleri gbrlilmezse - ilerleyen paragraflara bakin).

Kirmizi uyari 1g191: bosalmis pil (ZB)

Akiinlin sarj duizeyi sadece %20'ye distigiinde yanip séner. Bu durumda kaldirma ve teleskopik bom uzatma islevleri devre digl
kalir. Akiler derhal sarj edilmelidir.

AlRO
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5.1.3.4.3. Dizel motor jeneratorii anizasi/diisiik yakit kirmizi uyari 1s1g1 - ISTEGE BAGLI (ZC)

Bu uyari 15131 (ISTEGE BAGLI) motor jeneratdriiniin dizel motorunda olusan arizayi ya da diisiik yakit seviyesini gosterir.

Dizel motor segili; platform kontrol paneli; makine agikken stirekli yanar. Dizel motor jeneratdrii kapali, baslatmaya hazir. Yetersiz
motor yagi basincl.

Motor basinin agir 1sinmasi durumunda yavas vanip soner (istege bagli islev) Yaniyorsa, Dizel motor jeneratorini durdurur;
sonukse Dizel motor jeneratorinin baslatiimasini onler.

Yakit seviyesi distikse hizli yanip séner (istege bagli islev). Bu uyari sadece motor galisirken etkin olur.

5.1.3.4.4. Kirmizi tehlike uyari 1191 (ZD)

Kontroller (pedal, joystick kontrol, diigmeler, vb.) (izerinde yapilan givenlik testi sirasinda ariza varsa, makine baslatilirken sesli
alarm ile birlikte hizl bicimde 4 saniyeligine yanip séner.

Sasinin egdimi izin verilebilir degerin lizerindeyse sesli alarmla birlikte siirekli olarak yanar. Tiim kaldirma islemleri ve teleskopik
uzatma eylemleri devre digi kalir (Kepge Kolu kaldirma harig). Makine kaldirilirsa, sirtis de devre digi kalir. Bomlarin tamamen
indirilerek makinenin duz bir yuzey uzerine yerlestiriimesi gerekir.

Bomlar kaldiriimis haldeyken ve bir veya iki gukur koruyucu diizgiin bigcimce indirilmemis ise sesli alarm olmaksizin yanar. Tim
platform hareket kontrolleri mimkindir fakat platform kaldiriimis haldeyken suris otomatik olarak devre disi kalir.

UYARI! Bu gostergenin sesli alarm ile birlikte etkinlesmesi, makine veya platform egim seviyesi makine
A dengesi i¢in tehlikeli bir seviyeye ulastigindan olusan tehlikeli bir durum konusunda uyarir.

$asinin egimi izin verilebilir degerin lizerindeyse, devrilme riskinin artmasini 6nlemek igin, platform lizerindeki
operatorin ilk olarak teleskopik bomu geri cekmesi ve son iglem olarak indirmesi onerilir.

5.1.3.4.5. Kirmizi agiri yiik uyari 15191 (ZE)

Platform Uzerindeki yik, nominal yuku yaklasik %20 oraninda asarsa, sesli uyariyla birlikte_strekli yanar Platform kaldirilirsa,
makine tamamen Kkilitlenir. Platform indirilirse, tim slrls/yonlendirme islemleri hala mimkindir fakat kaldirma/déndiirme devre dis
kalir. Makineyi yeniden kullanmadan dnce asiri yuku bosaltin.

Asiri yik denetleyicide ariza olmasi durumunda hizli yanip soner. Platform kaldirilirsa, makine tamamen Kkilitlenir. Kilavuzdaki
talimatlar okunduktan sonra, egitimli personel tarafindan platform indirmeye iligkin acil durum manevralar yirdtdimelidir.

UYARI! Bu gostergenin etkinlesmesi, platformdaki yiikiin asiri olmasi veya sinyal veren etkin bir agin yiik
A denetleyicisi bulunmadigi igin bir tehlike anlamina gelir.
Acil durumlarda ayar veya etkinlestirme islemleri hakkinda bilgi icin BAKIM béliimiine bakin.
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5.2.  Yer kontrol paneli ve elektronik kontrol tinitesi

Yer kontrol istasyonunda, makineyi calistirmak ve guvenlik kontrollerini ylrutmek igin gereken bazi elektronik kartlar bulunur.

Elektronik kontrol nitesi (veya elektronik kontrol karti) motor kapaginin igindedir (elektrikli pompanin yaninda).

Yer kontrol paneli doner taret izerinde bulunur ("Temel pargalarin yeri" paragrafina bakin) ve su islemler igin kullanilir:
= Makineyi ACMA/KAPAMA.

= Kontrol panelini segme (yer veya platform).
= Acil durumlarda platformu ¢alistirma.

Bazi calisma parametrelerini gorlntlileme (calisma saatleri; cesitli hatalar; akl sarj cihazinin galismasi; vb.)

Asagidakilerin yapiimasi YASAKTIR:

Platform lizerinde personel varken, yer kontrol panelini bir is istasyonu olarak kullanmak.

> B B B

Yer kontrol panelini sadece makineyi baglatmak/durdurmak, kontrol panelini segmek veya acil durumlarda

platformun onariimasini saglamak igin kullanin.

Anahtan yetkili kigilere verin ve yedegini giivenli bir yerde saklayin.
Ag¢malkapama anahtarini vardiya sonunda mutlaka gikarin.

Elektronik kontrol (initesine egitimli personel tarafindan, sadece bakim ve/veya onarim amaglariyla erigim
saglanmalidir. Elektronik kontrol Uinitesine sadece makinenin 230V veya 380V gii¢ kaynag ile baglantisi

kesildikten sonra erigim saglanmalidir.

Sek. 7
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ACMA-KAPAMA anahtari ve yer/platform kontrol paneli segici
Acil durum DURDURMA diigmesi

Dizel motor jeneratéril baglatma diigmesi (A12 JED - A15 JED modelleri)
Kullanici arabirim ekrani

Galisir haldeki makine uyari 1131

Pil sarj gostergeleri

Yag uyari 1191

Alternator uyari 19131

Motor bas! sicaklik uyari 1191

Hava filtresi uyari 1131

PANTOGRAF KALDIRMA/INDIRME kolu

BOM KALDIRMA/INDIRME kolu

KEPCE KOLU KALDIRMA/INDIRME kolu

TELESKOPIK BOM DISARI/IGERI kolu

TARET DONUS kolu

PLATFORM DONUS kolu

PLATFORM KOLU dengeleme kolu

KEPGE KOLU DONUS kolu (ISTEGE BAGLI)

CJdLAXOIOZECITIMO OB E

5.2.1. Agma-kapama anahtari ve kontrol paneli segici (A)

Agma-kapama anahtari, yer kontrol panelinin Gzerinde bulunur ve su iglemler igin kullanihr:
= iki kontrol panelinden birini segerek makineyi ACMA:
o Platform kontrol paneli, anahtari platform semboliine ayarlayarak etkinlestirilir. Anahtarin gikariimasi olasiligina karsi
anahtar sabit konuma getirin.
o Yer kontrol paneli, anahtari taret semboliine ayarlayarak etkinlestirilir (acil durum islemleri igin). Yapilacak isleme
uygun olarak konumlandirin. Anahtar serbest birakildiginda makine kapanr.
= Kontrol devrelerini KAPATMAK icin OFF (KAPALI) konumuna getirin.

5.2.2. Acil durum durdurma diigmesi (B)

Bu digmeye basilarak makine (ayrica isitma motoru) tamamen durdurulur; 1/4 tur cevirerek (saat yoninde) makine ACMA-
KAPAMA dugmesi ile ACIK konuma getirilebilir.

5.2.3. Dizel motor jeneratoru baglatma diigmesi (C) (A12 JED - A15 JED modelleri)

ACMA-KAPAMA digmesini “yer kontrol paneli” konumunda tutarak, ilgili digme ile Dizel motor jeneratdrt baslatilabilir.
= “0” konumunda, Dizel motor jeneratdri kapalidir.

= “3sec” (3 san) konumunda kizdirma bujileri galistirilir (sadece buiili motorlar igin).

= “Start” (Baslat) konumunda motor baslatilir.

5.2.4. Kullanici arabirim ekrani (D)

Makine/kullanici arabirimi ¢ok islevli ekrani su islemler igin kullanilir:

= Normal galisma sirasinda veya bir ariza durumunda makinenin ¢alisma parametrelerini gériintiileme.

= Elektrikli pompanin ve elekirikle calisan motorlarin calisma saatleri (calisma saatleri SAAT:DAKIKA formatinda
gorintulenir ve sonunda E harfi bulunur).

= Dizel jeneratoriin caligma saatleri (galisma saatleri SAAT:DAKIKA formatinda gériintilenir ve sonunda E harfi bulunur).

= stege bagh acil durum CC elektrikli pompa (12V elektrik giicii segildiginde galisma saatleri SAAT: DAKIKA formatinda
gortntdlenir ve sonunda M harfi bulunur).

= Akl sarj seviyesi (sadece elektrikli modeller E).
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é Herhangi bir miidahale sirasinda yetkili personel tarafindan makinenin galisma parametrelerini ayarlamak igin
kullanici arayiiz ekrani da kullanilir. Bu iglev kullanici tarafindan kullanilamaz.

5.2.5. Calisir haldeki makine uyari is1g1 (E)

Yesil 151§in yanmasi makineye gug verildigini gésterir (hem platform kontrol paneli hem de yer kontrol panelinde).

5.2.6. Akui sarj gostergeleri (F)

2 akil sarj cihazinin dogru calisip ¢alismadigini ve akiniin sarj olma durumunu kontrol etmeyi saglar.

Fisi prize taktiktan sonra, akiiniin fazi kontrol edilirken iki gdsterge bir kag saniye kirmizi 1sikla yanip séner. Daha sonra aki sarj
asamalari baglatilir ve sirasiyla dnce kirmizi, sonra sari ve en son yesil renkli sabit 1sik yanarak sarj isleminin sona erdigini gosterir.
Pil sarj cihazi beslemesi sirasinda 1sik yanmaz veya uzun slre yanip sénerse bir ariza oldugunu gosterir.

5.2.7. Dizel motor jeneratorii uyari isiklari (G H L M) - ISTEGE BAGLI

Bu uyari isiklari Dizel motor jeneratorlindeki ¢alisma hatalarini gosterir. Motor jenerat6ri durdugunda, bu uyari isiklarindan biri
yanar. Platform (zerindeki operatdre bir “hata” mesaji gonderilir (“Platform kontrol paneli” paragrafina bakin).

Dizel motor jeneratorl, bu uyari 1giklarindan birinin isaret ettigi bir sorun nedeniyle durmussa, bu sorun ¢dzilene kadar motor
yeniden c¢alistirlamaz.

5.2.8. Platform hareket kollari (NOP QR S T U)

Sekilde gosterilen farkli kollar platformun calistinimasini saglar. Farkli isaretlere gore ilgili hareketler etkinlestirilir. Bu kontroller
sadece agma-kapama anahtari agik konuma indirilmisse calisir (yer kontrol paneli segili). Ayrica hatirlatmak isteriz ki yer kontrolleri
sadece acil durumlarda platformu galistirmak igin kullanilir ve baska bir amagla kullaniimamalidir.
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5.3. Platforma erigim

“Erisim konumu” insanlarin ve malzemelerin iniginin ve binisinin saglandigi tek konumdur. Calisma platformunun “erisim
konumu”, tamamen indirilmis oldugu konumdur.

Platform (izerine binmek igin:

= Girig tarafindaki korkuluklara tutunarak platforma
binin.

= Cubugu kaldirin ve platforma gikin.

Platforma ¢iktiinizda, c¢ubugun asagi inerek erisim
yolunu kapattigini kontrol edin. Emniyet kemerini verilen
kancalara tutturun.

Platforma binmek ig¢in sadece
platformla birlikte verilen erigim

A techizatini kullanin.
Asagi inerken veya yukari cikarken,
gozleriniz daima makinede olsun ve
girigteki kiriglere tutunun.

Kapatma  cubugunu Kkilitleyerek

j Asagidakilerin yapiimasi YASAKTIR:
platform erigim kapisini agik tutmak.

Sek. 8

ﬁ Asagidakilerin yapilmasi YASAKTIR:
Calisma platformu erigim veya inis i¢in uygun konumda degilken inmek veya binmek yasaktir.

Yer kontrol paneli ile ("Yer kontrol paneli" paragrafina bakin) bom kullanilabilir, platforma daha iyi erisim saglamak izere
platform erigiminin yuksekligi azaltilabilir.

5.4. Makineyi baglatma

Makineyi baglatmak icin, operator agagidaki islemleri yapmalidir:

= Yer kontrol paneli izerindeki acil durdurma diigmesini saat yontinde 1/4 tur gevirerek agmalidir.

= Yer kontrol paneli Uzerindeki agma-kapama digmesini "Platform" konumuna getirmelidir.

= Baglatma anahtarini ¢ikarmali ve yerdeki acil durum kontrolleriyle ilgili gerektigi gibi bilgilendirilmis, yetkili bir kisiye
vermelidir.

=  Platforma binmelidir.

= Platform kontrol paneli (zerindeki acil durdurma diigmesini saat yoninde 1/4 tur gevirerek a¢malidir (6nceki
paragraflara bakin).

Makine elektrikle calistigi icin (‘E” modelleri), 6nceki paragraflarda verilen talimatlar bastan sona izlenerek cesitli
islevler yerine getirilebilir. Makineyi agik konuma getirmek igin, aki sarj aletinin fisi prizden ¢ikariimalidir. Aku sarj aleti
calisiyorsa makine kapali durumdadir ve agilamaz.

Termik surts glctni (Dizel motor jeneratéri) kullanmadan énce, tank dzerindeki g6stergeden yakit seviyesini kontrol
edin.

Yakit tankini ve motoru temiz tutun.

Awg Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 42




5.4.1. Dizel motor jeneratériinii baglatma

ki operasyon modu arasinda segim yapilabilir:
= Otomatik
= Manuel
"Auto" (Otomatik) modda, motor jeneratorl akiiniin dolu veya bos olma durumuna gére bagimsiz olarak agilip kapanir.
Motor jeneratort aligirken bazi hareketler normalinden daha dusik bir hizla gergeklesir.
"Manual" (Manuel) modda, motor-jeneratdr asagidaki talimatlar izlenerek agilip kapatilabilir.

A\

Kapali velveya yeterli havalandirmaya sahip olmayan ortamlarda calisirken "Auto" (Otomatik)
modunu etkinlestirmeyin.

Platform kontrol paneli (izerindeki baslatma anahtarini gevirerek:
= “0" konumunda, Dizel motor jeneratdri kapalidir.
= “3sec” (3 san) konumunda kizdirma buijileri galistirilir (sadece bujili motorlar igin).
= “Start’ (Baglat) konumunda motor jeneratérii baglatilir.

VAN

Baslatma konumunda 3 saniyeden fazla durmak igin israr etmeyin. Baglatma iglemi basarisiz olursa,
ilgili gosterge vasitasiyla yakit seviyesini kontrol edin ve Motorun kullanim ve bakim kilavuzunu
okuyun.

Motor zaten calisiyorsa tekrar galistirmayi denemeyin. Bunun yapilmasi starterin pinyon diglisinin
kiriimasina neden olabilir (normal sartlar altinda kontrol sistemi bu iglemi engeller).

Caligma hatalari olusma durumunda, motor uyari isiklarini kontrol edin ve motorun Kullanim ve
Bakim kilavuzunu okuyun.

NOT: Dizel motor jeneratérii sadece emniyet pedalina basiliysa ya da etkin durumdaysa baslatilabilir.
Bu demektir ki motor ancak platform yesil uyari 1511 ACIK durumda ve yanip soniiyorsa baslatilabilir.

5.5. Makineyi durdurma

5.5.1. Normal durdurma

Normal ¢alisma sartlarinda:
= Kontrolleri serbest birakarak ¢alisma durdurulur. Durdurma islemi fabrikada ayarlanan stre sinirlari dahilinde
gerceklesir, bu da diizgin bir fren saglar.
= Platform (izerinde bulunan emniyet pedalini serbest birakarak, ¢alisma hemen durdurulabilir. Ani durdurma
halinde, ani fren yapilir.

5.5.2. Acil durum durdurma diigmesi

Gerekirse, operator hem platform hem de yer kontrol paneli izerinden tim makine fonksiyonlarini hemen durdurabilir.

Platform kontrol panelinde:
= Kontrol paneli Uzerindeki acil durdurma dugmesine basildiginda makine kapali konuma geger.
= Emniyet pedalini serbest birakarak, ¢alisma hemen durdurulabilir. Ani durdurma halinde, ani fren yapilir.
Yer kontrol panelinde:
= Yer kontrol paneli (varsa) Uzerindeki acil durdurma digmesine basildiinda makine kapali konuma geger.
= Acil durum gii¢ durdurma diigmesine basildiginda, makineye gelen gii¢ kesilmis olur (gu¢ devresi kesme).
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Caligmayi siirdiirmek igin:

Platform kontrol panelinde:
= Acil durum durdurma diigmesini saat yoniinde 1/4 tur gevirin.
Yer kontrol panelinde:
= Acil durum durdurma diigmesini saat yoniinde 1/4 tur gevirin.
= Cihaza yeniden gl¢ vermek igin, gi¢ devresi kirmizi acil DURDURMA digmesini disa dogru - yerine oturana
kadar - cekin.

5.5.3. Dizel motor jeneratoriinii durdurma
Dizel motor jeneratériini durdurmak igin:

Platform kontrol panelinde:
= Mars diigmesini saat yoniin(n tersine “0” konumuna gevirin.
= Aksi halde, acil durdurma diigmesine basin.

Yer kontrol panelinde:
= Mars digmesini saat yénin(n tersine “0” konumuna gevirin.
= Aksi halde, acil durdurma diigmesine basin.
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5.6. Acil durum manuel kontroller

A Bu islev sadece acil durumlarda, hareket giicii bulunmadiginda kullanilabilir.

Sek. 9

Elektronik veya hidrolik sistemde ariza olmasi durumunda, asagidaki acil durum prosedurlerini uygulayin:
1) Solenoid valf EV11B (A) lzerindeki aktiiatord itin ve gevirin.
2) Kapagini gikararak kolu (B) yuvasindan ¢ikarin ve galistirmak istediginiz dagiticiya (C) sabitleyin.
) Manuel pompanin galistirma kolunu (D) ¢ikarin ve pompaya yerlestirin.
) Acil durum pompasini (E) ¢alistirip ayni anda istenen yonde daha énce yerlestiriimis dagitim kolunu ¢alistirin,
bunu yaparken gergeklestirmek istediginiz manevray distntn.
5) Bu proseduriin dogru sekilde uygulandigini kontrol edin.

3
4

Solenoid valfler ve ilgili hareketler:

= EV4 = Pantograf yukari
EV5 = Pantograf asagi
EV6 = Teleskopik bom digari
EV7 = Teleskopik bom igeri
EV12 = Taret saga donus
EV13 = Taret sola donis
EV14 = Bom yukari
EV15 = Bom asagi
EV18 = Kepge kolu yukar
EV19 = Kepce kolu asag!
EV32 = Kepce kolu saga dénus
EV33 = Kepge kolu sola donls

UYARI: Acil durum kontrolii, kol serbest birakilarak veya pompa durdurularak istenilen zamanda
durdurulabilir.

>

Manuel acil durum manevrasini tamamladiginizda, her seyi baglangi¢ kosullarina getirmeniz ve kolun
yetkili servis merkezi tarafindan kapatiimasini saglamaniz gerekir.

>
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5.7.  Elektrikli alet baglantisi igin priz (istege bagl)

Calisma platformuna, operatériin galismalarini
yuritmesi icin  gereken elektrikli aletleri
baglayabilecegi bir priz (230V AC) eklenebilir.

Elektrik hattini  aktif hale getirmek igin
(yukaridaki resimlere bakin) fisi, yurdrlikteki
akim standartlarina uygun tiim korumalara sahip
olan 230V AC 50 Hz sebekeye baglanmis bir
prize takin. Devre kesici salter (istege bagl)
varsa, elektrik hattini aktif hale getirmek igin
salteri ACIK konuma getirin. Ozel olarak tedarik
edilen TEST digmesi vasitasiyla, toprak kagak
akim devre kesicinin kontrol edilmesi dnerilir.

Standart makinelerde bulunan figler ve prizler
EEC standartlariyla uyumludur ve dolayisiyla AV
uyesi Ulkelerde kullanilabilir. Talep Uzerine,
makineye yerel standartlara veya ozel
ihtiyaclara uygun fis ve prizler eklenebilir.

Sek. 10

Agag|dak| ozelliklere sahip elektrik sebekesine baglayin:
& Elektrik voltaji 230V + %10.
- Frekans 50+60 Hz.
- Aktif topraklama hatti.
- Yururlikteki akim standartlarina uygun calisma koruma cihazlari.
- Ana sebekeye baglamak icin 5 metreden uzun uzatma kablolari kullanmayin.
- Uygun kesite sahip (min. 3x2,5 mm?) bir kablo kullanin.
- Saril haldeki kablolari kullanmayin.

5.8. Yakit seviyesi ve yeniden doldurma (A12 JED - A15 JED modelleri)
Termik slrUs guctnd (Dizel motor jeneratérl) kullanmadan énce, tankin yakit seviyesini kontrol edin.
Bu islem, tank tzerindeki gosterge vasitasiyla gorsel olarak kontrol edilerek gergeklestirilir.

= Calismaya baslamadan dnce yakit seviyesini gorsel olarak kontrol edin.
= Yakit tankini ve motoru temiz tutun.
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59. lIssonu

Makine, dnceki paragrafta verilen talimatlara uygun olarak durdurulduktan sonra:

= Makineyi daima glvenli durus konumuna getirin (platform tamamen indirilmis).

Yer kontrol panelinde acil durum Durdurma digmesine basin.

Yetkisiz kisilerin makineyi kullanmasini 6nlemek igin kontrol panelindeki anahtarlari ¢ikarin.
"Bakim" boliminde verilen talimatlara uygun olarak akuyu sarj edin.

Tanki doldurun (gerekliyse).
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6. TASIMA VE KULLANIM
6.1. Kullanim

Makineyi kullanmadan énce, taretin mekanik kilitleme
aygitinin devre digi oldugundan emin olun (yandaki sekle
bakin).

Makineyi normal c¢alisma kosullarinda kullanmak igin,
"Slrlis ve yonlendirme" paragrafi altindaki "KULLANIM
TALIMATLARI"na bakin.

Platform tamamen indirildiginde (bomlar asagida,
teleskopik bom tamamen iceride ve kepge kolu yatay
eksene gbre +10° ila —70° arasi yUkseklikte) makine
kullanici tarafindan serbestce segilebilen farkli hizlarda
kullanilabilir (6rn. siirtis yapilabilir).

Platform kaldirilir ve belirlenen bir ylksekligi asarsa, etkin
durumdaki makine (“Teknik Ozelliikler" béliimiine bakin)
yiikseklik “Teknik Ozellikler” béliimiinde belirtilen degere
gelene dek daha diisik bir hizda sirilebilir (otomatik

olarak).

Sek. 11

ZA

UYARI!

Platform kaldinlmis halde siirtis, makinenin kullanildigi tlkeye bagh olarak farkl kisitlamalara tabi
olabilir. Is yeri Saghgi ve Giivenligine iligkin yetkili mercilerden bu iglemle ilgili yasal sinirlamalari
ogrenin.

Platform kaldirnimig durumdayken, zemin egimsiz, diiz ve dengede degilse makineyi siirmek

kesinlikle yasaktir.

Herhangi bir yer degistirme iglemi gergeklestirmeden dnce, makinenin yakininda herhangi bir insan
olmadigini dogrulayin ve her ihtimale karsi ¢ok dikkatli olun.

Makineyi kullanmadan 6nce baglanti figlerinin prizden gekilmis olduklarini kontrol edin.

Zemin Uzerinde ¢ukur veya basamak bulunmadigindan emin olun ve makinenin toplam olgilerini
dikkate alin.

Makine hareket halindeyken, platformu kaldinimig haldeyken (gukur koruyucular indirilmis ve
guivenli hiz etkin olarak) bir timsek veya delik lizerinden gegerse, makine bir veya iki koruyucu
lizerine diiger, dolayisiyla operator i¢in herhangi bir tehlike s6z konusu olmaz.

Burada, platformu tamamen indirirseniz ve her iki tahrik tekerlegi yerden kaldirilirsa, makine kendi
kendine kilittenme durumundan gikamayabilir. Acil cekme gerekir ("Acil gekme" béliimiine bakin).

Makineyi diger araglar ¢cekmek igin kullanmayin.

Makineyi yénlendirmeden ve siirmeden 6nce, doner taretin gergek konumunu kontrol edin (sasideki
ilgili etiketlere bakin); boylece dogru hareket yonii uygulanabilir.

Makine yiikseltilmis platform ile degistirilirken, platform iizerine yatay hi¢ bir yiik konulmamahldir
(Uizerindeki operatérlerin kablolari veya halatlari, vb. cekmesi yasaktir).
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6.2. Tasima

Makineyi cesitli ¢alisma alanlarina tasimak igin, asagida verilen talimatlari izleyin. Bazi modellerin biyik boyutlarini
dikkate alarak, tlkenizde yurirliikte olan kara yolu tasimaciligi i¢in gegerli tim boyut sinirlarini égrenmeniz 6nerilir.

2 Makineyi tagimadan 6nce, kapali konuma getirin ve kontrol panellerindeki anahtarlari gikarin. Ani

hareketlerin yol agabilecegi tehlikeleri 6nlemek igin, makinenin yakininda veya uizerinde herhangi bir
insanin bulunmasi yasaktir.

Giivenlik nedenleriyle, makineyi asla bomlarindan veya platformundan kaldirmayin ya da gekmeyin.
Yukleme iglemleri, platform dinlenme konumuna ayarlandiktan sonra uygun kapasiteye sahip diiz bir
yiizey iizerinde gergeklestirilmelidir.

Makineyi tasimak igin, operatdr tarafindan su yollardan biri kullanilarak bir araca yiiklenmelidir:

Platform Uizerindeki yiikleme rampalari ve aktarma kontrolleri vasitasiyla dogrudan makine tzerine ylikleyerek
(rampa egimi, “TEKNIK OZELLIKLER’ paragrafinda tanimlanan tirmanma kabiliyeti dahilindeyse ve rampa yeterli
agirhigi tasiyacak kapasitedeyse) - sirtis kontrollerinin dogru sekilde kullanimi igin, "Sirls ve yonlendirme" paragrafi
altindaki "KULLANIM TALIMATLARI” paragrafinda verilen talimatlara gére. Bu sistem izlenerek gergeklestirilen
yiikleme islemi sirasinda, platformun yere garpmasini 6nlemek icin, kepge kolunun kaldiriimasi en iyisidir (givenli
hiza gegmesini 6nlemek icin, yatay dizeleme gére +10°'den fazla olmamalidir). Acil durum mikroanahtarlarinin
etkinlesmesini 6nlemek igin, bu islem sirasinda diger bomlarin yiiklenmemesine dikkat edin; aksi takdirde makinenin
egimli olmasi durumunda indirme haricindeki tim manevralar devre digi kalir. Egim tirmanma kabiliyetini asarsa,
sadece platform (izerindeki operator es zamanh olarak siriis kontrolini etkinlestirip el frenini serbest biraktigi
takdirde, makine bir ¢ikrik kullanilarak gekilir. Egim bir elektronik terazi ile ya da asagida agiklandigi gibi deneysel
olarak belirlenebilir: dlgilecek egim Uzerine bilinen uzunluktaki bir ahsap levha yerlestirin. Ahsap levha tzerine bir
su terazisi yerlestirin ve hizaya gelene dek alttaki ucunu kaldirin. Bundan sonra plaka ile zemin arasindaki mesafeyi
(A) 6lctin, bunu plakanin uzunluguna (B) bélin ve 100 ile ¢arpin. Asagidaki resimde yontem 6zetlenmektedir.

* N N 2N N 2NN ZNZNININZNZNINNN
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AN

Verilen deliklere yandaki resimde gésterildigi gibi
baglanmis kancalar ve gelik halatlar vasitasiyla
(guvenlik faktéri = 5 iken, Teknik 6zelliklerdeki
makine agirhgina bakin).
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= Uygun

kapasiteye sahip (bu kilavuzun basindaki “Teknik 6zellikler” tablosunda verilen makine agirligina bakin), en

az makine genigligi dlglisinde catallari bulunan bir forklift ile. Catallari makine (zerindeki etiketlerde gosterildigi
gibi yerlestirin. S6z konusu etiketler yoksa, makineyi bir forklift ile KALDIRMAYIN. Makineyi bir forklift ile kaldirmak
tehlikeli bir islemdir, sadece yetkili operatorler tarafindan yritiimelidir.

ZA

A\
VAN

Makineyi tagima aracinin tizerine yerlestirdikten sonra, kaldirmak icin kullamlan ayni delikler ile
sabitleyin. Platform asir yiik denetleyicisinin kirilarak makinenin durmasina neden olmasini
onlemek igin, platformu (herhangi bir model) ya da son kaldirma bomunu baglayarak makineyi
araca sabitlemeyin.

Mekanik emniyet kilidini kullanarak, 6nceki béliimlerde belirtildigi gibi tareti kilitleyin.

Makineyi tagimadan 6nce denge sinifini kontrol edin. Caligmanin tamami sirasinda yeterli dengeyi
saglamak i¢in, platform tamamen indirilmis ve platform uzatmasi geri ¢ekilmis durumda olmalidir.

6.3. Makine acil durum ¢ekme

Bir ariza

asagidaki islemleri uygulayin:
1. Makineyi verilen deliklere kanca ile tutturun.
2. Redlksiyon diglilerinin ortasinda bulunan
digli pimleri 8 mm alyen anahtar ile sonuna

kadar sikin.

3. Cok disik bir hizda c¢ekin (makine
cekilirken frenlerin calismadigini
unutmayin).

Normal calismaya devam etmek igin, makineyi
baslangig kosullarina geri getirin.

durumunda, makineyi ¢ekmek igin

Sek. 13

Cok dustik bir hizda ¢ekin (makine gekilirken frenlerin galigmadigini unutmayin).
Sadece diiz bir zemin lizerinde gekin.
Makineyi frenleri ¢ekili olmadan park etmeyin.

Frenler cekili degilse, makinenin kazara hareket etmesini dnlemek igin tekerleklerin altina takoz
yerlestirin.

ARO
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1.

BAKIM

N\

Bakim iglemlerini daima makine hareketsiz iken, kontrol panelindeki anahtari gikardiktan
sonra ve platform dinlenme konumunda iken ytritin.

Asagida agiklanan bakim iglemleri, normal ¢alismada kullanilan bir makine igindir. Farkh
kullanim kosullan s6z konusu olmasi durumunda (asiri sicakliklar, paslandirici ortamlar, vb.)
ya da makine uzun siire kullaniimadiginda, miidahale gizelgesini degistirmek i¢in AIRO yardim
servisi ile irtibata gegmek gerekir.

Onarim ve bakim iglemleri sadece egitimli ve yetkili personel tarafindan yiritiilmelidir. Tlm
bakim iglemleri, yiriirliikteki is giivenligi diizenlemelerine (is yerleri, personel koruyucu
ekipmanlari, vb.) uygun olarak ytiruttlmelidir.

Yalnizca bu kullanim kilavuzunda agiklanan bakim ve ayar iglemlerini yiiriitiin. Acil
durumlarda (6rn. ariza, tekerlek degisimi) Teknik Destek boliimiimiizle irtibata gegin.

Mudahale sirasinda, makinenin tamamen kilitlenmis oldugunu kontrol edin. Kaldirma yapisi
dahilinde bakim islemi yiiriitmeden 6nce, bomlarin kazara inmesini 6nlemek igin bunun
cevrimdigi oldugunu kontrol edin.

Kaynak iglemleri sirasinda akii kablolarini ¢ikarin ve akiiler igin uygun bir koruma saglayin.
Isitma motoru lizerindeki bakim iglemlerini motor ¢aligmazken ve yeterli sogutma saglayarak
yiritiin (yag degisimi gibi, motor sicakken gergeklestiriimesi gereken iglemler harig). Sicak
parcalara temas halinde yanma tehlikesi.

Isitma motorunu temizlemek igin petrol veya diger yanici malzemeleri kullanmayin.

Isitma motoru lizerindeki bakim iglemleri igin, makine ile birlikte gonderilen motorun kullanma
kilavuzunu okuyun.

Parga degisimi yapilirken yalnizca orijinal yedek parga kullanin.

Varsa 230V AC velveya 380V AC prizleri kullanin.

Yaglar, hidrolik yaglar ve elektrolitler ile tim deterjan mamulleri dikkatle kullaniimali ve
yirirliikteki diizenlemelere uygun olarak giivenli bigimde imha edilmelidir. Uzun siireli cilt
temas) tahrigse ve dermatoza neden olabilir; su ve sabun ile yikayin ve bol su ile durulayin.
Ozellikle elektrolitlerin goz ile temasi da tehlikelidir; bol su ile yikayin ve doktor cagirin.

UYARI!
MAKINE PERFORMANSINI ARTIRMAK iGiN MAKINE PARGALARINI DEGISTIRMEYIN YA DA
KURCALAMAYIN; BU GUVENLI GALISMAYI ETKILEYEBILIR.

7.1.  Makinenin temizligi

Asagidaki pargalar icin uygun bir koruma sagladiktan sonra basingli olmayan su jeti kullanarak makineyi temizleyin:
Kontrol paneli (platform ve yer).

Elektronik kontrol tnitesi ve genel olarak tim elektrik kutulari.

Elektrik motorlari.

A Makineyi, basingh su jeti (yiiksek basingh su) kullanarak temizlemeyin.

Makineyi yikadiktan sonra, daima sunlari yapin:
Makineyi kurutun.

Levha ve etiketlerin bltdnligina kontrol edin.
Gresor takili mafsalli baglantilari yaglayin.

ARO
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7.2. Genel bakim

Asa@idaki tabloda temel bakim islemleri ile hangi siklikta yapilacagi gosterimektedir. Makinede bir servis sayaci
bulunmaktadir:

Calistirma Sikhk
Vidalarin sikilmasi ("Cesitli ayarlar" paragrafina bakin) ilk 10 saatlik calismanin ardindan
Hidrolik tankin yag seviyesini kontrol etme ilk 10 saatlik calismanin ardindan
AkinUn durumunu kontrol etme Her giin
Borularin ve kablolarin deformasyonunu kontrol etme Haftada bir
Etiketleri ve kod levhalarini kontrol etme Ayda bir
Mafsalli baglantilar ve kaydirmali bloklari yaglama Ayda bir
Dizel motor jeneratdriinii esnek desteklerin izerine sabitieme Ayda bir
Acil durum aygitlarinin etkin bigimde calistigini kontrol etme Yilda bir
Elektrik baglantilarinin kontroli Yilda bir
Hidrolik tankin yag seviyesini kontrol etme Yilda bir
Hidrolik baglantilarin kontroli Yilda bir
Periyodik ¢alisma kontrolU ve gorsel yapi kontroll Yilda bir
Vidalarin sikilmasi ("Cesitli ayarlar" paragrafina bakin) Yilda bir
Hareket devresi basing bosaltma valfinin ¢alisma kontrolli Yilda bir
Fren sistemi ¢alisma kontrolU Yilda bir
Taret egim dlcerin ¢alisma kontroli Yilda bir
Platform agiri yik denetleyici calisma kontrolii Yilda bir
M1 mikroanahtarlarin ¢alisma kontrol(i Yilda bir
MPT1 ve MPT2 mikroanahtarlarin ¢alisma kontroli Yilda bir
Emniyet pedali glivenlik sisteminin ¢alisma kontrolu Yilda bir
Teleskopik bom kaydirmali bloklari agiklik ayari Yilda bir
Hidrolik filtre degisimi Her iki yilda bir
Hidrolik tank tam yag degisimi Her iki yilda bir

A ELEKTRIKLI-DIZEL MODELLER (E/D): Herhangi bir bakim islemi igin motorun kullanma kilavuzuna bakin.

A MAKINENIN 10 YILLIK GALISMA SURESI iGINDE KOMPLE KONTROL iGIN URETICIYE GONDERILMESI
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7.2.1. Cesitli ayarlar

Asagidaki pargalarin durumunu kontrol edin
ve gerekirse, ilk 10 saatlk c¢alismanin
ardindan ve daha sonra da yilda bir kez
sikin.
1) Tekerlek vidalari
2) Tahrik motoru tespit vidalar
) Direksiyon silindiri tespit vidalari
) Direksiyon gdbek pimleri tespit vidalar
) Kafes tespit vidalari
) Hidrolik baglantilar
) Bom pimlerinin vidalari ve emniyet
pimleri
) Doner tabla tespit vidalari
) Dizel motor jeneratorl esnek destekleri
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Tork anahtari ayarlari igin asagidaki tabloya
bakin.
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Sek. 14
TORK ANAHTAR AYARI
(S.1. digli, normal dis adimi)

Sinif 8,8 (8G) 10,9 (10K) 12,9 (12K)

Cap kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0,28 2,8 0,39 3,9 0,49 49
M5 0,55 55 0,78 7,8 0,93 9,3
M6 0,96 9,6 1,30 13,0 1,60 16,0
M8 2,30 23,0 3,30 33,0 3,90 39,0
M10 4,60 46,0 6,50 65,0 7,80 78,0
M12 8,0 80,0 11,0 110 14,0 140
M14 13,0 130 18,0 180 22,0 220
M16 19,0 190 27,0 270 33,0 330
M18 27,0 270 38,0 380 45,0 450
M20 38,0 380 53,0 530 64,0 640
M22 51,0 510 72,0 720 86,0 860
M24 65,0 650 92,0 920 110 1100

Amo Kullanim ve Bakim Kilavuzu - A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 53




7.2.2. Yaglama

Gresor (veya gresor icin istidat) takili tiim
mafsalll baglantilari en az ayda bir kez

yaglayin.

En az ayda bir kez, bir spatula veya bir firga
kullanarak, teleskopik bom  uzatmasini

yaglayin.

Ayrica, asagidaki durumlarda  mafsall

baglantilari yaglamayi unutmayin:

= Makineyi yikadiktan sonra.

= Uzun sire ara verdikten sonra makineyi
yeniden kullanmadan 6nce.

= Makine elverigsiz ortam kosullarinda
(yUksek nem dizeyleri; tozlu ortamlar; kiy
bdlgeleri, vb.) kullanildiktan sonra.

Yandaki resimde gésterilen tim noktalar ve
(gresor takili tim mafsalli baglantilar)) ESSO
BEACON-EP2 veya esdederi yag tipi ile
yaglayin.

(ISTEGE BAGLI BIYOLOJIK OLARAK
COZUNEBILIR YAG KiTi)

PANOLIN BIOGREASE 2

Sek. 15
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7.2.3. Hidrolik devre yagi seviye kontrolii ve degisimi

ilk 10 saatlik galismanin ardindan ve daha sonra
da ayda bir kez, mevcut gdsterge (yandaki
resimde A detayl) araciligiyla seviyeyi kontrol
edin ve seviyenin maks. ve min. degerleri
arasinda kaldigindan emin olun. Gerekirse maks.
seviyeye gelene kadar doldurun. Yag kontroll,
platform tamamen indirilmis ve teleskopik bom
icteyken ydratiimelidir.

Hidrolik yadi en az iki yilda bir komple degistirin.

Tanki bosaltmak igin:

= Platformu tamamen indirin ve teleskopik
bom uzatmasini geri gekin.

= Yer kontrol panelinin acil durum
durdurma digmesine basarak makineyi
durdurun.

= Tankin altindaki kapadin (B) altina bir
kap yerlestirin ve yerinden sokun.

Sadece asagidaki tabloda belirtilen yag tiirlerini
ve belirtilen miktari kullanin.

Sek. 16
HIDROLIK SISTEM YAGI
TiP TiP :
MARKA 20°C  +79°C 30°C +48°C GEREKEN MIKTAR
SENTETIK YAGLAR
Invarol EP46 30
ESSO LITRE Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22 60 Lit
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22 itre
BP Energol SHF46 Energol SHF22
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
BiYOLOJIK OLARAK COZUNEBILIR YAG - ISTEGE BAGLI
PANOLIN | HLPSINTHE46 | HLP SINTH E22

A Kullaniimig yagi ¢cevreye atarak imha etmeyin. Yiiriirliikteki yerel standartlara uyun.

Yaglar, hidrolik yaglar ve elektrolitler ile tim deterjan mamulleri dikkatle kullaniimali ve yurirliikteki dlizenlemelere uygun
olarak glvenli bigimde imha edilmelidir. Uzun stireli cilt temasi tahrise ve dermatoza neden olabilir; su ve sabun ile
yikayin ve bol su ile durulayin. Ozellikle elektrolitlerin goz ile temasi da tehlikelidir; bol su ile yikayin ve doktor ¢agirin.
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7.2.3.1 Biyolojik olarak ¢oziinebilir hidrolik yag (istege bagh)

Musterinin talebi zerine, makine ile birlikte ¢evre dostu, biyolojik olarak ¢dziinebilir hidrolik yag gonderilebilir. Biyolojik
olarak ¢dzunebilir hidrolik yag tamamen sentetiktir, ¢inko icermez, kirlilik yaratmaz ve doymus ester bazlidir, yliksek
verime sahiptir, 6zel katki maddeleri igerir. Biyolojik olarak ¢oziinebilir yag kullanilan yaglar standart makinelerle ayni
parcalari kullanir, fakat makine yapisi dikkate alindi§inda bu tiir yag kullanimi en iyisidir.

Mineral bazli hidrolik yag “bio” yag ile degistirilmek istenirse, su prosedirler izlenmelidir.

7.2.3.2 Bosaltma

Sistem galismasinin tamamindaki (yag tanki, silindirler, biyik hacimli borular) hidrolik yagi bosaltin.

7.2.3.3 Filtreler

ic filtreleri degistirin. Standart filtreleri Gretici tarafindan belirtildigi sekilde kullanin.

7.2.3.4 Yikama

Makine tamamen bosaltildiktan sonra, nominal miktarda “bio” hidrolik yag ile doldurun.

Makineyi baglatin ve en az 30 dakika boyunca tim ¢alisma hareketlerini dlstik devirde gergeklestirin.
Siviyi sistemden 7.2.3. bolimiinde agiklandigr gibi akitin.

Uyar: Yikama isleminin tamaminda, sisteme hava girisini 6nleyin.

7.2.3.5 Dolum

Yikamanin ardindan hidrolik devreyi doldurun, havasini alin ve seviyeyi kontrol edin.

Unutmayin, sivinin hidrolik borularla temas etmesi kabarmaya neden olabilir.

Ayrica sivinin cilt ile temasi kizarikliga veya tahrise neden olabilir.

Ayrica bu islemler sirasinda uygun kisisel koruyucu ekipman (6rn. koruyucu gézllk ve eldiven) kullanin.

7.2.3.6 Hizmete alma/kontrol

“Bio” yag dizenli yapiya sahiptir, fakat asagida verilen gostergelere gore belirlenen araliklarla 6rnek alinarak test
edilmelidir:

KONTROL SIKLIGI NORMAL CALISMA AGIR GALISMA
1. KONTROL 50 CALISMA SAATI SONRA 50 CALISMA SAATI SONRA
2. KONTROL 500 CALISMA SAATI SONRA 250 CALISMA SAATI SONRA
3. KONTROL 1000 CALISMA SAATI SONRA 500 CALISMA SAATI SONRA
SONRAKI KONTROLLER 1000 SAAT VEYA 1 CALISMA YILI 500 SAAT VEYA 1 CALISMA YILI

Bu nedenle sivinin durumu sirekli izlenir, dolayisiyla niteliklerini kaybedene dek kullaniimasi sadlanir. Normalde, kirli
olmadigi taktirde yag komple degistirimez, sadece ara sira doldurulur.

Yag ornekleri (en az 500ml) sistem calisma sicakliindayken alinmalidir.

Yeni ve temiz kaplarin kullaniimasi onerilir.

Ornekler “bio” yag tedarikgisine génderilmelidir.

Daha fazla bilgi almak igin, en yakin bayi ile irtibata gegin.
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Analiz raporlarinin bir kopyasi kontrol kaydinda tutulmalidir. Bunun yapilmasi zorunludur.

7.2.3.7 Karigtirma

Diger biyolojik olarak ¢ozlinebilir yadlarla karistiriimasi yasaktir.
S6z konusu kullanim igin mineral ya§ uygun oldugu miiddetce, kalan mineral yag miktari, toplam dolum miktarinin %5'ini
asmamalidir.

7.2.3.8 Mikro filtreleme

ikinci el makinelerde déniisiim yaparken, biyolojik olarak ¢dziinebilir yagin yiksek kir ¢dzme giiciinii daima hesaba
katin.

Dontigumin ardindan, hidrolik sistemde hataya neden olan kalintilar ¢ozdlebilir. Asirt durumlarda, conta yuvalarinin
yikanmasi daha biiylk sizintilara neden olabilir.

Dénistimin ardindan hatalari ve ayrica yag kalitesi tizerindeki olumsuz etkileri dnlemek igin, bir mikro filtreleme sistemi
kullanarak hidrolik sistemin filtrelenmesi en iyisidir.

7.2.3.9 imha

Biyolojik olarak ¢dzUnebilir yad, doymus esterin oldugu kadar, termal ve malzeme yeniden kullanimi i¢in uygundur.
Dolayisiyla mineral bazli eski yag ile ayni imha/yeniden kullanim secenekleri saglamaktadir.

Bu tr bir yag yerel kanunlar izin verdigi middetce yakilabilir.

Yagin atik sahalarina atilmasi ya da yakilmasi yerine, geri donustirtimesi tercih edilir.

7.2.3.10 Yag doldurma

Yag dolumu SADECE ayni Uriin kullanilarak gergeklestirilmelidir.

Not: Maks. su kirliligi %0,1'dir.
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7.2.4. Hidrolik filtre degigimi

7.2.4.1. Emis filtresi

Tim modeller, tankin iginde, emis borusunun tabanina
monte edilen bir emis filtresi ile donatiimistir; bu filtre en
az iki yilda bir degistirilmelidir.

Tankin igine monte edilen emis filtrelerini degistirmek igin
(§ekle bakin):
Yer kontrol Unitesinin acil durum durdurma
dugmesine basarak makineyi durdurun.
= Metal emis borularina sahip tankin kapagini
sokun.
= Kapagi tanktan ¢ikarin.
= Filtreyi emis borusundan gikarin ve degistirin.
= Baslangic durumuna dénmek igin, yukarida
aclklanan islemi ters sira ile uygulayin.

Sek.17

Bu islemler sirasinda bir miktar yag sizintisi meydana gelebilir. Bu durumda, bir bezle sildiginiz yagi 6zel bir kap icerisine
sikin.

7.2.4.2. Geri doniis filtresi

Dogrudan tankin Uzerine flangli olan geri donis filtresi,
gorsel tikaniklik gdstergesine sahiptir. Normal ¢alisma
sirasinda, gosterge yesil alandadir. Gosterge kirmizi
alanda oldugunda, filtre kartusu degistirilmelidir. Bunun
disinda, filtre kartusu en az iki yilda bir degistirilmelidir.
Filtre kartU§unu degistirmek icin:
Yer kontrol Unitesinin acil durum durdurma
dugmesine basarak makineyi durdurun.
= Filtre kapagini ¢ikarin.
= Kartusu gikarin.
= Tespit yayinin dogru yerde olmasina dikkat
ederek yeni kartusu takin ve kapagi tekrar
yerlestirin.

Sek. 18

Bu islemler sirasinda bir miktar yag sizintisi meydana gelebilir. Bu durumda, bir bezle sildiginiz yagi 6zel bir kap igerisine

sikin.

A Filtre kapagi olmadan veya gerektigi gibi sikiimadan makineyi baslatmak YASAKTIR.

Filtreler, yalnizca Teknik Destek boliimimiz tarafindan saglanan orijinal aksesuarlari kullanarak
degistirilmelidir.

Kullanilmis yagi yeniden kullanmayin ve gevreye terk etmeyin, yiiriirliikteki yerel standartlara uygun olarak
bertaraf edin.

Filtreler degistirildikten sonra, tanktaki hidrolik yag seviyesini kontrol edin.
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7.2.5. Tahrik rediiksiyon dislisinin yag seviyesi kontrolii ve degisimi

Yag seviyesi en az yilda bir kez kontrol edilmelidir. Makineyi,
iki kapak (A ve B) yandaki resimde gosterilen konumda
olacak sekilde yerlegtirin (bazi durumlarda a.m. kapaklarina
erisebilmek icin tahrik tekerleklerini ¢ikarmak gerekir). Kapak
(A) araciligiyla seviyeyi kontrol edin. Yag kontroll, yag sicak
oldugunda yapilmaldir. Rediksiyon diglisinin gévdesi kapak
sinirina (A) kadar dolu ise seviye olmasi gerektigi gibidir.
Hacmin %10'undan fazlasina yad dolumu yapiimasi
gerekiyorsa, sistemde yag sizintisi olmadigini kontrol edin.
Ayni markaya veya farkll markalara ait farkli yag tdrlerini
karistirarak kullanmayin. Mineral yaglar ile sentetik yaglar
karistirmayin.

ilk ya§ degisimi 50-100 alisma saatinin ardindan ve daha
sonra iki yilda bir yapiimalidir. Gergek ¢alisma kosullarina
bagli olarak, bu araliklar her durum igin farklilik gosterebilir.

Sek. 19

Yagi degistirirken, krank kutusunun i¢ kisminin yag Ureticisinin tavsiye ettigi bir sivi ile yikanmasi énerilir. Kir kalintilarini
onlemek icin, yagi rediksiyon diglisi sicakken degistirmek gerekir. Yagi degistirmek icin, kapagi B sokin ve altina 2 litre
kapasiteli bir kap yerlestirin. Redliksiyon dislisini tamamen bosaltin, yukarida aciklandigi gibi temizleyin ve daha sonra
ayni deli§i kullanarak kapak A sinir seviyesine kadar doldurun (maks. kapasite icin asagidaki tabloya bakin).

HIDROLIK SISTEM YAGI
MARKA TiP GEREKEN MIKTAR
Tahrik iinitesi
SENTETIK YAGLAR
ESSO Kompresér Yagdi LG 150
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 0,8 litre
IP Telesia Qil 150
BIYOLOJIK OLARAK COZUNEBILIR YAG - ISTEGE BAGLI
PANOLIN | Biogear 80W90

7.2.5.1 Tahrik rediiksiyon dislisinde sentetik biyolojik olarak ¢oziinebilir yag kullanimi kontrolleri

(istege bagl)

Ug ayda bir veya 500 saatlik calismanin ardindan yag seviyesini kontrol edin. Doldurulmasi gerektiginde. Rediiksiyon
dislisindeki yagin %10'undan fazlasinin eksik oldugunu fark ederseniz, sizinti olup olmadigini kontrol edin.

Dénis rediksiyon diglisindeki yag ilk 100 saatlik galismanin ardindan ve daha sonra 6000 ¢alisma saatinin ardindan ya
da 3 yilda bir degistirin. Gercek calisma kosullarina bagli olarak, bu araliklar degisebilir.

Yagi degistirirken, kapagdin i¢ kismini bir kez yikamaniz énerilir.

Yag degisimini, redlksiyon diglisi sicakken gergeklestirin. Ayni markaya ait olsa dahi, farkli yaglarin karistirimasi

(biyolojik olarak ¢ézlntr veya mineral) yasaktir.

A Yag degisimi veya dolumu sirasinda, hidrolik yagi gevreye atmayin.
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7.2.6. Teleskopik bom kaydirmali bloklari agiklik ayar

Teleskopik bom kaydirmali bloklarini her yil asinmaya
karsi kontrol edin.
Bomun bloklari arasindaki uygun agikiik 0,5-1 mm
olmalidir; daha fazla agiklik olmasi halinde kaydirmali
bloklar agagidaki gibi sikistirin:

= Kilitleme halkasini A gikarin.

= Kaydirmal bloklari B yukarida belirtilen agikliga

ulagsana kadar sikigtirin.
= Kilitteme halkasini A gikarin.

Sek. 20

UYARI!
A BU iSLEM GOK ONEMLI OLDUGUN[_)_AN_, YALNIZCA EGITIMLI PERSONEL TARAFINDAN
YURUTULMELIDIR.
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7.2.7. Hareket devresi basing bosaltma valfinin ¢aligma kontrolii

7.2.7.1 Oransal hareket devresi basing bosaltma valfi

Tanimlanan basing bosaltma valfi, oransal
hareket devresindeki (pantograf, Ust bom,
teleskopik bom, kepge kolu, taret dénisa,
kepge kolu donlsl) maksimum basinci
kontrol eder. Normalde, makine sevk
ediimeden  dnce  fabrikada  gerekli
kalibrasyon yapildigindan, bu valf herhangi
bir ayar gerektirmez.

Su durumlarda sistem ayari gerekir:
= Hidrolik  blogun  degistiriimesi
durumunda.
= Sadece basing bosaltma valfinin
degistirilmesi durumunda.

En az yilda bir kez calismasini kontrol edin.

Sek. 21

Basing bosaltma valfinin ¢alismasini kontrol etmek icin:
= Enaz 250 bar skalaya sahip bir basing 6lceri &zel hizli kaplin (1/4” BSP) A igerisine yerlestirin.
= Yer kontrol panelini kullanarak, pantografi (alt bom) en sonuna kadar kaldirin.
= Basing degerini kontrol edin. Olmasi gereken deger “Teknik ozellikler" bolimiinde belirtiimektedir.

Basing bogaltma valfini kalibre etmek igin:
= Enaz 250 bar skalaya sahip bir basing 6lceri &zel hizli kaplin (1/4” BSP) A igerisine yerlestirin.
Kaldirma devresi B basing bosaltma valfinin yerini belirleyin.
Ayar pimi kilit somununu agin.
Yer kontrol panelini kullanarak, pantografi (alt bom) en sonuna kadar kaldirin.
Basing bosaltma valfini ayar pimi vasitasiyla ayarlayarak, basing degerinin “Teknik 6zellikler" boliminde
belirtilen degere ulagmasini saglayin.
= Kalibrasyon ydrutildlkten sonra, kilit somunlari araciligiyla ayar pimlerini kilitleyin.

UYARI!
A BU iSLEM GOK ONEMLi OLDUGUNDAN, YALNIZCA EGITiMLi PERSONEL TARAFINDAN
YURUTULMELIDIR.
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7.2.7.2 Agma-Kapama hareket devresi basing bosaltma valfi

Tanimlanan basing bosaltma valfi, agma-kapama
hareket devresindeki (direksiyon, kafes rotasi,
kafes hizalama) maksimum basinci kontrol eder.
Normalde, makine sevk edilmeden once
fabrikada gerekli kalibrasyon yapildigindan, bu
valf herhangi bir ayar gerektirmez.

Su durumlarda sistem ayari gerekir:
= Hidrolik blogun degistiriimesi
durumunda.
= Sadece basing bosaltma valfinin
degistirilmesi durumunda.

En az yilda bir kez calismasini kontrol edin.

Basing bosaltma valfinin ¢alismasini  kontrol
etmek igin:
= En az 250 bar skalaya sahip bir basing
Olgeri Ozel hizli kaplin (1/4” BSP) A
icerisine yerlestirin.
= Yer kontrol panelini kullanarak, kafesi
en sonuna kadar déndurn.
= Basing degerini kontrol edin. Olmasi
gereken deder “Teknik ozellikler"
bélimiinde belirtilmektedir.

Basing bogaltma valfini kalibre etmek igin:

Sek. 22

= Enaz 250 bar skalaya sahip bir basing dlgeri 6zel hizli kaplin (1/4” BSP) A igerisine yerlestirin.

Ayar pimi kilit somununu agin.

belirtilen degere ulagmasini saglayin.

Kaldirma devresi B basing bosaltma valfinin yerini belirleyin.

Yer kontrol panelini kullanarak, kafesi en sonuna kadar dondurin.
Basing bosaltma valfini ayar pimi vasitasiyla ayarlayarak, basing degerinin "Teknik 6zellikler" boliminde

= Kalibrasyon ydrutildlkten sonra, kilit somunlari araciligiyla ayar pimlerini kilitleyin.

UYARI!

A BU iSLEM GOK ONEMLI OLDUGUNDAN, YALNIZCA EGITIMLi PERSONEL TARAFINDAN

YURUTULMELIDIR.
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7.2.8 Taret egim olgerin galisma kontrolii

UYARI!
Elektronik kontrol iinitesi degistiriimedik¢e genellikle egim 6lgerin ayarlanmasi gerekmez. Bu
parcanin degisimi ve ayar igin gereken techizatlar ancak egitimli personel tarafindan iglem
A yapilacak tiirdendir.

BU iISLEM GOK ONEMLI OLDUGUNDAN, YALNIZCA EGITiMLi PERSONEL TARAFINDAN
YURUTULMELIDIR.

Makine sevk ediimeden Once fabrikada gerekli kalibrasyon

yapildigindan, kontrol kartina takili egim Olger herhangi bir ayar

gerektirmez.

Bu aygit ile sasi egimi kontrol edilir ve izin verilen degerin (zerindeki

egim s6z konusu oldugunda:

= Kaldirmayi devre disi birakir.

= Platform belirlenen ylksekligi asarsa slrlst devre disi birakir
(modele gore degisir).

= Sesli alarm ve platform (izerinde bulunan bir uyar $I1§i
vasitasiyla dengesizlik durumu hakkinda uyarir (bkz “Genel
kullanim talimatlar”).

Egim olger, iki eksene (X; Y) gore edimi kontrol eder. Ayni yanal ve
uzunlamasina egim sinirlarina sahip modellerde, kontrol sadece bir
eksene (X ekseni) gbre yuratdllr.

En az yilda bir kez calismasini kontrol edin.

Egim Olgerin uzun eksene (genellikle X ekseni) gore galismasini

kontrol etmek icin:

= Makineyi, platform kontrol panelini kullanarak, iki arka veya 6n
tekerlegin altina (A+10 mm) dl¢lstinde ayar pulu yerlestirilecek
sekilde ayarlayin (asagidaki tabloya bakin).

= Kirmizi tehlike uyari 1191 ile platform sesli alarmi devreye girene
dek U¢ saniye bekleyin (islem slresi fabrikada ayarlanir).
Platform indirilmis durumdayken (bomlar asagida, teleskopik
bom igeride, kepge kolu +10° ila =70° aras! yukseklikte), tim
manevralar hala mumkindir. Bomlardan birini (Kepge kolu
hari¢) kaldirarak ve/veya teleskopik bomu yataya gére uzatarak, Sek. 23
makinenin kontrol sistemi kaldirma ve sirUs kontrollerini devre
disi birakir.

= Alarm devreye girmezse TEKNIK YARDIM CAGIRIN.

Egim Olceri yatay eksene (genellikle Y ekseni) gore kontrol etmek igin:

= Makineyi, platform kontrol panelini kullanarak, iki sag veya sol tekerlegin altina (B+10 mm) éiglstnde ayar pulu
yerlestirilecek sekilde ayarlayin (agagidaki tabloya bakin).

= Kirmizi tehlike uyari 15131 ile platform sesli alarmi devreye girene dek U¢ saniye bekleyin (islem stresi fabrikada
ayarlanir). Platform indirilmis durumdayken (bomlar asagida, teleskopik bom igeride, kepge kolu +10° ila =70° aras|
yukseklikte), tim manevralar hala mumkindir. Bomlardan birini (Kepge kolu harig) kaldirarak ve/veya teleskopik
bomu yataya gore uzatarak, makinenin kontrol sistemi kaldirma ve strus kontrollerini devre digi birakir.

= Alarm devreye girmezse TEKNIK YARDIM GAGIRIN.
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AYAR

A12 JED - A15 JE - A15 JED

PULLARI A12 JE
A [mm] 75 95
B [mm] 45 75

UYARI! A ve B ayar pulu boyutlan “TEKNIK OZELLIKLER” tablosunda belirtilen izin verilebilir
maksimum egim degderlerine kargilik gelir. EGim olger kalibrasyonu yapilirken kullaniimak tizere.

ARO
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7.29 Asin yik denetleyicisinin (yiik hiicresi) ayar

UYARI!

Cihazin kendisi degistiriimedikce genellikle ayarlanmasi gerekmez. Bu parganin degisimi ve ayari
ﬁ icin gereken teghizatlar ancak egitimli personel tarafindan iglem yapilacak tiirdendir.

BU iSLEM GOK ONEMLI OLDUGUNDAN, YALNIZCA EGITIMLi PERSONEL TARAFINDAN

YURUTULMELIDIR.

AIRO kendinden hareketli mafsalli bom havali platformlari
karmasik bir asiri yik denetleyicisi ile donatiimistir.

Normalde, makine sevk edilmeden once fabrikada gerekli
kalibrasyon yapildigindan, bu asir yik denetleyici herhangi bir
ayar gerektirmez.

Bu cihaz platform (izerindeki yiiki kontrol eder ve:

= Platform UGzerindeki yUk, nominal yiki yaklasik %20
oraninda asarsa tim hareketleri devre disi birakir (platform
kaldirimis durumdayken siris ve yonlendirme devre disi
birakilir).

= Platform tasima konumundaysa ve yiik, nominal yUki
yaklasik %20 oraninda asarsa teleskopik bomun kaldirma
islevi devre disi birakilir.

= Kullanicyi agir yik durumuna iliskin, sesli alarm ve platform
uyari 1191 ile uyarir.

= Asin yik bosaltildiktan sonra makine yeniden galistirilabilir.

En az yilda bir kez calismasini kontrol edin.

Asiri yiik denetleyici asagidakilerden olusur:

= Deformasyon transdlseri (A).

= Sistem kalibrasyonu i¢in yer kontrol paneli izerinde bulunan
( B ) gostergesi.

Asiri yik denetleyici ¢calisma kontrolU:

Sek. 24

=  Platform tamamen indirildiginde ve kaydirmali uzatma tabani geri gekilmis durumda, platformun izin verdigi nominal
yike esdeger yiki esit olarak dagitarak yikleyin (bkz. paragraf “Teknik ézellikler’). Bu durumda hem platform

kontrol paneli hem de yer kontrol paneli tizerinde tim manevralar mimkiin olacaktir.

= Platform tamamen indirilmis oldugunda, nominal yiik kapasitesine nominal yukin %25'i kadar bir agiri yik eklenir.

Bu durumda kirmizi alarm 15191 ve sesli alarm agllir.

= Platformun yerden ylksekligi “Teknik ézellikler” b6limunde belirtilen degerden daha yiiksekse, alarm durumu ile
makine tamamen Kkilitlenir (kepge kolunun mikroanahtari, yatay eksene gére 10° ylksekligi astiktan sonra aktif hale
gelir) alarm durumu ile makine tamamen bloke edilir. Makineyi yeniden ¢alistirmak igin asir yukd bosaltin.

Su durumlarda sisteme kalibrasyon yapiimasi gerekir:

= Sistemi olusturan bilesenlerden birinin degistirimesi durumunda.

= Asirn yUk veya bir ¢arpismanin ardindan, asiri yik olmadigi halde tehlike durum sinyali veriliyorsa.
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7.210 Asin yiik denetleyici baypas — SADECE ACIL DURUM iSLEMLERI iCIN

Ariza meydana gelmis ve cihazi kalibre etme imkani
yoksa, kontrol panelinin altindaki anahtar (A) kullanilarak
sistem baypas edilebilir. BAYPAS durumuna gegmek igin
anahtara 5 saniyeligine basin ve birakin.

Sek. 25

UYARI!! BU DURUMDA MAKINE HER TURLU iSLEMI YORUTEBILIR, YANIP SONEN KIRMIZI LED VE SESLI ALARM
YOLUYLA TEHLIKE DURUM SINYALI VERILIR. MAKINENIN KAPATILMASI SISTEMi SIFIRLAR VE
BASLATILDIGINDA, ASIRI YUK DENETLEYICi YENIDEN CALISARAK ONCEKI ASIRI YUK DURUMUNU GOSTERIR,
BU ISLEM SADECE MAKINENIN ACIL DURUM CALISMALARI ICIN UYGULANABILIR. ASIRI YUK DENETLEYICI
ETKIN DEGILSE MAKINEYi KULLANMAYIN.

UYARI!
ﬁ BU iSLEM SADECE MAKINENIN ACIL DURUM GALISMALARI iGiN YA DA BiR ARIZA DURUMUNDA
VEYA SISTEMi KALIBRE ETME IMKANI YOKSA UYGULANABILIR.
ASIRI YUK DENETLEYiCi ETKIN DEGILSE MAKINEYi KULLANMAYIN.
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7.211 M1 mikroanahtarlarin ¢aligma kontrolii

Kaldirma bomlari su mikroanahtarlar ile kontrol
edilir:

= M1A - pantograf izerinde.

= M1B - bom Uzerinde.

= M1C - Kepge kolu lizerinde.

= M1E - teleskopik uzatma (izerinde.

Yilda bir kez, M1 mikroanahtarlarinin calisma
durumunu kontrol edin.

M1A- M1B- M1E mikroanahtarlarinin islevleri

asagidaki gibidir:
Platform dinlenme konumunda degilken
(M1A-M1B-M1E mikroanahtarlarindan en az
biri etkin):

= Glvenli suris hizi otomatik olarak devreye
girer.

= Cukur korumalari devreye girer.

= Sasinin egimi izin verilen maks. egimden
fazlaysa, kaldirma ve surts kontrolleri devre
disi birakihr;

= Platform hizalamasi icin dengeleme kontroli
devre disi kalr.

= Platform asin  yiklenmigse, asin  yik
bosaltilana dek TUM iglemler devre disi kalir.

Kepge kolu dzerindeki M1C mikroanahtarinin su

islevleri bir aracin rampasindan

yikleme/bosaltma islemini desteklemek Uzere

tasarlanmistir:

= Bomlar dinlenme konumundayken (M1A-
M1B-M1E mikroanahtari devre disl) ve
Kepge kolu egimi yatay eksene gore +10°
daha ylksek (M1C etkin):

= Uglincii siiriis hizi otomatik olarak devre disi
kalir.

= Sasinin egimi izin verilen maks. egimden
fazlaysa, Kepce kolu kaldirma ve sirls
kontrolleri etkin olarak kalir.

Sek. 26
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7.212 MPT1-MPT2 mikroanahtarlarinin ¢aligma kontrolii

Asagidaki bomlardan biri kaldirildiginda/uzatildiginda:

= pantograf

= (stbom

= teleskopik bom

bir veya daha fazla M1A, M1B, M1E mikroanahtar etkin
durumda ve dolayisiyla tam inmis konumdayken MPT1 ve
MPT2 mikroanahtarlari ile kontrol edilen gukur korumalari
otomatik kontrol ile galigtirilir.

Yilda bir kez, MPT1-MPT2 mikroanahtarlarinin calisma

durumunu kontrol edin.

MPT1-MPT2  mikroanahtarlarinin islevleri  asagidaki

gibidir;

= platform dinlenme konumunda degilken (M1A-M1B-
M1E mikroanahtarlarindan en az biri etkin) her iki
cukur korumasi tamamen indirimis MPT1-MPT2
mikroanahtarlari "bosta" ve guvenli hizda surise izin
veriliyor. Bunun tersine, MPT1-MPT2
mikroanahtarlarindan biri veya ikisi etkin durumda
kalirsa, bir veya iki c¢ukur korumasinin dogru
konumda olmadigi ve sUrisun (kaldiriimig platform
ile) devre digi birakildigi anlamina gelir; alarm
durumu platform Gzerindeki kirmizi tehlike uyari 15131
ile bildirilir.

= Platform dinlenme konumunda iken (tim M1A-M1B-
M1E  mikroanahtarlari ~ "bosta")  MPT1-MPT2
mikroanahtarlarinin durumu dikkate alinmaz.

Sek. 27
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7.213 Emniyet pedal giivenlik sisteminin ¢aligma kontrolii
Platform emniyet pedali, platform kontrol paneli lizerindeki makine ¢alistirma kontrollerini etkinlestirmek igin kullanilir.

En az yilda bir kez calismasini kontrol edin.

Emniyet PEDALINI kontrol etmek igin:
= Emniyet PEDALI'na BASMADAN, siiriis joystickini sirasiyla ileri ve geri hareket ettirin.
= Makinede herhangi bir hareket olmadigini kontrol edin.

= Emniyet pedalini 10 saniyeden daha uzun siire basili tutun.
= Pedal basili haldeyken, strls joystickini sirasiyla ileri ve geri hareket ettirin.
= Makinede herhangi bir hareket olmadigini kontrol edin.

Cihaz dizgun bicimde caligiyorsa, dncesinde emniyet pedalina basmadiginiz siirece platform kontrol paneli tzerinden
herhangi bir makine hareketi mimkin degildir. Buna 10 saniyeden uzun stire basilir fakat hig bir islem yapiimazsa, tim
hareketler devre digi birakilir; makineyi yeniden galistirmak igin, emniyet pedalini serbest birakip yeniden basin.
Digmenin durumu platform Gzerindeki yesil led ile gosterilir:

= vyesil led sirekli yaniyor kontrol paneli etkin
= yesil led yanip soniyor kontrol paneli devre disl
7.3. Akl

Aku, makinenin en 6nemli par¢alarindan biridir. Kullanim émrind artirmak, arizalari énlemek ve makinenin yonetim
maliyetlerini azaltmak i¢in akiinin verimli durumda muhafaza edilmesi 6nerilir.

7.3.1.  Akiiler igin genel talimatlar

= Akilerin yeni olmasi durumunda sarj etmek igin bosalmis akii uyarisini beklemeyin; ilk 4/5 kullanimda akiileri 3 veya
4 calisma saatinin ardindan sarj edin.

Akdlerin yeni olmasi durumunda, yaklasik on defa bosalip sarj edildikten sonra tam performans yakalanir.
Akuyl havadar bir odada sarj edin ve gazin ¢ikabilmesi igin kapaklari agin.

Sarj cihazini ana sebekeye baglamak igin 5 metreden uzun uzatma kablolari kullanmayin.

Uygun kesite sahip (min. 3x2,5 mm?2) bir kablo kullanin.

Sarili haldeki kablolari kullanmayin.

Akdleri alev kaynaklarina yaklastirmayin. Patlayici gaz olusumu nedeniyle patlama tehlikesi.

Gegici ya da duzensiz elektrik baglantilar uygulamayin.

Terminaller sikistirimis olmali ve kalinti icermemelidir. Kablolar icin iyi bir yalitim saglanmig olmalidir.
Antistatik bez kullanarak akiyU temiz, kuru ve oksitlenme Urlnlerinden uzak tutun.

Akinun Uzerine alet veya bagka herhangi bir metal cisim koymayin.

Elektrolit seviyesinin sigrama siperi seviyesinden 5-7 mm daha yuksek oldugunu kontrol edin.

Sarj islemleri sirasinda, elektrolit sicakliginin en fazla 45°C oldugunu kontrol edin.

Makinede bir otomatik dolum cihazi mevcut ise, akiinlin kullanma kilavuzunda verilen talimatlara dikkatle uyun.
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7.3.2. Akl bakimi
7.3.2.1. Akl yuvasina erigim

Aki yuvalari, makine sasisinin yan taraflarindaki motor kapaklarinin altinda bulunmaktadir. Yuvalara eriserek bakim
islemlerini ylritmek igin, asagidaki adimlari uygulayarak motor kapaklarini (A) gikarin:

L _ g

[

Sek. 28

- Motor kapaginin tst kisminda bulunan lastik kancalari (B) agin ve 180 ° gevirin.
- Motor kapagini kaldirin ve kilavuzlari (C) yuvalarindan gikarin.
- Motor kapagini yana dogru cekerek ¢ikarin.

Pil yuvasini agmak igin, kancayi (D) agin ve disa dogru gekin.

oa)
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7.3.2.2. Akl yuvasini kapatma

Bakimin ardindan yuvayi kapatmak icin asagidaki islemleri uygulayin:

- Yuvayi bastaki gibi yerine yerlestirin ve kancayi D kapatin.

- Motor kapagini yana, sasiye dogru ilerletin, destek E'nin yanina yerlestirmeye dikkat edin.
- Motor kapagini indirin ve kilavuzlari (C) yuvalarina yerlestirin.

- Lastik kancalari B kapatin.

7.3.2.3. Akii bakimi

= Normal su ¢alisma kosullarinda, su dolumu her hafta yirttiimelidir.

=  Saf su veya aritilmis su kullanarak doldurun.

= AkU sarj edildikten sonra dolum yapin. Elektrolit seviyesinin sigrama siperi seviyesinden 5-7 mm daha yuksek
olmalidir.

= Makinede bir otomatik dolum cihazi mevcut ise, akuniin kullanma kilavuzunda verilen talimatlara uyun.

= AkUndn nominal kapasitesinin %80'i kullanildiginda pilin desarj islemi durdurulmalidir. Asiri ve uzun sureli desarj
islemi akiye geri alinamaz sekilde zarar verir. Makine, akinin %80'i desarj oldugunda kaldirma islemlerini devre
disi birakan bir cihaz ile donatiimigtir. Aktniin sarj edilmesi gerekiyor. Bu durum, platform kontrol paneli izerindeki
ilgili led'in yanip sonmesi ile gosterilir.

= Akl sarj islemi sonraki paragraflarda verilen talimatlara uygun olarak ydritilmelidir.

= Kapaklari ve baglantilari kapal ve kuru olarak muhafaza edin. Dikkatle yapilan bir temizlik, elektrik yalitimini korur,
aklerin dizgin galismasini ve uzun 6murlt olmalarini saglar.

= Akuler nedeniyle yanlis islem yapilmasi durumunda, dogrudan midahaleden kaginin ve Misteri Hizmetlerini arayin.

= Makine kullanilmadigi zamanlarda akiiler otomatik olarak bosaltilir (otomatik desarj). Aklnln gerektigi gibi
kullanilmasini saglamak i¢in en az ayda bir kez sarj edin. Elektrolit yogunluk degerleri yuksek olsa dahi bu islem
yaplimalidir.

= Kullanilimadi§i zamanlarda akinin desarj olmasini sinirlamak igin, makineyi 30°C'nin altindaki sicaklija sahip bir
yerde saklayin ve ana gii¢ diigmesi de dahil, tim acil durum diigmelerine basin.

7.3.3. Akiinin sarj edilmesi

UYARI!
A Akii sarj iglemi sirasinda PATLAYICI gaz agiga ¢ikar. Bu nedenle, sarj islemi yangin veya patlama
riski bulunmayan ve yangin séndiirme cihazi bulunan havadar odalarda gerceklestirilmelidir.

Sarj cihazini yurirlikteki akim standartlarina uygun tiim korumalara ve asagidaki 6zelliklere sahip olan bir sebekeye
baglayin.

= Elektrik voltaji 100 230V £ %10.

=  Frekans 50+60 Hz.

= Aktif topraklama hattl.

= Manyetotermik salter ve kacak akim rélesi (“devre kesici”).

Ayrica:

= Sarj cihazini ana sebekeye baglamak icin 5 metreden uzun uzatma kablolari kullanmayin.
= Uygun kesite sahip (min. 3x2,5 mm?) bir kablo kullanin.

= Sarili haldeki kablolari kullanmayin.
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Asagidakilerin yapiimasi YASAKTIR:
c Yukarida belirtilen 6zelliklere uymayan sebeke baglantisi.
a.m. talimatlarina uyulmamasi sarj cihazinin hatali caligmasina ve sonug olarak da hasarin garanti
kapsami diginda tutulmasina neden olabilir.

UYARI!
A $Sarj isleminin ardindan, sarj cihazi hala bagh iken, elektrolit yogunluk degerleri 1.260 g/l ila 1.270
g/l (25.C'de) arasinda olmalidir.

Sarj cihazlarini kullanmak icin asagidaki prosedurleri izleyin:

= Sarj cihazinin figini A, a.m. niteliklerine sahip bir prize takin.

= Sarj cihazlarinin baglanti durumunu led'ler B izerinden kontrol edin. Yaniyorsa baglanti yapiimis ve sarj islemi
baslamistir. Led'in rengi ve etkin modu, sarj asamasini gosterir (agagidaki tabloya bakin). Led'ler birbiri ardina bir
kag saniye arayla yanabilir.

AIRO DIAGNOSTIC SYSTEM

DIAGNOSTIC HOURS
% s 0% | Y l
BATTERY LEVEL

afsiSi=) |

Sek. 30
UYARI ACIKLAMA
Kirmizi led bir kag saniye yanip sénlyor AkU sarj cihazi otomatik tani agamasindadir
Kirmizi led yaniyor Birinci ve ikinci sarj agamasini gosterir
Sari led yaniyor Sarj agamasinin dengeleme iglemini gosterir
Yesil led yaniyor Sarj isleminin bittigini gbsterir; ara bellek sarji etkin durumdadir

ﬁ $Sarj cihazi AGIK durumdayken, makine otomatik olarak kapal duruma geger.

Sarj cihazini gu¢ kaynagindan ¢ikarmak igin, makinenin elektrik hatti ile baglantisini kesin.

ZA

UYARI!

Makineyi kullanmadan 6nce, sarj cihazinin figinin prizden ¢ekilmis oldugunu kontrol edin.
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7.3.4. $arj cihazi: ariza raporu

Sarj cihazi gdstergesi lizerindeki yanip sénen LED, 6nceki paragraflarda agiklandigi gibi, bir alarm durumunun meydana
geldigini gosterir:

UYARI SORUN cozum
K|rm|Z|"Ie'clj surekli Akg baglant|3| yok Akii baglantilarini kontrol edin
yanip sonuyor AkU baglantilari ters
Tiim baglantilar kontrol edin
Baglanti sorunlari Akiniin, sarj asamasinda baglantisinin
Kirmizi ve sari led yanip kopmadigini kontrol edin
sonuyor AkiyU kontrol edin
AkU sorunlari Sivi duizeyini kontrol edin (sadece kurgun-asit
akuler icin)
UYARI!
ﬁ _ Alarm mevcut oldugunda, akii sarj cihazi akim tagimayi durdurur.
Iki sarj cihazindan birinde bir alarm s6z konusu oldugunda, en kisa stirede miidahale ederek

arizal cihazi degistirin, boylece akiilerin tek bir sarj cihazi ile sarj edilmesini 6nlemis olursunuz.
Bu durumda, akiiler ¢ok daha hizli bozulma egilimindedir.

7.3.5. Ak degistirme

ﬁ Akiileri degistirirken sadece ayni voltaj, kapasite, boyut ve kiitleye sahip akii kullanin.
Akiiler uretici tarafindan onaylanmig olmalidir.

BU iSLEM GOK ONEMLI OLDUGUNDAN, YALNIZCA EGITIMLi PERSONEL TARAFINDAN

ﬁ YURUTULMELIDIR.

TEKNiK DESTEGi ARAYIN
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8  ISARET VE SERTIFIKALAR

Bu kilavuzda agiklanan kendinden hareketli havali platform modeller, 2006/42/EC Direktifi uyarinca CE tipi testlere tabi
tutulmustur. Sertifikay veren:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ITALYA)

YiirGtiilen testler, makine (izerindeki CE isareti iceren (istteki etiket ve bu kullanma kilavuzuna ekli uygunluk bildirimi ile
gosterilmektedir.
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9 LEVHA VE ETIKETLER
STANDART ETIKET KODLARI
KOD ACIKLAMA MIKTAR

1 001.10.001 AIRO uyari levhasi 1
2 001.10.024 AIRO seri numarasi levhasi 1
3 001.10.031 Cekme kancasi etiketi 4
4 001.10.057 Genel uyari etiketi 1
5 001.10.059 Tekerlek sikma etiketi 1
6 001.10.060 Kaldirma noktas! etiketi 4
7 001.10.098 DUR etiketi 1
8 001.10.150 “46"yag tipi etiketi  |-D-F-NL-B-G-PL 1
9 001.10.180 ilk kontrol etiketi 1
10 | 001.10.243 "Maks. tekerlek yuku" etiketi 4
11 001.10.259 IPAF acil durum etiketi 1
12 | 001.10.260 Eklemli durmak yok semboli etiketi 2
13 | 010.10.010 Siyah-sari serit etiketi <150X300> 4
14 | 023.10.003 Yon etiketleri 2
5 029.10.006 Kapasite etiketi 230 KG - A12 JED - A15 JE - A15 JED 1

053.10.008 230 KG - A12 JE kapasite etiketi 1
16 | 029.10.011 Baglantisiz kafes etiketi 1
17 035.10.007 Emniyet kemeri baglama etiketi 2
18 | 053.10.003 Acil durum manuel etiketi “A” Serisi 1
19 | 001.10.175 AIRO 6nu bos sari etiket <530x265> 1

053.10.006 Onii bos etiket A12 JE siyah 1
2 055.10.001 Onii bos etiket A15 JE siyah 1

054.10.001 Onii bos etiket A12 JED siyah 1

056.10.001 Onii bos etiket A12 JED siyah 1
21 | 045.10.011 Ak sarj cihazi fig etiketi 1
22* | 045.10.010 (Istege bagli) elektrik fisi etiketi 1
23* | 001.10.021 (Iistege bagl) topraklama sembollii etiket 1

*

istege bagh ozellikler

ARO
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10 KONTROL KAYDI

Kontrol kaydi, 2006/42/EC Direktifi Ek 1'e uygun olarak platform kullanicisina birakilir.
Bu kayit, ekipmanin ayrilmaz bir parcasi kabul edilmeli ve tim kullanim émri boyunca, nihai imhasina dek makineye
eslik etmelidir.

Kayit, onerilen formata uygun olarak, makinenin kullanim émrtine iliskin asagidaki olaylara ait bildirim saglama
amaclidir:

= Kontrolden sorumlu bayinin sorumlulugu altindaki periyodik zorunlu denetimler (italya'da, ASL veya ARPA).
= Yaplyl, makinenin dlizglin ¢alismasini ve koruma ve givenlik sistemlerini dogrulamak icin gergeklestirilen zorunlu
periyodik denetimler. Bu denetimler, makinenin sahibi olan firmanin givenlik mudirinin sorumlulugundadir ve

belirtilen sikhkta yapiimalidir.

= talya'da makine bir bagkasina satilarak miilkiyetinin devredilmesi halinde, alici makinenin kurulumunu INAIL
departmanina bildirmelidir.

= Normalin disindaki bakim galismalari veya makinenin dnemli parcalarinin degisimi.
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YETKILI BAYIl TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK

DENETIMLER
Tarih Gozlemler Imza + Kase
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

YAPISAL KONTROL YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI
) Korkuluklarin  bitiinligiinii; kaldirma yapisinin  durumunu; erigim
GORSEL KONTROL merdivenlerini; pasi; lastiklerin durumunu; yag sizintilarini; yapi
_ uzerindeki kilit pimlerini kontrol edin. _
TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL
2.YIL
3.YIL
4.YIL
5.YIL
6. YIL
7.YIL
8. YIL
9.YIL
10. YIL

BORULARIN VE En onemlisi de, baglanti noktalarinda boru ve kablolarda herhangi bir ariza

KABLOLARIN
DEFORMASYONU

bulunmadigini kontrol edin.
Aylik caligma. Her ay yiiriitiilmesini belirtmeye gerek yoktur, fakat en az yilda bir
kez, diger iglemler yiiriitiildigtinde yapiimalidir.

TARIH

NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

YAPISAL KONTROL

YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

CESITLI AYARLAR

Bkz. boliim 7.2.1

TARIH

NOTLAR

IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5. YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

YAGLAMA

Bkz. boliim 7.2.2

Aylik calisma. Her ay yiiriitiilmesini belirtmeye gerek yoktur, fakat en az
yilda bir kez, diger iglemler yurutildiigiinde yapiimalidir.

TARIH

NOTLAR

IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

ARO
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

KONTROL YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

HIDROLIK TANK VE TAHRIK | Bkz. b6liim 7.2.3 ve 7.2.5
REDUKSIYON DISLISI YAG SEVIYE | Gunliik caligsma. Her giin yuriitilmesini belirtmeye gerek yoktur, fakat en
KONTROLU az yilda bir kez, diger iglemler yiritiildugiinde yapiimalidir.

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

TELESKOPIK BOM KAYDIRMALI Bkz. bsliim 7.2.6
BLOKLARI ACIKLIK AYARI ' -

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

KONTROL YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

HAREKET DEVRESi BASING
BOSALTMA VALFI KALIBRASYON | Bkz. bolim 7.2.7
KONTROLU

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

o Bkz. boliim 7.3
AKUNUN DURUMU Giinliik ¢aligma. Her giin yirttiilmesini belirtmeye gerek yoktur, fakat en
az yilda bir kez, diger iglemler yiiriitiildiigiinde yapiimalidir.

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

_ KONTROL YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI
HIDROLIK TANK TAM YAG DEGISIMI e
(iKi YILDA B_iR) Bkz. bolim 7.2.3 |
TARIH NOTLAR IMZA + KASE
2.YIL
4.YIL
6. YIL
8. YIL
10. YIL
HIDROLIK FILTRE DEGISIMI -,
(iki YILDA BIR) Bkz. béliim 7.2.4 |
TARIH NOTLAR IMZA + KASE
2.YIL
4.YIL
6. YIL
8. YIL
10. YIL
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

__ KONTROL YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI
TAHRIK REDUKSIYON DiSLISi TAM
YAG DEGigiMi Bkz. boliim 7.2.5
(iKi YILDA BiR) _
TARIH NOTLAR IMZA + KASE

2.YIL
4.YIL
6. YIL
8. YIL
10. YIL
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

GUVENLIK SISTEMi KONTROLU

YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

TARET EGIMOLGERI GALISMA

KONTROLU Bkz. bolim 7.2.8

TARIH NOTLAR

IMZA + KASE

1.YIL

2. YIL

3.YIL

4. YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

PLATFORM ASIRI YUK
DENETLEYICi ETKINLIK KONTROLU

Bkz. bdliim 7.2.9

TARIH NOTLAR

IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

ARO
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

GUVENLIK SISTEMI KONTROLU YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

M1 MIKROANAHTARLARININ —
GALISMA KONTROLU Bkz. bdliim 7.2.11

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5. YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL

_ MPT1-MPT2
MIKROANAHTARLARININ CALISMA | Bkz. béliim 7.2.12
KONTROLU

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2.YIL

3.YIL

4.YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL
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| MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

GUVENLIK SISTEMI KONTROLU YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI
EMNIYET SISTEMI KONTROLU | Bkz. bdliim 7.2.13 _
TARIH NOTLAR IMZA + KASE
1. YIL
2.YIL
3.YIL
4.YIL
5.YIL
6. YIL
7.YIL
8. YIL
9.YIL
10. YIL
_ ) Bkz. B6liim 9, platform lizerindeki ana talimatlarin 6zetlendigi alliminyum
LEVHA VE ETIKETLERIN levhanin okunabilir oldugunu; kapasite etiketlerinin platform {lizerinde ve
KONTROLU okunabilir oldugunu; yer ve platform kontrolleri Uzerindeki etiketlerin
_ okunabilir oldugunu kontrol edin. _
TARIH TARIH
1.YIL 1.YIL
2.YIL 2.YIL
3.YIL 3.YIL
4.YIL 4.YIL
5.YIL 5.YIL
6. YIL 6. YIL
7.YIL 7.YIL
8. YIL 8. YIL
9.YIL 9.YIL
10. YIL 10. YIL

ARO
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

GUVENLIK SISTEMI KONTROLU | YURUTULECEK ISLEMLERIN ACIKLAMASI
L BIR RAMPADAN ASAGI MAKS. EGIM ILE (“TEKNIK OZELLIKLER”
FREN SISTEMi ETKINLIK BOLUMUNDE BELKIRTILEN), EN DUSUK HIZDA GIDERKEN, JOYSTICK
KONTROLU BIRAKILDIGINDA, MAKINE 1,5 METREDEN DAHA AZ BiR MESAFEDE
DURABILMELIDIR.
TARIH NOTLAR IMZA + KASE
1. YIL
2.YIL
3.YIL
4.YIL
5. YIL
6. YIL
7.YIL
8. YIL
9. YIL
10. YIL

ARO
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MAL SAHIBI TARAFINDAN YAPILACAK GEREKLI PERIYODIK DENETIMLER

ACIL DURUM AYGITLARININ

KONTROLU YURUTULECEK ISLEMLERIN AGIKLAMASI

MANUEL ACIL DURUM INDIRME

KONTROLU Bkz. boliim 5.6

TARIH NOTLAR IMZA + KASE

1. YIL

2. YIL

3.YIL

4. YIL

5.YIL

6. YIL

7.YIL

8. YIL

9.YIL

10. YIL
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MULKIYETIN DEVRI

ILK MAL SAHIBI

SIRKET TARH MODEL SERI NUMARASI TESLIMAT TARIHI

AIRO - Tigieffe S.r.l.

SONRAKI MULKIYET DEVIRLERI

SIRKET TARIH

Yukarida belirtilen tarih itibari ile, bu makinenin teknik, boyutsal ve islevsel ézelliklerinin gergekte istenenlere uygun
oldugunu ve her tirli degisikligin bu Kay!t igerisine kaydedilmis oldugunu onayliyoruz.

SATICI ALICI

SONRAKI MULKIYET DEVIRLERI

SIRKET TARIH

Yukarida belirtilen tarih itibari ile, bu makinenin teknik, boyutsal ve islevsel dzelliklerinin gergekte istenenlere uygun
oldugunu ve her tiirli degisikligin bu Kay!t igerisine kaydedilmis oldugunu onayliyoruz.

SATICI ALICI
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SONRAKI MULKIYET DEVIRLERI

SIRKET TARH

Yukarida belirtilen tarih itibari ile, bu makinenin teknik, boyutsal ve islevsel dzelliklerinin gergekte istenenlere uygun
oldugunu ve her tiirlii degisikligin bu Kay!t icerisine kaydedilmis oldugunu onayliyoruz.

SATICI ALICI

SONRAKI MULKIYET DEVIRLERI

SIRKET TARIH

Yukarida belirtilen tarih itibari ile, bu makinenin teknik, boyutsal ve islevsel ézelliklerinin gergekte istenenlere uygun
oldugunu ve her turlu degisikligin bu Kayit igerisine kaydedilmis oldugunu onayliyoruz.

SATICI ALICI

SONRAKI MULKIYET DEVIRLERI

SIRKET TARIH

Yukarida belirtilen tarih itibari ile, bu makinenin teknik, boyutsal ve islevsel dzelliklerinin gercekte istenenlere uygun
oldugunu ve her tiirli degisikligin bu Kayit igerisine kaydedilmis oldugunu onaylyoruz.

SATICI ALICI
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ONEMLI ARIZALAR

TARIH

ARIZANIN ACIKLAMASI ¢OzUM

KULLANILAN YEDEK PARCALAR

KOD MIKTAR AGIKLAMA
SERVIS GUVENLIK MUDURU
TARIH ARIZANIN AGIKLAMASI ¢cozUm
KULLANILAN YEDEK PARGALAR
KOD MIKTAR ACIKLAMA
SERVIS GUVENLIK MUDURU
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11. ELEKTRIK SEMASI

SIMB. DESCRIZIONE Pag-Col.
AV1 AVVISATORE ACUSTICO A TERRA 2-26
AV2 AVVISATORE ACUSTICO iN PIATTAFORMA 6-105
BC1 CARICABATTERIA 1 1-10
BC2 CARICABATTERIA 2 1-12
BT BATTERIA 1-15
BY SELETTORE Di BY-PASS CONTROLLO DEL CARICO 6-113
CNV CONVERTITORE 48VDC-12VDC 1-15
EV4 ELETTROVALVOLA Di SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO 3-47
EV5 ELETTROVALVOLA Di DISCESA PANTOGRAFO 3-48
EV6 ELETTROVALVOLA Di SFiLO BRACCIO TELESCOPICO 3-49
EV7 ELETTROVALVOLA Di RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO 3-45
EV8 ELETTROVALVOLA Di STERZO A DESTRA 3-54
EV9 ELETTROVALVOLA Di STERZO A SINISTRA 3-54
EV11A ELETTROVALVOLA Di CONSENSO CIRCUITO ON-OFF 3-50
EV11B ELETTROVALVOLA Di CONSENSO CIRCUITO PROPORZIONALE 3-50
EV12 ELETTROVALVOLA Di ROTAZIONE TORRETTA A DESTRA 3-49
EV13 ELETTROVALVOLA Di ROTAZIONE TORRETTA A SINISTRA 3-48
EV14 ELETTROVALVOLA Di SOLLEVAMENTO BRACCIO SUPERIORE 3-50
EV15 ELETTROVALVOLA Di DISCESA BRACCIO SUPERIORE 3-51
EV16 ELETTROVALVOLA Di LIVELLAMENTO CESTO AVANTI 3-45
EV17 ELETTROVALVOLA Di LIVELLAMENTO CESTO INDIETRO 347
EV18 ELETTROVALVOLA Di SOLLEVAMENTO JIB 3-55
EV19 ELETTROVALVOLA Di DISCESA JIB 3-55
EV21 ELETTROVALVOLA Di ROTAZIONE CESTO A DESTRA 3-53
EV22 ELETTROVALVOLADI ROTAZIONE CESTO A SINISTRA 3-52
EV29 ELETTROVALVOLA DISCESA POT-HOLE 5-83
EV30 ELETTROVALVOLA SALITA POT-HOLE 5-84
EV32 ELETTROVALVOLA Di ROTAZIONE JIB A DESTRA (OPTIONAL) 3-56
EV33 ELETTROVALVOLA Di ROTAZIONE JIB A SINISTRA (OPTIONAL) 3-53
EV40 ELETTROVALVOLA Di SBLOCCO FRENO 3-51
EV41A ELETTROVALVOLA Di SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (OPTIONAL) 5-85
EV41B ELETTROVALVOLA Di SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (OPTIONAL) 5-86
F2 FUSIBILE CIRCUITO Di COMANDO 1-16
F3 FUSIBILE AUSILIARI INVERTER 1-16
F4 FUSIBILE SCHEDA INTERFACCIA 1-16
FO FacTory OVERRIDE 2-25
GRF1 GIROFARO 1 5-86
GRF2 GIROFARO 2 5-86
GRF3 GIROFARO 3 5-87
KL CLACSON 48V 5-81
LC TELERUTTORE Di LINEA 1-06
LCBL LED CARICABATTERIA SINISTRO 2-33
LCBR LED CARICABATTERIA DESTRO 2-33
M1A MiCROINTERRUTTORE PANTOGRAFO 5-90
M1B MiCROINTERRUTTORE BRACCIO SUPERIORE 5-89
M1C MiCROINTERRUTTORE JIB 593
M1E MICROINTERRUTTORE BRACCIO TELESCOPICO 593
M1S MICROINTERRUTTORE STOP TRAZIONE (OPTIONAL) 5-94
M2A FINECORSA STOP ROTAZIONE DESTRA TORRETTA 4-64
M2B FINECORSA STOP ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA 4-65
MPT1 MICROINTERRUTTORE POT-HOLE DESTRO 4-65
MPT2 MICROINTERRUTTORE POT-HOLE SINISTRO 4-66
SP0 INTERRUTTORE DI EMERGENZA CIRCUITO DI POTENZA 1-15
SP1 INTERRUTTORE DI EMERGENZA A FUNGO — A TERRA 2-23/24
SP2 INTERRUTTORE DI EMERGENZA A FUNGO — IN PIATTAFORMA 6-103
SP3 PULSANTE CLACSON 6-102
SW1 SELETTORI COMANDI 2-22123
TBM MODULO ALIMENTAZIONE 2-24/26
Um CONTATTO PEDALE ,UOMO PRESENTE" 5-92
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12. HIDROLIK SEMA
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EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EVI1A
EV11B
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV29A
EV29B
EV30A
EV30B
EV32
EV33

MOTORE ELETTRICO - AC

POMPA AD INGRANAGGI (MOVIMENTI)

CILINDRI POT-HOLE

INNESTO RAPIDO

FILTRO IN RITORNO

FILTRO IN ASPIRAZIONE

POMPA MANUALE PER MANOVRE DI EMERGENZA
SERBATOIO OLIO

BLOCCO IDRAULICO MOVIMENT! ON-OFF

BLOCCO IDRAULICO MOVIMENTI PROPORZIONALI
GRUPPO INTEGRATO

ATTUATORE ROTAZIONE JIB (OPZIONALE)

CILINDRO JIB

CILINDRO STERZO

CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO

TAVOLA ROTANTE ROTAZIONE TORRETTA

CILINDRO BRACCIO SUPERIORE

CILINDRO PANTOGRAFO (BRACCIO INFERIORE)

VALVOLA OVER-CENTER

CILINDRO SENSORE (MASTER)

CILINDRO LIVELLAMENTO CESTO (SLAVE)

ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

VALVOLA UNIDIREZIONALE

ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO (BRACCIO INFERIORE)
ELETTROVALVOLA DISCESA PANTOGRAFO (BRACCIO INFERIORE)
ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

ELETTROVALVOLA BY-PASS

ELETTROVALVOLA BY-PASS

ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO SUPERIORE
ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO SUPERIORE
ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTO A DESTRA
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTO A SINISTRA
ELETTROVALVOLA DISCESA POT-HOLE SINISTRO
ELETTROVALVOLA DISCESA POT-HOLE DESTRO
ELETTROVALVOLA SALITA POT-HOLE SINISTRO
ELETTROVALVOLA SALITA POT-HOLE DESTRO
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE JIB A DESTRA (OPZIONALE)
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE JIB A SINISTRA (OPZIONALE)

ARO
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13. UYGUNLUK BILDIRIMLERI

L ‘ .
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

FAX +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - ES PROHLASENi O SHODE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE
CONFORMIDAD- 3ASIBNIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

Dichiarazione
originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Originl prohlaseni

Original Declaration

2006/42/CE

Déclaration
Originale

Originalerklarung

Noi —=A mou Osobou - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declaracién Original

Prohlasujeme na
svou viastni
zodpovédnost, Ze:

Declare under our
exclusive
responsability
the product:

that

Declarons sous
notre responsabilité
exclusive que le
produit;

Erklaren  hiermit
unter  Ubemahme
der vollen
Verantwortung ~ fiir
diese Erklarung ,
daf das Produkt:

Declaramos  bajo
nuestra  exclusiva
responsabilidad que
el producto:

OpwuruHanbHas
Aeknapauns

Mon Hawy
VCKMIOUUTENbHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsiem, yTo
uagenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile; Pracovni pIoSinky; Mobile Elevating Work Platform; Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel; Fahrbare
Hubarbeitsblihnen; Plataforma Elevadora Mévil de Personal; Mnatdopma ansi BbICOTHOMO paboT

Modello - Model - Modéle
Typ — Modelo-MOJENb

N° Chassis - Chassis No.- Poradové €islo ramu
N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Anno - Year — Année - Rok
Baujahr — Ano -l'og

A12 JE

Al quale questa
dichiarazione Si
riferisce € conforme
alle direttive
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello  certificato
da:

con il seguente
numero di
certificazione:

Na které se toto
prohladeni vztahuje,
splfiuje pozadavky
2006/42 | EC,
2014/30 |/ ES,
2005/88 /| ES a
vzorli veterindmich
osvédceni:

To  which this
declaration refers is
in compliance with

the directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE  and
with  the  model
certified by:

XXXXXXXXXX
Faisant l'objet de la
présente
déclaration est
conforme aux
directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par :

Auf das sich die
vorliegende
Erklarung bezieht,
den  2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE
Richtlinien und dem
von:

XXXXXXXXXX
Al cual esta | K «otopoit  aTO
dec|araci(’)n se 3asiBfeHne OTHOCKUTCSA,
refiere cumple las Z‘V’lm?;;%’?
directivas 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE 'y el | ceprucuumposaHHoit
modelo certificato | momenu v3:
por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

s timto certifikacniho

Cislem:

with the following

certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell

mit folgender

Zertifizierungsnumme

r

con el siguiente
namero de
certificacion:

CO CriefiytoLLmMm
CepTMNLIMPOBAHHI
M HOMepOM:

N.Certificato- Certifikacniho Cislem - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudomkata

M.0303.15.5848

e alle norme | atyto normy: and with the | et aux normes | die Erklarung | y a las siguentes | u co
seguenti: following standards: suivantes: entspricht den | normas: cnepytowummn
folgenden Normen: HOpMamu:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa | Signatafem  tohoto | The signatory of this | Le signataire de | Der  Unterzeichner | El firmante de esta | MNuuo,
dichiarazione di | tvrzeni je opravnéna | conformity cette déclaration de | dieser declaracion de | nognucasluee
conformita e | tvofi technické | declaration is | conformité est | Konformitatserkldrun | conformidad  estd | ato 3asBneHue
autorizzato a | dokumentace. authorized to set up | autorisé & constituer | g ist autorisiert, das | autorizado a crear el | o cooTeTCTBUM,
costituire il Fascicolo the Technical File. le Dossier | technische Expediente Técnico. | ynonHomouyeHo
Tecnico. Technique. Unterlagen COCTaBUTb
abzufassen. TEXHUYECKYIO
[OKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.
Luzzara (RE), data-datum-date-date-Datum-fecha-flata
Pignatti Simone
(General Manager)
/lma Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 105



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

TEL. +39 0522 977365 k
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - ES PROHLASENI O SHODE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE
CONFORMIDAD- 3AAIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

FAX +39 0522 977015

2006/42/CE
Dichiarazione Originél prohl&Seni | Original Declaration Déclaration Originalerklarung Declaracion Original OpwuruHanbHas
originale Originale feknapauus
Noi —A mou Osobou - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) — ITALIA
Dichiariamo sotto la Prohladujeme na Declare under our | Declarons sous | Erklaren  hiermit | Declaramos  bajo | log Hawy
nostra esclusiva svou vlastni exclusive notre responsabilit¢ | unter Ubemahme | nuestra exclusiva | uckniounTensHyto
responsabilita che il zodpovédnost, ze: | responsability that | exclusive que le | der vollen | responsabilidad que | oTBeTCTBEHHOCTH
prodotto: the product: produit; Verantwortung  fiir | el producto: 3as9BnseM, 410
diese Erklarung , uagenue:
daR das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile; Pracovni pIoSinky; Mobile Elevating Work Platform; Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel; Fahrbare
Hubarbeitsblihnen; Plataforma Elevadora Mévil de Personal; Mnatdopma ansi BbICOTHOMO paboT

Modello - Model - Modéle
Typ — Modelo-MOJENb

N° Chassis - Chassis No.- Poradové €islo ramu
N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Anno - Year — Année - Rok
Baujahr — Ano -l'og

A1S JE

Al quale questa
dichiarazione Si
riferisce & conforme
alle direttive
2006/42ICE,

2014/30/CE,

2005/88/CE e al
modello  certificato

da:

Na které se toto
prohla3eni vztahuje,
spliuje  poZadavky
2006/42 | EC,
2014/30 |/ ES,
2005/88 / ES a
vzori veterinamich
osvédceni:

To  which this
declaration refers is
in compliance with

the directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE  and
with  the  model
certified by:

XXXXXXXXXX
Faisant I'objet de la
présente
déclaration est
conforme aux
directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par :

Auf das sich die
vorliegende
Erklarung bezieht,
den  2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE
Richtlinien und dem
von:

XXXXXXXXXX
Al cual esta | K «otopor  aTO
deClaraCion se 3asBNeHne O0THOCUTCA,
refiere cumple las ;?4?);%‘;:;’?
directivas 2006/42/CE,
2006/42/CE, 2014/30/CE.
2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE 'y el | cepruchuumposaHHoit
modelo  certificato | momenu ua:
por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

with the following avec lenumérode | Zertifizierten Modell
certification number: | certification suivant: mit folgender
Zertifizierungsnumme
r

s timto certifikacniho
Cislem:

con il seguente
numero di
certificazione:

con el siguiente
nimero de
certificacion:

CO CreayioLmUm
CepTUDULMPOBAHHbI
M HOMEPOM:

N.Certificato- Certifikacniho Cislem - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpukara

M.0303.15.5850

and with the | et aux
following standards: suivantes:

e alle
seguenti:

norme | atyto normy: normes | die Erklarung

entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

u CO cnegyrowmmu
HOpMamu:

EN 280:2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa | Signatafem tohoto | The signatory of this | Le signataire de | Der  Unterzeichner | El firmante de esta | Muuo, nognucaswee
dichiarazione di | tvrzeni je opravnéna | conformity cette déclaration de | dieser declaracion de | 310 3amBneHMe ©
conformita e | tvofi technické | declaration is | conformité est | Konformitatserkldrun | conformidad  estd | cootBeTcTBMM,
autorizzato a | dokumentace. authorized to set up | autorisé & constituer | g ist autorisiert, das | autorizado a crear el | ynonHomoueHo
costituire il Fascicolo the Technical File. le Dossier | technische Expediente Técnico. | cocTaBuTb
Tecnico. Technique. Unterlagen TEXHNYECKYH0
abzufassen. [LOKyMEHTaLmIo
obopynoBaHus.
Luzzara (RE), data-datum-date-date-Datum-fecha-flata
Pignatti Simone
(General Manager)
/lwa Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 106



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365 FAX +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - ES PROHLASENI O S_IjIODE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE
CONFORMIDAD- 3AAIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE
Dichiarazione Originél prohlaSeni | Original Declaration Déclaration Originalerklarung Declaracion Original OpwruHanbHas
originale Originale feknapauus
Noi —A mou Osobou - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) — ITALIA
Dichiariamo sotto la ProhlaSujeme na | Declare under our | Declarons  sous | Erklaren ~ hiermit | Declaramos  bajo | Mog HaLwy
nostra esclusiva svou vlastni exclusive notre responsabilitt | unter Ubemahme | nuestra exclusiva | uckniounTtensHyto
responsabilita che il zodpovédnost, Ze: responsability that | exclusive que le | der vollen | responsabilidad que | OTBETCTBEHHOCTb
prodotto: the product: produit; Verantwortung  fiir | el producto: 3as9BnseM, 410
diese Erklarung , usgenve:
daR das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile; Pracovni pIoSinky; Mobile Elevating Work Platform; Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel; Fahrbare
Hubarbeitsblihnen; Plataforma Elevadora Mévil de Personal; Mnatcdopma ansi BbICOTHOMO paboT

Modello - Model - Modéle
Typ — Modelo-MOJE/b

N° Chassis - Chassis No.- Pofadové ¢islo ramu
N° Chassis - Fahrgestellnr - N® Chassis - Homep Pama

Anno - Year — Année - Rok
Baujahr — Ano -log

A12 JED

Al quale questa
dichiarazione Si
riferisce € conforme
alle direttive
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello  certificato
da:

Na které se toto
prohla3eni vztahuje,
splfiuje pozadavky
2006/42 | EC,
2014/30 |/ ES,
2005/88 / ES a
vzorl veterinamich
osvédceni:

To  which this
declaration refers is
in compliance with

the directives
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE  and
with  the  model
certified by:

XXXXXXXXXX
Faisant l'objet de la
présente
déclaration est
conforme aux
directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par :

Auf das sich die
vorliegende
Erklarung bezieht,
den  2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE
Richtlinien und dem
von:

XXXXXXXXXX
Al cual esta | K «otopoit  aTO
dec|araoi0n se 3asBNeHne O0THOCUTCA,
refiere cumple las ;ﬂ%;f;‘;%’?
directivas 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE 'y el | ceptudmumposarHoit
modelo  certificato | momenu ua:
por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

con il seguente s timto certifikacniho with the following avec lenumérode | Zertifizierten Modell con el siguiente €O CreaytoLwmm
numero di Cislem: certification number: | certification suivant: mit folgender numero de CepTMNLIMPOBAHHI
certificazione: Zertifizierungsnummer: certificacion: M HOMEpOM:

N.Certificato- Certifikaéniho Cislem - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpukara

M.0303.15.5848

e ale norme | atyto normy: and with the | et aux normes | die Erkldrung | y a las siguentes | n co cnepytowmmu
seguenti: following standards: suivantes: entspricht den | normas: HOpMamu:
folgenden Normen:
EN 280:2013 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa | Signatafem  tohoto | The signatory of this | Le signataire de | Der  Unterzeichner | El firmante de esta | Nuuo, nognucaswee
dichiarazione di | tvrzeni je opravnéna | conformity cette déclaration de | dieser declaracién de | ato 3asBneHve ©
conformita e | tvofi technické | declaration is | conformité est | Konformitatserkldrun | conformidad  estd | cootBeTcTBMM,
autorizzato a | dokumentace. authorized to set up | autorisé a constituer | g ist autorisiert, das | autorizado a crear el | ynonHomo4eHo
costituire il Fascicolo the Technical File. le Dossier | technische Expediente Técnico. | cocTaBuTb
Tecnico. Technique. Unterlagen TEXHWNYECKyto
abzufassen. [LOKyMEHTaLmIo
obopynoBaHus.
Luzzara (RE), data-datum-date-date-Datum-fecha-flata
................... P|gnatt|S|mone
(General Manager)
/lma Kullanim ve Bakim Kilavuzu -A12 JE A15JE A12 JED A15 JED Serisi Sayfa 107



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

AIRO E UNA DivISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365 FAX +39 0522 977015

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - ES PROHLASENI O SHODE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE
CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE
Dichiarazione Originél prohlaSeni | Original Declaration Déclaration Originalerklarung Declaracion Original OpwuruHansHas
originale Originale fekrnapauus
Noi —A mou Osobou - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) — ITALIA
Dichiariamo sotto la Prohladujeme na Declare under our | Declarons sous | Erklaren  hiermit | Declaramos  bajo | log Hawy
nostra esclusiva svou viastni exclusive notre responsabilité | unter Ubernahme | nuestra exclusiva | uckniounTenbHyO
responsabilita che il zodpovédnost, ze: | responsability that | exclusive que le | der vollen | responsabilidad que | oTBeTCTBEHHOCTL
prodotto: the product: produit: Verantwortung  fir | el producto: 3anBrseMm, 410
diese Erklarung , uagenue:
daR das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile; Pracovni ploSinky; Mobile Elevating Work Platform; Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel; Fahrbare
Hubarbeitsblihnen; Plataforma Elevadora Mévil de Personal; Mnatcopma ans BbICOTHOMO paboT

Modello - Model - Modele
Typ — Modelo-MOJENb

N° Chassis - Chassis No.- Pofadové ¢islo ramu
N° Chassis - Fahrgestellnr - N® Chassis - Homep Pama

Anno - Year — Année - Rok
Baujahr — Ano -l'og

A15 JED

Al quale questa
dichiarazione Si
riferisce € conforme
alle direttive
2006/42/CE,

2014/30/CE,

2005/88/CE e al
modello  certificato

splfiuje pozadavky
2006/42 |/
2014/30 /
2005/88 /| ES a
vzorli veterindmich
osvédceni:

da:

Na které se toto
prohlaSeni vztahuje,

EC,
ES,

To  which this
declaration refers is
in compliance with

the directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE  and
with  the  model
certified by:

XXXXXXXXXX
Faisant l'objet de la
présente
déclaration est
conforme aux
directives
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par :

Auf das sich die
vorliegende
Erklarung bezieht,
den  2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE
Richtlinien und dem
von:

XXXXXXXXXX
Al cual esta | K «otopoit  aTO
dec|araci(’)n se 3asiBfieHne OTHOCUTCS,
refiere cumple las Z‘V’lm?;;%’?
directivas 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE 'y el | ceprucuumposaHHoit
modelo certificato | mogenu u3:
por:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
N. di identificazione 0303

con il seguente s timto certifikacniho |  with the following avec lenumerode | Zertifizierten Modell con el siguiente CO creaytoLmm
numero di Cislem: certification number: | certification suivant: mit folgender numero de CepTMNLIMPOBAHHI
certificazione: Zertifizierungsnummer: certificacion: M HOMEpOM:

N.Certificato- Certifikacniho Cislem - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudpukara

M.0303.15.5850

e alle norme | atyto normy: and with the | et aux normes | die Erklédrung | y a las siguentes | u co
seguenti: following standards: suivantes: entspricht den | normas: creayoLumi
folgenden Normen: HOpMamu:
EN 280:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
II firmatario di questa | Signatdfem tohoto | The signatory of this | Le signataire de | Der  Unterzeichner | El firmante de esta | Jluo, nognucasluee
dichiarazione di | tvrzeni je opravnéna | conformity cette déclaration de | dieser declaracion de | 310 3amBneHMe ©
conformita & | tvofi technické | declaration is | conformité est | Konformitatserklarun | conformidad  estd | cooTeetcTBum,
autorizzato a | dokumentace. authorized to set up | autorisé & constituer | g ist autorisiert, das | autorizado a crear el | ynonHomoueHo
costituire il Fascicolo the Technical File. le Dossier | technische Expediente Técnico. | coctaButb
Tecnico. Technique. Unterlagen TEXHNYECKYH0
abzufassen. [AOKyMeHTaLmo
obopynoBaHus.
Luzzara (RE), data-datum-date-date-Datum-fecha-flata
"""""""""" Pignatti Simone
(General Manager)
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
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