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TigieffeLa ringrazia di aver astgtio 0 prodotto della sua gamma, e La invita alla lettura del presente libretto.efdl'inter
tutte le informazioni necessarie per un corretto utilizzo della macchiha@meghistato pertanto dugegattentamente le
avvertenze contde e dieggerlan ogni sua parte. La preghiamo inoltre di conservare il libretto in duogmtadattio
inalterato. Il contenuto di questo manuale pud essere modifietovignzé piteriori obblighfjne di includere variazioni
e migbramentlle unita gia invideietata la riproduzione o la traduzione di qualsiasuesttelifrgtto senza preavviso
scritto del proprietario.
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1. INTRODUZIONE.

Il presentébretto di Uso e Ma&amatone & generale e si rifealeegamma completa di macchinzianate in copertina,
pertanto la descrizione dei compodensigtmi di amando e di sicurezza pud contemplare particolari non presenti st
macchina pdré fornibili su rictiieo non disponibili. Al fireeligu i r e | 0 elaARIOTigieffeosir.lsi risereacdn i
apportare modifiche al prodtttalibrettali istruzioni in qualsiasi momentolsénmab b | i go di aggior
1.1. Aspetti legali.

1.1.1 Ricevimento della macchina.

A linterdo della UE (Unione Eurdg@agcchina Le viene consegnata completa di:

A Libretto di istrami nedl linguael Suo paese
A Marchio CE affisso smiécchina
A Dichiardane dconformita CE
A Certitato di garanzia
A Dichérazione di avvenuto collaudmdnt
al i a:

Sol o per 1061t :

A lIstruzion per | a denun ciAi ethrichiestalsa graa véfica pesiadicasul portade INAILT 6 | N
Le rtordiamo che ilrétio distruzioni & partg#egrante della manahé copia di esso, unitamertepia dei documenti
attestanti lavvenute verifiche periodiche, devonotesatgea bordo padibrman e | dsifoagnienitore. Nel caso di cambi
di proprieta e nesesio cé il libretto dingtzioni accompagni sentg macchina.

1.1.2Denuncia di messin servizioprima verificasuccessiveverifiche periodiche e trasferimenti di
proprieta.

Gliobblighiegaldel proprietario della macchina differiscono a seconda dello stato in cuidagmaeskdimaervizide
consigliamo pertanto dinmdiosi sulle procedure previdgeSuga zona presso gli enti a tutela della sicurezzdinavgosti
Alfne di mi gliorare | darchi vi azi oistenzac ata predistacausezome talla fine
diquestbi bretto chiamat hodRegistro di con

1.1.2.1Denuncia di messa in servizio e prima verifica

In TALIAIl propriario della Piattaformexed deve deu n ¢ i a r eompetad p&rl tédridotioll@essa in servizio della
macchina sottoporla a verifigieriodiche obbligatorie. La miintali verificleeffettuata dall'INAthe vi provvede nel
terminali sessata giorni dalla richaggiecorso utilmente il qudledatae di lavoro pud alerai delle ASL o dei gsitj)
pubblici o privati abilithé successive verifiche sdfettate dai soggetti gia citati che vi provvedono nell teerdine
giorndalla richiesta, decarsdgilmenti quale il datode lavoo pud avvalersisdiggetti pubblici o griahilitati. Le verifiche
sono oerose e le spese per la lomueiieone sono a carico del datore di lavoro (proprieterae ia)laP el effettuazione
delle védfiche glirgani di vigilangritdali (ASL/USL o ARRA'INAIL potranno dengh del supporto di soggetthljmi o
privati abilitati. |1 setigprivati abilitati acquistano la qualifica di incpubbticdiervizi e rispondono direttameaila
strutura pubblica titee déh funzione.

Per ladenuncia di messa iniger in Italia € necessariegaisi al portale INAIL. Seguisérlizioni consegnate unitamente
agl i al t r idelth onsagmdella macchiaal ditré alle infamhaalgortale sses

L6 NAI L uraNsdsneagyicola e in ocoasidella Prima Verifica, prevwved al | a ¢ o mpaitdcraica dio r
i dentificazioneo r ieptoirdi rdeakdliaallamacchgig insseénaze desumibils dainuedss di v a
istruzioniTale dcumento costituira patiegrante della documentadielfeemacchina.
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1.1.2.2Successive véiche periodiche

Le verifiche annuali sono obbligatotédialenkecessdw che il proprietario della Piattaforma Aerea faccia aichiezta
raccomanda- di verifig period&ca | | 0 o r gnzan(ASL/ASo ARPiA gltri soggetti publdigrivati abilijatiompetente
per territorio almeno ventiigivimdella c adenza del |l danno dal moment o dal |

NOTA BENE: Qualora una rmacsprovvistdi documem di verifica in cordi valith venisse spostata sul territotina
zona fuori dalla competenza del solito organozai, \égilbligo deproprietario della macchina richiedere verifica ann
al | 6or ganmetente parnuayo tétaio iz aui laanicw si tha ad operare.

1.1.2.3Trasferimenti giroprieta

In caso di trasferimento di proprieta (in tatsjproprietrio della Piattaforma Aerea é obbligato a denunciarne il pos
al | 6 o rignan(ASL/JSLARPA dtri soggetti pubbtigprivatibilitajicompetente per tetintallegando copia di:

A Dichiarazione di conformita rilasaiatastittore;

A Denuncia di messa in servizio effettuata dal primo proprietario.

1.1.3Formazione, inforezione e addeésamento dgli operatori

Il ddore di lawro deve provvedere affinchéirlavt o r i i ncaricati d e | |agiansdeguata | |
specifica, tale da consent i r sadidboneot dcird, e io reldzeohelaichscHe i a
possonessere causati ad altreqrers

1.2. Test effettuati prindellaconsegna

Pr i ma d edsul@catopgni esemplare di PLE é stato sottoposto ai seguenti test:
A Test di frenatura

A Test dsovraccarico

A Test di funanamento

1.3. Destnamne douso.

La macchina descritta nel peeddmetto € una piattaforma aerea semovente destinatacapeciimyae matiale
(attrezzatura e materiale in lavorazione) per eseguire lavori di marstédiazioneyuliziayerniciatura, sveiatara,
salbiatura, saldatura, ecc.
La portat max. consentita (differente per ogni inoelddice paragoaf f eristihbeet t ecni ched) —  coc¢
A per ogni persona si considera un carico di 80 Kg;
A perl 6 at tasieonsmand 401Kg;
A il cario restanté rappresentato dal materiaedralzione.
In ogni caso non superare MAI la portata massitta glgsarag af o A Car at tEeonsestitoaricare sullat e
piattaforma personeirearature emateriali iavorazione solo lidaposizite di accesso (piattaforma abiadsEa
assolutamente vietato caricare sulla piattaformagigezagre enateriali in lavorazione fuori dalla posizione di access
Tutti i carichi devonoessgosizionai a | del @estellb; em@nconsert sollevare carichi (anche tasyut la portata
massima) appesi alla piattaforma o alleasiigbevameio.
E vietato trasportare pannelli di grosse dimensioni in quanto aumentan® # vesistausando fortéschio di
ribalamento.
Duante lo spostamento della macotimpiattaforma sollevata non € consentito applicare zamiallapiattaforma (gli
operatori a bordo non devono tirare funi o cavi, ecc.).
Un sistema dintrollo decaricanterompe il funzionanto dellanacchina se il carico in piattafeccede del 20% circa |l
carico nominale (vedere capitdine genadidit i | i zzo00) e |l a piattaforma  so
La macchina non puo essere impiegata diteitasigazdestinati alleircolazione sttale; delitare sempre, mediante
opportuneegnalazioni, la zona di lavoro della macchina quandozirupegrteapubblico.
Non utilizzare la macchina per trainare carrelli o altri veicoli.
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Ogni utidizodella marhina differentla quelli pes lquale easdtinata deve essere approvatiequitio dal costruttore della
stessa a seguito di specifibéestal e |lizzaiowet i

ﬁ Non utilizzare la macchina per sciygrdi da quéli per i quale stata realizta a menoidaver richiesto ¢
ottenuto per isritto da parte del costruttore la facolta di farlo.

1.3.1. Sbarcom quota.

Le pitaforme di lavoro elevabili non sono progettate tenendo conto dei risdlu fderibaatirdegal oitma @ 1 6 u
posiione di a@sso considerata € con piattaftsmaletamente abbassata. Per tale motivo questa attiaitaeatéorm
vietata.

Ci sono per . condi zi oni eccezi oaabandonarda pidttaforndi laaotoial di 6
fuori dallposizione di accesso. Questaiatti© vi ene definita comunemente MfAsk

| rischi amnessi @n b fsbarco in quaiaon dipend@i N modo escl usi vo da lpdsta analigdei at
rischi suppata dal Dagodi Bvoop pud autorizzare questo spagcsfictenendo in considerazione, tra gli altri:

A Le caratterigtice  amnbiénididavoro;

A 1l divieto assoluto di considerare la piattaforma di lavoro comnepagodiepersone chgor ano cal | 6

A L 6 wa della macchina al xx% dellprestazioni pevitareheforze addizionali create dallcfg@eperazios, o
flessioni della struttura allontanino il punto di accesso dalla zonareeteerca. i&proposito alel prove
preverive al findi definire queste limitazioni;

A Prevedere undapposita pr oczaesepioan miatoresemapeewmnela dgiatafoema ¢

lavoro ed un altro alla postazione di conmeratanentre miterzo operagabbandona ldgtaforman quota)

Pr ev eder eormarnchadel persoriale eoinvolto sia catmeple persdadrasprtato;

Dotare | 6ambiente di sbar co dcaddadal petonale che estestna daflai t

piattaforma.

> >

Quanto sopra non costituisceaund or i zzazi one f or mal e rcdiej o t awdenfoanirg ab r
Datore di Lavoahe se ne assume a pieno la responsataititdziani utilper la pianifisane di questccezionalkttivita.

1.4. Descrizione della matna.

La macchina descritta nel presente libretto usereima@uina Rittaforma di Lavoro Elevabile semovente costituita da:

A carro di base motorizzato istodvruote

A torretta girele idraulicamien

A bracciaarticolato azionato da cilindddmamici (il numero delle articolazioni e dei cilingrdalipedello di

macchina);

A piattaforma podperatori (la portata max. & differente per ogrii neatdeocdpt o | o stfii Ccahrea Ltteecrni |
Il carroé provvisto di motorizzazionggber spostare la macchina anche con piasialferratved i tl atil @ ed® )
dotato di due ruote posteriori motrici e due ruote anteriori nedricile stde posteriori 8o dotate di fie di
stazbnamenta logica positiva (@ slci o de i comandi di tropzione | 6inter
La orrettapoggia su una ralla fissata al carro di basessqredorientata (ruotata) @i @8@ncontinuat t or n o
centrale delfaacchina rdeante vite senza fine irrevietsibi
Il sistema di sollevamentbraccio articolato, puo esseldiwo in & strutture principali:

A la prima, a sviluppo vppigdrdla@ @l @ mma insd ad ddpdm t da r a

A la secnda, costituita da un braccilldizamento dotato di sfilo telescopico;

A laterza, costituitd beacd termia | e d e n o(diBeniediltlib & fiisd, intgrione & rotante di circai}180° tota
| cilind oleodinamidii movimentaxe della stittura articolas@ano prowvvisti ¥klvole oveenter direttamente flangiate sugl
stessi. Talearattastica onsente di mantenere i bracci in posizione anche in caso di rottura accitidrdgae di
alimatazione.

La pigtaformaincern e r a&tsd ra&lmi @ © d edserelruotata di 180° tofalj (90D addestrapeu90° a sinetta) me
atuatore ot ant e anch6es saentg, edévdotatasdi parapdtii e dangeitde diltezza regolantare(i
parapéi hanno una | ¢ £1@0zman; le fasce fggmae d e h a n21%0 myin foralaccesgodadascia feeama
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altezz& 100 mm)! livellamento della piattaforma e automatico ed e assicurato cizafraatidaiee cilindri mrcuito
chiusoE previdt la correzione manuale deblivelhe di ant e i ntervento sul letémegpo
abbasati (e con inclinazione del #AJMWPO rispetto all 6a

1.5. Postidi manovra.

Sulamacchina sopoevistiue posti di manovra:

A sullapiattafr ma per | 6uso normale della macchina;
A sulla torretta (0o comwngutea) son@ r esent i [ comandi di emergenza
emergeza,un selebre a chiave darselezioneetipostodi o mando e | 6abimensi one d
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1.6. Alimentazione.

Le macchine sono alimentate tranute teotco Diesl.
S a | 6impianto idraulico c heni egasarit (v schemaeetddy e circuddraslioon o

alegati al p

resente libretto).

1.7. Vitadella macchinademolizione e dismissiane

La macchina éatt concepita pena durata di 10 anni in ambienti di lavoro normali considerando unedsmaorret
manutenzite adeguata. Enquesto pedo € necaaria unaerifica/revisionempdta da parte della ditta costruttrice.

In caso di demoliziottergersi alleormative vigenti nel paese in cui si esegue questa operazione.

In Italia la derriine dismis®nedeve esseregnalata allaSL / USL ARPAerritoriale.

La macchina egtituita prevalentemente da parti metalliche facilmecitslri@mais per la maggior parte ed alluminio pe
blocchi oleodinamici); € possibileafteénaiarehela macchina e rigliile al 9%.

A\

Le normate europee e quelle recepite dai paesi membri in materjzetiorambietale e smaltiment
dei rifiuti prevedono pesanti sanzimmministrative e penali inso di imdegiato rispetto dellaasse.

In @aso di demolizhe / dismissione, quindi, attesiestrettamente alle regole imposte dalle norme vi
soprattuto per mateali quali olio idraulico e batterie.

ARO

Uso e manutenziongerie A12 JRTB15 JRTD Pag.10




1.8. Identificazione.

Per | 0i deamacche,daraniilacichiesigohsi ldiicambio e pérterventi, occorre citare seimga® riportati
nella targhetta di immatricolazione. In sasorinem dilleggibilitdella targhetta (cosi come per le varie targhette dislc
su ttta la mechi) € necessario ispinarla daminor tempaossibile. Per poter identific@memacchina anche in assenza d
targhetta é stata punzonataduicola saelar r o di base. Per | 6ubi cazione d
vedere lfigua che segue. Si siglia di &scrivere talati nelle apposite casellegiiieriportate.

MODELLO: CHASSIS: ANNO

®
' ® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES
= SELBSTFAHRENDE ARBEITSHEBEBUHNEN
A P e L

PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

PESO MACCHINA-WEIGHT-POIDS

MODELLO-MODEL-MODELE
EIGENGEWICHT-PESO MAQUINA

TYP-MODELO

N* CHASSIS-CHASSIS N*-N* CHASSIS
FAHRGESTELLNR-N® CHASSIS

BATTERIA-BATTERY-BATTERIE
BATTERIE-BATERIA

BATTERIEGEWIC!

PRESS. MAX.-MAX PR PRESS. MAX)
ARBEITSDRUCK-PRESION MAX

MAX. TRAGLAST-CAPACIDAD MAXIMA

PORTATA MAX-MAX LAST-PORTEE MAXI _ PESO BATT.-BATT

ANNO-YEAR-ANNEE
BAUJAHR-ANO

AIRO & una divisione TIGIEFFE Srl - Via Villasuperiore 82
42045 LUZZARA (RE) - ITALIA -
g Tel. +39-0522-977365 - Fax +39-0522-977015 - E-mall airo @itt.it

001 10034

Fig.1
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1.9. Ubicazione dei principali componenti.

Lafigura napresentlmacchina e le divepseti chéa compongono.

1) Scatola comandi;

2) Comandi a terra

3) Centralina elettrica;

4) Serbatoio olio idraulico;

5) Serbatoio gasmli

6) Motore Bsel;

7) Pompa trasmissione;

8) Pompa movimenti;

9) Motori idraulici di trazione;

10) Motore idracb di tmzone torretta;

11)Presa 20V (opziate);

12)Livella iccolare (opzional@er la
verifta visivadel livellamento de
macchina;

13) Cilindri sollevamento

14) Batteriaaviamento;

15) Idroguida;

16) Inclinometro;

17)Sensore limitatore del caricd
piattaforma (et caco);

18) Ralla;

Fig.2
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2. CARATTERTICHE TECNICHE MACCHINE STANDARD.

VA

2.1. Malello A2JRD.

LE SPECIFICHE TECNICHPREDOTTIJRORTATE NELLE PAGINE SUCCESSIVE, POSSONC
MODIFICATE SENZA ALCUN PREAVVISO

Al12 JRTD
Dimen#oni:
Altezza massindli lavoro 12,2 m 40' ft
Alteza massima del piano di calpestio 10,2 m 33'5" ft
Altezza liba dal suolo 250 mm 9.8" in
Sbraccio max. di lavoro da centro ralla 7,1 m 2306 ft
Rotazionetrettar(oncontinua) 370 ° 370 °
Rotaziom piattaforma 180 ° 180 °
Altezza piano di efio inserimento velocita di sicurezza <3 m <96 ft
Raggh interno gierzatura 1,25 m 4'1" ft
Raggio esterno di sterzatura 3,6 m 11'9" | ft
Portata assima (jn 23 Kg 50 Ibs
Numero magsio di personella piattaforma (n)so interno 2 2
Massa attrezzi e materiali (mé&)ugd)terno 70 Kg 1545 | Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafornsa @sterno 2 2
Massa attrezzi e enili (mef**)i uso esrno 70 Kg 1545 | Ibs
Altezza masna di trazione Max Max
Dimenioni massime piattaforme)(*** 0.8 x 4 m 2' 775<4 € 4
Pressione idraulica massima 380 Bar 5511 | psi
Pressione massimircud disollevamento 250 Bar 365.9 | psi
Dimensionbgime (****) @730x230 | MM @58095( in
Tipo gomme (****) 10 x 16,5 10 x 16.5
Dimensiouiitrasporto 5,6x1,8X m 18 4"x5 0 ft
2,09 9"x6 0
Dimensioni di trasportojitoripigato 4,0x 18 x m 131"x5 ft
2,45 9"x8 6
Peso madina a vuoto (*) 5800 Kg |1278.12| lbs
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudinale 4 ° 4 °
Inclinaione trasversale 4 ° 4 °
Velocita vento massima (***) 12,5 m/s 27.9 | mph
Forza marale massa 400 N 89.9 Ibf
Carto massimper singola nao 2600 Kg 5700 | Ibs
Prestazioni:
Ruote motrici 4 N 4 N
Velocita max. in trazione 6 km/h 3.7 mph
Vebcita di sicurezza in trazione 0,6 km/h 0.4 mph
Capacita serbatoio olio 90 Litri 237 gal
Massima pendenza supegabil 38 % 38 %
Temperaturaax. di esercizio +50 °C 122 °F
Temperatura min. di esercizio -15 °C 5 °F
/l”fg Uso e manutenzigngerie A12 JRTB15 JRTD Pag.13




Alimentazione DiesYANMARStagelll6

Tipo motore Diesel 3TNV88 3TNV38
Potenzanaxmotore 28,2 kW 37.8 hp
PderrzaRegolata 25 kw 33.5 hp
Batteria avvianten 12/132 | VIAh| 12/132| V/IAh
Quatita totale elettrolito batteria 7 Litri 1.8 gal
Capacita seatnio gasolio 70 Litri 18.4 ga
Alimentazione DieseANMARStageV/ Tier 4 finald
Tipo motore Bid 3TNV88 3TNV88
Potenzamaxmotore 275 kW 374 hp
PotezaRegolata 25 kw 33.5 hp
Batteria avvianien 12/18 V/Ah| 12/18 | V/Ah
Quatita totale elettrolito batteria 7 Litri 1.8 gal
Capacita serbatoio gasolio 60 Litri 15.6 gal
Elettroporpa trifase 380V (opziogal
Potenza motore NA kw NA hp
Corente max. aggbia NA A NA A
Velocita maigsa in trazione NA km/h NA mph
Elettopompa monofase 230V (opzionale)
Potenza motore NA kw NA hp
Corrente max. adsita NA A NA A
Vdocita massima in tragion NA km/h NA mph

(*) Inalcuni casi passo esseregyisi limiti diversi. Si racaoda di attenersi a quanto indieidddarghetta posta sulla macchina.

(*» me= mi (n x 80Q)

(***) Velocita dehte superiori o ugaali2,5 m/s identificamexchine con poss#bitlt lavoro arelin ambiergsteni; Velocita del ventoaliga 0 m/s

identificano macch8@IO PER USO INTERNO.

(****) Standard pneumatici artigiatl 6.5empitton schiuanpoliuretanica.

(****) Piattaforma standatiaio 800400 mmQptional piEforma maggaia n acciaio@®x.80 mm

ARO Uso e manutenzidr@erie A12 JRTBL5 JRTD
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2.2. Modello ASJRTD.

A15 JRTD
Dimersioni:
Altezza massima di lavoro 15,1 m 496 ft
Altezza massima del piagaldéstio 13,1 m 2060 ft
Altezza libera daiolo 250 mm 006 in
Sbraccio madi lavoro deento ralla 8,8 m 28 '9" ft
Rotazione torretta (non continua) 370 ° 370 °
Rotazione piattaforma 180 ° 180 °
Altezza piano di calpestio inserim&nttitévei sicurezza <3 m <96 ft
Raggio tarno di sterzatura 125 m 4'1" ft
Raggio estesrdisterzatura 3,6 m 11 6 ft
Portata massima (m) 230 Kg 50 Ibs
Numero massimo di persone sulla piattafomsa {(nderno 2 2
Massa attrezzi e matefme) (*f)uso inten 70 Kg 154 Ibs
Numeronassimo di ponesulla piattaforma i{njso esterno 2 2
Massa attrezimateriali (me) {*t)so esterno 70 Kg 1545 | Ibs
Altezza massima di trazione Max Max
. — ——— " -
Dimegioni massie piattaforma (*****) 08x 1.4 m 300 X 47 ft
Pressiongraulica nsaima 380 Bar 5511 psi
Pressine massima circuito di sollevamento 250 Bar 3626 psi
Dimensioni gomme (****) @730x230| MM %!307 in
Tipo gomm&*t*) 10x 16,5 10x 6,5
Dimensioni tlagorto 6.50x 1.8x m é]% (;<(3 f
200 x0Tt
60 !
Dimensioni di trasportojiborpiegato 470 X 1,8 x m 1@ x5
2.40 5 o xl’ ft
70 ]
Peso macchina a vuoto (*) 6630 Kg 14617 | Ibs
Limiti di stabita;
Inclinazianlongitudinale 3,5 ° 3,5 °
Inclinazione tragsale 3,5 ° 35 °
Velocd veito massima (***) 12,5 m/s 27.9 mph
Forza manuale massima 400 N 90 Ibf
Carico massimo per singola ruota 3000 Kg 6600 Ibs
Prestazioni:
Ruote ntaci 4 N 4 N
Velocit max. in trazione 6 km/h 3.7 mph
Velocita dicurezza irazione 0,6 knth 04 mph
Capacita serbatol® 90 Litri 24 gal
Massima pendensuperabile 35 % 35 %
Temperatura max. di esercizio +50 °C 122 °F
Temperatura mitesercizio -15 °C 5 °F
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Alimentazione DiesYANMARStagelll6

Tipo motore Diesel 3TN/-88 3TNV38
Potenza motore 28 kw 38 hp
Batteria avviamento 12 /132 V/Ah| 12/132| V/Ah
Quantita totale elettrolito batteria 7 Litri 2 gal
Capacita serbatoicgl 70 Litri 18 gal
Alimentazion®ieselY ANMARStageV/ Tier 4finalb
Tipo moterDiesel 3TNV38 3TNV38
Potenzanaxmotore 275 kW 374 hp
PotemaRegolata 25 kW 33.5 hp
Batteria avvianten 12/18 V/Ah| 12/18 | V/Ah
Quantita totale eletiddatteria 7 Litri 1.8 gal
Capacita serbataasolio 60 Litri 15.6 gal
Eletropompa trifase 380V (opzionale)
Potenza motore NA Kw NA hp
Corente max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph
Elettropompa monofase 230yzionale)
Potena motore NA kw NA hp
Corrate max. assorbita NA A NA A
Velocita massima in trazione NA km/h NA mph

(*) In &uni asi posono essere previsti limitisiiv& raccomanda di attenersi a quanto indicato nella targhéitianpasthina.
(*» me=mi (n x 80Q)

(***) \élocita del vento supedarguali a 12,5 m/s identificano macchine con phdatmititance in ambienti esterni; Veldeltaento uguali a 0 m/s
identificano macch8@LO PER USO INTERNO.

(***) Standard pneumatigjléatilOx116.8empitton schiuma poliuret@nic

(*****) Piattaforma standard in acciaid0®00xi; @ionapidtaforma maggiorata in acc@d. 80 mm
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2.3. Vibrazioni e rumore

Sono state effettuateverinerenti il rumoradptto nelle comitiniritenute piu sfavorevolivagrtarne I'effetto sull'operdtore.
livello di pressi® acatica ontinuo equivalente ponderatoejfposti di lavoro non supera i 70dB(A) per ognuno dei n
elettrici.

Per i modelli dotatimtitore dieselyécte,|l livello di pressione &icascontinuo equivalente ponderato (A) nei posti di la
nonsupera 106dB(A), il livello di ppessiacustica al posto operatore a terra norgE8pdi(A), il livello ptessione
acustica al pio operatore irafiabrma non supera i 78dB(A)

Per le vibrazioni si e ritenuto che nelle normali icdinidizionanento:
A il valore quadraticomed ponderato in frequenza de lelichia mferiore a r
2,5 nisec?per ognuncedmodlli cu fa riferimento quesanuale di Uso e Manutenzione
A Il valore quadratico mediodeato if r e quenz a d eile bspasto it @ripedr irderidr@an/secper u
ognuno dei modelli crifeimento questo mandalgso e Manutérze
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3. AVVERTENZE DI SICUREZZA.

3.1. Dispositivi dprotezione individuale (P

Indossarsempredispogivi di protezione indiviceedbndo quanto previsto dalle normative vigenti in materia di ig
sicuezza del lavoro (in paeie €OBBLIGATARI ingpiego di elmetto e di tadeali sicurezza).

La scelta d&IPI piu idonei in nidae dh ativita da svolgere € respomsabil del | 6operatore o d
Per il loro correttdizzo e la loro manuiemez fare riferimeai manuali stessi delle atere.

L6buso del |l 6i mbr ac aobhblgatio etcettonei paasr ire citquesnposta da speaifiche mormative. |
Italia, il testo unico sulla sizay@igs 81/08a reso olibg a t o zoicdka 1166 untbirlaiczat ur a di si c
L6i mbracatura va aggaahtdied achdt uep dewphte. nahc or mmg g |

3.2.  Norme di sicurezza generali

A Lo6us o chied &l rigervatogpesone adulte (18 anni comgidbrmate che abbiano presa a

visione del preselibrdto.La formazione é responsalslidatiore di lavoro

La piattaforma € adibita al trasporto di personé, pdadsario di attenellsi normative eigtinel

paese di utilizzo pergjaeategoria di macchine (vedi capitolo 1).

Gli utentidla machia devono sempre essere almenaldcui uno a terra, che sia in grado di ef

le operazioni di emezpgedescritte nel segdéigresente liltie

Impiegare la macchina ardiataninima da linee ad alta tensione come indagatinliseccssivi.

A Impiegare la macchinarathdosi ai valori di portata indicati nel paragrafo relativo atiehei

tecniche. Sulla taetfa identificedi épresente il numero massirperdone ammesse sulla piattafor

portata massiméaemassatrezzi enateriali: Nauperee nessuno di questi valori.

NON usare il ponte elevatore o elementi dml@atesllegamenti aatarentre si sigoro lavori d

saldatura sullafiaforma.

A Eassolutamente vietato caricare e/osqaeisme ed materiali con piattaformafabd della posizio
di accesso.

A E responsabilita del proprietdeita macaim e/o del responsabiladsicurezz veificare che |
operazioni thanutenzione e/o riparazione siano svolte da peditioabe g

> >y

>
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33. Nor me dodouso.

3.3.1.Generali

| creuiti elettrici ed oleodinamici sono dotati di dispiositezzdarati esigillati dal costruttore

ﬁ NON MAGMETTERE E NON VARIARE LA TARATURA DI NESSUN COMPEGNENNHEANT
ELETTRICO ED OLEODINAMICO.

A

PP D D D N P

D> > P>y D

La macchina deve essere impiegata solo irrzdheninate, controlacikle il te&enosia pianeggiante
adeguataemte consistente. La macchina non puo essere sdilezaelizoni di illuminazione non ¢
suficienti. La macchina non é dotata di illuminazione propria.

Pr i ma d erificaré inteégiitd e hmstato diansevazione della macchina.

Durate le fasi di manutenzione non disperdere evernimaksdotiraie circostante, ma attenegsiaato
previsto dalle normative vigenti.

Non effettuare riparazioni o manutepzindo la macchina é gatéealla ahertazione di rete. Si raccom:
di seguire le istruzioni contenute nei paragrafivsucces

N avicinarsi ai componenti deliimtgpidraulico ed elettrico con fonti di calore o fiamme.

Non aume nt assine cdnsertila insdbaoraegggcale o altro.

A macchireolevata, non legare la piattaforma a qualsiasi stuityasti o muro).

Non impiegare la isioa come una gru, montacarichi o ascensore.

Avere cura di proteggere la macchiparticolare modo la daatomandn piattaforma con il suo ajp«

cappuccicopzi onal e) e | 6 o pmebietaddib (verniciagtwa, averhi@atsabbéature
lavaggio, ecc.).
Evietato | 6uso del | alogcleaedérsennpdaied yetinonodavdno eccenle

limitindicati nelle Caratteristiche tecniche (per apdeexehuitévedi capitauccessivi).

Le nacchine per le quali il limite della velocita del vento &€ uguale a 0 m/s sare efzlimpi@gmer
a | érmo di eidici.

In condizioni di pioggdi parcheggio della macchina avere cura di praetegatgeecanandi in piattaforr
utilizzandib cappuccio predisposto (opzionale).

Non utilizzare la macchina in locali dov®sasgsshi di esplosioimecendio

Evi et at o ut ualsdtta preasioee (idrapulitrici) ped iblaatmgjadena.

E vietato sovraccaricared#tgforma di lavoro.

Evitare urti e/o contatti con altri mezzi e strutture fisse.

E vietéao abbandonare o accediaepiaaforma di lavoro se questa rtoovai nella posizione prestgimiit
| 6 acdablsasdooy® der e capi taotltoa fioAcntaeds)s.o al | a pi

3.3.2Movimentazione.

A

A

Prima di ogispostamento della maechi necesario accertarsi che le everspiale di collegamento s
distaccate dal punt@litherazior. Verificare sempre la posiziehcavo stesso durante gli spostam
caso in cui la macchina sia alimentatattop@nmpa a 230V.

Non ulizzarda macchina su terreni sconnessn solidi per evitare possibili instabilitataPe i@lament
della macchina occorreeregrsi alla massima pendenza ammissibile indicata nel paragrafo
caratteristc he t e c niimithdist aablillai tv'ooc.e | fimenticy piani inclidas devool €
eseguiti cda massna autela.

Non appena la piattafosinsolleva (esiste una certa tolleranza variabile da modello a modello)
automaticamente la velatiisiclezza di trazione (tutti i modsitirdti in questo libretto hanno superata
stabita eseguiti conformemente alla BN280

Eseguire la manovra di trazione con piattaforma sollevata solo su terremdp@irzggitatiti verifda
| 6 aza d&i ®mo scalini sul pavimengrestando attenzione agli ingombriedehéa.

Durante la manovra di traziomepiattaforma sollevata non & consentidpesgtori di applicare ca
orizzontali alla p&orma (gli operatdsbado nodevono tirare funi o cavi, ecc.).

La macchina non deve essere impiegé&melitenel tasporto su strada. Non impéeper il trasporto
materiale (vedere paragiadibe st i nazi one doéusood) .
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A Ver i fi c aoreperlaccertars ehesihno pseativostacoli o altri pericoli

A Pestare particolare attenzione alla zohaoga dela macchina durante il solleviama fine di evit:
schiacciamenti e collisioni

A Durante la movimentazione tenere le mariziongadi sicurezza, geconducee posizionarle co
rappresentaton f i gur a A o Bgons tekere /e mapieame dadigu@a €r at or «

, =

Fig.4

3.3.3Fasedi lavoro.

A La macchina & dotata dsistema di controlloddelinanine del carro che blocca i soilEwain caso
posizionamento instatilg@ossbileriprendere a lavorare solo @wpo posizionato in posizione sta
macchina. Sea spi a r ossa e Ultilhh@sole sedagpiattah & sakatapresentsudla
scatola comdi in piattaforma entrano in aziomecdhinanoné correttamente posizionata pasegra
rel ati vi al AModo di ut i | i z zpodizipne dssaper riprendeesc
lavorazioniSe | 6 al | ar metivaccon piattaforind sollavata, te mmnbesgiossodi sono que!
che consentoiigecupero della piattaforma.

A La macchina & dotata di un sistema di controllo del carficovia plathlocca le mandivmovientazion
della piattaforma indiaioni di sovraccarico. In caso disuigadellapiattaforma gia sollevata \iehite
anche la manovra di traziépessibile riprendere a movimentare la piattaforma @obo tidjmoil caricc
eccesso dhl piattaforma. Se il segnalaoustico e la lampadina rossa preskntictolacomandi i
piattaforma entrano azione significa che la piattaforma € sovraccaricata (vedi $3piiola
S 0 V r a ced@anedessari@ tpglie@rico in ecesso per riprendere le lavarazio

A A Le macchine ad alimentaziondcalstinadotde di un dispositivo per ilrobmtdello stato di carica «
batteria (daspesi abdbyo {8 ahadraggiunge il @0&odndzianeviene
segnal at a artlol platafoena anedmntee accansidaespilarossalampeggiante. In que
condizine viene inibita la manovra di sollevamento, € quindi necessario provvedere immediata
della batteria.

A Nonsporgersi dée ringhiere perimetrali deltefirma.

A Verificar e saediesesian 2 @ ofder gteoneedellm mdcchinaa Datiai pamtta
prestare particolare attenzione nel momento in cui sigffsfiostamenti perta®ipossibilcontatti cc
personale a terra.

A Durante lavori in zone aperte aiqulatifinedi evitare che personale noe &dd o al | dus
avvicini pericolosamente ai meccanismi della stessa, & ne@edariolimiti lavoredante trarsnne ¢
altri adeguati mezzi dnsdagione.

A Evitare le condizioni antHigmraoseed in particolare le giornattoge.

A Effettuare il sollevamento della piattaforma solo se la macchina poggia su teeoirizaositibitap
successivi)

A Effettuare la manovra di trazion piattaforma sollevata solteserisul giale ci si trova & consisted
orizzontale.

A Non utilizzare la propulsione termica (motore Diesel o Benzina) in ambiestifficiastenmente siera

A A fine leoro per evitare che personeutorizzate impieghino la macchinae@stare & chiavi dai qua
di comandorgorle in luogo sicuro.

A Sistemare sempre gli attrezzi e gli utensili di lavoro in posizienetabiida loro eakd il copeguent:

rischio per gli operaaderra.

Nella scelta del puntoodiznanentalel carrqyer evitare possibbntatti imprevisti con ostacoliccomanda di osservare
attentamente le figure che permeitiodividuare il raggaziah®d# piattafornfeap. 2
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3.3.4Velocitadel vento secondo scala di Beatfor

Di £qguib riportiamo tabella indicptivda semplice individuazione della velocita del vento ricordando che il limite me

ogni modella hacchina é inalic neditabelllCARATTERISTICHE TECNICHE MAGIIIAINBARD.

A\ |

Le macchine per le quali il temmassimo del vento e pari a 0 m/s son da utilizzare esclusivar

ocal i chi usi sodiNai macchmic aniestiesteni ndpmure in dassenza di ventg
NUmero Velocita | Velocita Descriine
del veto | del vento Condizioni del mare Cordizionia tera
Beaufort vento
(km/H (m/y
0 0 <0.28 Calmo Piatto. Il mo sale
verticalmente.
1 16 02817 | Bava di vent Leggerg increspature sglla superficig Ivbyl_m_entdel vento
si formanoreste bianche. visibile dal fumo.
Brezza Onde minute, ancora corte ma evider Si sente il vento sull
2 1l 143 leggera Le creste nc;nre'm ono, aspetiitreo pelle nuda. Le fegl
99 pono, asp frugiano.
Onde con este che sompono, schium Foalie e rami piil picd
3 12-19 3i5.3 Brezza tesa| di aspto viteo.Si notano "pecorelle” d . glie ¢ piup
; in movimento costan
la crsta bianche.
) Vento Onde con teedza ad allungais. Sollevamento d.i\y:ere
4 2029 5.38 " N - i e carta. | rami song
moderato pecorelle” sanpiu frequenti o
agitati
Onde moderadalla forma che si allun Osf%'”abnosgllcloirr?:sg ¢
5 3039 8310.8 Vento teso Le pecorelle soabbondanti, alcuni gle.
. piccolendenelle
spruzzi. .
acqueanterne.
Movimento di grossg
Onde grosse (cavallonlpdedse AN
6 4050 10.813.9 | Ventdresco imbancate di schiuma. Probabitzzp rami. |E)IffICO|'Ea ad usq
I'ombrello.
| cavatini si ingrossano.drelesi Interi alberpaati.
7 51:62 13.917.2 | Vento forte| rompono k& schiuma viene "soffiata"| Difftolta a camminar
drezione del vento. contro vento.
Ramoscelli strappat
8 6375 17.220.9 Burrasca Onde altg. Le_crgste)mppno formand dagli alb(_an. Impossib
spruzzi vorticosiucchati &l vento. camminare contro
vento.
. Leggeri danni alle
9 7687 20.924.2 | Burrasca fort] Onde aI_te con le ¢Eeshe si arrotolang strutture (camini e
Stréce di schiuarpiu dense. .
tegole asportati
Onde molto alte sormontate da crestg
lungle. Le strisce di saghiaéndono a | Sradicenento di alber
10 88102 | 24.228.4| Tempesta compttarsi e il mare ha un aspettq  Considerevoli dann
bancastro. | frangenti sono malto strutturali.
intersi ela visibilita e ridotta.
Onde enormielpotrebbero anche
Tempesta nasconedre alla viatnavi di meditazza
11 103117 | 28.432.5 violgnta Mare coperto da banchckiuma. Il ven; Vasti danni struttural
nebulizza la sommita delle creste. vig
ridotta.
12 5117 5325 Uragano One aI_BS|me; arigiena di sch|_uma g Danni ingerdil estsi
spruzzi, mar@mpletamente bianco. ale strutture.

ARO
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http://it.wikipedia.org/wiki/Chilometro_all%27ora
http://it.wikipedia.org/wiki/Chilometro_all%27ora
http://it.wikipedia.org/wiki/Brezza
http://it.wikipedia.org/w/index.php?title=Burrasca&action=edit&redlink=1
http://it.wikipedia.org/wiki/Tempesta
http://it.wikipedia.org/wiki/Stazza

3.3.5Pressione al salo della macchinaportanza del terreno

Prima dell 6utilizzo deddail pavenendarsbnenaa sdpiaie p earichi i e mpressiahie

spediche al suolo con un certo mealigscureza.
La tabella seguente fornig@rametri in gioco e due esempi di calcolo della pressione
massimaotto le ruotestdilizatori (pe p2).

al suolo media sotto la 1

prodotto di CARREGGIATA x INTERASSE RUO

SIMBOLO| U.M. DESCRIZIONE SPEGAZIONE FORMULA
Rappresenta il peso della maxchkiscluso il cari
nominale.
Pl Kg Peso démaccina Nota: riferirsi sempre ai dati indicati sulle t i
applicate alla mhota.
M Kg Cario nomiae Ilgocrz\pata massima consentita per laafpiatia d i
Al cm? | Areaoccupatal siolo Area di appoggio al sueltadnacchina determinata Al=cxi

Lardnezza trasversale elld mechina misuta
esternamente alle ruote.

c cm Carreggiata Oppue:

Larghezza trasversale dedli@mmnamisuata tra i cent
degli stabiliatori.

Lunghezza longitudinale della macchina misur
centri delle ruote.

i cm Interasse Oppure:

Lunghezza longinale dla macchinaisurata tra
centri degli stibratori.

Area di appoggio al suoldladeuota o del
stabilizzatore. Léar eaq

massna

peggiori condizioni di posizione @. caric

Area ruota . L )
A2 cm2 - deve essere verificata empigca t e d a;l -
stabikzzabre PO : - .
| @aadi appoggial suolo dello stabilizzatqrende
dall a f or npegid e | pi ede
Rappresenta il carico massimo che puo essere
. . a terra da una ruota o da uno zatile quando
Carico massimo sy - L . -
p2 Kg ruota o sbilizzatore macchinai trova niel peggiori condizioni di posi&( -
‘| carico. Nota: riferirsi semapdai irdicati sulle targhe
applicatalla macchina.
pl Kg/cm3  Pressione al suolo Pressione media che la macchina esercita al pl=(P1+M)/A
condiioni di riposo epportado il caricoominale.
Pressione specifics Pressnemassima che una ruota o undiztatore
p2 Kg/cm? P 9 esercita sul terreno quando la macchina si trg p2 =P2/A2

A

: |

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT - S i

b 1
P1=1395kg E \ i © P1=2200 kg
P2 =680 kg - Eﬁj P2 =920 kg
M =250 kg AQ—I@-“““' ______ ) M =200 kg
c=765cm L ! . ¢=295cm
i=132,0cm i=295¢cm
A1=cxi=10098 cm* A1=cxi=87025cm*
A2=T715cm? A2=62,8 cm*

p1 = (P1+MY/A1 = 0,16 kglem®
p2 = P2IA2 = 9.5 kg/em?

p1 = (P1+M)IA1 = 0,03 kglem?
p2 = P2IA2 = 14,6 kglem?
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Di seguito riportiamo tabediaativa la portanza del sudltivia pettipologia di terreno.

Riferirs ai dati contenuti nelle tabelle specifiche di ogni modello (capitolo 2, CARATTERISTICHE TEENICH

STANDARD) pegtsiarelidato relato alla massima pressione al guodocata dalla singola ruota.

VA

E vietao utilizzare la macchina se la massima pressione al suolo per singola ruota risulta superiot
di portanza ammesstalla sgcifica tipdogia di terreno sul quale si intee operare.

TIPI DI TERRENO VALORE DPORANZA IN Kg/cm?
Terra di ripommn compatta 011
Fango, torba, ecc. 0
Sabbia 1,5
Ghiaia 2
Terra friabile 0
Terra morbida 0,4
Terraigida 1
Terra smisolia 2
Terra slida 4
Roccia 15-30

Questialori sono indicativi, quiraisa ddublla portanza va accertataappositi esami
Nel caso di manufatti (solai in cemento, ponti, ecc.) la portanza va richiestdedlmantrfdtto.

3.3.6Linee dalta ten®ne

La macchina non & elethégge isolata e non fornisteznedal ontatto o dalla prossimitaek @lettriche.
E obbligatorio mantenere una distanza minima dalle linee elettriche secondo tivevigémthastdaseguda tabella

Tipologia di linee elettriche Tensione (KV) Distanza minima (m)

<1 3

1-10 3.5

. 10-15 35
Pali dda uce 15-132 5
132-220 7
220- 380 7

Tralicci alta tensione >380 15

3.4. Situazioni pericolose e/o identi

A Se, dwuante iCorrolli Prei mi nar i

di

st idleil 4 mo ma cigcdnts andifetto ¢HE fauP geneaate c

situazni di pericolo, la macchina deve essere pigstzione di sicurez{solare la stessa, applicare uellojre

segha r e llizdbahdat@ di éavoro.

A Se dur a mtsieverificd unnnzideatezatesioi agli operatori, causato da edramanovraeg. collisioni) o
sopravvenutedimenti strutturkimacchina deve essere posituarionadi sicurezzdisolareal dessa, agjzare un
cartelp e s eagomaih & datre di Avoro.

A In casdli hcidente con lesioniad unkom p e r at o r iafo inlpiat@afprea nart coifdgie a t er r

A Chiamare immediatamente i soccorsi.

A Esegire le mavre per portaa terrala piattaformaolo se ha la ceea che non aggravano la
situaziae.

A Mettere isituazione di sicureata macchina

segnal are | 6anomalia al

ARO
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4. INSTALLAZIONE E CONTROLLI PRELIMINARI.

La macchina veegonsegata completamententata grtanto pudé compiere tutte léohinareviste dal fabdmie intuth
sicurezza. Non occorre esegléuna operazione preliminare. Per effettuare lo scarico della macchina seguire le inc
capi t olIntaziofiemotvriansep or t 00 .

Sigemare Ianacchina su di una superficieisafémente consisténégliparagafo3.3.9 e con pendenza ritee a quella
massima consentita Lifntididtabiitear atteri stiche tecniche |

4.1. Familarizzazione

Chi intethe usee una macchina caaratteriiche di peso, altezza, larghdamghezza o complEsshe dfeisce
significativamente dallmézione ricevuta, dovra preoccuparsi di ricevere una familiarizzazione per coprire le differet
E responsabilita digitoe di lavoro assiaerahe ttitgli operatori che usano adtezzdi lavoro siaanieguatmerg formati

e addestrati per egsir regola con la corrente legislazione inerente alla salute e sicurezza.

4.2. Controlli pre utilizzo

Prima di iniziaael gerare con la macae@mecesaio prendere visione delleiisoua i  d 6 suspeentelibrptto e, tna t
forma sinteticgsy un pannello informativo a bordo piattaforma.

Verificare la perfetta integrita della macchina (mediante vohemeis le targhetigortamt | limiti dbé
Senpre, prima di utiiezlamacchh a, | 6 oper ather e deve verificare

A la batteria sia completamzarieaed il serbatoio del carburante sia pieno

i l'i vell o d dvwlbrénirdimoe manpattatna aljpaswm)o t r a

il terreno sul daasi intende operaiae suicismtemente orizzontale e conggsten

la macchina compia tutte le manovre in sicurezza

le ruote e i motori di trazione siano correttamente fissati

le ruotsiaro in buono stato

le inghiereiano fissate alla piattaformié edncelli siangiehiusta atomatica

la struttura non preselifetti evidenti (controllare visivamente anche le saldature della struttura di sollevamento)
le targhette di istong gano perfettamentggibili

i comandi siano perfettamentefifisia dal postocdmanddn pattaforma che dal posto di mdmndi emergenza sul
carro di base, compreso il sistema fuomo presente
| punti di ancoraggio delle imbracature giefetto stato di congegione.

> > D> > > B

>~

Non utilizzare la macchina per diversi da qupdii | galieé stata realizzata.
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5. MOD®I UTILIZZO

E necessario leggere per intero il presente capitolo prima di utilizzare la macchina.

ATTENZIONE

indicae sia nel seguito sia nei paragrafi precedeatjgere attentamente i paragrafi che seguonu

: Attenesi esclusivamente a quanto indécanei paragrafi sgessivi e segure le norme di sicurez:

comprendere sia le modaldi avviamento e spggento sa tutte le funzionalita ed il neodorretto di

utilizzo preseni.

5.1. Quadro comandi in piattaforma.

Fig5
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A) Manipolatore proporzionale di comando trazione

B) Levetta proporzionale di comando salita/discesdgantog

C) Levetta proppmale dcomando salita/discesa braccio

D) Levetta proporzitendi omand salita/discesa JIB

E) Levettproporzionale di comando sfilo/rientro braccio telescopico
F) Levetta proporzionale di con@bdicK UP/QUICK DOQ@®RZIONLE
G) Levetta promimale dcomando rotazione torretta

H) Levetta proporziondleomado ptaziondIB(OPZIONALE)

) Interruttore comando rotazione piattaforma

L Interruttore ripristino livello piattaforma

Q) Interruttore avviamento mdiesel

R) Pulsante STQiPemergeza.

S) Claxon manuale

T) Seletbre velocita tramd

V) Ineruttore sterzo a destra

Z) Interuttore sterzo a sinistra

ZA) Spia segnalazione postazione abilitata

ZB) Spia segnalazione batteria scarica (non attivdghie Diesel)

ZC) Spgaluminea anomalia funzionamento maese Driservartarante(OPZIONALE)
ZD) Spia pericolo

ZE) Spia sovraccarico

ZF) Pedale uomo presente

Tutti i movimenti (esclusi rotazione piattaforma e correzione livedspraitatonandati da ipdatorieve proporzionali;
e pertanto psibile moduldesvebcitadi esecuzione del movimentoziofue dello spostamento dei manipolatori stessi. Al
di evitare bruschi scossoni durante i movimenti si consigiEaeali manipolatori pnaenalcon gradualita.

Per ragioni dicarezza per poteanerarela macchina € necessario premére p e d al e ZFin piattaforrpar Ie s
caso di rilascio del pedal e Aailonmavwmema seaseesimedé&mentt.ur ant

ATTENAONE
Manenendo premut or @ dempteed@a | pe ro upima @i 10 secc
postazione di comando viene disabilitata.

A La condizione diostazione di comando dishtata vene segnalata dal led verde (BA)peggiante. Pe
poter riprendere ad operare con la macchinacorre ril asciare il p
nuovamente; a questo punto il led verde (ZA) si accende corsluepdisi successivi 10 sendi tuti i
comandi sono abilitati.

5.1.1Trazione e sterzo.

ﬁ Prima dieseguire una qualunque operazione di spostamento verificare la presenza di persone in
della macchina ed in og@isoprocedere con la massimautela

ﬁ E VIETATGeffettuare & manovra di trazione con pifiitena sollevata se il carro non si trova su
superficie pianeggiante e sufficientemente consistgniea di fori o saai.

Per ottenere il muoeito ditrazione & necessario effettea@guenti opaoniin segenza:

a) premere ilopped&paste di piiwamaf or ma; l a sua attiva:
del led verde&A
b) entro 10exond dal | 6 a e issadelded wverde agiee sul manipglatoporzionaleconandoA e spostarlo

in avanti per la roia avanti o indietro per la marcia indietro.

/l”?g Uso e manutenzigngerie A12 JRTB15 JRTD Pag28




ATTENZIONE!
A | comandi di trazione e ste pssono avvenire contemaneamate tra loro ma sono interblocoabin i
comandi d movinentazone piattaforma (salite/discesédzioni). In condizioni di piattaforma abbag
(bracci abbassati, telescopico rientrato, jib ad una altezza compresE)t 670°) & prevista
contempoaneita di manovra tra traziesierzo-orientamentdorreta inmodo da favorire il posizionane
della macchina in ambienti ristretti.

Con piattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato aefzandrapeesh tra +107 #°) agewlo sul
selettore di velocita pssibile selenae dversevelocita di trazione.

NOTE Perottenere lmassima velocita di trazposézionare il selettore di veldtita posizionel(le pemere a fondo il
manipchtore proporzionale (A)

Persuwperare grosse pendenze in galiés. durantecario debh macchina sul cassone di uimoaposizionare il selettore di
velocitaT) in posizionel)l

Persuperare grosse pendenze in di§gesa. durante doargo della macchina dadone @ un camion) ed ottenere la
velodd minimaon mtafoma abassata posizionare il seledtiorelocital) in posizione (I).

Con piattaforma sollevata viene inserita automaticamente la velocita di sangezza di trazi
Per sterzare premepel$anitV / Z posti sul manipolatorgproionale dagone(premado il pulsante di destraiginetia

sterzata a destra e viceversa). Anche il ¢ oilenaguindicsolo d
se il led vdeZAé acceso a luce fissa.

5.1.2.MovimentperPosizionameto Hattaforma.

Per eseguire tutti i momiimeche non siano
trazione, si utilizzano le levette propoB;ic&h,
E, F, G, i gli interruttdedL.

Per ottnereil movimento & necegsaffdtuare l¢
seguenti operazionidguenza:

a) premerd pedlediuomo pr es
piattéorma; la sua attivazione €& seqgt
dall 6accensi one Za

by entro 10 secondiissa
del led verde azionaile maniplatore
propor zi on atdree desiera
spostawlolo ella direzione indicata ¢
seigrafia sulkcatola comandi

Figb
NOTA: pri ma di azionare il ma n i p @&Ineessario ehe p pedaps ool o r
presented sia premuto.
Liberandd | p e cbadpes ednd ieddot t i ene I|delemaneveat o i mmedi at o

I comandi di posizionamento della piattaforma possono essere esegeitipganeamente tra loro (sen

dver sament e i nidntamento toltta pudesser esegueto confemporaneamentecanandi
A di trazione e sterzo in condizioni di piattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato|
altezza ompresa tra +10°6#09.

5.1.2.1Sdlevanento/Discesa pantograbmaccioinferiorg.

Per seguie la manovra di sollevamenmsogsh del pantografo (primo braccio), si utilizza la levetta p&porzionale
Agire sulla levetta proporzi@adetandolim avantiper effettuaresdlevamenta irdietrqper effettuaredescesa.
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5.1.2.2Solevamentb/Dis@sabracciosuperiore

Per esagire la manovra di sollevamento / discesa del secondo Wtibzz#ola levetta proporziGnale
Agire sulla levett@porzinaleC portandola avarti per effettuare il sollevamentietreper effeuarea digesa.

5.1.2.3Sollevamento/Discedi.

Per eseguire la manovra di sollevamento / discesa del JIB, si utilizza la levetfa proporzionale
Agire sulla levettagorzinaleD portandola mant pe effettuare il sollevameraetroper effétareladisesa.

5.1.2.4Sfilo/Rientro braccio &scopico.

Per eseguire la manovra di sfilo / rientro del braccio tedestliyreda levetta proporzignale
Agiresullagvetta proporzionglpotanala iravantper effettuare ldsb indietrger efféuaeil rientro.

5.1.2.5QUICK UP/QUICXOWNopzionale)

Questa levetta comanda lo sviluppo rapido in salita/discesa della piattaforma, comandandte simanitemdamente
A sollevamentadesa @ntografo;
A sollevamento/discesacbio superar
A solleametddiscesa Jib;
A sfilo/rientrodxecio telescopico.
Per eseguire la manovra QUICK UP/QUICKsD@M#Xa la levetta proporziBnale
Agire sulla levepioporzimaleF portandola inav pe effettuare il sollevamentoaapidietrpe effetiae b discesa.

5.1.2.60rientamento teetta (rotazione).

Per eseguire la manovra di orientamento della torretta (rotazione), si utilizza la leve®ta proporzionale
Agie sulla levetta propomle G portandolaerso destnaer effduare la raione a esta o verso sinistqzer effettua la
rotazione a sinistra.

Prima di eseguire la manovra assicurarsi che il dispaditbloccomeccanico della tortatdse presente
A sia disattivato (vedipa t o | domerBazideretvavs por t 06 ) .

In condizioni dpiattaforma abbassata (bracci abbassati, telescopico rientrato, jib ad una altezza co
+10° ed70°) é prevista la ntemporarita di manovra tra g@nesterzeorientamento torretta in modla
favorireil posizonameno della macchina in ambietdiretti.

5.1.2.7RotaziondIB(opzionale)

Per eseguita manovra di rotazideBIB si utilizza la levetta proporzibnale
Agie sulla levetta propomie H portandola verso destra pettuelfe la raione a éstao verso sinistper effettua la
rotazione a sinistra.

5.1.2.8Rotazione piattaforma.

Per eseguire | a manovr a dterrutedt azi one del l a piattaf
Agi r e rusorel pbriaridelgersor destrper dfettuare la tazione aledrao verso sinistyger effetarela rotazione a
sinistra.
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5.1.2.9Livellamento piattaforma.
Il livellamento della piattaforma avviene automaticament?,dgesse verificare la resia d ripristinare il livello corretto

si utilizzéinberrube L.
Agi r e s ul podandolo awerso wsihidtrper effettuarié livellamento indietroverso destraer effettuare la |l

livellamento in avant

Attenzione!l questa manovra ésgibile solocon braccicompktamente abbassati, pertardgseguire ¢
A suddette operazioni con piattaforma in quota non produce nessun effetto.

Questa manovra non funziona in conteamea adltre manovre.

Pag3l
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5.1.3 Altrefunziani quadro comandi in piattaforma.

5.1.3.1Claxon marale.

Claxnpersegnalare lo spostamentodel macchina; | 6azi onamento m&nhual e
5.1.3.2Arrestodi emergenza.

Premendo il pulsantsso di BOPR si interromponoti lefunzioni di comando della macchin normadlinzionsi

otengono ruotando in sensdoadaun quarto di giro il pulsante stesso.

5.1.3.3Spie di segnalazione.

ZA ZB zc ZD ZE
Fig7

5.1.3.3.1. Spia verde segnalazione postazione abi{Z&)a

Accesa lampeggiacttnmachimm accesa. Se € stato selezidnaodstd di csendo in tabrma e questa spia lampéggia
comandi non sono abilitati perché il pedale di uomo presente non € premuto o & rimasto premuto per pigltg 10 si
sia sata effettuata alcumarovra

Accesa con luce fisea macaha accesa eefale uompresate premuto da meno di 16mecCon comandi in piattaforma
tutti i comandi sono abilitati (a meno di altre segnaddei@successivi).

5.1.3.3.2. Spia r@sa ®gndazione batteria scaadB) o (Attivasolosu modelli elettrig.

Lampegaite quand h katteria & carica solo al 208 modelli "E" od "ED'etettropompa in corrente continua). In ques
condizione vengono disabilitati i sollevaloesftioelescopicd necessaw provedere immediatamente alla aicele
baterie.
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5.1.3.3.3. Spa rossa segnalazione anomalia fdinzionamento motore Diesel / riserva
carburanteZQ.

Questa spia indica un malfunzionamento del motore diesajinéntgdierriserva carburante.

Aaesacon luce fissaon: macchina asag comandh piattafore; dimentazione Diesel seletsorMotore Diesel spento,
pronto per | davviamento. Segnalazione pressione ol |
Lampeggiante lemta@so di suiscaldamento testagrdoto e . Provoca |iésa sea aew;tingpediet e |
ladviamento del motore Dgesspento.

Lampeggiante veldrecaso di riserva carburante (restano circa 10 litri di carburante). Questa sétiymisaiaoe € a
motore acceso.

5.1.3.3.4. Spiarossa pericoloZD).

Lampeggiantelvee per 4esondi comtivaione di allarme acusttob accensi one del |l a maccl
test di sicurezza sui comandi (pedale, joystick, interruttori, ecc).

Accesa coluce fissa con attivee diallarme acusti¢ol 6 a | | i@ e attveola sedgsataforma é sollevata) conocarr
inclinato oltre al consentito. Vengono inibiti tutti i sollevamenti e lo sfilo telescopico (ad ecceziondéBjelSeolkevarn
macchina & sollevarw inbita anche la trazioB@ecesario abbassacomplet@entei bracci e riposizionarméchina

su una superficie pianeggiante.

ATTENZI ONE! L6azi ona me sionmimod pericglal ia sjuatoal maddinia coalg
A piattaforma hanno raggito un livdb di inclnhaziore pericoloso per la stakilitiella macchina.
In condizioni di carro inclinato oltre al consentito, per evitare di aumentare il rischio di ribaii
consigk.  al | & o p e rnaadchina @i effattuabeda ndanovra dintro del baccio telegopico come
prima manovra, e dimandare la discesa del braccio telescopico come ultima manovra.

5.1.3.3.5. Spia rossa sovraccaricog).

Accesa con luce fisea #tivaziondi allarme acustimansovraccarico in piattaforma super@ 2086 al cao nomina Se

la piattaforma é solleVatamacchina & completamente bloccata. Se la piattaforma € abbassata sono ancora possibi
di trazione/sterzo, nume inibiti sollevamenti/rotaiéc necessario scaricare il cari@dasso pgwoter ripmderead
utilizzare la macchina.

Lampeggiante velquer guasto al sistema di controllo del carico in piattaforma. Con piattaforma sollevata la
conpletamentddrcataPersonale adst@topuo, leggendo le istruzioni anbate, effuare unananova di emergenza per
recupena la piattaforma.

ecessivo 0 nessun controllo del caré attival momentalellasegnalazione.

j ATTENZI ONE! Léazionamento di uouastdlicarico in giattafcanté
Per la regoldone o per azionamento in caso di emergenza leggere il capitolo MANUTENZIONE.

/l”?g Uso e manutenzigngerie A12 JRTB15 JRTD Pag.33




5.2. Posto di comando a terra e centralinarelatt

Il psto di comando a temdieneacure schede elettronicleessarigoeril funzionaemto ella macchina e per il rotiotdi
sicurezza della stessa.

La centralina elettrica (0 scheda elettronica di comando) € interna al cofasol Gerbiatonata

Il posto di comandterra & posizionato sulla torreteale (Wiparagrafé U &ziore dei principalicampont i 0) e
A accendere / spegnere la macchina;

selezionare il posto di comando (terra o piattaforma);

movimentare laaforma raso di emergenza,;

visualzzare alcuni parametri di funziartanfere davoro; amoalie di funzionamento motoresddidunzionamento
caricabatteria; ecc.);

> > >

EVIETATO
Utilizzare il posto di comando adecome posizione di lavoro con ®nak a bordo piattaforma.

Utllizzare i comandi a tersmlo per accendere e spegnere la macchina, per selezionare il
comando, o in situazioni di emergenza al fine dglerexdella jattaforma.

Dare in dotaane la clave a perso@ autsizzate e mantenerne ura@pi@ in luogo sicuro.
A fine lavoro estrarre sempre la chiave principale.

L 6 a c c a sest@linaldttiica é riservato@ersonale specializzato per operazidininanutemione e/o
riparazime. Accedere alla centrali elettrica solo dopo aver scollegato la macchina da ewve
alimentazioni a 230V o 380V.

> B B B

Q P T S
0
D

N
R

L

M

A B G

Fig8
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A)
B)
C)
D)
E)
G)
H)
L)
M)
N)

P)

Q)
R)

T
U)

Il pannello di comar@BZIONALEFig.9)ha le stesse caratteristiche diSTANDARRM la dierenzalelinterfade
graficaequpaggiata dISPLAYMURPHYerla gegione della rigengome deFAP(Filtro Anti ParticolatqD@FDiesel
PartialateFiten, obbligatorinalcuni paesi nel rispetto delle pit recmiativeoin materia dissioni atméerichgTierfinal
/StageV)noltreil pannello ORZNALEI differenzia ancper le spidi segnalazioneectono situatsolo supannello di

Chiave prinéife accensiere selettore posteaiand terra/piattaforma.

Pulsant&TOP di eegenza.

Interuttore avviamento motemaico Diesel
Display interfaccia utente.

Spia segnalazione macchina accesa.
Spia olio

Spia alternatore

Spia tempe@ra testa motore

Spa fltro aria

Leva SALITA/DISGEHSANTOGRA
LevaSALITAISCESA BRACCIO.
LevaSALITA/DISCESA JIB

Leva SFILO/RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO.
Leva ROTAZIONE TORRETTA.

Leva ROTAZIONE PIATTAFORMA.
Leva coezione LIVELLO PIATTRIA@
Leva ROTAZIONE @®ZIONALE)

5.2.1Posto dicomando adrra ecentralina eletica OFZIOMLEper moori TER4 FINALe STAGE

comandi in piattafarm

Fig9

ARO Uso e manutenzidr@erie A12 JRTBL5 JRTD

Pag.35




EVETATO
Utilizzarel iposto di comando arte comepostazione di lavoro con persoraleordo piattaforma.

Utilizzare i comandi a tersalo per accendere e spegnere la macchina, per selezionare il
comandoper rigenerazioneAP(dispay MURPHY) in situaziai di emergenza al fine delupeo della
piattaforma.

Darein dotazione la ¢dve a perso@ autorizzate e mantenerne uopi& in luogo sicuro.
A fine lavoro estrarre sempre la chigrvecipale.

L 6 a ¢ ¢ a emtralinazelettrica é risetvaa personale specializzato peeragioni di manuteione e/o
riparazione. Accedere alla centralielettrica solo dopo aver scollegato la macchina da eiv
alimentazioni a 23@v30V.

> B B B

A) Chiave prineife accensioneselettore posto di comaeda/piattaforma
B) Pulsante STQPenemgenza

C) Interruttore avviamento matoredo Diesel

D) DisplayURPH interfaccia utente

N) Leva SALITA/DISCE®APOGRAO

O) LevaSALTADISCES BRACCIO

P) LevaSALITA/DISCESK

Q) Leva SFILO/RIENTR@BRIO TELESCOPICO
R) Leva ROTAZIENORRETTA

S) Leva ROTAZIONE PIATTAFORMA

T) Leva correzione LIVELLO PIATTAFORMA

U) Leva ROTAZIONE (M®BZIONALE)

5.2.2 Chiawe principaleaccensionee seletbre del postai comando (A

Lachiave principaldé gosto dcomando a terra serve per:
A accendre la macchina selezionando uno geistiugi comando:
o comandi in piattaforma abilitati con interruttore a chiaué sinotetipiattaformaPosizioe stabile dalchiave
con possilita di estrarr@dhiave;
o comandi a terra abilitati (pervradd emergenza) con interruttoreva ainidato sul simbolo torretta. Posizior
ad azione mantenuta. Il rilascio daVia chinporta spegnirenbd dekh macchina.
A spegnere i circuiticdimando ruotandol@osizine OFF.

5.2.3Pulsante stop di emergan(B.
Premendo questo pulsanggegne completamente la macadnd motore termiceootandolo di un quarto di gnsds
orario¥i ha la pssbilid di accendel@ macchina utibrzlo la ¢ave pricpale

5.2.4Interruttore avviamento motore tarDiesel (C)
Mantenendo la chiaveqgipale in posizéon fi ¢ 0 ma regassibéde atviare if naotore diesel agibnandiue Eevi®. u t
A Inpsi zi omotore Di@sel e apd

A | n p o 3siezci @nedavfage di piscaldo del@andelette (solo per motori con cag)delett
A ln posizione AStarto avviene | 6avviamento del mot
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5.2.5Display interfaccia emte(D)

Il Dsplay nalifunzone di interfaaanacchina/uterserve a:

>> > > >

VA

visualizzaygaraméi di funzionamento della maatiniaate il funzionamento normale o t easoe;

ore di funzionamento del motore Diesel (vengono visualizzdteyde oed thrao ORE:MNUTI da lettera D
finde);

ore di funizo name nt panpd @ énlerenzaeatcorrente contipdanale(con selezioqa | 6 al i me
elettica a 12V vengono visualizzate le ore di lavoro nel formMitiDIRHa teta Minale);

ore difurzionara nt o d enpa di Elomifaseapaiopatéconsdezimada | 6 al | me nt ad¥iiao n «
bordo piattaforamv@ngono visualizzkt®re di lavoro nel formato GIREITI e la lettera E finale);

Livello di cas del batteadiaimentazioe (solo per modeldittrici E)

Rigenerazione F&BlodisgayMURPHY)

Il displaydi interfacciaitente serve bitre durante eventuali intemmti da parte di personale specializzuar
la taratura/regakbne i parametri dfunzionanerto della macchina. Tale funzionenné disponibilg
all dutente.

5.2.6 Display MURPHE¥ rigenerazione del FAP

I DISRAYMURPH?YiI differema da que STANDRDper la 8a intdfacciantuitiva color. Esgndaocolegataconil sigema
CANBUSpemete diviswaizzae tutte le catteristichei dunzionamentol aadore (are di lavoro, caridellabatteia giri
motoregiagnosta motorajgerrazion&AP tenperatura, ec

A

Fig.10

Premendbovaripulsanticontrassegnati dalla tetéedlaletteraH, € pssibile accedere ai vaminin particolare& possiie
gestie larigenerazione d&lAP (filtro anparticolato)n due madi

CASO UIrichiesta dal sistg se viengilevato un algado dintasamentdel FAP

CASO 2forzata dabhperatoreseci sono determinatadkzioni.

/I”fg Uso e manutenzigngerie A12 JRTB15 JRTD Pag.37




CASOL Se la rigenerazione eieichista dalla mabinadurante@lsodellastessadalla piattafornsaattivda spia ZC di
Fig7 contemporaneamentaiaseqale acustimaduna segnalaziosg Diglay(vedimmaginsottostanje
Eseguire quindi i seguenti passaggi

- Meterelamacchina ipostione diipos;

- Scendere dallafédorma eecarsaicomandi a tefra

- Sul pannelkelezionare i comamdirracon il selettore a chigAali F§.9;

- Sul displaycomparealscrittafExhaust Fier Restritedd Premeregyuindil pulsante in corrispondenza delléafrecc

rossa in basso a sinistraipeire dalla segnalazione;

Exhaust Filter Restricted

M

- Compareal scrittacome in Fig.1’Regeneration requie confirm®@ Selezionare audi fiYES col pulsantdioin
corripondena, perawiae la rigenerazione

Fig.11

ﬁ ATTENZIONEPer non compromettereil buon funzimamento dellanacchina, far partire sempe la
rigeneraionequandarichiesta dal sistem&NTRO ENON OLTRE 1 ORA DI LAVORO DELREOTO
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CASQ2. Sesi vuole faare laigenerazions devon@resentare segenti catizioni
- Temperaturafrigeante> 6 C (quadrante basso a destra)
- RPM800(regimaminino delmotoe quadrante grande centrale)
- Trascorselmeno 50 ore daltima rigerazione

Se le condizioni swoddigtte second Fig.1Qpremereonsedivanente
- Pulsant&
- Pulsant®
- PubanteA

A quew punto saprela finestraome irfig.11, quini diccare siivesd A rigeneizbne avviaissi preentera laeguente
videatain cui € possibile op&ee @avanzamento [@ebtessall motorén modo graduale si por2@ORPM, da barra
fSTATUG&si caricdino aiempirsi totalmeatdgererazbnecomptata

Il dsplay si ripataalla weatadniziales di conseguengapuo riprendere il lavoro.

2
. Not re
D eqd,{um,‘ t quired
REQUEST m
D] { acrve FaucTs

.|
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Se le condizigeer far avviare la rigenerazionesono sodfiitte comparié segantemesaggio

Si puo bkccare la proceddidgeneraziorie qualunguaomentgorenendo il tastitNHIBIS

Il displaydi interfac@a utente seryenoltre durarie eventuali inteenti da parte di personalpesializzatc
A per la taraturaggolazione dei paratn di funzionanerto della macchina. Tale funziorenre disponibil
all dutent e.

5.2.7 Spiasegnalazioa maccha accesa (E)

La sjm verde accesa indica clhaalechina &€ accdsé con comandi in piatteiohe con comandi a terra.

5.2.8.Spie motore Dieseb(HL M).

Talispge segnalano anomalie di funziemandel motore Dieked a ¢ ¢ di una digestese coincide con legpimento
del motore. Un maggio di guastorvie i nv i at oiatad fl dromee r (av enddar ceamapdgmatpibogia.a@ ) o
Ura wla verificatosi lo spegnimemtod mot or e Di e sra Hi quasespiendn & pilcpossilribsvia® il motock i
sino a cheon si & provvedut risolvere il problemanabtp.

5.2.9Leve di movimentaziemella piattaform@OPQ R S T)

Le varie leve posizionate figillea della macchina consentomwidientarta piatiforma. Seguendadlifferenti segnalazioni
si otengono differembvimenti. Questi comandidugno solo se la chiave jpa@he viene mantéain pcsiziondi GdiXerso

il basso (posto di comantirra selezionato). Le ricordithmd comadi a taa servono solo parmovimentazione di
emergerzdella piattaforn@anon devono essere wiiiger altri scopi
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5.3. Accesso alla pittforma.

La dgnedacces so0 | 6uni caome=xingii d me lddmisgedoaia di persene &€ 0 s
mat er i al i .a clLcae sfspootmmaziilemeneda cdafigabree completamente abbassata.

Per accedere giataforma:

A salie in @tabrma trattenendosi ai montaiit
ringhiera doéingresso

A sollevari@sta esistemarsi in piattaha.

Controllare che, w@a entrati in piaé f oastmsis
ricadutachu d e nd o | 6 a c c gisirgi oir
piattafonaagy a n c i baacada disiburerza ai gar
previsti.

Pa accedee alla piattaform:
impiegare esclusivamente i zae
A d 6 a c c e slastessd @otata.u i
Salire e scendere con lo sguard
sempre rivolto verso la m\cdina
trattenendsi ai nontanti di ingresso.

EVIETATO
A Blocca r esta Hi 6hausura in ndo da
mant ener e cespoe @lla
piattaforna. Fig9
EVIETAO
A E vietato abbandame o accederalla pigtaforma di lavoro se questa non Biva nella
posizione prestabiliper] 6 ax@c e | 6abbandono.

Operando con i comandi atéredere paragréifd® o s roandd kerrad ¢ postile, manovrando ilcbra,
a b b as s zaddla diaffoanlagragzv ol are | 6accesso alla stessa.

5.4. Avviamento della macchina.

Peravawrelarmcc hi na eeoperatore d

A sbloccarejlulsantéi stop del postacdmando a&itra ruotandolosiensmrario di un quartoidd,g

A girare la chiaverpipale dglosto diamando a terra sistemandolaizposine fApi att af or mao;

A estrarre la e di acensione e consegaaripersona responsabileset r u i t eomandi Bihefgengay d e |
che strovaa terra;

A sistemarsi salpiattaforma;

A nella satda comangiiosta ipiataforma (vedi paragrafi pret@ddatoccare il pulsante di stigndolali un

guarto di gifin senso orario.

Econsiy i abi | eso dela ppusionedeenifholordiesel o a Benzina)jfieare il livello delburante
cantenutmelsertatoio tramite il livellogisiul serbatoio

Mantenere pulitegérbatm del carburanteieshotore.
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5.4.1 Avviamento dehotore Diesel.

Ruota d o riittore ch avveante sutuadro comandi in pfatima si ottiene:
A Inpeii o n #moiof®&sxl & spento;
Aln posiaiawnei &3 erisceldo dé carslette €blo pepmotmon candelette);
A Inposizone i Stlaratvoo dehnvmmied n e

Non insistere sulla p@one di aviamentoper piu di 3 secondi. In caso di rato avviament
A dopo aver verificatil livelo del carburante dei ant e | 6 a pspltars il libretto idJgoie
marutenzione del Mate.

None f f et t u a roeconimbtare gial imfumeen guestananovrgoud comportare la rottuf
del pignonedel motorino di avviamento (il ers& di canando in condizionionmali impedisc
comunque gesta manovra).

In caso di anomige di funzionamea verifcare le spie di contio del motore e consateil libreto
di U emanutenzione del motore.

NOTA:Gavvi ament o del ibilensot se il pedale di em@dsente nop ® Eemy
o comungue non abilimtSignifia quindi che & petbile aviare il motore soleeda spia verde G
in piatiaforma édmpeggiate.

5.5. Arresto della macchina.
5.5.1 Arresto normale.

Durante il normaldiaztdo déh macchina:

A rilascin d 0 i c 0 mamedtd dellaimanovratL i6 evviene is dnapmregalto in fabbrica, che
~ cansente di ottenere ueasta dolce;
A rilas@na i | pedal e di piditafoormosi gitihedsaer nmedimébdella nmanovra. Per

Indme di at e z zafrerhta the Sieatir im criés mado € brusca.

5.5.2 Arresb di emergenza.

Nel cao in cui le circostatzédchiedes e r peabl réeo p u , c 0 ma ndiato diguttd |é fanzioniedslla o i
machina sialalla piattaforma slial quadro comandi aterr

Dal posto di conto in pitaforma:
A premendib pulsate a fungo sulla statmmandi si ottiensgegnimentdella mechna;
Arilasciandooi pr peadmtlle®ad irseiltods thitli iae nnea nnomediatezza P e r
d el | baafrenata ché et in qués modo € brusca
Dal postali comando a trr
A premendo il pulsante dipstel postali comato a terra (ove presente) si ottiergpegnimento della
macchina (tutthodel) e del motore tezi
A premendo la manopaksadi stop di potemsi inteor mp e | 6 reelalianaechina girtdrrazioted
circuito di potenza)

Per poteriprendeeil lavoro € necessario:

Dal postdi comando in piattaforma:
A ruotard pulsate di stop in sensauio di un quarto di giro;
Dal posto di comardierra:
A ruotare pulsantdi stopn senso orario diguarto di giro;
A ruotarein senso orar di urguatto di girefino ad aggancio emute la manopola rosdel circustdi
potazaper ripristinated al i ment amai one all a macchi
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5.5.3Arresto del mote Diesel.
Per ottenere Ipegnimeo del motore Diesel:

Dal posto di comandpidtiaforma:
A ruotaré néeriruttore di avviamento siaoapp osi zi one @00 .
A oppure premeretilsante dungo.
Dal posto domando a terra:
A r u o tintenrutorelditavwentosineal | a posi zi one 0O
A oppur@remere il pulsantiiago.

ﬁ Non spegnere il motore quando si travaegime di rotazione alto. Atteredehe ilmotore sia 8
regimedi rotazione piu basso pra di spegnere il nwe.
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5.6. Camandi di emergenmaanuale

ﬁ Tale fumione deve esere svita soltanto in caso démergenzaguando non € presente la fo
motrice.

Incasodigust o al | 6iommil 4 Mt top @desmdguite leimamdieamergnza manuale segure |
seguente procedura:
1) Spngee e ruat r etuadredsalla elettrovalviBMIlB(A);
2) Rimuovere la le() dal suo adgiament rimuovendo la piamitaed avvitarla sul distitore che si
interleazionaréC)
3) Rimuovere lava dazionamento della parapnan¢D)ed inseralsula pompatessa;
4) Adonare la pompa di emergdth@al azionando contemporaneamentealdeledstributore inserita i
precedenza nel sensod#aio, tenendo codétia mamnwa che si desidasttenes;
5) Controllare il busvolgimento della nveeno

Corripondenzddle elettrovalvole con i movimenti
A EV4= Discesa pantografo;
EV5=Sdlita patografo;

E\6 = Sfib braccio telescopico;
EV7= Rientro bracciteszopico;
EV12=Rotazione Darretta
EV13=Rotazione Sarretta;
EV14 Salitataciq
EV15=Discesé®racwio;
EV18=Salita Jib;
EV19=-Digesalily
EV32=Rotazione g

E\33 = Rotabne RJiky

I Iy I T By D D D>
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é ATTENZIONE: Il comi@ di emagenza puo essereterrdto in qualsiasi momenliberandda levg
ointerr o mp e ziohe sil& ponapa.

é Una volta ultimata laamovra diemergenza manualenécessario riportare il tatalle condizior
iniziale e fee piombare la lavda ! centro assistenza auitorato.

5.7. Presa peralegamento utesili dilavoro (Opzionale)

Per permettei@| | 6 oper at or ¢
pettaformali lavoro utensilildvoro necess
per svglere le operazioneyste pu@ssers
presente anprea che consente il coliagatg
di questi conllaea a 230VcA

Perativare la linea elettrica (vedidig fianct
inserire nella spina eavo cllegato alla re
230/ AC 50 Hz, provvistattk fe protezioni
base alleigenti disposizioim nateria. Se
p r e s aetertuttore kabvav(@gzionale),
attivae la linea elettrica € necessaritag
| i nterrutt or E conggtiatg
verificaredlal vavi t a imputsant Figl
di TEST.

Le prese e spinutilizate sulle macchinendtad sono a norme C&pertanto llizzallial 6i nt er no
richiest@ possibile fornire prese e spifaito d& diverse normatihazionali o ad esigenzéquaari.

Colegarsad una rete elettrite @bbia le seguentateristiche:
A - Tensinedialimentazione 230V + 10%

- Frequeza 50+60 Hz

- Linea di messa a texilegata

- Dispositivi di proiene a norma di leggeqire® funzionanti

- Nan utilizzarprolunghe olire met per collegarsi aiéerelettrica.
- Utilizzee un cavo efigico dsezone appropriata (min. 3x2.5.mmq
- Non usare cavi arrotolati.

5.8. Livdlo e ribrnimento carburanemodel | i OEDG6, 0DO)

E cansigliabile, prima de 6 uagpopuldiané them (matre Diesel) verificdrivello del carbusmintenutoet
serb#ob.

Tale operazione deve essdedtiefta controllando visivamelitellibdel carburanteamit il livello visivo sul
sebatoio.

A Controllarésivamentiélivello del darrantgrima di iniziare adeare;

A Mantenere puliteerbatoidel carrante ed il motore.

5.9. Fine lavoro.

Dopo aver arrestato la macchinarglegeaguzioni indicate paragrafi precedenti:

A portire sempre la macatimposiane di riposo (fiEormaompletamente abbassat

A premere il pulsadi®top delgsto dconardo a terra;

A estrarre le chiawiiduadro comandi per evitare gumeaomutorizzate possampiegare la macchina;
A provedere al riforninenarburaet(se pertinente).
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6. MOVIMNTAZIONE E TRASPORTO.

6.1. Movimentazione.

Primadela messaniuso déamacchina assicurarsi cl
dispsitivo di blocco meccanico dell@ttaorsial
disattivato (vedjdia a lato).

Per movimeme la macchina duraan | dmale
seguire lestruzion riportate nel camitol A MO L
UTI LI BaBa@Qd adkilone diezro O .

Con piattaforma completaeneabbassata (bra
abbassati, tstopicocompletamente riettra jib ac
una altezza cpmesa tra +10° é70° rispettg
a | 6or i zmssibt movireentare la mata
(eseguire la trazipraedifferemtvelota sdezionabili
piacere dell dutent

Quando la piattaforma si sokegaperauna certa
altezza, e macchine abilitate (vediapitolg
fi Car &hettexnie) pdssono trawaallavelocitd
ridotta (autaticamente) sino alleezh indicat nel

capibb

fCaratteristiche t

Fig.2

VAN

ATTENZIONE !

La mawovra di trazione con pidibama sollevata pudssere soggia a limitaziondiffereri a
seconda del paeseel quale ci si trova axperare. Irdrmarsisui limiti legislativi relativi a gsia
manovra presso gli entisdilvaguardia delsalute dei lav@atori negli ambienti diaro.

E assolutamete vietataeseguire la manawidi trazbne con piattaformabevata su terreni chen
siano orkzzontali consistenti e pianeggianti.

Primadi eseguire una qualunque operazidneposamento verificare laresenza di persone
prossimita della macchired in ogntaso procedere oda massna cautela.

Prima diogni spostamento dellmacchina € neessarioaccertarsi che le eventuali spine
collegamento siano distaccate daitp di dimentazione.

Verifct ar e | 0 a s s alini gubpavihientoffrestare Hemziosecagli imgmbri debh macching
Non usa& la macchina per tranealtri mezk

Prima d eseguire le manovre di sterzdrazione,sincerarsi della reale gimione @lla torrettd
rotantemediante gli appositi adeispresenti sul caorper otteare il giusto versdi movimeto.

Durante lo smiamento della macchisan piattafoma solleaia non € consentito applicare caii
orizzontali alla piattaforma (@gierator a bordo non devoriware funi o cavi, ecc.).

ARO
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6.2. Trasporto.

Pe trasferrla macchina uoghi di leoro differenti s@gule istruzioni segiiidrste ledimensia dialcuni modelli
Le consigliamprima di effettuare il trasportmfaitmasi sui limiti di ingbro previsti nel Suo pgese la
circolaziorstradale.

Prima di effituare il trasportospegnae la mactina edestrarre le chiavi dai quadri comar
A Nessuna persona deve stazionareprimssimta o sulla macchinaep evitare rischi legati
movimenti improwvisi.
Per ragiondi sicurezza mabllevarep trainare la macaia per mezzo dei bracciella piataforma
Efet uar e | & o p er auna supedicieianeggiante ie ditgiar adegata ed avend
sistenato la piattaforma in pogine di riposo.

Per effettuaral trasporto dellmacchinh 6 o p er atcoarree plua, soteeossegaenoldeudodibib aut o
alternative:

A mediante rampdi carico e i comandi di traslazqosti slla piattaforma partare la macchina dinegtate
sul mezzo pértiasportése la pendenzelld rampeentra nella pendanmassima superabilscit@ nella
schedah RAT TERI STI CHE T E @aNlEl€ thBpge € adeduata abpegodrsind istruzioni
riportad  a | capi t oll 2Z GioM ODl QaziDderebiglrl 2L6 © @ @orretteenten lcomardali
ditazi one. Zmedizaid segudddiestcesistama é consigliabllevaee il Jib (non oltre +10°
rispéto  aidzdnt@leperewvitar | 6 i n s e r iitandd sicurezzayl gwitate ahla\piattaformetiicontrd
terreno. Attenama non sollevare alacd durate quest eaazione per evitare di attivianierointerruttori di
sicurezza clie casali macchina inclinaidbiscono tutte le maaad eccezione déliecese. &la pendenza
da siperare euperiore a quellgsuabile, &€ possibigrarela machinamdiane ver ri cel |l o s ol
a bordo piattaforma inserisce nqgmreneaente il comando daztone per poter sbloccareeni di
stazionanmto. La déerminazione deflandenzaud essere fatta atr e r s o | Olivetaieldtoncaz o d i
oppure in modo empirico descrigtoedg ui t 0: p o s i mdilonhezza aotasul dearse cieuold i | e
misurare, pasonare una livella carpemtir e s uéghobexdle ar e i | $abt eehi ndQuast
a dtenerdl sudivelamento. Misurare ora la distanz he r i | e v i aenood), dividiamola peala s e ¢
lunghezz aB) amiiblichiame perel00) i m ndlasgguito #asve il metad

NN

N N N NN NN NN

A mediante gane funi di acciaiconcceficiente
di sicteza pari a5, vedi nelle caratstiche
tecniche il peso della maartaggaciati agl
appositioki segnalati dalle targghebme indica
nela figura &anco;

/lﬂ?g Uso e manutenziar@erie A12 JRTD A15 JRTD Pag47




A mediantecarrello elevatordi adeguata portatadfviepeso mechinaelat abel | a fcaeatter
all 6ini zi o donforchaeidungherza mmgrani allb rphezza debechina. Infilarefteche
doveindicato dagli @gsiti adedi posti sulla maata.In_mancanza diitakksvi € ASSATIMAEN E
VIETATO sollevare la maccleinen@zzo di carrello elevalioggdlevameto della macchina maetke carrello
elevatore@ n 6 0 p e r a @Gsa chaendevespeeersvoltaaid operaterqualificato.

Unavolta sstemaa la macchina sul piano del meissare la stessa mediante géssi fori

utilizzati per il deevamento. & evitare laottura del dispositb di contollo del sovracc@o in
A piataforma e il consegute arresto della madoh & tassatvamente VIETATO fissare |3
macchina al piandel mezzo legando la piattaformati(umode | | i ) 0__cioddi
sollevamento.

ﬁ Bloccare la toetta mediamtil dispositivo dbloccaggio meccanico sicurezza cone spedicato
nei capitoli precedenti.

Prima di pocedere al trasportassicurarsi del grado diabilita della macam. La pidaforma
A deve essar completantde abbassata e Kiilo della piattaformia posizionerientrab, in modo
tal e da (¢ a rtestalilitaduramte tuté & chaermgvu a

6.3. Trano di emergenza delinacchina.

6.3.1 Trano di emergenza deti@acching standard.

Incaso di guag pereffettuard fraino di emergemdiamacchingg necesawd sollevare le ruote motrici goste
(le uniche dotate di frentgleAscpo & necessario ingpiee ganci e funi di aodiedn coefficieniesiturezzpari
a 5, vedi fle carattéstiche tecnichpédso della macchinagjaygati aglappositiori segnalati dalle targhette.

Ura volta sollevata la macchsegiee | rdziong di traino elocita particolarmenteterwuta (si ricordaecin
guesteondizioni la ndina traata € completameptiva di freni).

Eseguire | drainp ervelaita gartecolamnente tennita ($ ricorda che in qués
A condizioni la macchineatnata € completanterpriva dfreni).

Eseguird 06 o p merdidrairio eoltantsu terreno pianeggiant

N lascare la racdina in sosta priva di freni.

Cad freni fuoriuso, utilizzare cuneotto ale ruote per evitamovimenti accidentali deftzacchina
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6.4. Trainodi emergera della macchinaopzionale.)

In caso di guastper effettuare iinmdemergeza dedl macchinacon il dispositivo traihemergenza opzioreale
necessarigeguired seguente procedura:

A

5) Insere la leva di

(opz.)

1) Smontard carter dimptezione postericie
carro bse svitando n¥i di fisgmio.
2) Identificarta pompa del traincediergeza

azionam#o ne |

alloggiamento pompainodi emergenza

(opz.)pogaal 6 i n tldar d ce t)(t feir g
3) Identificare lalvola dibloccaircuito traino
di emergenZapz.)(fig. 14 letterd B o ) .
4) Aprire il cartdateralgorretta e prendela
leva di aghamento pomgieemergenza

0

n A

6) Ruotare in 880 orap la leva della vddvdi sbloccq
circuito didinadi emergenZfigldlet er )a

7) Agire glla leva di amamento, pompio, fina |
indurimeto del mawento(figldbl et t er a

8) Eseqguire | 6 ozipreer @i traino a velog
particolemente cotenutacomunqgue neaperiore g
3 Knmii, peuntragitto non supmed ai 30 m

9) Ripeterd pund 7 ognBOm dispostamento.

10) A

alloggiamento riportaréeva della valvola di sblg
circuito trano di emergensa sizione orizzonta
(posione dipartenza) agenda diessa in sens(
antoraridfig.14 letterd D 0 )

traino effettuatouavere la lawe ripalanel suo

Exgureloper azi one d ipartitotamnenteocont@nuta il riteechet ir’ queste

condizioni lanacchina trainata & comalmente priva di frén
Esegui e | 0 o p waina soltamtasa terdoi pimeggiante.

Non lasciaréa macchin@n sostapriva di freni.

Coifreni fuoriuso, utilizzare cunei sotto alle ripér eviare movimenti accid&li della macchina

ARO
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7.  MANUTENZIONE.

A Effettuare le operaziodi mamtenzione a macchinarfea e avendostraito la chiave dal
guadro comandi, con fgattaforma in posizione di riposo.

A Leoperamni di manutenziorgescritte di seguito son@pmacchina in condani di utiizzo
normali. InCaso di condizioni diilizzo difficili (temperaturesereme, ambigi corrosivi,
ecc.) o al seqguito di una langattivita della macchina € neeegsrivdgersi al servizic
assistenza AIRO per modifieda frequenza degtiterventi.

A Solo personale tigiito & autorizzato abeguie lavori di riparazioremanutenzian Ttte le
operazioni di manutenzione devessere effettuate conformemente \d@tientidisposizioni
in mateia di sicurezza dei laveoa (ambienti di laro, dispogivi di protezioa individuali
adatti, ec...)

A Eseguire soltanto le omeioni di mamerzione eregolazione descritigel presentéibretto.

In caso di necessita Seavaria sostituzione ruotegontattare esclusivamenta Nostra

assistenzaecnica.

Duante gli intervenassicurarsi che la mettinasia totalmente bloccatBrima di irsiare

lavori d i manut enzi arsteuttueldilsdlevantema avereaa imtobilizzare

ﬁ guesmadudnde e viriabbassarhedto deiaccil o nt a
Steccare i cavi dellbatterie e proteggere egliatanente le stesse battedaerante eveiali
lavori di saldatura.

Eseguire le operemni di manutenzione del motore teansolo a motore spento

sufficientemente freddo (adcezione di quelle omzionid come il cambio déllo B ¢he

richiedono mimre @ldo). Pericolo di ustiba contatt@onle pati calde.

Non usare benzina o attrateriali infiammabili per la pialidel notore termico.

Per le operazioni di manutenziortel motore termicooasultare empre il librettodi

istruzioni del costrtire cel motore fornito almam t o  disoddladnacchipa.

Nel caso di sostituzierdi componenti, utilizzare esclagiente pati di ricambio origiali o

approvati dal costttore.

Staccare le pise 230V A€o0 380V AC eveadlmente collegate.

| lukrificanti, gli oli idraulicigli elettroli e tutti i prodotti detergenti vanno man&ggcon

cura e scaricati in sicurzznel rspetto delle normagwigenti. Il contatto prsigato con le

pelle mo causardorme di irritazioe e dermatosi; lavarsbrit acqia e sapone e sciacque
abbondantene. Anche il contatto con gli occhi, sopnatio con elettroliti, &€ pericolos
lavare abondantemente con aga e rivolgersi al medico.

>\

>\

> > >

> >

. ATTENZIONE!
A EASSOLUTAMENTE PROIBIODIFCARE O MANOMETTERE ORGELLA MACIINA
INFLUENT SULLA SICUREZZA PER MODIFEEIMRRRESTAZIONI.

7.1. Pulizia della axchina.

Per lavare le la mbhma & possibile utiliezarget t i o preessigneeenda cura dibpgggere
adeguatamente:

A leposaizioni di comando (sierea che ipiataria)

A la centralina elettrica atenutte le cassette elettricemerale;

A i motori elettrici.

ﬁ E assolutanente vietm utilizzare gett d 6 ac qu a i apultrigiy mers ik lavaggi@ella)
macchim.

Uravdta terminato il lavaggio deltxhiga € importante avere cura di:
A asciugarda macchina;

A verificee lo stato di integritBedrghette ed aiks

A lubricare i punti diedo prowvisti di ingrassat
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7.2. Manutenzione generale.

Descriveremnel sguito le principali azioni di mazzidee previste indicando la pégatttesta nella tabella di

seguitaiportatajcorando che la macchéndotata diontaore.

Operaione

Periodicita

Serraggivii richiamate al paragrafi Re gobvazi en

dopole primel0 ore di lavord

Contollo livello olio nel serbatoidiaira

dom le primel0 orealidro

Controllo stato deblatteria (caricéivesllo ligido) Quotidiana
Verifica Deformazioni tuaiie Settimanale
Contradl stato autdasivi ¢arghette Mensile
Ingrassaggio puditsnodo e pattini di scorrimento Mensile
Fissaggio del mottesmico sui supporti adasti Mensile
Verificafficienzdispositivi di engenza Annuale
Verifica delstato delle connessalattriche Amuale
Contrdlo livello olio nel serbativeulico Annuale
Verifica dello gig@elleconnessioni idraudich Annuale
Verifica periadi di funzionamentdsveadella struttura Annuée
Serraggio vitirichiagméit par agr avar i®Rkéegol azi oni Annuke
Contdloefficienza valvola di massghaituito movimenti Annuale
Veriica effienza del sistemdrdnatura Annuale
Verificdunzionamento ingfiretro irotretta Annuale
Verifica funzionamento dispogontrollo del soveaa® in pi@forma Amude
Verifica funzionamento Miemouttori M1 Annuale
Verifica irionameto sistema di sicirapedale di uomo presente Annuale
Regolaziorgiochi patti braccio telegmco Annuale
Sostituziorféri oleodinamici Bienna
Sostituzite totadel 6 ol i o del serbatoio idra Biennale

2 MODELLI DEEL (D) BE ELETTROIESEL (E/DYigta la possibilita dnontare dferenti tipi di miore

marutenzione.

Diesel, fare riferimentd libretto di istruziondel costrutbre delmatore per tutte le operazioni

fﬁ KIT OLII BIODE&m A B |

PANOLIMIOMOTOW40

>

ENECESSARISOTTOPORRRMACCHIN ADUNA VERIFIG2#VISIONE COMPLETBURA
DHLADITTACOSTRUTTRICE ENTIR@NNI DI LAVORO
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7.2.1Regolazioni varie.

Controlire lo stato dei segti componer
e, se necaario, effettuarne sitrraggiq
dopo le prime 10reodi lavoro ¢
successivamente dmeno una vol
a Inhaod a
1) viti rute;
2) vitifissaggo motori trazione;
3) viti fisaggio cilindri sterzo;
4) viti di fermdei perhdei mozzi sterza| 5
5) viti fissaggio cestello;
6) raccordi idraulici;
7) vii e grardi fermo dei pedsi bracci;
8) viti fissaggio Il
9) supporti elasticil deotore teioo.
Pa k compie di serraggio fare ritemim 7
alla tabella seguente.
9
i
= 8
1-2
Fig.5
COPPIA DI SERRAGGIO VITI
(filettatura metricagasso normia)
Classe 8.8 (&) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Diaméro kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 39 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 160
M8 2.3 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 80 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 270 270 380 38 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 53 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 860 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
Aﬂ?ﬂ Uso e manutenzidnserie A12 JRTD A15 JRTD Pag52




7.2.2Ingrassaggio.

L6i ngr as s b g pguntioid srabdg
provvistdi ingrassatore (0 predisjoos:
per ingrassatore) vde essere effuatd
almero wna volta al mese.

Si  consigl di [lubrificare almg
mensilmentger meza di una spatola o
un pennello lo sfilo tedgsco.

Inoltre, sricordi dingrassare i purti
snodo sempre:

A dopo il lavaipdella macchina;
primra d e | lla nadsira dog en
lungo periodo di irmzadi

dopo | 6uso iamentg
ostili (ricchi di uritéd molto polverg
in zame costiere; ecc.).

> >

>\

Ingrassartautti i punti irditi nella figura
fianco (e amunque tutti i punti ghodg
prownsti di ngassabre) con grassipo
ESSBEACOMNEP20 equivalente

(OPTIONALIROLII BODEGRADABI)I
PANOLIN BIOGREASE 2

Fig.B
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7.2.3Cotrollo liello e sostituziom olio circuito idraulico.

Corrolare dopo le prim@ dre di lavo e,
swccessvanente, mensilmente il livelle | |
nel s e r b a tagpositovisnakzdaiof
(part.A di figura a fianco) coltando che g
sempe comprestra i valori mag. min.. S¢
necessario eseguiré rabbocco fino
ragdgungere iMello ma prevido. Il controllo g
livelodel | 6ol i o deve
piattafama completamente alslada e sfil
telescopicaentrato.
Sostituirecompletanmet e | 6 ool ¢on
cadenza almeno biennale.

Pea effettuare lo svamento deégatoio

A ablessae completamente la piatted
e rientrare lo sfilo telescopico

A spegner la macchina premend
pulsante a fungo de$te di comandd
tera.

A Sistemie un recipienté @ sotto d¢
tappo B) postosotb al serbatoio
svtarlo.

Utilzzare edwsivamente i tipi di olio e

guantativi riportati nella seguenteella:
riasuntiva.
OLIO PER IMPIANTO IDREBOL
TIPO TPO ~
MARCA 20°C +79°C 30°C  +48 QUANTI TAS RI CH
OLI SINETCI
ESSO Invarol EP46 Invarol EB2
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Telus SX46 Tellus SX22
BP Enegol SHF46 | Energol SHF22 90 Litri
TEXACO Rando NDZ46 Ramo NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HV22
PETRONAS | HIDROBAK 46 H HIDROBAK 22 H
OL| BIDEGRADABHOPZIONAE
PANQ.IN | HLP SINTH E46] HLP SINTH22

ﬁ Non di sperdéef 6 ambioé n b eattedeospaie nbridige vigent nehpaese d
utilizzo.

I lubrificanti, gli iotaulici, gli eletitoe tutii proddidetergenti vanno maneggiati coa ewscaricati in sicurezza nel
risgetto de# normative vigeliticontatto prolungato leopelle pud causéoeme diritazione e derrosi; lavarsi
con acqua e sapoeexiacquare abbondanémte. Anchié contdio con di occhi, soprattutto castteliti, &
pericoloso; lavare atrlamtemete con acqua e riveskj al medico.
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7.2.3.10o idraulico biodegradabil@pzionale)

Su richiesta deliente le macchine possmseee allestite con olidraulico bdegradaie comgtibile con

I 6 a mb iiehiotegradablilebédghitio idrdino comigtamente sintetisenza zinco, non inquinandel alta
efficienza base disteri saturi, cbmati con speciali addiftvima&chine allestite caio biodegdabilaitlizzaro i

medesimi componentedelcchine standard, ma e oppoius@ o nsi der ati o tlad wt itllhipoz a ¢
costruzione.

In @so d necssitadi conversie da olio idraulico a baseotiiminerala oliofbi® deve esserdspetito il
procedimento indicato di segui

7.2.3.2Svuotamento

Svuotareé 0 idraulioccaldo per il funzia me nt o d ato gedbatoiotio; odimddubi di grgndeanmie.

7.2.3.3Filtri.

Sostituire gliseiitfiltranti. Usafiéiri staretd comprevsp dal costruttore.

7.2.3.4Lavaggio

Dopo aver completamente svimtaszchma riempirla ctmaiantita nominale diolioadu | i co Abi 00.
Awviae la macamd ed eseguirettiitmovimentildvoro a bassiumeo di giri per amo 30 minuti
Svuoteeilliqud o inteaddled | 0 commgpda puntd 702.3.

A

AttenzionebDurantd 0 i pnoceglimantoldiaggio € nessario evitare chsistemalraulico aspiriar

7.2.3.5Riempimento

Dopo il laggio riempiiil circtd idrauliceffettueegi spurgheé ntrollare il lilel

Tenere presente che il cordatftuid con le condotteaidiche pud provocarrigahfiamento.
Teneraltresi psente che il cotitadefluido cola pelle puprovocare d@ssom delle irazioni.
Siraccomandadite di utilizzar@onei DPI durante queste operé@ioesocchiali protettivijeanti).

7.2.3.6Messa in funzie / controllo

L dlio fiob haoun comportamenégolare, tuttavia deve essentrollatprelevand@anun campiorad intevdli
prefissasecondguanto indicadbseguito

INTERVALLO DI CIROLLO

IMPIEGO NORMALE

IMPIEGANTENSO

1° CONTROLLO DOPO

50 ORE DI ESERCIZIO

50 ORE DISERCIZIO

2° CONTALLO DOPO

500 ORE DI ESERCIZIO

250 ORE DI ESERIO

3°CONTROLLO BO

10000REDI ESERCIZIO

5000RE DI ESERCIZIO

CONTROLLI SUCCESSIVI

1000 ORE OANNO DI ERVIZIO

500 ORE O NAO DI SERVIZI(

In questanodo lo stato delidb vieneostantemente ntorato, permettendo il suw@adtilfino a chie
carateristiche modecadao.Normalmenté assenza di agecintaminantipn si arriva mdaalostiizione di tutto

| ® od Solo a contenuti rablmo

I campioni dii@ (almend00ml) vanno @ehticon isistema a temperna di esercizio
Si r@comanda diilizzag ortenitori pulénuovi.

| campni vanno spediti al fornitor@di bli o 0 .
Per maggiori infezioni su dove spedireattare il distribigatella Vo zona.

JURO
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Copiedel rapporto di analisi devonssere obbligataimenteconservate neegisto di controllo.

7.2.3.7Miscelazione.

Lemiscele con altri oli biodegraa@btion@ammesse.
La quota sidua di olio minerale dewve superare il 5%la quanéi di riempimerttitale a condizione pero che
| 6 wmiherale sedatb per lo stes impigo.

7.2.3.8 Microfiltraione.

In occasite della conversione su macchitee @&isgessario tenere codt@ | | &etéreedv distuzione dello
sporo che possilel 6 liddegamlabile.

Dopo una conversionel, sistema idraoliepossibile sierifibi la dissoluzione depmsiti in gdo di provocare
guasti. In casi esir il lavaggio delle sedildgjuarnizioni pud esseiablisa di maggi@idite.

Perevitare guastimuhé per escluderen 6 i nriedative sulla gjteadl e | ,|dépold covesionee consiglidle
effettuarana filtrazione del sistema idrendidiar un impianto di rofétrazione.

7.2.3.9Smaltimento

L& ol i obilebin qantb stge sataha@ adatto a un riutilizzaesiaico che matezial

Esso offre quili le ®sepossibilita diratimento /utilizzal e liolsato a base raiale.

Tale olio puo essareenerito, quando la lagishe locale lo cente.

Il reiclod e | € cbresigliabde al posto detlalsmento indiscadd e | | 6i n.cener i ment o

7.2.3.1Rabbocco.

Il rabbamodi olio dve essere effettuSEMPRE E SOlkch lo stsso prodotto.

Nota:ll valore massimo di eomhazione da acqua®sb.
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7.2 .4 Sostituzione filtroleodinamici.

7.2.4.1Filtri in aspiazione.

Tutti i modekono dotatii filto in aspirazione montz
inernameet al serbatoio alla base del tub
aspirazine, per il quale é&cassario effettuare
sogituzione almeno odume anni.

Per effettuare Iksostituzione del filtro iniragmne
mont atemo cdel $adoionéneessario (veg
figura):

A spanere lamacchina premendo il pulsar
furgo dellacentralina a terra;
svitare il coperchio debatio sul quale sg
presentitubi metalliciapirazione;
estrarre il copiio dal serbatoio;
sviare il filtraal tub fgdo di aspirazione
sogituirdl filtro;
per ripristinare la caodie irgiale eseguire

> >

>~

sudlette operazioni in modtraao.

Fig.B

Durante @ste operazionpéssibile che una parte dfumitesca. In tal cggovvedereranuover blio mediante

stracco ficendoldefluire in un apposito recipiente.

7.2.4.2Filtroin ritorno.

Il filto in ritorno € flangiatb serbatoio ed é dotali
indiatore di intasanten Durante il funzionam
na mal e, | aindidatara dreva wlha zorth
verde. Con llEncdta nel zona rossa € necess
provvedera camla della cartucci&dihte. In ogni ca
la sofituzione della caxia filtnate deve avven
almeno ogni due anni

Per sodiiire la cartucciadiftie:

A spegner la mathna premendd pulsante
fungo dia centralina a terra;
rimuoveredbpercta del filtro;
estram la cartuccia;

T I I

corretto izionamento della mollzodtrastg
e applicaredbperchio.

inserire lauova cartuccia fade attenane al !

Fig.D

Duante queste operaziypossille che una parte di olio fuorikstal.eso provvedere ammue r e | 6 o |

straci o facendolo de#uin un gosito recipiente.

ﬁ E VIETATO avviata macchinacon cogrchio del filtro non corretmente ®rrato o addirittur

mancante.

Per la sostiuzione dei filtri wwe soltanto accessori ong@li rivolgendosi etusivamerd alla Nostra

assstenza tecnica.

Non riutilizzag | 6 ol i o ondisperges r arediedtednea provvedere alsamaltinento cosi comg

previsto dalle normégenti.
Una volta sostituitifiltri, controllare illie | | o

A%

d ditolneé sedatoio. i dr a u
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7.2.5Regolanne dei giochi pattini bracd®lescopico.

Verificareannualmentéo statodi usura dei pattini
scarmentalel braccio telescopico.
Il gioco atetto @ pattini e braccidiéd,51 mm; in cag
di ekvato gioco procedaleserragg dei pattini n
seguente modo:

A Svitare la ghaA di fermo;

A Procederead avvitarel pattio B sino ad

ottenere il giosopramenzionato.
A Riavvitare la ghigvdi fermo;

Fig20

ATTENZIONE!
A DAT AMPORTANZAEL L 6 OPERAZI CNODINSSELI A L®OEGEC
PERSONALE TECNIC&GRLIZZATO.
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7.2.6.Contollo efficienza valvola diasima pessione circuito movimenti.

7.2.6.1Valvoh di masama circuito movimeinproporzionali.

La valval di massima presgiomescritt
controlla la masg pressione sul circuito
movimentiproporzionalipantografo, braccig
sweiore, telescopico, jilmazime torrettg
rotazione Jjib Tale Jeola non necessita
generalnree, di regolazioni in qoaarata i
officingrima dellconsegna dellacohina.

La taratura € neceasaa
A in caso di sostimz del blao
idratico
A in caso di sostituziateta sda valvol:
di massima

Verificarnd funzioamento almeno unatav
| anno

Per verificaré funzionamento delavola d
massima pressione
A Inserire un manometro codof@tals
almeno 25Mmar nel 6 a p pnoesti
rag do (A1 40 BSP)
A Utilizand il posto dcomando a ter
effettuarda manoxa di sollevamer
pantografo  (braccio infeyiored
insistere a fim®rsa;
A Veificare il valodg pressione rilevatg
valoe corretto € indicatd wepitolo
O @ratterstiche t ecni che

Per tarare la valvolandssima:

> > >

insistere fine corsa;
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Fig21

Inserire un manoroaton fondo scalneno 2939 ar n e linheStarpppl @s i(t1A9 4 6 B S
Individuare la valvola di mespressione del ciccditellevarantoB;

Svtare il controdadofermoelgrano di regolazione;
Utilizzando ibgio d ciomando a terra effate lananovra di sollevartopantografo (biae inferie)ed

Effettuare la rdgpione della valvolamdissha ageto sul aro di regolazione in modo tenee il

valore di pressione indicdtoapittho Car at teeanisah et e t

>

Una volta ultirmda taratura blogedrgrandi regolazione paezzo del controdado di fermo.

ATTENIONE!

A DATA LOI MPORTERNRNEDSEELRDBDPCONS| GLB®ROL b
PER®NALE TECNICO SPE@ZAATO.
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7.2.6.2Valvola di massin@rcuito movimenti OFF.

La valvola di massimaressione descri
controllda massima pressione @tdito dei
movimeth ONOFF (sterzo, rotazione es
livellamento cegtd’ale valvola moecessa,
generalmente, iigolazioni in quanto &aial
officina prim&lth consem della macchina.

La taratura € necessaria:
A in caso di sostituzione dabcco
idratico
A inca® di sostituzione della salla
di massima

Verificarne il fumamento lneno una vol
| 6@ nn

Per verificare il fumamento della valvdizs
massimaressione:

A Insere un manometro con fondo
almeno 25Mm a r positd rinést
rapidql/40 BASP)

A Utilizzando il posti comando a ter
effettuare lmanera diradazione cest
ed ingtere a fine corsa;

A Verifiare il valore di pseme rilato. Il
valore coetto € indicato nel cap
OCaratteristiche tecnicbe

Per tarare la valvolan@lssima:

> >

>

Inserire un manometro aadofscalalmeno 2598arnél 6 apposi t d / i4roAeBsStPg 1
Individare la vabla di massima gs@ne del circuito di sollendoB;

Svitare il conttadali £rno del ganodi regolazione;

Utilizzando ibsio d comando a terra effettuaratevralirotazione cestdinsistere a fine corsa;
Efettuare la regolarodella Weola di massimgesmdo sul grano di regolaziomeodo da ottenert
valore dingssione idi@b nel capitodCar at tteeni shiedhe

Una volta ultimata lattae blocare il grano di o&yione per mezzo delrodatlo di fermo.

ATTENZIONE !

DATA LANIPAORIEL L 0 OPEERORIIEN & E S OGHAZ SOLO

PERSONALE TECNICO SREZZATO.
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7.2.7 Controllo effienzainclinometro in torretta

ATTENZICE
Generalmnt e | 80 non Irichiede megolaziorse ron in caso di sostituzie del
dispostivo ses. Le attrezzature richieste pler sostituzione e la regolazione diesto
A conponente fanno si cligieste operazioni debbarssere effettuate daponale secializzato.

DATAL6O | MPORTANZA DEELANDPERNZ|I CHOERAL SGE S E
PERSONALEECNCO SPECIALIZZATO.

L 6 i netd, integoata nella scheda di amnaonn acessita)
generalmest di regolazioni in qudatato in officinarpa dell
consegna della mhima.
Tale dispositivo cohtral | 6 i n c |rio re ael icorm &
inclnato oltre il consentito:
A inibiseil sollevamento;
A inibisce la trame con fttaforma a partida una certa
altezza (diffemte per ogni modgllo
A segnalamediante avvisaoacustico e spia luminos
piattaf or nogeneraldidilizad lp GoNdiziona ¢
instabilita.

e | i nomet r o c orgpeticaodud assX(l V6 su
alcuni modelli, che halimdi di stabilit@s$versale longitudina
uguali, il controllo viene efigdtrispetto ad un sase (ase X

Veifcane il funzionamentoalmeaow | t a | dann

Per verificare ilunzi onament a i dp Bdsd

longitudnale(normalmenfesse X:

A utilzzando i comandipiattaforma condufae madaina in
modo da porretsp le duguote poglrdli 0 anteriori ur
spessore dindensioneA+10 mm(vedi tabella ckegue);

A attendere 3 secondlia(do di intervento raigoin fabbric
| @ensione dla spia rossa qdier i col o e
acusico in piattaforma. Cpiattafona abbassat pracci
abbassati, telescopicatiééo e jib ad una altezza comy
tra +10°e 170°) sono ancoragsibili tutte le mano
Sollevando uno deidmi (escho il Jib) e/olafido il bracc _
telescopicosrip e t t 0 a Il sistemali comandaiela Fig.3
macchina inibisce i comdrsdildvamento e di trazione.

A s e laimé reosi attiva CHIAMAREA S S| STENZ

Per verificae lorGetrorisdetidamdse trasversalgormalmentesse V:

A utilizzandocbmandi ipiattaform @rdurre la macchina in modo dlasmito le due ruote lateralistiade di
sinistra uno spessadii dimensiorg+{10 mmvedi tabella che sejju

A attendee 3 secondi (rit® di intervento regolatoait br i ¢ a) b spie @s| Wispgodnee d e
del | 6 avyvi spatafomme. Ceniatmforina ablaa@satcabbassati, telesamprientrato e jib ad
una #ezza compresa ti®% el 70°)sono ancora pdssitutte le manoveellevado uno dei bracci (esclil
Jib) eo sfilado il braccio telescopico rispetimbzzontale, il sistema di comeeitlo mechina inibisce i
conandi di sollevamento eadidne.

A se | anlsilataw aneC H| A MAEREA TEGNMGAS
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SPESORI A12JRTD- Al15 JRD
A [mm] 107
B [mm] 15

ATTENZIONE! Le quote degéisspri Ae B si riferiscono aialori di inclinazione maammess
cosi comeiportatoda | a t ab €TIEIRA ST CALARAT T E Czhré diidiiedla tarddy
d e | indmetro.c |

JURO
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7.2.8 Regdazione dispositivo controll@ldsovraccarico (cella di carico).

ATTENZIONE!
Questo dipositivonon richiedeegolazior se non in casoidostituzione del dispositigbessa
Le attrezzaturdchiesteperla sosituzione e la regolazione di questarponente fanno si ch
A queste operaani deblano essere effettuatia personale specializzato

DATA L6 MEEDRIAQPBERSERECONSIGA LO6ESECUZI ON
PERSONAE TECNICO SPECIALIZZATO

Le pitdforme amesemoventi AIRO a braccio atbcmno
dotate di un sofisticateesia di ontrollo del sovradca in
piattaforma.

Il sisema di controllo dsbvraccard non necessil
generalmente, di regolazioguamto tarato in afficiprima
delb consegaddla macchina.

Tale dispositieantrolla il carico in piattaforma e

A inibise tutti i movimendi k piattaforma & sovrdcata
del 20% rispietal caricnominale (trazée sterzo inib|
con piattafma sollevata);

A con pitiaformani psizionali trasporto e sovraccaric
del D%rispetto al carico nominaledaileisat manovri
di sollevaemto e sfilo telescopico;

A segnala, mediante astdre actiso e spia lumazin
piattaforma la condizidingovraccarico;

A togliemdo il cazoin eccsso & possibile continuare
utilizare la macchina.

Verificarne il fionamemt  al me nocanndnha Vv O

Il sistema di conalel sovraccarit@smponei:d

A trasduttore deformaziong)(

A display B) per la taratura sistemaicato supcsto di
comand a terra.

Hg24

Verifica del funzionamedtdisipogivo per il contootlel carico max.:

A con piaaforma completameaitdassata con sfilo rieato caricare in piattaformacarico uniformemente
digribuito g@ri al cado naminale sopportato dalla pataf ( veder e p a rheatecnitad @) .f Clan
questa corione si devono poter esedutte le manodedla macama sia dal posiocomando in piattaforma
che dl posto di comandoreate

A con ataformaconpletamente abbassata aggiundgesgieo nominale un sovraccarical @86 del carico
nominaletssso. In questa condizgecendono la smpasa dilal ar me oreaclstica;v vi s at

A se la piattaforrsatrova ad una altedzaterraugeriore ajuart o i ndi c at oteinsetli cchaep i tt eod
(si ricorda chigjib ativa il proprio micterruttore quando supera altezza di 105 p e t orizzontald),|lad
condizione di allarme bloccepletamente la macchiPar potecoriinuaread ogerare con la macchina é
necess@otogliere il carico in eccesso.

Lataratua del sistema e nesasa:

A in caso di sostitrzé di uno dei patizi cheanpongono il siste;

A nel caso in cui, dopo ucessivo sovraccarico seguito idun urtopurtogliendo il carico in eccessgav
comunque segnalata la condidipeeolo.
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7.2.9By-pass al sistma di controllo del carié@dlSOLO PER MANOVRERERGENZA

Incasodiguast e nel | 6 reihgispesity
e poshiile effietare un Ypass del sistema agern
s u | futorie & tcheawv@A) sotto alla scdwocomand
Mantenere aziongt@ r 5 s e cre a chiave
rilasare per athere la condizéodi BYPASS.

Fig.%

ATTENZIONE!! IN QUESTA MDIONE LMACCHINA B OEFFETTUARE TUTTE LE MANOVRE,LER
ROSSO | NTERMIWISAIRE ACUHCOBEGANALANO LA @IRIONE DI PERICOLO. LO
SPESNIMENTO DELLA MAGBHRESETTAL S| ST EAYXIAMERTOALLIISTEMA DI RMENFO
DEL CARICO RIPRENIA FUNZNARE NORMAIENE ED A SEGNALARE LA CONDIZIONE D
SOVRACCARICO PREESISTENTE.

QUESTA PERAZIONEE CONSENTITA SOLEBRPLO SPOSTAMENTO DI EMERGHN NESSUN CASO
UTILIZZAREALMACCHINA CONBODSITIVO DI CONTROLLO DEL SQWRACO NON EFFICIENTE.

ATTENZIONE!
QUESTA (ERAZIONEE CONSENTITA SOLO PER ROBTAMEND DI EMERGENZA, INSO/
A DI GUASTO OSSBNHA DI ARKFE ISTEMA.
INNESSUN CASO UZHARE LA MACCHINA CON DISR@BDIICONTROLLO DEL
SOVRCCARICO N@¥FICIERE.
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7.2.10. Verifica funzionamento micr@nuttori M1.

bracci di sollevemio sono controllati d
icointerruttori:
M1A sul pardrafo;
M1B sul braicg
M1C sulib;
ML1E sulloikf telescopico

> >3 T

Verificare amalmente il funzionatmendei
micrinterrutriMl.

Le funzioni dei microioterr MLAM1BM1E sono |

seguenti:

A con piaaforma fuori dallasjzione di ripo
(almenaino dei microintelwtitM1MIB-M1E €
azionato):

A viene inserita automaticamémtevelocita (

sicurezaz in trazian

se ilcaro inclinat oe mal|

consentita vengono inibiti cdamandi d

sollevamento e i@me;

A viene inibito il camda di correzione

livellamen piattaforma;

can piattaforma sovraccaricatagore inibit

TUTTE le amovre sinoadlo scdco del

sovraccarico.

>~

>~

Le funzioni Hencrointerruttore M1C sul Jib

state gidiate per favoriree |operazioni

carico/scaio dalle rampe diawtomezze sono le

seguertti

A con bracci a riposo (mi@wirtori MHN1B
M1E no azionatig braca Jb con inclinazior
superiore a &l spetto all
azonato):

A \iene inibita autoroathente la terza velodit| §
trazione;

A se il cap & inclmt o o | dzione ma
consentita restanoconsentiti i comandi
sollevamentlib e tizore;

Fig.B
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7.2.11. Vgifica funzionamento sistema di seaza peédle di uomo presente.

Il pedale di uomo presentpiattaforma sed abiite i comandi dowmentazione della macchinpodto di
comando ingtiaforma.

\erificaneil funzionamento almeno unalécéien

er verif detREDERE | Mwedmd coreenszeant e 0:
muovere il joystick di tragiavanti ed indigtr sequesa, SENZA PREMBRE PEDALE AUOMO
verf i car e | Onestisldlanechinad i mo v i

>>T

makenere premut esei ¢opeperl pi hudimol@Prsecondi
sempreon il pdalgoremuto, muovélr@ystick avanti edi@tro in sequenza
ve | f assemza di movidtietella macchina

> > >

Il correttéunzionamento del digpasconsist mM@dsbilidaidi effettuare una casalsanovra della macchina,
dal postdi comado in piattaformanga prima aver premytoeild a | e A ud0. moS efe Pensats nidr |
di 10 secondi senza effettuaa manovra tutti ivimenti vengo iniki; per poter riprendere ad opei@ndac
macchina occorre rilascipegldled i u 0 mo nemedcsnaonamende. e p

Lostad d e | | Oiene indite dalled veadepattaforma:

A luce verde asfissa postazione ditata
A luce erde acesalampeggiante  postazione disabtit
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7.3. Bateriaavviamento

La battria € un organo molto rtapte della macchifdantenex| efficiente nedmipo € fondamentale per
aumentae la vita, limitaygaoblemi, édurre ccst di gestione della maccl8d& macchine con motore termico la
batteria &viamento serve a:

A aimentare i circuiti di coduedella macchina;

A awviare il otore termico;

A aiment ar e | 0el eldnmanourd emergdeamprede@lV p e

7.3.1 Mamtenzone della batteria.

La battesidiavviamento non richiede mazonerpdicolare.
A Mantenereyditi i morsetti eliminahdd e v e n t armdtosi; ossi do f
A \Verificare il cotte serraggio dei morsetti.

7.3.2 Ricarica della batteriad@amento.

Nan € necssaio ricaricare le batterie daaevib.

La ricarica della batteréfidataa | | 6 a | tneotore Bi¢sel dueantetileslyolare funzionamtee(macamie f DO
i E D 0 ¢ maccBinelddtate di elettrppononofase 230V odeifa 380V, sIstemalico mando del | 6 e
provved a nantenere in carica la battéréevviaranto durante il lawvor i n  fi mo d &udllé macchirelae t
bateria un caertitore DDC povvede a mantenere in carlzattieria di avviamento.

| e
tr

ATTENZIONE!
Verifiare kene lo stato di carica dellattesia diavviamento dopo aweeffettuato una manovra
recupero di emergemziella piiaforma con elagtipompa di emergenza a 12V (ORALE).

>

7.3.3 Sostituzionadella battea.

Sosttuire le vecchie batterie solo coroaelli awenti identica tensi@, capacita, dimensioni,
massal.e batterie d®no esserapprovate dal costtore.

Non diperdere le lterie relld rmbiente dopo la sostituzione, atenersi alle normative viger
nd paese dutilizzo.

DATA L &I MPEORTOAONRZENR B3E/NE CONSKSLILO ESECUZ I ON
PERSONALTECNICO SPECIALIZZATO.

> BB

CHIAMARE ASSTENZAECNCA
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8. MARCHI E CERTIFICAZIONI.

| nodelli di piattaforma aereaogmme dscritti nel preseriiieretto sono stati oggdetiesame CE dglotiin
ottenperanza alla Direa 2006/42/CE. L'istitutdhaheseguito tale ciedifione é:

Eurofins Product Testing Italy Si77
Via @orgné, 21
10156 Torinod TO (ltalia)

L'avvenuto esam@ubblicizzato dall'apposizione della tagffigtiata in figura connotdo CE da macchina e
dala dichiarazione di confoch#dacconagna il segutmlibretto.
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9.

TARGH BDADESIVI

CODICI ADESIVI STANDAR

CODICE DESCRIDINE QUANTI

1 001.10.001 Targa awvvisi AIRO 1
2 001.10.024 Targammatcolazione AIRO 1
3 001.10.031 Adesivo ganciati@ino 4
4 001.10.057 Adesivavvisi geerali 1
5 001.10.059 Ade$/o seaggdoruote 1
6 001.10.060 Adesivoynto di sollevanten 4
7 001.10.150 Adesi vo ti P&ENBGPLO 460 1
8 001.10.80 Adesivo prossimmntrollo 1
9 001.10.243 Ades vo fACarico massim 4
10 | 00110.259 Adesivai emergeniRAF 1
11 | 001.10.20 Ades. vietato sostiaiate simbolo 2
12 | 010.10.010 Acksivo striscia gialiera <150x300> 4
13 | 023.1@O03 Adesivo direzioni 3
14 | 029.10.006 Adesivo portatd@KG 1
15 | 029.10.011 Adesivmon legarié cestello 1
16 | 035.1007 Adesroatacco mure di sicurezza 2
17 | 053.10.003 Adesig emergenzamarafsé r i e A A0 1
18 | 053.10.004 Adesivo interruziotienard z i one Ser i 1
19 | 008.10.az Adesivo partilda triangolo 1
20 | 029.10.005 Adesivo sbatoio carbamte 1
21 | 03).10.008 Acesvo lielb potenza sonora 165 d 1
22 | 001.10.175 Adesivo AIRO ¢padresp. <530x265> 1

058.10.001 Adesivo presp15JRTD nero 1
23 057.1@01 Adesivpresp. A12 JRTEro 1
24*| 045.10.1 Adesivogna linealettrica (dipnal) 1
25| 001.1M2 Adesiveimbolo di terra (op&bn 1
26*| 001.144 Adesivo strisiallen er a per asta do 1
* optonals

JURO
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10. REGISTROI CONTRQ@D.

Il registroidcontrollo viene rilasciatoGal t edlanptiattafiora ai sensiedl Igd@badl |l dellaDrettiva macchine
200642/CE,

Il presenteegistro é da gice r ar s i parte i nt e gve acompagnaledad niacalggy uttar e c c |
la vita, fino almaltimento finale.

Il regigo € pradposto per naotare, secdo lo seena prepost, i seguenti eventi aiguardano la vitdle della

macchna
A Ispezioni periodiche obbligatorie a cuae dplleposto al controlfm Italia™ | 6 ASL o] AF
A Ispezioni periodiche obbligaper laerifica dellstrutturadel cortb funzioameto della macchinagles

sistemi di piezione e sicur@zzlali ispezioni sono a cura del responsabeuglla za del | 6 a z
prrietariaella macchina evd&o avere &adenza indicata.

Trasfementi di prdpta. In Itala uieftea degeolbligatoriamente segnal al dipartimentNAIL di
competezal 6 avvenuta installazione della macchina.

Lavordi mnutenzione straogdia e sogtizioni di elenteimportanti della macchina.
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ISPEZIONRERIODICHE BBIGATORIE GQURA DHL NEE PREPSTO

Data

Osservazioni

Firma + Timbro

ARO
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ISPEZIONI PERIODICHBOBATORIE CURA DEL PROPRARIO

VERIFICA STRUTTURALE

DELRIZIONERERAZIONI DAEETTUARSI

VERIFICA/ISVA

arresto deperni della suttura

Contolla r e | &1 ntrapegtt;iddi ‘puntidlie ancorgmgio dhﬂl
imbracaturadella eventuale scaletta di accesstab della struttura
sollevamerd; ruggine; stataleglip n e u mat i c i ; sisigraidi

DATA

OSSHRVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8°ANNO

9° ANNO

10° ANNO

DEORMAZIONI
TUBI E 8VI

Controllare soprattutto npunti d snodo che i ti ed i cavinon pregnino

difett evidenti.

Operazione an cadenza mensileéNon € necessarimd i c ar ne
mensilmente, ma almeno aalment in occasione delldtre operaioni.

DATA

OSSIRVAZIONI

FIRMA + TIMBRO

1° ANND

2°ANNO

3° ANND

4° ANNO

5°ANND

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

ARO

Uso e manutenzidngerie A12 JRTD A15 JRTD

Pag.73




ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATORIE A CURA DEEPARIBR

VERIFICA STRUTTURAL

DESCRIZNE OPERAZIONI DAFETTUARSI

REGOLAZIONI VARIE Vedere cpitolo 72.1

DATA

OSSERVAA@NI

FIRM\ +TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10°ANNO

INGRASSAGGIO

Vedee capitolor.22

altre operazioni

Operazione con cadenza mensile. Non €& ©sa€o hdicarnd
| 0 e Boeecmensilente, maalmeno amudmente in occasione s

DATA

OSSERVAON

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4> ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8°ANNO

9° ANNO

10° ANNO

ARO
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ISPEZIONI PERIOBIEOBBLIGATORA CUR CELPRORIETARIO

VERIFICA FUNZIQMNA

DESCRIZIONE G&&ZIONI DA EFFERRS|

CONTROLLO LIVELLO OLIQ Operaione con adenza quotidianaNon €& necessario indicay
SERBATOIO IDRAULICO. || $eeuzioe quotidianameat ma almen@nnualmate in oc@sione

Vederecapitolo 7.3

delle altre operazin

DATA

OSSERVAONI FIRMA + TINR®

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

VERIFICA TARARA VAVOLA DI
MASSIMRRESSIONE @RITO | Vedee capitolo 7.2.6.

MOVIMENTI.

DATA

OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10°ANNO

ARO
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ISPEZIONI PERIODECBBBLIATORIE A CURAIDEROPRIETARI

VERIFCARUNZIQIALE DESCRIZIONE OPERAZIDNEFFETTUARSI

Vedere capitolo 7.3.
Operazione con cadenza ddiena Non € necessario ditcarng
| Seeuzione quotideamente, ma almeno annualmeinteoccasone
delle altreoperazioni.

STATO DELLA BATTERI

DATA OSSHR\AZION FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3°ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANID

10° ANNO

RESOLAZIONEIGCHPATTINI

BRATIO TELESCOPICO. | Vedere capitol7.2.5.

DATA OSSERVAONI FIRMA #IMBRO

1°ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4°> ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEADN| PERIODICHE OBBIIGRIE A (RA DEL PROPRIETARI

VERIFICA FUNZIONALE DESCRIZINE OPERZIONI DA EFFRIARSI

SOSTIUZIONEOTAEDELLS OQ
DEL SERBATOIO IDRAMD.I |Vedere capitol@2.3.

( BIENNALE )
DATA OSSERVAZIONI FIRMA + TIMBRO
2° ANNO
4° ANNO
6° ANNO
8° ANNO
10° ANNO

SOSTIUZIONE FILTRI

OLEODINAMICI Vedere capitold2.4.
( BENNALE )
DATA OSSERNZDN FIRMA+ TIMBRO
2° ANNO
4° ANNO
6° ANNO
8° ANNO
10 ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBLIGATOREAADE PROPRIETARIO

VERIFECA SISTEMAI SICUREZZ/ DESRIZIONE OPERAZIONI DA EFFEBIUAR

CONROLLO EFFICIENZA
INCLINOMETRN TORRTA.

Vedee capitolo 72.7.

DATA OSSERVAZIONI FIRMA+ TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8°ANNO

9° ANNO

10° AN

CONTROLLO EFFICIENZAENN
DI NTROLLO DEL AE&R IN | Vedeecapiolo 72.8.
PIATTAORMA.

DATA OSSERVAONI FIRMA + TIMEBR

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANIXD

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO
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ISPEZIONI PERIODICHE OBBORWTA ORA DEL PROPRARIO

VERIFIE SISTEN O SICURZZA

DESCRIZIONE OPERAZIDNEFFETTUARSI

VERIFICA FUNZIONAM.
MICROINTERRUTT®RI

Vedere capitolo 7.2.1

DATA OSSRVAZIONI FIRMA + TINRD
1° ANNO
2° ANNO
3> ANNO
4° ANNO
5° ANNO
6° ANNO
7° ANNO
8° ANNO
9° ANNO
10°ANNO
Vedee Capitolo 9. Caollare la leggibilita della targa in alluminitha
CONTROLLO ADEsVI piattaforma dove vengomiassuntde istruzioni principaliche vi sian
TARGHETTE. gli adesvi di patata in piatttorma e che iano legjibili; che sianoj
leggibili gli adesi delle postaziardi comando in gitaforma e a terra.
DATA DATA
1° ANNO 1° ANNO
2°ANNO 2° ANNO
3° ANNO 3° ANNO
4° ANNO 4° ANIXD
5° ANNO 5° ANNO
6° ANNO 6° ANNO
7° ANNO 7° ANNO
8° ANNO 8° ANND
9° ANNO 9° ANNO
10° ANNO 10°ANNO
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ISPEZIONPERIODICHE OBBATORIE A CURA DEL PROPRIETAR

VERIFICA SISTEMIASICIREZZA

DESCRIZIONE G®&ZIONI DBFFETTUARSI

CONTRLLO SISTEMA
o0UOMO PRESEN

Valere capblo 7.211.

DATA

OSSERVA@NI

FIRMA+TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANND

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10°ANNO

VERIFICA SISTEMASICUREZZ

DESCRIZIONE ORAZRONI DA EFFETTUARSI

VERIFICEFFICIERA SISTEMA [

FRENATURA

SCEMENDO DAJNA RAMPACON PENDENZA MAX INDICAAIS
CAPI TOL O TERISTAGME TTECNBEGHAL LA VEL O(
BASSA LA MACCHINA DEVE RSTBRESTARE, AL RILAS@EL
JOYSTIK, IN UNO SPAZNFFERIORE A 1,5 m.

DATA

OSSERNZIONI

FRMA + TIMBRO

1° ANNO

2°ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5° ANNO

6° ANNO

7° ANNO

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

ARO
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ISPEZIONI PERIODICIBBIOGAORIE A CURA DEL PREHARIO

VERIFICA DISPOSITIV
EMERGENZA

DESCRIZIONE OPZRON| DEFFETTUARSI

VERIFICA DISGE MANUKEDI

EMEREGNA

Vedere capitolo 5.6.

DATA

OSSERVAZION

FIRMA + TIMBRO

1° ANNO

2° ANNO

3° ANNO

4° ANNO

5°ANNO

6° ANNO

7° ANIXD

8° ANNO

9° ANNO

10° ANNO

ARO
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TRASFERIMENIIPROPEIT A 0

1° PROPRITARIO

DITTA DATA M@ELLO N° MARCOLA DATA DI CONSEGNA

AIRO3 Tigieffe S.r.l.

SUCCESSI VI TRASFERI MENTI DI PROPRI ETADO

DITTA DATA

Si attesta chelaatiata sop citata, le caieristiche tecniche, dimeakierfunionali dellaanchina in ggtto soo
canformaquelle previste in orige che eventuadriazioni sostte trascritte su questo Registro.

IL VENDITORE L 6 AWIRENTE

SUCESSIVI TRAERIMENTI DI PROPRT A &

DITTA DATA

Si atteta chealla data sopcitata, learattestche teciche, dimensionali e fonaii della maaahiin oggetto sono
conformi a quelle previste in origine e chalevaiaizioni sono statascrittelsquesto Registro.

IL VENDITORE LOACQUI RENTE
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SUCESSIVI TRASFBMENTIDIPRBR ET A0

DITTA DATA

Si attesta che, allata sopra citata caratteridtestecniche, dimensionali e funzionali dellanenBaogjgietto sono
conforma quellengviste in origireche eventuali variazioro staterascritte su gsto Registro

IL VENDTCRE L ACQJIRENTE

SUCCESIVI TRASFERIMERTI P ROPRI ETAGOG

DITTA DATA

Si attesta che, alla data sopta,déearatteristiche tézre, dimeipnali e funzidindella macchina in oggetto so
confami a quelle priste in oliige e ch eventualivariazioni sono statestidite su quedRegistro.

IL VENOOORE LOACQUI RENTE

SUCCESSIVI TRASFERIMENP ROPRI ETAO

DITTA DATA

Siattesta che, atlata sopra citata, le carstiehe teniche, dimepsili e furanali déamacchia n oggetto sono
conforma quelle previsteorigine e clegentuali variazioni sono state trascritte suRpgsto.

IL VENDITORE LOACQUH RENT
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AVARE IMPORTANTI

DATA DESCRIZIONEARIA SOLUZIONE
PEZI DI REAMBIO UTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPNSABILE DELLA SICUREZZA
DATA DESCRIZIONE/ARIA SOLUZIONE
PEZZDI RICAMBIO UTIZATI
CODICE QUANTIA DESCRIZIONE
ASSISTENZA RESPONSABIIZELLA SIREZZA
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AVARIE IMPORTANTI

DATA

DESCRIZIONE ARIA SOLUZIONE

PEZZ| DI RICAMBIO UTILIZZATI

CODICE QUANTITA DESCRIZNE
ASSISTERA RESPONSABILELLA SICUREZZA
DATA |  DESRIZIONEVARIA SOLUZIOH
PEZIDIRICAMIOUTILIZZATI
CODICE QUANTITA DESCRIZIONE
ASSISTERA RESPONSABILE DELLA SICUREZZA

JURO
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11. SCHEMIIEETTRTI

053.08.020
SIMB. DESCRIZI@GN PagCol.
AV1 AVVISATORE ACUSTICO A TERRA 2-26
AV2 AWISATORE ACUSTI IN PIATTBRMA 585
BTAV BATTERA 1-15
BY SELETTORE BY-PASS CONTRG.DEL CARICO 5903
CA CANDELETTE 1-04
EA ELETTRO ACCELERATORE 1-03
ES ELETTROSTOP 1-08
EV2 ELETTROVALVAITRAZIONAVANTI 345
EV3 ELETTROVALVOLA TRAAIDIERO 346
EV4 ELETTROVALVODASOLLEAMENTOl BRACCIO 347
EV5 ELETTROMA/OLA DI DISCERBRACCIO 348
EV6 ELETTROVALVOLA DI SFILO BRACCIO TELESCOPICO 347
EV7 ELETTROVALVOLA DI REEN BRACCRELESCOPICO 345
EVS8 ELETTROVALVOLA DI STERZESARA 351
EV9 ELETTRUALVOLA DI BRZO AISISTRA 351
EV11A ELETTROVALVOLAODINSENSO CIRCUONOFF 348
EV1B ELETTROVALVOLA DI CONSENSO CIRCUITO PROPORZIONALE 348
EV12 ELETTROVALVODAROTAZIGNTORRETTA A DESTR 347
EV13 ELETTROVALVOLARDITAZIONEORRETTA A $8TRA 347
EV14 ELETTRO/ALVOLMISOLLEVAMENTIBRACCIO 350
EV15 ELETTRVALVOLA DI DISBHBRACCIO 351
EV16 ELETTROVALVOLA DI LIVELNARIEEETOALTO 345
EV17 ELETTROVALY@ DI LIVELLAMENTESTABAS SO 346
EV18 ELETTRUALVOLAIBOLLEVAMENTB 352
EVD ELETTRVAVOLA DDISCESAIIB 352
EvV21l ELETTROVALVOLA DITRRIONE CESTO ASDEA 350
EV22 ELETTROVALVODAROTAZIONE CESTEIMISRA 350
EV32 ELETTRUALVOLA ROTAZIONHBA DESTRA 354
EV33 ELETTROVALVODAROTADNE]IBA SINITRA 353
EV® ELETTRVAVOLA DFOTHOLHOPT) 463
EV® ELETTROVALVOLAFDTHOLHOP) 463
EV40 ELETTROVALVOLA DI SBLOCCO FRENO 349
EV4A ELETTROVALVOLA DI SBLOGSSALE @H.LANTEOPT) 462
EV41B ELETTROVALVOLA DIGBCO ASS E OSCILLAN{EPT) 4-62
F1 FUSIBLECRCUID O POTENZA 1-15
F2 FUSIBLE CIRCUITO DINGANDO 1-16
F3 FUSBILE AUSILIARI MOTORE 1-08
F4 FUSIBILE POMPA GASD 1-05
FO FACTOROVERRE 2-25
G GENERATORE DI CERRH ALTERNATORE 1-07
GRF1 GIROFARG 346
GRF2 GIROFARQ@ 355
GRF3 GRORRD3 355
KL CLACSON 461
M1A FINECORSA POSIZIQBRACCIO 470
M1B FHNECORSA POSIZIQNERACCIO 4-69
M1C FNECORA PORIONEIIB 471
M1E FINECORSATSIZIONE BRACCELESCOPICO 469
M1S FHNECORSSTOP TRAIONKOPT) 472
M2A FANEC®SASTOPROTAZIONEDESTRA TORRETTA 357
M2B FNECORSSTOP ROAZIONE SINISTRARRETTA 357
MA MOTORINO DI AVVIAMENTO 1-12
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MPT1 FNECORA POFHOLE DESTROPT.) 358
MPT2 FNECORSA P&IOLE SINISTROPT) 358
PG PoMPAGASOLIO 1-05
PO SENSORE PRES®E OLIO 1-00
RO RELE PRINCIPALE 1-12
R1 RELESTART 1-12
R3 RELE CANDELETTE 1-05
R4 RELE ELETTRA&CCELERATORE 1-03
SAVG SELETTAESTART MOTORE A TERRA 2-27
SAVP SEIETTORISTART MOT@RN PIATTAFORMA 5902
Sl SELETORE INASAMENTO FILTRO 1-02
SPO INTERRUTTGRD EMERGNZ CIRCUITO DI POTENZA 1-15
SP1 INTERRUTRE DI EMERGENZBEUGO 2-23
SP2 INTERRUTTORE DI EMERGENZA A FUNGO 583
SP3 PULSANTE CLACSON 582
SW1i SELETTORI COMANDI 2-22/23
TA SENSORE TEMPERATURABUWA 1-01
TBM MODULO AMENTAZIONE 2-24/26
TLRM TELERITORESTARTER 1-11
UM CONTATTO PEDAKEQMOPRESENTE 472
/1__.0;(_] Uso e manutenziar@erie A12 JRTD A15 JRTD Pag87




$V_INQ 030LUJo-

£V INN 03pwliod

Pag88

Uso e manutenzidngerie A12 JRTD A15 JRTD

q [ ’ ~Wiii— (3) pwozzn] * oioUusdnsopA BA LS o4jeiby d YHilY ¥L¥0 WD YOLIGOA 0LL3990 AN
L O N O @ O m m O @m\n\ i ootﬁo_o DEMMM_M._W._ 600271 8T dHMM
? | s.@
uaL 01904 000 | HINFAOWIS F3M5FV FNSOIV VI aLdr Sy cly otwmezﬁs_ ™Y
s 4 1 1 L 13
> >
— 0D|WU3Y
 — 3UOLOW Ko W Q mg
AVIH— =
— 53 3 od| VO V3 vl [Od
sE T | b e A W 1L
hala| HM (04 |8 14 HM 04 (M4 [¥0 48 |04 |18 1¥9 N9 IA
F R
0dS N @
EN\N_\EQ\ﬂuw‘ voal 3
ENA_‘:..m\ﬂlvm‘ 14 F va _HH_
L Wy~ YO¢ o o ff & “
A
D ﬁwm ® mﬂ ¥3-3IA
© ﬂ -
®
O| 55
al
® L 4 @ L 4 L J
Yo¢
08 I\ ] o\ 3
* . | S D N
B - £00'80'€G0 'PO2 5 - B g _ %
IN3 IN3 OU_C_,Lmuv _POE mp\_o_Nd\/mLmb dnfnfmmmdu ON3 ON3 ON3 _ ON3 N3 ON3
T
by T 3 i b LT3 in I
[ 61l [ QL [ /1 gl [ GL [ %I [ &L [ &l Ll [T 0L 1 60 1 QO [ /0 [ 90 [ SO [ #0 [ ¢0 [ ¢0 [ 10 [ 0Q |

ARO




¢V _INN o3pULIod

Pag89

Uso e manutenzidngerie A12 JRTD A15 JRTD

! < : $ ~Wii— (3) biozzn] * vlousdnso oA s oy 015]dW09 0OLI}IBR DLIBYIS o | vLYa WO VOUIGOK OLLI990 5N
M504 ‘101 @m\w\ 600771 8C
¢ 4 Z o 0oL ¥1¥a
ngss|_omeos oo | INIAONTS T34V INHOLVLIYIA QLA SLY LY 23S oy | Y ™y
oo — [iz-#]
T 114 — [11-¥]
200'80'£50 'PO>
Ly VUUd3) 0V OPUDWOD [P O))8uuUDd NF\MS‘«T&\EL.,_
i [61-1]
IAY wu nog-— [61-1]
% H ﬁ ﬂ ﬂ 7-sH— an & lov]
Ol ziom gl
/ T b—td— [0t—¥]
» ” m m ” ﬂ M q % (e 2td— [ee1)
g 1 ¥ H i i AL
o= [ o
Bis [is /5 Fie E05 Ti¢ =l2 [ie el
93N 3
up B 4 - Tl us —log-+]
2l
Muu_ P 201 = € B = -84 —[95-¢]
2
3 sod ¢ Semin
o o
I = o ) IRl —[os-+4]
s & D | WL
| G-CH i,
& LdS D
[ezeTe
L %mm = —asg L+ Azi+——I61-1]
B 6-CH On@u% Ael+——Ia1-1]
IS
™ > e
@ - m‘ @ [ w €l
500 | B3R Bt/ o]
Q0 ,
Q0 XLV 04 S 9-g1d —[B6-¢]
[oc-¢] I-1d - >¢I_Lw~n
wmo T |
] Z-1d e
[oe-€] c-ld T un
a- r )
“ (moer)
TIO'BO'ES0 'OD 037 vRayasg oG y—od —— [19-+] m
© o L e | [18-¢] +-6d —{ 1€
@ 9 @ “ 9 L £ i ¥ asio
— \mnﬂuo‘ & lia-+] ¢ \mm_n oLzl
9% QE SO, D NO e |-6d [0s-+] 2 280 —{0v—¢]
¢m:8 6-cd [es-£] 7 n&a 1-6d —{0v—¢]
[ 60 [ Q¢ [ /¢ 1T 9¢ 1 6¢ [ ¥¢ 1T ¢¢ T ¢¢ [ 1¢ [ O [ 6¢ [ 8¢ [ /¢ 9¢ §¢ | Pe [ $¢ [ &€ [ lég [ 8¢ |

ARO




£V NN o3puliod

Pag90

Uso e manutenzidngerie A12 JRTD A15 JRTD

q . E ~Wiii— (3) paozzn " oiousdnsop Dy s ojeibi 019/dWoa 02LIT}R[ DWRYDS vivos | Y ¥LYQ W VOLIGOK OLL3390 AR
sl (J00 B0 G0 s S
7 o 4 ¥i¥Q
3n93s | onood w00 | INIAONFS FH4FY IS0V YId QLAP SLY CLY SRS g | % ™ Py
00¥dD @10dipulvd vpayDS
:n_l Jou rﬁa r?m ,.POE rT_L “,.PE Em& :‘.mn_ *\mm IR E] E\K I —\mn_ r\w& jed r\n“_ f\nl _\mnl :\& E\E jre r\: f\:_ —\; r? /_:_ r? r?; Tm“ ;8 foe fod Egﬂ
g g 4 ¢ Z L m_'ﬁm SLoT#L T2L TH TJOL T6 8 L 9 g g Z SLoTwb Tk TH TJOL T6 g ¢ A i _rﬁ | 7 [2 (&€ TL
i 1 fo¢ ¢ §# ¢ f @3+ ? %oz ¢ o¥o:3yoy :fiioifg j
¥eAd]  XeiAd] | ¥eAd] | XIeAd] %¥ovAT] |¥FUAT |REiAT] | ®2AT] ¥ 7A3]
*{eeAd] ¥8IA3] | ¥ 6A3] | Rfezad] EUAY | ¥9AT] | HelAT] CINER]
o -1 — [6£-2]
5 N
& z-1a— [6¢-2]
- C440 [£}:R] 1449 P
¢-1d— [6£-2]
o /ﬂ /” /ﬂ " 852
3
o
=
o -
C
=z
nVL — — & — [0z
i -—@—@
* . * L g —foz2
)+ [0z-2]
= oI, —
[o9-+] 0 & ¢ gLt ® Esy s+ —[02-2]
AL AS AL AL AT AF A9 A8
1d-ZA |1d-TH [ld-ZW [ld-TW [1d—2W [Ld-TH [ld-ZA [ld-TW
@i | T
% S T o O < . . 7
Wmmmm m‘%Mmmez YZN XSIAd ¥rIAT ] ¥ SAT ] H vAT] ¥ end]
s q
7é l i L Z L (4 L < L [N AN {AUN]
Por Mo o Mo Do Mo Tow low Do low T N hin Nuon D b Vi
WJJA VPauYds
[ 66 [ BG [ /6 [ 96 [ 68 [ ¥ [ ¢9 [ ¢9 [ 16 [ QS [ 6% [ 8% [ /¥ [ 9% [ S% [ %% [ ¢% [ ¢¥ [ I+ [ OF |




[N_03PUWiod

[
m » 5 Wi~ (3) piozzn] * 2ioUBANSOIA DA 1S oyeibl Oymagoo 0011199 DW3YDS YIS YARYH yLva Wl YOLIQ0K OLL3990 ‘A3
wal ()00 B0 £50 i |
7 E % _— 0701 s aﬁwm‘@«ca
1035|004 20000 | [INIAONIS _FINTY _INOIY LIV AL SIY LY 935 )y v -
00vdD 210dpuivd BpPaYDS <
: - r , ©
Y Y R Y ¥ Vo 7 V¥ L V¥ YN VPR V¥ VP ifod Jod Jsd fod od  fod o fed oo fed Jed fed  Jud fed Jeel o
s | =
ot Ter Teu Too Tu Too Te Te To Ts Ty Te Ye T el H: Yo T H: 0l Hm g T Yo s Tv e Te T
SN S T N S T T . N I
T T T Tl T| T i I3 TTOLT
B & = BE £ 5 = B B & g B =2 B 5 85 & & Ia)
T
o
m
—o—0—@ g ® @— [ess] To)
—
— e PY 218z}, ® [es-£] A
[a)
[N TLONNE LA TLONN TLANN TLONN TN T 14 Ad A8 A L A8 AL AL A4S =
- Y P Y St N i Y 2 §0-A3 | €9-A3 |B0-A3 | €9-A3 |BO-A3 | €3-A3 |BO-A3 | 89-A3 x
4 6 L g 9 B 4 l ¥ .3 -
A (Dl gy =X
2 HOTAT) | 2EAT N
3 N i M
e —o— g et ]
= S| | A oun A - ${62A3] | 3V IR o
s /1 = r+r+rc L ‘> @ ik k___________ ] =
" &
e ! — — - .
& =4
N
c
[}
=
>
[o8-8] — — g - 2
©
fog-5] —— u S
fog—s] —  yyu O21¥YD o
\ 10 ¥1132 o
[og-8] —— a b | (%]
log-g] —— ¢ E- )
an |
[og-5] —— 1
[os-¢] —— D) g
8§ ] . 4 ¢ a8
log—8] —— ¢ L ) L poday) 2A8ZL+
loe-c] — 5
or—¢ 9 L 4 ! L) 2
[og-5] —— s S ) S D 2ds [0z-2]
a1~ G
[0s—¢] ¥ ¥ >, + D, 1ds [0z-2]
1~ ¥
[og—g] PRIS PPRIYS ) PRIYS > o-zd [ev—£]
s 7 ¢
[ag-g] Hit Hik ), R . > z z-zd [ev—s] a
[og—5] ¥g ug ) ug > \—zd [2v-5]
cl0'80'ES0 'O [PUBWOD OAD] = .
[ 67 g/ [ /7 19/ 1T S/ 1T %/ 1T ¢/ 1T ¢/ 1T 1/ 1T 0/ 1T 89 [ Q9 [ /9 [ 99 1 S8 [ #¥9 [ €9 [ ¢9 [ 19 [ Q9 |




£V NN o3puiod

Pag92

Uso e manutenzidngerie A12 JRTD A15 JRTD

g ; , VTV~ (35) b2z oioudnsoy DA 1US oot 019/dWo9 0ILT}PP DWRUDS S T [ WD ¥OLIQ0A 0113990 [
—m=ual (000 80 50 A
gé;gﬁ oo | INIAOWTS TITY INSOFYLIVII QLY SLV C1Y 23S o g | % ™ D
0b¥dD IPUDWOD V)01 0DS VPBYDS
mrE\E E\E I rEE rTmm m.rmum” Jod foo o /E\Em :o_m rTE rE\oE E\aE foud rt_:u_m mrmgml I8d Tmm @uﬂuﬁ e fra E\:N_ P e r?n_ rm\:l rTE T_mw :E I rml E\I f\Em m _ rTE @E Tu_n_um :E TR /E\Em
ST TeETe TE T THTeTE Tk TekIS T2 TS TeTE TE T L T8 TB L T8 TS T%TeTe Tt TS E ek (A T8 T8 T
+ m‘_ﬁ 1 — [+
= D— e — (8]
150 glSM glSt glst gist plst i ¢¢
a8 T4 9 v T o @ e
m‘_a ¢ —[8az]
F— 1 —[sz-v]
)
® L 8 D—— 8 —[8+4]
I 8
- @ @ aiszl u‘%m| 1 —[az-+]
Q ﬂ D—— g —[8c-4]
3 = “ " ENN]
= ﬂ 1Y 3 m‘_wm‘ ¢ —[8r-+]
2 D>—> v —[82-¥]
C E
= -1 5 ) —— pras — [82-%]
£
D—— yg — [8£-+4]
L
i g
_ -~
dAvS ¥ oo \
up 1S =
B-t-7 [.is
AB ;
S
&
g » m TI0'8O'ESD 'PO2 (437 YpPaY=s _ Nll\(l.@
m ®) o 7dS
@ © © & @
100'80°'£S0 'PO> i @ 6 E g NO
LY ‘WJO401310id Ul IPUBWOD V0L 0DS i 6
[ 66 | 86 [ /6 [ 96 [ S6 | ¥6 [ ¢6 [ ¢6 [ 16 [ 06 [ 68 [ @8 [ /8 [ 98 S8 [ ¥8 [ ¢8 [ ¢8 [ 18 [ 08 |

ARO




12. SCHEMA IDRAULICO

N°057.07.001

1 MOTORE DIESEL

2 POMPAD INGRANAGGIGVIMENTI)

3 POMPA RISTONI TRAIONE)

4 INNESTO RAPIDO

5 FILTRO IN RIRBNO

6 FILTRO INSRIRAZIONE

7 POMPA MANUALE PER MANOVRE DI EMERGENZ

8 SERBATOIO OLIO

9 BLOCO IDRAULICMOVIMENT| @¥F

10 BLOCCO IDRAULICO MOVIMEROPORDNALI

11 MOTOR IDRAULICONAERIORE

12 MOTOR DRAULICO POSTERIORE

13 BLOCCO IDRAULICOMANDO TRAZIONE

14 CILINDRO STERZO

15 CILINDRO SFILO BRACCIO TEMHSO

16 MOTORE IDRAULIROTAZIONEORRETTA

17 CILINRO BRACCIO SUPERIORE

18 CILINRO PANTGRAFO (BRACCNFERIORE)

19 VALVOL®\ERCENER

20 CILINDRO SENSORESVER)

21 CILINDRQIVELLAMENTO CESLAVE)

22 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

23 ATTUATEE ROTAZIONE JIB (ONALE)

24 CILINDRO JIB

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRANE INDIETR

EV4 ELETTROVALOLASOLLEVAMENTO PANTOGRBRACCIO INFERE)R

EV5 ELETTROVXOLA DISCESA PANTOGRAFO (BRACCIO INFERIORE)

EV6 ELETTRONLVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTRVALVOLA RIENTRRABCIO

EV8 ELETTROVALVOLA SABRSINIBRA

EV9 ELETTR@ALVOLA STE@DESTRA

EVIIA  ELETROVALVOLA BPASS

EV11B ELETTROVALVOLAMASS

EV12  ELETTRVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA

EV13  ELETTROVADLA RTAZIONE SINISTRA RERTA

EV14  ELETTROVALVOLA.SEVAMENTO BRACCIO SUPERIORE

EV15 ELETROVALVOLA DIS2EBRACCIO BERIORE

EVL6 ELETRO/ALVOLA LIVELLAMENTOTEESD AVANTI

EV17  ELETTROVALVOLY¥HALAMENTO CESTELLO INDIETRO

EV18  ELETTROVALVOLALEEVMENTO JIB

EV19 ELETROVALVOLASCESA JIB

EV21  ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CHSHETRA

EV22  ELETTROVADLA ROTAZIENCEST® SNSTRA

EV32 ELETTROVALVOLA RODAE JIB A DEST@%ZIONALE)

EV33  ELETTROVALVOLA ROTAZIONE JIB A SINISTRA (OPZIONALE)

EV40  ELETTROVALVOLA COMAMPERTURARENI

EV41A ELETROVALVOLA SBLOCCO ASSALH@NTH (PZIONALE)

EV41B ELETTROVALV® SBLOCOASSALEDSALLANTE (OPZIONALE)
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13. FACGSIMILBDICHIARAZIONE@MNFORMI TAD3 CE

@QN ®tm Chirnnd SHFHDEED RK ALK UK rtodgingd+71 81/ 34 Ktyy' g ' Q(
Sdk- *28 /411 866254 E w*28 / 411 866/ Ot
DICHIARAZIONEE DI CONFORMITA: CE DECLARATION OF CONFORMIDECLARATIORE DE

CONFORMITE'EG KONFORMITATSERKLARUNGCLARAQN CE DE CONFORMIDAD Og [ BT ]
[1[m) ey [ECsu B
2006/2/CE

Dichiarazione origin| Original &laration | Déclaation Original Originalerkiamg Declaracid@riginal Jtedaeddzod

Hiy C &zOKO
Noi- We- Nous Wiri Nosotrs d3'
Tigieffe s.r.k Via \lla Superiore N.° 82 uzzara (Reqgio Hia)- ITALIA

Dchiariamo sotto | Declare wer oul Declarons sous tred Eklaen hiermit uni Declaramos  bajo|} tSH (

nostra esclusii exclusive responsay responsalidi exclusivy Ubernahme der vol nuestra exclusiyd i€ dz ydlsj

responabilita che il that the product: que le produit: Veantwortung f| responsalifid que dtslso j IsfMilse j

prodotto: diese Erklarung dafy producto: L OW agczv § Ust

das Produkt: dLHJjdzdj:

Piattaforma di Lavoro Elevahileile Elevating Work Platform
Plateforme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare HubarbeitsbiihRtaforma Elevadora Mévil de Personal
1 dzOIs ¥ ts te'd3fg tsdatai@B ls

Modelle Modetl Modéle

drof? |

N°Chassis Chassis No.

Anno- Year- Année

Typi Malelaf N° ChassisFahrgestellnN° Chassis) ts dij (tbdsJ Baujahii Ano-| S H
A12 JRTD XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale ques To which thFai sant I| Auf das sich dAl cual estsC BlsscsDW 8 ¢

dichiarazione

declaration refers ig

présente déclaratio

vorliegende Erkléary

declaracion se refi

slsdzsmdIlsmw,

riferisce & conforme | compliance with {est conforme a| bezieht, del cumple las directifH dted € Isd o Od3¢
direttive  2006/42/( directives2006/42/CE directives2006/42/CE 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE2014/30/GE
2014/30/E, 2014/30/GE 2014/30/GE 2014/30/GE 201430/CE 2005/88/CE d
2005/88/CE e 2005/88/CEand with 2005/88/CE et  ai| 2005/88/CRichtlinie| 2005/88/CE y el|fnj telsd ¥ d yd tet

modello certificata

the model certified b

modéle ceréfipar

und dem von:

modelo certificato pq

B H i izd

EurofinsProduct Testing Italy SW¥ia Qiorgné, 2110156 TorineTO (Italia)
N. di identificazion@477

con il seguente num with  the  followi| avec le numeéro d Zertifizierten gl mijcon & dguient¢ s fndzj
di certificazione: certification number:| certification suivant: | folgender numero dffj telsd W d yd t
Zetifizieungsnumme| certificacion: dzts dzJ: te 5 03
N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnumml® de certificatle ts d3d fote ls dav d ¢
XYZ
e alle norme seguer| and with the followi et  aix normey die Erklarun| y a las sigudes| d mts fndzj
standards: suivantes: entspricht de| normas: dzts te B3O d3d
folgenden Normen:
EN 280:203212015 EN ISO 12100:2010 EN ISO-6(208
Il firmatario di queg The signatory of tf Le signataire de ce| Der Unterzeichn| El firmante desa |/ dyt, f&HY
dichiarazione { conformity declarat| déclaration d dieser declaracion dLovedzj ded j
conformita ( isauthorized to set | conformité eq Konformitsérklamg | conformidad es f"zjts 5 (Ljszs d Mo
autorizzato @ostitire | the Technical File. | autorisé a constitue| ist aubrisiert, daj autorizado a crear mizb doztas ?E ud !
il Fasicolo Tecnico. Dossier Technique. | technische Unterlag Expediente Técnico| < ¢ 1, &, dzls O
abzufassen. 5B © tedads'o

Luzzara (RE), datatedateDatunfechg Ols ©

Pignatti Simone

(Il legale rappredgente The legal representative)

JURO
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

Dichiarazione origin

Dichiariamo sotto
nostra esclusi
responsabilita che
prodotto:

Sdk- *28 /411 866254
DICHIARAZIONEE DI CONFORMITACE DECLARATION OF CONFORMIDECLARATIORE DE

CONFORMITEEG KONFORMITATSERKLARUNECLARACIORE DE CONFORMIDADI O f r [ B r

J1I{m)uy [ECuuB

Original Declaratio

Declare under d
exclusive responsab
that the product:

2006/4
Déclaration Origin

Noi- We- Nous Wiri Nosotrosiz"

Tigieffe s.r.k Via Villa Superiore N.°-82izzara (Reggimilia) ITALIA

Declarons sous nd Erklaren hiermit un
responsabilite exclu§ Ubernahme der vo

que le produit:

E w*28 /411 866/ G}

2/CE
Originalerklarung

Verantwortung f
diese Erklarungdafd
das Produkt:

Declaracidariginal

Declaramos bg
nuestra exclusi
responsabilidad que
producto:

Piattaforma di Lavoro Elevabile, Mobile Elevating Work Platform,
Platedorme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen, Plataforma Elevadora Moévil de Personal
1 dzOIs ¥ ts to'd3fg tsdatai®B IS

Modelle Modetl Modéle

drof? |

N° ChassisChassis No.

y =
Chulr nnd SHFHDEED RQK AU UkK® rt odgingd+71 281/ 34 Ktyy' g ' QX

{tededdod
HjC koo

o r
I OR ST
I =0 NI
o g
RO °
o =3
5 a
g w
* Qe Q.

Anno Year- Année

Typi Modelg N° ChassisFahrgestellnN° Chassis) ts dij (t‘sdsJ Baujaht Ano-| S H
A15JRTD XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale ques To which thhFai sant I| Auf das sich dAl cual ests Ctlttts?
dichiarazione declaration refers ig présente  déclarat| vorliegende Erklar| declaracion se refitsls dztsfpd Is fpw ,
riferisce & conforme | compliance with {est conforme a| bezieht, de cumple las directyH dtcj S Isd o Od3c
direttive  2006/42/( directives2006/42/CH dilectives 2006/42/C 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE2014/30/GE
2014/30/CE, 2014/30/CGE 2014/30/GE 2014/30/GE 201430/CE 2005/88/CE d
2005/88/CE e |2005/88/CEand with 2005/88/CE et aul 2005/88/CRichtlinie( 2005/88/CE y ellffj telsd % dyd tet
modello certificato di the model certified b] modéle certifié par | und dem von: modelo certificato pq d3ts H §iozd

EurofinsProduct Testing Italy SNia Corgné, 2110156 TorineTO (Italia)

N. di identificazion@4 77
con il seguente num with  the  followi| avec le numeéro d Zertifizierten Bl mif con el siguien s fndzj
di certificazione: certification number:| certification suivant: | folgender numero dfmj telsd%¥ dyd
Zetifizierungsnummyq certificacion: ozts d3j: te s d3
N.CertificatcCertificate NoN° du certificaBestatigungnumml® de certificatle ts d3d fote ls dav d ¢
XYZ
e alle norme seguer| and with the followi et  aux normeq die Erklarun| y a las siguentd d mts fndzj
standards: suivantes: entspricht de| normas: dzts te 3O dzd
folgenden Normen:
EN 280:2032.12015 EN ISO 12100:2010 EN ISO-60208
Il firmatario di queg The signatory of tf Le signataire de cel Der Unterzeichn| El firmante de ed ] duts, §&HY
dichiarazione { conformity declaratj déclaration d dieser declaracion dL Ovwoedzj dad J
conformita { is authorized to set| conformité ey Konformitserklarng | conformidad es ‘;]B 5 ljza d smisa
autorizzatacostitire | the Technical File. | autorisé a constitue| ist autrisiert, da{ autorizado a crear mqtsﬁtsjb doztas ?E}“ '
il Fasicolo Tecnico. Dossier Technique. | technische Unterlag Expediente Técnico| < ¢ 1, B dzls O
abzufassen.

Lwzara (RE), dadatedateDatunfechg Ols ©

5B t5 te@rdads'e

Pignatti Simone

(Il legale rappredgente The legal representative)

JURO
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http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=262622_2_23
http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=1582_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF%BF&l=ru

TIGIEFFE S.r.l. a socio unico
Via Villa Superiore, 8242045 Luzzara (RE) ITALIA
' 4390522977365 7 +390522977015
WEBwww.airo.coire-mail: info@airo.com



