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1. WPROWADZENIE.

Niniejsza instrukcja obstugi i konserwacji ma charakter ogélny i dotyczy catej gamy maszyn wzmiankowanych na stronie
tytutowej, zatem opis komponentow i systeméw sterowania i bezpieczernstwa moze zawiera¢ szczegoty nieobecne w
posiadanej przez Was maszynie, gdyz sg one dostarczane na zyczenie lub nie sg dostepne. W celu sledzenia ewolucii
technicznej AIRO-Tigieffe s.r.l. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produkcie i / lub ksigzeczce z
instrukcjami w dowolnym czasie bez obowigzku aktualizaciji jednostek juz wystanych.

1.1. Aspekty prawne.
1.1.1. Odbioér maszyny.

W obrebie UE (Unii Europejskiej) maszyna jest dostarczana tacznie z:
= instrukcjg obstugi w jezyku docelowym maszyny
= oznakowaniem CE umieszczonym na maszynie
= oryginalng deklaracjg zgodnosci CE
= Kkartg gwarancyjng

Tylko na rynku wioskim:
= Fac-simile zgtoszenia oddania do eksploatacji do Wioskiego Instytutu Ubezpieczen od Wypadkéw w Pracy
INAIL
= Wykaz wiasciwych terenowo wydziatow instytutu INAIL
= Oswiadczenie dotyczace odbioru technicznego w zaktadzie producenta

Przypomina sie, ze instrukcja obstugi stanowi integralng cze$¢ maszyny i jej odpis, tacznie z odpisami dokumentéw
poswiadczajacych przeprowadzenie okresowych kontroli, powinien by¢ przechowywany w maszynie, w stosownym
pojemniku. W razie zmiany wiasciciela instrukcja obstugi powinna zawsze towarzyszy¢ maszynie.

1.1.2. Zgtoszenie oddania do eksploatacji, pierwsza kontrola, kolejne kontrole oraz przeniesienie
wlasnosci.

Obowigzki prawne wiasciciela maszyny zalezg od stanu, w jakim maszyna jest oddawana do eksploatacji. Producent
zaleca zatem poinformowanie sie w zakresie przewidzianych procedur w danej strefie u kompetentnych organdw
zajmujacych sie ochrong bezpieczenstwa w miejscu pracy. W celu utatwienia archiwizacji dokumentow i odnotowania
zabiegébw modyfikujacych/serwisowych na koricu niniejszej instrukcji przewidziano stosowng sekcje pt. “Dziennik
kontrolny”.

1.1.2.1. Zgtoszenie oddania do eksploataciji i pierwsza kontrola.

We Wioszech wiasciciel podestu napowietrznego ma obowigzek zgtosi¢ do witasciwego terenowo instytutu INAIL
oddanie maszyny do eksploatacji oraz poddawa¢ maszyne okresowym, obowigzkowym przegladom kontrolnym.
Pierwszy przeglad jest wykonywany przez instytut INAIL, ktéry powinien dokona¢ kontroli w ciggu szes¢dziesieciu dni,
po uptywie ktérych pracodawca moze zwréci¢ sie do miejscowego osrodka sanitarnego lub innego upowaznionego
podmiotu publicznego lub prywatnego. Kolejne przeglady sg wykonywane przez wzmiankowany wyzej podmiot w ciggu
trzydziestu dni od daty zlozenia stosownego wniosku, po uptywie ktdrych pracodawca moze zwréci¢ sie do
upowaznionego podmiotu publicznego lub prywatnego. Czynno$ci kontrolne sg wykonywane odpfatnie, a ich koszt
ponosi pracodawca (wtasciciel maszyny). Do przeprowadzenia kontroli wiasciwe organy nadzorcze (osrodki sanitarne
ASL/USL lub agencji ds. ochrony Srodowiska ARPA) i instytut INAIL mogg skorzysta¢ z pomocy upowaznionych
podmiotéw publicznych i prywatnych. Upowaznione podmioty prywatne majg kwalifikacje upowaznionych podmiotéw
publicznych i odpowiadaja bezposrednio przed publicznym organem publicznym petnigcym wzmiankowang funkcje.

Odnosnie zgtoszenia oddania do eksploatacji na terenie Wioch nalezy wysta¢ listem poleconym za potwierdzeniem
odbioru formularz wreczony razem z innymi dokumentami w chwili doreczenia maszyny.

Instytut INAIL przyznaje maszynie numer identyfikacyjny w chwili pierwszej kontroli, wypetnia “identyfikacyjny schemat
techniczny” podajac wytgcznie dane mozliwe do odczytania ha maszynie juz oddanej do eksploataciji lub ktére mogg byé
zaczerpniete z instrukcji obstugi Dokument stanowi integralng czes¢ dokumentacji maszyny. Ten dokument bedzie
stanowi¢ integralng cze$¢ dokumentacji maszyny.
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1.1.2.2. Kolejne kontrole okresowe.

Coroczna kontrola jest obowigzkowa. We Whoszech jest wymagane, aby wiasciciel podestu napowietrznego zwrécit sie —
za posrednictwem listu poleconego - o wykonanie okresowej kontroli przez wiasciwy terenowo organ nadzorczy
(osrodek ASL/USL lub agencja ARPA albo inne upowaznione podmioty publiczne lub prywatne) co najmniej dwadziescia
dni przed uptywem roku od daty poprzedniej kontroli.

UWAGA: Jezeli maszyna pozbawiona waznego dokumentu dotyczacego kontroli zostataby przeniesiona do obszaru
lezacego poza obrebem kompetenciji danego organu nadzorczego, to wiasciciel maszyny jest zobowigzany zwrécic sie o
przeprowadzenie corocznej kontroli do organu nadzorczego wtasciwego dla nowego obszaru.

1.1.2.3. Przeniesienie wlasnosci.

W przypadku przeniesienia wiasnosci (na terenie Wioch) nowy wiasciciel podestu napowietrznego jest zobowigzany
zgtosi¢ posiadanie maszyny do wiasciwego terenowo organu nadzorczego (oSrodek ASL/USL lub agencja ARPA albo
do innych upowaznionych podmiotéw publicznych i prywatnych) zatgczajac odpis:

= Deklaracja zgodno$ci producenta;

= Zgtoszenia oddania do eksploatacji przez pierwszego wiasciciela.

1.1.3. Przeniesienie wiasnosci.

Do obowigzkow pracodawcy nalezy zadbanie o to, aby pracownicy obstugujacy maszyne otrzymali odpowiednie
przeszkolenie umozliwiajace bezpieczne i wiadciwe uzytkowanie podnoszonego podestu napowietrznego oraz, aby
zostali poinformowani w zakresie ewentualnego ryzyka w odniesieniu do innych oséb.

1.2. Badanie przeprowadzone przed doreczeniem maszyny.

Przed wprowadzeniem na rynek kazdy egzemplarz podnoszonego podestu napowietrznego zostat poddany
nastepujacym badaniom:

= Badanie dotyczace hamowania

= Badanie dotyczace obcigzenia

= Badanie dotyczace funkcjonowania

1.3. Przeznaczenie.

Maszyna opisana w niniejszej instrukcji to samojezdny pomost napowietrzny przeznaczony do podnoszenia 0séb i
materiatu (sprzetu i obrabianego surowca) w celu wykonania zabiegdw konserwacyjnych, instalacyjnych, czyszczenia,
lakierowania, zmywania lakieru, piaskowania, zgrzewania, itp.
Maks. dozwolony udzwig (zalezacy od modelu — patrz podrozdziat “Dane techniczne”) jest podzielony w sposéb
nastepujacy:

= wodniesieniu do kazdej osoby jest brane pod uwage obciazenie rowne 80 kg;

= w odniesieniu do osprzetu jest brany pod uwage cigzar 40 kg;

= pozostaty tadunek jest reprezentowany przez przetwarzany materiat.
W kazdym razie nie nalezy NIGDY przekracza¢ maksymalnego udzwigu podanego w podrozdziale “Dane techniczne”.
tadowanie os6b, sprzetu i obrabianych surowcéw na podest jest dozwolone tylko z pozycji dostepu (podest obnizony).
Surowo zabrania sig tadowania 0séb, sprzetu i obrabianych surowcow na podest z jakiejkolwiek innej pozycji.
Wszystkie tadunki powinny by¢ umieszczone na podescie; nie jest dozwolone podnoszenie fadunkéw (nawet jezeli
przestrzega sie maksymalnego udzwigu) podwieszonych do podestu lub korpusu podno$nikowego.
Zabrania si¢ transportowania duzo wymiarowych paneli, gdyz zwigkszajg one opor w stosunku do wiatru powodujac
duze ryzyko wywrdcenia.
Podczas przemieszczania sie maszyny z podniesionym podestem nie jest dozwolone naktadanie na podest poziomych
tadunkéw (operatorzy na maszynie nie powinni ciggnag lin lub sznurdw, itp.).
System kontroli obcigzenia przerywa funkcjonowanie maszyny, jezeli obcigzenie podestu przekroczy o okoto 20%
nominalny udzwig (patrz rozdziat “ogéine zasady uzytkowania”) przy podniesionym podescie.
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Maszyna nie moze by¢ bezposrednio stosowana w miejscach przeznaczonych na ruch drogowy; nalezy zawsze
odgraniczy¢, za pomocg stosownych oznakowan, strefe pracy maszyny podczas wykonywania czynno$ci w miejscu
publicznym.

Nie uzywa¢ maszyny do holowania wozkow lub innych pojazdow.

Kazde uzycie maszyny inne od przeznaczonego powinno by¢ pisemnie zatwierdzone przez producenta po uprzednim
stosownym wniosku ze strony uzytkownika.

ﬁ Nie nalezy uzywaé¢ maszyny do celéw innych od tych, do jakich zostata przeznaczona chyba, ze
zostato wydane stosowne, pisemne upowaznienie ze strony producenta.

1.3.1. Laduj na wysokosci.

Podnoszone platformy robocze nie sg projektowane z uwzglednieniem ryzyka wynikajacego z "ladowania na wysokosci”,
poniewaz jedyng dopuszczalna pozycjg jest platforma catkowicie opuszczona. Z tego powodu taka dzilalnoS¢ jest
formalnie zabroniona.

Istniejq jednak wyjgtkowe warunki, w ktorych operator musi uzyska¢ dostep lub opusci¢ platforme roboczg w nie
dopuszczalnej pozycji. Ta dziatalno¢ jest powszechnie okreslana jako "ladowanie na wysoko$ci’

Ryzyko zwigzane z "ladowaniem na wysokoSci” nie zalezy wytacznie od cech PLE; szczegétowa analiza ryzyka
opracowana przez Zamawiajacego moze upowazni¢ do tego konkretnego zastosowania, biorac pod uwage, miedzy
innymi:

= Charakterystyka Srodowiska pracy;

= Absolutny zakaz uznania platformy roboczej za punkt wyjécia dla 0séb pracujgcych na zewnatrz;

= Uzycie maszyny przy xx% jej wydajnosci w celu unikniecia dodatkowych sit powstatych w wyniku okre$lonej
operacji lub odchylen konstrukcji, usuwa punkt dostepu ze strefy ladowania. W tym celu nalezy przeprowadzié
wstepne testy w celu zdefiniowania tych ograniczen;

= Zapewni¢ specjalng procedure ewakuacji w przypadku zagrozenia (na przyktad operator zawsze na platformie
roboczej i inny na stacji kontroli naziemnej, podczas gdy trzeci operator opuszcza platforme na duzej
wysokosci);

= Zapewni¢ odpowiednie przeszkolenie personelu zaangazowanego zarowno jako operator, jak i personel
transportowany;

Powyzsze nie stanowi formalnego upowaznienia producenta do uzycia w celu "ladowania na wysokosci", ale chce
dostarczy¢ Pracodawcy - ktory bierze petng odpowiedzialno$¢ - informacje przydatne w planowaniu tej wyjatkowej
dziatalno$ci.

1.4. Opis maszyny.

Maszyna opisana w niniejszej instrukcji obstugi i konserwacji to podnoszony podest samojezdny sktadajacy sie z:
= napedzanego silnikowo wozka podstawowego wyposazonego w kota;
= hydraulicznie obracana wieza;
= ramig przegubowe napgdzane sitownikami hydraulicznymi (liczba przegubdw i sitownikéw zalezy od modelu
maszyny);
= platforma operatora (maksymalna pojemnos¢ jest rézna dla kazdego modelu - patrz rozdziat 'Funkcje
techniczne').
= Wozek jest wyposazony w silnik do przesuwania maszyny, nawet gdy platforma jest podniesiona (patrz "Tryb
pracy"). Maszyny moga by¢ dostarczane z nastepujgacymi wiasciwosciami trakcji i sterowania:
= dwa kota napedowe i dwa kota kierownicy
= cztery kota napedowe, z ktdrych dwa kierowane i dwa state.
= Ponadto, do wszystkich wyzej wymienionych kombinacji mozna dolaczyc, jako opcje, oscylacyjng 0$
samohamujaca.
Wszystkie kofa sg wyposazone w hydrauliczny hamulec postojowy z logikg dodatnig (po zwolnieniu hamulcéw trakcji
hamulce wiaczajq sie automatycznie).
Wieza opiera si¢ na fozysku oporowym przymocowanym do wézka bazowego i moze by¢ ukierunkowana (obrécona) o
360 °nie ciggte wokét centralnej osi maszyny porzez nieodwracalnej $ruby Slimakowe.
System podnoszenia z przegubowym ramieniem mozna podzieli¢ na trzy gtéwne struktury:

/l!ﬂ[_] Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J Str.. 8




= pierwszy, z pionowym rozwinieciem, skfadajgcy sie z systemu "podwojnego réwnolegtoboku” i nazywanego
"pantografem"”;

drugi, sktadajacy sie z ramienia podnoszacego wyposazonego w przedtuzenie teleskopowe;

trzeci, sktadajgca sie z ramienia koricowego zwanego "Jib".

Te konstrukcje podnoszace sq obstugiwane przez 4 cylindry hydrauliczne podwdjnego dziatania:

cylinder do opracowania "pantografu”;

cylinder do opracowania ramienia;

cylinder do wysuwania / wsuwania ramienia teleskopowego;

cylinder do rozwoju "wysiegnika".

Cylindry hydrauliczne do przemieszczania przegubowej konstrukcji (z wyjatkiem cylindra czujnika wychylenia ramienia)
sq wyposazone w zawory przelotowe bezposrednio na nich kotierzowe. Ta cecha pozwala na utrzymanie ramion na
pozycji rowniez w razie przypadkowego pekniecia rury zasilania.

Platforma zamocowana zawiasowo na koricu ramienia obrotowego moze by¢ obracana o 140 ° (70 ° w prawo i 70 ° w
lewo) za pomocg sitownika obrotowego réwniez wyposazonego w zawor nadsrodkowy i jest wyposazona w porecze i
deski na palce o regulowanej wysokosci (parapety majg wysoko$¢ >1100 mm, deski na palce majg wysoko$¢ >150
mm). Wyréwnanie platformy odbywa sie automatycznie i jest zapewnione przez mechaniczne potaczenia i dwa cylindry
w zamknietym obwodzie. Reczna korekta poziomu jest przewidziana poprzez interwencje na odpowiednie polecenie
tylko przy catkowicie opuszczonych ramionach (i przy pochyleniu "Jib" wzgledem osi poziomej miedzy + 10 ° a -70 °).

1.5. Stanowiska manewrowe.

Przewidziano dwa stanowiska manewrowe na maszynie:
= na podescie podczas normalnego uzytkowania maszyny;
= na wiezy (lub generalnie na ziemi) znajdujg sie polecenia awaryjne do odzyskiwania platformy, zatrzymania
awaryjnego, selektora klawiszy do wyboru stacji sterowania i wtaczania maszyny.

1.6. Zasilanie.

Maszyny moga by¢ zasilane przez:
= ukfad elektrohydrauliczny ztozony z akumulatoréw wielokrotnego tadowania i pompy elektrycznej;
= silnik termiczny (modele z silnikiem Diesla oznaczane sg skrétem "D", modele z silnikiem benzynowym sg
oznaczone inicjatami "B");
= podwdjny system =zasilania elektrycznego / cieplnego (modele dwuprzewodowe Elettro / Diesel sq
identyfikowane za pomocq inicjatéw "ED", modele dwuprzewodowe elektro / benzynowe sg oznaczone
inicjatami "EB").
W kazdym przypadku zaréwno uktad hydrauliczny, jak i uktad elektryczny sg wyposazone we wszystkie niezbedne
zabezpieczenia (patrz schemat elektryczny i obwdd hydrauliczny dotaczony do niniejszej instrukcji).

1.7. Okres eksploatacji maszyny,demontaz i ztomowanie.

Maszyna zostata zaprojektowana do 10 letniego okresu eksploatacji w normalnych warunkach roboczych pod
warunkiem jej prawidtowego uzytkowania i konserwowania. Przed koricem tego okresu nalezy zleci¢ producentowi
przeprowadzenie petnego przegladu/kontroli.

W zakresie ztomowania nalezy przestrzega¢ przepisdw obowigzujgcych w kraju docelowym maszyny.

We Whoszech o ztomowaniu / likwidacji nalezy powiadomi¢ wiasciwy terenowo osrodek sanitarny ASL / USL lub agencje
ochrony $rodowiska ARPA.

Maszyna sktada si¢ gtownie z metalowych komponentow, fatwych do rozpoznania (przede wszystkim stalowych oraz
aluminiowych w modutach hydraulicznych); mozna zatem stwierdzi¢, ze maszyna moze by¢ poddany recyklingowi w
90%.

Przepisy europejskie oraz przepisy wdrozone w krajach cztonkowskich w zakresie ochrony

Srodowiska naturalnego i usuwania odpadéw przewiduja powazne sankcje administracyjne i karne
A w razie ich niewtasciwego przestrzegania.

W razie ztomowania / likwidacji nalezy zatem skrupulatnie przestrzega¢ regut podanych w

obowiazujacych przepisach przede wszystkim w zakresie takich materiatow, jak olej hydrauliczny i

akumulatory.
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1.8. Identyfikacja.

W celu zidentyfikowania maszyny podczas zamawiania cze$ci zamiennych lub zabiegdw serwisowych nalezy zawsze
podaé¢ dane umieszczone na tabliczce znamionowej. W razie zgubienia lub braku czytelno$ci tabliczki (podobnie jak dla
pozostatych tabliczek umieszczonych na maszynie) nalezy jak najszybciej przywrocic tabliczke do pierwotnego stanu. W
celu zidentyfikowania maszyny réwniez w braku tabliczki na podstawowym wézku maszyny zostat wyttoczony jej numer
fabryczny. Odnos$nie usytuowania tabliczki i wyttoczonego numeru fabrycznego nalezy skonsultowac ponizszy rysunek.
Zaleca sie zapisanie wzmiankowanych danych w stosownych polach, podanych ponize;.

MODEL:

Podwozie:.......ccceerevnrennnne RoK:.....ooeerrererreenne

L]
’ ® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES
SELBSTFAHRENDE ARBEITSHEBEBUHNEN

SGXXXX.XXX

A—  PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

PORTATA MAX-MAX LAST-PORTEE MAXI
MAX. TRAGLAST-CAPACIDAD MAXIMA

[ A1RO & una divisione TIGIEFFE Sl - Via Vil 82
I 42045 LUZZARA (RE) - ITALIA -
Tel. +39-0522-977365 - Fax +39-0522-977015 - E-mail airo @itteit

ANNO-YEAR-ANNEE
BAUJAHR-ANO

Rys.1

ARRO
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1.9. Rozmieszczenie gtdownych komponentow.

Rysunek przedstawia maszyne i rozne czesci, ktore ja tworza.

8)

9)

Skrzynka polecen;
Centralka
elektryczna;
Centralka
hydrauliczna;
Silniki
hydrauliczne
przesuwu;

Silnik hydrauliczny
obrotowy rotora;
Gniazdko 230V
(opcja);
Poziomnica  do
wzrokowego
sprawdzenia
wypoziomowania
maszyny (opcja);
Cylindry
podnoszenia;
Akumulator;

10) Wspomaganie

kierownicy;

11) Chytomierz;
12) Zbiornik  paliwa

silnika cieplnego;

13) Ogranicznik

obcigzenia;

14) Siodlo
15) Urzadzenie

kontrolne izolacji
instalacji
elektrycznej (tylko
maszyny
elektryczne "E" i
elektryczne /
diesel "ED");

ARRO
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2. DANE TECHNICZNE STANDARDOWYCH MASZYN.

A WLASCIWOSCI TECHNICZNE PRODUKTOW PODANE NA KOLEJNYCH STRONACH MOGA ULEC

ZMIANIE BEZ UPRZEDZENIA
21. Model A16 JE.
A16 JE
wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 16 m
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 14 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 290 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 8,1 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obroét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0séb na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0séb na podescie (n) — uzycie zewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon (****) @730 x230 mm
Typ opon (****) 250-15
Wymiary transportu 55 x 1765 x 1,985 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem Die dotyczy m
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 7300 Kg
Ograniczenia dotyczace stabilno$ci:
Nachylenie wzdtuzne 3 °
Nachylenie poprzeczne 3 °
Maksymalna predkos¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 3200 Kg
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C
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Zasilanie bateryjne:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2x241450 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2 x84 litry
Ciezar akumulatora 2 x 400 Kg
tadunek akumulatora jednofazowy 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 9 kW
Moc elektropompy 1 45 kW
Maksymalny pob6r mocy 160 A
Moc elektropompy 2 45 kW
Maksymalny poboér mocy 160 A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny poboér mocy Die dotyczy A
Zasilanie Diesel
Typ silnika Diesla Die dotyczy
Moc silnika Die dotyczy kW
Akumulator rozruchowy Die dotyczy V/Ah
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego Die dotyczy litry
Maks. predko$¢ przesuwu Die dotyczy km/h
Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne wartosci graniczne. Zaleca sig przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce
umieszczonej na maszynie.

(*™) me=m-(nx80)

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m /s identyfikujg maszyny rowniez do pracy w Srodowisku zewnetrznym;
Predkosci wiatru rdwne 0 m/ s identyfikujg urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Superelastyczne kota w standardzie 250-15; Opcjonalne opony z bieznikiem 10x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa; Opcjonalne opony z
bieznikiem 12x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa.
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2.2,

Model A16 JED.

A16 JED
wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 16 m
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 14 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 290 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 8,1 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obrét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0séb na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0s6b na pode$cie (n) — uzycie zewngtrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon (****) @730x230 mm
Typ opon (***) 250-15
Wymiary transportu 55 x 1765 x 1,985 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem Die dotyczy m
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 7600 Kg
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 3 °
Nachylenie poprzeczne 3 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 3200 Kg
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C
Zasilanie bateryjne:
Napiecie i standardowa pojemno$¢ baterii 2x241350 V/Ah
Catkowita ilo$¢ standardowego elektrolitu baterii 2x70 litry
Standardowa waga akumulatora 2 x 350 Kg
Napiecie i pojemno$¢ akumulatora opcjonalne 2x24 /420 V/Ah
Catkowita ilo$¢ baterii elektrolitu opcjonalna 2x95 litry
Opcjonalna waga akumulatora 2 x 355 Kg
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48/45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 9 kW
Moc elektropompy 1 45 kW
Maksymalny poboér mocy 160 A
Moc elektropompy 2 45 kW
Maksymalny pobér mocy 160 A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny pobdér mocy Die dotyczy A
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Zasilanie Diesel
Typ silnika Diesla HATZ 1D81C
Maksymalna moc silnika 9,6 kW
Regulowana moc 9,6 kW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnosc¢ zbiornika oleju napedowego 20 litry
Maksymalna predkos¢ w trakcji 4 km/h
Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca si¢ przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce

umieszczonej na maszynie.

(**) me=m-(nx280).

(***) Predkosci wiatru wieksze lub réwne 12,5 m / s identyfikujqg maszyny rowniez do pracy w srodowisku zewnetrznym;

Predkosci wiatru rowne 0 m / s identyfikuja urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Superelastyczne kota w standardzie 250-15; Opcjonalne opony z bieznikiem 10x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa; Opcjonalne opony z

bieznikiem 12x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa.
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2.3. Model A16 JRTD.

A16 JRTD
Wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 16 m
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 14 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 350 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 8,1 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obrét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0s6b na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0s6b na pode$cie (n) — uzycie zewngtrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon @800 x 320 mm
Typ opon 12x16,5
Wymiary transportu 55x2x 2,05 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem Die dotyczy m
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 7160 Kg
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 4 °
Nachylenie poprzeczne 4 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kotfa 3200 Kg
Wydajnosé:
Kota napedowe 4 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4,7 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 40 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C
Zasilanie bateryjne:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora Die dotyczy V/Ah
Cigzar akumulatora Die dotyczy Kg
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) Die dotyczy VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke Die dotyczy A
Maksymalna zainstalowana moc Die dotyczy kW
Moc elektropompy 1 Die dotyczy kW
Maksymalny pobér mocy Die dotyczy A
Moc elektropompy 2 Die dotyczy kW
Maksymalny poboér mocy Die dotyczy A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny poboér mocy Die dotyczy A
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HATZ Zasilanie olejem napedowym

Typ silnika Diesla HATZ 3L41C

Maksymalna moc silnika 38,8 kW
Regulowana moc 35,5 kW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnosc¢ zbiornika oleju napedowego 45 litry

Zasilanie DieselSUZU

Typ silnika Diesla ISUZU 4LE1

Maksymalna moc silnika 39 kW
Regulowana moc 35 kKW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego 45 litry

Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)

Moc silnika Die dotyczy kW

Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A

Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)

Moc silnika 2,2 kW

Biezacy maks. pochtoniety 13,9 A

Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne wartosci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazéwek podanych na tabliczce
umieszczonej na maszynie.

(**) me=m-(nx280).

(***) PredkosSci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m /s identyfikuja maszyny rowniez do pracy w Srodowisku zewngtrznym;
Predkosci wiatru rowne 0 m / s identyfikujg urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.
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24. Model A18 JE.
A18 JE

wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 17,8 m
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 15,8 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 290 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 9,9 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obrét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0séb na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0s6b na pode$cie (n) — uzycie zewngtrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon (****) @730x230 mm
Typ opon (***) 250-15
Wymiary transportu 647 x 1765 x 1,985 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem N.A. m
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 8250 Kg

Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 3 °
Nachylenie poprzeczne 3 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 3500 Kg

Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C

Zasilanie bateryjne:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora 2 x24 /450 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 2x84 litry
Cigzar akumulatora 2 x400 Kg
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 9 kW
Moc elektropompy 1 45 kW
Maksymalny pobdér mocy 160 A
Moc elektropompy 2 4,5 kW
Maksymalny poboér mocy 160 A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny pobér mocy Die dotyczy A
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Zasilanie Diesel
Typ silnika Diesla Die dotyczy
Moc silnika Die dotyczy kW
Akumulator rozruchowy Die dotyczy V/Ah
Pojemnosc¢ zbiornika oleju napedowego Die dotyczy litry
Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne wartosci graniczne. Zaleca sig przestrzeganie wskazéwek podanych na tabliczce

umieszczonej na maszynie.

(**) me=m-(nx280).

(***) Predkosci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m / s identyfikujg maszyny rowniez do pracy w Srodowisku zewnetrznym;

Predkosci wiatru rowne 0 m / s identyfikuja urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Superelastyczne kota w standardzie 250-15; Opcjonalne opony z bieznikiem 10x16.5 wypetnione piankg poliuretanowa; Opcjonalne opony z

bieznikiem 12x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa.
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2.5. Model A18 JED.

A18 JED
wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 17,8 m
Maksymalna wysoko$¢ podtogi 15,8 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 290 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 9,9 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obrét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0séb na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0s6b na pode$cie (n) — uzycie zewngtrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon (****) @730x230 mm
Typ opon (***) 250-15
Wymiary transportu 647 x 1765 x 1,985 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem Die dotyczy m
Ciezar maszyny bez fadunku (*) 8140 Kg
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 3 °
Nachylenie poprzeczne 3 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 3500 Kg
Wydajnosé:
Kota napedowe 2 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 25 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C
Zasilanie bateryjne:
Napiecie i standardowa pojemno$¢ baterii 2 x24 /350 V/Ah
Catkowita ilo$¢ standardowego elektrolitu baterii 2x70 litry
Standardowa waga akumulatora 2 x 350 Kg
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora opcjonalne 2x24 1420 V/Ah
Catkowita ilo$¢ baterii elektrolitu opcjonalna 2x95 litry
Opcjonalna waga akumulatora 2 x 355 Kg
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) 48 /45 VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke 15 A
Maksymalna zainstalowana moc 9 kW
Moc elektropompy 1 4,5 kW
Maksymalny pobér mocy 160 A
Moc elektropompy 2 4,5 kW
Maksymalny pobér mocy 160 A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny pobdér mocy Die dotyczy A
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Zasilanie Diesel
Typ silnika Diesla HATZ 1D81C
Maksymalna moc silnika 9,6 kW
Regulowana moc 9,6 kW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnosc¢ zbiornika oleju napedowego 20 litry
Maksymalna predkos¢ w trakcji 4 km/h
Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)
Moc silnika Die dotyczy kW
Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A
Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h

(*) W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne warto$ci graniczne. Zaleca si¢ przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce

umieszczonej na maszynie.

(**) me=m-(nx280).

(***) Predkosci wiatru wieksze lub réwne 12,5 m / s identyfikujqg maszyny rowniez do pracy w srodowisku zewnetrznym;

Predkosci wiatru rowne 0 m / s identyfikuja urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.

(****) Superelastyczne kota w standardzie 250-15; Opcjonalne opony z bieznikiem 10x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa; Opcjonalne opony z

bieznikiem 12x16.5 wypetnione pianka poliuretanowa.

(*****) Standardowe baterie 48V 350Ah; Opcjonalne baterie 48V 455Ah
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2.6. Model A18 JRTD.

A18 JRTD
wymiary:
Maksymalna wysoko$¢ robocza 17,8 m
Maksymalna wysoko$¢ podiogi 15,8 m
Wolna wysoko$¢ od ziemi 350 mm
Maks. Zasieg centrum robocze od centrum 9,9 m
Rotacja wiez (nie ciggta) 360 °
Obrét platformy 140 °
Wysokos$¢ podtogi wigczenie bezpiecznej predkosci <3 m
Wewnetrzny promien skretu 1,15 m
Zewnetrzny promien skretu 3,6 m
Maksymalna pojemno$¢ (m) 230 Kg
Maksymalna liczba 0séb na platformie (n) - wykorzystanie wewnetrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie wewnetrzne 70 Kg
Maksymalna ilo$¢ 0s6b na pode$cie (n) — uzycie zewngtrzne 2
Masa sprzetu i materiatu (me) (**) — uzycie zewnetrzne 70 Kg
Maksymalna wysoko$¢ trakcji Max
Maksymalny rozmiar platformy 08x1,7 m
Maksymalne cisnienie hydrauliczne 230 bar
Maksymalne cisnienie uktadu podnoszenia 230 bar
Minimalne ci$nienie uktadu hamowania 50 + 60 bar
Wymiary opon @800 x 320 mm
Typ opon 12x16,5
Wymiary transportu 674 x2x2,05 m
Wymiary transportowe ze sktadanym wysiegnikiem Die dotyczy m
Cigzar maszyny bez tadunku (*) 8100 Kg
Ograniczenia dotyczace stabilnosci:
Nachylenie wzdtuzne 4 °
Nachylenie poprzeczne 4 °
Maksymalna predko$¢ wiatru (***) 12,5 m/s
Maksymalna sita reczna 400 N
Maksymalne obcigzenie pojedynczego kota 3500 Kg
Wydajnosé:
Kota napedowe 4 N
Maks. predko$¢ przesuwu 4,7 km/h
Bezpieczna predko$¢ przesuwu 0,7 km/h
Pojemno$¢ zbiornika oleju 104 litry
Maksymalne nachylenie mozliwe do pokonania 40 %
Maks. temperatura robocza +50 °C
Min. temperatura robocza -15 °C
Zasilanie bateryjne:
Napiecie i pojemnos¢ akumulatora Die dotyczy V/Ah
Cigzar akumulatora Die dotyczy Kg
tadunek akumulatora jednofazowy (HF) Die dotyczy VIA
Maksymalny pobér pradu przez tadowarke Die dotyczy A
Maksymalna zainstalowana moc Die dotyczy kW
Moc elektropompy 1 Die dotyczy kW
Maksymalny pobér mocy Die dotyczy A
Moc elektropompy 2 Die dotyczy kW
Maksymalny poboér mocy Die dotyczy A
Moc elektropompy 3 Die dotyczy kW
Maksymalny poboér mocy Die dotyczy A
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HATZ Zasilanie olejem napedowym

Typ silnika Diesla HATZ 3L41C

Maksymalna moc silnika 38,8 kW
Regulowana moc 35,5 kW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnosc¢ zbiornika oleju napedowego 45 litry

Zasilanie Diesel ISUZU

Typ silnika Diesla ISUZU 4LE1

Maksymalna moc silnika 39 kW
Regulowana moc 35 kKW
Akumulator rozruchowy 12/132 V/Ah
Catkowita ilo$¢ elektrolitu 7 litry
Pojemnos¢ zbiornika oleju napedowego 45 litry

Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V (opcjonalnie)

Moc silnika Die dotyczy kW

Biezacy maks. pochtoniety Die dotyczy A

Maksymalna predko$¢ w trakcji Die dotyczy km/h
Jednofazowa pompa elektryczna 230 V (opcjonalnie)

Moc silnika 2,2 kW

Biezacy maks. pochtoniety 13,9 A

Maksymalna predkos¢ w trakcji Die dotyczy km/h

() W niektorych przypadkach moga by¢ przewidziane inne wartosci graniczne. Zaleca sie przestrzeganie wskazowek podanych na tabliczce
umieszczonej na maszynie.

(**) me=m-(nx280).

(***) PredkosSci wiatru wigksze lub rowne 12,5 m /s identyfikuja maszyny rowniez do pracy w Srodowisku zewngtrznym;
Predkosci wiatru réwne 0 m / s identyfikujg urzadzenia TYLKO DO UZYTKU WEWNETRZNEGO.
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2.7. Halas i drgania.

Przeprowadzono badania dotyczace hatasu wytwarzanego przez maszyne w warunkach uznanych za najbardziej
niekorzystne w celu sprawdzenia skutkébw w odniesieniu do operatora. Poziom wazonego réwnowaznego ciggtego
cisnienia akustycznego (A) w miejscu pracy nie przekracza 70 dB (A) dla kazdego z modeli elektrycznych.

W modelach wyposazonych w silnik wysokoprezny poziom ci$nienia akustycznego ciaglego réwnowaznego (A) na
stanowiskach pracy nie przekracza 106 dB (A), poziom ci$nienia akustycznego na stanowisku operatora na ziemi nie
przekracza 85 dB (A), poziom ci$nienia akustycznego na stanowisku operatora platformy nie przekracza 78dB (A).

Odno$nie drgan uznano, ze w normalnych warunkach funkcjonowania:
= pierwiastek kwadratowy wartosci przyspieszenia wazonych czestotliwo$cia, na ktére sg narazone konczyny
gorne jest nizszy od 2,5 m/sek? dla kazdego z modeli, ktérych dotyczy niniejsza instrukcja obstugi i konserwacji
= pierwiastek kwadratowy wartodci przyspieszenia wazonych czestotliwo$cig, na ktore jest narazone cate ciato
jest nizszy od 0,5 m/sek? dla kazdego z modeli, ktérych dotyczy niniejsza instrukcja obstugi i konserwacii.
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3. OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA.

3.1.  Srodki ochrony indywidualnej (SOI).

Nalezy zawsze nosi¢ Srodki ochrony indywidualnej zgodnie z wymogami obowigzujgcych przepiséw bhp (w
szczegdlnosci nalezy OBOWIAZKOWO nosi¢ kask ochronny i obuwie robocze).

Wybér najwtasciwszego SOI w odniesieniu do wykonywanej czynnosci nalezy do obowiazkéw operatora lub osoby
odpowiedzialnej za bezpieczenstwo. Informacje na temat prawidtowego uzytkowania i konserwacji mozna znalez¢ w
instrukcjach obstugi sprzetu.

Z wyjatkiem krajow, w ktorych istnieje stosowny nakaz, uzycie paséw bezpieczenstwa nie jest uwazane za
obowigzkowe. We Wioszech pojedynczy tekst dotyczacy bezpieczenstwa, Dekret legislacyjny 81/08 naktadat
obowiazek uzywania szelek bezpieczenstwa.

Uprzaz musi by¢ zaczepiona do jednej z kotew wskazanych przez etykiety, jak na ponizszym obrazku.

3.2.  Srodki ochrony indywidualne;.

Maszyna moze by¢ obstugiwana przez osoby doroste (majace ukoficzone 18 lat) i przeszkolone
oraz znajace tres¢ niniejszej instrukcji. Przeszkolenie nalezy do obowigzkow pracodawcy

Podest jest przeznaczony do transportu 0séb, zatem nalezy przestrzegaé przepisow dotyczacych
tej kategorii maszyn obowigzujacych w kraju docelowym (patrz rozdziat 1).

Maszyna powinna by¢ zawsze obstugiwana przez co najmniej dwie osoby, z ktorych jedna na
ziemi, bedaca w stanie wykona¢ czynnosci awaryjne opisane w dalszej czesci niniejsze;
instrukcji.

Nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegosci bezpieczenstwa od lini wysokiego napiecia
podanych w kolejnych rozdziatach.

Podczas stosowania maszyny nalezy przestrzega¢ warto$ci udzwigu podanych w stosownym
podrozdziale danych technicznych. Na tabliczce znamionowej podano maksymalng ilo$¢ osdb
mogacych przebywaé na podescie, maksymalny udzwig oraz mase osprzetu i materiatu: Nie
nalezy przekracza¢ zadnej z tych wartosci.

NIE uzywa¢ podnoszonego mostu lub jego elementdw do potgczen naziemnych podczas
wykonywania prac spawalniczych na podescie.

Surowo zabrania sie wchodzenia lub schodzenia z podestu lub tadowania albo roztadowania
towaru w miejscu innym niz stosowny dostep.

Do obowigzkéw wiasciciela maszyny lub kierownika BHP nalezy sprawdzenie czy czynnosci
konserwacyjno-naprawcze sg wykonywane przez wykwalifikowany personel.
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3.3. Zasady uzytkowania.

3.3.1. Ogodlne informacje.

Obwaody elektryczne i hydrauliczne sg wyposazone w urzadzenia bezpieczenstwa wyregulowane i zaplombowane przez

producenta:

ﬁ NIE NALEZY ZMIENIAC LUB PRZERABIAC USTAWIEN ZADNEGO KOMPONENTU UKLADU
ELEKTRYCZNEGO LUB HYDRAULICZNEGO.

Maszyna powinna by¢ wykorzystywana tylko w miejscach dobrze o$wietlonych po uprzednim sprawdzeniu, czy
podtoze jest ptaskie i solidne. Jezeli warunki oSwietleniowe sg niewtasciwe, maszyna nie powinna by¢
stosowana. Maszyna nie posiada wtasnego o$wietlenia.

Przed uzyciem maszyny nalezy sprawdzi¢ jej stan i stopien konserwacii.

Podczas zabiegéw konserwacyjnych nie pozostawia¢ w Srodowisku ewentualnych odpadow i przestrzegaé
obowigzujacych przepisow.

Nie wykonywac zabiegéw konserwacyjno-naprawczych, gdy maszyna jest podigczona do zasilania sieciowego.
Postepuj zgodnie z instrukcjami w ponizszych akapitach.

Nie zbliza¢ do komponentéw instalacji hydraulicznej lub elektrycznej zrédet ognia lub ciepta.

Nie zwieksza¢ maksymalnej, dopuszczalnej wysokosci roboczej poprzez zainstalowanie drabin, rusztowan itp.
Przy podniesionej maszynie nie nalezy wiazac platformy z zadng konstrukcjg (belki, stupy lub $ciana).

Nie uzywa¢ maszyny jako dzwigu, dzwigu towarowego lub windy.

Dba¢ o dobry stan maszyny (w szczegdlnosci o stan puszki sterowniczej na podescie wraz ze stosowng
pokrywg - opcja) oraz chroni¢ operatora podczas prac w trudnych warunkach (lakierowanie, Scieranie lakieru,
piaskowanie, mycie, itp.).

Zabrania sie uzywania maszyny podczas niesprzyjajacych warunkoéw atmosferycznych; w szczegolnosci w
obecnosci wiatru, ktorego sita nie powinna przekracza¢ wartosci granicznych podanych w Danych
technicznych (skonsultowac kolejne podrozdziaty w celu poznania tych wartosci

Maszyny, dla ktorych maksymalna granica predkosci wiatru wynosi 0 m/s sg przeznaczone do pracy wytacznie
w zamknietych pomieszczeniach.

Podczas deszczu lub gdy maszyna stoi zaparkowana zadbaC o zabezpieczenie puszki sterowniczej na
podescie za pomocg stosownej pokrywy (opcja).

Nie uzywa¢ maszyny w pomieszczeniach narazonych na wybuch lub pozar.

Zabrania sig uzywania strumienia wody pod cisnieniem (myjek ci$nieniowych) do mycia maszyny.

Zabrania sig przecigzania podestu roboczego

Unika¢ uderzenia lub styczno$ci z innymi urzadzeniami lub konstrukcjami

Zabrania si¢ opuszczania lub wchodzenia na podest roboczy, jezeli nie znajduje sie on w stosownym potozeniu
zejScia lub wejScia (patrz rozdziat “Dostep do podestu”)

3.3.2. Przemieszczanie.

Przed kazdym przemieszczeniem maszyny nalezy si¢ upewni¢ czy ewentualne wtyczki podtgaczeniowe
zostaty wyciggniete z przytacza zasilania. Zawsze sprawdzaj pozycije kabla podczas manewru, jesli maszyna
jest zasilana przez pompe elektryczng 230V.

Aby zapobiec niestabilnosci, nie uzywa¢ maszyny na nieréwnym i miekkim podtozu. Aby zapobiec
wywroceniu sie maszyny nalezy przestrzega¢ maksymalnego, dopuszczalnego nachylenia podanego w
stosownym podrozdziale danych technicznych w punkcie “Graniczne wartosci stabilnosci’. W kazdym razie
podczas poruszania si¢ po pochytym podtozu nalezy zachowa¢ maksymalng ostroznosc¢.

Jak tylko podest sie podniesie (istnieje pewna tolerancja, ktérej warto$¢ zalezy od modelu), jest
automatycznie wiaczona bezpieczna predkos¢ przesuwu (wszystkie modele opisane w niniejszej instrukcii
przeszty pomy$inie badania stabilnosci wykonane zgodnie z normg EN280:2001).

Wykonywa¢ manewr przesuwu przy podniesionym podeScie tylko na ptaskim i poziomym podtozu
sprawdzajac obecnos¢ ewentualnych dziur lub wystepow na podtodze i zwracajagc uwage na gabaryty
maszyny.

Podczas manewru przesuwu z podniesionym podestem nie jest dozwolone naktadanie na podest poziomych
tadunkdw (operatorzy na maszynie nie powinni ciggnag lin lub sznuréw, itp.).
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Zabrania sie¢ wykorzystywania maszyny do bezposredniego transportu drogowego. Nie uzywaj go do
transportu materiatu (patrz akapit 'Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem').

Sprawdzi¢ obszar pracy, aby upewnic sie, Ze nie sg obecne przeszkody lub inne zagrozenia.

Zwréci¢ szczegbing uwage na obszar nad maszyng podczas podnoszenia tak, aby zapobiec przygnieceniom
lub kolizjom.

Podczas przenoszenia trzymaj rece w bezpiecznej pozycji, nalezy aby operator je utozyt jak pokazano na
rysunku A lub B, podczas gdy dla transportowanego operatora rece powinny byc ulozone w sposéb pokazany
na rysunku C.

3.3.3. Faza pracy.

Maszyna jest wyposazona w system kontroli pochylenia, ktory blokuje dzwigi w przypadku niestabilnego
pozycjonowania. Mozna wznowiC prace tylko po uprzednim ustawieniu maszyny na stabilnej pozyciji. Jezeli wiaczy sie
sygnalizator dzwigkowy i czerwona lampka na puszce sterowniczej na podescie, maszyna nie jest prawidtowo
ustawiona (patrz podrozdziaty dotyczace “Trybu uzytkowania”) i nalezy ustawi¢ podest w potozeniu spoczynku i
bezpieczenstwa, aby mozna byto wznowi¢ prace. Je$li alarm przechytu zostanie aktywowany przy podniesionej
platformie, jedynymi mozliwymi manewrami sg te, ktore pozwalajg na odzyskanie platformy.

Maszyna jest wyposazona w system kontroli obcigzenia platformy, ktory blokuje ruch platformy w warunkach
przecigzenia. W przypadku przecigzenia juz podniesionego podestu jest tez blokowany manewr przesuwu. Mozna
wznowi¢ przemieszczanie podestu tylko po uprzednim zdjeciu nadmiernego obcigzenia z podestu. Jezeli wtaczg sie
sygnalizator dzwiekowy i czerwona lampka na puszce sterowniczej na podescie, oznacza to, ze podest jest
przecigzony (patrz rozdziat “Czerwona kontrolka przecigzenia”) i nalezy zdja¢ nadmierny ciezar przed
wznowieniem pracy.

Maszyny zasilane elektrycznie sa wyposazone w urzadzenie do sterowania izolacjg instalacji elektrycznej. W przypadku
utraty izolacji lub awarii stycznika, to urzadzenie (umieszczone na podstawie lub na wiezy - patrz paragraf "Lokalizacja
gtéwnych elementéw") catkowicie blokuje maszyne i sygnalizuje usterke wysytajac ciagty syk.

Maszyny zasilane energig elektryczng sa wyposazone w urzgdzenie do sprawdzania stanu natadowania akumulatora
(urzadzenie "oszczedzajace baterig"): gdy poziom natadowania akumulatora osiggnie 20%, sygnalizowany jest
operatorowi stanu na platformie poprzez wiaczenie czerwonego migajacego $wiatta. W tej sytuacji jest blokowany
manewr podnoszenia, nalezy zatem natychmiast natadowac akumulator.

Zabrania sie wychylania poza obwodowe porecza platformy.

Sprawdzi¢, czy w promieniu dziatania maszyny nie sg obecne inne osoby. Na podescie nalezy zwréci¢ szczegding
uwage podczas przemieszczania tak, aby zapobiec ewentualnym zderzeniom z personelem naziemnym.

Podczas prac na terenie dostepnym dla innych osob, nalezy odgraniczy¢ strefe pracy za pomoca barier lub innych
odpowiednich $rodkéw sygnalizacyjnych, aby zapobiec niebezpiecznemu zblizeniu sie do maszyny osobom
nieupowaznionym.

Unikaj trudnych warunkow srodowiskowych i szczegdlnie wietrznych dni.

Podnos platforme tylko wtedy, gdy maszyna spoczywa na stabilnym i poziomym podtozu (kolejne rozdziaty).

Wykona¢ manewr przemieszczania przy podniesionym podescie tylko, jezeli podtoze jest ptaskie i solidne.

Nie uzywaj napedu cieplnego (silnik wysokoprezny lub benzynowy) w zamknietych lub niedostatecznie wentylowanych
pomieszczeniach.

Po zakoriczeniu pracy w celu zabezpieczenia maszyny przed jej nieupowaznionym uzyciem przez inne osoby nalezy
wyjac klucze ze stacyjki i umiesci¢ je w bezpiecznym miejscu.

Nalezy zawsze starannie umiesci¢ sprzet i narzedzia w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec ich upadkowi, co
spowodowatoby zagrozenie w stosunku do personelu naziemnego.

Wybierajac punkt ustawienia wagonu, aby unikna¢ mozliwych nieoczekiwanych kontaktow z przeszkodami, zaleca sie
uwazne obserwowanie danych, ktére pozwalaja okresli¢ zakres dziatania platformy (rozdziat 2).
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3.3.4. Predkos¢ wiatru wedtug skali Beauforta.

Ponizej jest podana orientacyjna skala umozliwiajaca proste okre$lenie predko$ci wiatru przy czym nalezy pamigtaC o
tym, ze maksymalna granica dla kazdego modelu maszyny jest wskazana w tabeli DANYCH TECHNICZNYCH
STANDARDOWYCH MASZYN.

Maszyny, dla ktorych maksymalna granica predkosci wiatru wynosi 0 m/s sa przeznaczone do pracy
wylacznie w zamknietych pomieszczeniach. Nie dopuszcza si¢ uzywania wzmiankowanych maszyn

A\

na zewnatrz pomieszczen nawet w sytuacji braku wiatru.

Stopien | Predkos¢ | Predkos¢
Beaufort | wiatru( wiatru Opis wiatru Stan morza Stan ladu
a km/h) (mls)
0 0 <0.28 Cisza Tafla lustrzana. Dym unosi sie pionowo.
Na powierzchni wody tworzg si¢ zmarszczki .
1 16 | 02817 | Powiew | owygladzie lusek Nagrzebieniach falnie | RS Powietrzalekko
i Y oddziatywuje na dym.
worzy sie piana.
Krotkie, dos¢ wyrazne falki o szklistych Wiatr wyczuwany na
2 7-11 1.7-3 Staby wiatr | grzbietach. Zadna z tych falek nie zatamuje skorze. Liscie
sie. szeleszcza.
Pojedyncze grzbiety fal zaczynajq sie
zatamywac, tworzaca sie piana ma szklisty Liscie i mate qatazki w
3 12-19 3-5.3 tagodny wiatr |  wyglad. Na powierzchni morza pojawiaja gaia
S ; . o statym ruchu.
sie pierwsze, pojedyncze biate grzebienie w
duzym oddaleniu od siebie.
Umiarkowan Mate fale zaczynaja sie wydiuzaé. Na Kurz i papier podnoszg
4 20-29 5.3-8 wiatr y powierzchni morza pojawia sie sporo sie. Galezie zaczynajg,
bialych grzebieni. sig porusza¢.
Fale stajg sig wyrazne i dobr;e . Galezie kolysza sie.
A e wyksztatcone, ich dlugo$¢ wyraznie IR
5 30-39 8.3-10.8 Swiezy wiatr o AT Tworza sie niewielkie
wzrasta. Duzo biatych grzebieni, pojawiajq
S . fale w zatokach.
sie pierwsze bryzgi.
Duze fale o silnie wyksztatconych, stromych | Duze gatezie w ruchu.
6 40-50 10.8-13.9 Silny wiatr i pienistych grzbietach. Bryzgi tworza si¢ Kapelusze zrywane z
powszechnie. glowy.
Bardzo silny wigﬂt?rzzfa:quiz;zgy;eéizlagrr]:b?eotgv\y igizzf: Zsie Cale drzewa w ruchu.
7 51-62 13.9-17.2 . . : , Pod wiatr idzie sie z
wiatr uktada¢ w pasma réwnolegte do kierunku o
) wysitkiem.
wiatru.
Wysoka fala. Odrywane od wierzchotkow | Gatgzki sg odtamywane
8 63-75 17.2-20.9 Sztorm tamigcych sie fal bryzgi zaczynajg wirowac od drzew. Marsz pod
w powietrzu. wiatr niemozliwy.
Lekkie konstrukcje
9 76-87 20.9-242 | Silny sztorm Wielkie fale, ktgry,ch grzblet.y zaczynaja sie ulegajg zniszczeniu
zawijaC. Gesta piana. (zerwane kominy i
dachdwki).
Bardzo duze fale z dtugimi wierzchotkami.
Bardzo silny | Powierzchnia morza niemal w cato$ci biata Drzewa wyrywane 2
10 88-102 24.2-28.4 . o . .. | korzeniami. Powaznie
sztorm od piany. Fale przetamujg sie a widoczno$¢ . . -
. . zniszczenia konstrukgii.
jest ograniczona.
Nadzwyczaj wielkie fale mogace
uniemoZzliwi¢ zobaczenie statkdw o
1" 103-117 | 28.4-325 Gwattowny sredmch.vv.yml.arach.... POW|erzchln|a morza Znaczﬂna czgsc
sztorm catkowicie biata. Wiatr porywa i rozpyla konstrukcji zniszczona.
wierzchotki fal, widzialno$¢ pozioma
zmniejszona.
19 117 5305 Huragan OIbrzyml'e fale; powietrze pe.ine.p|any i Mgsowe i powszechng
bryzgéw, morze catkowicie biate. zniszczenia konstrukcji.
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3.3.5. Nacisk maszyny na podtoze i udzwig podtoza.

Przed uzyciem maszyny operator powinien sprawdzi¢, czy podtoze jest odpowiednie w stosunku do ciezaru i nacisku jaki
wywiera maszyny tacznie z niewielkim marginesem tolerancii.

W ponizszej tabeli podano parametry luzu i dwa przyktadowe obliczenia $redniego i maksymalnego nacisku maszyny
na podtoze pod kotami lub stabilizatorami ( p1 i p2).

SYMBOL J.M. OPIS OBJASNIENIE FORMULA
Stanowi ciezar maszyny bez nominalnego fadunku.
P1 Kg Cigzar maszyny Uwaga: zawsze nalezy odnies¢ sie do danych -
wskazanych na tabliczkach umieszczonych na maszynie.
M Kg Nominalny tadunek Maksymalna dozwolona pojemnos$¢ podestu roboczego -
A1 om? Przestrzen zajmowana | Obszar nacisku maszyny na podioze okreslony przez AM=cx i
na podtozu pomnozenie PAS RUCHU x ROZSTAW KOL.
Poprzeczna szeroko$¢ maszyny mierzona na zewnatrz
kot
¢ cm Rozstaw kot Lub: -
Poprzeczna szeroko$¢ maszyny mierzona migdzy
centralnymi punktami stabilizatoréw.
Wzdtuzna dtugo$¢ maszyny mierzona miedzy centralnymi
punktami két.
i cm Rozstaw osi Lub: -
Wzdtuzna dlugo$¢ maszyny mierzona miedzy centralnymi
punktami stabilizatorow.
Obszar nacisku na podioze kota lub stabilizatora. Obszar
A2 om? Obszar kota lub nacisku na podioze kota powinien by¢ sprawdzony i
stabilizatora do$wiadczalnie przez operatora; obszar nacisku na
poditoze stabilizatora zalezy od ksztattu nozki.
Stanowi maksymalny nacisk, jaki koto lub stabilizator
Maksymalne obciazenie moze wywrze¢ na podtoze gdy maszyna znajduje si¢ w
P2 Kg kota lub stabilizatora najgorszych warunkach pod wzgledem pozycii i tadunku. -
" | Uwaga: zawsze nalezy odnies¢ sie do danych
wskazanych na tabliczkach umieszczonych na maszynie.
Sredni nacisk wywierany przez maszyne na podioze w
p1 Kg/lcm? Nacisk na podtoze warunkach spoczynku pod nominalnym obcigzeniem. | p1=(P1+M)/A1
. Maksymalny nacisk wywierany na podfoze przez koto lub
p2 Kglem? Maksymalny nacisk stabilizator, gdy maszyna znajduje sie w najgorszych p2=P2/A2
szczegblny Lo
warunkach pod katem pofozenia i fadunku.

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT

m """""" giiis ]
P1=1395kg | © P1=2200kg
P2 =680 kg L an P2=920 kg
i ) R — = = =
M =250 kg £ r@‘ : — M=200kg
c=765cm I | c=295cm
i=132,0cm =295 cm

A1=cxi=10098 cm?

A2=T715cm?

p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kglem?
p2 = P2IA2 = 9,5 kg/em?

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

A1=cxi=87025cm*
A2=628 cm*

p1 = (P1+M)IA1 = 0,03 kglem?
p2 = P2IA2 = 14,6 kglom?

Ponizej jest podana orientacyjna tabela zawierajgca dane dotyczace udzwigu podtoza w odniesieniu do typu podtoza.

ARO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J

Str.. 35




Skonsultowa¢ dane podane w stosownych tabelach danego modelu (rozdziat 2, DANE TECHNICZNE
STANDARDOWYCH MASZYN), aby odnalez¢ dane dotyczace maksymalnego nacisku na podtoze wywieranego przez

pojedyncze koto.

ﬁ Zabrania sie uzywania maszyny, jezeli maksymalny nacisk na podioze wywierany przez jedno koto

przekracza dozwolong warto$¢ udzwigu dla danego typu podtoza, na ktérym maszyna ma pracowac.

TYPY PODLOZA WARTOSC UDZWIGU W Kg/cm?

Podtoze miekkie 0-1
bioto, torba, itp. 0
Piasek 1,5
Zwir 2
Kruche podtoze 0
Miekkie podfoze 04
Twarde podioze 1
Pét-twarde podioze 2
Solidne podtoze 4
Skata 15-30

Wartosci majg charakter orientacyjny, zatem w razie watpliwo$ci nalezy sprawdzi¢ udzwig przeprowadzajac stosowne
badania.
W przypadku struktur (cementowych dachdw, mostéw, itp.) nalezy zwrdci¢ sie do wykonawcy struktury o podanie jej
udzwigu.

3.3.6. Linie wysokiego napiecia.
Maszyna nie posiada izolacji elektrycznej i nie chroni przed kontaktem lub bliskoscig linii elektrycznych.

Nalezy obowigzkowo zachowa¢ minimalng odlegto$¢ bezpieczenstwa od linii elektrycznych, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami i na podstawie ponizszej tabeli

Typ linii elektrycznej Napiecie (KV) Minimalna odlegto$¢ (m)
<1

1-10 35

Stupy oéwietleniowe 10-15 35
15-132 5

132 - 220 7

220 - 380 7

Wieze wysokiego napiecia >380 15

3.4. Niebezpieczne sytuacje illub wypadki.

= Jezeli w trakcie wstepnych czynnosci kontrolnych przed uzyciem lub podczas uzywania maszyny, operator wykryje
wade mogacg spowodowaé powstanie niebezpiecznych sytuacji, nalezy ustawic maszyne w potozeniu
bezpieczenstwa (odcigé maszyne od zrodet zasilania, umiesci¢ stosowng informacje na maszynie) i powiadomi¢ o
awarii pracodawce.

= Jezeli w trakcie uzywania maszyny, dojdzie do wypadku, bez obrazen w odniesieniu do operatorow, wynikajacego z
wykonania btednego manewru (np. kolizji) lub awarii konstrukcji maszyny nalezy ustawi¢ maszyne w potozeniu
bezpieczenstwa (odcigé maszyne od zrédet zasilania, umiesci¢ stosowng informacje na maszynie) i powiadomi¢ o
awarii pracodawce.

= W razie wypadku, ktéry spowodowat powstanie obrazen w odniesieniu do jednego lub wiecej operatordw, operator
naziemny (lub operator na podescie, ktry nie doznat obrazen) powinien:

= Natychmiast wezwa¢ ekipe ratunkowa.

= Wykona¢ czynno$ci prowadzace do opuszczenia podestu na podioze tylko, jezeli ma sie¢ pewnosé, ze nie
przyczyni sig to do pogorszenia sytuaciji.

= Ustawi¢ maszyne w potozeniu bezpieczefistwa i powiadomi¢ pracodawce o awarii.
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4. MONTAZ | WSTEPNE CZYNNOSCI KONTROLNE.

Maszyna jest dostarczana w postaci catkowicie zmontowanej, zatem moze w sposéb bezpieczny wykonywaé wszystkie
funkcje przewidziane przez producenta. Nie jest konieczne wykonanie Zadnej czynno$ci wstepnej. Aby roztadowaé
maszyne przestrzega¢ zalecen podanych w rozdziale “przemieszczanie i transport”.

Umiesci¢ maszyne na odpowiednio solidnej powierzchni (patrz podrozdziat 3.3.5) i o nachyleniu nie przekraczajacym
maksymalnego, dozwolonego nachylenia (patrz dane techniczne “Graniczne wartosci stabilnosci”).

4.1. Zapoznanie si¢ z maszyna.

W razie uzywania maszyny o wiasciwo$ciach ciezaru, wysokosci, szerokosci, dtugosci lub budowy znacznie réznigcych
sie od tych, ktérych dotyczyto przeprowadzone szkolenie nalezy zadba¢ o zapoznanie sie z maszyng w celu pokrycia
réznic.

Do obowigzkéw pracodawcy nalezy zapewnienie odpowiedniego przeszkolenia i przyuczenia wszystkim operatorom
postugujacym sie sprzetem roboczym, zgodnie z wymogami obowigzujacych przepisdw bhp.

4.2. Kontrol przed rozpoczeniem pracy.

Przed rozpoczeciem pracy maszyny nalezy zapoznaC sie z niniejszg instrukcjq uzycia oraz ze wskazowkami
umieszczonymi w skrotowej formie na panelu informacyjnym na maszynie.
Sprawdzi¢ stan maszyny (poprzez wzrokowa kontrole) i przeczyta¢ ograniczenia uzytkowania na tabliczkach
umieszczonych na maszynie.
Przed uzyciem maszyny operator powinien zawsze sprawdzi¢, czy:

= akumulator jest w petni natadowany, a zbiornik paliwa jest petny
poziom oleju jest zawarty w przedziale miedzy minimalng a maksymalng warto$cig (przy obnizonym podescie)
podioze, na ktérym ma pracowa¢ maszyna jest wystarczajaco ptaskie i solidne
maszyna wykonuje wszystkie manewry z zachowaniem bezpieczenstwa
kota i silniki napedowe sg prawidtowo umocowane
kota sg w dobrym stanie
porecze sg umocowane do podestu i bramki majg automatyczne samozamykanie
korpus nie ma widocznych oznak wad (wzrokowo sprawdzi¢ rowniez stan zgrzewdw na module podnoszenia)
tabliczki informacyjne sg dobrze czytelne
sterowania sg skuteczne zaréwno na stanowisku sterowniczym na podescie, jak i na awaryjnym stanowisku
sterowniczym na podstawowym wézku, tacznie z systemem “cziowiek obecny”
= punkty umocowania szelek sa w idealnym stanie

Nie uzywa¢ maszyny do celéw innych od tych do ktorych zostata przeznaczona.

/l!ﬂ[_] Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J Str.. 37




5. TRYB UZYTKOWANIA,

Przed uzyciem maszyny nalezy zapoznac¢ sie z trescig catego niniejszego rozdziatu.

UWAGA !

Przestrzega¢ zalecen podanych w kolejnych podrozdziatach oraz przepiséw bezpieczenstwa
A podanych zaréwno w kolejnych podrozdziatach, jak i w podrozdziatach poprzedzajacych. Uwaznie
zapoznaé sie z trescig ponizszych podrozdziatéw, aby zrozumie¢ zaréwno tryb uruchomienia i

wylaczenia, jak réwniez wszystkie funkcje oraz prawidtowy sposob uzytkowania

5.1. Deska sterownicza na podescie.

Stanowisko sterownicze na podescie. Deska sterownicza jest umocowana do prawej poreczy i stuzy do:

= wigczenia/wytaczenia maszyny
= przemieszcza¢ podest podczas zwyktych faz roboczych

= wyswietli¢ wybrane parametry funkcjonowania (alarmy, funkcjonowanie w trybie “cztowiek obecny”, itp.)

oy
\'\'\\\\\‘
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Rys.5
A)  Proporcjonalny manipulator do kontroli trakcji
B)  Dzwignia proporcjonalna do polecenia obrotu pantografu w gére / w dot
C)  Dzwignia proporcjonalna do podnoszenia / opuszczania wysiegnika
D)  Dzwignia proporcjonalna do regulacji JIB na wynurzanie / znizanie
E)  Dzwignia proporcjonalna do wysuwania / wsuwania ramienia teleskopowego
G)  Dzwignia proporcjonalna do polecenia obrotu wiezy
1) Przetacznik sterowania obrotem platformy
L)  Przetacznik resetowania poziomu platformy
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Diesel / Selektor mocy elektrycznej - OPCJONALNIE-

Przycisk uruchamiania pompy elektrycznej 12 V DC (akumulator) lub pompy elektrycznej (220 V lub 380 V pradu
zmiennego) - OPCJONALNIE-

Wiacznik rozrusznika silnika Diesla

Przycisk awaryjny STOP.

Instrukcja Claxon

Wybdr predkosci trakcii

Przefacznik kierownicy po prawej stronie

Przefacznik kierownicy po prawej stronie

Kontrolka sygnalizujgca uruchomienie stanowiska

Lampka ostrzegawcza niskiego poziomu natadowania akumulatora - modele -E
Lampka ostrzegawcza do obstugi silnika Diesla / rezerwy paliwa - modele -D
Niebezpieczeristwo szpiega

Szpieg przetadowany

Pedat “cztowiek obecny”

Przycisk "blokada mechanizmu réznicowego" (OPCJONALNIE)

=
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Wszystkie ruchy (z wytaczeniem obrotu platformy i korekty na poziomie platformy) sg sterowane za pomocg
proporcjonalnych manipulatorow / dzwigni; mozliwe jest zatem modulowanie predkosci wykonywania ruchu w funkcji
ruchu samych manipulatorow. Aby unikngé gwattownych uderzen podczas ruchu zaleca sie stopniowe przesuwanie
proporcjonalnego drazka sterowniczego.

Ze wzgledéw bezpieczenstwa, aby obstugiwa¢ maszyne, nalezy nacisna¢ na pedat "cztowiek obecny" pedat ZF. Jesli
pedat "cztowiek obecny" zostanie zwolniony podczas wykonywania manewru, ruch zatrzymuje sie natychmiast.

UWAGA!
Trzymanie wcisnietego pedatu "czlowiek obecny" przez ponad 10 sekund bez wykonywania
manewru, stacja kontrolna jest wytaczona.

A Stan zablokowanej stacji kontrolnej sygnalizowany jest miganiem zielonej diody led (ZA). Aby
maoc wznowi¢ prace z maszyna, zwolnij pedat "cztowiek obecny" i nacisnij go ponownie; w tym
momencie zielona dioda led (ZA) zapala si¢ Swiattem statym i przez nastepne 10 sekund witaczone
sg wszystkie elementy sterujace.
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5.1.1. Przesuw i skret.

ﬁ Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci przesuwu sprawdzi¢ ewentualna obecnos$¢ innych oséb
w poblizu maszyny i zachowa¢ maksymalng ostroznosc.

ﬁ ZABRANIA sie wykonywania manewru przesuwu przy podniesionym podes$cie, jezeli maszyna nie
znajduje sie na odpowiednio solidnym i ptaskim podtozu pozbawionym dziur i nieréwnosci.

Aby uzyskaé przesuw nalezy kolejno wykona¢ nastepujace czynnosci:
a) nacisngé wigcznik "cztowiek obecny" ZF; aktywacja jest sygnalizowana przez wigczenie sie zielonej diody,
ktéra bedzie $wiecic statym Swiattem ZA,;
b) w ciggu 10 sekund od zapalenia sie zielonego $wiatta ciggtego na manipulatorze proporcjonalnym A przesun
go do przodu, aby porusza¢ sie do przodu lub do tytu w celu cofniecia.

UWAGA!!
A W standardowych maszynach sterowanie trakcja i kierowaniem moze odbywac¢ sie jednoczesnie, ale
sg one potaczone ze sterowanym ruchem platformy (géra / dot / obrét), z wyjatkiem maszyn z
napedem na cztery kota (RTD), w ktérych platforma jest opuszczana (ramiona opuszczone,
teleskopowa cofnieta wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °) jest dopuszczalny tylkoprzy
jednoczesnym manewrze miedzy orientacja trakcji-kierownicy i wiezy w celu utatwienia ustawiania
maszyny w ciasnym otoczeniu.

W maszynach z jednoczesnag kontrola (OPCJONALNIE) polecenia trakcji i sterowania moga by¢
wykonywane jednoczesnie ze soba, ale sa powiazane z poleceniami ruchu platformy (w goére / w dét /
obrét), jak poprzednio; podczas gdy réownoczesno$¢ manewru miedzy orientacja kierownicy a
sterowaniem w obnizonych warunkach platformy (obnizone ramiona, teleskopowa cofnieta
wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °) jest dozwolona we wszystkich 3 wersjach (elektryczne
"E", "ED" diesel elektro-diesel i naped na 4 kota diesel RTD).

Przy obnizonej platformie (opuszczone ramiona, teleskopowa cofnieta i wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °),
dziatajac na selektorze predkosci T i / lub na przycisku blokady mechanizmu réznicowego ZG, mozna wybrac rézne
predkosci trakcji. Ze wzgledu na sztywna konstrukcje ramy maszyny, poprzez trakcje w trudnym terenie, mozliwe jest, ze
jedno z kot ciggnacych podnosi sie z ziemi, pochtaniajac caty przeptyw oleju i obracajac sie puste. W tym stanie
maszyna nie posuwa si¢ naprzod. Aby wyjs¢ z tego warunku, nacisnij przycisk blokady mechanizmu réznicowego ZG.

UWAGA: Aby uzyska¢ maksymalng_ predko$¢ trakciji, ustaw przetgcznik predkosci (T) w potozeniu (Ill), nacisnij
catkowicie manipulator proporcjonalny (A) i przytrzymaj przycisk blokady mechanizmu réznicowego wcisniety (ZG -
OPCJONALNIE).

Aby pokonac¢ duze strome zbocza (np. Podczas zatadunku maszyny na nadwozie wézka), ustawi¢ przetacznik predkosci
(T) w pozycii (I1).

Aby pokona¢ duze pochytosci zjazdu (np. Podczas roztadunku maszyny z nadwozia woézka) i uzyska¢ minimaing
predkos$¢ przy obnizonej platformie, ustawi¢ przetacznik predkosci (T) w pozycii (I).

Gdy platforma zostanie podniesiona, bezpieczna predko$¢ zostanie automatycznie aktywowana, wiec ani wybor
predkosci T, ani przycisk blokady mechanizmu réznicowego ZG (opcjonalny) nie sg aktywne.

Aby sterowac, nacisnij przyciski V / Z na proporcjonalnym manipulatorze trakcyjnym (nacisnigcie prawego przycisku
obréci kierownice w prawo i odwrotnie). Sterowanie jest réwniez aktywowane przez pedat "cziowiek obecny" i dlatego
jest mozliwe tylko wtedy, gdy zielona dioda ZA $wieci statym Swiattem.
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5.1.2. Ruchy celu ustawiena platformy.

Aby wykona¢ wszystkie ruchy, ktére nie sg
trakcyjne, uzywane sq dzwignie
proporcjonalne B, C, D, E, G oraz przetgczniki

liL aa R,
Aby uzyska¢ ruch, nalezy wykona¢ kolejno | o P oA ‘ °/
nastepujace operacje: <

a) nacisnij pedat "czlowiek obecny"
umieszczony na platformie; jego
aktywacja jest sygnalizowana przez
wiaczenie zielonej diody LED ZA;

b) w ciggu 10 sekund od zapalenia sie
ciagtej  zielonej  diody, wiacz
manipulator ~ proporcjonalny  lub
zgdany przetacznik, przesuwajac go
w  kierunku  wskazanym przez
sitodruk na skrzynce kontrolne;.

UWAGA: Pedat "cztowiek obecny" musi byé wcisniety przed uruchomieniem manipulatora proporcjonalnego
lub pozadanego przetacznika.
Zwolnienie pedatu "cztowiek obecny" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru.

W standardowych elektrycznych wersjach (E) i elektryczno-diesel (ED) wszystkie elementy sterujace
ustawieniem platformy moga by¢ wykonywane tylko indywidualnie i sa blokowane w odniesieniu do
elementéw trakcyjnych i kierowniczych.

W standardowych maszynach z napedem na 4 kota (RTD) wszystkie elementy sterujace ustawieniem platformy

moga by¢ wykonywane pojedynczo, natomiast orientacja gtowicy moze byé wykonywana jednoczes$nie z
A elementami sterujagcymi napedem i ukladem kierowniczym w obnizonych warunkach na platformie
(opuszczane ramiona, teleskopowa cofnieta, wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °).

W maszynach wyposazonych w réwnoczesne sterowanie (OPCJONALNIE) we wszystkich 3 wersjach
(elektryczny E, ED elektryczny diesel i naped na 4 kota z silnikiem Diesla RTD) polecenia pozycjonowania
platformy moga by¢ wykonywane réwnoczesnie (chyba ze zaznaczono inaczej), ponadto orientacja wiezy
moze by¢ wykonywana jednoczesnie z elementami trakcyjnymi i sterujgcymi w obnizonych warunkach na
platformie (obnizone ramiona, cofnigta teleskopowa, wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °).

5.1.2.1. Podnoszenie / opuszczanie pantografu (dolne ramie).

Aby wykona¢ operacje podnoszenia / opuszczania pantografu (doine ramig), uzyj dzwigni proporcjonalnej B.
Dziataj na dzwigni proporcjonalnej B, przesuwajac jg do przodu, aby unies¢ lub cofnag, aby zejs¢.

5.1.2.2. Podnoszenie / opuszczanie ramienia.

Aby wykona¢ ruch podnoszenia / opuszczania ramienia, uzyj dzwigni proporcjonainej C.

Dziataj na dzwigni proporcjonalnej C, przesuwajac jg do przodu, aby podnies$¢ lub cofnaé, aby zejs¢.
5.1.2.3. Podnoszenia/opuszczanie Jib.

Aby wykona¢ ruch podnoszenia / opuszczania JIB, uzyj dzwigni proporcjonalnej D.
Dziataj na dzwigni proporcjonalnej D, przesuwajac jg do przodu, aby unie$¢ lub cofngé, aby zejsé.
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5.1.2.4. Przedtuzenie / wycofanie ramienia teleskopowego.

Aby wykona¢ manewr wysuniecia / odsuniecia teleskopowego ramienia, uzyj dzwigni proporcjonalnej E.
Dziataj na dzwigni proporcjonalnej E, przesuwajac jg do przodu, aby wykona¢ przedtuzenie lub cofnij, aby ponownie

wejs¢.

VAN

W maszynach wyposazonych w polecenia jednoczesne (OPCJONALNIE) tego manewru nie mozna
wykonaé w tym samym czasie, co ustawienia glowicy rewolwerowe;j.

5.1.2.5. Ustawienie rewolweru (obrét).

Aby wykona¢ manewr obrotu, uzyj dzwigni proporcjonalnej G.
Uzyj dzwigni proporcjonalnej G w prawo, aby obréci¢ w prawo lub w lewo, aby obrdci¢ w lewo.

A\

Przed wykonaniem manewru nalezy sie upewni¢, ze mechaniczne urzadzenie blokujace wiezy jest
dezaktywowane (patrz rozdziat 6 "Ruch i transport").

W maszynach wyposazonych w jednoczesne ruchy (OPCJONALNIE) tego manewru nie mozna wykonywacé
réwnocze$nie z wysuwaniem / wsuwaniem teleskopowego wysiegnika.

W standardowych maszynach sterowanie trakcja i kierowaniem moze odbywaé sie jednoczes$nie, ale sa
one polaczone ze sterowaniem ruchem platformy (gora / dét / obrét), z wyjatkiem maszyn z napedem na
cztery kota (RTD), w ktérych platforma jest opuszczana (ramiona opuszczone, cofnigta teleskopowa,
wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70 °) jest dopuszczalny jednoczesny manewr miedzy orientacja
trakcji-kierownicy i wiezy w celu utatwienia ustawiania maszyny w ciasnym otoczeniu.

W maszynach z jednoczesnym sterowaniem (OPCJONALNIE) polecenia sterowania trakcja i kierowaniem
mozna taczy¢ jednoczesnie, ale sa one sprzezone z elementami sterowania ruchem platformy (w goére / w
dot / obroty) jak poprzednio, ale z jednoczesnym manewrowaniem miedzy orientacja kierownicg Obnizone
warunki na platformie (obnizone ramiona, cofnieta teleskopowa, wysiegnik na wysokosci od + 10 ° do -70
°) sq dozwolone we wszystkich 3 wersjach (elektryczne E, elektryczno-diesel E / D i 4-kotowe diesel RTD),

5.1.2.6. Obrot platformy.

Aby wykona¢ operacje obracania platformy, uzywany jest przetacznik I.
Dziataj na przefaczniku I, obracajac go w prawo, aby obréci¢ w prawo lub w lewo, aby obrdci¢ w lewo.

5.1.2.7. Niwelacja platformy.

Platforma jest wyrownana automatycznie; jesli konieczne jest przywrdcenie prawidtowego poziomu, uzywany jest
przetacznik L.
Dziataj na przetaczniku L, przesuwajac go w lewo, aby wyprostowaé go w tyt lub w prawo, aby wykona¢ wyréwnywanie

do przodu.

ZA

Uwaga !! ten manewr jest mozliwy tylko przy catkowicie opuszczonych ramionach, dlatego wykonywanie
wyzej wymienionych czynnosci z platforma na wysokosci nie daje zadnego efektu.

Zaréwno na standardowych maszynach, jak i na maszynach wyposazonych w polecenia jednoczesne
(OPCJONALNIE) ta operacja nie moze by¢ przeprowadzona jednoczesnie z zadna inna.

ARO
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5.1.3. Pozostate funkcje na desce sterowniczej na podescie.

5.1.3.1. Wybér napedu elektrycznego / cieplnego (OPCJONALNIE) Wybér napedu elektrycznego /
cieplnego (OPCJONALNIE).

W niektérych modelach mozliwe jest wybranie typu napedu za pomocq selektora M. Wigczenie go do pozycii
elektrycznej, naped elektryczny (12 V lub 48 V dla modeli ED, manewry awaryjne ramion lub 380 V tréjfazowy / 230 V
jednofazowy do manewréw praca ramion - OPCJONALNIE); wigczenie go do pozycji Diesel wykorzystuje naped
termiczny.

5.1.3.2. Przycisk uruchamiania pompy elektrycznej 12 V (akumulator) lub tréjfazowy 230 V / 380 V
(zasilanie) - (OPCJONALNIE).

Przycisk O stuzy do uruchamiania:
= Pompa elektryczna 12 V do manewréw w sytuacjach awaryjnych (wytaczajac przyczepno$é i kierowanie);
= Jednofazowa pompa elekiryczna 230 V do przemieszczania platformy (wytaczenie trakcji i kierowania), jezeli
panel elektryczny na ziemi jest podigczony do sieci.
= Tréjfazowa elektryczna pompa 380 V do poruszania platforma (wytaczenie trakcji i kierowania), jesli panel
elektryczny na ziemi jest podtaczony do trojfazowej sieci elektryczne.
Zobacz tryby dziatania przycisku rozruchu elektrycznego w ponizszych punktach.

ﬁ UWAGA ! Zasilanie za pomoca awaryjnej pompy elektrycznej 12 V jest wykorzystywane tylko do
awaryjnego odzysku platformy w przypadku awarii gtéwnych zasilaczy. Nie nalezy uzywaé¢ podczas
normalnych krokéw roboczych.

5.1.3.3. Przetacznik rozruchu silnika cieplnego (modele "ED", "D").

Stuzy do uruchamiania silnika cieplnego (Diesel) w modelach dwupaliwowych ("ED") oraz w modelach napedu cieplnego
(IIDII).

Z selektorem O w potozeniu Diesel za pomoca przetacznika Q:

= wpozycji START rozpoczyna sie rozruch;

= wpozycji 3 sek. dziata funkcja podgrzewania $wiecy zarowej (tylko w przypadku silnikow z $wiec zarowych);

= w pozycji 0 silnik ciepiny jest wytaczony.

5.1.3.4. Reczny Klakson.

Sygnat dzwigkowy sygnalizujacy ruch samochodu; klakson jest obstugiwany recznie przez nacisniecie klawisza S.

5.1.3.5. Zatrzymanie awaryjne.

Nacisniecie czerwonego przycisku STOP R powoduje przerwanie wszystkich funkcji sterowniczych maszyny. Zwykte
funkcje sa uzyskiwane przez obrdcenie przycisku o 1/4 obrotu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
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5.1.3.6. Swiatta ostrzegawcze.

ZA ZB ZC ZD ZE

Fig.7

5.1.3.6.1 Zielony sygnat dla wiaczonej stacji (ZA).

Swieci migajacym $wiattem przy wiaczonej maszynie. Jezeli zostato zaznaczone stanowisko sterownicze na podescie i
kontrolka miga, sterowania nie sg aktywne, gdyz wiacznik "cztowiek obecny" nie jest naci$niety lub pozostat na pozycii
wcisniecia przez dtuzej niz 10 sekund bez wykonania zadnego manewru.

Swieci statym $wiattem, gdy urzadzenie jest wiaczone, a pedat "czlowiek obecny” jest wcisniety krocej niz 10 sekund.
Przy sterowaniu na podescie wszystkie sterowania sg aktywne (chyba, Zze sg obecne inne sygnalizacje - patrz kolejne
podrozdziaty).

5.1.3.6.2 Czerwona lampka ostrzegawcza - niski poziom natadowania akumulatora (ZB) - tylko
modele elektryczne.

Miganie, gdy akumulator jest natadowany w 20% (modele "E" lub "ED" tylko z pompg elektryczng pradu statego). W tym
stanie podnosniki i przedtuzenie teleskopowe sg wytaczone. Nalezy natychmiast natadowa¢ akumulatory.

5.1.3.6.3 Czerwone Swiatto ostrzegawcze w przypadku usterki silnika Diesla / rezerwy paliwa
(2C).

Ta lampka ostrzegawcza wskazuje awari¢ silnika Diesla lub osiggniecie rezerwy paliwa.

Swieci sie $wiattem stalym: maszyna wigczona; polecenia platformy; Wybrano zasilanie Diesel. Silnik wysokoprezny
wytgczony, gotowy do rozruchu. Cisnienie oleju silnikowego jest niewystarczajace.

Powolne mruganie w przypadku przegrzania silnika. Powoduje zatrzymanie silnika Diesel, je$li jest wigczony; zapobiega
uruchomieniu silnika Diesla, jesli jest wytaczony.

Szybkie miganie w przypadku rezerwy paliwa (pozostato okoto 10 litrdw paliwa). Ten sygnat jest aktywny tylko przy
pracujacym silniku.

Szybki podwdijny btysk dla sygnatu bezpiecznika spalonego na wentylatorze elektrycznym wymiennika powietrza / oleju
(jesli wystepuje). UWAGA ! Zmien bezpiecznik. Niebezpieczenstwo przegrzania oleju hydraulicznego.
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5.1.3.6.4 Czerwone Swiatto ostrzegawcze (ZD).

Szybkie miganie przez 4 sekundy z wiaczeniem alarmu akustycznego po wiaczeniu maszyny w przypadku wystapienia
anomalii podczas testow bezpieczenstwa na sterownikach (pedat, joystick, przetaczniki itp.).

Oswietlone Swiattem statym z wigczeniem alarmu akustycznego z pochytym suportem oprocz dozwolonego. Wszystkie
dzwigi i przedtuzenie teleskopowe sg zablokowane (z wyjatkiem podnoszenia JIB). Je$li maszyna jest podniesiona,
trakcja jest rowniez hamowana. Konieczne jest catkowite opuszczenie ramion i zmiana potozenia maszyny na ptaskiej
powierzchni.

UWAGA ! Dziatanie tego wskaznika jest synonimem niebezpieczenstwa, poniewaz maszyna
osiagneta niebezpieczny poziom nachylenia dla stabilnosci maszyny.

A W warunkach pochylego przewozu oprécz dozwolonego, w celu unikniecia zwiekszenia ryzyka

przewrdcenia, zalecamy operatorowi na poktadzie maszyny wykonanie manewru cofania wysiegnika

teleskopowego jako pierwszego manewru i nakazanie zejScia wysiegnika teleskopowego jako

ostatniego manewru .

5.1.3.6.5 Czerwona kontrolka przeciazenia (ZE).

Swieci_stalym $wiattem i jest aktywny alarm dzwiekowy przy przeciazeniu podestu o ponad 20% nominalnego
obcigzenia. Jezeli podest jest podniesiony maszyna jest catkowicie zablokowana. Jeli platforma zostanie opuszczona,
manewry trakcji / kierowania sg nadal mozliwe, ale dzwignie / obroty sg zablokowane. Nalezy zdja¢ nadmiemy ciezar,
aby mozna byto wznowi¢ uzytkowanie maszyny.

Szybkie miganie z powodu awarii w systemie kontroli obcigzenia platformy. Jezeli podest jest podniesiony maszyna jest
catkowicie zablokowana. Przeszkolony personel moze, czytajac instrukcje, wykonaé manewr awaryjny w celu
uaktywnienia platformy.

UWAGA ! Wiaczenie sie tej kontrolki wskazuje na zagrozenie, gdyz obciazenie podestu jest
A nadmierne lub zadna funkcja kontrolna nie jest aktywna w chwili sygnalizacji.
Odnosnie regulacji i uruchomienia w razie awarii nalezy przeczyta¢ rozdziat KONSERWACJA.
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5.2. Stanowisko sterownicze naziemne (jednostka elektryczna).

Naziemna stacja sterujgca (pokrywa si¢ z elektrycznym zespotem sterujgcym) zawiera gtowne elektroniczne tablice do
obstugi maszyny i do kontroli bezpieczenstwa maszyny.

Stanowisko kontroli naziemnej jest umieszczone na obrotowej wiezy (patrz akapit 'Lokalizacja gtownych komponentow') i

stuzy do:

= wigczenia/wytaczenia maszyny;

= zaznaczenia stanowiska sterowniczego (naziemne lub na podescie);

= przesuniecia podestu w razie awarii;

= wysSwietla¢ niektére parametry robocze (godziny pracy, awarie silnika Diesla, dziatanie tadowarki akumulatora itp.);

> B> B b

ZABRANIA SIE
Uzywania naziemnego stanowiska sterowniczego jako stanowiska roboczego, jezeli personel
znajduje sie na podescie.

Sterowania naziemne powinny by¢ uzywane wylacznie do wiaczenia i wylaczenia maszyny,
zaznaczenie stanowiska sterowniczego lub w stanach awaryjnych aby sprowadzi¢ podest.

Klucz powinien by¢ wreczony upowaznionemu personelowi, a jego kopie nalezy przechowywaé w
bezpiecznym miejscu.
Po zakonczeniu pracy nalezy zawsze wyja¢ gtéwny klucz.

Dostep do elektrycznego zespotu zasilajagcego jest zarezerwowany dla wyspecjalizowanego
personelu w celu jego konserwac;ji i / lub napraw. Dostep do elektrycznego zespotu zasilajacego
mozna uzyskac¢ dopiero po odtaczeniu urzadzenia od zasilania 230 V lub 380 V.
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Gtéwny kluczyk zaptonu i selektor stupka kontrolnego uziemienia / pomostu.
Przycisk awaryjny STOP.

Roboczy selektor mocy Diesel lub zasilacz.

Przetacznik rozruchu silnika cieplnego (modele "ED" i "D").
Wyswietlacz interfejs uzytkownika.

Lampka ostrzegawcza tadowarki akumulatora (modele "E" i "ED").
Lampka ostrzegawcza maszyny wigczona.

Swiatto ostrzegawcze alternatora (modele "D" i "ED").

Olej szpiegowski (modele "D" i "ED").

Lampka ostrzegawcza filtra powietrza (modele "D" i "ED").
Lampka kontrolna temperatury gtowicy silnika (modele "D" i "ED").
MNIEJSZA PANTOGRAFIA W GORE / W DOL.

Dzwignia ARM UP / DOWN.

Dzwignia UP / DOWN JIB

Dzwignia przedtuzajaca i cofnigcie ramienia teleskopowego.
Dzwignia obrotu wiezy.

Dzwignia obrotu platformy.

Dzwignia korekty POZIOM PLATFORMY.

CJLIQLIOCZE I QIMUOZE

5.2.1. Gtéwny kluczyk zaptonu i wybierak potozenia sterowania (A).

Gtéwny klucz na stanowisku sterowniczym stuzy do:
= wilgczenia maszyny zaznaczajgc jedno z dwdch stanowisk sterowniczych:
o sterowania na podescie sg aktywne, jezeli wiacznik kluczykowy jest ustawiony na symbolu podestu.
Stabilna pozycja klucza z mozliwo$cig wyjecia klucza;
o sterowanie naziemne wigczone (do manewrdw awaryjnych) z przetacznikiem kluczykowym obréconym
na symbol 'wiezy'. Pozycja z zachowanym dziataniem. Wyjecie klucza powoduje wytgczenie maszyny.
= wylgczy¢ uktady sterownicze obracajac klucz na potozenie OFF.

5.2.2. Przycisk awaryjny STOP (B).

Nacisnigcie tego przycisku catkowicie wytacza maszyne (i silnik ciepiny w modelach 'D', 'ED" i 'EB'); przekrecajac jg o
¢wier¢ obrotu (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara), maszyne mozna wiaczy¢ za pomoca gtdwnego przycisku.

5.2.3. Diesel / selektor mocy elektrycznej (C).

Trzymajac klucz gtéwny w pozycji "sterowanie naziemne", mozna wybrac rodzaj zasilania dla naziemnych elementow

sterujgcych:

= jeSli wybierzesz ELECTRIC i utrzymasz klucz gtéwny w pozycji "Sterowanie naziemne ", otrzymasz poczatek pompy
elektrycznej 12 V dla polecen awaryjnych lub pompy elektrycznej 48 V w modelach "ED"

= jesli wybrano DIESEL, a kluczyk gtowny znajduje sie w pozycji "sterowanie naziemne", mozliwe jest uruchomienie
silnika Diesla.

5.2.4. Przelacznik do uruchamiania silnika cieplnego (D).

Utrzymujac gtowny klucz w pozycji "kontrola naziemna", a po wybraniu mocy DIESEL mozna uruchomi¢ silnik Diesla,
uruchamiajgc zataczony przetacznik

= W pozycji "0" silnik wysokoprezny jest wytgczony;

= wpozycji "3 sek." dziata funkcja podgrzewania $wiecy zarowej (tylko w przypadku silnikéw z Swiec zarowych);

= wpozycji "START" rozpoczyna sie rozruch;
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5.2.5. Wyswietl interfejs uzytkownika (E).

Wielofunkcyjny wyswietlacz urzadzenia / interfejsu uzytkownika obstuguie:

= wySwietla parametry pracy maszyny podczas normalnej pracy lub w przypadku btedu;

= godziny pracy silnika Diesla (po wybraniu mocy Diesel, godziny pracy sg wySwietlane w formacie HOURS:
MINUTES i koricowej litrze D);

= godziny pracy awaryjnej pompy elekirycznej pradu statego (przy wybranym zasilaniu 12 V godziny pracy
wy$wietlane sg w formacie HOURS: MINUTES i koncowe;j litrze M) - OPCJONALNIE -;

= godziny pracy pompy jednofazowej lub tréjfazowej (przy wybranym zasilaniu 220 V lub 380 V - na skraju peronu)
godziny pracy wy$wietlane sg w formacie HOURS: MINUTES i koricowe; litrze E) - OPCJONALNIE .

= poziom natadowania akumulatora (tylko dla modeli E).

Wyswietlacz interfejsu uzytkownika jest wykorzystywany dodatkowo podczas mozliwych interwencji
A przez wyspecjalizowany personel w celu kalibracji / regulacji parametréw roboczych maszyny. Ta
funkcja nie jest dostepna dla uzytkownika.

5.2.6. Kontrolka tadowarki (F).

W modelach z zasilaniem elektrycznym lub mieszanym ('E', 'ED' i 'EB') wyposazonym w wbudowang tadowarke wysokiej
czestotliwosci, ta lampka ostrzegawcza wskazuje dziatanie samej tadowarki akumulatora (w celu uzyskania bardziej
szczeg&towych informacji patrz rozdziat dotyczacy tadowania baterii).

5.2.7. Wiaczony sygnat staciji (G).

Wigczenie sig zielonej kontrolki informuje o tym, ze maszyna jest wiaczona i ze jest aktywne stanowisko naziemne
(gtéwny klucz (C) powinien znajdowac sie w potozeniu “wdzek”).

5.2.8. Swiatta ostrzegawcze silnika Diesla (H L M N).

Wskazniki te wskazujg na anomalie dziatania silnika Diesla (modele D i ED). Oéwietlenie jednego z tych $wiatet rowna
sie z wylgczeniem silnika. Komunikat btedu wysytany jest do operatora na platformie (patrz akapit "Panel sterowania
platformy")

Gdy silnik wysokoprezny zostanie wytaczony z powodu zapalenia sie jednego z tych Swiatet, nie bedzie mozna
ponownie uruchomic¢ silnika, dopoki problem nie zostanie rozwigzany.

5.2.9. Dzwignie do obstugi platform (OP QR S T U).

Rdzne dzwignie umieszczone na strukturze maszyny umozliwiajq przesuwanie platformy. Po réznych sygnatach
uzyskuije sie rozne ruchy. Polecenie jest aktywne tylko, jezeli gtéwny klucz znajduje sie w potozeniu “ON” skierowany w
dét (zaznaczone stanowisko sterownicze naziemne). Przypomina sie, ze sterowania naziemne stuzg tylko do
awaryjnego  przemieszczania  podestu i nie  powinny  byé uzywane do innych  celow.

uaktywnienia platformy.
ZABRANIA SIE uzywania naziemnego stanowiska sterowniczego jako stanowiska roboczego, jezeli
personel znajduje sie na podescie.

2 Wykorzystanie naziemnych elementéw sterujacych jest zarezerwowane dla sytuacji awaryjnych w celu
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5.3. Dostep do podestu.

“Pozycja dostepu” jest jedyng pozycjg pozwalajaca na wejscie i zejscie z podestu oséb i towaru. “Pozycja dostepu” do

podestu roboczego to potozenie catkowicie obnizone.

W celu uzyskania dostepu do podestu:

= wspig¢ sie na platforme, trzymajac sie wspornikow
poreczy wejsciowej

= podnies¢ drazek i ustawic sie na podescie.

Sprawdzi€, czy po wejsciu na podest drgzek obnizyt sie i
zamkngt wejscie. Po wejSciu na platforme nalezy
zaczepi¢ szelki bezpieczenstwa do dotgczonych
haczykow.

Do wejscia na podest nalezy uzywac
wylacznie srodkéw dostepu, w ktdre
jest wyposazona maszyna.

A Podczas wchodzenia i schodzenia
nalezy patrze¢ zawsze w strone
maszyny podtrzymujac sie za
wsporniki na wejsciu.

ZABRANIA SIE
ﬁ Zablokuj pret zamykajacy, aby
zachowa¢ otwarty dostep do
platformy.
ZABRANIA SIE

Zabrania si¢ opuszczania lub

ﬁ wchodzenia na podest roboczy,
jezeli nie znajduje sie on w
stosownym potozeniu zejscia lub
wejscia.

Rys.9

Praca z naziemnymi urzadzeniami sterujgcymi (patrz paragraf "Naziemna stacja kontrolna ..") umozliwia manewrowanie
wysiegnikiem w celu obnizenia wysokosci platformy w celu utatwienia dostepu do niego.

5.4. Uruchomienie maszyny.

Aby uruchomi¢ maszyne operator powinien:

= odblokowaé przycisk stopu na naziemnym stanowisku sterowniczym obracajac go o jedng czwartg obrotu w

kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara;

= obroci¢ gtéwny klucz na naziemnym stanowisku sterowniczym ustawiajgc go w potozeniu “platformy”;

= wyjaé kluczyk ze stacyjki i przekaza¢ go osobie odpowiedzialnej, ktdra jest przeszkolona w stosowaniu awaryjnych

urzadzen kontrolnych, ktore znajdujg sie na ziemi;
= ystawi¢ sie na podescie;

» na desce rozdzielczej na podescie (patrz poprzednie podrozdziaty) odblokowac przycisk stopu;

Jedli maszyna jest napedzana elektrycznie (modele 'E'), w tym momencie mozna juz rozpocza¢ wykonywanie rdznych
funkcji, skrupulatnie przestrzegajac instrukcji wskazanych w poprzednich punktach. Aby maszyna zostata wigczona,
tadowarke nalezy odtaczy¢ od sieci. Jezeli tadowarka akumulatora jest wigczona, oznacza to, ze maszyna jest

wylaczona i nie moze by¢ wigczona.

Jesli maszyna jest dwupradowym elektrodrazarkg (modele "ED" lub "EB"), konieczne jest wybranie typu zasilania za
pomoca selektora. Jesli chcesz uzy¢ napedu elekirycznego, po wybraniu tej opcji mozesz juz zacza¢ wykonywac rozne
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funkcje, uwaznie postepujac zgodnie z instrukcjami podanymi w poprzednich akapitach. Je$li chcesz uzy¢ napedu
cieplnego, przeczytaj ponizsze paragrafy, aby uruchomic¢ silnik termiczny.

Jesli samochdd jest napedem Diesel (modele "D"):

= aby uzy¢ zasilacza Diesel, wybierz moc "Diesel" za pomoca selektora i przeczytaj ponizsze paragrafy, aby
uruchomic silnik cieplny;

= do korzystania z zasilania elektrycznego 230 V lub 380 V (opcjonalnie) wybierz typ zasilania "Elektryczny" za
pomocg przetacznika wyboru i dodatkowo (jesli jest) zasilacza 230 V lub "380 V" (przeczytaj paragraf do
uruchomienia tréjfazowego silnika elektrycznego);

= do korzystania z zasilania elektrycznego 12 V (opcjonalnie) (tylko w przypadku polecen awaryjnych) wybierz typ
zasilania elektrycznego "Elektryczny" za pomocg przetacznika wyboru i dodatkowo (jesli wystepuje) napiecie
zasilania "2 V" i przeczytaj ponizsze paragrafy dla uruchomienie silnika elektrycznego przy 12V,

Przed uzyciem napedu cieplnego (silnik wysokoprezny lub benzynowy) zaleca sie sprawdzenie poziomu paliwa w
zbiorniku.

W maszynach bez wskaznika poziomu na stanowisku sterowania platformg operacje te¢ nalezy wykona¢ wzrokowo
sprawdzajac poziom paliwa, odkrecajac korek wlewu; na innych maszynach mozna kontrolowaé poziom bezpo$rednio
ze wskaznika poziomu stanowiska sterowania platforma.

= Sprawdzi¢ wizualnie poziom paliwa przed rozpoczeciem pracy, przy wytgczonym silniku i dostatecznie zimnym.
= Utrzymuj zbiornik paliwa i silnik w czysto$ci.

W przypadku silnika benzynowego (modele "EB") uzywaj tylko zielonej benzyny z liczba Ottanéw> 87.

5.4.1. Uruchamianie silnika Diesla.

Przekrecenie przetacznika rozrusznika na panelu sterowania platformy wskazuje:
= W pozyciji '0' silnik wysokoprezny jest wytaczony (modele 'D'i 'ED");
= W pozycji "3 sec" nastepuje faza wstepnego podgrzewania $wiec zarowych (tylko w przypadku silnikéw z Swiec
zarowych) (modele "D" i "ED");
= W pozycji ‘Start' uruchamia sig silnik.

Nie nalegaj na pozycje startowa dtuzej niz 3 sekundy. W przypadku nieudanego rozruchu, po
A sprawdzeniu poziomu paliwa za pomoca specjalnej lampki ostrzegawczej, zapoznaj sie z instrukcja
uzytkowania i konserwacji silnika.
Nie zaczynaj od uruchomienia silnika; ten manewr moze spowodowaé ztamanie zebnika silnika
rozrusznika (uktad sterowania w normalnych warunkach zapobiega manewrowi).
W przypadku usterki sprawdzi¢ lampki kontrolne silnika i zapoznaj si¢ z instrukcja obstugi i
konserwacji silnika.

UWAGA: Uruchomienie silnika Diesla jest mozliwe tylko wtedy, gdy pedat "cztowiek obecny” nie
zostanie nacisniety lub w inny sposéb nie zostanie wiaczony. Oznacza to, ze silnik mozna uruchomié
tylko wtedy, gdy miga zielone Swiatto ON na platformie.
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5.4.2. Uruchamianie jednofazowej pompy elektrycznej 230 V (OPCJONALNIE).

W modelach z silnikiem Diesla na zyczenie dostepna jest
pompa elektryczna 230 V.

Aby uruchomi¢ pompe elektryczna;

1) Wioz wtyczke 230 V kabla zasilajacego do wtyczki
(A);

2) Ustaw przetacznik (B) pokazany na rysunku w
pozycji ON;

3) Aby uruchomi¢ pompe elekiryczng za pomocg
sterowania na pomoscie, trzeba:

N.B. Czynnosci wykonywane przy pomocy pompy
elektrycznej o napieciu 230V sa znacznie wolniejsze
niz w przypadku silnika Diesla.

VAN

wybraC stacje kontroli peronu za pomocg
przetacznika na klucz znajdujgcego sie na
elektrycznym urzadzeniu sterujgcym na wdzku
bazowym;

odblokowac przycisk grzybka, obracajac go o %
obrotu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara;
przekreci¢ przetacznik wyboru platformy na
pozycje "Elektryczny";

jesli jest obecny, przekreci¢ przetacznik wyboru
pomostu na platformie w pozycje "230 V";
przenie$¢ maszyne.

Fig. 10

Ruch platformy z zasilaniem 230V jest mozliwy tylko z platformy.
Odtacz wszystkie zasilacze przed otwarciem kaset.

UWAGA!! Zawsze sprawdzaj pozycje przewodu zasilajacego podczas przenoszenia.

ARRO
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5.4.3. Uruchom tréjfazowa elektryczng pompe elektryczna 380 V (OPCJONALNIE).

W modelach z silnikiem Diesla na zyczenie dostepna
jest pompa elektryczna 380V.

Aby uruchomi¢ pompe elektryczna;

W6z gniazdo 380 V kabla zasilajgcego do
wtyczki (A) wozka;

Przekre¢ przetaczniki (C) pokazane na rysunku
w pozycje ON;

Ustaw czerwony przetacznik katowy (F) w
pozycji ON, obracajac go w dét lub w gére. Jesli
potaczenie zostato nawigzane bezproblemowo,
mozliwe jest uruchomienie zgodnie z opisem w
ponizszych punktach. Z drugiej strony, w
przypadku btedu fazowego w zasilaniu, alarm
akustyczny wigcza si¢ automatycznie i pompa
elektryczna nie moze by¢ uruchomiona. W
takim przypadku mozna skorygowa¢ fazy
podawania, obracajac czerwony przetgcznik
katowy (F) na skrzynce elektrycznej, obracajac
jao90°.

Aby uruchomi¢ pompe elektryczng za pomocg
sterowania na pomoscie, trzeba:

o wybra¢  stanowisko  sterowania
peronem za pomocg przetacznika
kluczykowego umieszczonego na
elektrycznym urzadzeniu ustawionym
na ziemi;

o Odblokowa¢  przycisk  grzybka,
obracajac go o % obrotu zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara;

o przekreci¢ przetacznik wyboru mocy w
potozenie 'Elektryczne';

o wybra¢ zasilanie 380 V za pomocq
selektora;

o nacisna¢ przycisk (0). Zielone Swiatto
zaSwieci sig, sygnalizujgc witaczenie
tréjfazowej pompy elektrycznej;

o odczekaé 5 sekund przed
przeniesieniem urzadzenia.

Aby wylaczy¢ pompe elektryczng, nacisnij
ponownie przycisk (O).

Rys. 11

N.B. Ruch maszyny z tréjfazowym zasilaniem 380 V jest mozliwy tylko z platformy.
Czynnosci wykonywane przy pomocy pompy elektrycznej o napieciu 380V sg znacznie wolniejsze niz w
przypadku silnika Diesla.

A\
A\

UWAGA: Pompa elektryczna moze by¢ uruchomiona tylko wtedy, gdy pedat "cztowiek obecny" nie
zostanie wcisniety lub w zadnym wypadku nie zostanie wiagczony. Oznacza to, ze pompe elektryczng
mozna uruchomi¢ tylko wtedy, gdy miga zielone Swiatto ON na pomoscie.

UWAGA!! Zawsze sprawdzaj pozycje przewodu zasilajacego podczas przenoszenia.
Odtacz wszystkie zasilacze przed otwarciem kaset.

ARRO
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5.4.4. Uruchomienie awaryjnej pompy elektrycznej 12 V (opcja dla modeli 'D").

W modelach napedowych Diesel moze istnie¢ pompa
elektryczna 12 V. do  poruszania  ramionami
(podnoszenie, opuszczanie, obracanie) w sytuacjach
awaryjnych.

Aby uruchomi¢ awaryjng pompe elektryczng ze
sterowaniem pomostem:
= wybierz stanowisko sterowania peronem za
pomocg przetacznika kluczykowego
umieszczonego na elektrycznym urzadzeniu
ustawionym na ziemi;
= zwolnij przycisk grzybkowy (R), obracajac go o
Ya obrotu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara;
= przekre¢ przetacznik wyboru mocy (M) w
potozenie 'Elektryczne’;
= nacisnij i przytrzymaj przycisk przez caly czas
trwania manewru, ktéry chcesz wykonaé,
zielony przycisk (O);
= nacisnij - i trzymaj wcisniety przez caly czas
trwania manewru, ktory chcesz wykonac - pedat
'cztowiek obecny’;
= sterowaé maszyng zgodnie z opisem w
poprzednich akapitach.

Rys. 12

ﬁ UWAGA!! Aby uruchomi¢ awaryjna pompe elektryczna 12 V, nalezy przestrzega¢ sekwencji

czynnosci opisanych powyzej

Aby uruchomi¢ awaryjng pompe elekiryczng ze polecenia naziemne:

= wybra¢ naziemng stacje kontroli za pomocg przetacznika kluczykowego (A) na jednostce naziemnej,

utrzymujac jq aktywowang;

= przekrecic przetacznik wyboru mocy (C) w potozenie 'Elektryczne’;

= w tym stanie wigcza sie awaryjna pompa elektryczna 12 V i mozna sterowaé maszyng zgodnie z opisem w

poprzednich akapitach.

2 UWAGA ! Zasilanie za pomoca awaryjnej pompy elektrycznej 12 V jest wykorzystywane tylko do

podczas normalnych krokéw roboczych.

awaryjnego odzyskiwania platformy w przypadku awarii gtéwnych zasilaczy. Nie nalezy uzywaé
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5.5. Zatrzymanie maszyny.
5.5.1. Normalne zatrzymanie.

Podczas normalnego uzytkowania maszyny:
= po zwolnieniu polecen manewr zostanie zatrzymany. Zatrzymanie nastepuje w fabrycznie ustawionym czasie,
co pozwala na delikatne hamowanie;
= Zwolnienie pedatu "cztowiek obecny" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru. W celu
natychmiastowego zatrzymania hamowanie, ktore uzyskuje sie w ten sposob, jest gwattowne.

5.5.2. Zatrzymanie awaryjne.

W razie takiej potrzeby operator moze wyda¢ polecenie natychmiastowego zatrzymania wszystkich funkcji maszyny
zar6wno na podescie, jak na stanowisku naziemnym.

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= nacisnij przycisk grzybkowy na panelu sterowania, aby wytaczy¢ urzadzenie;
= Zwolnienie pedatu ‘"czlowiek obecny" powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru. W celu
natychmiastowego zatrzymania hamowanie, ktére uzyskuje sie w ten sposab, jest gwattowne.
Na stanowisku sterowniczym naziemnym:
= przez nacisniecie przycisku ,stop” na naziemnej stacji sterowania, maszyna (wszystkie modele) i silnik cieplny
(modele 'D', 'ED', 'EB') sq wytaczone;
= przez nacisnigcie przycisku zatrzymania zasilania (tam, gdzie jest obecny - modele 'E') nastepuje przerwanie
zasilania maszyny (przerwanie obwodu mocy).

Aby wznowi¢ prace nalezy:

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= przekrecic¢ przycisk ,stop” zgodnie z ruchem wskazdwek zegara o ¢wier¢ obrotu;
Na stanowisku sterowniczym naziemnym
= przekreci¢ przycisk stop zgodnie z ruchem wskazdwek zegara o ¢wier¢ obrotu;
= pociggna¢ na zewnatrz -do zablokowania- grzybkowy przycisk uktadu mocy (jezeli obecny), aby wznowié
zasilanie maszyny.

5.5.3. Zatrzymanie silnika Diesla.
Aby wytaczy¢ silnik Diesla, musisz:

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
= ustaw przetacznik startowy w pozycji ‘0'.
= |ub naci$nij przycisk grzybkowy.

Na stanowisku sterowniczym naziemnym
= ustaw przetgcznik startowy w pozycji '0".
= |ub naciénij przycisk grzybkowy.

ﬁ Nie wylaczaj silnika, gdy jest on z duza predkoscia. Zaczekaj, az silnik osiagnie najnizsza predkos¢
obrotowg przed wylaczeniem.
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5.5.4. Zatrzymanie jednofazowej pompy elektrycznej 230 V lub 380 V tréjfazowej (opcjonalnie).

Aby wytaczy¢ pompe elektryczng, nalezy (opcjonalnie):

Z poziomu stanowiska dowodzenia na platformie:
nacisnij przycisk zatrzymania;

lub nacisnij przycisk grzybkowy.

Na stanowisku sterowniczym naziemnym

nacisnij przycisk grzybkowy.

JURO
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5.6. Reczne polecenia awaryjne.

VAN

napedowa.

Funkcja powinna by¢ wykonywana tylko w sytuacjach awaryjnych, gdy nie jest obecna sita

W przypadku usterki uktadu elektrycznego lub uktadu hydraulicznego nalezy wykonaé ponizszg procedure w celu
wykonania czynnosci awaryjnych:

1.
2.

o0k w

Przykreci¢ pojedynczy wskazany kurek catkowicie (zawor elektromagnetyczny EV1);

Wsuna¢ sitownik awaryjny, wkrecajac go, na zawdr elektromagnetyczny ruchu, jaki ma zosta¢ uzyskany (patrz

nastepujaca zgodno$¢ miedzy nazwami zawordw elektromagnetycznych i uzyskanymi ruchami);

Catkowicie dokre¢ pokretto radetkowane wcze$niej wybranego sitownika;
Zdja¢ dzwignie obstugi pompy recznej i wiozy¢ ja do samej pompy;
Uruchomi¢ awaryjng pompe;

Zwroc uwage na ptynne wykonanie manewru.

UWAGA: W przypadku maszyn z jednoczesnym ruchem (OPCJONALNIE) fazy odzyskiwania platformy sg takie same,
ale operacje beda wykonywane poczawszy od punktu 2.

Zalezno$¢ zawordw elektromagnetycznych od ruchow:

EV4 = Podnoszenie pantografu (dolne ramie).
EV5 = Opuszczanie pantografu (dolne ramie).
EV6 = Przedtuzenie ramienia teleskopowego;
EV7 = Wycofanie ramienia teleskopowego.
EV12=0brot wiezy DX ;

EV13=0brot wiezy DX;

EV14=Podnoszenie wyzszy ramienia;
EV15=0puszczanie wyzszy ramienia;
EV18=Podnoszenie Jib;

EV19=Opuszczanie Jib;

EV21=0brét platformy DX;

EV22=0brét platformy SX;

ARO
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ﬁ UWAGA: Polecenie awaryjne mozna przerwa¢ w dowolnym momencie, zwalniajac pokretto lub
przerywajac dziatanie na pompie.

Po zakonczeniu manualnego manewru awaryjnego, konieczne jest przestawienie pokretla
A radetkowanego i kranika w jego pierwotnym potozeniu, aby méc ponownie uruchomi¢ maszyne (w
normalnym potozeniu wszystkie pokretta radetkowane sa catkowicie odkrecone).

5.7. Gniazdo do podtaczenia narzedzi roboczych (OPCJONALNIE).

W celu umozliwienia operatorowi uzywania na
podescie sprzetu roboczego niezbednego do - .
wykonania przewidzianych czynno$ci moze by¢ R Af\] lt§) \ 220“«@
obecne stosowne gniazdko (A) pozwalajace na QUT 220¥ || ’ - b L -
podtaczenie sprzetu do sieci zasilania 230V Ac. ‘ 3

N
/R

Aby aktywowac linie¢ zasilania (patrz rysunek
ponizej), podtacz kabel podtaczony do sieci 230 V

)\ \ { .
i
. » /I /

AC 50 Hz, wyposazony we wszystkie /7[} N
zabezpieczenia zgodnie z  obowigzujacymi / yj /’% =

przepisami. Jesli wigcznik Sciggacza linowego I // A ‘
(opcjonalny) jest obecny, aby wigczy¢ zasilanie, @/ ,th\ I/R?
ustaw przetacznik w pozycji ON. Zaleca sie N S &)

sprawdzenie funkcjonowania wytacznika
bezpieczenistwa za pomocg stosownego przycisku
TEST.

Gniazdka i wtyczki standardowych maszyn Rys.14
spetniajg wymagania EWG, zatem mogg by¢
uzywane w obrebie UE. Na zyczenie, mogg by¢
dostarczone gniazdka lub wtyczki spetniajace inne
wymogi krajowe lub specjalne potrzeby.

Podtaczy¢ sie do sieci elektrycznej o nastepujacych wtasciwosciach:
A = Napiecie zasilania 230V + 10%

Czestotliwo$¢ 50 + 60 Hz

Podtaczona linia uziemiajaca.

Urzadzenia ochronne zgodne z obowigzujacymi przepisami zainstalowane i funkcjonujace
Nie uzywac przedtuzek o diugosci ponad 5 metréw do podigczenia sie do sieci elektrycznej.
Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mmq).

Nie uzywaj zwinietych kabli.

5.8. Poziom paliwa i uzupetnianie paliwa (modele 'ED', 'D).

Przed uzyciem napedu cieplnego (silnik wysokoprezny lub benzynowy) zaleca si¢ sprawdzenie poziomu paliwva w
zbiorniku.

Ta operacja musi zosta¢ przeprowadzona poprzez wizualne sprawdzenie poziomu paliwa i odkrecenie korka wlewu.
= Wizualnie sprawdz poziom paliwa przed rozpoczeciem pracy;
= Utrzymuj zbiornik paliwa i silnik w czystosci.
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5.9. Koniec pracy.

Po wytgczeniu maszyny wg wskazoéwek podanych w poprzednich podrozdziatach zaleca sie:
= ustawi¢ zawsze maszyne na pozycji spoczynku(catkowicie opuszczonym podescie);

nacisna¢ przycisk Stop na naziemnym stanowisku sterowniczym;

= wyjac klucz z deski rozdzielczej, aby zapobiec uzyciu maszyny przez nieupowaznione 0soby;

natadowa¢ akumulator, jak opisano w stosownym podrozdziale dotyczacym konserwacji (Tylko modele 'E' i

IEDI)’
= zatankowac (jesli dotyczy).

JURO
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6. TRANSPORT I PRZEMIESZCZANIE.
6.1. Przemieszczanie.

Przed wykonaniem manewru nalezy sie upewni¢, ze
mechaniczne  urzadzenie  blokujace  wiezy  jest
dezaktywowane (patrz rysunek ponizej)

Podczas przemieszczania maszyny w trakcie jej
normalnego uzytkowania nalezy przestrzegaC instrukcji
podanych w rozdziale “TRYB UZYTKOWANIA® w
podrozdziale “Przesuw i skrecanie”.

Przy catkowicie opuszczonym podescie (a w kazdym razie
do wysokosci okreslonej na podstawie danych wymogow i
przeprowadzonych prob) mozna przemie$cié maszyne
(wykona¢ przesuw) na réznej predkosci do wyboru przez
uzytkownika.

Jezeli podest osiggnie pewng wysokos¢, predkos¢ trakcii
jest automatycznie ograniczona i nie mozna jej zmienic.

W rozdziale CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE podano
granice, w ktérych mozna kontrolowa¢ ruch dla kazdego

modelu.

VAN

Rys.15

UWAGA!

Przesuw przy podniesionym podescie moze podlega¢ réznym ograniczeniom w zaleznosci od kraju
docelowego. Poinformowaé si¢ odnosnie ograniczen prawnych dotyczacych tego manewru w
punktach zajmujacych sie ochrong zdrowia pracownikéw w miejscu pracy.

Surowo zabrania si¢ wykonywania manewru przesuwu przy podniesionym podescie na nierownym,
miekkim i nieptaskim podtozu.

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynno$ci przesuwu sprawdzi¢ ewentualng obecnos¢ innych oséb
w poblizu maszyny i zachowa¢ maksymalng ostroznos¢.

Przed kazdym przemieszczeniem maszyny nalezy sie upewni¢ czy ewentualne wtyczki
podiaczeniowe zostaly wyciagniete z przylacza zasilania.

Sprawdzi¢ czy w podtozu nie sa obecne dziury i zwrdci¢ uwage na gabaryty maszyny.

Nie uzywaé¢ maszyny do holowania innych srodkéw.

Przed wykonaniem czynnosci kierowania i trakcji, upewnij sie, ze realne potozenie obrotowej wiezy
zostato wykonane zgodnie ze specjalnymi naklejkami na wagonie, aby uzyskaé¢ wtasciwy kierunek

ruchu.

Podczas przemieszczania si¢ maszyny z podniesionym podestem nie jest dozwolone nakladanie na
podest poziomych tadunkow (operatorzy na maszynie nie powinni ciagnag lin lub sznuréw, itp.).

ARRO
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6.2. Transport.

Aby przetransportowa¢ maszyne do innego miejsca pracy nalezy przestrzega¢ ponizszych wskazowek. Uwzgledniajac
gabaryty niektorych modeli producent zaleca, aby przed przetransportowaniem, poinformowac sie w zakresie ograniczen
wymiarowych dotyczacych poruszania sie po drogach obowigzujacych w kraju docelowym.

VAN

Przed przetransportowaniem, wytaczy¢ maszyne i wyja¢ klucz z paneli sterowania. W poblizu
maszyny lub na maszynie nie powinna by¢ obecna zadna osoba, aby zapobiec ryzyku wynikajacemu
z przypadkowych ruchéw.

Z powodow bezpieczenstwa nie nalezy nigdy podnosi¢ lub holowaé maszyny chwytajac ja za
ramiona lub za podest.

Wykona¢ zatadunek na ptaskiej powierzchni o stosownym udzwigu po ustawieniu podestu w pozycji
spoczynku.

Aby przetransportowaé maszyne operator moze jg zatadowa¢ na samochdd ciezarowy w jeden z podanych nizej
sposobow:

za pomoca ramp zaladunkowych i sterowan przesuwu umieszczonych na podescie mozna ustawié
maszyne bezposrednio na srodku transportu (jezeli nachylenie ramp jest zawarte w maksymalnym dozwolonym
nachyleniu podanym w wykazie “DANE TECHNICZNE” i udzwig ramp jest odpowiedni di ciezaru)
przestrzegajac instrukcji podanych w rozdziale “OGOLNE NORMY UZYCIA” w podrozdziale “Przesuw i
skrecanie” aby prawidtowo potaczy¢ polecenia przesuwu. Podczas operacji tadowania nastepujacej po tym
systemie wskazane jest podniesienie dzwigni (tam, gdzie jest ona obecna - patrz rysunek z boku), aby uniknagé
uderzenia platformy o podioze. Nalezy uwazac, aby nie podnosi¢ innych ramion podczas tej operacji, aby
unikng¢ uaktywnienia mikroprzetacznikow bezpieczenstwa, ktére w przypadku pochytej maszyny hamujg
wszystkie manewry oprécz zjazdow. Jezeli nachylenie, kitdre ma zostaé przekroczone, jest wigksze niz to
mozliwe, moZliwe jest holowanie maszyny za pomocg wciagarki tylko wtedy, gdy operator na pomoscie
jednoczesnie wigcza kontrole trakcji w celu odblokowania hamulcéw postojowych. Nachylenie moze byé
okreslone za pomocq elektronicznej poziomicy lub w sposob do$wiadczalny, opisany ponizej: umiescic
drewniang listewke o znanej dtugosci na nachyleniu do pomiaru, umiesci¢ poziomice stolarskg na drewniane;
listewce i podnies¢ jej przedni koniec do uzyskania wypoziomowania. Zmierzy¢ odlegtos¢ miedzy listewkg a
podtozem (A), podzieli¢ otrzymang wartos¢ przez dtugosé listewki (B) i pomnozy¢ przez 100. Na ponizszym
zdjeciu przedstawiono opisang metode.

S

[
B R A N N A N N N A S AT NN

za pomoca hakéw i lin stalowych (o
wspdiczynniku bezpieczenstwa 5, patrz waga
maszyny w  charakterystyce techniczne))
zaczepionej do  odpowiednich  otworéw
wskazanych przez plytki, jak pokazano na
rysunku obok;

Rys.16

za posrednictwem wézka podnos$nikowego o stosownym udzwigu (patrz ciezar maszyny w tabeli “dane
techniczne” na poczatku instrukcji) i o odpowiednich widtach o dtugosci réwnej co najmniej szerokosci

ARO
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maszyny. Wsuna¢ widly jak przedstawiono na stosownych nalepkach umieszczonych na maszynie. W braku
nalepek SUROWO ZABRANIA SIE podnoszenia maszyny przy uzyciu wozka widtowego. Podnoszenie
maszyny przy uzyciu wozka widtowego to zabieg niebezpieczny, ktdry powinien by¢ wykonany przez
wykwalifikowanego operatora.

Po umieszczeniu maszyny na platformie Srodka transportu nalezy ja umocowac za pomoca tych

samych otworéw kotwiacych uzytych do podnoszenia. Aby zapobiec awarii mechanizmu nadzoru
A przeciazenia na podescie i wynikajacym z tego zatrzymaniu maszyny jest surowo ZABRONIONE
mocowanie maszyny do platformy $rodka transportu poprzez wigzanie podestu (dotyczy to
wszystkich modeli) lub ramiona podno$nikowego.

é Zablokuj wieze za pomoca mechanicznego urzadzenia blokujacego, jak okreslono w poprzednich
rozdziatach.

Przed transportem upewni¢ sie odnosnie stopnia stabilnosci maszyny. Podest powinien by¢
A catkowicie opuszczony, a jego wysuwana cze$¢ wsunieta tak, aby zapewni¢ odpowiednia
stabilno$¢ podczas manewru.
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6.3. Awaryjne holowanie maszyny.

W razie awarii, aby mozna byto holowa¢ maszyne nalezy
wykonac nastepujace czynnosci:

Zaczepi¢ maszyne w stosownych otworach;
Poluzuj dwie $ruby (A) na $érodku reduktoréw
trakcyjnych za pomocq klucza sze$ciokatnego
10 mm (maszyny z napedem na 2 kota majq 2
reduktory trakcji; maszyny z napedem na 4 kota
maja 4 reduktory trakcji)i wsun pokrywe (B)
reduktoréw w szczeliny; nastepnie wyjac trzpien
(C) umieszczony w  $rodku  reduktoréw
trakcyjnych;

UstawiC sworzen przektadni w przeciwnym
kierunku, na swoim miejscu;

Zresetuj pokrywe i dokre¢ $ruby;

Podczas holowania zachowa¢ szczegdlnie
ostrozng predko$¢ (przypomina sig, ze w tym
stanie holowana maszyna jest catkowicie
pozbawiona hamulcow).

Rys.17

UWAGA ! PRZY TEJ OPERACJI POZIOM OLEJU SMAROWEGO JEST PRZEKROCZONY PRZEZ OBROTY
TRAKCYJNE.

Aby wznowi¢ normalng prace, nalezy przywrdci¢ maszyne do warunkow poczatkowych i w razie potrzeby przywrocic
poziom oleju w napedach trakcyjnych

A\

Holowaé maszyne tylko po ptaskim terenie.

Podczas holowania zachowa¢ szczegélnie ostrozng predkos¢ (przypomina sie, ze w tym stanie
holowana maszyna jest catkowicie pozbawiona hamulcéw).

Nie pozostawia¢ zaparkowanej maszyny bez hamulcéw. Jezeli hamulce sa catkowicie bezuzyteczne,
uzy¢ klinéw pod kotami, aby uniemozliwi¢ przypadkowy ruch maszyny

ARRO
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7. KONSERWACJA.

A\

Zabiegi konserwacyjne powinny by¢ przeprowadzane na wylaczonej maszynie, po wyjeciu
klucza z deski rozdzielczej i przy podescie w potozeniu spoczynku.

Opisane ponizej zabiegi konserwacyjne dotycza maszyny w normalnych warunkach
roboczych. W razie trudnych warunkdw roboczych (skrajna temperatura, korozyjne
srodowisko, itp.) lub po dtugim okresie nieaktywnosci maszyny nalezy zwrdcic sie do serwisu
technicznego AIRO o zmiane czestotliwo$ci przeprowadzania zabiegéw.

Tylko przeszkolony personel jest upowazniony do wykonywania zabiegéw konserwacyjno-
naprawczych. Wszystkie zabiegi konserwacyjne powinny by¢ przeprowadzane zgodnie z
obowiazujacymi przepisami bhp (miejsca pracy, odpowiednie srodki ochrony indywidualnej,
itp.)

Wykonywa¢ tylko zabiegi konserwacyjno-regulacyjne opisane w niniejszej instrukcji. W razie
potrzeby (np. awarii, wymiany koét) skontaktowaé sie wylacznie z serwisem technicznym
producenta.

Podczas zabiegéw upewnic sie¢, ze maszyna jest catkowicie zablokowana. Przed rozpoczeciem
zabiegow konserwacyjnych wewnatrz modutu podnoszenia zadba¢ o jego unieruchomienie,
aby zapobiec przypadkowemu obnizeniu ramion.

Odtaczy¢ kable akumulatora i odpowiednio zabezpieczyé same akumulatory podczas
ewentualnych prac spawalniczych.

Konserwacje silnika termicznego nalezy wykonywaé tylko przy wylaczonym silniku i
wystarczajaco zimnym (z wyjatkiem tych czynnosci - takich jak wymiana oleju - ktére
wymagaja rozgrzanego silnika). Niebezpieczenstwo poparzenia w kontakcie z goracymi
czesciami.

Nie uzywaj benzyny ani innych fatwopalnych materiatéw do czyszczenia silnika cieplnego.

W przypadku czynnosci konserwacyjnych silnika cieplnego nalezy zawsze zapozna¢ sie z
instrukcja obstugi producenta silnika dostarczong w chwili zakupu maszyny.

W razie wymiany komponentéw, uzywa¢ wytacznie oryginalnych czesci zamiennych.

Odtaczy¢ gniazdka 230V AC i/lub 380V AC, jezeli podtaczone.

Nalezy ostroznie obchodzi¢ sie ze wszystkimi $rodkami smarnymi, olejami hydraulicznymi,
elektrolitami i wszystkimi Srodkami czyszczacymi oraz oprézniac je zgodnie z obowigzujacymi
przepisami. Przedtuzony kontakt ze skérag moze spowodowaé podraznienia i uczulenia; umy¢
sie woda z mydtem i obficie sptuka¢. Réwniez kontakt z oczami, przede wszystkim elektrolitu,
jest niebezpieczny; obficie wyplukaé¢ wodg i skonsultowaé sie z lekarzem.

UWAGA'!
SUROWO ZABRANIA SIE PRZERABIANIA LUB USZKADZANIA UR;ADZEN OCHRONNYCH
MASZYNY, ABY ZMIENIC JEJ WYDAJNOSC.

71. Czyszczenie maszyny.

Do mycia maszyny mozna uzy¢ strumienia wody nie pod ci$nieniem zwracajac uwage, aby odpowiednio zabezpieczy¢:

stanowiska sterownicze (zaréwno naziemne, jak i na podescie);
elektrownig na ziemi i ogdlnie wszystkie skrzynki elektryczne;
silniki elektryczne.

é Surowo zabrania si¢ uzywania strumienia wody pod cisnieniem (myjek ci$nieniowych) do mycia

maszyny.

Po zakonczeniu mycia maszyny nalezy zadbaé o to, aby:

wysuszy¢ maszyne;
sprawdzi¢ stan tabliczek i nalepek;
nasmarowac miejsce przegubowe wyposazone w Smarownice.

ARO
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7.2. 0godlna konserwacja.

Ponizej podano gtowne zabiegi konserwacyjne i czestotliwo$¢ ich wykonywania (maszyna jest wyposazona w licznik
godzin).

Czynnos¢ Okresowosé
Dokrecanie $rub (podrozdziat “Regulacja”) po uptywie pierwszych 10
roboczogodzin
Kontrola poziomu oleju w zbiorniku hydraulicznym po uptywie pierwszych 10
roboczogodzin
Stan akumulatora (natadowanie i poziom cieczy) Codziennie
Znieksztatcenie rur i przewodow Tygodniowy
Samoprzylepne sprawdzanie stanu i znaczniki Miesiecznie
Smarowanie miejsc przegubowych / suwakéw przesuwu Miesiecznie
Kontrola poziomu oleju w zbiorniku hydraulicznym Miesiecznie
Weryfikacja zamocowania silnika ciepinego na elastycznych wspornikach Miesiecznie
Kontrola skuteczno$ci urzadzen awaryjnych Co rok
Kontrola stanu potaczen elektrycznych Co rok
Kontrola stanu potaczen hydraulicznych Co rok
Okresowa kontrola wzrokowa i funkcjonowania Co rok
Dokrecanie $rub (podrozdziat “Regulacja”) Co rok
Sprawdzanie poziomu oleju w reduktorach trakcji Co rok
Kontrola wydajno$ci i regulacja maksymalnego zaworu dla obwodu trakcyjnego Co rok
Sprawdzenie skuteczno$ci maksymalnego zaworu dla obwodu ruchu Co rok
Sprawdzenie sprawnosci i regulacji uktadu hamulcowego Co rok
Eliminacja powietrza w cylindrach osi oscylujacej Co rok
Kontrola funkcjonowania chytomierza Co rok
Kontrola funkcjonowania mechanizmu nadzoru przecigzenia podestu. Co rok
Sprawdzanie dziatania Mikroprzetaczniki M1 Co rok
Sprawdzanie dziatania systemu bezpieczenstwa pedatu "cziowiek obecny" Co rok
Regulacja teleskopowych podiokietnikéw Co rok
Wymiana filtrow oleju hydraulicznego. Co dwa lata
Wymiana oleju w reduktorach trakcii Co dwa lata
Catkowita wymiana oleju w zbiorniku hydraulicznym Co dwa lata

é DIESEL (D) | MODELE ELEKTRO-DIESLA (ED): Poniewaz mozna montowac rézne typy silnikow Diesla,
nalezy zapoznac si¢ z broszura producenta silnika dla wszystkich czynnos$ci konserwacyjnych.

ﬁ ZESTAW OLEJU BIODEGRADOWALNEGO
PANOLIN BIOMOT 10W40

ﬁ MASZYNA MUSI BYC CALKOWICIE WERYFIKOWANA PRZEZ SPOLKE BUDOWLANA W CIAGU 10 LAT
PRACY.
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7.2.1. Regulacja.

Sprawdz stan nastepujacych elementéw i, jesli to
konieczne, dokre¢ je po pierwszych 10 godzinach pracy, a
nastepnie co najmniej raz w roku:

1)
2)
)
)

S w

Leed=a2a

W zakresie dokrecenia Srub nalezy skonsultowaé

Sruby kot;

$ruby mocujace silniki napedowe;
$ruby mocujace cylindra skretu;
Sruby mocujace  sworznie
kierowniczego;

$ruby mocujace kosza;

ztacza hydrauliczne;

wkrety i sruby ustalajgce dla sworzni ramienia;
$ruby mocujace w reduktorach trakcii;
elastyczne podpory silnika cieplnego.

piasty  ukfadu

ponizsza tabele. Rys.18
MOMENT DOKRECENIA SRUB
(gwint metryczny, skok zwykly)
Kategoria 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Srednica kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100

ARRO
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7.2.2. Smarowanie.

Wszystkie  miejsca  przegubowe  wyposazone W
smarownice (lub przystosowane do smarownicy) powinny
by¢ smarowane co najmniej raz w miesigcu.

Zaleca sie smarowanie wysiegnika teleskopowego co
najmniej raz w miesigcu za pomocg szpachelki lub
szczotki.

Ponadto, nalezy pamietaé o smarowaniu wymienionych
wyzej punktow:
= PO umyciu maszyny;
= przed uzyciem maszyny po dtugim okresie
nieaktywnosci;
= po pracy w szczeg6lnie trudnych
warunkach (bardzo wilgotnych; bardzo
zakurzonych; blisko morza; itp.).

Posmarowat wszystkie punkty wskazane na rysunku
obok (a w kazdym razie wszystkie miejsca przegubowe
wyposazone W smarownicg) smarem typu

ESSO BEACON-EP2 |ub smarem réwnowaznym.

(OPCJA ZESTAW OLEJU BIODEGRADOWALNEGO)
PANOLIN BIOGREASE 2
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7.2.3. Kontrola poziomu i wymiana oleju hydraulicznego.

Sprawdzaj po pierwszych 10 godzinach pracy, a
nastepnie co najmniej raz w miesigcu poziom zbiornika,
przy specjalnej nasadce wyposazonej w pret z podziatkg
(A\), sprawdzajac, czy jest ona zawsze pomiedzy maks. i
min. W razie potrzeby dodawaj, az osiggniety zostanie
maksymalny poziom. Kontrola poziomu oleju musi by¢
przeprowadzona przy catkowicie opuszczonej platformie i
wycofanej wyciggarce teleskopowe;.

Catkowicie wymieni¢ olej hydrauliczny w zbiorniku co
najmniej raz na dwa lata.

Aby oprézni¢ zbiornik:

= catkowicie opuscic platforme i wycofat
przedtuzenie teleskopowe;

= catkowicie obnizy¢ podest; wytaczy¢ maszyne
naciskajac przycisk grzybkowy na naziemnym
stanowisku sterowniczym;

= Umies¢ pojemnik pod korkiem (B) pod
zbiornikiem i odkre¢ go.

Uzywac¢ wylgcznie typdw oleju i ich ilosci zgodnie z podana tabelg podsumowuijaca.

OLEJ INSTALACJI HYDRAULICZNEJ

TYP TYP WYMAGANA ILOSC
MARKA 20°C  +79°C 30°C  +48°C A16 JRTD A16 JED A16 JE
A18 JRTD A18 JED A18 JE ilos¢
OLEJE SYNTETYCZNE
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22
BP Energol SHF46 Energol SHF22 105 litrow
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS HIDROBAK 46 HV | HIDROBAK 22 HV
OLEJ BIODEGRADOWALNY - OPCJA
PANOLIN | HLP SINTH E46 | HLP SINTH E22

ﬁ Nie porzucaé oleju w Srodowisku po jego zuzyciu, ale przestrzegaé przepisow obowigzujacych w
kraju docelowym.

Nalezy ostroznie obchodzi¢ sie ze wszystkimi Srodkami smarnymi, olejami hydraulicznymi, elektrolitami i wszystkimi
Srodkami czyszczacymi oraz oprozniaé je zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Przedtuzony kontakt ze skérg moze
spowodowa¢ podraznienia i uczulenia; umy¢ sie wodg z mydtem i obficie sptuka¢. Rowniez kontakt z oczami, przede
wszystkim elektrolitu, jest niebezpieczny; obficie wyptukaé wodg i skonsultowaé sie z lekarzem.
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7.2.3.1 Olej hydrauliczny biodegradowalny (opcja).

Na zyczenie klienta maszyny mogg byC zaopatrzone w biodegradowalny olej hydrauliczny kompatybilny ze
Srodowiskiem naturalnym. Olej biodegradowalny do ptyn hydrauliczny catkowicie syntetyczny, bez cynku, nie
zanieczyszczajacy $rodowiska i bardzo skuteczny, na bazie nasyconych esteréw ze specjalnymi dodatkami. Maszyny
zaopatrzone w olej biodegradowalny uzywajq takich samych komponentéw co maszyny standardowe, ale zaleca si¢
uwzglednienie takiego typu oleju od samego wykonania maszyny.

W razie potrzeby przejScia z mineralnego oleju hydraulicznego na olej “bio” nalezy przestrzega¢ opisanej ponizej
procedury.

7.2.3.2 Oproéznianie.

Spusci¢ goracy na skutek funkcjonowania olej hydrauliczny z catej instalacji (zbiornika oleju, cylindréw, rur o duzym
przekroju).

7.2.3.3 Filtry.

Wymieni¢ wktady filtracyjne. Uzywac filtrow standardowych zgodnie z tym, co przewidziat producent.

7.2.3.4 Mycie.

Po catkowitym oprdznieniu maszyny napetni¢ jq nominalng iloscig oleju hydraulicznego “bio”.

Uruchomi¢ maszyne i wykona¢ wszystkie ruchy robocze na niskich obrotach przez co najmniej 30 minut.

Spusci¢ ciecz z instalacji jak opisano w punkcie 7.2.3.1.1.

Uwaga: Podczas catej procedury mycia nalezy zadbaC o to, aby do ukladu hydraulicznego nie przedostato sie
powietrze.

7.2.3.5 Napetnienie.

Po wyptukaniu, napetni¢ uktad hydrauliczny, wykona¢ spusty i sprawdzi¢ poziom.

Pamieta¢ o tym, ze stycznos$¢ ptynu z rurami hydraulicznymi moze spowodowac ich wybrzuszenie.

Pamigtac tez o tym, Ze stycznosc ptynu ze skorg moze spowodowac jej zaczerwienienie lub podraznienie.
Ponadto, zaleca si¢ stosowanie odpowiednich SOI podczas tych czynnosci (np. okularéw i rekawic ochronnych).

7.2.3.6 Oddanie do eksploatacji / kontrola.

Olej “bio” zachowuije sie podobnie jak pozostate oleje, jednak nalezy go kontrolowac pobierajac probki w okreslonych
odstepach wg podanych nizej informacii:

ODSTEP MIEDZY KONTROLAMI ZWYKLE STOSOWANIE STOSOWANIE INTENSYWNE
1 KONTROLA PO 50 ROBOCZOGODZINACH 50 ROBOCZOGODZINACH
2 KONTROLA PO 500 ROBOCZOGODZINACH 250 ROBOCZOGODZINACH
3 KONTROLA PO 1000 ROBOCZOGODZINACH 500 ROBOCZOGODZINACH
KOLEJNE KONTROLE 1000 GODZINACH LUB 1 ROKU 500 GODZINACH LUB 1 ROKU
PRACY PRACY

W ten sposob stan ptynu jest ciggle monitorowany, co pozwala na jego wykorzystanie do chwili, gdy jego wtasciwosci
ulegng zuzyciu. Zwykle, jezeli nie sg obecne zanieczyszczenia , nie dochodzi sie nigdy do wymiany catego oleju, ale
tylko uzupetnia sig¢ jego poziom.
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Prébki oleju (co najmniej 500ml) powinny by¢ pobierane, gdy instalacja ma temperature robocza.
Zaleca sie stosowanie czystych i nowych pojemnikow.

Prébki powinny by¢ wystane do dostawcy oleju “bio”. W celu uzyskania dalszych informacji odnosnie gdzie nalezy
wysta¢ probki nalezy skontaktowac sig z miejscowym dystrybutorem.

Odpisy sprawozdan dotyczacych analizy powinny byé obowiazkowo przechowywane w dzienniku
kontrolnym.

7.2.3.7 Mieszanie.

Nie jest dozwolone mieszanie z innymi olejami biodegradowalnymi.
Szczatkowa ilo$¢ oleju mineralnego nie powinna przekraczaé 5% ilosci catego napetnienia pod warunkiem jednak, ze
olej mineralny nadaje sie do danego zastosowania.

7.2.3.8 Mikrofiltracja.

W przypadku konwersji na uzywanych maszynach nalezy uwzgledni¢ wysokg zdolno$¢ rozpuszczania zanieczyszczen,
jakim odznacza sie olej biodegradowalny.

Po konwersji, w uktadzie hydraulicznym moze doj$¢ do rozpuszczenia osadoéw, co moze spowodowaé awarie. W
skrajnych sytuacjach umycie gniazd uszczelek moze by¢ przyczyng zwiekszonych wyciekow.

Aby zapobiec awariom oraz aby unikna¢ ujemnego wplywu na jako$¢ oleju, po wymianie zaleca sie przefiltrowanie
uktadu hydraulicznego za pomocg systemu mikrofiltracii.

7.2.3.9 Zlomowanie.

Olej biodegradowalny bedac nasyconym esterem nadaje sie do ponownego uzycia zaréwno pod katem termicznym, jak i
surowcowym.

Oferuje on zatem takie same mozliwosci zZtomowania / ponownego uzycia co zuzyty olej mineralny.

Jezeli miejscowe przepisy na to pozwalajg, olej ten moze by¢ spalony.

Zaleca sie recykling oleju zamiast jego ztomowania na wysypisku Smieci lub w palarni odpaddw.

7.2.3.10 Uzupetnianie poziomu oleju.

Poziom oleju powinien by¢ uzupetniany ZAWSZE | WYLACZNIE przy uzyciu tego samego produktu.

Uwaga: Maksymalna warto$¢ zanieczyszczenia wody wynosi 0,1%.

Q Podczas wymiany lub uzupetniania poziomu nie nalezy pozostawia¢ oleju hydraulicznego w
srodowisku naturalnym.
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7.2.4. Wymiana filtréw oleju hydraulicznego.
7.2.4.1. Filtr na ssaniu.

Wszystkie modele sg wyposazone w filtr kotnierzowy na
ssaniu znajdujacy sie wewnatrz zbiornika, u podstawy rury
ssacej, ktorg nalezy wymienia¢ co najmniej co dwa lata.

Aby wymieni¢ filtry na ssaniu zainstalowane wewnatrz
zbiornika nalezy (patrz rysunek):
= wylgczy¢ maszyne naciskajac przycisk
grzybkowy na naziemnym stanowisku
sterowniczym;
= odkrecic wieko zbiornika, na ktorym
znajdujq sie metalowe rury ssace;
= zdja¢ pokrywe ze zbiornika;
= odkreci¢ filtr ze sztywnej rury ssacej i
wymienic filtr;
= aby przywréci¢ stan poczatkowy, wykonaé
opisane wyzej czynnoSci w odwrotnej
kolejnosci.

Podczas tych czynnoSci moze dojs¢ do niewielkiego
wycieku oleju. W takim przypadku nalezy usungé olej za
pomocg szmat lub przepuscic go do odpowiedniego
pojemnika.

7.2.4.2. Wroc filtr.

Filtr powrotny jest wywinitey kotnierzowo bezpo$rednio na
zbiorniku i jest wyposazony w wizualny wskaznik
zapychania. Podczas normalnego  funkcjonowania
wskazéwka czujnika znajduje si¢ w zielonym polu. Jezeli
wskazowka znajdzie sie na czerwonym polu nalezy
wymienic filtr.
W kazdym przypadku wkfad filtra nalezy wymienia¢ co
najmniej raz na dwa lata. Aby wymieni¢ wkfad filtra:
= wylagczy¢ maszyne  naciskajac  przycisk
grzybkowy  na  naziemnym  stanowisku
sterowniczym;
= zdejmij pokrywe filtra;
= wyjmij wkiad;
= wz nowy wkiad zwracajagc uwage na
prawidtowe ustawienie sprezyny kontrastowej i

zatoz pokrywe.

Podczas tych czynnoSci moze dojs¢ do niewielkiego
wycieku oleju. W takim przypadku nalezy usung¢ olej za
pomocg szmat lub przepusci¢é go do odpowiedniego
pojemnika.
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ZA

ZABRONIONE jest uruchamianie maszyny z nieprawidtowo zacisnieta lub brakujaca pokrywa filtra.

Do wymiany filtréw uzywac¢ wyltacznie oryginalnych cze$ci zamiennych zwracajac sie wylacznie do serwisu
technicznego producenta.
Nie uzywa¢ ponownie odzyskanego oleju i nie pozostawia¢ go w srodowisku, ale zlikwidowaé¢ go zgodnie z
obowiazujacymi przepisami.

Po wymianie filtrow, sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego w zbiorniku.

ARO
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7.2.5. Kontrola poziomu i wymiana oleju reduktoréw trakcyjnych.

Wskazane jest sprawdzanie poziomu oleju co najmniej raz
w roku. Ustaw maszyne w taki sposéb, aby dwie wtyczki
(A i B) znajdowaly sie¢ w pozycji pokazanej na rysunku
obok (w niektorych przypadkach konieczne jest zdjecie kot
napedowych, aby uzyska¢ dostep do wtyczek
wymienionych powyzej). Wizualnie sprawdz poziom za
pomoca wtyczki (A). Poziom nalezy sprawdzi¢ kiedy olej
jest ciepty. Poziom jest prawidtowy, gdy korpus skrzyni
biegdw jest wypetniony olejem do granicy wtyczki (A).
Jedli zauwazysz, ze musisz dodaC wiecej niz 10%
objetosci smaru, zalecamy sprawdzenie, czy w grupie nie
ma wyciekéw oleju. Musimy unika¢ mieszania réznych
rodzajow oleju, zarowno z tej samej marki, jak iz réznych
marek. Nalezy jednak unika¢ mieszania olejow
mineralnych z olejami syntetycznymi.

Rys.23

Olej nalezy wymieni¢ po raz pierwszy po 50-100 godzinach pracy, a nastepnie co dwa lata. W zaleznosci od
rzeczywistych warunkéw pracy okresy te moga by¢ zmieniane indywidualnie dla kazdego przypadku. W momencie
zmiany sugerujemy zapewnienie wewnetrznego mycia skrzyni korbowej za pomoca odpowiedniej cieczy zalecanej
przez producenta smaru. Aby zapobiec osiadaniu osadu, olej nalezy wymieni¢ na goracy reduktor. Aby wymienic¢ olej,
nalezy odkreci¢ korek B i umiesci¢ go pod pojemnikiem mieszczacym co najmniej 2 litry oleju. Catkowicie oproznij
korpus skrzyni biegow i wyczys¢ ja zgodnie z powyzszym opisem i napetnij do kofca wtyku A (dla maksymaine;
wydajnosci, patrz tabela ponizej) przez ten sam otwor.

OLEJE SYNTETYCZNE
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 0,5 litra na silnik
IP Telesia QOil 150
OLEJ BIODEGRADOWALNY - OPCJA
PANOLIN PANOLIN

7.2.5.1 Weryfikacja zastosowania syntetycznego oleju biodegradowalnego w reduktoréw trakcyjnych.

Sprawdzaj poziom oleju co trzy miesigce lub co 500 godzin. Uzupetnij jesli to konieczne. Jesli w przektadni brak jest
wiecej niz 10% oleju, zaleca sie sprawdzenie szczelnoSci.

Wymieni¢ olej w reduktorach trakcji po pierwszych 100 godzinach pracy, a nastepnie co 6000 godzin lub co 3 lata.

W zaleznosci od rzeczywistych warunkéw pracy okresy te mogag by¢ zmieniane indywidualnie dla kazdego przypadku.

W czasie wymiany oleju zaleca sie przeprowadzenie wewnetrznego cyklu mycia skrzyni korbowe;.

Wymiana oleju odbywa sie kiedy skrzynia biegdw jest ciepta.

Mieszaniny réznych olejow (biodegradowalnych i mineralnych) sg niedozwolone, nawet jesli pochodzg od tej samej
marki.

ﬁ Podczas wymiany lub uzupetniania poziomu nie nalezy pozostawiaé¢ oleju hydraulicznego w
srodowisku naturalnym.
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7.2.6. Eliminacja powietrza z cylindrow blokujacych oscylujacej osi.

Po zatrzymaniu manewru trakcji i podniesieniu platformy,
cylindry blokujace osie blokuja sie w potozeniu, w ktérym
sie znajdujg i pomagajq utrzymac stabilno$¢ maszyny.
Sprawdzaj co roku, czy nie ma powietrza wewnatrz
cylindréw osi oscylacyjne;j.

Aby sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania, nalezy:

A\

Zdemontowac obudowe (A) chronigcg
cylindry oscylujace;j osi;

Poluzowac nakretke (B) jednego z dwdch
cylindréw oscylujacej osi;

Przeprowadzi¢ kontrole trakcii,
umozliwiajac  kilkakrotne  przesuniecie
dwéch  cylindrow  osi wahliwej do
wylacznika krancowego, dopdki tylko olej
nie wydostanie sie z pokrywy zaworu
blokowego;

Po zakonczeniu zakrecié ponownie
nakretke (B) i sprawdzi¢ poziom oleju w
zbiorniku.

Rys.24

UWAGA !

NINIEJSZE OPERACJE POWINNY BYC WYKONYWANE JEDNOCZESNIE PRZEZ DWOCH
OPERATOROW; PIERWSZY OPERATOR NAPEDZA MASZYNE, DRUGI OPERATOR WERYFIKUJE
DZIALANIE | ZBIERA OLEJ, KTORY SIE WYDOSTAL

Przeprowadzic te operacje w srodowisku, w ktorym mozna odzyskac olej wydobywajacy sie z

cylindrow.

Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

ARRO
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7.2.7. Regulacja teleskopowych podtokietnikéw.

Sprawdzaj co roku $lizgacze teleskopowego ramienia.
Prawidtowy odstep miedzy suwakami przesuwu i
ramieniem wynosi 0,5-1 mm; w przypadku duzego
prze$witu nalezy dokreci¢ klocki w nastepujacy sposéb:
= QOdkre¢ $ruby ustalajace A,
= Kontynuowa¢ dokrecanie buta B kluczem
do seegera, az do uzyskania wyzej
wymienionego luzu;
= Ponownie dokre¢ Srube ustalajaca A.

Rys.25

UWAGA!
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.
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7.2.8. Kontrola wydajnosci i regulacja maksymalnego zaworu dla obwodu trakcyjnegoir.

Zawér bezpieczenstwa ogdlnego ciSnienia kontroluje
maksymalng warto$¢ cisnienia w ukfadzie hydraulicznym.
Zwykle, zawor ten nie wymaga regulacji, gdyz jest
ustawiany w zakladzie producenta przed doreczeniem
maszyny.

Kalibracja jest konieczna:
= w razie wymiany modutu hydraulicznego
= W razie wymiany samego zaworu bezpieczenstwa

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmnigj raz w
roku.

Aby sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu bezpieczenstwa
ogdlnego cisnienia (patrz rysunek ponizej):
Odtgczy¢ kable zasilania elektrozaworéw EV2 i EV3 (H i
0);
= Umie$ci¢ manometr z dolng skala wynoszacg co
najmniej 250 bar w stosownym szybkim
uchwycie (1/4” BSP) D;
= Na stanowisku sterowniczym na podescie
wykona¢ manewr przesuwu w przéd lub w tyt.
Rozpocza¢ manewr powoli tak, aby sprawdzi¢
czy wzmiankowane wyzej zawory zostaty
prawidtowo odtgczone (maszyna nie powinna sie
poruszac);
= Sprawdzi¢ odczytang warto$¢  ci$nienia.
Prawidtowa warto$¢ jest podana w rozdziale
“Dane techniczne".

Rys. 26

Aby skalibrowa¢ zawor maksymalnego ci$nienia:

= Qdfaczyc kable zasilania elektrozaworéw EV2 i EV3 (Hil);

= Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszacg co najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie (1/4”
BSP) D;

= QOdnalez¢ zawdr bezpieczenistwa ogélnego cisnienia A;

= QOdkreci¢ przeciwnakretke blokujaca kotek regulacyjny;

= Na stanowisku sterowniczym na podescie wykonaé manewr przesuwu w przéd lub w tyt oraz wyregulowaé
zawdr bezpieczenstwa za pomoca, kotka regulacyjnego tak, aby otrzymaé warto$¢ cisnienia podang w
rozdziale “Dane techniczne”. Rozpocza¢ manewr powoli tak, aby sprawdzi¢ czy wzmiankowane wyzej
zawory zostaty prawidtowo odfgczone (maszyna nie powinna si¢ poruszac);

= Po zakonczeniu regulacji zablokowaé kotek regulacyjny za pomocg przeciwnakretki blokujace;.

UWAGA !
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.
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7.2.9. Sprawdzenie skutecznosci maksymalnego zaworu dla obwodu ruchu.

Zawér bezpieczenstwa ogolnego cisnienia kontroluje
maksymalng warto$¢ cisnienia w uktadzie hydraulicznym
(przesuw lub podnoszenie/obnizanie). Zwykle, zawér ten
nie wymaga regulacji, gdyz jest ustawiany w zaktadzie
producenta przed doreczeniem maszyny.

Kalibracja jest konieczna:
= wrazie wymiany modutu hydraulicznego
= W razie wymiany samego  zaworu
bezpieczenstwa

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w
roku.

Aby sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu bezpieczenstwa
ogdlnego cinienia:
= Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszacg
co najmniej 250 bar w stosownym szybkim
uchwycie (1/4” BSP) D;
= Na stanowisku sterowniczym naziemnym
wykonaC manewr podnoszenia zwracajac
szczegolng uwage na koncowy odcinek toru;
= Sprawdzi¢ odczytang warto$¢  ciSnienia.
Prawidtowa warto$¢ jest podana w rozdziale Rys.27
“Dane techniczne".

Aby skalibrowa¢ zawdr maksymalnego ci$nienia:

= Umie$ci¢ manometr z dolng skalg wynoszacg co najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie (1/4” BSP)
D;

= Odnalez¢ zawér bezpieczenstwa cisnienia uktadu podnoszenia B;

= Odkreci¢ przeciwnakretke blokujaca kotek regulacyjny;

= Na stanowisku sterowniczym naziemnym wykona¢ manewr podnoszenia zwracajgc szczegolng uwage na
koficowy odcinek toru;

= Wyregulowal zawor bezpieczenstwa za pomocg kotka regulacyjnego tak, aby uzyska¢ wartos¢ cisnienia
podang w rozdziale “Dane techniczne”.

= Po zakonczeniu regulacji zablokowac kotek regulacyjny za pomoca przeciwnakretki blokujace;.

UWAGA'!
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.
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7.2.10.

Zawory

roboczego manewru przesuwu (w obydwu kierunkach
ruchu) i majg wplyw na dynamiczne hamowanie oraz
predkoS¢ przesuwu. Zwykle, zawory te nie wymagajg
regulacji, gdyz sgq ustawiane w zaktadzie producenta
przed doreczeniem maszyny.

Zawory

chwili zwolnienia przyciskéw przesuwu. Po zatrzymaniu
maszyny, automatycznie uruchomienie si¢ hamulcow
postojowych utrzymuje maszyne na pozycji.

Sprawdzi¢ funkcionowanie zaworu co najmniej raz w roku.

Sprawdzenie sprawnosci i regulacji uktadu hamulcowego.

te kontrolujg minimalng warto$¢ ci$nienia

hamowania stuzg do zatrzymania maszyny w

Aby sprawdzi¢ dziatanie uktadu hamowania:

Przy catkowicie opuszczonym podescie ustawié
sie na ptaskim i pozbawionym przeszkadd terenie,
nacisng¢ przycisk przesuwu i, po osiggnieciu
maksymalnej predko$ci, natychmiast zwolni¢
przycisk; Rys.28
Prawidtowo  dziatajacy uklad  hamowania
umozliwia zatrzymanie maszyny na odcinku
krotszym od 70 cm;

W kazdym razie uktad hamowania jest w stanie zatrzymaé i utrzymaé maszyne na pochytosciach
przewidzianych w rozdziale “Dane techniczne” (przestrzen hamowania na zejsciu jest oczywiscie diuzsza;
schodzi¢ na minimalnej predko$ci przesuwu).

Jest konieczne ustawienie obydwu zaworéw hamowania:

w razie wymiany modutu hydraulicznego A,
w razie wymiany jednego lub obydwu zaworéw hamowania C (w niektorych przypadkach mozna zapewnié tylko
jeden zawoér)

Aby wyregulowa¢ zawory hamowania nalezy:

Zlokalizowa¢ grupe hydrauliczng (lub grupy) A zwang 'ptyta trakcyjng’;

Odnalez¢ zawory hamowania B (po jednym dla kazdego kierunku ruchu);

Umiesci¢ manometr z dolng skalg wynoszacq co najmniej 250 bar w stosownym szybkim uchwycie
hydraulicznego zespotu napedowego (1/4” BSP);

Na stanowisku sterowniczym na podescie zaznaczy¢ minimalng predko$¢ przesuwu;

Odkreci¢ przeciwnakretki blokujace kotek regulacyjny C;

Na stanowisku sterowniczym na pode$cie wykona¢ manewr przesuwu (w kierunku zarzadzanym przez zawor)
na ptaskim terenie i poruszajac sie na prostym odcinku, i wyregulowa¢ zawér hamowania (danego kierunku
ruchu) za pomocg stosownego kotka tak D, aby otrzymaé zadang wartos¢ cisnienia (dane te moga byé¢
uzyskane dzwonigc pod numer najblizszego punktu serwisowego);

Po uzyskaniu zadanej warto$ci ci$nienia nalezy sprawdzic, czy zawér nadzorujgcy hamowanie w przeciwnym
kierunku jest nadal prawidtowo wyregulowany (jesli jest obecny - w niektérych przypadkach mozna zapewni¢
tylko jeden zawor);

Po zakoriczeniu regulacji (wartosci ciSnienia w obydwu kierunkach nie powinny sie rézni¢ o wiecej niz +5 bar)
zablokowac kofek regulacyjny za pomocag przeciwnakretki blokujace;.

UWAGA !
A Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO

PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

ARRO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J Str.. 77




7.2.11. Kontrola skutecznosci chytomierza.

UWAGA'!
Zwykle, chytomierz nie wymaga regulacji chyba, ze jest wymieniany. Sprzet wymagany do
wymiany i regulacji tego urzadzenia sprawia, ze czynno$¢ ta powinna by¢ wykonana przez
A wyspecjalizowany personel.

Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

Zwykle, zawor ten nie wymaga regulacji, gdyz jest

ustawiany w zakladzie producenta przed doreczeniem

maszyny.

To urzadzenie kontroluje nachylenie wagonu i sprawdza,

czy wagon jest pochylony poza dozwolona;

=  blokuje podnoszenie;

= blokuje przesuw z podestem poczawszy od danej
wysokosci (zalezacej od modelu);

= za pomocg sygnalizatora dzwiekowego i lampki
kontrolnej na podescie (patrz "Tryb uzytkowania")
sygnalizuje stan braku stabilno$ci.

Chytomierz nadzoruje nachylenie w odniesieniu do
obydwu osi (X;Y); w niektdrych modelach, majacych takie
same ograniczenia stabilnosci wzdtuznej i poprzecznej,
jest nadzorowana tylko jedna o$ (0$ X).

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

W celu sprawdzenia funkcjonowania chytomierza w

odniesieniu do osi wzdtuznej (zwykle osi X):

= za pomocg przyciskéw sterowniczych na panelu
ustawi¢ maszyne tak, aby pod obydwoma kotami
tylnimi lub przednimi mozna byto umiescié¢ podktadke
(A+10 mm) (patrz ponizsza tabela)

= odczeka¢ 3 sekundy (opOznienie  ustawione
fabrycznie) na wiaczenie sie czerwonej kontrolki
zagrozenia i sygnalizatora dzwigkowego na podescie.
Przy obnizonej platformie (obnizone ramiona i jib od +
10 ° do -70 °) wszystkie manewry sg nadal mozliwe.
Podnoszac jedno z ramion (z wyjatkiem dzwigni) i /
lub wyciagajac ramie teleskopowe z poziomu, ukfad
sterowania maszyny blokuje kontrole podnoszenia i
trakcji

» jezeli alarm nie wiacza sie, WEZWAC SERWIS
TECHNICZNY.

W celu sprawdzenia funkcjonowania chytomierza w Rys.29
odniesieniu do osi poprzecznej (zwykle osi Y):

= za pomocag, przyciskdéw sterowniczych na panelu ustawi¢ maszyne tak, aby pod obydwoma kotami prawymi lub
lewymi mozna byto umie$ci¢ podktadke (B+10 mm) (patrz ponizsza tabela)

= odczeka¢ 3 sekundy (opdznienie ustawione fabrycznie) na wigczenie sig czerwonej kontrolki zagrozenia i
sygnalizatora dzwiekowego na podescie. Przy obnizonej platformie (obnizone ramiona i jib od + 10 ° do -70 °)
wszystkie manewry sg nadal mozliwe. Podnoszac jedno z ramion (z wyjatkiem dzwigni) i / lub wyciggajac ramie
teleskopowe z poziomu, uktad sterowania maszyny blokuje kontrole podnoszenia i trakcii

= jezeli alarm nie wigcza sie, WEZWAC SERWIS TECHNICZNY.
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MODELI

A16 JRTD A6 JE  A16JED
seblitald A18 JRTD AMSJE A18 JED
A [mm] 135 100
B [mm] 135 95

ﬁ UWAGA ! Wartosci podktadek A i B odnosza sie do wartosci maks. dozwolonego nachylenia
podanego w tabeli “DANE TECHNICZNE”. Do uzycia podczas regulowania chytlomierza.
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7.2.12. Kontrola funkcjonowania mechanizmu nadzoru obcigzenia podestu.

Samojezdne podesty napowietrzne AIRO sg wyposazone w
wyrafinowany system kontroli przecigzenia na podescie.

System nadzoru przeciazenia nie wymaga zwykle regulacji, gdyz
jest ustawiany w zakladzie producenta przed doreczeniem
maszyny.

Urzadzenie nadzoruje obcigzenie podestu i:

= blokuje wszystkie ruchy, jezeli podest jest podniesiony i
przecigzony o ponad 20% nominalnej wartosci obcigzenia
(trakcja i wuklad kierowniczy hamowane za pomocq
podniesionej platformy);

= przy pode$cie w potozeniu transportu i przecigzonym o 20% w
odniesieniu do nominalnego tadunku, blokuje tylko manewr
podnoszenia i przediuzenie teleskopowe;

=  za pomocg sygnalizatora dzwigkowego i lampki kontrolnej na
podescie sygnalizuje stan przecigzenia.

= usuwajgc nadmierne obcigzenie mozna kontynuowaé prace
przy uzyciu maszyny.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

System nadzoru przecigzenia sktada sie z:

= przetwornik odksztatcenia (A) (czujnik tensometryczny)

= tablica elektroniczna (B) do kalibracji systemu znajdujacego
sie wewnatrz wodoodpornej skrzynki (C) na platformie.

Kontrola funkcjonowania urzadzenia do nadzorowania maks.

obcigzenia:

= przy catkowicie opuszczonym podescie i wsunigtej wysuwanej
czesci zatadowa¢ na podest rbwnomiernie roztozony tadunek
rowny maksymalnej dozwolonej nominalnej wartosci (rozdziat
“Dane techniczne”). W tych warunkach powinno by¢ mozliwe
wykonanie wszystkich manewréw maszyny zaréwno ze
stanowiska sterowniczego na podescie, jak na stanowisku
sterowniczym naziemnym.

= przy catkowicie opuszczonym podeScie doda¢ do
nominalnego tadunku przecigzenie réwne 25% wartosci
nominalnego obcigzenia i wykona¢ manewr podnoszenia. W
tej sytuacji powinna sie wigczy¢ czerwona lampka kontrolna
oraz sygnalizator dzwigkowy.

= jezeli platforma znajduje sie na wysoko$ci wiekszej niz
wskazano w rozdziale 'Parametry techniczne' (nalezy
pamietac, ze wysiegnik aktywuje jego mikroprzetacznik, gdy
przekracza poziom 10 ° od poziomu), stan alarmowy
catkowicie blokuje samochdd. Aby mozna byto kontynuowaé
prace przy uzyciu maszyny nalezy zdja¢ nadmierny tadunek.
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Regulacja uktadu jest konieczna:

w razie wymiany jednej z cze$ci sktadowych systemu;
jezeli, na skutek nadmiernego przecigzenia, pomimo zdjecia nadmiernego fadunku jest nadal sygnalizowany
stan zagrozenia.

Kalibracja zalezy od typu zamontowanego urzadzenia.
Jedli karta jest taka jak pokazano na rys. 30a:

wytaczy¢ maszyne;

otworzy¢ skrzynke, w ktérej znajduje sie karta elektroniczna C;

bez obcigzenia platformy, wstawi¢ zworke migdzy dwa kotki ztacza G;

zatgczy¢ maszyne;

nacisna¢ przycisk D (wiacza sie zotta i czerwona kontrolka);

nacisna¢ przycisk E (przez kilka sekund czerwona kontrolka bedzie $wieci¢ jasniej) powodujac wyzerowanie
systemu nadzoru obcigzenia;

umiesci¢ na platformie obcigzenie rozproszone réwne pojemnosci nominalnej plus 20%;

nacisna¢ przycisk F (na kilka sekund wigcza sie zielona kontrolka) aby zachowa¢ warunki przecigzenia;
ponownie nacisng¢ przycisk D aby wyj$¢ z procedury regulacji (wytacza sie zétta kontrolka i jezeli procedura
zostata prawidtowo wykonana czerwona kontrolka bedzie Swieci¢ statym Swiattem sygnalizujac przecigzenie);
wytgczy¢ maszyne;

otworzy¢ mostek na faczniku G;

zataczy€ maszyne;

sprawdzi¢, czy usuwajac przecigzenie réwne 20% (na podesScie pozostaje tylko nominalne obcigzenie ) nie
powstaje stan alarmowy na jakimkolwiek potozeniu podestu (podest obnizony, podniesiony, podczas przesuwu,
przy wysunietej ruchomej czesci);

po zakonczeniu regulacji zamkna¢ skrzynke zawierajaca karte.

Jesli karta jest tg pokazang na rys. 30b:

wytgczy¢ maszyne;

otworzy¢ skrzynke, w ktdrej znajduje sie karta elektroniczna;

zataczy€ maszyne;

bez tadowania na platformie, trzymaj wcisniete klawisze 1 i 4, az stowo CONS;

nacisnij 4, aby wej$¢ do CAP, i ponownie 4, aby wyswietli¢ warto$¢ parametru;

wprowadz prawidtowa warto$¢ = 1000 za pomoca klawiszy 1, 2 i 3. Nastepnie nacisnij 4, aby zapisac i wyj$¢;
nacisnij 2 i ponownie 2, aby przejs¢ do J01J, nacisnij 4, aby wyswietli¢ wartos¢ parametru;

wprowadz prawidtowa warto$¢ = 1 za pomocg przyciskow 1 i 2. Nastepnie nacisnij 4, aby zapisac i wyjs¢;
nacisnij 3 i ponownie 2, aby przejs¢ do CALB. Naciénij 4, aby przejs¢ do CAL;

po sprawdzeniu, czy nie ma obcigzen platformy, nacisnij 1, aby wykona¢ zerowanie;

zataduj ciezar réwny obcigzeniu nominalnemu i sprawdz warto$¢ pokazang na wyswietlaczu. Je$li jest
prawidtowa, naciénij 4, aby zapisac i wyj$¢, w przeciwnym razie naciénij 2, a nastepnie za pomoca klawiszy 1, 2
i 3 wprowadz recznie poprawng warto$¢. nacisnij 4 i ponownie 4, aby przej$¢ do CALB.

nacisnij 2 i ponownie 2, aby przejs¢ do ALAR, a nastepnie nacisnij 4 i ponownie 2, aby przej$¢ do BLOC;
naciénij 4, aby wej$¢, a nastepnie za pomocg przyciskéw 1, 2 i 3 wprowadz warto$¢ alarmu réwng obcigzeniu
znamionowemu + 20% przecigzenia. Nastepnie nacisnij 4, aby zapisac;

nacisnij 2, aby przetaczy¢ na DIFF i ponownie 4, aby wej$¢. Ustaw warto$¢ = 0045, uzywajac klawiszy 1, 2 i 3,
a nastepnie 4 ponownie do zapisania;

nacisnij 2, aby przej$¢ do TEST i ponownie 4, aby wykona¢ test. Gdy pojawi sie¢ PASS, trzykrotnie nacisnij 3,
aby opuscic kalibracje;

sprawdzic, czy wySwietlacz pokazuje warto$¢ obcigzenia w tym czasie umieszczonego na platformie;
sprawdzi¢, czy przy obcigzeniu> = przy obcigzeniu nominalnym + 20% przecigzenia, system przechodzi w
alarm przecigzenia i ze, usuwajac przecigzenie 20%, warunek alarmu znika;

po zakonczeniu regulacji zamkna¢ skrzynke zawierajaca karte.

ﬁ Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO

PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

JURO
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7.2.13. By-pass do systemu kontroli tadunku - TYLKO DLA MANEWRU AWARYJNEGO.

W przypadku usterki i jesli nie mozna wykonac kalibracji
urzadzenia, mozna obejs¢ system, uruchamiajgc
przetgcznik  kluczykowy  (A)  ponizej  skrzynki
sterowniczej. Przytrzymaj przetacznik kluczykowy przez 5 sekund i
zwolnij, aby uzyska¢ stan BY-PASS.

UWAGA!' W TYM STANIE MASZYNA MOZE WYKONAC
WSZYSTKIE OPERACJE, ALE STALA CZERWONA DIODA LED |
PRZELACZNIK  AKUSTYCZNY  OZNACZAJA  MOZLIWOSC
ZAGROZENIA. WYLACZENIE MASZYNY SPOWODUJE RESET
SYSTEMU. PO PONOWNYM WLACZENIU UKLAD SYSTEMU
WYKRYWANIA OBCIAZENIA POWROCI DO NORMALNEJ PRACY
|  OSTRZEGANIA PRZED ISTNIEJACA  MOZLIWOSCIA
PRZECIAZENIA.

TA CZYNNOSC JEST DOZWOLONA TYLKO W CELU
WYKONANIA AWARYJNEGO PRZEMIESZCZENIA. W ZADNYM

RAZIE NIE NALEZY UZYWAC.MASZYNY BEZ SKUTECZNEGO
SYSTEMU NADZORU PRZECIAZENIA .

UWAGA'!
TA CZYNNOSC JEST DOZWOLONA WYLACZNIE W CELU AWARYJNEGO PRZESUNIECIA, W
A ) RAZIE AWARII LUB NIEMOiLIWOSCI WYREGULOWANIA SYSTEMU.
W ZADNYM RAZIE NIE NALEZY UZYWAC MASZYNY BEZ SKUTECZNEGO SYSTEMU NADZORU
PRZECIAZENIA .
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7.2.14. Sprawdzanie dziatania Mikroprzetaczniki M1

Ramiona podnoszace i teleskopowe sg sterowane mikroprzetgcznikami:
= EV5 = Opuszczanie pantografu (dolne ramig).
= M1B na ramieniu;
= M1C na Jib;
= M1E na wyciggu teleskopowym (OPCJONALNY dla A16 J - STANDARD dla A18 J).

Sprawdzaj co roku dziatanie mikroprzetacznikdéw M1.

Funkcie mikroprzetacznikow M1A-M1B-M1E sq nastepujace: z platformg w pozycji aktywnej (co najmniej jeden z
mikroprzetacznikéw M1A-M1B-M1E jest obstugiwany):
= predkos¢ bezpieczenstwa trakcii jest automatycznie wprowadzana;
= jezeli woz jest nachylony poza nachylenie max. dzwignia i elementy sterowania podnoszeniem trakcji pozostajq
dozwolone;
= polecenie korekcji poziomu platformy jest zablokowane;
= przy przecigzonej platformie operacje WSZYSTKIE sg wstrzymywane do momentu rozladowania przecigzenia.

Funkcje mikroprzetacznika M1C na Jib zostaty przebadane pod katem faworyzowania operacji zatadunku / roztadunku z
rampy pojazdu. Z ramionami spoczynkowymi (mikroprzetaczniki M1A-M1B-M1E nieuaktywnione) i ramieniem
wysiegnika z nachyleniem wiekszym niz + 10 ° w stosunku do poziomu (uruchamiane M1C):
= pierwsza predkosc¢ trakcji jest automatycznie wstawiana;
= jezeli woz jest nachylony poza nachylenie max. dzwignia i elementy sterowania podnoszeniem trakcji pozostajg
dozwolone;

7.2.15. Sprawdzanie dziatania systemu bezpieczenstwa pedatu "cztowiek obecny"
Pedat operatora na platformie stuzy do umozliwienia przesuniecia maszyny ze stanowiska sterowania pomostem.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu co najmniej raz w roku.

Sprawdzi¢ skuteczno$¢ wytacznika “operator obecny”:

= przesung¢ drazek sterowniczy kolejno w przdd i w tyt, BEZ NACISKANIA WLACZNIKA “OPERATOR OBECNY”
= sprawdzi¢ obecnos¢ ewentualnych ruchéw maszyny

= podtrzymaé na pozycji wcisniecia wigcznik “operator obecny” przez dtuzej niz 10 sekund
= zawsze przy naci$nietym wigczniku, kolejno przesunaé w przéd i w tyt drazek sterowniczy
= sprawdzi¢ obecno$¢ ewentualnych ruchéw maszyny

Prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia polega na niemozliwo$ci wykonania jakiegokolwiek manewru maszyna, na
stanowisku sterowniczym na podescie, bez uprzedniego nacisniecia wiacznika “operator obecny”. Jezeli wigcznik jest
naci$niety przez dtuzej niz 10 sekund bez wykonania zadnego manewru, wszystkie ruchy sg blokowane; aby mozna byto
wznowi¢ prace maszyng nalezy zwolni¢ wiacznik “operator obecny”, a nastepnie ponownie go nacisnag.

Stan wigcznika jest wskazany przez zielong diode G (rysunek 8):

= state zielone $wiatlo stacja wigczona
*  miga zielone $wiatto stacja wytaczona
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7.3.  Akumulator rozruchowy.

Akumulator jest bardzo waznym organem maszyny. Dbanie o jego prawidtowy stan ma zasadnicze znaczenie dla jego
zywotnosci, ograniczenia usterek i zmniejszenia kosztow utrzymania maszyny.

7.3.1. Bateria "TRACTION" dla modeli "E", "ED".

W maszynach z silnikiem ciepinym akumulator rozruchowy stuzy aby:
= podawaé obwody sterowania maszyny;
= uruchomi¢ silnik ciepIny;
= zasila¢ pompe elekiryczng 12 V do manewrdw awaryjnych (jesli wystepuja)

7.3.2. Akumulator rozruchowy do modeli "E".

W maszynach akumulatorowych akumulatorowy rozrusznik stuzy aby:
= podawac obwody sterowania maszyny.

7.3.3. Konserwacja akumulatora TRACTION.

Akumulator rozruchowy nie wymaga specjalnej konserwacji
= Utrzymuj klamry w czystosci, usuwajac powstaty tlenek;
= Sprawdz prawidtowe dokrecenie zaciskow.

7.3.4. tadowanie akumulatora rozruchowego.

Nie ma potrzeby ponownego tadowania akumulatoréw rozruchowych.

tadowanie akumulatora jest powierzane alternatorowi silnika Diesel podczas jego normalnej pracy (maszyny "D", "ED").
W maszynach wyposazonych w jednofazowe 230V lub tréjfazowe pompy elekiryczne 380V, elektryczny uktad
sterowania pompy utrzymuje akumulator rozruchowy podczas pracy w "trybie elektrycznym". W maszynach zasilanych
bateryjnie przetwornica DC-DC utrzymuje natadowang bateri¢ startowa.

UWAGA!
A Sprawdz stan natadowania akumulatora rozrusznika po wykonaniu manewru awaryjnego
odzyskiwania platformy za pomoca awaryjnej pompy elektrycznej 12 V (OPCJONALNIE).
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7.4. Akumulator "TRACTION" dla modeli "E", "ED".

Akumulator jest bardzo waznym organem maszyny. Utrzymywanie sprawnosci w miare uptywu czasu ma zasadnicze
znaczenie dla zwigkszenia trwatosci, ograniczenia problemdw i zmniejszenia kosztow zarzadzania maszyna.

7.4.1. Ogdlne ostrzezenia dotyczace akumulatora TRACTION.

= W przypadku nowych akumulatoréw nie nalezy czeka¢ na sygnat niskiego poziomu natadowania baterii przed
ponownym tadowaniem; taduj baterie po 3 lub 4 godzinach uzytkowania przez pierwsze 4/5 razy.

= W przypadku nowych akumulatorow petna ich wydajno$¢ wystepuje po okoto dziesieciu cyklach roztadowywania i
tadowania.

=  Akumulator nalezy tadowa¢ w przewiewnych miejscach i otwiera¢ zatyczki, aby umozliwi¢ ucieczke gazu podczas
tadowania.

= Nie uzywaj przediuzaczy powyzej 5 metréw, aby podtaczy¢ tadowarke do sieci.

= Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mmg).

= Nie uzywaj zwinigtych kabli.

= Nie zblizaj sie do akumulatora z otwartym ogniem. Mozliwos¢ deflagracji z powodu tworzenia sie gazéw
wybuchowych.

= Nie twdrz tymczasowych lub anomalnych potaczen elektrycznych.

= Zaciski zaciskowe muszg by¢ dokrecone i wolne od osadow. Kable musza miec czesci izolacyjne w dobrym stanie.

= Akumulator nalezy utrzymywac w czysto$ci, suchy i wolny od utleniania za pomocg Sciereczek antystatycznych.

= Nie umieszczaj na akumulatorze narzedzi ani innych metalowych przedmiotow.

= Upewnij sie, ze poziom elektrolitu przekracza ostone przeciwbryzgowa w przyblizeniu 5-7 mm.

= Podczas tadowania nalezy sprawdzi¢ temperature elektrolitu, ktdra nie powinna przekracza¢ 45 ° C.

W przypadku automatu z automatycznym dotadowaniem nalezy skrupulatnie przestrzega¢ instrukcji uzytkowania
wskazanej w instrukcji obstugi akumulatora

7.4.2. Konserwacja akumulatora TRACTION.

= Przy normalnym uzytkowaniu zuzycie wody jest takie, ze operacja dotadowania moze by¢ wykonywana co tydzien.

= Uzupetnianie musi by¢ wykonywane przy uzyciu wody destylowanej lub zdemineralizowanej.

= Uzupetnianie nalezy wykonywac po natadowaniu, a poziom elektrolitu musi by¢ o okoto 5-7 mm wyzszy niz poziom
zabezpieczenia przed rozpryskami.

= W przypadku maszyn wyposazonych w automatyczne urzadzenie do napetniania, postepuj zgodnie z instrukcjami w
instrukcji obstugi akumulatora.

= Wyladowanie akumulatora musi ustaé, gdy zostato juz zuzyte 80% pojemnosci znamionowej. Nadmierne i
dtugotrwate roztadowanie nieodwracalnie pogarsza stan baterii. Maszyna jest wyposazona w urzadzenie, ktore po
osiggnieciu poziomu 80% niskiego poziomu natadowania akumulatora, wstrzymuje manewry podnoszenia.
Konieczne jest dotadowanie bateri Stan sygnalizuje migajace $wiatto na odpowiedniej diodzie LED na skrzynce
sterowania na pomoscie.

= Akumulator nalezy natadowac zgodnie z instrukcjami podanymi w ponizszych punktach.

= Zachowaj pokrywy i potaczenia zakryte i suche. Dobre czyszczenie utrzymuje izolacje elektryczng, promuje dobrg
prace i zywotno$¢ baterii.

= W przypadku anomalii operacyjnych zwigzanych z akumulatorem, unikaj bezpo$redniego kontaktu i poinformuj
serwis pomocy technicznej.

= Podczas okresdw bezczynno$ci urzadzenia baterie ulegajg samoczynnemu roztadowaniu (samoroztadowaniu). Aby
unikng¢ utraty funkcjonalnosci baterii, nalezy jg tadowa¢ co najmniej raz w miesigcu. Nalezy to zrobi¢, nawet jesli
pomiary gestosci elektrolitu dajg wysokie wartosci.

= Aby ograniczy¢ samoroztadowanie akumulatora podczas okresow braku aktywnosci, przechowuj urzadzenie w
otoczeniu o temperaturze ponizej 30 ° C. i naci$nij wszystkie przyciski awaryjne, nawet gtéwny przycisk zasilania.

/l!ﬂ[_] Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J Str.. 85




7.4.3. Ltadowanie akumulatora TRACTION.

UWAGA'!
ﬁ Podczas tadowania akumulatora powstajacy gaz jest WYBUCHOWY. Dlatego konieczne jest
przeprowadzanie tadowania w pomieszczeniach z wentylacja i tam, gdzie nie ma zagrozenia
pozarowego lub wybuchowego oraz z dostepnoscia sSrodkow gasniczych.

Podtaczy¢ tadowarke tylko do sieci elektrycznej, wyposazonej we wszystkie zabezpieczenia zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, ktora ma nastepujace cechy:

= Napiecie zasilania 230V £ 10%

= Czestotliwo$¢ 50 + 60 Hz

= Podigczona linia uziemiajaca.

= Przetacznik magneto-termiczny i urzadzenie roznicowe ("urzadzenie ratunkowe")

Zwrdc tez uwage:

= Nie uzywaj przedtuzaczy powyzej 5 metréw, aby podtaczy¢ tadowarke do sieci.
= Uzyj kabla elektrycznego z odpowiednig sekcjg (minimum 3x2,5 mmq).

= Nie uzywaj zwinigtych kabli.

JEST ZABRONIONE
ﬁ podiaczenie do sieci elektrycznych, ktore nie sa zgodne z wyzej wymienionymi cechami.
Nieprzestrzeganie powyzszych instrukcji moze skutkowac niewtasciwa obstuga tadowarki,
powodujaca uszkodzenie nierozpoznane w gwarancji.

UWAGA!
A Po zakonczeniu tadowania i przy wciaz wlozonej tadowarce, gestos¢ elektrolitu musi wynosic od
1260 g/ 1do 1270 g / | (przy 25 ° C).

Aby korzysta¢ z tadowarki, wykonaj nastepujace czynnosci:

= podiacz tadowarke za pomoca wtyczki A do gniazdka, zgodnie z powyzszymi specyfikacjami

= sprawdz stan potaczenia tadowarki za pomocg wskaznika B. Jesli jest wiaczony, wskazuje potaczenie i poczatkowa,
faze tadowania. Kolor i o$wietlenie diod LED oznaczajg faze tadowania (patrz tabela ponizej).

Rys.32

| Sygnalizacja | OPIS
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Czerwona led miga przez kilka sekund

Faza samodiagnozy tadowarki akumulatora

Czerwona led $wieci sie

Wskazuje pierwszq i drugq faze tadowania

Z6Mta led Swieci sie

Wskazuje faze wyréwnania fazy tadowania

Zielona led Swieci sie

Wskazuje, ze tadowania jest zakoriczona; ladowanie bufora aktywne

ﬁ Po wiaczeniu tadowarki urzadzenie zostaje automatycznie wytaczone.

Aby odiaczy¢ tadowarke od zrodta zasilania, odtacz maszyne od linii zasilajace;.

VAN

7.4.4. tadowarka baterii: zgtaszanie usterek.

UWAGA !

Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia upewnij sie, ze gniazdo zasilania fadowarki jest

odtaczone.

Przerywany sygnat dzwiekowy i migajaca LED na wskazniku tadowarki opisanym w poprzednim akapicie wskazuja, ze

wystapita sytuacja alarmowa:

Sygnalizacja Typ alarmu Opis problemu i rozwiazania
Sygnat akustyczny + . . IAkumulator odtgczony lub uszkodzony (sprawdz potaczenie i
miganie CZERWONE Obecnosé baer nominalne napiecie akumulatora).
Svanat akustvezny + Sonda termiczna odtgczona podczas tadowania lub poza
yr?ﬂ anie ZOyLTEy Sonda termiczna zakresem roboczym (sprawdz pofaczenie sondy i zmierz
9 temperature akumulatora).
Sygnat akustyczny + Koniec czasu Faza 1 i/ lub faza 2 trwajg diuzej niz dozwolone maksimum
ZIELONE miganie (sprawdz pojemnos¢ baterii).
m%ﬁ?;?;%;ég%g\]; Prad bateri Utrata kontroli nad pradem wyjSciowym (awaria logiki
ZOLTA sterujacej).
Sygnat akustyczny + . - o
79 . Utrata kontroli nad napigciem wyjsciowym (akumulator
m'gajq;?EEéiiWONA Napigeie akumulatora odtgczony lub awaria logiki sterujace;j).
msiggjr;i*aag%slz%{c\/zvrgl\]r A Termiczny Nadmierna temperatura potprzewodnikéw (sprawdz dziatanie
7OLTA-ZIELONA wentylatora).

A\

UWAGA !

W przypadku alarmu fadowarka przestaje zasila¢.

7.4.5. Wymiana akumulatora.

VA
ZA

Wymieniaé stare akumulatory zastepujac je tylko modelami a takich samych wtasciwosciach pod
katem napiecia, pojemnosci, wymiaréw i masy. Akumulatory powinny by¢ zatwierdzone przez
producenta.

Nie porzuca¢ oleju w Srodowisku po jego zuzyciu, ale przestrzega¢ przepiséow obowigzujacych w
kraju docelowym.

Z UWAGI NA WAGE TEJ CZYNNOSCI ZALECA SIE, ABY BYLA ONA WYKONYWANA TYLKO
PRZEZ WYSPECJALIZOWANY PERSONEL TECHNICZNY.

A

WEZWAC SERWIS TECHNICZNY

ARO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J

Str.. 87




8. MARKI | CERTYFIKATY.

Modele platformy samobieznej opisane w niniejszej instrukcji byty przedmiotem badania typu WE zgodnie z dyrektywg
2006/42 | WE. Instytucja, ktéra przeprowadzita ten certyfikat, to:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia — BO (ltalia)

Przeprowadzone badanie jest poswiadczone przez umieszczenie na maszynie tabliczki z oznakowaniem CE
przedstawionej na rysunku i przez deklaracje zgodno$ci zatgczonej do niniejszej instrukcii.
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9. TABLICZKI | NALEPKI.

STANDARDOWE KODY NALEPEK

KOD OPIS ILOSC

1 001.10.001 Powiadomienia Targi AIRO 1

2 001.10.024 Tabliczka rejestracyjna AIRO 1

3 001.10.031 Nalepka zaczepu holowniczego 4

4 001.10.057 Nalepka ogdlnych ostrzezen 1

S 001.10.059 Klej do mocowania kot 1

6 001.10.060 Nalepka punktu podnoszenia 4

7 1001.10.088 Nalepka kieszeni na dokumenty 1

8 001.10.150 Nalepka dotyczaca typu oleju “46”  |-D-F-NL-B-G-PL 1

9 001.10.180 Nalepka dotyczaca kolejnej kontroli 1

10 1 001.10.243 Nalepka “Maksymalne obcigzenie kota” 4

11 1 001.10.260 Piktogram “Nie pakuj tutaj ciezkich pojazdow" 2

12 1 010.10.010 Nalepka z paskiem zotto-czarnym <150x300> 4

13 | 021.10.017 Nalepka dotyczaca awaryjnego holowania 4* - m**

14 | 023.10.003 Nalepka kierunki 3

15 | 029.10.006 Nalepka "pojemnos¢ 230 KG" 1

16 | 029.10.011 Nalepka "nie wigza¢ koszyka" 1

17 1 029.10.013 Nalepka "Blokada wiezyczki" 1

029.10.030 Nalepka "reczne awaryjne zejScie MASZYNY STANDARDOWE" 1

18 029.10.022 Nalepka "Awaryjne reczne zejscie" MASZYNA DO KONTROLI 1

s JEDNOCZESNYCH "

19 | 035.10.007 Nalepka dotyczaca zaczepienia pasdw bezpieczenstwa 2
20*** 1 008.10.020 Nalepka "tr6jkat goracych czesci" 1
21**** 1 029.10.005 Nalepka "Zbiornik paliwa" 1

22* | 029.10.016 Nalepka "Poziom mocy akustycznej 103 dB" 1
22** 1 030.10.008 Nalepka "Poziom mocy akustycznej 105 dB" 1
23** | 001.10.098 Nalepka STOP  |-D-F-NL-B-GB 1
24*** 1 001.10.242 Z6lta nalepka dotyczaca grzybkowego przycisku awaryjnego 1
25*** | 045.10.011 Nalepka dotyczaca wtyczki akumulatora 1

26 | 001.10.175 Z6Mta naklejka AIRO presp. <530x265> 2

029.10.023 wstepnie zadrukowany klej "A16 JE" CZARNY 2
029.10.025 wstepnie zadrukowany klej "A16 JE" CZARNY 2
97 029.10.026 wstepnie zadrukowany klej "A16 JRTD" CZARNY 2

040.10.010 wstepnie zadrukowany klej "A18 JE" CZARNY 2
040.10.012 wstepnie zadrukowany klej "A18 JED" CZARNY 2
040.10.013 wstepnie zadrukowany klej "A18 JRTD" CZARNY 2

28*** | 045.10.010 Nalepka dot. wtyczki sieci elektrycznej (opcja) 1

29*** 1 001.10.021 Nalepka dot. symbolu uziemienia (opcja) 1

30*** | 001.10.244 Nalepka z paskiem zétto-czarnym na drazek wejsciowy (opcja) 1

* Tylko w modelach DIESEL

** Tylko w modelach Elettro / Diesel

b Tylko w modelach Electric lub Elettrodiesel

****  Tylko w modelach DIESEL lub Elettro / Diesel

* opcje
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10. DZIENNIK KONTROLNY.

Dziennik kontrolny jest dostarczany uzytkownikowi podestu zgodnie z trescig Zatacznika n. 1 Dyrektywy Maszynowe;
2006/42/WE.

Niniejszy dziennik stanowi integralng cze$¢ maszyny i powinien jej towarzyszyC przez caty okres jej eksploatacji do
koricowego ztomowania.

Dziennik stuzy do odnotowania nastepujacych zdarzeri dotyczacych eksploatacji maszyny, wg przygotowanego
schematu:

= okresowych kontroli obowigzkowych wykonywanych przez stosowny organ kontrolny (we Witoszech takim organem
jest osrodek ASL lub agencja ARPA).

= Okresowych kontroli obowigzkowych sprawdzajacych stan korpusu, poprawno$¢ funkcjonowania maszyny oraz
urzadzen ochronnych i bezpieczenstwa. Wzmiankowane kontrole powinny by¢ przeprowadzane przez kierownika
ds. bhp w zaktadzie, w ktérym pracuje maszyna i powinny sie odbywa¢ wg podanej czgstotliwosci.

= Przeniesienie wlasno$ci. Na terenie Wioch nabywca ma obowigzek powiadomi¢ wiasciwy terenowo oddziat
instytutu INAIL o zainstalowaniu maszyny.

= Czynno$ci dotyczacych zabiegéw nadzwyczajnej konserwaciji i wymiany waznych komponentdw maszyny.
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, KTORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ STOSOWNY ORGAN

Data

Uwagi

Podpis + Pieczatka

ARO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA STANU KORPUSU OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Sprawdzi¢ stan barierek; ewentualnej drabinki dostepowej; stan modutu
KONTROLA WZROKOWA podnoszenia; obecno$¢ rdzy; stan ogumienia; wycieki oleju; systemy
blokady sworzni korpusu.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Sprawdzi¢ czy rury i przewody nie maja wyraznych oznak zuzycia przede
wszystkim w punktach potaczenia.

Czynnos$¢ powinna by¢ wykonywana co miesiac. Nie jest konieczne odnotowanie
co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku zrobi¢ o tym wzmianke
przy okazji wykonywania innych czynnosci.

Znieksztatcenie
rur i przewodow

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA STANU KORPUSU OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

ROZNE REGULACJE Patrz rozdziat 7.2.1

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

Patrz rozdziat 7.2.2

Czynnos¢ powinna byé wykonywana co miesigc. Nie jest konieczne
odnotowanie co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

SMAROWANIE

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Patrz rozdziat 7.2.3

KONTROLA POZIOMU OLEJU Czynnos¢ powinna by¢é wykonywana co miesiac. Nie jest konieczne
HYDRAULICZNEGO W ZBIORNIKU. |odnotowanie co miesiecznej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

SPRAWDZ POZIOM OLEJU W Patrz rozdziat 7.2.5
REDUKCJACH TRAKCYJNYCH. -

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA USTAWIENIA ZAWORU
MAKSYMALNEGO CISNIENIA Patrz rozdziat 7.2.8
UKLADU PODNOSZENIA.

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA USTAWIENIA ZAWORU
MAKSYMALNEGO CISNIENIA Patrz rozdziat 7.2.9
UKLADU PODNOSZENIA.

DATA UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Patrz rozdziat 7.4

Czynnos¢ powinna by¢ wykonywana codziennie. Nie jest konieczne
odnotowanie codziennej kontroli, ale nalezy co najmniej raz w roku
zrobi¢ o tym wzmianke przy okazji wykonywania innych czynnosci.

STAN AKUMULATORA.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

FERIER (ST Patrz rozdzial 7.2.7
teleskopowego ramienia

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

CALKOWITA WYMIANA

OLEJU HYDRAULICZNEGO W | Patrz rozdziat 7.2.3 e 7.2.5.

ZBIORNIKU( CO DWA LATA)

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

2ROK

4 ROK

6 ROK

8 ROK

10 ROK

WYMIANA FILTROW
HYDRAULICZNYCH
(CO DWA LATA )

Patrz rozdziat 7.2.4

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

2ROK

4 ROK

6 ROK

8 ROK

10 ROK

ARO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, KTORE POWINNY BYC

PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA FUNKCJONOWANIA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

ELIMINACJA POWIETRZA Z
CYLINDROW OSCYLUJACYCH

Patrz rozdziat 7.2.6

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

ARO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SKUTECZNOSCI
CHYLOMIERZA.

Patrz rozdziat 7.2.11.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA SKUTECZNOSCI

SYSTEMU NADZORU OBCIAZENIA | Patrz rozdziat 7.2.12.

PODESTU.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

ARO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU
BEZPIECZENSTWA

OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SKUTECZNOSCI
SYSTEMU HAMOWANIA.

Patrz rozdziat 7.2.10.

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA FUNKCJON.
MIKROWYLACZNIKOW M1

Patrz rozdziat 7.2.14

DATA

UWAGI

PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

ARO
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA SYSTEMU

BEZPIECZENSTWA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

Patrz rozdziat 9 Sprawdzi¢ stan czytelnosci aluminiowej tabliczki na
podescie, na ktorej sa podane w skrotowej formie gtéwne instrukcje; czy
na podescie sa obecne nalepki dotyczace udzwigu i czy sa czytelne; czy
s czytelne nalepki dotyczace stanowiska sterowniczego na podescie i
na ziemi.

KONTROLA STANU NALEPEK |
TABLICZEK.

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK

KONTROLA SYSTEMU

BEZPIECZENSTWA OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA SYSTEMU .
“OPERATOR OBECNY” Patrz rozdziat 7.2.15

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7 ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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OKRESOWE KONTROLE OBOWIAZKOWE, K'[ORE POWINNY BYC
PRZEPROWADZANE PRZEZ WLASCICIELA

KONTROLA URZADZEN ,
AWARYJNYCH OPIS CZYNNOSCI DO WYKONANIA

KONTROLA AWARYJNEGO

RECZNEGO OBNIZANIA P TR 6

DATA UWAGI PODPIS + PIECZATKA

1 ROK

2ROK

3 ROK

4 ROK

5 ROK

6 ROK

7ROK

8 ROK

9 ROK

10 ROK
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PRZENIESIENIE WL ASNOSCI

1 WLASCICIEL

FIRMA DATA MODEL NUMER FABRYCZNY DATA DOSTAWY
AIRO - Tigieffe S.r.l.

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Poswiadcza sie, ze w podanym dniu wtasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY

KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA

DATA

Poswiadcza sie, ze w podanym dniu wtasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY

KUPUJACY

JURO
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KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Poswiadcza sie, ze w podanym dniu wtasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Po$wiadcza sig, ze w podanym dniu wtasciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY

KOLEJNE PRZENIESIENIA WLASNOSCI

FIRMA DATA

Po$wiadcza si¢, ze w podanym dniu wtadciwosci techniczne, wymiarowe i funkcjonalne maszyny sg zgodne z danymi
przewidzianymi przez producenta i ze ewentualne zmiany zostaty wpisane do niniejszego dziennika.

SPRZEDAJACY KUPUJACY
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WIEKSZE AWARIE

DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY BEZPIECZENSTWEM
DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY BEZPIECZENSTWEM
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WIEKSZE AWARIE

DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY BEZPIECZENSTWEM
DATA OPIS AWARII NAPRAWA
UZYTE CZESCI ZAMIENNE OPIS
KOD ILOSC
SERWIS TECHNICZNY ODPOWIEDZIALNY BEZPIECZENSTWEM
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SCHEMATY ELEKTRYCZNE

ELECTRIC DIAGRAMS
a a
Nazwa maszyny ~ e 0 e u m
Law] © 'ﬁ Law] [e'0)] —
© — © © — o6}
Nazwa maszyny — < H — < b
< < < <
KOD opis KOD opis
Opis .
Opis zestawu
zestawu
Gtéwna skrzynka elektryczna
o statej konstrukcji
029.08.144 Main fixed structure electric X X
box
Ostona CR
029.08.149 CR sheath X X
Ostona CR
029.08.161 CR sheath X X
Ostona CNV
029.08.171 CNV sheath X X X X
Ostona elektromagnetyczna —
029.08.128 CAl X X X X X X
CALl — electrovalves sheath
OSLONA
029.08.129 | MIKROWYLACZNIKOW - CA2 X X
CA2 — microswitches sheath
OSLONA
029.08.150 | MIKROWYLACZNIKOW - CA2 X X X X
CA2 - microswitches sheath
Skrzynka elektryczna silnika
HATZ
029.08.132 Main HATZ engine electric X X
box
Skrzynka elektryczna silnika
029.08.158 ___ciepinego . X X
Main termich engine electric
box
Ostona wtyczki — MO
029.08.148 MO — Supplying sheath X X
Skrzynka elektryczna
029.08.147 platformy X X X X X X
Main platform electric box
029.08.170 | Kompletny schemat potgczen X X
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029.08.132

(2 =100 wF - 100V - N.P.

D1=BY V27

85 D2 = BY255

R1 =120 Ohm - 5W.

FA - FILO 17 - HATZ r ol —‘ NER0-029.08.131 {ALLARME FILTRO ARIA)
FA - WIRE 17 - HATZ I I ‘BLACKfozs.oem {AIR FILTER ALARM)
ALT - FILO 2 - HATZ, 4 2  BIANCO-029.08.131 {ALLARME ALTERNATORE}
ALT - WIRE 2 - HATZ | - T | WHITE-029.08.131 [ALTERNATOR ALARM)
—
PO - FILO & - HATZ 8 13 | VIOLA-029.08.131 (ALLARME PRESSIONE]
PO - WIRE & - HATZ * "PURPLE-029.08.131 (PRESSURE ALARM)
TA - FILOS - HATZ‘ R1 9 J_z, ‘VERDE-ozaosm (ALLARME TEMPERATURA)
TA - WIRE 5 - HATZ ‘*\ » ‘ |' ‘GREEN—OZ‘;‘OB 131 {TEMPERATURE ALARM)
ESS - FILO 7 - HATZ, 5 {RO$S0-029.08.131 (ELETTROSTOP)
ESS - WIRE 7 - HATZ| N% T |RED-029.08.131 (ELETTROSTOP}
< ARANCI0-029.08.131 {+48 BATTERIA)
‘ ORANGE-029.08.131 (+48 BATTERY}
‘ ‘mALLofozg.osm {CANDELETTE)
‘ ‘YELLOW—029‘08‘131 {SPARKING PLUGS}
GIALLD-029.08.131 (CANDELETTE}
\ HYELLOW—OZQ,OSJM {SPARKING PLUGS}
| 1 , o
‘ D ROSSI-029.08.131 (3x1.5)
F20A REDS-0279.08.131{3x15}
‘ ‘ROSSD—O}S.O&OH
RED-035.08.071 @
I |
‘ 36
| 817 C1=100 yF - 100V - NP.

ESS - FILO 18 - HATZ
ESS - WIRE 18 - HATZ

30
MTA - FILO 3 - HATZ

MTA - WIRE 3 - HATZ

g

EA - FILO 14 - HATZ‘
EA - WIRE 14 - HATZ L

/’ﬂ
=%}

\

|

=

314
OWN-029.08.131 {STARTING IMPUT)

|
|
|
|
|
IQQRRONE—OZ‘B.O&W 1{COMANDO AVVIAMENTO}
|
|
|

‘BLU—DN 08.131 (ELETTROACCELERATORE])
+86 % BLUE-029.08.131 {ELETTROACCELERATOR]

= NERI-029.08.131 {3x15)

—— RL ) BLACKS-025.08.131 (3x1.5)

85 4L mmg ‘
| NERO-035.08.071 |
] JBLACK%BS 08.071

ARRO
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029.08.158

FA - FILATT - HATZ |7 s - —| MERO-029.08.131 (BLLARME FILTRD ARIA)
Fi& - WIRE 17 - HATZ MERO-D29.08.131 (AR FILTER AL&RM)

ALT - FILO 2 - HATZ |

[ BIAHCO-GZ9.08.131 {ALLARME ALTERNATORE]

ALT - WIRE 2 - HATZ |
PO - FILO & - HATZ |

| BI&MCO-029.08,131 (ALTERNATOR ALARH:
|VIDL.&-GE9.GB.131 {ALLARME PRESSIOME}

PO - WIRE & - HATZ
Té - FILO S - HATZ |

YIOLA-329,08,131 iIPRESSURE ALARMY

YERDE-029.08.131 (ALLARME TEMPERATURA)

Th - WIRE & - HATZ |
ESS -FILO T - HATZ |

| WERDE-029.08.131 (TEMPERATURE ALARM)
| ROE50-029.08.131 [ELETTROSTOR]

ESS - WIRE 7 - HATZ |
ARANCIO-029.08160 (+45Y BATTERIAI |

| RO3E0-029.08.131 [ELETTROSTOR)
ARANCIO-G29,08.131 1+48 BATTERIAI

ORAMGE-029.08160 {+48Y BATTERY]
FILD 1 - 029.08.0154 [+EY¥11] |

ARANCIO-GZ9.08.131 {+48 BATTERY)

GRIGIO-GZ9.08.131 [+EV11)

WIRE 1- 025080159 (+EY 11| |

FILO 2 - 029.08.159 [-BATT x EV 1
WIRE 2 - 029.08,139 [-BATT x EVT

J

| GRIGIO-GZ9.08.131 [+E%11)

GIALLD-029.08.131 [[ANDELETTE)
> YELLOW-029. 08131 [SPARKING PLUGS!

REDS-029.06.131 (3x15)

1 Z . |
"_: { ROS3I-029.06,131 [3x1.5]

| ROS50-035.08.071
RED-035.08.071 @

2% - FILO 24 - HATZI |

LB
o
]

C1=100 wF - 00% - NP
C2 = 100 oF - 100 - WP
01=BY w2l

02 = BYZ55

R1=120 Ohm - 5.

7.

|

|
ERLE-ELE

ik}
\,_L“j_/

b3
L]

A2V - WIRE 24 - HATZ |

E55 - FILO 18 - HATZ
ES5 - WIRE 16 - HATZ

MTA - FILQ 3 - HATZ
MTE - WIRE 3 - HATZ

EA - FILO 14 - HATZ |
Eh - WIRE 16 -HATZ

FILO 1 - D29.08.160]
|+48% SIC|

FILD'Z - 029.08.1680
SKEY CHYI

CIE/.LE_T 0E L8
|
|
o
a9
EEDIREREREL
k|

|

|

|

|

|

|
;—‘ MARRONE-029.08.131 [COMANDO AYWIAMENTO)
e MARROME-029.0B.131 (STARTING INFUT)
|
|

-8
93

|
|

dy 150411313
(X}

58
1

| BLU-029.08.131 [ELETTROACCELERETORE;
i BLUE-029.08.131 (ELETTROACCELERATOR}

MERI-(29,85.131 31,51
[ | blACKS-029.05131 [3x1.5]

MERQO-D35.08.071 @
BLACK-350.08.071

ouw

o
58

LB
L]

I
|
1
AND DSHISHOD
|

3
—a-|
58
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NP WN-

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

Schematy hydraulicznego
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

ZBIORNIK OLEJU

SZYBKIE SPRZEZENIE

FILTR NA UKLADZIE

FILTR NA SSANIU

POMPA KIEROWNICY

POMPA RUCHU

POMPA TRAKCYJNA

POMPA DLA MANEWROW AWARYJNYCH

ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY

ZAWOR BY-PASS

WYMIENNIKA POWIETRZA / OLEJU

UKLAD "HYDRAULICZNY UKLAD STEROWANIA"

LOCKOWY ZABEZPIECZENIE KONTROLNE
PROPORCJONALNA BLOKADA REGULATORA TRAKCYJNEGO
ZAWOR BLOKOWY

DIVIDER PRZEPLYWU

PLYTA TRAKCYJNA

ELEKTROVALVES RUCH BLOK

ZAWOR PRZED CENTRUM

OSCYLUJACY CYLINDER OSIOWY

CYLINDRER SKRETU

SILNIK TRAKCYJNY

CYLINDER PANTOGRAFU

TELESKOPOWY BUTLIK NA RAMIE

SILNIK OBROTOWY TURRET

CYLINDER NA RAMIE

PLATFORMA POZIOMU CYLINDRA

CYLINDER CZUJNIKA

CYLINDRA JIB

OPERATOR ROTACJA PLATFORMY

POMPA RECZNA

ZAWOR MAKSYMALNY | JEDNOKIERUNKOWY

SILNIK DIESEL

AWARYJNA POMPA ELEKTRYCZNA

LOCKOWE ZABEZPIECZENIE KONTROLNE
PROPORCJONALNA BLOKADA REGULATORA TRAKCYJNEGO
ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA PANTOGRAFU
ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE PIERWSZY PANTOGRAFU
ELEKTROZAWOR PREDLUZENIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR WYCOFANIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR SKRECANIE DX

ELEKTROZAWOR SKRECANIE SX

ELEKTROZAWOR SERIA-PARALLEL TRAKCYJNY
ELEKTROZAWOR OBROT WIEZY DX

ELEKTROZAWOR OBROT WIEZY SX

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR POZIOMOWANIE KOSZYKA W PRZOD

ELEKTROZAWOR POZIOMOWANIE KOSZYKA W TYL
ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA JIB
ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE JIB
ELEKTROZAWOR ROTACJA KOSZYKA DX
ELEKTROZAWOR ROTACJA KOSZYKA SX

ELEKTROZAWOR UWOLNIENIE OSCYLUJACEJ OSI (TYLKO A18 JRTD)

JURO
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NoO bR, WN -

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29

31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OIL TANK

QUICK COUPLING

RETURN FILTER

SUCTION FILTER

STEERING PUMP

MOVEMENT PUMP

DRIVE PUMP

EMERGENCY OPERATION PUMP
UNIDIRECTIONAL VALVE

BY-PASS VALVE

AIR/OIL EXCHANGER

HYDRAULIC STEERING BLOCK

MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
DRIVE PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
BLOCK VALVE

FLOW DIVIDER

DRIVE PLATE

MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
OVER-CENTER VALVE

SWING AXLE CYLINDER

STEERING CYLINDER

DRIVE MOTOR REDUCER

SCISSOR CYLINDER

TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
TURRET ROTATION MOTOR REDUCER

BOOM CYLINDER

PLATFORM LEVELLING CYLINDER

SENSOR CYLINDER

JIB CYLINDER

PLATFORM ROTATION ACTUATOR

MANUAL PUMP

UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE

DIESEL MOTOR

EMERGENCY ELECTROPUMP

MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
DRIVE PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE

FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE

RIGHT STEERING SOLENOID VALVE

LEFT STEERING SOLENOID VALVE
SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
LEFT TURRET ROTATION SOLENQID VALVE
BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
JIB LIFTING SOLENOID VALVE

JIB LOWERING SOLENOID VALVE

RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
LEFT CAGE ROTATION SOLENOQID VALVE
OSCILLATING AXLE UNLOCK SOLENOID VALVE (ONLY A18 JRTD)

JURO
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NoO bR, WN -

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29

31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

RESERVOIR HUILE

ENCLENCHEMENT RAPIDE

FILTRE EN REFOULEMENT

FILTRE EN ASPIRATION

POMPE DIRECTION

POMPE MOUVEMENTS

POMPE TRACTION

POMPE MANOEUVRES D'URGENCE

VANNE UNIDIRECTIONNELLE

VANNE DE DERIVATION

ECHANGEUR AIR/HUILE

BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION

BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
VANNE DE BLOC

DIVISEUR DE FLUX

PLAQUE TRACTION

BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS

VANNE OVER-CENTER

VERIN ESSIEU OSCILLANT

VERIN DIRECTION

MOTOREDUCTEUR TRACTION

VERIN CISEAU

VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE

VERIN FLECHE

VERIN NIVELLEMENT PLATE-FORME

VERIN CAPTEUR

VERIN FLECHE

DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME

POMPE MANUELLE

SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
MOTEUR DIESEL

ELECTRO-POMPE D'URGENCE

COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
ELECTRO-VALVE DEBLOCAGE ESSIEU OSCILLANT (SEUL A18 JRTD)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J

Str.. 123




NP WN-

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIKPLAN
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLTANK

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

PUMPE LENKUNG

PUMPE BEWEGUNGEN

PUMPE FAHREN

PUMPE NOTBEWEGUNGEN

SPERRVENTIL

BYPASS-VENTIL )

AUSTAUSCHER LUFT/OL

HYDRAULIKBLOCK LENKUNG

BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
SPERRVENTIL

FLUSSTEILER

PLATTE FAHREN

BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER SCHWINGACHSE

ZYLINDER LENKUNG

GETRIEBEMOTOR FAHREN

SCHERENZYLINDER

ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGER

ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
ZYLINDER SENSOR

ZYLINDER JIB

AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
HANDPUMPE

RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL
DIESELMOTOR

NOTELEKTROPUMPE

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
PROPORTIONALER JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS

ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
ELEKTROVENTIL PENDELASCHSEL-LOSEN (NUR A18 JRTD)
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NP WN-

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

DEPOSITO ACEITE

ACOPLAMIENTO RAPIDO

FILTRO DE RETORNO

FILTRO DE ASPIRACION

BOMBA DIRECCION

BOMBA MOVIMIENTOS

BOMBA TRACCION

BOMBA MANIOBRAS DE EMERGENCIA

VALVULA UNIDIRECCIONAL

VALVULA DE BY-PASS

INTERCAMBIADOR AIRE/ACEITE

BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION

BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
VALVULA DE BLOQUE

DIVISOR DE FLUJO

PLANCHA TRACCION

BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
VALVULA OVER-CENTER

CILINDRO EJE OSCILANTE

CILINDRO DIRECCION

MOTORREDUCTOR TRACCION

CILINDRO TIJERA

CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
CILINDRO BRAZO

CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA

CILINDRO SENSOR

CILINDRO PESCANTE

ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA

BOMBA MANUAL

VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
MOTOR DIESEL

ELECTROBOMBA EMERGENCIA

REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
ELECTROVALVULA DESBLOQUEO EJE OSCILANTE (SOLO A18 JRTD)
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NP WN-

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLIETANK

SNELKOPPELING

FILTER OP RETOURLEIDING

FILTER OP AANZUIGLEIDING

STUURPOMP

POMP BEWEGINGEN

POMP RIJDEN (TRACTIE)

POMP NOODMANOEUVRES

EENRICHTINGSKLEP

OMLOOPKLEP

LUCHT/OLIEWISSELAAR

HYDRAULISCH STUURBLOK

PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN

PROPORTIONEEL REGELBLOK RIJDEN (TRACTIE)

BLOKKEERKLEP

STROMINGSVERDELER

RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)

ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN

OVER-CENTER VENTIEL

ZWENKASCILINDER

STUURCILINDER

MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)

CILINDER SCHAARMECHANISME

CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
ARMCILINDER

CILINDER NIVELLERING PLATFORM

SENSORCILINDER

GIEKCILINDER

ACTUATOR DRAAIING PLATFORM

HANDPOMP

ONTLAST- EN EENRICHTINGSVENTIEL

DIESELMOTOR

ELEKTRISCHE NOODPOMP

PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN

PROPORTIONELE REGELAAR RIJDEN (TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ONTGRENDELING PENDELAS (ONLY A18 JRTD)
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4 SUGFILTER
5 PUMP FOR STYRNING
6 PUMP FOR RORELSER
7 PUMP FOR KORNING
8 PUMP FOR NODMANOVRERINGAR
9-11 ENSRIKTAD VENTIL
12 VENTIL BY-PASS
13 LUFT/OLJA UTVAXLARE
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK KORNING
17 SPARRVENTIL
18 FLODESFORDELARE
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER PENDELAXEL
25 CYLINDER STYRNING _
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 CYLINDER ARM
31 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
32 CYLINDER SENSOR
33 CYLINDER UTLIGGARE
34 DRIVA ROTATION PLATTFORM
35 MANUELL PUMP
36 SAKERHETS- OCH ENVAGSVENTIL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISK NODPUMP
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EVIT PROPORTIONALSTYRSPAK FOR KORNING
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL HOGER
EV22 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV41 MAGNETVENTIL FRIKOPPLING PENDELAXEL (ONLY A18 JRTD)
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NP WN-

9-11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

EP
EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

F’MAOPABIUYECKASA CXEMA
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

MACIIAHbIN BAK

BbICTPOE BKMOYEHWE

OUNbTP HA BO3BPAT

OUNBLTP B OBPATHOW MATUCTPANN

HACOC MOBOPOTA

HACOC [IBVPKEHWN

HACOC TAru

HACOC ABAPUWHOIO YMPABNEHNSA

OBPATHbI KITAMAH

KNAMAH BY-PASS

NEPEKINIOYATENb BO3AYX / MACINO
MMOPABIMYECKIIA BNOK MOBOPOTA

BJIOK MPOMOPLIMOHAIIBHOMO PEMYNSATOPA ABUXEHWIA
BJIOK MPOMOPLIMOHABIIBHOTO PEFYNATOPA TAMN
KNAMAH BJIOKMPOBKM

AENUTENb NOTOKA

MUTA TATU

BJIOK QNEKTPOKMAMAHOB [ABVXXEHWI

KNAMAH OVER-CENTER

LIMNHOP BPALLAIOLEACSA OCK

LMNUHOP NMOBOPOTA

PEJIYKTOP TAMN

LIMNUHAP NAHTOrPAGA

LIMNUHAP BbIOBMXEHNSA TENECKOMWYECKOW CTPEMbI
PEJYKTOP BPALLIEHWA BALLHM

LUMNUHOP CTPENbI

LMNUHOP BbIPABHUBAHWA NMNATOOPMbI

LIMNUHAP JATYMKA

LMNUHAP JIB

AKTVMBATOP BPALLEHWA MIATOOPMb!

PYYHOW HACOC

OJJHOMO3MUMOHHBIA MPEJOXPAHUTENBHbIV KNAMAH
AV3ENBbHBIA MOTOP

ABAPWIAHBIA ANEKTPOHACOC
MPOMOPLIMOHAIBHBIA PEFYNATOP ABMXEHWN
MPOMOPLIMOHABHBI PETYNATOP TAMM
SNEKTPOKNANAH TArM BNEPEN

SNEKTPOKNAMNAH TAMM HA3AT

SNEKTPOKNAMNAH MOOBEMA MAHTOrPA®A
ONEKTPOKNAMAH MEPBOIO CMYCKA MAHTOIPA®A
SNEKTPOKNANAH BbIABVXEHWUA CTPENbI
ONEKTPOKIAMAH BO3BPALEHMA CTPENbI
SNEKTPOKNAMAH MOBOPOTA HAMPABO
SNEKTPOKNAMAH MOBOPOTA HAJIEBO
SNEKTPOKNAMNAH CEPUAHO-NAPANENBHON TAMN
OMNEKTPOKIANAH BPALLEHWSA BALIHW HAMPABO
ONEKTPOKNAMAH BPALLEHWSA BALIHW HANEBO
SNEKTPOKNANAH MOOBEMA CTPENbI
SNEKTPOKNAMNAH CMYCKA CTPENbI
SNEKTPOKNAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3WHbI BMEPEA
SNEKTPOKNAMAH BbIPABHUBAHNA KOP3VHbI HA3AL
SNEKTPOKNAMNAH NOOBEMA JIB

SNEKTPOKMAMAH CMYCKA JIB

ONEKTPOKITAMNAH BPALLEHWA KOP3WHbI HAMPABO
ONEKTPOKIAMAH BPALLEHWA KOP3WHbI HANEBO
OMNEKTPOKIAMAH  PA3EJTOKMPOBKW BPALLAIOLLEACH OCK (TOMBKO A18 JRTD)
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SCHEMAT HYDRAULICZNY
A6 JE A16JED A18JE A18JED

N°029.07.045

ZBIORNIK OLEJU
SZYBKIE SPRZEZENIE
FILTR NA UKLADZIE
FILTR NA SSANIU
PODWOJINA POMPA

" POMPA RUCHU

SILNIK ELEKTRYCZNY 48/4500

" ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY

ELEKTROZAWOR TRAKCJI

POMPA RECZNA

OPERATOR ROTACJA PLATFORMY

HYDRAULICZNY BLOK STEROWANIA

PROPORCJONALNA BLOKADA REGULATORA

CYLINDER JIB

CYLINDER CZUJNIKA

PLATFORMA POZIOMU CYLINDRA

PLYTA TRAKCYJNA

ELEKTROVALVES RUCH BLOK

ZAWOR PRZED CENTRUM

ARM DRUGIEGO CYLINDRA

CYLINDER SKRETU

SILNIK TRAKCYJNY

CYLINDER PANTOGRAFU

TELESKOPOWY BUTLIK NA RAMIE

SILNIK OBROTOWY TURRET

ZASTOSOWANIE ELECTRO.BIESEL

ELEKTROVALVES OBJAZD

SILNIK DIESEL

PROPORCJONALNA BLOKADA REGULATORA
ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA PANTOGRAFU
ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE PIERWSZY PANTOGRAFU
ELEKTROZAWOR PREDLUZENIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR WYCOFANIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR SKRECANIE SX

ELEKTROZAWOR SKRECANIE DX

ELEKTROZAWOR SERIA-PARALLEL TRAKCYJNY
ELEKTROZAWOR OBROT WIEZY SX

ELEKTROZAWOR OBROT WIEZY DX

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE RAMIENIA TELESKOPOWEGO
ELETTROVALVOLA ELEKTROZAWOR POZIOMOWANIE KOSZYKA W PRZOD
ELEKTROZAWOR POZIOMOWANIE KOSZYKA W TYL
ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA JIB

ELEKTROZAWOR OPUSZCZANIE JIB

ELETTROVALVOLA WYMIANA CYLINDROW
ELEKTROZAWQR ROTACJA KOSZYKA SX
ELEKTROZAWOR ROTACJA KOSZYKA DX
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16JE A16JED A18JE A18JED

N°029.07.045

1 OIL TANK
2 QUICK COUPLING
3 RETURN FILTER
4-35 SUCTION FILTER
5 DOUBLE PUMP
6-33-34  MOVEMENT PUMP
7 ELECTRIC MOTOR
9-11-31  UNIDIRECTIONAL VALVE
10 DRIVE SOLENOID VALVE
1 UNIDIRECTIONAL VALVE
12 MANUAL PUMP
13 PLATFORM ROTATION ACTUATOR
14 HYDRAULIC STEERING BLOCK
15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 JIB CYLINDER
17 SENSOR CYLINDER
18 PLATFORM LEVELLING CYLINDER
19 DRIVE PLATE
20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
2223 OVER-CENTER VALVE
24 SECOND BOOM CYLINDER
25 STEERING CYLINDER
26 DRIVE MOTOR REDUCER
27 SCISSOR CYLINDER
28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER
30 ELECTRO-DIESEL APPLICATION
32 BY-PASS SOLENOID VALVE
36 DIESEL ENGINE
EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE
EV5 FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
EVS LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE
EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE
EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
EV21 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A6 JE A16JED A18JE A18 JED

N°029.07.045
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4-35 FILTRE EN ASPIRATION
5 DOUBLE POMPE
6-33-34 POMPE MOUVEMENTS
7 MOTEUR ELECTRIQUE
9-11-31 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
10 ELECTROVANNE TRACTION
11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 POMPE MANUELLE
13 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 VERIN FLECHE
17 VERIN CAPTEUR
18 VERIN NIVELLEMENT PALTE-FORME
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 APPLICATION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVANNE BY-PASS
36 MOTEUR DIESEL
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EV5 ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV20 ELECCTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEUR TRACTION
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
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HYDRAULIK PLAN
A6 JE A16JED A18JE A18JED

N°029.07.045
1 OLTANK
2 SCHNELLKUPPLUNG
3 RUCKLAUFFILTER
4-35 SAUGFILTER
5 DOPPELPUMPE
6-33-34 PUMPE BEWEGUNGEN
7 ELEKTRO MOTOR
9-11-31 SPERRVENTIL
10 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH
11 SPERRVENTIL
12 HANDPUMPE
13 AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
14 HYDRAULIKBLOCK LENKUNG
15 BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
16 ZYLINDER JIB
17 ZYLINDER SENSOR
18 ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
19 PLATTE FAHREN
20 BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
22-23 OVER-CENTER-VENTIL
24 ZYLINDER AUSLEGER
25 ZYLINDER LENKUNG
26 GETRIEBEMOTOR FAHREN
27 SCHERENZYLINDER
28 ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
29 GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG
30 ELEKTRO-DIESEL-ANWENDUNG
32 BY-PASS ELEKTROVENTIL
36 DIESELMOTOR
EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
EV4 ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
EV18 ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG
EV19 ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
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ESQUEMA HIDRAULICO
A6 JE A16 JED A18JE A18 JED

N°029.07.045
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4-35 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DOBLE
6-33-34 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
9-11-31 VALVULA UNIDIRECCIONAL
10 MOTOR ELECTRICO
1 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 BOMBA MANUAL
13 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 CILINDRO PESCANTE
17 CILINDRO SENSOR
18 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO BRAZO
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 APLICACION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVALVULA BY-PASS
36 MOTOR DIESEL
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TACCION
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
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6-33-34

9-11-31
10

11

12

13

14
15
16

17

18

19
20
22-23
24
25
26
27
28
29
30
32
36
EV1
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
EV21
EV22

HYDRAULISCH SCHEMA
A6 JE A16JED A18JE A18JED
N°029.07.045

OLIETANK

SNELKOPPELING

FILTER OP RETOURLEIDING

FILTER OP AANZUIGLEIDING

DUBBELE POMP

POMP BEWEGINGEN

ELEKTRISCHE MOTOR

EENRICHTINGSKLEP

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP(TRACTIE)

EENRICHTINGSKLEP

HANDPOMP

ACTUATOR DRAAIING PLATFORM

HYDRAULISCH STUURBLOK

PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN

GIEKCILINDER

SENSORCILINDER

CILINDER NIVELLERING PLATFORM

RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)

ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
OVER-CENTER VENTIEL

ARMCILINDER

STUURCILINDER

MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)

CILINDER SCHAARMECHANISME

CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
ELEKTRODIESELTOEPASSING

BY-PASS ELEKTROMAGNETISCHE KLEP

DIESELMOTOR

PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP UITWISSELING CILINDERINHOUD
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A6 JE A16JED A18JE A18JED

N°029.07.045
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4-35 SUGFILTER
5 DUBBEL PUMP
6-33-34 PUMP FOR RORELSER
7 ELMOTOR
9-11-31 ENSRIKTAD VENTIL
10 MAGNETVENTIL FOR KORNING
1 ENSRIKTAD VENTIL
12 MANUELL PUMP
13 DRIVA ROTATION PLATTFORM
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 CYLINDER UTLIGGARE
17 CYLINDER SENSOR
18 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER ARM
25 CYLINDER STYRNING _
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 ELEKTRODIESELTILLAMPNING
32 BY-PASS MAGNETVENTIL
36 DIESELMOTOR o
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV20 MAGNETVENTIL FOR BYTE AV SLAGVOLYM
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV22 ELETTROVALVOLA ROTATION KORG TILL HOGER
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FMMOPABJIMYECKASA CXEMA
A6 JE A16JED A18JE A18JED

N°029.07.045
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKMIOYEHWE
3 OUMNbTP HA BO3BPAT
4-35 OUNbTP B OBPATHOW MATUCTPANN
5 ABOWMHOW HACOC
6-33-34 HACOC [BVMKEHUN
7 SNEKTPUYECKU OBUTATENb
9-11-31 OBPATHbI KITANAH
10 SNEKTPOKNAMAH TAM
12 PYYHOW HACOC
13 AKTVBATOP BPALLEHNA MNATOOPMbI
14 MMOPABIMYECKI BNOK MOBOPOTA
15 BNOK MPOMOPLIMOHANBHOMO PEMYNIATOPA
16 LUMNMHAP JIB
17 LMMMHOP OATUYMKA
18 LIMNMHOP BbIPABHVUBAHNA NNATOOPMbI
19 MAUTA TATU
20 BNOK ANEKTPOKITAMAHOB [IBVYKEHI
22-23 KMAMAH OVER-CENTER
24 LIMMWMHOP BTOPOIO 3BEHA CTPEbI
25 LMNMHOP NOBOPOTA
26 PELYKTOP TAMN
27 LMMMHOP NAHTOTPAGA
28 LMNWHOP BbIOBYXEHWA TENECKOMUYECKOM CTPENbI
29 PEQYKTOP BPALLEHWA BALLIHW
30 MEPEKIHOYATENb 3NEKTPO/ON3ENb
32 SNEKTPOKNAMAH BY-PASS
36 AV3ENbHbIV ABUTATEND
EVA MPOMOPLIMOHANBHbIN PEFYNIATOP
EV2 SMNEKTPOKIAMAH THAMM BMNEPEA
EV3 SMNEKTPOKIAMAH TAMM HA3AL
EV4 SNEKTPOKNAMAH NOLBEMA NMAHTOTPAGA
EV5 SNEKTPOKNAMAH CMYCKA NMEPBOIO MAHTOTPAGA
EV6 SNEKTPOKIAMAH TENECKOMUYECKOrO BbIABUXEHNSA
EV7 QINEKTPOKITAMAH TENECKOMUYECKOrO BO3BPALLEHNS
EV8 SMNEKTPOKIAMAH NMOBOPOTA HANEBO
EV9 SNEKTPOKNAMAH MOBOPOTA HAMPABO
EV10 SNEKTPOKNAMAH CEPUAHO-MAPANENBHOM TAMM
EV12 QIEKTPOKITAMAH BPALLEHWA BALLHW HANEBO
EV13 QINEKTPOKITAMAH BPALLEHWA BALLHW HAMPABO
EV14 SNEKTPOKNAMAH NOLBEMA CTPENbI
EV15 SNEKTPOKNAMAH CMYCKA CTPENbI
EV16 SMNEKTPOKITAMAH BbIPABHUBAHWSA KOP3WHbI BNEPE]
EV17 SMNEKTPOKIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3UHbI HA3AL
EV18 SNEKTPOKNAMAH NOLBEMA JIB
EV19 SNEKTPOKNAMAH CMYCKA JIB
EV20 SNEKTPOKNAMAH WU3MEHEHWS PEXVMA PABOTbI TMIPOMOTOPA
EV21 SIEKTPOKITAMAH BPALLEHWSA KOP3MHbI HANEBO
EV22 QMNEKTPOKITAMNAH BPALLEHWSA KOP3WHbI HAMPABO
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -

TEL. +39

0522 977365

Fax +39 0522 977015

(E)

DECLARATION CE DE

CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O
KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
Aeknapauus
My - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdhopma Anst BbICOTHOMO paboT
Model - Model - Modéle | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOAE/b N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JE XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoit aTo 3asBneHue
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTBeTCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupexTusamm
| CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 / CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTdnLMpoBaHHOM
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numeéro de | Zertifizierten Modell mit | con el siguiente | co CcneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepoM:

N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

i do nastepujacych
zasad:

and with the following
standards:

M.0303.15.5824
et aux  normes | die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

N co creaylowumm
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot podpisujacy
niniejsza  deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuo, nopnucasluee 370
3asBneHne 0
COOTBETCTBUM,
YMONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[DOKyMEHTaLMIO
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO
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TEL. +39

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O
KOH®OPMHOCTHU EC

0522 977365

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE

DECLARATION CE DE

Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
[Jeknapaums
My - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdhopma Anst BbICOTHOMO paboT
Model - Model - Modéle | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOAE/b N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JED XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoit aTo 3asBneHue
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTBeTCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupekTuBamu
| CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 / CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTdnLMpoBaHHOM
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit | con el siguiente | co CneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepoM:

N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTuchukata

i do nastepujacych
zasad:

and with the following
standards:

M.0303.15.5825
et aux normes | die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO  Criedylowmmm
HOpMamu:

EN 280

2013 ENS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot  podpisujacy
niniejsza  deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuyo, noanucasliee 3To
3asiBrieHve 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[LOKyMeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J
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TEL. +39
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O

0522 977365

Fax +39 0522 977015

DECLARATION CE DE

KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE
Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
Aeknapauus
My - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma 151 BbICOTHOrO paboT
Model - Model - Modele | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N°® Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
A16 JRTD XXXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoit aTo 3asBneHue
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTBeTCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupexTusamm
| CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 | CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTdnLMpoBaHHOM
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit | con el siguiente | co CneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepoM:
N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTucukata
M.0303.15.5826
i do nastepujgcych | and with the following | et aux  normes | die Erklarung | y a las siguentes | 1 co cnegylowmumu
zasad: standards: suivantes: entspricht den | normas: HOpMamu:

folgenden Normen:

EN 280

2013 ENS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot  podpisujacy
niniejsza  deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-d

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

ate-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuyo, noanucasluee 3To
3asiBrieHve 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[LOKyMeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J
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TEL. +39

0522 977365

| Fax +39 0522 977015
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBJIEHUE O

DECLARATION CE DE

KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE
Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
Aeknapauus
My - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdhopma Anst BbICOTHOMO paboT
Model - Model - Modele | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N°® Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
A18 JE XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoit aTo 3asBnenue
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTBeTCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupexTusamm
| CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 / CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTdnLMpoBaHHOM
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit | con el siguiente | co CneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepoM:

N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTuchukata

i do nastepujgcych
zasad:

and with the following
standards:

M.0303.15.5827
et aux normes | die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO  Criedylowmmm
HOpMamu:

EN 280

2013 ENS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot  podpisujacy
niniejsza  deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuyo, noanucasliee 3To
3asiBrieHve 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[LOKyMeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J
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TEL. +39
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O

0522 977365

Fax +39 0522 977015

DECLARATION CE DE

KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE
Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
Aeknapauus
My - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdhopma Anst BbICOTHOMO paboT
Model - Model - Modele | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOJE/SIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N°® Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
A18 JED XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoit aTo 3asBneHue
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTBeTCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupexTusamm
| CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 / CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTdnLMpoBaHHOM
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit | con el siguiente | co CneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepoM:

N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTucukata

i do nastepujacych
zasad:

and with the following
standards:

M.0303.15.5828
et aux normes | die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

W CO  Criedylowmmm
HOpMamu:

EN 280

2013 ENS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot  podpisujacy
niniejsza  deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentaciji
technicznej.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuyo, noanucasliee 3To
3asiBrieHve 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[LOKyMeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J
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TEL. +39

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O
KOH®OPMHOCTHU EC

0522 977365

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE

DECLARATION CE DE

Pierwotna deklaracja Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
Aeknapaums
My - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Deklarujemy na nasza | Declare  under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
wylaczng exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | CKNIYUTENbHYI0
odpowiedzialno$¢, ze | that the product: que le produit: Verantwortung fir | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTL
produkt: diese Erklarung , daf | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Podnoszona platforma robocza
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsblihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdhopma Anst BbICOTHOMO paboT
Model - Model - Modéle | N° Podwozie - Chassis No. ‘ Rok - Year - Année
Typ — Modelo-MOAE/b N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JRTD XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Do czego odnosi si¢ ta | To which this | Faisant l'objet de la|Auf das sich die|Al cual esta | K koTopoit 310 3asBneHune
deklaracja, jest zgodna | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracién se refiere | oTHocuTCS, COOTBETCTBYET
z dyrektywami 2006/42 | compliance with the [ est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupekTBamm
I CE, 2014/30 / CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88 | CE oraz | 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE
modelem 2005/88/CE  and with | 2005/88/CE et  au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTduLMpoBaHHOI
certyfikowanym przez: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)
Numer identyfikacyjny 0303
z nastepujagcym | with  the  following | avec le numeéro de | Zertifizierten Modell mit | con el  siguiente | co CcneayoLLmum
numerem certification number: certification suivant: folgender ndmero de | cepTndMLMpPOBaHHBLIM
certyfikacyjnym: Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMEPOM:

N. Certyfikat - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudmkara

i do nastepujacych
zasad:

and with the following
standards:

M.0303.15.5829
et aux  normes | die Erklarung
suivantes: entspricht den

folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

M CO  CreayloLmmm
HOpMamu:

EN 280

:2013 ENIS0 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Podmiot podpisujacy
niniejsza ~ deklaracje
zgodno$ci jest
upowazniony do
utworzenia
dokumentacii
technicznej.

Luzzara (RE), data-date-d

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

ate-Datum-fecha-[lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der

dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

Unterzeichner

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.

Nuuo, nopnucasluee 370
3asBneHne 0
COOTBETCTBUM,
YMONHOMOYEHO
COCTaBUTb  TEXHUYECKYIO
[DOKyMEHTaLMIO
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Przedstawiciel prawny - The legal representative)

JURO

Obstuga i konserwacja — Seria A16 J A18J
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