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1(*18" 2 s>

< Y2 UU(THR U 524 455 5@ "A4%B *0§5*+2126;

- PUIBI2A%I G E5KT2 5 1>, 11<"+ HAD, . 21" 44%sh 12(5@6 51" * 219H26.

1.2 *U\]JUOPMP.

JUTFAT WL* A4 5 47 4% 526 (<OWD%T.+52, 512+, 1 1% X264%B "6%E%"4%B 11"+G%(6%B, 1(274"04"8244%B "1 :
1%%4:+%2 ID"2B * 6"+2(*"1%5 (% %(<"%5"4*: * 6"+2(*"1%5 "1: (" %+@) "V: 5@1%1424*: (" %+ 1% +2E4*82.>U6<

% .1<J*5"4*D, <.+"4U5>2, 8*.+>2, U>(*'.>2, <*"124*D >(*'.>*, 12.5%.+(<B4%B % (" %2, .57 (2 * +.7. J>.*6"194%
"1<. 6" §(<0%1%"X264%.+9 (("0O1*84™: "l >"J'UB 6%"21* — 6. §1"5H< "U2E4*82.>*2 E"("">+2(*.++>*")
1% ("0"21:2+.: 12°<D;*6 % ("0%6:

- 1> 08% 821%52>™ 1(2°<.6"+(*5""2+. 1 52. 80 >§;

- "1 0 %(<"W5m4*: 1(27<.6%+(24@ 40 >3;

- %.+"194%B 52. 1(2".+"5124 6"+2(*"1%6 "1: (" %+@.

, 1D %6 .1<8"2 \[KPbY" 42 1(25@7"+9 6'>.*6"194<D §(<0%1%"X264%.49, %1*."44<D 5 $1"52 "U2E4*82.>*2
B (2 (x4

,2.9 §(<0 "%1J24  @+9 (M062;24 S4<+(* Sw(0*4@; 42 "%1<.>"2+.: 1%T4:+*2 §(<0" (""J2 1(* .% 1D"24**
6"">.*6" 194%B §(<0%1% " X264%.+*), L(*>(211244%%% > 11""+G%(62 *1* > 1%" X264%6< <.+(%B.+5<.

?"1(2;24% 12(25%0*+9 1421 %197*E ("062(%5, 1%.>%19>< %a* <521*8*5"D+ %1(%+*5124*2 52+(<, 5@0@5™: 1+*6
%BI97%B (*.> BL(%>*"@5"4*:.

,0 5(26: 12(262;24*: 6"7*4@ . 1% 4:+%B 11"+GW(6%B 42 "%1<.>"2+.: 1(*>(21124*2 $w(*0%4+"194@E $(<0%5 >
11+GH(62 (" W8*2 4™ W(+< 42 "%1J4@ +:4<+9 +(%.@ *1*>" 21**+.7),

L*.+26™ >0%d+(%!: $(<0" 1(2(@5"2+ G<4>H*U4*(%5"4*2 6"7*4@, 2.1* $(<0 4™ 11"+GW(62 1(25@7"2+ 4" 25 %
4%6*4"194@B $(<0 (.6. $1"5< " P ;*2 1("B* 1" I>. LI+ H** ") * 11"+GUh(6" 4"E%"*+.: 5 1%"4:+%6 10%1%J24**,

JUTEA" 42 6%J2+  @+9 *.1%190%5"4" 421%. (27 .+5244% 5 0%4"E "%(%J4%S% *5*J24*:; 42% E%"*6% 5.28"" %$("'I""'+9
1%.(2°.45%6 .12H*"194@E %$(*"'J"24*B 0%4< (' %+@ 6"7*4@, >%$™" %4 1(%*05%"*+.: 5 %+>(@+@E % ;2.t5244@E
62.+"E.

\2 *_ 1%190%5"+9 6" 7*4< " 12 <> *(%5>* 5"§%48*>05 *I* " (<$*E . (27 .45 12(275*J24*:.

1.3 "WMRUIMP ~U_M]Y.

JUTFAT %1445 4T 4% 526 (OUSHT.+52 1% 1> 1Y AR * +2EY (1< J*5"4*D, 5112+, 1%"X264%B ."6%E%"4%B
11"+GW(6%B, .%.+%: ; 2B *0:
- JUt%(*0%5"44%B (6@, 4" J244%B >%12."6*;

‘ LM@6B"C"$4DC" "FB4 ,6"D"1.. . D*G-.1*4B"J6 "K4,6L.C*-.M N"$RI-Q* 4°J"G"$-Q* ,*DS"%IQ TD%.5




-,(";"Ds 2B "T74A* L §FT(M'51%82.5%6 1(*5%"%6;
- L%8124244%B .+(21@, <1(""51:26%B §* " (%" *4"6*82.>*6* H*1*4" (""6* (>%1*82.+5% .%812424*B * H*1*4" (%5

0"5*.*+ %t 6% 21* 6" 7*4@);
- NI'+GW(6%B "1: (" %8*E (6">.*6"194": §(<0%1%*X264%.+9 ("01*84™ "1: >"J"UB 6%*21* — .6%+(* §1"5<
"U2E4*82.>*2 E" ("2 (*.+>*).
R"6™ 6%t%(*0%5"4" *1: 5%06%J4%.+* 12(262;24*: 6"7*4@ (.6."P ;*2 1("5*I" I>. 1I<"+"H**"). , 6%"21:E . "5<6:
527<;*6* X12."6* (6" .4" J24" "5<6: 0""4*6* 527 < *6* >)12."6* * "5<6: 12(2"4*6* EN1%.+@6* 1%5N(%+4@6*.
, 6%T21:E | 82+@(96: 527<;*6* >%12."6* ("6" .4" J24™ "5<6: 0""4*6* 527<;*6* >P12."6* * "5<6: 12(274*6*
527<;*6* * 105%(%t4@6*. ,.2 527<;*2 >012." %.4";24@ $*" (%" *4"6*82.>*6 .+%:4%84@6 +W(6%0%6 . 1%0*+*54%B
106$*>%B (1(* 1%"""82 1(*5%"4@E >%6"4" +%(6%0" "2B.+5<D+ "5+%6"+*82.>*).
b** (%"*4"6*82.>*2 H*1*4"(@ 12(275*J24*: .W8124244%B >%4.+(<>H** (0" *.>1D824*26 H*1*4™ (%5 5(*;24*:
Sh(0*4@ * H*IF4AT (WS 414" . +(21@) .4" J24@ >1"1"4"6* “over-center’, 421%.(27.+5244% 4" 4*E J2
< AMAUSI244@6%, 8+% 1%05%T:2+ 1%°"2(J*5™+9 .+(2!@ ""J2 5 .1<8"2 .1<8"BAUS% ("O(@5" TI1U4ST 1*+U4*:.
NI"+GWh(6" .4" J24" 12(*1"6* * 124+%84@6* >(21124*:6* " 11 4%§ <.+"4%51244%B 5@.%+@ (12(*!" *62D+ 5@.%+< >
1100 66; 124+%84@2 >(21124*: " 1: 4%$ *62D+ 5@.%+< >150 66).

1.4 (PRXU “WKUbcPIM.

\" 6"7*42 1(2°<.6%+(24@ "5" 62.+" <1(*'5124*::
4" 11"+GH(62 1(* % @84%6 *.1%190%5"4** 6" 7*4@);

- 4" U742 (1,50 5. 2506 L 1<8"2, 4" <(U542 0261%) *622+. 1 5" (*B4%2 <1(*'5124*2 "1 :
5%. . +"'4%5124* 2 11"+GW%(6@ * "'5™ (*B4AUB %.+"4%5>*. \"" 4"0264%6 1<19+2 <1("'5124*: *622+.:
64%8%1%0*H*%44@B 5@>1D8"+219 . 1(2"%E("4*+2194@6 >!1D8N6 "1: 5@ %(*" 62.+" <1("5124*: *
5>1D824*: 6" 7*4Q@.

1.5  MXUJMP.

N*+"4*2 6" 7*4@ 6%J2+ 1(%*05%"*+9. : 1%. (2" .+5%6:
- P25+ (8> ("51*82.50B . *.+26@, .%.+%: ; 2B *0 0" (:J"26@E ">><6< 1 +%(%5 * 112>+(%4".%.";
- +211%5%8% "5*§"+21: (6%"21* . "*02194@6 "5*$"+2126 1%62824@ .*65%1%6 "D"; 6%*21* . 240*4%5@6
"5*§"+2126 1%62824@ .*65%1%6 "B");
- LFL1260@ "5%BAUSH 1 12>+(*82.>08%/+211%5%8% 1(*5%"" (6% 21> "5%B4%SH 1(*5%T" NHI2>+(%/Y*0219 %1(2°2124@
*65%1%6  "ED"; 6%"21* "5%BA%S% 1(*5% " B 12>+(%/T240%4 %1(272124@ .*65%1%6 "E/,").
, 1D %6 .1<8"2, >"> §*"("HI*82.5M:, +'> * [I2>+(*B2.>": <.+"4U5>", (4" J24@ 5.2B 42% E%"*6%B 0" ;*+%B (.6.
.E26@ 112>+(*82.5%B * §** ("51*82.5UB .*.426 5 1(*1%J24** > 4™ +%: ; 26< (<>%5%™ .+5<).

*P MRWgcZ\gbUXZ ~U_M] "~ Ncd fPcPo, gXcMO]Yj gX XPj, Ncd TgXgKYj gJu mY cU WKgM\bPNP] U.
E Rc OUP Wgcg™TM WKMNPKEMbUXZRd JgK”, NPoRXb™rgMj b RXKU]P, b TgXgKgo gR™qPRXbcdrXRd
KUmgXY.
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1.6 ;NP]XMeMTUfMd.

YUz *"24+*GRUH** 6" 7*4@, 5 .1<8"2 0'>"0" 0"1".4@E 8".+2B, 5.28"" 42% E%"*6% 5%.1(%*052.+* *"44@2,
1(*527244@2 4™ (28*.+(""H*%44%6 ;*+>2 . 0"5%".>%B 6" (PUB. , . 1<8"2 1%+2(* *1* 428*+" 2194%.+* ;*>" (+"> J2, >">
*UU(EE RO, (UL1%1%J244@E 1% 5.2B 6"7*42) 42% E%T*6% 5%. .+""4%5*+9 28% 5 5%06%J4% %122 >%(%+>%2 5(26:.
YUz +08%, 8+% @ *"24+*G*H*(U5'"+9 6" 7*4< 1(* Wt.<t.+5%* *>" 4" G 4%5"4** 6" 7*4@ 1(% *+ (25*.+("H*%44@B
A%62(. R™.1%1%J24*2 ;*+>" * E("'424* > (28*.+("H*%44%$% 4%62("" .6. 4" 1(*527244%6 4*J2 (*.<4>2. R>Y624"<2+.:
12(21%."49 1+* ""44@2 5 .%%+52+.+5<D ; *2 :82B>* _12°<D ;2B +" 1*8>*:

R O D XTI LS e

. PIAT TAFORME AEREE SEMOVENT) =)
SELF-PROPELLED AEREAL PLATFORNS
PLATEFORRES DE TRAVAIL ﬁ:ﬁ:ﬁﬂ
SELBETFAMRENDE )
PLATAFORSIAS ELEVADORAS AUTD-PROPULSADAS

S GO

mmmmum

I!Hl’ %

0.,.1
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1.7 9URWgcgiP]MP gR]gb]Yj Tg”\Wg]P]Xgb.

\*J2 1(*52°24 (*.<4%>, 1(2" .+"51:D; *B 6" 7*4<* ("01*84@2 8".+*, 22 .%.+"51:D ; *2.

1)
2)
3)
4)

8)
9)

Ki(% >" <1(*'5124*:;
112>+ (% ; *+;

b** ("51*%82.>*B ;*+;

b*® ("51%82.>%2 "5*§"+21*
+:§%

b*" ("51*82.>*B "5*$"+219
5(";24*%: "74*,
R"0X264%2 .%2"*424*2
220,;

K% 19H25%B < (%5249 "1 :
5*0<"'194%B 1(%52(>*
5@("'54*5"4*: 6" 7*4@;
N%*X264@2 H*1*4" (@;
A>><B< (.

10) b*® (%<1(""5124*2;
11) W>1%4%62(;
12) T*> . $W(D8*6 "!:

+211%5%8% "5*§"+21:;

13) P$(""4*8%+219 0"$(<0>*;
14) PL%(4@B >(<S;
15) W.+(WB. +5% >¥d+ (%! :

QUL zH** 1125+ (%82 5%
U Yp(<"U5" 4% (+}195% 4"
112>+(*82.>*E 6" 7*4"E
h* 112>+(%/"*02194@E
ED);
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2 6&3*;B&/?:;&319176&9;/6;7; /61*$196* ,3 (10 ;*.

Al6J Al18J
/1% 58

E ED D RTD E ED D RTD
64" (" %8": 5@.%+" -6 - 16 16 16 16 17,8 17,8 17,8 17,8
"> 50 %+" 11%.5%. +* %.4.5%(0%4@ -6 - 14 14 14 14 15,8 15,8 15,8 15,8
G 8. 5@ 12+ ot H24+(" %1>(<$"- 6 - 8.1 8.1 81 8.1 9,9 9,9 9,9 9,9
,(T24%2 t7A* (42 421(2() - $(U<.@ - 360 360 360 360 360 360 360 360
,("524%2 11+GW(6@ - $(""<.0 - 140 140 140 140 140 140 140 140
J'>.*6"194@2 ("062(@ 11"+G%(6@ - 66 - 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700
61941 $(<0%1%  X264%. 49 - > - 230 (%) 230 (¥) 230 (%) 230 (%) 230 (%) 230 (%) 230 (%) 230 (*)
J'">. >h1-5% 821%52> 4™ 11"'+G%(62 2 2 2 2 2 2 2 2
,2. 1< +%B 6"7*4@ - >§ - 7300 7600 7160 8250 8140 8100
. 078(<0>" 47> T2 >%12.% — >§ - 3200 3200 3200 3500 3500 3500
P X26-6° - 19,3 19,3 22,3 22,5 22,5 26,3
J. 5 (h1*82.502 *t5124%2 — (- 230 230 230 230 230 230 230 230
RT062(>412. - 66 - 130030 | 7300230 | 7300230 | 8020 | 730020 | 7300230 | 7300230 | 00020
U1 (20%4@ 10x16,5 10x16,5 10x16,5 12x16,5 10x16,5 10x16,5 10x16,5 12x16,5

@) 1) ) 2 @) 1) @) ¢)
J. 12612 < (" *. 1%190%5"4*: - °C - +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Jr4 426120 < *. 1%190%5"4*: - °C - -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5°
Mpedensi ycmotiyusocmu:
N(%"%194@B 4'">1%4 - $("*"<.@ - 3° 3° 4° 4° 3° 3° 4° 4°
N%12(284@B 4">1%4 - §(*'"<.@ - 3° 3° 4° 4° 3° 3° 4° 4°
gL x5 () - 6/.2> - 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
17T cdXgK] gP WMXUIMP
\"1(:J. * 265%.49 "5><B<I z +h(" =, [78".- 48450 | 48/350 (3) 481450 | 48/350 (3)
, 2. "B+ (" -8 - 2x400 2x350 2x400 2x350
P"4%G"04%2 0" (= "4%2 <.+(%B.+5% - , /™ - 48/60 48/45 48/60 48/45
Jo. 16+(2 1:26@B +9> ot 0" (2 4% -A- 195 15 195 15
J'">.. 6%;4%.+9-K,+- 4,5+4,5 4,5+4,5 45+4,5 4,5+45
\"1(:J24%2 1%+ 4% "5*§"+21: 1 -, - 48 48 48 48
"> 1%+(2 1:26@B +%> - A - 160 160 160 160
J%54%.+9 T5*§"+21: 1K, + - 45 45 4,5 4,5
\"1(:J24%2 1*+"4*: "5*§"+21: 2~ - 48 48 48 48
J™. 1%(2 1:26": 6%;4%.49 - A - 160 160 160 160
J%54%.+9 "5*§"+21: 2 K, + - 45 45 4,5 4,5
JF6194M S%(%.+9 +:$* - 6/.2> - 11 11 1,1 1,1
6*4*6" 194" S%(%.49 +:§* - 6/.2> - 0,2 0,2 0,2 0,2
,62.+%6%.+9 6". 1:4%%% "> -1 - 104 104 104 104

MXUJMP ncPTXKg]URgRU 220V

(NgWgcIMXPcz]g Ncd NM\PcZ] Y j ~gNPcPo)
g™ 6%;4%.49-K,+- 22 22
3. 1%+(2 1:26@B +%> - A - 13.9 13.9
3 O+ +:8% - 6/.2> -
34 O%(%.49 +:8* - 6/.2> -
3 1(2% %1 *6@B <>1%4 - % -
,2. 1< +%B 6"7*4@ - >§ - 7200 8140
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Al6J Al18J
""WMRU]MP

E ED D RTD E ED D RTD

$M\PcZ]Y o NbMsUXPcZ (“"gNPcZ ED)
. Cxot Ay . Hatz Hatz

U*1 "*02194%$% "5*§"'+21 : 1D81C 1D81C
J'>.. 6%;4%.49 "5*§"+21: — K, + - 10 10
A><B< (01> =, /N8 - 12/132 12/132
J". W19 +:5%-6/.2> - 1,1 1,1
J*4 (.19 +:8*-6/.2> - 0,2 0,2
,062.+%6%.+9 6" . 1:4%%% "> -1 - 104 104
,62.+%6%.+9 +%h11*54%%% "> -1 - 20 20
J'. 1(2%" %1 *6@B <>1%4 - % - 25 25
CPT\M]1gbYo NbMsUXPcZ (“"gNPcZ EB)
U*1 "5%§"+21:
J'>.. 6%;4%.49 "5*§"+21 — K, + -
Ao><B<E (01> =, /N8, -
J". W19 +:5%-6/.2> -
J*4 (.19 +:8*-6/.2> -
,62.+%6%.+9 6. 1:4%%% ">"-1 -
,62.+%6%.+9  240*4%5%%% > -1 -
. 1(2%" %1 *6@B <>1%4 - % -
$M\PcZ]Y o NbMsUXPcZ (“"gNPcZ D) - HATZ
U*1 "5*§"+21: 2141C 3L41C 2141C 3L41C
J'>.. 6%;4%.49 "5*§"+21 — K, + - 24 36 24 36
Ao><B<E (01> =, /N8 - 12/132 12/132 12/132 12/132
J". W19 +:5%-6/.2> - 1,3 13 13 1,3
4 O%(.49 +:8* - 6/.2> - 0,2 0,2 0,2 0,2
,62.+%6%.+9 6. 1:4%%% ">"-1 - 104 104 104 104
,62.+%6%.+9 +%h11*54%%% "> -1 - 45 45 45 45
'L 1(2%" %1 *6@B <>1%4 - % - 25 40 25 40
$M\PcZ] Yo NbMsUXPcZ (“gNPcZ D) - ISUZU
U*1 "5*§"+21: 3LD1 4LE1 3LD1 4LE1
J'>.. 6%;4%.49 "5*§"+21 — K, + - 24,8 39 24,8 39
A><B< (01> =, /N8 - 12/132 12/132 12/132 12/132
' Oh(%.49 +:8%-6/.2> - 1,3 1,3 1,3 1,3
4 O%(.49 +:8* - 6/.2> - 0,2 0,2 0,2 0,2
,62.+%6%.+9 6. 1:4%%% ">"-1 - 104 104 104 104
,62.+%6%.+9 +%h11*54%%% "> -1 - 45 45 45 45
' 1(2%" %1 *6@B <>1%4 - % - - 25 40 - 25 40

(*) 2 4%5"6"79: ,"<>*?: @'"A<6 BO6( C7%$<,@"67%49 $7<A.% CT%$N"9. O%5"@%4$<%6,? C7.$W7D.E*6(,? <5*F*4.G 4* H.65%,
C"@%H®44"@ 4* @* 1 .4%

(**) J5"7",6( E67*, CTHEQ I *LH*? .*. 7*E4* 12,5 @/,%5 "C7%$%"?%6 @*1.4<, E"F@"D4",6(L 7*B"69 E4% C"@%H%4.G; I5"7",6(
E%67*, 7*E4*? O @/,%5 “"C7%$%"?2%6 @* 1 .4< $"? . ,C""(F'E*4.? MOQRSO 2TVMOW XO Z\ZTW].

1) J6*4$*7649% CA%E@*6.>%,5.% 1.49 10:16,5 F*C""4%49 C""_<7%6*4"E"G C%4"G; N"C""4.6%" (49% CAUE@*6.>%,5.% 1.49
12:16,5 F*C""4%49 C"' " . <7%6*4"E"G C%4"G; ~"'C""4.6%" (49% ,<Ch7_"*,6.>49% 5" "%,* 250-15.

2) J6*4$*7649% CA%EQ@*6.>%,5.% .49 12:16,5 F*C""4%49 C"".<TU6*4"E"G CW4"G; "N"C""4.6%"(49% CA%E@*6.>%,5.% 1.49
10:16,5 F*C'""4%49 C"' " . <7%6*4"E"G C%4"G; ~"'C""4.6%" (49% ,<Ch7_"*,6.>49% 5" "%,* 250-15.

3) J6*4$*76; N"'C" "4 .6%" (4" *55<@<"?76"7 482 455A>*,.

a9". C7"E%$%49 .,CO6*4.? 64", .6%" (4" 1<@*, C7".FE"$.@"A" E <,""E.?:, ,>.6*LH._:,? 4*_B" "% 4%B"*A"C7.7649@., >6"B9
"b%4.6( - : E"F$UG,6E . % 4* "CUh7*6" 7.

- cQZSMOWeZJISWZ  ONZQW: VT7"ERA( 4%C7%79E4A"A" *5<,6.>%,5"A"™ $*E"%4.?, SE.E*"%4649G EO>.,"%w44"@< (A), 4*
T*B">.: @%,6%: 4% C7T%EQ B *%6 70 $a (A).

- ONZQW I MZXQO2F  "2W/gMZQZ  : V7 EWA( 4%C7%7OE4A"A" *5<,6.>%,5"A" $*E"%4 .7, BE.E*"%4649G E9>., "%44"@< (A),
4% T*B">_ 1 @%,6%: 4% CTHE9Q 1*%6 106 $a (A); <7"EW4( *5<,6.>%,5"A" $*E W4 .2 4* @%,6% "CH7*6"7* 4* Fh@"% 4% C7THEQ 1*%6 85 $a
(A); <T"EW4( *5<,6.>%,5"A™ $*E"%4. 2 4* @%, 6% "Ch7*6"7* 4* C**61"7@% 4% CTHED 1*%6 78 $a (A);

NT?E_B7*b.. ,>.6%%6,?, >6" E4"7@*"(49: <,""E.?: 7*B"69:

-, T%$4%h FA*>%4 % E SE*$7*6% >*,6"69 <,5"7%4.?, 5"6"7"G C"$EU7A*L6,? E%7:4.%5"4%>4",6.,4.D% 2,5@/,2;

-, T%$4?? BE*$7*64*? EN" . >_4* >*,6"69 <,5"7%4.?, 5"6"7"G C"$E%7A*%6,? 5"'7C<,, 4.D% 0,5 @/,2.
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3 (&9, C&lI'™ 1/*"'/6;.

3.1 MXUJMP.

BI2>+(*82.5" 1 * §*" (%"*4"6*82.>": . *.+26@ %.4" ; 24@ 1 (2 %E("4*+2194@6™* <.+(%B.+5"6*, 4" .+(%244@6> *
%128"+""44@6* *08%+%5*+2126.

ﬁ *P JUKT_UXZ M P M\"P]dXZ JURXKgoT™ M gN]gsg M\ Tg”~Wg]P]Xgb ncPTXKMOPRTgsg M
SMNKgNMJUMOPRTgsg gmgK ™ NgbU]Md.

3.2 KUbMcU KUmgXY M XPjJMOPRTGP gmRc i MbU]MP.

L 28T AMT5O RATKERTCNIQA@2 (27 45" 0" KH@ 5 W52+ 45%% | "2B.45<D 3 *6* AW(B"+*5"6* 5 b 1M 4
AR(ANB $55<24@ * 201" 4%. 4% (" %@ (5 %% 244%.+*% PTF2AUR A\P *.1%190%5"4%2 >" 0> * (26428
20%1" . 4%.+*. L6+ (* 4*J21(*52" 244@B (*.<4>.).

T H1IA % TRN00%5"+9. 1 +h195% 5 EN(UT% %.52 3 244QF O%4"E, 1271 0" 426, 8+% @ 1%52(E4%.+9 <8".+>"
@1" (U5A%B * U.+"sN8A% LI%HAUB. UT*A" 42 6%J2+  @+9 *.1WIQ0US"A" 5 < VUS*:IE 42" +"+%84%B
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"Uh. +"4384% 524+*1%(<26@F 62.+"E.
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(A2 1> LIHR BV Tx B S 28 (<.
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3.3 KUbMcU mP\gWUR]gRXM.

331 "mqMP.

9PTg/PIN"PXRd MRWgcZ\gbUXZ b\KgRcYj M gm~OP]]Y]J crNPo, TgXgKYP bIM~UXPcZ]g M\~ OMcM
ﬁ JURXgdgPP K™ TgbgNRXbg.
9PTgPIN"PXRd MRWgcZ\gbUXZ ~U_M]"~ JU KURRXgd]MM, Wg TKUo]Po ~PKP, JP ~P]PP 5 ~PXKgb gX
cM]Mo bYRgTgsg JUWKdiPIMd (bg bRdTg” Rc™OUP, JP b mcM\gRXM gX ncP~P]Xgb, JUjgNdgMjRd
WgN JUWKd 1PJMPA).

OPTgMPIN™PXRd  MRWgczZ\gbUXZ ~U_M]~, WKMNPKiMbUdRZ \JUOPJMo  sK™\gWgNEtP~]gRXM,

ﬁ “TUNU]]Yj b RggXbPXRXb rqgPo scUbP, TURUrqgPoRd XPJIMOPRTMj  JUKUTXPKMRXMT. *U
MNP]XMeMTUfMg]]g”™ gMXTP  “TU\U]g ~UTRM~UcZ]gP TgcMOPRXbg cMf, NgW RTUPAYj JU

WeUXegK™™ M RggXbPXRXb™ rqud sk \gWgNtP]gRXZ.

1mRgcrX]g \UWKPgP]g WKgM\bgNMXZ \UsK™\T™ JU WcUXegK”™™ crNPo, gmgK~NgbU]Md M

KUmgOMj ~UXPKMUcgb b WgN]dXg” Wgcg i PTMM.

9PTg/PIN"PXRd *& MRWgcZ\gbUXZ WgNEP~]YP WeggUNTM McM Mj ncPAP]XY Ned \U\P~cPIMd bg

bKP/d gR™PRXbcP]Md RbUKgO] Y j KUmgX JU WcUXegK/P.

332  PKPNbMiP]MP.

PKPN crmY” WPKPNbMiPJMP~ ~U_M]Y TJPgmjgNM~g “NgRXgbPKMXZRd, OXg M~PrqgMPRd
ﬁ RgPNMJMXPcZ]YP bMcTM gXRgPNM]PTY gX RMRXPAY WMXU]Md. Eg bKP~d WPKP/APP]Mo WgRXgd]1g
WKgbPKdXZ KURWgcg i PJMP RUgsg TUmPcd b Rc™OUP, PReM ~U_M]JU R WKMbgNg” gX ncPTXKg]URgRU
b 220 E.
*P MRWgczZ\gbUXZ ~U_M]~ JU KYjcY]j M JPWKgO]YJ \P~PcZ]YJ “OURXTUj bg M\mPiUJMP
bg\“gi]go ]P RXgoOMbgRXM.  KPiNP OP~ WKgM\bPRXM WgNtP~ WcUXegK”™Y TJPgmjgNM~g
WKgbPKMXZ sgkM\g]XUcZ]gRXZ WcUXegK™Y R Wg~ggZr W \YKd “Kgb]d, JUjgNdgPsgRd JU
WecUXegK™P.  Eg M\mPiUJMP gWKgTMNYbUJMd  RcPN'PX WKMNPKiMbUXZRd  ~UTRM~UcZ]g
NgW™RXM~gsg “Tcg]U, “TU\U]]gsg b scUbP, RggXbPXRXb™ rgPo XPJIMOPRTMA JUKUTXPKMRXMTUA WgN
JU\bUIMP™ « KPNPCY “RXgoOMbgRXM». E crmg”™ Rc™OUP, bRP WPKPAPQPIMd JU JUTcgl]lYj
WcgRTgRXdj JPgmjgNM~g WKgM\bgNMXZ R MUTRMAUCZ] go gRXgKg i JgRXZ K.
Eg DKPAd WgNEtP™U  WcUXegK™Y (R'QPRXb™PX gWKPNPcP]]Yo NgW RTUPAYo  WKPNPc,
M\”P]drgMoRd b \UbMRM~gRXM gX ~gNPcM), UbXg”"UXMOPRTM bTcrOUPXRd mP\gWUR]Ud RTgKgRXZ
WPKPAPQPM.
"'R™gPRXbcdXZ XdsgbYP ~UJPbKY R WgN]dXgo WeUXegK”rgo XgcZTg JU Kgb]Yj M sgkM\g]XUcZ] Y]
“OURXTUJ, Tg]XKgcMK™d gXR XRXbMP d~ M RX"WPJPo JU WgbPKj]gRXM M gmKuqud bIM~UIMP JU
SUMUKMXY ~U_M] Y.
Eg bKPAd XdsgbYj ~UJPbKgb R WgN]dXgo WcUXegK”™go P NgW RTUPXRd KUmgOM~ Wg~PQUXZ
sgKM\gJXUcZ] YP sK™\Y JU WeUXegK™™ (gWPKUXgKY JU mgKX™ P Ngci]Y Xd] XZ \U Rgmgo XKgRY,
TUmPcd M X.N.).
(U_M]JU JP NgciJU mYXZ MRWgcz\gbUJU JPWgRKPNRXbP]]g TUT “cMO]gP XKUJRWgKX]gP RKPNRXbg.
*P MRWgcZ\gbUXZ PP Ncd WPKPbg\TM ~UXPKMUcgb (R scUb™ 1.2 "*U\JUOPTMP™).

Eg bKP/d WPKPAPGP]Md NPK i UXZ K™ TM b mP\GWUR] g Wgcg i PTMM: K™ TM bgNMXPcd KURWgcgsUIrXRd
TUT WgTUNU]g JU KMR™JTP 1 McM E, U WPKPbg\MAYo gWPKUXgK NPKEMX K TM TUT WgTU\U]g JU
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3.3.3  9UmgOMP eU\Y.

(U_M]JU RJUmiP]JU RMRXP~go Tg]XKgcd “scU JUTcg]u, TgXgKud mcgTMK™PX WgNtP~ b Rc™OUP
TP RXgoOMbgsg WgcgiPIMd. Eg\gm]gbMXZ KUmgX™ ~gi]g XgcZTg WgRcP WKMbPNPIMd ~U_M]Y b
“RXgoOMbgP WgcgiPIMP. &RcM bTcrOUrXRd \b TgbUd RMs]UcM\UfMd M TKURJUd cU~WgOTU
(NgWgc]MXPcZ]g), JUjgNdqudrd JU W czXP "WKUbcPIMd JU WcUXegK”P, ~U_MJU KU\PQPJU
JPWKUbMcZ]g (R™. scUbY, gX]gRdgMPRd T gmgM~ WKUbMcU”™ nTRWc UXUFMM), M JPgmjgNM™g
WKMbPRXM WcUXegK”™™ b RgRXgd]MP WgTgd M mP\gWURTgRXM, OXgmY bg\gm]gbMXZ KUmgX".

(U_M]Y R ncPTXKMOPRTM~™ WKMbgNg” RJUmiP]Y "RXKgoRXbg”™ Ncd Tg]XKged M\gcdfMm
ncPTXKggmgK ™ NgbU]Md. E Rc™OUP JUK™_P]Md M\gcdfMM McM JPMRWKUb]gRXM b NMRXU]fMg]lg”™
bYTcrOUXPcP, nXg "RXKgoRXbg (KURWgcgiP]]gP JU KUAP — R/ scUb™ "9QURWgcgiPIMP gR]gb]Y]
Tg™Wg]P]Xgb") Wgc]JoRXZr mcgTMK™PX ~U_M]™ M “TU\YbUPX JU JPMRWKUb]gRXZ, M\NUbUd
JPWKPKYb]Yo RMs]Uc.

*P  bYRgbYbUXZRd \U WgK O]M, KURWgcgiP]]YP Wg WPKMAPXK™ WcUXegK”™Y. ;\mPsUXZ
PmcUsgWKMdX] Y j UX~gRePK]Yj “RcgbMo, gRgmP]]g bPXKP]Y j N]Po.

Eg bKP~d KUmgX b gmqPRXbP]]1Yj ~PRXUj KPTg/PIN"PXRd gsKUJMOMXZ \g]~ WKgbPNPIMd KUmgX
bKPAPTT Y/ gsKUENPTMPA McM NK™sMAM RWPFMUCZ] Y MM RMs]UcZ] Y /*M RKPNRXbUMM.

*P MRWgcZ\gbUXZ XPWcgbgo NbMsUXPcZ (NM\PcZ]Yo McM mPJ\M]gbYo) b \UTKYXY] McM
JPNgRXUXg0] g bPJXMcMK™PAY j WgPQP]Md].

/CPN”PX WKghPKdXZ gXR™XRXbMP crNPo, TKg”*P gWPKUXgKU, b \g]P NPoRXbMd ~U_M]Y.

Eg bKP~d WPKPNbMiPIMd JUjgNdgM~Rd JU WcUXegK™P KPTgPIN PXRd mYXZ WKPNPcZ]g
gRXgKg i ] Y”™M, OXgmY M\mPsUXZ bg\"*gi]Y j RXgcT]gbP]Mo R WPKRg]Ucg”, KUmgXUrgM”™ JU \P/cP.
EYWgc]dXZ WgNEP™ WeUXegK/Y, XgeZTg PReM U MJU gWMKUPXRA JU WegX] ™ r M sgkM\g]XUcZ] " r
\P~cd] ™ r WgbPKj]gRXZ.

KgM\bgNMXZ XdsgbYP ~U]PbKY R WgN]dXgo WecUXegK”go, XgcZTg PRcM \P~cd]Ud WgbPKj]gRXZ,

JU TgXgKgo g]U JUjgNMXRd, dbcdPXRd WegX]go M sgkM\g]XUcZ]go.

E Tg]fP KUmgXY, Ncd WKPNgXbKUgPIMd  bg\*gi]JgRXM WgcZ\gbU]Md ~U_M]go ]P

UbXgKM\gbUT]Y”M crNZ~M, JPgmjgNM~g M\bcPTUXZ TcrO M\ W cZXU “WKUbcPIMd M gRXUbcdXz

Psg b JUNPE]g”™ /PRXP.

ERPsSNU KU\PQUXZ WKMRWgRgmcP]Md M KUmgOMP MJRXK™PTXY XUTM/ gmKU\g”, OXgmY M\mP §UXZ Mj
WUNPIMd M WgRcPN™ rgPsg KMRTU Ncd KUmgOMj JU \P/cP.
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334  /NMcUbPXKUWg _TUcP CgegKXU.
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(U_M]Y, Ncd TgXgKYj ~UTRMAUCZ] Yo WKPNPC bPXKU KUBP] O ~/RPT., Ngci]Y MRWgcZ\ghUXZRd
XgcZTg b \UTKYXY j Wg”PgPIMdj. *P NgW RTUPXRd MRWgcZ\gbUJMP nXMj ~U_M] b]P Wg~PgP]No,

NUTP WKM gXR ™ XRXbMM bPXKU.
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 SERBATOIO OLIO

2 INNESTO RAPIDO

3 FILTRO IN RITORNO

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA STERZO

6 POMPA MOVIMENTI

7 POMPA TRAZIONE

8 POMPA MANOVRE DI EMERGENZA

9-11 VALVOLA UNIDIREZIONALE

12 VALVOLA DI BY-PASS

13 SCAMBIATORE ARIA/OLIO

14 BLOCCO IDRAULICO STERZO

15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI
16 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE
17 VALVOLA DI BLOCCO

18 DIVISORE DI FLUSSO

19 PIASTRA TRAZIONE

20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI

22-23 VALVOLA OVER-CENTER

24 CILINDRO ASSALE OSCILLANTE

25 CILINDRO STERZO

26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE

27 CILINDRO PANTOGRAFO

28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO

29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA

30 CILINDRO BRACCIO

3 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA

32 CILINDRO SENSORE

33 CILINDRO JIB

34 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

35 POMPA MANUALE

36 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE

M MOTORE DIESEL

EP ELETTROPOMPA EMERGENZA

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI

EVAT REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB

EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV41 ELETTROVALVOLA SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OIL TANK

2 QUICK COUPLING

3 RETURN FILTER

4 SUCTION FILTER

5 STEERING PUMP

6 MOVEMENT PUMP

7 DRIVE PUMP

8 EMERGENCY OPERATION PUMP

9-11 UNIDIRECTIONAL VALVE

12 BY-PASS VALVE

13 AIR/OIL EXCHANGER

14 HYDRAULIC STEERING BLOCK

15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 DRIVE PROPORTIONAL CONTROL BLOCK

17 BLOCK VALVE

18 FLOW DIVIDER

19 DRIVE PLATE

20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK

22-23 OVER-CENTER VALVE

24 SWING AXLE CYLINDER

25 STEERING CYLINDER

26 DRIVE MOTOR REDUCER

27 SCISSOR CYLINDER

28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER

29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER

30 BOOM CYLINDER

3 PLATFORM LEVELLING CYLINDER

32 SENSOR CYLINDER

33 JIB CYLINDER

34 PLATFORM ROTATION ACTUATOR

35 MANUAL PUMP

36 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE

M DIESEL MOTOR

EP EMERGENCY ELECTROPUMP

EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EVAT DRIVE PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE

EV5 FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE

EV8 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE

EV9 LEFT STEERING SOLENOID VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE

EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE

EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE

EV21 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE

EV41 OSCILLATING AXLE UNLOCK SOLENOID VALVE (ONLY A18 JRTD)
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4 FILTRE EN ASPIRATION
5 POMPE DIRECTION
6 POMPE MOUVEMENTS
7 POMPE TRACTION
8 POMPE MANOEUVRES D'URGENCE
9-11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 VANNE DE DERIVATION
13 ECHANGEUR AIR/HUILE
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
17 VANNE DE BLOC
18 DIVISEUR DE FLUX
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN ESSIEU OSCILLANT
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 VERIN FLECHE
3 VERIN NIVELLEMENT PLATE-FORME
32 VERIN CAPTEUR
33 VERIN FLECHE
34 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
35 POMPE MANUELLE
36 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
M MOTEUR DIESEL
EP ELECTRO-POMPE D'URGENCE
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EVIT COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV41 ELECTRO-VALVE DEBLOCAGE ESSIEU OSCILLANT (SEUL A18 JRTD)
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22-23

EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIKPLAN
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLTANK

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

PUMPE LENKUNG

PUMPE BEWEGUNGEN

PUMPE FAHREN

PUMPE NOTBEWEGUNGEN

SPERRVENTIL

BYPASS-VENTIL

AUSTAUSCHER LUFT/OL

HYDRAULIKBLOCK LENKUNG

BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
SPERRVENTIL

FLUSSTEILER

PLATTE FAHREN

BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER SCHWINGACHSE

ZYLINDER LENKUNG

GETRIEBEMOTOR FAHREN

SCHERENZYLINDER

ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGER

ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
ZYLINDER SENSOR

ZYLINDER JIB

AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
HANDPUMPE

RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL
DIESELMOTOR

NOTELEKTROPUMPE

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
PROPORTIONALER JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS

ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
ELEKTROVENTIL PENDELASCHSEL-LOSEN (NUR A18 JRTD)




ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DIRECCION
6 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
8 BOMBA MANIOBRAS DE EMERGENCIA
9-11 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 VALVULA DE BY-PASS
13 INTERCAMBIADOR AIRE/ACEITE
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
17 VALVULA DE BLOQUE
18 DIVISOR DE FLUJO
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO EJE OSCILANTE
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 CILINDRO BRAZO
3 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
32 CILINDRO SENSOR
33 CILINDRO PESCANTE
34 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
35 BOMBA MANUAL
36 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
M MOTOR DIESEL
EP ELECTROBOMBA EMERGENCIA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EVIT REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV41 ELECTROVALVULA DESBLOQUEO EJE OSCILANTE (SOLO A18 JRTD)
[ZR0
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 STUURPOMP
6 POMP BEWEGINGEN
7 POMP RIJDEN (TRACTIE)
8 POMP NOODMANOEUVRES
9-11 EENRICHTINGSKLEP
12 OMLOOPKLEP
13 LUCHT/OLIEWISSELAAR
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 PROPORTIONEEL REGELBLOK RIJDEN (TRACTIE)
17 BLOKKEERKLEP
18 STROMINGSVERDELER
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ZWENKASCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ARMCILINDER
3 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
32 SENSORCILINDER
33 GIEKCILINDER
34 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
35 HANDPOMP
36 ONTLAST- EN EENRICHTINGSVENTIEL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISCHE NOODPOMP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EVIT PROPORTIONELE REGELAAR RIJDEN (TRACTIE)
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV41 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ONTGRENDELING PENDELAS (ONLY A18 JRTD)
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4 SUGFILTER
5 PUMP FOR STYRNING
6 PUMP FOR RORELSER
7 PUMP FOR KORNING
8 PUMP FOR NODMANOVRERINGAR
9-11 ENSRIKTAD VENTIL
12 VENTIL BY-PASS
13 LUFT/OLJA UTVAXLARE
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK KORNING
17 SPARRVENTIL
18 FLODESFORDELARE
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER PENDELAXEL
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 CYLINDER ARM
3 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
32 CYLINDER SENSOR
33 CYLINDER UTLIGGARE
34 DRIVA ROTATION PLATTFORM
35 MANUELL PUMP
36 SAKERHETS- OCH ENVAGSVENTIL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISK NODPUMP
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EVIT PROPORTIONALSTYRSPAK FOR KORNING
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL HOGER
EV22 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV41 MAGNETVENTIL FRIKOPPLING PENDELAXEL (ONLY A18 JRTD)
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F’MOPAB/IUYECKAA CXEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 HACOC MNOBOPOTA
6 HACOC [BW/XEHWN
7 HACOC TArK
8 HACOC ABAPUIHOTO YMPABNEHWSA
9-11 OBPATHbIV KITAMAH
12 KITAMAH BY-PASS
13 MEPEKMIOYATENNb BO3AYX/ MACIO
14 TMOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BNOK MPOMOPLMOHANBHOMO PETYNATOPA ABVKEHWI
16 BIOK NMPOMOPLMOHABIBEHOI O PEMYNIATOPA TAMN
17 KITAMAH BENOKNPOBKM
18 JEJIUTESb NMOTOKA
19 MIUTA TAMN
20 BNOK QNEKTPOKIAMAHOB ABVXEHWI
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 LMMHAP BPALLAKOLECSA OCK
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 UMNUHLP NAHTOTPAGA
28 UWNHAP BbIABVXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALIHA
30 UMNUHOP CTPENBI
31 LUMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
32 UMNUHOP OATUNKA
33 UMNMHAP JIB
34 AKTWUBATOP BPALLEHWA NTATOOPMbI
35 PYYHOW HACOC
36 OJHOMO3NLMOHHbI NMPELOXPAHWUTENBHbIA KNAMAH
M LV3ENbHbIA MOTOP
EP ABAPWIHBIV ANEKTPOHACOC
EV1 MPOMOPLOHANBHBIV PEFYNIATOP [BWKEHWNA
EVIT MPOMOPLVOHATIbHBIN PETYNIATOP TAMM
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HA3AQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A
EV5 ONEKTPOKNAMAH MEPBOrO CIYCKA MAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKIAMAH BbIABMXEHWA CTPESbI
EV7 ONEKTPOKNAMAH BO3BPALLEHUA CTPENbI
EV8 ONEKTPOKINAMAH MNMOBOPOTA HAMPABO
EV9 ONEKTPOKIIAMAH MOBOPOTA HAJEBO
EV10 QNEKTPOKMNAMAH CEPUAHO-NAPANNENBHOW TATU
EV12 ONEKTPOKINAMAH BPALLEHUA BALLHW HATTPABO
EV13 ONEKTPOKIIAMAH BPALLEHWA BALLIHW HAJIEBO
EV14 ONEKTPOKNAMAH NMOOBLEMA CTPENbI
EV15 ONEKTPOKIAMAH CIMYCKA CTPEJbI
EV16 ONEKTPOKINAIMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HbI BMEPE[
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKNAIMAH MNMOOBLEMA JIB
EV19 OQNEKTPOKIIAMAH CITYCKA JIB
EV21 ONEKTPOKINATMAH BPALLEHNA KOP3MHBI HAMPABO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHNA KOP3MHbI HANEBO
EV41 QNEKTPOKNATMAH  PA3BIOKNPOBKM BPALLAKOLEWCA OCU (TONBbKO A18 JRTD)
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 SERBATOIO OLIO
2 INNESTO RAPIDO
3 FILTRO IN RITORNO
4-35 FILTRO IN ASPIRAZIONE
5 POMPA DOPPIA
6-33-34 POMPA MOVIMENTI
7 MOTORE ELETTRICO 48/4500
9-11-31 VALVOLA UNIDIREZIONALE
10 ELETTROVALVOLA TRAZIONE
12 POMPA MANUALE
13 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
14 BLOCCO IDRAULICO STERZO
15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE
16 CILINDRO JIB
17 CILINDRO SENSORE
18 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA
19 PIASTRA TRAZIONE
20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI
22-23 VALVOLA OVER-CENTER
24 CILINDRO SECONDO BRACCIO
25 CILINDRO STERZO
26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE
27 CILINDRO PANTOGRAFO
28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO
29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA
30 APPLICAZIONE ELETTRO/DIESEL
32 ELETTROVALVOLA BY-PASS
36 MOTORE DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVOLA SELETTRICE
EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE
EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EVS ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO TELESCOPICO
EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO TELESCOPICO
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRO
EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRATORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO
EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO
EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA
EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OIL TANK
2 QUICK COUPLING
3 RETURN FILTER
4-35 SUCTION FILTER
5 DOUBLE PUMP
6-33-34 MOVEMENT PUMP
7 ELECTRIC MOTOR
9-11-31 UNIDIRECTIONAL VALVE
10 DRIVE SOLENOID VALVE
11 UNIDIRECTIONAL VALVE
12 MANUAL PUMP
13 PLATFORM ROTATION ACTUATOR
14 HYDRAULIC STEERING BLOCK
15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 JIB CYLINDER
17 SENSOR CYLINDER
18 PLATFORM LEVELLING CYLINDER
19 DRIVE PLATE
20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
22-23 OVER-CENTER VALVE
24 SECOND BOOM CYLINDER
25 STEERING CYLINDER
26 DRIVE MOTOR REDUCER
27 SCISSOR CYLINDER
28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER
30 ELECTRO-DIESEL APPLICATION
32 BY-PASS SOLENOID VALVE
36 DIESEL ENGINE
37 BRAKE CYLINDER
39 SELECTOR VALVE
EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE
EVS FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE
EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
EV8 LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE
EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE
EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
EV21 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4-35 FILTRE EN ASPIRATION
5 DOUBLE POMPE
6-33-34 POMPE MOUVEMENTS
7 MOTEUR ELECTRIQUE
9-11-31 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
10 ELECTROVANNE TRACTION
11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 POMPE MANUELLE
13 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 VERIN FLECHE
17 VERIN CAPTEUR
18 VERIN NIVELLEMENT PALTE-FORME
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 APPLICATION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVANNE BY-PASS
36 MOTEUR DIESEL
37 CYLINDRE DE FREIN
39 SOUPAPE DE NON-RETOUR
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV20 ELECCTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEUR TRACTION
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
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HYDRAULIK PLAN
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLTANK
2 SCHNELLKUPPLUNG
3 RUCKLAUFFILTER
4-35 SAUGFILTER
5 DOPPELPUMPE
6-33-34 PUMPE BEWEGUNGEN
7 ELEKTRO MOTOR
9-11-31 SPERRVENTIL
10 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH
1 SPERRVENTIL
12 HANDPUMPE
13 AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
14 HYDRAULIKBLOCK LENKUNG
15 BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
16 ZYLINDER JIB
17 ZYLINDER SENSOR
18 ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
19 PLATTE FAHREN
20 BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
22-23 OVER-CENTER-VENTIL
24 ZYLINDER AUSLEGER
25 ZYLINDER LENKUNG
26 GETRIEBEMOTOR FAHREN
27 SCHERENZYLINDER
28 ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
29 GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG
30 ELEKTRO-DIESEL-ANWENDUNG
32 BY-PASS ELEKTROVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BREMSZYLINDER
39 WAHLVENTIL
EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
EV4 ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
EV18 ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG
EV19 ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
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ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4-35 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DOBLE
6-33-34 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
9-11-31 VALVULA UNIDIRECCIONAL
10 MOTOR ELECTRICO
1 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 BOMBA MANUAL
13 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 CILINDRO PESCANTE
17 CILINDRO SENSOR
18 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO BRAZO
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 APLICACION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVALVULA BY-PASS
36 MOTOR DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVULA SELECTORA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TACCION
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4-35 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 DUBBELE POMP
6-33-34 POMP BEWEGINGEN
7 ELEKTRISCHE MOTOR
9-11-31 EENRICHTINGSKLEP
10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP(TRACTIE)
1 EENRICHTINGSKLEP
12 HANDPOMP
13 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 GIEKCILINDER
17 SENSORCILINDER
18 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ARMCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ELEKTRODIESELTOEPASSING
32 BY-PASS ELEKTROMAGNETISCHE KLEP
36 DIESELMOTOR
37 REMCILINDER
39 KIESKLEP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP UITWISSELING CILINDERINHOUD
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4-35 SUGFILTER
5 DUBBEL PUMP
6-33-34 PUMP FOR RORELSER
7 ELMOTOR
9-11-31 ENSRIKTAD VENTIL
10 MAGNETVENTIL FOR KORNING
1 ENSRIKTAD VENTIL
12 MANUELL PUMP
13 DRIVA ROTATION PLATTFORM
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 CYLINDER UTLIGGARE
17 CYLINDER SENSOR
18 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER ARM
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 ELEKTRODIESELTILLAMPNING
32 BY-PASS MAGNETVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BROMSCYLINDER
39 SKYTTELVENTIL
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV20 MAGNETVENTIL FOR BYTE AV SLAGVOLYM
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV22 ELETTROVALVOLA ROTATION KORG TILL HOGER
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r'MOPABIIUYECKAA CXEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4-35 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 [BOVHOW HACOC
6-33-34 HACOC [IB/KEHWA
7 QNEKTPUYECKW ABUrATENb
9-11-31 OBPATHbIV KITAMAH
10 ONEKTPOKIIAMAH TAMN
12 PYYHOW HACOC
13 AKTUBATOP BPALLEHMA MNTATOOPMBI
14 TVOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BIIOK NMPOMOPLMOHAIIBHOIO PEMYNATOPA
16 UMNMHAP JIB
17 UMNUHOP OATUNKA
18 UMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
19 MIUTA TAMN
20 BNOK SNEKTPOKIAMAHOB ABVXXEHWIA
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 UMNMHAOP BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 LUMIUHLP NAHTOTPAGA
28 LUWNMHAP BbIABYXXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALLHW
30 MEPEKMIOYATENNb SNEKTPO/OM3ESb
32 ONEKTPOKIIAMAH BY-PASS
36 LV3ENbHbIV OBUTATENb
37 UMNMHAOP TOPMOSA
39 CENEKTOPHbI KNAMAH
EV1 MPOMOPLVOHATbHBIV PETYNIATOP
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HASAQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOrPAGA
EV5 ONEKTPOKINAMAH CIMYCKA NMEPBOIO NAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKNAMAH TENECKOMWYECKOIO BbIABMXEHNA
EV7 ONEKTPOKIAMAH TETECKOMMYECKOrO BO3BPALLEHNA
EV8 OQNEKTPOKIIAMAH NMOBOPOTA HAJIEBO
EV9 OQNEKTPOKIAMAH MOBOPOTA HATMPABO
EV10 QNEKTPOKMAMAH CEPUHO-MAPANENBHOW TAMN
EV12 ONEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALLHW HATTEBO
EV13 ONEKTPOKNAMAH BPALLEHWA BALLIH/ HAMPABO
EV14 ONEKTPOKINAMAH MNMOOBEMA CTPENbI
EV15 OQNEKTPOKNAMAH CIYCKA CTPE/bI
EV16 ONEKTPOKINATMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HBI BMEPEN
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKINAIMAH MNOOBbEMA JIB
EV19 ONEKTPOKIIAMAH CIMYCKA JIB
EV20 ONEKTPOKNAMAH WN3MEHEHWA PEXXUMA PABOTbI TMPOMOTOPA
EV21 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWNA KOP3MHbI HANIEBO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWA KOP3MHbI HAIMPABO
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A16 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5824

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -

Typ — Modelo-MOZESb

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modele ‘

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

A16 JED

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5825

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

FAx +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrHanbHas

[Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo Mog Hawy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOYNTENBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , dal? das producto: 3asBnseM, 4To

Produkt; usaenve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitshiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erkldrung | declaracion se refiere | 3asiBneHue oTHoCUTCS,

riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cootBeTcTByeT

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, ONPEKTBAMM

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | u cepTudmuMpoBaHHOM

MOZENN 13

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5826

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)

pag. 104




I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A18 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5827

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)
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AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatcopma ans BbI

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modeéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBnenve otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTUBaMM
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Sp

with the following
certification number:

a Via Garibaldi, 20 4001

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEpPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5828

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280

2013 EN IS0 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHusi.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatdopma ans Bbl

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHme otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTYBaMm
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Spa via Garibaldi, 20 4001

with the following
certification number:

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5829

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 SERBATOIO OLIO

2 INNESTO RAPIDO

3 FILTRO IN RITORNO

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA STERZO

6 POMPA MOVIMENTI

7 POMPA TRAZIONE

8 POMPA MANOVRE DI EMERGENZA

9-11 VALVOLA UNIDIREZIONALE

12 VALVOLA DI BY-PASS

13 SCAMBIATORE ARIA/OLIO

14 BLOCCO IDRAULICO STERZO

15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI
16 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE
17 VALVOLA DI BLOCCO

18 DIVISORE DI FLUSSO

19 PIASTRA TRAZIONE

20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI

22-23 VALVOLA OVER-CENTER

24 CILINDRO ASSALE OSCILLANTE

25 CILINDRO STERZO

26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE

27 CILINDRO PANTOGRAFO

28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO

29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA

30 CILINDRO BRACCIO

3 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA

32 CILINDRO SENSORE

33 CILINDRO JIB

34 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

35 POMPA MANUALE

36 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE

M MOTORE DIESEL

EP ELETTROPOMPA EMERGENZA

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI

EVAT REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB

EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV41 ELETTROVALVOLA SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OIL TANK

2 QUICK COUPLING

3 RETURN FILTER

4 SUCTION FILTER

5 STEERING PUMP

6 MOVEMENT PUMP

7 DRIVE PUMP

8 EMERGENCY OPERATION PUMP

9-11 UNIDIRECTIONAL VALVE

12 BY-PASS VALVE

13 AIR/OIL EXCHANGER

14 HYDRAULIC STEERING BLOCK

15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 DRIVE PROPORTIONAL CONTROL BLOCK

17 BLOCK VALVE

18 FLOW DIVIDER

19 DRIVE PLATE

20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK

22-23 OVER-CENTER VALVE

24 SWING AXLE CYLINDER

25 STEERING CYLINDER

26 DRIVE MOTOR REDUCER

27 SCISSOR CYLINDER

28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER

29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER

30 BOOM CYLINDER

3 PLATFORM LEVELLING CYLINDER

32 SENSOR CYLINDER

33 JIB CYLINDER

34 PLATFORM ROTATION ACTUATOR

35 MANUAL PUMP

36 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE

M DIESEL MOTOR

EP EMERGENCY ELECTROPUMP

EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EVAT DRIVE PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE

EV5 FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE

EV8 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE

EV9 LEFT STEERING SOLENOID VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE

EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE

EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE

EV21 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE

EV41 OSCILLATING AXLE UNLOCK SOLENOID VALVE (ONLY A18 JRTD)
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4 FILTRE EN ASPIRATION
5 POMPE DIRECTION
6 POMPE MOUVEMENTS
7 POMPE TRACTION
8 POMPE MANOEUVRES D'URGENCE
9-11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 VANNE DE DERIVATION
13 ECHANGEUR AIR/HUILE
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
17 VANNE DE BLOC
18 DIVISEUR DE FLUX
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN ESSIEU OSCILLANT
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 VERIN FLECHE
3 VERIN NIVELLEMENT PLATE-FORME
32 VERIN CAPTEUR
33 VERIN FLECHE
34 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
35 POMPE MANUELLE
36 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
M MOTEUR DIESEL
EP ELECTRO-POMPE D'URGENCE
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EVIT COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV41 ELECTRO-VALVE DEBLOCAGE ESSIEU OSCILLANT (SEUL A18 JRTD)
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22-23

EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIKPLAN
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLTANK

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

PUMPE LENKUNG

PUMPE BEWEGUNGEN

PUMPE FAHREN

PUMPE NOTBEWEGUNGEN

SPERRVENTIL

BYPASS-VENTIL

AUSTAUSCHER LUFT/OL

HYDRAULIKBLOCK LENKUNG

BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
SPERRVENTIL

FLUSSTEILER

PLATTE FAHREN

BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER SCHWINGACHSE

ZYLINDER LENKUNG

GETRIEBEMOTOR FAHREN

SCHERENZYLINDER

ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGER

ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
ZYLINDER SENSOR

ZYLINDER JIB

AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
HANDPUMPE

RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL
DIESELMOTOR

NOTELEKTROPUMPE

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
PROPORTIONALER JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS

ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
ELEKTROVENTIL PENDELASCHSEL-LOSEN (NUR A18 JRTD)




ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DIRECCION
6 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
8 BOMBA MANIOBRAS DE EMERGENCIA
9-11 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 VALVULA DE BY-PASS
13 INTERCAMBIADOR AIRE/ACEITE
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
17 VALVULA DE BLOQUE
18 DIVISOR DE FLUJO
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO EJE OSCILANTE
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 CILINDRO BRAZO
3 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
32 CILINDRO SENSOR
33 CILINDRO PESCANTE
34 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
35 BOMBA MANUAL
36 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
M MOTOR DIESEL
EP ELECTROBOMBA EMERGENCIA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EVIT REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV41 ELECTROVALVULA DESBLOQUEO EJE OSCILANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 STUURPOMP
6 POMP BEWEGINGEN
7 POMP RIJDEN (TRACTIE)
8 POMP NOODMANOEUVRES
9-11 EENRICHTINGSKLEP
12 OMLOOPKLEP
13 LUCHT/OLIEWISSELAAR
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 PROPORTIONEEL REGELBLOK RIJDEN (TRACTIE)
17 BLOKKEERKLEP
18 STROMINGSVERDELER
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ZWENKASCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ARMCILINDER
3 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
32 SENSORCILINDER
33 GIEKCILINDER
34 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
35 HANDPOMP
36 ONTLAST- EN EENRICHTINGSVENTIEL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISCHE NOODPOMP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EVIT PROPORTIONELE REGELAAR RIJDEN (TRACTIE)
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV41 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ONTGRENDELING PENDELAS (ONLY A18 JRTD)
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4 SUGFILTER
5 PUMP FOR STYRNING
6 PUMP FOR RORELSER
7 PUMP FOR KORNING
8 PUMP FOR NODMANOVRERINGAR
9-11 ENSRIKTAD VENTIL
12 VENTIL BY-PASS
13 LUFT/OLJA UTVAXLARE
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK KORNING
17 SPARRVENTIL
18 FLODESFORDELARE
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER PENDELAXEL
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 CYLINDER ARM
3 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
32 CYLINDER SENSOR
33 CYLINDER UTLIGGARE
34 DRIVA ROTATION PLATTFORM
35 MANUELL PUMP
36 SAKERHETS- OCH ENVAGSVENTIL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISK NODPUMP
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EVIT PROPORTIONALSTYRSPAK FOR KORNING
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL HOGER
EV22 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV41 MAGNETVENTIL FRIKOPPLING PENDELAXEL (ONLY A18 JRTD)
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F’MOPAB/IUYECKAA CXEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 HACOC MNOBOPOTA
6 HACOC [BW/XEHWN
7 HACOC TArK
8 HACOC ABAPUIHOTO YMPABNEHWSA
9-11 OBPATHbIV KITAMAH
12 KITAMAH BY-PASS
13 MEPEKMIOYATENNb BO3AYX/ MACIO
14 TMOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BNOK MPOMOPLMOHANBHOMO PETYNATOPA ABVKEHWI
16 BIOK NMPOMOPLMOHABIBEHOI O PEMYNIATOPA TAMN
17 KITAMAH BENOKNPOBKM
18 JEJIUTESb NMOTOKA
19 MIUTA TAMN
20 BNOK QNEKTPOKIAMAHOB ABVXEHWI
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 LMMHAP BPALLAKOLECSA OCK
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 UMNUHLP NAHTOTPAGA
28 UWNHAP BbIABVXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALIHA
30 UMNUHOP CTPENBI
31 LUMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
32 UMNUHOP OATUNKA
33 UMNMHAP JIB
34 AKTWUBATOP BPALLEHWA NTATOOPMbI
35 PYYHOW HACOC
36 OJHOMO3NLMOHHbI NMPELOXPAHWUTENBHbIA KNAMAH
M LV3ENbHbIA MOTOP
EP ABAPWIHBIV ANEKTPOHACOC
EV1 MPOMOPLOHANBHBIV PEFYNIATOP [BWKEHWNA
EVIT MPOMOPLVOHATIbHBIN PETYNIATOP TAMM
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HA3AQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A
EV5 ONEKTPOKNAMAH MEPBOrO CIYCKA MAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKIAMAH BbIABMXEHWA CTPESbI
EV7 ONEKTPOKNAMAH BO3BPALLEHUA CTPENbI
EV8 ONEKTPOKINAMAH MNMOBOPOTA HAMPABO
EV9 ONEKTPOKIIAMAH MOBOPOTA HAJEBO
EV10 QNEKTPOKMNAMAH CEPUAHO-NAPANNENBHOW TATU
EV12 ONEKTPOKINAMAH BPALLEHUA BALLHW HATTPABO
EV13 ONEKTPOKIIAMAH BPALLEHWA BALLIHW HAJIEBO
EV14 ONEKTPOKNAMAH NMOOBLEMA CTPENbI
EV15 ONEKTPOKIAMAH CIMYCKA CTPEJbI
EV16 ONEKTPOKINAIMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HbI BMEPE[
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKNAIMAH MNMOOBLEMA JIB
EV19 OQNEKTPOKIIAMAH CITYCKA JIB
EV21 ONEKTPOKINATMAH BPALLEHNA KOP3MHBI HAMPABO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHNA KOP3MHbI HANEBO
EV41 QNEKTPOKNATMAH  PA3BIOKNPOBKM BPALLAKOLEWCA OCU (TONBbKO A18 JRTD)
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 SERBATOIO OLIO
2 INNESTO RAPIDO
3 FILTRO IN RITORNO
4-35 FILTRO IN ASPIRAZIONE
5 POMPA DOPPIA
6-33-34 POMPA MOVIMENTI
7 MOTORE ELETTRICO 48/4500
9-11-31 VALVOLA UNIDIREZIONALE
10 ELETTROVALVOLA TRAZIONE
12 POMPA MANUALE
13 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
14 BLOCCO IDRAULICO STERZO
15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE
16 CILINDRO JIB
17 CILINDRO SENSORE
18 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA
19 PIASTRA TRAZIONE
20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI
22-23 VALVOLA OVER-CENTER
24 CILINDRO SECONDO BRACCIO
25 CILINDRO STERZO
26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE
27 CILINDRO PANTOGRAFO
28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO
29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA
30 APPLICAZIONE ELETTRO/DIESEL
32 ELETTROVALVOLA BY-PASS
36 MOTORE DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVOLA SELETTRICE
EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE
EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EVS ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO TELESCOPICO
EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO TELESCOPICO
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRO
EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRATORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO
EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO
EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA
EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OIL TANK
2 QUICK COUPLING
3 RETURN FILTER
4-35 SUCTION FILTER
5 DOUBLE PUMP
6-33-34 MOVEMENT PUMP
7 ELECTRIC MOTOR
9-11-31 UNIDIRECTIONAL VALVE
10 DRIVE SOLENOID VALVE
11 UNIDIRECTIONAL VALVE
12 MANUAL PUMP
13 PLATFORM ROTATION ACTUATOR
14 HYDRAULIC STEERING BLOCK
15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 JIB CYLINDER
17 SENSOR CYLINDER
18 PLATFORM LEVELLING CYLINDER
19 DRIVE PLATE
20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
22-23 OVER-CENTER VALVE
24 SECOND BOOM CYLINDER
25 STEERING CYLINDER
26 DRIVE MOTOR REDUCER
27 SCISSOR CYLINDER
28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER
30 ELECTRO-DIESEL APPLICATION
32 BY-PASS SOLENOID VALVE
36 DIESEL ENGINE
37 BRAKE CYLINDER
39 SELECTOR VALVE
EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE
EVS FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE
EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
EV8 LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE
EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE
EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
EV21 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4-35 FILTRE EN ASPIRATION
5 DOUBLE POMPE
6-33-34 POMPE MOUVEMENTS
7 MOTEUR ELECTRIQUE
9-11-31 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
10 ELECTROVANNE TRACTION
11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 POMPE MANUELLE
13 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 VERIN FLECHE
17 VERIN CAPTEUR
18 VERIN NIVELLEMENT PALTE-FORME
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 APPLICATION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVANNE BY-PASS
36 MOTEUR DIESEL
37 CYLINDRE DE FREIN
39 SOUPAPE DE NON-RETOUR
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV20 ELECCTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEUR TRACTION
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
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HYDRAULIK PLAN
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLTANK
2 SCHNELLKUPPLUNG
3 RUCKLAUFFILTER
4-35 SAUGFILTER
5 DOPPELPUMPE
6-33-34 PUMPE BEWEGUNGEN
7 ELEKTRO MOTOR
9-11-31 SPERRVENTIL
10 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH
1 SPERRVENTIL
12 HANDPUMPE
13 AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
14 HYDRAULIKBLOCK LENKUNG
15 BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
16 ZYLINDER JIB
17 ZYLINDER SENSOR
18 ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
19 PLATTE FAHREN
20 BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
22-23 OVER-CENTER-VENTIL
24 ZYLINDER AUSLEGER
25 ZYLINDER LENKUNG
26 GETRIEBEMOTOR FAHREN
27 SCHERENZYLINDER
28 ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
29 GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG
30 ELEKTRO-DIESEL-ANWENDUNG
32 BY-PASS ELEKTROVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BREMSZYLINDER
39 WAHLVENTIL
EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
EV4 ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
EV18 ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG
EV19 ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
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ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4-35 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DOBLE
6-33-34 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
9-11-31 VALVULA UNIDIRECCIONAL
10 MOTOR ELECTRICO
1 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 BOMBA MANUAL
13 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 CILINDRO PESCANTE
17 CILINDRO SENSOR
18 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO BRAZO
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 APLICACION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVALVULA BY-PASS
36 MOTOR DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVULA SELECTORA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TACCION
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4-35 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 DUBBELE POMP
6-33-34 POMP BEWEGINGEN
7 ELEKTRISCHE MOTOR
9-11-31 EENRICHTINGSKLEP
10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP(TRACTIE)
1 EENRICHTINGSKLEP
12 HANDPOMP
13 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 GIEKCILINDER
17 SENSORCILINDER
18 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ARMCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ELEKTRODIESELTOEPASSING
32 BY-PASS ELEKTROMAGNETISCHE KLEP
36 DIESELMOTOR
37 REMCILINDER
39 KIESKLEP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP UITWISSELING CILINDERINHOUD
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4-35 SUGFILTER
5 DUBBEL PUMP
6-33-34 PUMP FOR RORELSER
7 ELMOTOR
9-11-31 ENSRIKTAD VENTIL
10 MAGNETVENTIL FOR KORNING
1 ENSRIKTAD VENTIL
12 MANUELL PUMP
13 DRIVA ROTATION PLATTFORM
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 CYLINDER UTLIGGARE
17 CYLINDER SENSOR
18 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER ARM
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 ELEKTRODIESELTILLAMPNING
32 BY-PASS MAGNETVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BROMSCYLINDER
39 SKYTTELVENTIL
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV20 MAGNETVENTIL FOR BYTE AV SLAGVOLYM
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV22 ELETTROVALVOLA ROTATION KORG TILL HOGER
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r'MOPABIIUYECKAA CXEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4-35 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 [BOVHOW HACOC
6-33-34 HACOC [IB/KEHWA
7 QNEKTPUYECKW ABUrATENb
9-11-31 OBPATHbIV KITAMAH
10 ONEKTPOKIIAMAH TAMN
12 PYYHOW HACOC
13 AKTUBATOP BPALLEHMA MNTATOOPMBI
14 TVOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BIIOK NMPOMOPLMOHAIIBHOIO PEMYNATOPA
16 UMNMHAP JIB
17 UMNUHOP OATUNKA
18 UMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
19 MIUTA TAMN
20 BNOK SNEKTPOKIAMAHOB ABVXXEHWIA
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 UMNMHAOP BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 LUMIUHLP NAHTOTPAGA
28 LUWNMHAP BbIABYXXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALLHW
30 MEPEKMIOYATENNb SNEKTPO/OM3ESb
32 ONEKTPOKIIAMAH BY-PASS
36 LV3ENbHbIV OBUTATENb
37 UMNMHAOP TOPMOSA
39 CENEKTOPHbI KNAMAH
EV1 MPOMOPLVOHATbHBIV PETYNIATOP
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HASAQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOrPAGA
EV5 ONEKTPOKINAMAH CIMYCKA NMEPBOIO NAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKNAMAH TENECKOMWYECKOIO BbIABMXEHNA
EV7 ONEKTPOKIAMAH TETECKOMMYECKOrO BO3BPALLEHNA
EV8 OQNEKTPOKIIAMAH NMOBOPOTA HAJIEBO
EV9 OQNEKTPOKIAMAH MOBOPOTA HATMPABO
EV10 QNEKTPOKMAMAH CEPUHO-MAPANENBHOW TAMN
EV12 ONEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALLHW HATTEBO
EV13 ONEKTPOKNAMAH BPALLEHWA BALLIH/ HAMPABO
EV14 ONEKTPOKINAMAH MNMOOBEMA CTPENbI
EV15 OQNEKTPOKNAMAH CIYCKA CTPE/bI
EV16 ONEKTPOKINATMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HBI BMEPEN
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKINAIMAH MNOOBbEMA JIB
EV19 ONEKTPOKIIAMAH CIMYCKA JIB
EV20 ONEKTPOKNAMAH WN3MEHEHWA PEXXUMA PABOTbI TMPOMOTOPA
EV21 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWNA KOP3MHbI HANIEBO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWA KOP3MHbI HAIMPABO
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A16 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5824

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -

Typ — Modelo-MOZESb

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modele ‘

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

A16 JED

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5825

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

FAx +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrHanbHas

[Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo Mog Hawy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOYNTENBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , dal? das producto: 3asBnseM, 4To

Produkt; usaenve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitshiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erkldrung | declaracion se refiere | 3asiBneHue oTHoCUTCS,

riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cootBeTcTByeT

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, ONPEKTBAMM

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | u cepTudmuMpoBaHHOM

MOZENN 13

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5826

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A18 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5827

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)
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AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatcopma ans BbI

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modeéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBnenve otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTUBaMM
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Sp

with the following
certification number:

a Via Garibaldi, 20 4001

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEpPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5828

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280

2013 EN IS0 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHusi.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatdopma ans Bbl

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHme otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTYBaMm
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Spa via Garibaldi, 20 4001

with the following
certification number:

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5829

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 SERBATOIO OLIO

2 INNESTO RAPIDO

3 FILTRO IN RITORNO

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA STERZO

6 POMPA MOVIMENTI

7 POMPA TRAZIONE

8 POMPA MANOVRE DI EMERGENZA

9-11 VALVOLA UNIDIREZIONALE

12 VALVOLA DI BY-PASS

13 SCAMBIATORE ARIA/OLIO

14 BLOCCO IDRAULICO STERZO

15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI
16 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE
17 VALVOLA DI BLOCCO

18 DIVISORE DI FLUSSO

19 PIASTRA TRAZIONE

20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI

22-23 VALVOLA OVER-CENTER

24 CILINDRO ASSALE OSCILLANTE

25 CILINDRO STERZO

26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE

27 CILINDRO PANTOGRAFO

28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO

29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA

30 CILINDRO BRACCIO

3 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA

32 CILINDRO SENSORE

33 CILINDRO JIB

34 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

35 POMPA MANUALE

36 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE

M MOTORE DIESEL

EP ELETTROPOMPA EMERGENZA

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI

EVAT REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB

EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV41 ELETTROVALVOLA SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OIL TANK

2 QUICK COUPLING

3 RETURN FILTER

4 SUCTION FILTER

5 STEERING PUMP

6 MOVEMENT PUMP

7 DRIVE PUMP

8 EMERGENCY OPERATION PUMP

9-11 UNIDIRECTIONAL VALVE

12 BY-PASS VALVE

13 AIR/OIL EXCHANGER

14 HYDRAULIC STEERING BLOCK

15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 DRIVE PROPORTIONAL CONTROL BLOCK

17 BLOCK VALVE

18 FLOW DIVIDER

19 DRIVE PLATE

20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK

22-23 OVER-CENTER VALVE

24 SWING AXLE CYLINDER

25 STEERING CYLINDER

26 DRIVE MOTOR REDUCER

27 SCISSOR CYLINDER

28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER

29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER

30 BOOM CYLINDER

3 PLATFORM LEVELLING CYLINDER

32 SENSOR CYLINDER

33 JIB CYLINDER

34 PLATFORM ROTATION ACTUATOR

35 MANUAL PUMP

36 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE

M DIESEL MOTOR

EP EMERGENCY ELECTROPUMP

EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EVAT DRIVE PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE

EV5 FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE

EV8 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE

EV9 LEFT STEERING SOLENOID VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE

EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE

EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE

EV21 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE

EV41 OSCILLATING AXLE UNLOCK SOLENOID VALVE (ONLY A18 JRTD)
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4 FILTRE EN ASPIRATION
5 POMPE DIRECTION
6 POMPE MOUVEMENTS
7 POMPE TRACTION
8 POMPE MANOEUVRES D'URGENCE
9-11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 VANNE DE DERIVATION
13 ECHANGEUR AIR/HUILE
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
17 VANNE DE BLOC
18 DIVISEUR DE FLUX
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN ESSIEU OSCILLANT
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 VERIN FLECHE
3 VERIN NIVELLEMENT PLATE-FORME
32 VERIN CAPTEUR
33 VERIN FLECHE
34 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
35 POMPE MANUELLE
36 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
M MOTEUR DIESEL
EP ELECTRO-POMPE D'URGENCE
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EVIT COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV41 ELECTRO-VALVE DEBLOCAGE ESSIEU OSCILLANT (SEUL A18 JRTD)
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22-23

EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIKPLAN
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLTANK

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

PUMPE LENKUNG

PUMPE BEWEGUNGEN

PUMPE FAHREN

PUMPE NOTBEWEGUNGEN

SPERRVENTIL

BYPASS-VENTIL

AUSTAUSCHER LUFT/OL

HYDRAULIKBLOCK LENKUNG

BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
SPERRVENTIL

FLUSSTEILER

PLATTE FAHREN

BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER SCHWINGACHSE

ZYLINDER LENKUNG

GETRIEBEMOTOR FAHREN

SCHERENZYLINDER

ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGER

ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
ZYLINDER SENSOR

ZYLINDER JIB

AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
HANDPUMPE

RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL
DIESELMOTOR

NOTELEKTROPUMPE

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
PROPORTIONALER JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS

ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
ELEKTROVENTIL PENDELASCHSEL-LOSEN (NUR A18 JRTD)




ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DIRECCION
6 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
8 BOMBA MANIOBRAS DE EMERGENCIA
9-11 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 VALVULA DE BY-PASS
13 INTERCAMBIADOR AIRE/ACEITE
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
17 VALVULA DE BLOQUE
18 DIVISOR DE FLUJO
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO EJE OSCILANTE
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 CILINDRO BRAZO
3 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
32 CILINDRO SENSOR
33 CILINDRO PESCANTE
34 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
35 BOMBA MANUAL
36 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
M MOTOR DIESEL
EP ELECTROBOMBA EMERGENCIA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EVIT REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV41 ELECTROVALVULA DESBLOQUEO EJE OSCILANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 STUURPOMP
6 POMP BEWEGINGEN
7 POMP RIJDEN (TRACTIE)
8 POMP NOODMANOEUVRES
9-11 EENRICHTINGSKLEP
12 OMLOOPKLEP
13 LUCHT/OLIEWISSELAAR
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 PROPORTIONEEL REGELBLOK RIJDEN (TRACTIE)
17 BLOKKEERKLEP
18 STROMINGSVERDELER
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ZWENKASCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ARMCILINDER
3 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
32 SENSORCILINDER
33 GIEKCILINDER
34 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
35 HANDPOMP
36 ONTLAST- EN EENRICHTINGSVENTIEL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISCHE NOODPOMP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EVIT PROPORTIONELE REGELAAR RIJDEN (TRACTIE)
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV41 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ONTGRENDELING PENDELAS (ONLY A18 JRTD)
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4 SUGFILTER
5 PUMP FOR STYRNING
6 PUMP FOR RORELSER
7 PUMP FOR KORNING
8 PUMP FOR NODMANOVRERINGAR
9-11 ENSRIKTAD VENTIL
12 VENTIL BY-PASS
13 LUFT/OLJA UTVAXLARE
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK KORNING
17 SPARRVENTIL
18 FLODESFORDELARE
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER PENDELAXEL
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 CYLINDER ARM
3 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
32 CYLINDER SENSOR
33 CYLINDER UTLIGGARE
34 DRIVA ROTATION PLATTFORM
35 MANUELL PUMP
36 SAKERHETS- OCH ENVAGSVENTIL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISK NODPUMP
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EVIT PROPORTIONALSTYRSPAK FOR KORNING
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL HOGER
EV22 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV41 MAGNETVENTIL FRIKOPPLING PENDELAXEL (ONLY A18 JRTD)
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F’MOPAB/IUYECKAA CXEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 HACOC MNOBOPOTA
6 HACOC [BW/XEHWN
7 HACOC TArK
8 HACOC ABAPUIHOTO YMPABNEHWSA
9-11 OBPATHbIV KITAMAH
12 KITAMAH BY-PASS
13 MEPEKMIOYATENNb BO3AYX/ MACIO
14 TMOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BNOK MPOMOPLMOHANBHOMO PETYNATOPA ABVKEHWI
16 BIOK NMPOMOPLMOHABIBEHOI O PEMYNIATOPA TAMN
17 KITAMAH BENOKNPOBKM
18 JEJIUTESb NMOTOKA
19 MIUTA TAMN
20 BNOK QNEKTPOKIAMAHOB ABVXEHWI
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 LMMHAP BPALLAKOLECSA OCK
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 UMNUHLP NAHTOTPAGA
28 UWNHAP BbIABVXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALIHA
30 UMNUHOP CTPENBI
31 LUMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
32 UMNUHOP OATUNKA
33 UMNMHAP JIB
34 AKTWUBATOP BPALLEHWA NTATOOPMbI
35 PYYHOW HACOC
36 OJHOMO3NLMOHHbI NMPELOXPAHWUTENBHbIA KNAMAH
M LV3ENbHbIA MOTOP
EP ABAPWIHBIV ANEKTPOHACOC
EV1 MPOMOPLOHANBHBIV PEFYNIATOP [BWKEHWNA
EVIT MPOMOPLVOHATIbHBIN PETYNIATOP TAMM
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HA3AQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A
EV5 ONEKTPOKNAMAH MEPBOrO CIYCKA MAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKIAMAH BbIABMXEHWA CTPESbI
EV7 ONEKTPOKNAMAH BO3BPALLEHUA CTPENbI
EV8 ONEKTPOKINAMAH MNMOBOPOTA HAMPABO
EV9 ONEKTPOKIIAMAH MOBOPOTA HAJEBO
EV10 QNEKTPOKMNAMAH CEPUAHO-NAPANNENBHOW TATU
EV12 ONEKTPOKINAMAH BPALLEHUA BALLHW HATTPABO
EV13 ONEKTPOKIIAMAH BPALLEHWA BALLIHW HAJIEBO
EV14 ONEKTPOKNAMAH NMOOBLEMA CTPENbI
EV15 ONEKTPOKIAMAH CIMYCKA CTPEJbI
EV16 ONEKTPOKINAIMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HbI BMEPE[
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKNAIMAH MNMOOBLEMA JIB
EV19 OQNEKTPOKIIAMAH CITYCKA JIB
EV21 ONEKTPOKINATMAH BPALLEHNA KOP3MHBI HAMPABO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHNA KOP3MHbI HANEBO
EV41 QNEKTPOKNATMAH  PA3BIOKNPOBKM BPALLAKOLEWCA OCU (TONBbKO A18 JRTD)

‘ ARO pag. 91




pag. 92

[ /RO



SCHEMA IDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 SERBATOIO OLIO
2 INNESTO RAPIDO
3 FILTRO IN RITORNO
4-35 FILTRO IN ASPIRAZIONE
5 POMPA DOPPIA
6-33-34 POMPA MOVIMENTI
7 MOTORE ELETTRICO 48/4500
9-11-31 VALVOLA UNIDIREZIONALE
10 ELETTROVALVOLA TRAZIONE
12 POMPA MANUALE
13 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
14 BLOCCO IDRAULICO STERZO
15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE
16 CILINDRO JIB
17 CILINDRO SENSORE
18 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA
19 PIASTRA TRAZIONE
20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI
22-23 VALVOLA OVER-CENTER
24 CILINDRO SECONDO BRACCIO
25 CILINDRO STERZO
26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE
27 CILINDRO PANTOGRAFO
28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO
29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA
30 APPLICAZIONE ELETTRO/DIESEL
32 ELETTROVALVOLA BY-PASS
36 MOTORE DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVOLA SELETTRICE
EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE
EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EVS ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO TELESCOPICO
EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO TELESCOPICO
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRO
EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRATORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO
EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO
EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA
EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OIL TANK
2 QUICK COUPLING
3 RETURN FILTER
4-35 SUCTION FILTER
5 DOUBLE PUMP
6-33-34 MOVEMENT PUMP
7 ELECTRIC MOTOR
9-11-31 UNIDIRECTIONAL VALVE
10 DRIVE SOLENOID VALVE
11 UNIDIRECTIONAL VALVE
12 MANUAL PUMP
13 PLATFORM ROTATION ACTUATOR
14 HYDRAULIC STEERING BLOCK
15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 JIB CYLINDER
17 SENSOR CYLINDER
18 PLATFORM LEVELLING CYLINDER
19 DRIVE PLATE
20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
22-23 OVER-CENTER VALVE
24 SECOND BOOM CYLINDER
25 STEERING CYLINDER
26 DRIVE MOTOR REDUCER
27 SCISSOR CYLINDER
28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER
30 ELECTRO-DIESEL APPLICATION
32 BY-PASS SOLENOID VALVE
36 DIESEL ENGINE
37 BRAKE CYLINDER
39 SELECTOR VALVE
EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE
EVS FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE
EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
EV8 LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE
EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE
EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
EV21 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE

‘ ARO pag. 94




SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4-35 FILTRE EN ASPIRATION
5 DOUBLE POMPE
6-33-34 POMPE MOUVEMENTS
7 MOTEUR ELECTRIQUE
9-11-31 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
10 ELECTROVANNE TRACTION
11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 POMPE MANUELLE
13 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 VERIN FLECHE
17 VERIN CAPTEUR
18 VERIN NIVELLEMENT PALTE-FORME
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 APPLICATION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVANNE BY-PASS
36 MOTEUR DIESEL
37 CYLINDRE DE FREIN
39 SOUPAPE DE NON-RETOUR
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV20 ELECCTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEUR TRACTION
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
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HYDRAULIK PLAN
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLTANK
2 SCHNELLKUPPLUNG
3 RUCKLAUFFILTER
4-35 SAUGFILTER
5 DOPPELPUMPE
6-33-34 PUMPE BEWEGUNGEN
7 ELEKTRO MOTOR
9-11-31 SPERRVENTIL
10 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH
1 SPERRVENTIL
12 HANDPUMPE
13 AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
14 HYDRAULIKBLOCK LENKUNG
15 BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
16 ZYLINDER JIB
17 ZYLINDER SENSOR
18 ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
19 PLATTE FAHREN
20 BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
22-23 OVER-CENTER-VENTIL
24 ZYLINDER AUSLEGER
25 ZYLINDER LENKUNG
26 GETRIEBEMOTOR FAHREN
27 SCHERENZYLINDER
28 ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
29 GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG
30 ELEKTRO-DIESEL-ANWENDUNG
32 BY-PASS ELEKTROVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BREMSZYLINDER
39 WAHLVENTIL
EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
EV4 ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
EV18 ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG
EV19 ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
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ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4-35 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DOBLE
6-33-34 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
9-11-31 VALVULA UNIDIRECCIONAL
10 MOTOR ELECTRICO
1 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 BOMBA MANUAL
13 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 CILINDRO PESCANTE
17 CILINDRO SENSOR
18 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO BRAZO
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 APLICACION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVALVULA BY-PASS
36 MOTOR DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVULA SELECTORA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TACCION
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4-35 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 DUBBELE POMP
6-33-34 POMP BEWEGINGEN
7 ELEKTRISCHE MOTOR
9-11-31 EENRICHTINGSKLEP
10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP(TRACTIE)
1 EENRICHTINGSKLEP
12 HANDPOMP
13 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 GIEKCILINDER
17 SENSORCILINDER
18 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ARMCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ELEKTRODIESELTOEPASSING
32 BY-PASS ELEKTROMAGNETISCHE KLEP
36 DIESELMOTOR
37 REMCILINDER
39 KIESKLEP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP UITWISSELING CILINDERINHOUD
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4-35 SUGFILTER
5 DUBBEL PUMP
6-33-34 PUMP FOR RORELSER
7 ELMOTOR
9-11-31 ENSRIKTAD VENTIL
10 MAGNETVENTIL FOR KORNING
1 ENSRIKTAD VENTIL
12 MANUELL PUMP
13 DRIVA ROTATION PLATTFORM
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 CYLINDER UTLIGGARE
17 CYLINDER SENSOR
18 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER ARM
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 ELEKTRODIESELTILLAMPNING
32 BY-PASS MAGNETVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BROMSCYLINDER
39 SKYTTELVENTIL
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV20 MAGNETVENTIL FOR BYTE AV SLAGVOLYM
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV22 ELETTROVALVOLA ROTATION KORG TILL HOGER
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r'MOPABIIUYECKAA CXEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4-35 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 [BOVHOW HACOC
6-33-34 HACOC [IB/KEHWA
7 QNEKTPUYECKW ABUrATENb
9-11-31 OBPATHbIV KITAMAH
10 ONEKTPOKIIAMAH TAMN
12 PYYHOW HACOC
13 AKTUBATOP BPALLEHMA MNTATOOPMBI
14 TVOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BIIOK NMPOMOPLMOHAIIBHOIO PEMYNATOPA
16 UMNMHAP JIB
17 UMNUHOP OATUNKA
18 UMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
19 MIUTA TAMN
20 BNOK SNEKTPOKIAMAHOB ABVXXEHWIA
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 UMNMHAOP BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 LUMIUHLP NAHTOTPAGA
28 LUWNMHAP BbIABYXXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALLHW
30 MEPEKMIOYATENNb SNEKTPO/OM3ESb
32 ONEKTPOKIIAMAH BY-PASS
36 LV3ENbHbIV OBUTATENb
37 UMNMHAOP TOPMOSA
39 CENEKTOPHbI KNAMAH
EV1 MPOMOPLVOHATbHBIV PETYNIATOP
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HASAQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOrPAGA
EV5 ONEKTPOKINAMAH CIMYCKA NMEPBOIO NAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKNAMAH TENECKOMWYECKOIO BbIABMXEHNA
EV7 ONEKTPOKIAMAH TETECKOMMYECKOrO BO3BPALLEHNA
EV8 OQNEKTPOKIIAMAH NMOBOPOTA HAJIEBO
EV9 OQNEKTPOKIAMAH MOBOPOTA HATMPABO
EV10 QNEKTPOKMAMAH CEPUHO-MAPANENBHOW TAMN
EV12 ONEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALLHW HATTEBO
EV13 ONEKTPOKNAMAH BPALLEHWA BALLIH/ HAMPABO
EV14 ONEKTPOKINAMAH MNMOOBEMA CTPENbI
EV15 OQNEKTPOKNAMAH CIYCKA CTPE/bI
EV16 ONEKTPOKINATMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HBI BMEPEN
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKINAIMAH MNOOBbEMA JIB
EV19 ONEKTPOKIIAMAH CIMYCKA JIB
EV20 ONEKTPOKNAMAH WN3MEHEHWA PEXXUMA PABOTbI TMPOMOTOPA
EV21 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWNA KOP3MHbI HANIEBO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWA KOP3MHbI HAIMPABO
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A16 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5824

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -

Typ — Modelo-MOZESb

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modele ‘

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

A16 JED

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5825

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

FAx +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrHanbHas

[Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo Mog Hawy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOYNTENBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , dal? das producto: 3asBnseM, 4To

Produkt; usaenve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitshiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erkldrung | declaracion se refiere | 3asiBneHue oTHoCUTCS,

riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cootBeTcTByeT

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, ONPEKTBAMM

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | u cepTudmuMpoBaHHOM

MOZENN 13

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5826

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A18 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5827

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)
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AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatcopma ans BbI

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modeéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBnenve otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTUBaMM
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Sp

with the following
certification number:

a Via Garibaldi, 20 4001

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEpPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5828

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280

2013 EN IS0 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHusi.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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I
AIRCE UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatdopma ans Bbl

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHme otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTYBaMm
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Spa via Garibaldi, 20 4001

with the following
certification number:

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5829

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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AIRO ¢ una divisione TIGIEFFE SRL
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http://www.airo.com
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PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED WORK-PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES
SELBSTFAHRENDE HUBARBEITSBUHNEN
PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTOPROPULSADAS
ZELFRIJDENDE HOOGWERKERS
SJALVGAENDE ARBETSPLATTFORMAR
SAMOKRETNE RADNE PLATFORME

SERIE ,,A*
Al6J A18J

ANVANDNING OCH UNDERHALL
- SVENSKA -

AIRO &r en avdelning inom TIGIEFFE SRL
Via Villasuperiore , 82 -42045 Luzzara (RE) ITALIEN-
= +39-0522-977365 - 7 +39-0522-977015
WEB: www.airo.it
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http://www.airo.it

Tigieffe tackar er for att ni har kopt en produkt frdn deras sortiment och rekommenderar er att ldsa denna manual. Inne
i manualen hittar ni alla de informationer som &r nddvéandiga for en korrekt anvandning av maskinen som ni kopt. Darfor
ber vi er att noga félja de varningar och rad som manualen innehaller samt att |asa varje del av den. Dessutom ber vi er
att forvara manualen pa en plats som &r lamplig for att den skall kunna bevaras i oférandrat skick. Innehallet i denna
manual kan &ndras, utan férhandsmeddelande darom och utan ytterligare forpliktelser, i syfte att inkludera éndringar och
forbattrningar pa de redan sénda enheterna. Kopiering eller dverséattning av vilken som helst del av denna manual ar
forbjuden utan skriftligt forhandsmeddelande av &garen.

Allman innehallsforteckning:

1 INLEDNING. ...ttt st st e st st e e s s e e s sner s ene s srenesrerenraras 4
1.1 LAGIIGA ASPEKLET ...t 4
1.1.1. MOLEAGNING AV MASKINEN. ......cvtieiiciei bbb 4
112 Anmélan om driftsattning, forsta kontrollen, efterféljande periodiska kontroller och egendomsdverlatelse. 4
1121 Anmélan om idriftséattning och fOrsta KONrolleN. ...........cceviiiicicece s 4
1122 Efterfoljande periodiska KONIIOIET . ...........ccvivcviueieiicccee e 5
1123 EQENUOMSOVEITOIING. ...cvvvtee bbb 5
1.2. ANVANANINGSOMIAUE ..ottt sttt 5
1.3. BeSKIiVNING @V MASKINEN. ..ottt enes 5
14, MANGVETPIALSET. ..ottt 6
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1. INLEDNING.

Denna manual om Anvéndning och Underhall ar generell och hanfor sig till den fullstandiga serien maskiner som
omnamns pa omslaget. Darfér kan beskrivningen av bestandsdelarna och av mandver- och sakerhetssystemen
innehdlla detaljer som inte forekommer pa er maskin, eftersom de kan levereras pa begéran eller pa grund av att de inte
finns tillgangliga. | syfte att folia den tekniska utvecklingen forbehaller sig AIRO-Tigieffe s.r.l. rétten att utfora andringar
pa produketn och/eller pa instruktionshandboken i vilket Ggonblick som helst utan att vara skyldig att uppdatera de redan
sanda enheterna. si riserva di apportare modifiche al prodotto e/o al libretto di istruzioni in qualsiasi momento senza
I'obbligo di aggiornare le unita gia inviate.

1.1. Lagliga aspekter.
1.1.1. Mottagning av maskinen.

Inom EU (den Europeiska Unionen) levereras maskinen komplett med:

- Manual med instruktioner pa spraket i ert land;

- CE mérket anbringat pa maskinen;

- EG-forsékran om dverensstammelse.

Kom ihag att manualen &r en kompletterande del av maskinen och darfér ska en kopia av manualen tillsammans med
kopior av de dokument som bekraftar de utforda regelbundna kontrollerna forvaras pa plattformen i det avsedda
forvaringsfacket. | handelse av byte av dgare skall manualen alltid f6lja med maskinen..

112 Anmdlan om driftsdttning, foérsta kontrollen, efterfoljande periodiska kontroller och
egendomsoverlatelse.

De lagliga skyldigheterna for &garen av maskinen varierar, beroende pa situationen for maskinens idriftséttning. Vi rader
er darfor att informera er om de forfaringssatt som forutses i ert omrade hos @mbetsverken for sakerhetsskydd pa
arbetsplatser. | syftet att forbéttra dokumentarkiveringen och for att féra anteckningar &ver ingreppen for
andringar/service har vi tillgnat ett avsnitt i slutet av denna manual som kallas “Kontrollregister”.

1.1.2.1 Anmalan om idriftséttning och forsta kontrollen.

I ITALIEN &r &garen av en lyftarbetsplattform skyldig att anmala maskinens idriftsattning till det ISPESL som &r behdrigt
for distriktet i fraga, och att utsétta den for obligatoriska periodiska kontroller. Den férsta av dessa kontroller utfors av
ISPESL och de efterfoljande av distriktets dvervakningsndmnder (ASL/USL eller ARPA). Dessa kontroller har en kostnad
och de ska ombesorjas av agaren till maskinen. For kontrollernas utférande kan distriktets Gvervakningsnamnd
(ASL/USL eller ARPA) anvanda sig av hjalp fran offentliga aktérer eller behoriga privatpersoner. De behdriga
privatpersonema erhaller kvalifikationen som utsedda av den offentliga forvaltningen och de svarar direkt till det
offentliga organ som innehar ansvaret for sektorn.

For anméalan om idriftsattning i Italien skall formulédret, som 6verlamnas tillsammans med de 6vriga dokumenten vid
maskinens leverans, séndas via rekommenderat brev med mottagningsbevis.

Inom ett ar fran anmalningens datum, kommer ISPESL att tilldela ett serienummer och, i samband med den forsta
kontrollen, utfardar de och fyller i ett “kontrollhafte” som endast innehaller de data som kan avlasas fran maskinen som
redan ar i drift eller som kan hamtas fran manualen. Efter detta fullgérande sander ISPESL en kopia av kontrollhaftet till
overvakningsnamnderna i distriktet (ASL/USL eller ARPA), vilka darefter atar sig utforandet av de periodiska (arliga)
obligatoriska kontrollerna.
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1.1.2.2 Efterfoljande periodiska kontroller.

De arliga kontrollerna &r obligatoriska. | Italien ar det nédvandigt att agaren av lyftarbetsplattformen gér en efterfragan
om periodisk kontroll — via rekommenderat brev — hos den ¢vervakningsndmnd (ASL/USL eller ARPA) som &r behdrig
for distriktet minst tjugo dagar innan forfallodagen for aret fran utférandet av den tidigare kontrollen.

OBS: Om en maskin som inte ar forsedd med gallande kontrolldokument forflyttas till ett omrade som &r utanfor den
sedvanliga 6vervakningsnamndens behorighet ar maskinens &gare skyldig att efterfraga arlig kontroll hos den
Gvervakningsndmnd som &r behdrigt for det nya distriktet dar maskinen befinner sig och ska arbeta.

1.1.2.3 Egendomsdverforing.

| héndelse av egendomsgverforing (i Italien) &r den nya &garen av lyftarbetsplattformen skyldig att anméla innehavet till
den dvervakningsndamnd (ASL/USL eller ARPA) som &r behdrigt for distriktet genom att bifoga kopior av:

- Forsakran om Overensstammelse, utfardat av tillverkaren

- Anmélan om idriftsttning, som den forsta &garen utfort.

1.2.  Anvéandningsomrade

Maskinen som beskrivs i foreliggande manual ar en akbar lyftarbetsplattform, avsedd for att lyfta personer och material
(utrustning och material under arbete) for att utféra arbeten for underhdll, installation, rengdring, malning,
fargborttagning, blastring, svetsning, etc.

Den maximalt tillatna barférmagan (som ar olik for varje modell — se avsnittet om “Tekniska data ") ar indelad pa
foljande sétt:

- for varje person beraknas en belastning pa 80 Kg;

- for utrustningen beréknas 40 Kg;

- den resterande belastningen utgdrs av materialet i bearbetning.

Overskrid i varje fall ALDRIG den maximala barformégan som beskrivs i avsnittet om “Tekniska data ”.

Alla laster skall positioneras inne i korgen. Det ar inte tillatet att lyfta laster (dven om den maximala barformagan
observeras) som ar upphangda pa plattformen eller pa lyftstrukturen.

Det &r forbjudet att transportera paneler med stora dimensioner, eftersom dessa okar vindmotstandet och pa sa sétt
fororsakar stor risk for tippning.

Under maskinens forflyttning med upphtjd plattform ar det inte tillatet att anbringa horisontala laster pa plattformen
(operatérerna pa plattformen far inte dra rep eller kablar, etc.).

En lastbegransare bryter maskinens funktion om lasten pa plattformen overstiger den nominella lasten med cirka 25%
(se kapitlet om “allménna anvandningsforeskrifter ).

Maskinen kan inte anvéandas direkt pa omraden som &r avsedda fér vagtrafik. Avgransa alltid, med hjalp av lampliga
signaleringar, maskinens arbetsomrade vid arbete i omraden som ér tillgéngliga for allméanheten.

Anvand inte maskinen for att dra vagnar eller andra fordon.

1.3. Beskrivning av maskinen.

Maskinen som beskrivs i denna manual fér anvandning och underhall &r en akbar lyftarbetsplattform bestaende av:

- motordriven basvagn forsedd med hjul;

- hydrauliskt vridbart torn.

- ledad arm som drivs av hydrauliska cylindrar (antalet leder och cylindrar beror pa maskinmodellen),

- plattform for operatorer (den maximala barformagan &r olik for varje modell — se avsnittet om “Tekniska data”).
Vagnen ar férsedd med motordrivning for att kunna for flytta maskinen (se “Allméanna anvandningsforeskrifter”). Pa
modellerna med tva drivhjul ar vagnen forsedd med tva drivande bakhjul och tva styrande, odrivna framhjul. Pa
modellerna med fyra drivhjul &r vagnen férsedd med tva drivande bakhjul och tva drivande och styrande framhjul. Alla
drivhjul &r forsedda med hydraulisk parkeringsbroms med positiv logik (ndr man slapper kommandona for kérning
aktiveras bromsarna automatiskt).
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De hydrauliska cylindrarna for rorelse av den ledade strukturen (med undantag for cylindern fr korgens rotation och av
cylindern for givaren av armens lutning) ar forsedda med over-center ventiler, som ar direkt flansade pa dessa. Denna
egenskap tillater att kvarhalla armarna i lage dven i handelse av ett oforutsett brott pa matningsledningen.

Plattformen &r forsedd med skyddsréacken och fotstoppshand med regelméssig hojd (skyddsrackena har en hojd pa 3
1100 mm, fotstoppsbanden har en hojd pa 2 150 mm).

1.4. Manoverplatser.

Pa maskinen har tva mandverplatser forutsetts:

- Pa plattformen for maskinens normala anvéandning;

- Pa tornet (eller hur som helst pa marken) finns nédkommandona  for aterhamtningen av plattformen samt
nodstoppet. Pa mandverplatsen pa marken finns det en véljare som ar skyddad med nyckel for val av
mandéverplatsen och paslagning av maskinen.

1.5. Matning.

Maskinerna kan matas genom:

- elektriskt-hydrauliskt system bestaende av omladdningsbara ackumulatorer och elektrisk pump;

- varmemotor (modellerna med Dieselmotor identifieras av beteckningen “-D”, modellerna med bensindriven motor
identifieras av beteckningen “-B"),

- dubbelt elektriskt/termiskt matningssystem (modellerna med dubbel matning Elektrisk/Diesel identifieras av
beteckningen “ED”, modellerna med dubbel matning Elektrisk/Bensin identifieras av beteckningen “EB”).

| viket fall som helst ar bade det hydrauliska och det elektriska systemet férsedda med alla nédvéndiga

skyddsanordningar (se det elektriska kopplingsschemat och det hydrauliska kopplingsschemat som finns bifogade i

denna manual).

Anvand inte maskinen for andra andamal an de som den tillverkats for.
Om maskinen skall skrotas skall man félja de normer som géller i landet dar denna operation utfors.
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1.6. Identifiering.

For identifieringen av maskinen, vid efterfragan av reservdelar och for ingrepp, ar det alltid nodvandigt att hanvisa till de
data som aterges pa registreringsskylten. | handelse av att skylten forloras eller om den ar olaslig (liksom for de olika
skyltarna som ar placerade pa hela maskinen) ar det nodvandigt att aterstalla den inom sa kort tid som mdjligt. For att
kunna identifiera maskinen, dven om skylten saknas, har tillverkningsnumret stamplats pa basvagnen. Betréffande
skyltens placering och tillverkningsnumrets stdmpel, hanvisas till bilden som foljer. Maskinens huvudsakliga data som

denna manual hanfor sig till aterges i foljande falt:

MOEIl......coveieeeeee e

xl

SGXXXX. XXX

\

SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS

PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES

[

MODELLO-MODEL-MODELE
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1.7. Placering av de huvudsakliga bestandsdelarna.

Harunder aterger vi en bild som visar maskinen och de olika bestandsdelar som den utgdrs av.

ED).

8)
9)
10)
11)
12)

13)
14)
15)

Mandverlada
Elektrisk
kommandoenhet
Hydraulisk
kommandoenhet
Hydrauliska
drivmotorer
Hydraulmotor for
rotation av torn
Uttag 220V
Doslibell for okular
kontroll av maskinens
nivellering

Cylindrar for lyftning
Batteri
Hydrostyrning
Lutningsmétare
Branslebehallare for
varmemotor
Lastbegrénsare
Svéngskiva
Anordning for kontroll
av det elektriska
systemets isolering
(endast elektriska
maskiner-E och
elektriska/diesel —
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2. TEKNISKA DATA FOR STANDARDMASKINERNA.

BESKRIVNING AleJ AlL8J
E ED D RTD E ED D RTD
Maximal arbetshéjd — m - 16 16 16 16 17,8 17,8 17,8 17,8
Maximal hojd trampplan - m - 14 14 14 14 15,8 15,8 15,8 15,8
(l;/le%irml f;\;rk:(?tsutstréckning fran svangskivans 8.1 8.1 8,1 8.1 99 9.9 9,9 9.9
Rotation av torn (gj kontinuerlig) - grader - 360 360 360 360 360 360 360 360
Rotation av plattform - grader - 140 140 140 140 140 140 140 140
Max. dimensioner plattformen - mm - 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700 | 800x1700
Max. barformaga - Kg - 230 (%) 230 (*) 230 (*) 230 () 230 () 230 (*) 230 (*) 230 (%)
Max. antal personer pa plattformen 2 2 2 2 2 2 2 2
Maskinens vikt tom - Kg - 7300 7600 7160 8250 8140 8100
Maximal last pa varje hjul — kg - 3200 3200 3200 3500 3500 3500
Kubikvolym - m3 - 19,3 19,3 22,3 22,5 22,5 26,3
Hydrauliskt tryck max. - bar - 230 230 230 230 230 230 230 230
Dackens dimensioner - mm - 730(3230 730(3230 730?230 800(3320 730?230 730(3230 730?230 800(3320
Typ av déck 10x16,5 10x16,5 10x16,5 12x16,5 10x16,5 10x16,5 10x16,5 12x16,5
@) &) @) ¢) @) &) @) ¢)
Max. drifttemperatur - °C - +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Min. drifttemperatur - °C - -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5°
Stabilitetsgréns:
Langsgaende lutning - grader - 3° 3° 4° 4° 3° 3° 4° 4°
Tvargaende lutning - grader - 3° 3° 4° 4° 3° 3° 4° 4°
Max. vindstyrka (**) - m/s - 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
Batteridrivning
Batteriets spanning och kapacitet —\V/Ah- 48/450 | 48/350 (3) 48/450 | 48/350 (3)
Batteriets vikt - kg - 2x400 2x350 2x400 2x350
Laddning batteri enfas - V/A - 48/60 48/45 48/60 48/45
Max. strémupptagning frén batteriladdaren - A - 19,5 15 19,5 15
Max. effekt - KW - 4,5+4,5 4,5+45 45+4,5 4,5+4,5
Motorns matningsspénning 1 - V - 48 48 48 48
Maximal strémupptagning - A - 160 160 160 160
Effekt elektrisk motor 1 - KW - 45 45 45 45
Motorns matningsspénning 2 - V - 48 48 48 48
Maximal strémupptagning - A - 160 160 160 160
Effekt elektrisk motor 2 - KW- 45 45 45 45
Max. hastighet i kdrning - m/s - 11 11 11 11
Min. hastighet i kérning - m/s - 0,2 0,2 0,2 0,2
Oljebehallarens kapacitet - | - 104 104 104 104
Forsorjning elektrisk pump 220 V
(tillval dieselmodeller)
Max. effekt - KW - 2,2 2,2
Maximal strémupptagning - A - 13,9 13,9
Max. hastighet i kdrning - m/s -
Min. hastiget i kbrning - m/s -
Max. lutningsférmaga - % -
Maskinens vikt tom - Kg - 7200 8140
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. A16J Al18J
Beskrivning

E ED D RTD E ED D RTD

Dieselmotor (modell ED)
. Hatz Hatz

Typ av Dieselmotor - 1D81C - - 1D81C
Maximal effekt motor - KW - 10 - - 10
Startbatteri - V/Ah - 12/132 - - 12/132
Max. hastighet i kérning - m/s - 11 - - 1,1
Min. hastiget i kérning - m/s - 0,2 - - 0,2
Oljebehallarens kapacitet - | - 104 - - 104
Gasoljehehallarens volymkapacitet - | - 20 - - 20
Max. lutningsférmaga - % - 25 - - 25
Bensinmotor (modell EB)
Typ av motor - - -
Maximal effekt motor - KW - - - -
Startbatteri -V/Ah - - - -
Max. hastighet i kdrning - m/s - - - -
Min. hastiget i kdring - m/s - - - -
Oljebehallarens kapacitet - | - - - .
Bensinbehallarens volymkapacitet - | - - - -
Max. lutningsformaga - % - - - -
Dieselmotor (modell D) - HATZ
Typ av motor - 2L41C 3L41C 2L41C 3L41C
Maximal effekt motor - KW - - 24 36 24 36
Startbatteri - V/Ah - - 12/132 12/132 12/132 12/132
Max. hastighet i kdrning - m/s - - 1,3 1,3 1,3 1,3
Min. hastiget i kbrning - m/s - - 0,2 0,2 0,2 0,2
Oljebehallarens kapacitet - | - - 104 104 104 104
Gasoljebehdllarens volymkapacitet - | - - 45 45 45 45
Max. lutningsformaga - % - - 25 40 25 40
Dieselmotor (modell D) - ISUZU
Typ av motor - 3LD1 4LEL 3LD1 4LE1
Maximal effekt motor - KW - - 24,8 39 24,8 39
Startbatteri - V/Ah - - 12/132 12/132 12/132 12/132
Max. hastighet i kdrning - m/s - - 1,3 1,3 1,3 1,3
Min. hastighet i kdrning - m/s - - 0,2 0,2 0,2 0,2
Oljebehallarens kapacitet - | - - 104 104 104 104
Gasoljebehdllarens volymkapacitet - | - - 45 45 45 45
Max. lutningsformaga - % - - 25 40 25 40

(*) 1 vissa fall kan avvikande begransningar ha forutsetts. Var noga med att félja det som star pa skylten som har anbringats pa maskinen.

(**) Vindhastigheter dver eller lika med 12,5 m/s kannetecknar maskiner med méjlighet att arbeta &ven i utomhusmiljder. Vindhastigheter lika med
0 m/s kannetecknar maskiner som ENDAST KAN ANVANDAS INOMHUS,

1)  Standardnabbdéck 10 x 16,5 fyllda med polyuretanskum. Tillval, nabbdéck 12 x 16,5 fylida med polyuretanskum. Tillval, superelastiska hjul

250-15.

2)  Standardnabbdéck 12 x 16,5 fyllda med polyuretanskum. Tillval, nabbd&ck 10 x 16,5 fylida med polyuretanskum. Tillval, superelastiska hjul

250-15.

3)  Standard. Tillvalshatteri 48 V 455 Ah.

Tester avseende bullret som avges under férhéllanden som anses som de mest ogynnsamma har utforts for att vérdera paverkan pa operatoren.

- ELEKTRISKA MODELLER: Den kontinuerliga ljudtrycksnivan, ekvivalent végd, (A) Gverstiger inte 70dB(A).

- MODELLER MED VARMEMOTOR: Det (A) vagda ekvivalenta kontinuerliga ljudtrycket Gverstiger inte 106dB(A) pa arbetsplatserna. Det (A)
végda ekvivalenta ljudtrycket pa operat6rens plats pd marken overstiger inte 85dB(A). Det (A) vagda ekvivalenta ljudtrycket pa operatérens

plats pa plattformen overstiger inte 78dB(A).

Betraffande vibrationerna har man beréknat, under normala funktionsférhallanden, att:
- det effektivvarde som uppmaitts vid acceleration som de dvre kroppsdelarna utsétts for understiger 2,5 m/sek?;
- det effektivvarde som uppmaitts vid acceleration som kroppen utsétts for understiger 0,5 m/sek2.

[ZRg
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3.  SAKERHETSANVISNINGAR.
3.1. Matning.

De elektriska och hydrauliska kretsarna &r férsedda med sékerhetsanordningar som &r instéllda och forseglade av
tillverkaren.

ﬁ Manipulera inte och andra inte pa instéliningen av nagon bestandsdel i det elektriska och det
hydrauliska systemet.

3.2. Arbets- och underhéllsforeskrifter.

- Bar alltid personliga skyddsanordningar i enlighet med vad som forutses av de géllande normerna fér hygienen och
sakerheten pa arbetet (i synnerhet ar anvandning av skyddshjalm och sakerhetssele OBLIGATORISK). (Se foljande
figur).

- Maskinen far endast anvandas pa val belysta omraden. Kontrollera att terrangen ar jamn och har en lamplig fasthet.
Maskinen far inte anvandas om belysningsforhallandena inte ar tillrackliga.

- Anvénd inte varmedrivningen (Dieselmotor eller Bensindriven motor) i stdngda lokaler eller i lokaler som inte ar
tillrackligt ventilerade.

- Innan anvéndningen av maskinen skall man kontrollera att den &r oskadad och i gott skick.

- Lamna inte eventuellt avfall i omgivningen under underhallsfaserna, utan iakttag det som féreskrivs av géllande
normer.

- Utfor inga reparationer eller underhall nar maskinen &r ansluten till matningen. Folj instruktionerna som beskrivs i de
foljande avsnitten.

- Betraffande underhallet av varmemotorn (Dieselmotor eller Bensindriven motor) skall instruktionerna i denna
manual kompletteras med de instruktioner som aterges i varmemotorns manual.

- Narma er inte det hydrauliska och det elektriska systemets bestandsdelar med varmekallor eller lagor.

- Plattformen &r avsedd for transport av personer och darfor ar det nddvandigt att iaktta de regler som géller i
anvandningslandet for denna maskinkategori.

- Oka inte den maximalt tilldtna hojden genom att installera byggnadsstallningar, stegar eller annat.

- Anvénd inte maskinen som en lyftkran.

- Anvand inte maskinen som en godslyftanordning och/eller hiss.

- Var noga med att skydda maskinen (i synnerhet manéverladan pa plattformen) och operatéren under arbeten i
ogynnsamma miljéer (lackering, fargborttagning, sandblastring, tvattning, 0.s.v.).

- Det ar forbjudet att anvanda maskinen under ogynnsamma vaderleksforhallanden (haftiga ovader med vindstyrkor
som Overstiger de granser som forutses i kapitlet om “Tekniska data”).

Under regnvader eller nar maskinen star parkerad skall man sorja for att skydda manéverladan pa plattformen
genom att anvanda den for &ndamalet avsedda kapan.

Anvand inte maskinen i lokaler dar det férekommer risk for explosion eller brand.

Det &r forbjudet att anvanda vattenstralar under tryck (hydrorengdringsmaskiner) for tvéttning av maskinen.
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3.3. Sakerhetsforeskrifter.

3.3.1. Allménna.

VA
VA

Maskinen far endast anvandas av vuxna och instruerade personer som noga har granskat denna
manual.

Maskinen skall anvandas pa ett avstand pa minst 5 meter fran hogspanningsledningar (eller hur
som helst ej i nérheten av spanningsférande element)

Anvéand maskinen genom att iaktta de varden som aterges i avsnittet avseende tekniska data. P&
identifieringsplaten aterges det maximala antalet tillatna personer pa plattformen och den dartill
horande barférmagan.

Det &r absolut forbjudet att lasta personer, utrustningar och material i bearbetning utanfor
tilltradespositionen pa plattformen.

Anvand INTE lyften eller delar av den for jordanslutning medan svetsarbeten utfors pa plattformen.

Agaren till maskinen och/eller den som ansvarar for sékerheten har ansvaret dver att kontrollera om
det har getts l[&mplig handledning for maskinens anvandning till operatérerna.

Agaren till maskinen och/eller den som ansvarar for sikerheten har ansvaret dver att kontrollera om
underhallsarbetet och/eller reparationerna har utforts av kvalificerad personal.

3.3.2. Forflyttning.

VAN

Fore varje forflyttning av maskinen ar det nodvandigt att forsékra sig om att de eventuella
anslutningskontakterna ar skilda fran matningspunkten. Kontrollera alltid kabelns lage under
forflyttningarna i handelse av att maskinen matas med elektrisk pump pa 220V.

Anvand inte maskinen pa ojamna och ej solida marker for att undvika eventuella ostadigheter. Innan
lyftningen av plattformen utfors ska plattformens niva kontrolleras med hjalp av vattenpasset som
finns pd plattformen. For att undvika att maskinen tippar ar det nodvandigt att observera den
maximalt tillatna lutningen som anges i avsnittet om tekniska data under "Stabilitetsgranser ". |
vilket fall som helst skall forflyttningar pa lutande plan utféras med storsta forsiktighet.

Sa fort som plattformen hojs (det finns en viss tolerans som varierar fran modell till modell)
inkopplas automatiskt sékerhetshastigheten fér kdrning.

Kormandver med upplyft plattform far endast utféras pa jamna och horisontala marker, dar man
kontrollerat att det inte finns nagra gropar eller nivaskillnader pa golvet och var harvid uppméarksam
pa maskinens utrymmesbehov.

Under kérmandvern med hojd plattform far operatérerna inte anbringa horisontala laster pa
plattformen (operatdrerna pa plattformen far inte dra rep eller kablar, etc.).

Maskinen far inte anvandas direkt i transport pa vag. Anvand den inte for transport av material (se
avsnitt 1.2 “Anvandningsomrade”).

Kontrollera arbetsomradet for att forsékra dig om att inga hinder eller andra faror forekommer.

Rikta sarskild uppmarksamhet till omradet ovanfor maskinen nar den lyfts upp for att forebygga
klamning och krockar.

[ZRg
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Under forflyttningen ska ni halla handerna i sakerhetslaget. Foraren ska placera handerna sasom
det visas i figur A eller B, medan operat6ren som transporteras ska halla handerna sasom i figur C.

3.3.3. Arbetsskeden.

VAN

Maskinen ar forsedd med ett kontrollsystem for lasten i plattformen som stoppar mandévrarna for
plattformens forflyttning vid Gverbelastningsforhallanden. Det ar endast mojligt att pa nytt satta
plattformen i rorelse efter att ha avlagsnat Gverskottsbelastningen fran plattformen. Om den
akustiska signalanordningen och den réda kontrollampan som finns pa mandverladan pa
plattformen aktiveras, betyder detta att plattformen har Overbelastats (se avsnittet om
anvandningsforeskrifterna) och det ar da nédvandigt att avlagsna Gverskottslasten for att kunna
ateruppta arbetena.

Maskinen ar forsedd med ett kontrollsystem for vagnens lutningen som stoppar lyftningarna i
handelse av ostadigt lage. Det ar endast mojligt att ateruppta arbetet efter att ha placerat maskinen i
ett stabilt lage. Om den akustiska signaleringsanordningen och den réda kontrollampan som finns
pa manoverladan pa plattformen trader i funktion, betyder detta att maskinen inte ar korrekt
positionerad (se avsnitten om allménna anvandningsforeskrifter) och det ar da nodvandigt att
aterfora plattformen till vilolage i sakerhet for att ateruppta arbetet.

Maskinerna med elektrisk matning ar férsedda med en kontrollanordning for det elektriska
systemets isolering. | handelse av isoleringsforlust eller fel pa en fjarrstromstallare, stoppar denna
anordning (som ar placerad pa basvagnen eller pa tornet — se avsnittet om “Placering av de
huvudsakliga bestandsdelarna ™) fullstandigt maskinen och signalerar felet genom att séanda ut en
kontinuerlig vissling.

Luta er inte ut fran plattformens yttre racken. Undvik svara miljoférhallanden och i synnerhet blasiga
dagar.

Under arbeten i omraden som &r ppna for allmanheten ska omradet avgransas med hjélp av
barriarer eller andra lampliga signaleringsanordningar.

Anvénd inte varmedrivningen (Dieselmotor eller Bensindriven motor) i stangda eller gj tillrackligt
ventilerade lokaler.

Vi rekommenderar hur som helst att kontrollera att det inte finns nagra andra personer &n
operatéren inom maskinens verkningsradie. Var sarkilt uppmarksam fran plattformen under
momentet da forflyttningarna utfors, for att undvika majliga beréringar med personalen pa marken.

Utfor endast lyftningen av plattformen om maskinen stoder pa stadig och horisontal mark.

Utfor endast korningen av maskinen med lyft plattform om marken pa vilken maskinen befinner sig
ar fast och horisontal.

Vid arbetets slut ar det nodvandigt att ta ut nycklarna fran mandverpanelerna och lagga dem pa en
séker plats, for att undvika att ej behdriga anvander maskinen.

Placera alltid arbetsutrustningarna och arbetsverktygen i ett stabilt lage sa att de inte faller ner och
foljaktligen utgor en fara for operatdrerna pa marken.

(00
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3.3.4. Vindens hastighet enligt Beauforts vindskala.

Nedan visas en tabell som aterger vindhastigheten. Vi paminner om att den maximala gransen for varje maskinmodell
anges i tabellen TEKNISKA EGENSKAPER FOR STANDARDMASKINER.

De maskiner for vilka maximal vindstyrka ar 0 m/s far endast anvandas inomhus. Dessa maskiner far
inte anvandas utomhus &ven utan vind.

A\

Vindhasti | Vindhasti
Beaufort ghet ghet Beskrivning Till sjoss Pa land
(km/h) (mis)
0 0 <0,28 Stiltjie Spegelblank sjo. Rok sﬂgirpr;astan fatt
1 16 0.28-17 Svag bris Sma krusningar pa_vattenytan. Inget skum Vindens nktnmg_ylsas
bildas. av skorstensrok.
Korta, men utpraglade smavagor som ej Vinden kénns pa bar
2 7-11 17-3 Létt bris ! v | hud.. Stter smé blad i
Y. rorelse.
3 12-19 353 God bris Vagkammarna ?qrjar brytas. Glasaktigt Satter kwsta_r gch
skum. Man bérjar se skumkammar. tunnare grenar i rorelse.
Damm och I6s snér
4 20-29 5,3-8 Frisk bris Langre vagor, flerstades vita skumkammar. | virviar upp. Grenar satts
i rorelse.
Vagorna mera utpraglade och langa Mindre lovirad borjar
> 30-39 83-108 Styv bris dve?allt vita skuml?arngmar Sjén br)?te‘r svaja. Vagor med
) ' kammar pa sjoar.
.o e Stora tradgrenar ror sig.
6 4050 | 108139 | Hardbris | Ho9avagorborjar bildas, skumkammarna Svart att anvinda
breder ut sig 6ver storre ytor.
paraply.
. Hela tréd svajar; man
7 51-62 | 139172 | Styvkuling | /o0 !omarupp sig ochbryter. Skummet o G shonindrat mot
ordnar sig i strimmor i vindens riktning. vinden
I ! . Kvistar bryts fran
i ) ° , Hoga vagor med kraftigt skum. Vagbergen g o
8 63-75 17,2-20,9 Hard kuling bryts och ger upphov til tita strimmor, traden,; om_OJllgt attga
mot vinden.
. . Mindre skador pa
9 76-87 20,9-24,2 Halv storm Vagbergensilangd pch hojd betydande. (skorstenar och
Skummet l&gger sig i tatare strimmor. 2
takpannor blaser ner).
pavsyan verar | or seu v av sk | 720 DS op e
10 88-102 | 24,2-28,4 Storm Sj6ns dén starkare och kommer stétvis, roten. Betydande
. s o skador pa hus.
sikten &r dalig.
Fartyg i sikte forsvinner bakom vagbergen.
11 103-117 | 28,4-32,5 Svar storm Hav§ ytani sin helhet ar tg CE( tav V'tf skum Stora skador.
som dven uppfyller luften i sadan méngd att
sikten forsamras.
Mycket hdga vagor; luften &r uppfylld med Mycket stora och
12 >117 >32,5 Orkan skum och havet &r helt vitt. utbredda skador.

Vi aterger harunder och pa de féljande sidorna nagra bilder som gor det mojligt att definiera plattformens
verkningsradie nar vagnen bibehalls i fast position. Vi rader er att noga granska dessa hilder vid valet av
positioneringspunkten av vagnen, for att undvika eventuella, oférutsedda kontakter med hinder som finns inom
verkningsradien.
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4. INSTALLATION OCH FORBEREDANDE KONTROLLER.

Maskinen levereras helt monterad och kan darfér utféra alla de funktioner som férutsetts av tillverkaren helt och hallet i
sékerhet. Ingen forberedande operation behdver utforas. For att utfdra avlastningen av maskinen foljer man
indikationerna i avsnittet “forflyttning och transport”.

Maskinen skall placeras pa en fast yta med en lutning som ar lagre &n den maximalt tillatna lutningen (se tekniska data
“Stabilitetsgranser ”). Maskinen ar férsedd med en visuell luftbldsa pa plattformen for okular kontroll och med en
lutningsmatare pa basvagnen (eller pa tornet) for att alltid kontrollera maskinens nivellering bade i tvargaende riktning
och i langsgaende riktning.

Innan man borjar arbeta pa maskinen ar det nodvandigt att noga granska instruktionerna fér anvandningen som aterges
i denna manual och, oversiktligt, pa informationspanelen pa plattformen.

Innan man borjar arbeta &r det ngdvandigt att kontrollera att maskinen ar i oskadat skick ( genom visuell kontroll) och att
lasa skyltarna som aterger maskinens anvandningsbegrasningar.

4.1. Innan maskinens anvandning.

Operatdren ska alltid kontrollera visuellt innan maskinen anvands att:

- batteriet &r fullstandigt laddat;

- oljenivan ar mellan det minimala och de maximala vérdet (med sénkt plattform);

- maskinen utfér alla mandvrar i sdkerhet;

- hjulen och drivmotorerna &r korrekt fastsatta;

- hjulen ar i gott skick;

- réackena &r fastsatta pa plattformen, att grindarna &r narvarande och med automatisk stangning;

- strukturen inte uppvisar tydliga defekter (kontrollera lyftstrukturens svetsningar);

- anvisningsskyltarna &r perfekt lasbara;

- manoverdonen ar i perfekt funktionsdugligt skick bade fran mandverplatsen pa arbetsplattformen och fran
nédmandverplatsen pa marken. innefattar dven systemet "dodmansgrepp”.

| ARO Manual for Anvandning och Underhall Sjalvgaende lyftarbetsplattforma Sida 22




5. ALLMANNA ANVANDNINGSFORESKRIFTER.

Las hela detta kapitel innan maskinen anvands.

5.1. Mandverpanel pa plattform.

ZF

Bild 5
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Proportionalstyrspak fér kommando av kérning
Proportionalstyrspak for lyftning/sankning av sax
Proportionalstyrspak for lyftning/sankning av arm
Proportionalstyrspak for lyftning/sénkning av utliggare
Proportionalstyrspak for utdragning/retur av teleskopisk arm
Proportionalstyrspak for tornets rotation

Véljare for styring av plattformens rotation

Strémbrytare for aterstallning av plattformens niva

Véljare for diesel-/elektrisk forsérjning - TILLVAL -

Startknapp elektrisk pump 12 V DC (batteri) eller elektrisk pump, tillval (220 V eller 330 V AC) - TILLVAL -
Startbrytare dieselmotor

Tryckknapp for nddstopp STOP.

Manuellt signalhorn

Omkopplare for dragningshastighet

Strémbrytare for styrning till hoger

Strombrytare for styrning till vanster

Kontrollampa for signalering av inkopplad arbetsplats
Varningslampa for signalering av urladdat batteri - modeller - E
Varningslampa for funktionsstdrning dieselmotor/branslereserv - modeller - D
Varningslampa for fara

Varningslampa for 6verbelastning

"Dddmanspedal”

Tryckknapp for “lasning differential” (TILLVAL)

N=SJdILLC=EC=0moom2

N NN N
0O W=

NN N
GO T m
RS NS AN NN

Alla rérelser (med undantag av rotation av plattform och  korrigering av plattformens niva) manévreras av
proportionalstyrspakar/spakar. Darfér ar det mgjligt att anpassa  exekveringshastigheten for rorelsen med hénsyn till
forflyttningen av sjélva styrspakarna. | syfte att undvika tvéra stotar under rorelserna, rader vi er att mandvrera
proportionalstyrspakarna gradvis.

Av sakerhetsskdl ar det nddvandigt, for att kunna mandvrera maskinen, att trycka ner den fotmantvrerade
“dédmanspedalen ” ZF pa plattformen. Om den fotmandvrerade “dédmanspedalen” slapps under utforandet av en
mandver, stoppas rorelsen omedelbart.

VARNING! Om “dddmanspedalen” halls intryckt i mer &n 10 sekunder utan att ndgon mandver utfors
frankopplas kommandoplatsen. Detta tillstand signaleras av att den gréna lysdioden (ZA) blinkar. For att kunna
ateruppta arbetet med maskinen maste pedalen slappas upp och tryckas ned igen. | detta lage tands den gréna
lysdioden (ZA) med fast ljus och alla mandverdon &r aktiverade under de efterfoljande 10 sekunderna.

beskrivs dels i det foljande, dels i de foregaende avsnitten. Folj uteslutande det som anges i de
foljande avsnitten och iakttag de sakerhetsforeskrifter som beskrivs dels i det foljande, dels i de
foregaende avsnitten.

2 Folj uteslutande det som anges i de foljande avsnitten och iakttag de sakerhetsforeskrifter som

é Innan nagon som helst forflyttningsoperation utférs skall man kontrollera att det inte finns nagra
personer i maskinens nérhet och i vilket fall som helst skall man forfara med storsta forsiktighet.
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5.1.1. Korning och styrning.

5.1.1.1. Kdrning.

For att erhalla krningsrérelsen &r det nodvandigt att utfora foljande operationer i f6ljd:

a) trycka pa “dodmanspedalen” som &r beldgen pa plattformen; dess aktivering signaleras av att den grona lysdioden ZA tands
med fast ljus;

b) inom 10 sekunder fran att det fasta ljuset pa den grona lysdioden har ténts, verka pa proportionalstyrspaken A och flytta den
framat for korning framat eller bakat for korning bakat.

A\

VARNING!!

P& standardmaskiner kan kommandona for kérning och styrning ske samtidigt med varandra, men
de &r blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen (hojningar/sankningar/rotationer).
Detta géller inte for fyrhjuldsdrivna dieselmaskiner (RTD) dar forhallandet med sankt plattform
(sankta armar, teleskop indraget och utliggare pa en héjd mellan +10° och -70°) endast é&r tillaten
samtidigt med mandvreringen korning-styrning-inriktning av torn for att underlatta placeringen av
maskinen i tranga utrymmen.

P& maskiner med simultana kommandon (TILLVAL) kan kommandona fér korning och styrning ske
samtidigt med varandra, men de ar blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen
(h6jningar/sankningar/rotationer), precis som i foregaende fall. Medan den samtidiga mandvreringen
av korning-styrning-inriktning med sénkt plattform (sénkta armar, teleskop indraget och utliggare pa
en hojd mellan +10° och -70°) endast ér tillaten for alla tre versionerna (elektrisk —E, elektro-diesel -
ED och diesel fyrhjulsdrift -RTD).

Med sankt plattform (sankta armar, teleskop indraget och utliggaren pa en hgjd mellan +10° och -70°) och genom att anvanda
hastighetsvaljaren T &r det mojligt att vélja olika kdrningshastigheter.

OBS: For att erhalla maximal korhastighet, placera hastighetsviljaren (T) i lage (Ill) och tryck ned proportionalstyrspaken
(A) till botten och héll tryckknappen for lasningen av differentialen (ZG — TILLVAL) nedtryckt.
For_att Overskrida stora lutningar uppat (t. ex. under lastningen av maskinen pd ett lastbilsflak) sétter man

hastighetsvéljaren (T) i laget (II).
For att Gverskrida stora lutningar nedat (t. ex. under avlastningen av maskinen fran ett lastbilsflak) och erhélla den

minimala hastigheten med sénkt plattform sétter man hastighetsvaljaren (T) i laget (I).

Med Iyft plattform inkopplas automatiskt sakerhetshastigheten for korning.

A\

Det &r FORBJUDET att utféra mandvern for korning med upplyft plattform om vagnen inte befinner
sig pa en jamn och racklig fast yta.

[ZRg
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5.1.1.2. Styrning

For att svénga trycker man pa tryckknapparna V / Z som sitter p& proportionalstyrspaken for kdming (genom att trycka pa knappen
till hoger erhalls styming till hdger och viceversa). Aven styrreglaget aktiveras med dodmanspedalen. Detta ar dock endast mojligt
om den grona lysdioden ZA lyser med fast sken.

A\

VARNING!

Pa standardmaskiner kan kommandona for kérning och styrning ske samtidigt med varandra, men
de &r blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen (hojningar/séankningar/rotationer).
Detta galler inte for fyrhjuldsdrivna dieselmaskiner (RTD) dar forhallandet med sénkt plattform
(sénkta armar, teleskop indraget och utliggare pa en hojd mellan +10° och -70°) endast ar tillaten
samtidigt med mandvreringen korning-styrning-inriktning av torn for att underlatta placeringen av
maskinen i tranga utrymmen.

Pa maskiner med simultana kommandon (TILLVAL) kan kommandona for kdrning och styrning ske
samtidigt med varandra, men de &r blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen
(hojningar/sankningar/rotationer), precis som i foregaende fall. Medan den samtidiga mandvreringen
av korning-styrning-inriktning med sénkt plattform (sénkta armar, teleskop indraget och utliggare pa
en hojd mellan +10° och -70°) endast ér tillaten for alla tre versionerna (elektrisk —E, elektro-diesel -
ED och diesel fyrhjulsdrift -RTD).

Med lyft plattform inkopplas automatiskt sakerhetshastigheten for korning.

[ZRg
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5.1.2. Positionering av plattformen.

For att utféra alla rorelser, som inte &r
kérningen,
proportionalstyrspakarna B, C, D, E, G och
strombrytarna | och L.

For att erhalla rorelsen ar det nodvandigt att

utfora féljande operationer i féljd:

a) trycka pa “dodmanspedalen” som &r
belagen pa plattformen; dess aktivering
signaleras av att den gréna lysdioden ZA
tands med fast ljus;

b) Inom 10 sekunder efter att den gréna
lysdioden lyser med fast sken, for
proportionalstyrspaken (eller tryck pa
dnskad knapp) i den riktning som anges
av screentrycket pa mandverladan. Bild 6

anvander man

OBS: innan proportionalstyrspaken eller den énskade strombrytaren satts i funktion &r det nddvandigt att
“dodmanspedalen” &r nedtryckt.
Genom att slappa “dodmanspedalen” erhalls omedelbart stopp av manévern.

A\

Pa standardmaskiner av typ elektrisk (-E) och elektro-diesel (-ED) kan alla kommandon for
forflyttning av plattformen endast utféras oberoende av varandra och ar blockerade med
kommandona for kdrning och styrning.

Pa standardmaskiner av typ fyrhjulsdriven diesel (RTD) kan alla kommandon for forflyttning av
plattformen endast utféras oberoende av varandra, medan inriktningen av tornet kan utféras
samtidigt med kommandona for kdrning och styrning nér plattformen &r nedsénkt (sénkta armar,
teleskop indraget och utliggare pa en hajd mellan +10° och -70°).

For alla tre versionerna (elektrisk —E, elektro-diesel -ED och diesel fyrhjulsdrift RTD) pa maskiner
med simultana kommandon (TILLVAL), kan alla kommandon for placering av plattformen utféras
samtidigt (om inget annat anges). Dessutom kan inriktningen av tornet utforas samtidigt med
kommandona for kdrning och styrning nar plattformen &r nedsénkt (sdnkta armar, teleskop indraget
och utliggare pa en hojd mellan +10° och -70°).

5.1.2.1. Lyftning/Sankning av sax (forsta armen).

For att utféra mandvern for lyftning / sénkning av saxen (forsta armen), anvands proportionalstyrspaken B.
For proportionalstyrspaken B framat for att utfora lyftningen eller bakat for att utféra sankningen.

5.1.2.2. Lyftning/Sankning av den andra armen.

For att utféra mandvern for lyftning / sankning av den andra armen anvands proportionalstyrspaken C.
For proportionalstyrspaken C framat for att utfora lyftningen eller bakat for att utféra sankningen.

[ZRg
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5.1.2.3. Lyftning/Séankning av utliggare.
For att utféra mangvern for lyftning / sénkning av utliggaren anvénds proportionalstyrspaken D.
For proportionalstyrspaken D framat for att utfora lyftningen eller bakat for att utféra sankningen.
5.1.2.4. Utdragning/Retur av den teleskopiska armen.

For att utfora mandvern for utdragning/retur av den teleskopiska armen anvénder man proportionalstyrspaken E.
For proportionalstyrspaken E framat for att utféra utdragningen eller bakat for att utfora returen.

ﬁ For maskiner med simultana kommandon (TILLVAL) kan inte denna mandver utféras samtidigt med

inriktningen av tornet.

5.1.2.5. Inriktning av tornet (rotation).

For att utféra mandévern for inriktning av tornet (rotation), anvands proportionalstyrspaken G.
For proportionalstyrspaken G at higer for att utfora rotationen at hoger eller at vénster for att utféra rotationen at vanster.

A finns — &r avaktiverad (se kapitel 6 “forflyttning och transport”).

utdragning/retur av den teleskopiska armen.

tranga utrymmen.

ED och diesel fyrhjulsdrift -RTD).

Innan manovern utfors ska man kontrollera att anordningen for tornets mekaniska lasning —om den

For maskiner med simultana rorelser (TILLVAL) kan inte denna mandver utféras samtidigt med

Pa standardmaskiner kan kommandona for kérning och styrning ske samtidigt med varandra, men

de ar blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen (héjningar/sankningar/rotationer).
Detta galler inte for fyrhjuldsdrivna dieselmaskiner (RTD) dar férhallandet med sankt plattform
(sankta armar, teleskop indraget och utliggare pa en hajd mellan +10° och -70°) &r tillaten samtidigt
med mandvreringen kérning-styrning-inriktning av torn for att underlatta placeringen av maskinen i

Pa maskiner med simultana kommandon (TILLVAL) kan kommandona for korning och styrning ske
samtidigt med varandra, men de &r blockerade med kommandona for forflyttning av plattformen
(hojningar/sankningar/rotationer), precis som i foregaende fall. Medan den samtidiga mandvreringen
av korning-styrning-inriktning med sankt plattform (sénkta armar, teleskop indraget och utliggare pa
en hojd mellan +10° och -70°) endast ar tillaten for alla tre versionerna (elektrisk —E, elektro-diesel -
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5.1.2.6. Rotation av plattformen.
For att utféra mangvern for rotation av plattformen anvands brytaren .
For proportionalstyrspaken | &t hoger for att utfora rotationen &t hoger eller &t vanster for att utfora rotationen &t vénster.
5.1.2.7. Nivellering av plattformen.
Nivelleringen av plattformen sker automatiskt. Om det skulle bli nodvéndigt att aterstélla den korrekta nivdn anvander man

strombrytaren L.
For brytaren L at vanster for att utfora nivelleringen bakat eller at hoger for att utféra nivelleringen framat.

Varning!! Denna mandver &ar endast méjlig med fullstdndigt sankta armar, sdledes erhélls ingen
A effekt om man utfér de ovan namnda operationerna med plattformen pa hojd.

Bade pé standardmaskiner och pa maskiner forsedda med simultana kommandon (TILLVAL), kan
denna operation inte utfoéras samtidigt med ndgon av de évriga operationerna.

5.1.3. Ovriga funktioner pé plattformens manoverpanel.
5.1.3.1. Val av den elektriska/varmedrivningen (TILLVAL).

P& vissa modeller gar det att valja typ av drivning genom att anvanda valjaren M. Genom att vrida den till lage Electric anvands den
elektrisk drivningen (med batteri 12 V, eller 48 V fér modeller ED, fér armens nddmandvrer eller 380 V trefas / 220 V enfas for
armens arbetsmandvrer - TILLVAL) och genom att vrida den till Iget Thermic anvénds varmedrivningen.

5.1.3.2. Startknapp elektrisk pump 12 V (batteri) eller 220 V/380 V (elnat) — (TILLVAL).

Knappen O anvands for att starta:

- Den elektriska pumpen pa 12 V fér nodmanévrer (med undantag for kérning och styrming).

- Den elektriska pumpen pa 220 V enfas fér forflyttning av plattformen (med undantag fér kérning och styrning) om
elpanelen pa marken &r ansluten till elnatet.

- Den elektriska pumpen pa 380 V trefas for forflyttning av plattformen (med undantag fér kérning och styrning) om
elpanelen pa marken &r ansluten till trefaselnatet.

Se foljande avsnitt angaende funktionslagena for den elektriska pumpens startknapp.

VARNING! Forsorjningen med den elektriska nédpumpen pa 12 V anvands endast for
& nodaterhamtningen av plattformen i handelse av fel pa huvudférsorjningarna. Anvand inte denna
under normala arbetsmoment.

5.1.3.3. Start av varmemotor (modeller “ED”).

Den anvands for att starta varmemotorn (Diesel) pa modeller med dubbel forsérjning (‘ED”) och pa modeller med
varmedrivning (“D”).

- |l&get START sker starten.

- |lage 3 sec aktiveras funktionen for férvarmning av glédstift (endast for motorer med glodstift).

- |laget O stangs varmemotorn av.
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5.1.3.4. Manuellt signalhorn.

Signalhorn for att signalera maskinens forflyttning. Den manuella aktiveringen av signalhornet sker genom att trycka pa knappen S.

5.1.3.5. Tryckknapp fér nddstopp STOP.

Genom att trycka p& knappen R avbryts alla maskinens funktioner for mandver. De normala funktionerna erhalls genom att
vrida sjalva tryckknappen medsols i ett kvarts varv.

5.1.3.6. Varningslampa.

ZA ZB 7C ZD ZE

Bild 7

5.1.3.6.1  Gron kontrollampa for signalering av aktiverad arbetsplats (ZA).

Den ar tand och blinkar med maskinen pakopplad. Om kommandoplatsen pa arbetsplattformen har valts och denna
varningslampa blinkar &r kommandona inte inkopplade darfér att “dédmanspedalen” inte har tryckts in eller darfér den
har hallits intryckt i mer &n 10 sekunder utan att ndgon manéver har utforts.

Ténd med fast lus med maskinen i drift och dddmanspedalen nedtryckt sedan mindre &n 10 sekunder. Med kommandon pé
arbetsplattformen &r alla kommandon inkopplade (om inte det finns andra signaleringar — se foljande).

5.1.3.6.2 Rod varningslampa for signalering av urladdat batteri (ZB) — endast elektriska
modeller.

Blinkar nér batteriets laddning endast &r p& 20 % (endast modeller "E" eller "ED" medelektrisk pump i likstrém). | detta tillstand
frankopplas lyftningarna och den teleskopiska utdragningen. Det &r nodvandigt att omedelbart ladda upp batterierna.

5.1.3.6.3  Rad varningslampa for funktionsstorning dieselmotor/brénslereserv (ZC).

Denna varningslampa indikerar en funktionsstorning pa dieselmotorn eller att brénslereserven har natts.

Tand med fast ljus med: maskinen i drift, man6verdon i plattform och dieselférsérjning vald. Avstangd dieselmotor, redo for start.
Signalering av otillrackligt motoroljetryck.

Langsam blinkning vid éverhettat motorblock. Stoppar dieselmotorn om den &r i drift. Blockerar dieselmotorns start om den
inte &r i drift.

Snabb blinkning vid branslereserv (cirka 10 liter bransle finns kvar). Denna signalering visas endast nar motorn ar i drift.
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Dubbel snabb blinkning fér att signalera att sakringen har brunnit pa luft-/oljevaxlarens magnetventil (dar sadan finns). VARNING!
Byt ut sékringen. Fara for 6verhettning av hydrauloljan.

5.1.3.6.4 Rad varningslampa for fara (ZD).

Blinkar _snabbt i 4 sekunder med aktivering av ljudlarm om maskinen startas med funktionsstérning under sakerhetstest av
mandverdonen (pedal, styrspak, brytare 0.s.v.).

Tand med fast ljus med aktivering av akustiks ljudsignal om vagnen lutar mer &n vad som é&r tillatet. Alla lyft och teleskopiska
utdragningar spéarras (forutom lyft av utliggare). Om maskinen ar upplyft spérras dven kérningen. Det ar nddvandigt att
sanka ned armarna fullstandigt och placera maskinen pa en plan yta.

VARNING! Aktiveringen av denna indikator innebér fara, eftersom maskinen eller plattform har natt
A en lutningsniva som ar farlig for maskinens stabilitet.

| tillstdnd med vagn som lutar mer an vad som ér tillatet, tillrads operatdren pa maskinen, for att
undvika att 6ka risken for tippning, att utféra returen av den teleskopiska armen som forsta mandver,
och att ge kommando om sankning av den teleskopiska armen som sista mandver.

5.1.3.6.5 Ra&d varningslampa for éverbelastning (ZE).

Den ar tand med fast ljusoch den akustiska ljudsignalen &r pa vid en Gverbelastning pa arbetsplattformen som Gverskrider
25% av nominell belastning. Om plattformen &r lyft blockeras maskinen fullstandigt. Om plattformen &r sénkt ar det
fortfarande majligt att utfdra mandvrarna for korning/styrning, medan mandvrarna for lyftningarna /rotationerna &r
sparrade. For att kunna anvanda maskinen pa nytt ar det nédvandigt att lasta av 6verskottslasten.

Snabb blinkning vid fel pa kontrollsystemet for belastningen pa arbetsplattformen. Med lyft arbetsplattform & maskinen helt och
hallet spérrad. Erfaren personal kan (genom att lasa instruktionerna i handboken) utféra en nédmandver for att
aterhamta plattformen.

VARNING! Aktiveringen av denna indikator ar liktydig med fara, darfor att belastningen pa
A arbetsplattformen ar dverdriven eller darfor att det inte finns nagon kontroll pa belastningen som &r
aktiv vid 6gonblicket for signaleringen.
Betréffande regleringen eller for aktiveringen i nodsituation, I4s kapitlet om UNDERHALL.
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5.2.

Mandéverplats pa marken och elektrisk kommandoenhet.

Mandéverplatsen pa marken anvands fér att:

- sla pa/stanga av maskinen;

- valj mandverplatsen (pa marken eller pa plattformen),

- satta plattformen i rorelse i handelse av nédsituation;

- visualisera vissa funktionsparametrar (arbetstimmar, funktionsstdrningar Dieselmotor, batteriladdarens funktion;
etc.).

Mandverplatsen pa marken (eller den elektriska kommandoenheten) innehaller de viktigaste elektroniska korten for
maskinens funktion och fér sékerhetskontrollen av maskinen.

A\

Atkomsten till den elektriska kommandoenheten &r reserverad fér den personal som &r specialiserad
pa underhalls- och/eller reparationsarbeten. Tilltrad endast den elektriska kommandoenheten efter
att ha skiljt maskinen fran eventuella matningar pa 220V eller 380V.

5.2.1. Manoverplats pa marken.

Mandverplatsen pa marken &r placerad pa det vridbara tornet (se avsnittet om “Placering av de huvudsakliga
bestandsdelarna ”).
Mandverplatsen pa marken motsvaras av den elektrisk kommandoenheten.

VAN

Kommandona pa marken ska endast anvandas i nddsituationer i syfte att aterhamta plattformen.
DET AR FORBJUDET att anvanda mandverplatsen pa marken som arbetsplats om personal finns
ombord pa plattformen.

Bild 8

BATTERY CHARGER

ELECTRIC DIESEL

S

LY
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Huvudnyckel for start och véljare belagen pa mandverplatsen pa marken/plattformen.
Tryckknapp for nédstopp STOP.

Forsorjningsvéljare for arbetsdiesel eller elektrisk forsérjning.
Véarmemotorns startbrytare (modeller “D” och “ED").
Anvandardisplay.

Varningslampa for batteriladdare (modeller "E" och "ED").
Varningslampa for signalering maskin paslagen.

Kontrollampa for generator (modeller "D" och "ED").

Kontrollampa for olja (modeller "D" och "ED").

Kontrollampa for luftfilter (modeller "D" och "ED").

Kontrollampa for temperatur cylinderhuvud (modeller "D" och "ED").
Spak for HOINING/SANKNING AV SAX.

Spak for HOINING/SANKNING AV ARM.

Spak for HOINING/SANKNING AV UTLIGGARE

Spak for UTDRAGNING/RETUR AV TELESKOPISK ARM.

Spak for TORNETS ROTATION.

Spak for PLATTFORMENS ROTATION.

Korrigeringsspak fér PLATTFORMENS NIVA.

CILILILCZECI2IMB OB S

& Vi rader er att endast ge nyckeln till auktoriserad personal och att forvara dubblettnyckeln pa ett
sékert stélle.

5.2.1.1. Huvudnyckel for pasattning och véljare av mandverplatsen.

Huvudnyckeln pa manéverplatsen pa marken anvands for:
- sattigang maskinen genom att valja en av de tva manoverplatserna:
- mandverdonen pa arbetsplattformen inkopplade med nyckelbrytare vriden pa plattformssymbolen. Fast
lage for nyckeln med méjlighet att dra ut nyckeln;
- manéverdon pa marken inkopplade (for manGvrer i nodstatus) med nyckelstrémbrytare vriden pa
tornetsymbolen. Léage for kvarhallen funktion. Om nyckeln slapps stangs maskinen av.
- stdngaav styrkretsarna genom att vrida den till laget OFF;
- inkopplar starten av batteriladdaren genom att vrida den i lage OFF (modeller “E” och “ED”).

5.2.1.2. Tryckknapp for nédstopp.
Genom att trycka pa denna knapp stangs maskinen av fullstandigt (och varmemotorn pa modellerna “D”, “ED” och “EB”).
Genom att vrida den ett kvarts varv (medsols) kan man sla pa maskinen genom att anvanda huvudnyckeln (se 5.2.1.1).
5.2.1.3. FOrsorjningsvaljaren for arbetsdiesel eller elektrisk forsorjning (TILLVAL).
Genom att halla huvudnyckeln i laget “markkommandon” gar det att vélja typen av forsorjning for markkommandona:
- Om du valjer ELECTRIC och huvudnyckeln halls i Iaget “markkommandon”, startas den elektriska pumpen pa 12 V

for nodkommandon eller den elektriska pumpen pa 48 V for modellerna “ED”
- Omdu valier DIESEL och huvudnyckeln halls i laget “markkommandon”, gar det att starta dieselmotorn.

5.2.1.4. Varmemotorns startbrytare.
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Genom att halla huvudnyckeln i laget “markkommandon” och DIESEL-férsorjning har valts, gar det att starta
dieselmotorn med hjélp av dartill avsedd brytare.

| laget “0” ar dieselmotorn avstangd.

I l|aget “3 sec” aktiveras fasen for forvarmning av glodstift (endast fér motorer med glédstift).

| l|aget “Start” startas motorn.

5.2.1.5. Anvandardisplay.

Multifunktionsdisplayen for kommunikationen mellan maskinen och anvéndaren anvands for att visa:

- Maskinens funktionsparametrar vid normal funktion eller vid fel.

- Funktionstimmarna for dieselmotorn (nér dieselfdrsorjning valjs visas arbetstimmar i formatet TIMMAR:MINUTER
och den avslutande bokstaven D).

- Funktionstimmarna for den elektriska nédpumpen med likstrom (nar elektrisk forsorjning pa 12 V har valts visas
arbetstimmarna i formatet TIMMAR:MINUTER och den avslutande bokstaven M) —=TILLVAL-.

- Funktionstimmarna for den elektriska arbetspumpen av enfas- eller trefastyp (nar elektrisk forsorjning pa 220 V eller
380 V har valts [pa plattformen] visas arbetstimmarna i formatet TIMMAR:MINUTER och den avslutande bokstaven
E) -TILLVAL-.

- Forsérjningsbatteriets laddningsniva (endast for elektriska modeller E).

Anvandardisplayen anvands dessutom vid eventuella ingrepp som utférs av specialiserad personal
A for kalibrering/reglering av maskinens driftparametrar. Denna funktion finns inte tillgdnglig for
anvéndaren.

5.2.1.6. Varningslampa for batteriladdare.

Pa modellerna med elektrisk eller blandad matning (“E”, “ED” och “EB”) som ar forsedda med inbyggd batteriladdare
med hdg frekvens, finns denna varningslampa som signalerar funktionen av sjélva batteriladdaren (fér mer ingaende
informationer hanvisas till avsnittet betraffande omladdning av batterierna).

5.2.1.7. Varningslampa for signalering maskin paslagen.

Den grona varningslampan ar endast tand med maskin pasatt med markkommandona.

5.2.1.8. Varningslampor for Dieselmotor.

Dessa varningslampor signalerar felfunktioner pa dieselmotorn (modeller "D" och "ED"). Néar en av dessa
varningslampor tands, stangs motorn av. Ett felmeddelande skickas till operatéren pa plattformen (se avsnitt
“Mandverpanel pa plattform”)

Efter att Dieselmotorn har stangts av ar det inte mdjligt, pa grund av att en av dessa lampor &r tand, att ater starta
motorn forran det signalerade problemet har atgardats.
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De olika spakarna som &r positionerade pa bilden av maskinen tillater att forflytta plattformen. Genom att folja de olika
indikeringarna erhaller man olika rérelser. Dessa kommandon fungerar endast om huvudnyckeln kvarhalls i laget “ON”
nedat (mandverplats pa marken vald). Kom ihag att kommandona pa marken endast ska anvéndas for forflyttning av

5.2.1.9. Spakar for plattformens forflyttning.

arbetsplattformen i ndtillstand och de far inte anvandas for andra andamal.

A\

aterhamta plattformen.

ombord pa plattformen.

Det rekommenderas att endast anvanda kommandona pa marken i nodsituationer i syfte att

DET AR FORBJUDET att anvianda mandverplatsen p& marken som arbetsplats om personal finns

5.3. Tilltréde till plattformen.

N\

For tilltradet till plattformen far
endast de tilltradesmedel som
plattformen &r forsedd med
anvandas.

For tilltrade till plattformen héjer man stangen och tar plats
pa plattformen. Kontrollera att stangen, efter att plattformen
har tilltratts, har fallit tilbaka och sténger tilltradet.

VAN

Genom att arbeta med kommandona pa marken (se avsnitt
“Mandverplats pa marken..”) ar det mgjligt, genom att
mandvrera armen, att sénka tilltradeshgéjden till plattformen

Det &r absolut forbjudet att lasa
fast stangningsstangen for att

Oppet.

halla tilltradet till plattformen

for att underlatta tilltradet till sjalva plattformen.

5.4. Start av maskinen.

For att starta maskinen skall operatdren:

- frikoppla eventuell stoppknapp som &r beldgen pa mandverplatsen pa marken genom att vrida den medsols i ett

kvarts varv;
- vrida huvudnyckeln pa mandverplatsen pa marken och sétta den i laget “plattform”;

- dra ut startnyckeln och ldgga undan den pa en saker plats eller Iamna den till en ansvarig person som ar instruerad

Bild 9

betraffande anvandningen av nédfallskommandona, som befinner sig pa marken;
- taplats pa plattformen;

- frikoppla stoppknappen i mandverladan som ar beldagen pa plattformen genom att vrida den ett kvarts varv medurs

(se foregaende avsnitt).

Om maskinen har elektrisk drivning, (modeller "E") &r det vid det hér laget redan mdjligt att bérja utféra de olika funktionerna

genom att noga félja de instruktioner som anges i de féregdende avsnitten.

Om maskinen har dubbel drivning Elektrisk/Diesel (modeller “ED” eller “EB), ar det nddvandigt att valja typen av matning

med hjalp av véljaren. Om man Onskar anvanda den elektriska drivningen &r det redan majligt, efter att ha valt denna

[ZRg
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option, att borja utféra de olika funktionerna genom att noga folja de instruktioner som anges i de féregaende avsnitten.
Om man 6nskar anvanda den termiska drivningen, skall man lasa foljande avsnitt fér varmemotorns start.

Om maskinen har dieseldrivning (modeller "D"):

- for att anvénda dieselférsdrjning ar det nédvandigt att valja forsorjningstyp “Diesel” med valjaren och lasa féljande
avsnitt for starten av varmemotorn;

- for att anvanda den elektriska forsorjningen pa 220 V eller 380 V ar det nodvandigt att valja forsérjningstyp
“Elektrisk” med valjaren och sedan (om sadan finns) férsérjningsspanning pa 220 V eller 380 V (las foljande avsnitt
for starten av den elektriska trefasmotorn).

- for att anvanda den elektriska férsorjningen pa 12 V (endast fér nédkommandon) ar det nodvandigt att valja
forsorjningstyp “Elektrisk” med véljaren och sedan (om sadan finns) forsorjningsspéanning pa 12 V, samt lasa
foljande avsnitt fér starten av den elektriska motorn pa 12 V.

5.4.1. Start av Dieselmotorn.

Genom att vrida startnyckeln som ar beldgen pa mandverpanelen pa plattformen erhaller man:

- |laget “0" &r dieselmotorn avstangd (modeller “D” och “ED").

- | laget “3 sec” aktiveras fasen for forvarmning av glodstiften (endast for motorer med glodstift) (modeller “D” och
HEDH).

- |laget “Start” startas motorn.

Insistera inte pa startlaget i mer an 3 sekunder. | handelse av utebliven start och efter att ha
& kontrollera branslenivan med hjélp av den avsedda kontrollampan, radfraga manualen fér Motorns
Anvéndning och Underhall
Utfor ingen startmandéver nar motorn redan ar i funktion. Denna mandver kan orsaka att startmotorns
drev gar sénder (kommandosystemet hindrar hur som helt denna mandéver i normala tillstand).
| h&ndelse av felfunktion , kontrollera motorns kontrollampor och hanvisas till manualen fér Motorns
Anvandning och Underhall.
OBS: Dieselmotorn kan endast startas om dédmanspedalen inte &r nedtryckt eller inte inkopplad.
Detta innebér att det endast gar att starta motorn om den gréna varningslampan ON i plattformen
blinkar.
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5.4.2. Start av den elektriska pumpen 220 V (TILLVAL).

Pa modeller med dieseldrivning kan en elektrisk pump pa 220 V bestéllas pa begaran for forflyttning av armarna (lyft,
sankningar och rotationer).

Den elektriska pumpen startas pa foljande satt:

1) séttiin stickkontakten (A) i uttaget pd 220 V pa natkabeln;

2) sétt brytaren (B) som anges i figuren i laget ON;

3) For att starta den elektriska pumpen med hjalp av
kommandona pa plattformen &r det nodvandigt att:

- vélja kommandoplatsen pa plattformen med hjalp av
nyckelstrémbrytaren som ar beldgen pa den
elektriska kommandoenheten pa basvagnen;

- frikoppla den svampformade tryckknappen (R) genom att
vrida den ett kvarts varv medurs;

- stéll forsorjningsvéljaren (M) i plattformen i Iaget "Electric".

- tryck pa knappen (O);

- satt maskinen i rorelse.

- tryck ater pa knappen (O) for att stdnga av den elektriska
pumpen.

OBS! Nar maskinen forsorjs med den elektriska pumpen
pa 220 V gar det endast att utféra mandvrer for
positionering av plattformen och ingen kdorning.
Manovrerna som utférs med den elektriska pumpen pa
220 V ar betydligt langsammare an de som utférs med
dieselmotorn.

Bild 10

ﬁ VARNING!! Kontrollera alltid forsérjningskabelns lage under forflyttningarna.
Koppla fran alla de elektriska matningarna innan eldosorna éppnas.
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5.4.3. Start av den elektriska arbetspumpen pa 380 V (TILLVAL).

Pa modeller med dieseldrivning kan en elektrisk trefaspump pa 380 V bestallas pa begéaran for forflyttning av armarna
(yft, s&nkningar och rotationer).

Den elektriska trefaspumpen startas pa foljande sétt:

1) sétt i in stickkontakten (A) i uttaget pa 380 V pa
natkabeln;

2) sétt strombrytarna (C) som anges i figuren i laget ON;

3) sétt vinkelbrytaren (F) i lage ON genom att vrida den
nedat eller uppat. Om anslutningen har skett utan
problem ar det mgjligt att fortsatta med starten pa
det sétt som beskrivs i de féljande punkterna.
Vice versa, i héndelse av fasfel i den elektriska
forsorjningen, satts automatiskt den akustiska
varningssignalen i funktion och det &r inte mojligt
att starta den elektriska pumpen. | detta fall &r det
mojligt att korrigera forsérjningsfaserna genom att
vrida  den réda vinkelstrombrytaren (F) som é&r
beldgen pa den elektriska dosan 90°.

4) For att starta den elektriska pumpen med hjélp av
kommandona pa plattformen ar det nédvandigt
att:

- valja kommandoplatsen pa plattformen med hjalp
av nyckelstrombrytaren som &r belagen pa den
elektriska kommandoenheten pa marken;

- frikoppla den svampformade tryckknappen (R) genom
att vrida den ett kvarts varv medurs;

- stéll férsorjningsvéljaren (M) i laget "Electric";

- tryck pa den grona knappen (O);

- véntai5 sekunder innan maskinen sétts i rérelse.

5) Tryck ater pa knappen (O) for att stdnga av den
elektriska pumpen.

Bild 11

inkopplad. Detta innebar att det endast gar att starta den elektriska pumpen om den gréna

2 OBS: Den elektriska pumpen kan endast startas om dédmanspedalen inte ar nedtryckt eller inte
varningslampan ON i plattformen blinkar.

ﬁ VARNING!! Koppla fran alla de elektriska matningarna innan eldosorna 6ppnas.
Forflyttningen av plattformen med trefasforsorjning pa 380 V ar endast majlig fran plattformen.

OBS! Nar maskinen forsorjs med den elektriska pumpen pa 380V gar det endast att utféra mandvrer for
positionering av plattformen och ingen korning/styrning. Kom dessutom ihdg att mandvrerna som utfors med
den elektriska pumpen pa 380V ar betydligt langsammare &n de som utfors med dieselmotorn.
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5.5. Stopp av maskinen .
5.5.1. Normalt stopp .

Under normal anvandning av maskinen:

- genom att slappa kommandona stannar man manévern. Stoppet sker inom en tid som stallts in pa fabriken och som
ger en mjuk bromsning;

- genom att slappa “dédmanspedalen ” pa plattformen, stoppas mandvern omedelbart. P& grund av att stoppet sker
omedelbart erhalls pa detta sétt en tvér inbromsning.

5.5.2. Nodstopp.

| handelse av att omstandigheterna sa kraver, kan operatoren omedelbart stoppa maskinens alla funktioner bade fran

plattformen och fran mandverpanelen pa marken.

Fran mandverplatsen pa plattformen:

- genom att trycka pa den tallriksformade nodstoppsknappen pa mandverladan stangs maskinen av;

- genom att slappa “dodmanspedalen " pa plattformen, stoppas mandvern omedelbart. Pa grund av att stoppet sker
omedelbart erhalls pa detta sétt en tvar inbromsning.

Fran mandverplatsen pa marken:

- genom att trycka pa stoppknappen som &r beldagen pa mandverplatsen pa marken (om sadan finns) stangs
maskinen (alla modeller) och varmemotorn (modeller “D”, “ED”, “EB”) av;

- genom att trycka pa tryckknappen for stopp av kraftforsorjning (déar sadan finns — modeller “E”) avbryts férsorjningen
till maskinen (avbrott pa starkstromskretsen).

FOr att ateruppta arbetet ar det nddvandigt att:

Fran mandverplatsen pa plattformen:
- vrida stoppknappen medsols i ett kvarts varv;

Fran mandverplatsen pa marken:

- vrida stoppknappen (om sadan finns) medsols i ett kvarts varv;

- dra den tallriksformade tryckknappen for starkstromskretsen (om sadan finns) utét - tills inkoppling sker — for att
aterstalla matningen till maskinen.

5.5.3. Stopp av dieselmotorn.

For att stdnga av Dieselmotorn:
1) Fran mandverplatsen pa plattformen:

- Vrid strdmbrytaren for start till Iaget “0".

- eller tryck pa den tallriksformade tryckknappen.
2) Fran mandverplatsen pa marken:

- Vrid strdmbrytaren for start till Iaget “0".
- eller tryck pa den tallriksformade tryckknappen.

é Stang inte av motorn nar det gar hogt i varv. Vanta tills motorn kommer i lagre rotationsgang innan
den sténgs av.
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5.6. Kommandon fér manuellt nédstopp.

A Denna funktion skall endast utforas i handelse av nédsituation, nar drivkraften inte finns.

ATO SOSTARE NELLA
A DI LAVORO DELLA
MAGCGHINA

Bild12

| handelse av fel pa det elektriska systemet eller pa det hydrauliska systemet foljer man forfaringssattet harunder for att
utféra mangvrarna for manuellt nddstopp:

1) Skruva fast kranen som markeras fullstandigt (magnetventil EV1).

) Sétt in noddrivenheten genom att skriva fast den pd magnetventilen for rérelsen som ska erhdllas (se
overensstammelsen nedan mellan magnetventilernas namn och rorelserna som erhalls).

Skruva fast den rafflade knoppen fullstandigt for drivenheten som har placerats tidigare.

Ta bort handpumpens startspak och stick in den pa sjalva pumpen.

Sétt nédpumpen i funktion.

Kontrollera att man6vern har ett bra forlopp.

N

o) O1 b W
—_ ==

OBS: For maskiner med simultana rorelser (TILLVAL) &r faserna for aterhamtningen av plattformen desamma,
men operationerna utfors med start fran punkt 2.

Motsvarighet mellan namn pa magnetventilen och den manuellt manévrerade rorelsen:

EV5= Sénkning av sax.

EV6= Utdragning av den teleskopiska armen.
EV7=Retur av den teleskopiska armen.
EV12=Hdger rotation torn.

EV13=Vanster rotation torn.

EV15=Sankning av arm.

EV18=Hdjning av utliggare.

EV19=Sankning.

EV21=Rotation av plattformen till héger.
EV22=Rotation av plattformen till vanster.

VARNING: NODSTOPPSKOMMANDOT KAN AVBRYTAS | VILKET OGONBLICK SOM HELST GENOM ATT
FRIGORA KNOPPEN ELLER AVBRYTA AKTIVERINGEN PA PUMPEN.
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Efter att den manuella nédstoppsmandvern har avslutats ar det nédvandigt att aterstalla de rafflade
A knopparna och kranen i ursprungslaget for att pa nytt kunna mandvrera maskinen (i normalt lage ar
alla de rafflade knopparna helt och hallet losskruvade).

5.7. Uttag for anslutning av arbetsverkty och matning av batteriladdare .

For att operatéren skall kunna anvanda de
arbetsverktyg pa arbetsplattformen som ar
nodvandiga for att utfora de forutsedda
arbetena och for att mata batteriladdaren,
finns det ett uttag som majliggdr anslutningen
av dessa ill ledningen pa 220-230A Ac.

For att aktivera den elektriska ledningen (se
bilden bredvid) sticker man in en kabel som
ar ansluten till natet 220-230V Ac. 50 Hz i
kontakten, och séatter  stromstallaren for
Overspanningsskydd som &r belégen i
narheten av kontakten i laget ON. Vi rader er
att kontrollera stromstéllaren for
6verspanningsskydd med hjélp av den for
andamalet avsedda TEST-tryckknappen.

De uttag och kontakter som anvands pa
standardmaskinerna &r i dverensstammelse ,
med EEG-normerna och kan séledes Bild 13

anvandas inom EU.
P& begdran kan uttag och kontakter levereras som &r i dverensstammelse med olika inhemska normer eller sarskilda
behov.

5.8. Efter avslutat arbete

Efter att ha stannat maskinen genom att félja de instruktioner som anges i de foregaende avsnitten skall man:
- alltid satta maskinen i vilolage;

- trycka pa stoppknappen som &r belédgen pa mandverladan pa marken;

- taut nycklarna fran mandverpanelerna for att undvika att ej behdriga personer kan anvanda maskinen;

- ladda om batteriet sasom forutses i avsnittet betréaffande underhallet (endast modeller “E” och “ED”).
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7.2.4.2. Returfilter.

Returfiltret &r flansat direkt pa behallarens lock.

Returfiltret som &r flansat pa behallaren ar forsett med

en indikator for tilltappning som visar nar filterinsatsen

ska bytas ut.

Under normal funktion befinner sig indikatorns visare i

det grona omradet. Med visaren i det réda omradet ar

det nddvéndigt att byta ut filterinsatsen. Byte av
filterinsats:

- stdng av maskinen genom att trycka pa den
svampformade tryckknappen pa den elektriska
kommandoenheten pa marken;

- tabort filtrets lock;

- drautinsatsen;

- sattiden nyainsatsen och var harvid noga med att
mothallsfiadern kommer i korrekt lage, och
anbringa locket.

Under dessa operationer kan det handa att det kommer _
ut lite olja. I s&dana fall ska oljan torkas upp med trasor Bild 21

eller rinna ned i en lamplig behallare som placeras under.

ﬁ Det &r FORBJUDET att starta maskinen om inte filtrets lock ar korrekt atdraget eller om det till och
med saknas.

Vid utbytet av filtren far endast originaldelar anvandas. Vand er uteslutande till var tekniska servicetjanst.
Anvand inte pa nytt den atervunna oljan och lamna den inte i naturen, utan sorj for att den undanrdjs pa det satt
som foreskrivs av de géllande normerna.

Efter att ha bytt ut (eller rengjort) filtren skall man kontrollera nivan av den hydrauliska oljan i behallaren.
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7.2.6. Eliminering av luft fran pendelaxelns blockeringscylindrar.

Nar mandvern for kérning har stoppats med upphdjd
plattform, blockeras pendelaxelns blockeringsaxlar i det lage
som de befinner sig och hjalper till att uppratthalla
maskinens stabilitet.

Kontrollera en gang om aret att det inte finns Iuft i
pendelaxelns cylindrar.

For att gora denna kontroll &r det nédvandigt att:

- montera ned skyddsképorna (A) fér pendelaxelns cylindrar;

- lossa pluggen (B) for en av de tvd cylindrama pa
pendelaxeln;

- utfor kommandot for korning genom att fora
pendelaxelns tva cylindrar flera ganger till andlaget tills
det kommer ut endast olja ur sparrventilens plugg;

- ndr avluftningen ar klar, skruva tillbaka pluggen (B) och
kontrollera oljenivan i behallaren.

Bild 23

VAN

Varning! Detta moment ska utforas av tva operatorer samtidigt. En som styr maskinen och en annan
som kontrollerar operationen och samlar upp oljan som rinner ut.
Utfor detta moment pa en plats dar du kan samla upp oljan som rinner ut ur cylindrarna.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

7.2.7. Regleringen av spelrummen pa den teleskopiska armens gejdskor.

Kontrollera arligen slitningsskicket av den teleskopiska armens

gejdskor.

Det korrekta spelrummet mellan gejdskor och arm ar 0,5-1 mm.

Om spelrummet skulle vara stort skall gejdskorna dras at pa

foljande sétt:

- skruva loss laspinnen A;

- gavidare och skruva fast gejdskon B med hjalp av en nyckel for
seeger tills det ovannamnda spelrummet erhélls.

PA GRUND AV OPERATIONENS BETYDELSE RADER VI ER
ATT ENDAST LATA TEKNISKT SPECIALISERAD PERSONAL
UTFORA OPERATIONEN.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

Bild 24
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ﬁ VARNING! Vanligtvis kraver lutningsmétaren ingen reglering. Utrustningarna som behdvs for utbytet
och regleringen av denna bestandsdel gor att dessa arbeten ska utforas av specialiserad personal.

KONTAKTA DEN TEKNISKA SERVICETJANSTEN

MODELLER
MELLANLAG Al6 JE Al18JE
G A16 JRTD A18JRTD A16 JED A18 JED
A [mm] 135 100
B [mm] 135 95

ﬁ VARNING! Matten for mellanlaggen A och B hanfor sig till vardena for maximalt tillaten lutning
sasom aterges i tabellen “TEKNISKA DATA”. Ska anvandas under lutningsmétarens justering.
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For att justera anordningen:

- sténg av maskinen;

- Oppna ladan C som innehaller det elektroniska kretskortet.;

- utan belastning pa plattformen, koppla in en brygga pa kontaktdonet G;

- satt pa maskinen;

- tryck pa tryckknappen D (den gula och den réda kontrollampan tands);

- tryck pd tryckknappen E (den roda kontrollampans ljus ¢kas under nagra sekunder) sd att nollstillningen av
belastningssystemet erhalls;

- placera en belastning som ar lika med den nominella barkraften plus 25% péa den mest utskjutande delen av
plattformen;

- tryck pa tryckknappen F (den grona kontrollampan ténds under nagra sekunder);

- tryck pa nytt pa tryckknappen D for att ga ut fran justeringsproceduren (den gula kontrollampan slécks och om proceduren har
utforts pa ett korrekt sétt forblir den roda kontrollampan tand och signalerar Gverbelastningen);

- stang av maskinen;

- Oppna bryggan pa kontaktdonet G;

- sétt pa maskinen;

- kontrollera, genom att avlagsna overbelastningen pa 25% (pa plattformen kvarstar endast den nominella
barkraften), att inget alarmtillstand intraffar i nagot av plattformens lagen (sankt plattform, lyft plattform, under
kérningen, med roterad plattform);

- stang ladan som innehaller kretskortet efter att justeringen har avslutats.

| h&ndelse av fel och om det inte &r mojligt att justera anordningen, &r det majligt att utféra en férbikoppling (by-
pass) av systemet pa nyckelstrombrytaren (H) under mandverladan.

Vrid nyckelstrombrytaren ett kvarts varv fran sitt vilolage och uppratthall detta lage i minst 3 sekunder.
VARNING!! | DETTA TILLSTAND KAN MASKINEN UTFORA ALLA MANOVRER, MEN DEN BLINKANDE RODA
LYSDIODEN OCH UPPREPANDE LJUDSIGNALEN SIGNALERAR ATT TILLSTANDET AR FARLIGT. NAR
MASKINEN STANGS AV ATERSTALLS SYSTEMET OCH VID STARTEN ATERGAR AVKANNINGSSYSTEMET
TILL ATT FUNGERA NORMALT OCH SIGNALERA DEN TIDIGARE OVERBELASTNINGEN.

DENNA OPERATION AR ENDAST TILLATEN FOR NODFLYTTNING. ANVAND INTE AV NAGOT SOM HELST
SKAL MASKINEN MED OVERKSAM KONTROLLANORDNING FOR OVERBELASTNING.

Bid27

VARNING!
A Justeringsarbetet ska utforas av specialiserad personal. Denna operation kan inte utféras av
operatoren.
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7.2.12.2.  Omladdning av startbatteriet.

Det &r inte nddvandigt att omladda startbatterierna.
Under Dieselmotorns normala funktion sérjer en generator for batteriets omladdning. Pa maskiner forsedda med
elektrisk trefaspump pa 380 V ser den elektriska pumpens kommandosystem till att halla startbatteriet laddat.

VARNING!
& Kontrollera ordentligt startbatteriets laddningsniva efter att en nédmandver for aterhamtning av
plattformen har utforts med den elektriska nodpumpen pa 12 V (TILLVAL).

7.2.13. Batteri "KORNING” fér modellerna “E” och “ED”.

Batteriet ar en mycket viktig del av maskinen. Det ar vasentligt att hela tiden halla det effektivt for att oka dess livslangd,
begransa problemen och pa sa sétt minska maskinens skétselkostnader.

7.2.13.1.  Allméanna rad for batteriet for KORNING.

» Ladda batteriet i ventilerade miljoer och Gppna propparna sa att gasen kan komma ut under laddningen.

+ Ga inte nara batteriet med Gppen laga. Det finns risk for explosionsartad forbranning, pa grund av bildning av
explosiva gaser.

« Utfor inga provisoriska eller onormala elektriska anslutningar.

+ Uttagsklammorna skall vara val atdragna och fria fran beldggningar. Kablarnas isoleringsdelar skall vara i gott skick.

+ Hall batteriet rent, torrt och fritt frén oxideringar genom att anvanda antistatiska dukar.

+ Placera inga verktyg eller ndgot som helst annat foremal av metall pa batteriet.

+ Forsékra er om att elektrolytens niva overstiger sprutskydden med cirka 5-7 mm.

« Kontrollera elektrolytens temperatur under laddningen. Den far inte Gverstiga 45°C max.

+ Om maskinen har en automatisk pafyllningsanordning skall man noga félja de anvandningssatt som aterges i batteriets
bruksanvisning.

7.2.13.2. Underhall av batteriet for KORNING.

+ Vid normala driftférhallanden forbrukas vattnet i en sddan méngd att péfylining kan géras varje vecka.

+ Pafyliningen skall utforas genom att anvanda destillerat vatten eller avmineraliserat vatten.

+ Pafyliningen skall utforas efter laddningen och elektrolytens niva skall vara cirka 5-7 mm ovanfér sprutskyddens niva.

+ Betraffande de maskiner som &r férsedda med en anordning for automatisk pafylining, hanvisas till de anvisningar som
aterges i batteriets bruksanvisning.

+ Urladdningen av batteriet skall upphdéra nér man redan har anvant 80% av den nominella kapaciteten. En Gverdriven
och for lang urladdning férsamrar batteriet pa ett oaterkalleligt satt.

+ Batteriets omladdning skall utféras genom att folja de instruktioner som aterges i de foljande avsnitten.

« Hall propparna och anslutningarna tackta och torra. En bra rengdring bibehaller den elektriska isoleringen och gynnar
en god funktion och livslangden av batteriet.

» Vid férekomst av funktionsfel som beror pa batteriet, skall man undvika att ingripa direkt och meddela den Tekniska
Servicetjansten.

+ Under perioderna da maskinen star overksam urladdas batterierna spontant (sjalvurladdning). For att undvika att
dventyra batteriets funktion ar det nddvandigt att utféra omladdningen av batteriet minst en gang i manaden. Detta ska
gbras dven om méatningarna av elektrolytens tathet ger hoga varden.

* FOr att begransa batteriets sjalvurladdning under perioderna av overksamhet ska maskinen magasineras i miljéer med
temperaturer under 30°C.

| ARO Manual for Anvandning och Underhéll Sjalvgdende lyftarbetsplattforma Sida 58










8. MARKEN OCH CERTIFIKAT.

Modellerna fér sjalvgaende lyftarbetsplattformer som beskrivits i denna manual har genomgatt CE -kontroll av den typ
som overensstdmmer med EEC Direktivet 2006/42/CE.
Institutet som har utfort certifikationen &r:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)

Den utforda examen tilkannages genom anbringadet av mérkplaten som aterges pa hilden med méarket CE pa maskinen
och av forklaringen om dverensstammelse som medféljer denna manual.

9. KONTROLLREGISTER.

Detta register ska betraktas som en kompletterande del till utrustningen och ska atfélja maskinen under hela
dess livslangd, till den slutliga skrotningen.

Registret ar forberett for att anteckna, i enlighet med det faststéallda schemat, féljande héndelser som avser
maskinens arbetslivslangd:

Regelbundna obligatoriska inspektioner (arkivera kopia av dokumenten) utférda av den organisation som
ar ansvarig for kontrollen (i Italien ASL / USL / ARPA).

Regelbundna obligatoriska inspektioner for kontrollen av strukturen, av maskinens korrekta funktion, och
av skydds- och sékerhetssystemen. Dessa inspektioner ska utforas av en for sékerheten ansvarig person i foretaget
som &r agare av maskinen och de ska utforas ARLIGEN.

Egendomsoverforing. | Italien maste koparen obligatorisk meddela att installationen av maskinen har skett
till det ISPESL distrikt som &r behorigt.

Specialunderhallsarbeten och utbyte av viktiga delar pa maskinen.

| ARO Manual for Anvandning och Underhéll Sjalvgdende lyftarbetsplattforma Sida 61







REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV
AGAREN

KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Kontrollera att skyddsréckena ar i fullgott skick,
den eventuella tilltradesstegen, rost, dackens
skick, oljelackage, pinnar for lasning av stift pa
strukturen.

Okuléar kontroll.

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Olika regleringar. | Se kapitel 7.2.1

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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AGAREN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Deformering Ror och kablar.

Kontrollera framfor allt att roren och kablarna inte
uppvisar patagliga defekter i ledpunkterna.

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Smarjning.
(operation som ska utféras med

detta har utforts minst en gang om aret).

manadsintervall. Notera i kontrollhaftet att

Se kapitel 7.2.2

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

AGAREN
FUNKTIONELL KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Rengoring / Utbyte av

oljedynamiska filter. Se kapitel 7.2.4

( VARTANNAT AR )

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

2:a Aret
4:e Aret
6:e Aret
8:e Aret
10:e Aret

Eliminering av luft fran
pendelaxelns blockeringscylindrar
(galler endast maskiner med
pendelaxel).

Se kapitel 7.2.6

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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AGAREN

REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

KONTROLL

BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA
UTFORAS

Kontroll av funktionen av
lutningsmétaren i tornet

Se kapitel 7.2.8

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret

Reglering av gejdskornas spelrum
for teleskopisk arm.

Se kapitel 7.2.7

Datum

Anmarkningar

Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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REGELBUNDNA OBLIGATORISKA INSPEKTIONER SOM SKA UTFORAS AV

AGAREN
KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA UTFORAS
Kontrollera funktionen av
sakerhetssystemet med Se kapitel 7.2.11
dodmanspedal.
Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel
1:a Aret
2:a Aret
3:e Aret
4:e Aret
5:e Aret
6:e Aret
7:e Aret
8:e Aret
9:e Aret
10:e Aret
KONTROLL BESKRIVNING AV OPERATIONER SOM SKA UTFORAS

Batteriets tillstand .
( Elektriska modeller -E ). Se kapitel 7.2.12,7.2.13

Datum Anmarkningar Underskrift + Stampel

1:a Aret

2:a Aret

3:e Aret

4:e Aret

5:e Aret

6:e Aret

7:e Aret

8:e Aret

9:e Aret

10:e Aret
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EGENDOMSOVERFORING

1:a AGAREN

Foretag Datum Modell Serienummer Leveransdatum

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Foretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
dverensstdmmer med de som ursprungligen férutsetts och att eventuella &ndringar har inférts i detta Register.

Forsaljaren Kdparen

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Foretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
dverensstdmmer med de som ursprungligen férutsetts och att eventuella &ndringar har inférts i detta Register.

Forsaljaren Kdparen

FOLJANDE EGENDOMSOVERFORINGAR

Féretag Datum

Harmed intygas, pa det ovan namnda datumet, att tekniska, dimensionella och funktionella datauppgifter for den aktuella maskinen
Overensstammer med de som ursprungligen forutsetts och att eventuella &ndringar har inforts i detta Register.

Forsaljaren Koparen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgérd
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgérd
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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VIKTIGA FEL

DATUM Beskrivning av fel Atgérd
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sakerheten ansvarige personen
DATUM Beskrivning av fel Atgérd
Reservdelar som anvants Beskrivnin
Kod Méngd g
Servicetjanst Den for sékerheten ansvarige personen
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 SERBATOIO OLIO

2 INNESTO RAPIDO

3 FILTRO IN RITORNO

4 FILTRO IN ASPIRAZIONE

5 POMPA STERZO

6 POMPA MOVIMENTI

7 POMPA TRAZIONE

8 POMPA MANOVRE DI EMERGENZA

9-11 VALVOLA UNIDIREZIONALE

12 VALVOLA DI BY-PASS

13 SCAMBIATORE ARIA/OLIO

14 BLOCCO IDRAULICO STERZO

15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI
16 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE
17 VALVOLA DI BLOCCO

18 DIVISORE DI FLUSSO

19 PIASTRA TRAZIONE

20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI

22-23 VALVOLA OVER-CENTER

24 CILINDRO ASSALE OSCILLANTE

25 CILINDRO STERZO

26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE

27 CILINDRO PANTOGRAFO

28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO

29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA

30 CILINDRO BRACCIO

3 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA

32 CILINDRO SENSORE

33 CILINDRO JIB

34 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA

35 POMPA MANUALE

36 VALVOLA DI MASSIMA E UNIDIREZIONALE

M MOTORE DIESEL

EP ELETTROPOMPA EMERGENZA

EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI

EVAT REGOLATORE PROPORZIONALE TRAZIONE

EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI

EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO

EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO

EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO

EV8 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA

EV9 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO

EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO

EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB

EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV41 ELETTROVALVOLA SBLOCCO ASSALE OSCILLANTE (SOLO A18 JRTD)
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OIL TANK

2 QUICK COUPLING

3 RETURN FILTER

4 SUCTION FILTER

5 STEERING PUMP

6 MOVEMENT PUMP

7 DRIVE PUMP

8 EMERGENCY OPERATION PUMP

9-11 UNIDIRECTIONAL VALVE

12 BY-PASS VALVE

13 AIR/OIL EXCHANGER

14 HYDRAULIC STEERING BLOCK

15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 DRIVE PROPORTIONAL CONTROL BLOCK

17 BLOCK VALVE

18 FLOW DIVIDER

19 DRIVE PLATE

20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK

22-23 OVER-CENTER VALVE

24 SWING AXLE CYLINDER

25 STEERING CYLINDER

26 DRIVE MOTOR REDUCER

27 SCISSOR CYLINDER

28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER

29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER

30 BOOM CYLINDER

3 PLATFORM LEVELLING CYLINDER

32 SENSOR CYLINDER

33 JIB CYLINDER

34 PLATFORM ROTATION ACTUATOR

35 MANUAL PUMP

36 UNIDIRECTIONAL RELIEF VALVE

M DIESEL MOTOR

EP EMERGENCY ELECTROPUMP

EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EVAT DRIVE PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE

EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE

EV5 FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE

EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE

EV8 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE

EV9 LEFT STEERING SOLENOID VALVE

EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE

EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE

EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE

EV21 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE

EV41 OSCILLATING AXLE UNLOCK SOLENOID VALVE (ONLY A18 JRTD)

| ARO pag. 85




SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4 FILTRE EN ASPIRATION
5 POMPE DIRECTION
6 POMPE MOUVEMENTS
7 POMPE TRACTION
8 POMPE MANOEUVRES D'URGENCE
9-11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 VANNE DE DERIVATION
13 ECHANGEUR AIR/HUILE
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
17 VANNE DE BLOC
18 DIVISEUR DE FLUX
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN ESSIEU OSCILLANT
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 VERIN FLECHE
3 VERIN NIVELLEMENT PLATE-FORME
32 VERIN CAPTEUR
33 VERIN FLECHE
34 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
35 POMPE MANUELLE
36 SOUPAPE DE SECURITE ET UNIDIRECTIONNELLE
M MOTEUR DIESEL
EP ELECTRO-POMPE D'URGENCE
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EVIT COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK TRACTION
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV41 ELECTRO-VALVE DEBLOCAGE ESSIEU OSCILLANT (SEUL A18 JRTD)
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22-23

EV1
EVIT
EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV41

HYDRAULIKPLAN
A16 JRTD A18 JRTD
N°029.07.039

OLTANK

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

PUMPE LENKUNG

PUMPE BEWEGUNGEN

PUMPE FAHREN

PUMPE NOTBEWEGUNGEN

SPERRVENTIL

BYPASS-VENTIL

AUSTAUSCHER LUFT/OL

HYDRAULIKBLOCK LENKUNG

BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
SPERRVENTIL

FLUSSTEILER

PLATTE FAHREN

BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER SCHWINGACHSE

ZYLINDER LENKUNG

GETRIEBEMOTOR FAHREN

SCHERENZYLINDER

ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER AUSLEGER

ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
ZYLINDER SENSOR

ZYLINDER JIB

AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
HANDPUMPE

RUCKSCHLAGS- UND EINRICHTUNGSVENTIL
DIESELMOTOR

NOTELEKTROPUMPE

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
PROPORTIONALER JOYSTICKSTEUERUNG FAHREN
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS

ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
ELEKTROVENTIL PENDELASCHSEL-LOSEN (NUR A18 JRTD)




ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DIRECCION
6 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
8 BOMBA MANIOBRAS DE EMERGENCIA
9-11 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 VALVULA DE BY-PASS
13 INTERCAMBIADOR AIRE/ACEITE
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
17 VALVULA DE BLOQUE
18 DIVISOR DE FLUJO
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO EJE OSCILANTE
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 CILINDRO BRAZO
3 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
32 CILINDRO SENSOR
33 CILINDRO PESCANTE
34 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
35 BOMBA MANUAL
36 VALVULA DE SEGURIDAD Y UNIDIRECCIONAL
M MOTOR DIESEL
EP ELECTROBOMBA EMERGENCIA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EVIT REGULADOR PROPORCIONAL TRACCION
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV41 ELECTROVALVULA DESBLOQUEO EJE OSCILANTE (SOLO A18 JRTD)
[ZR0
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 STUURPOMP
6 POMP BEWEGINGEN
7 POMP RIJDEN (TRACTIE)
8 POMP NOODMANOEUVRES
9-11 EENRICHTINGSKLEP
12 OMLOOPKLEP
13 LUCHT/OLIEWISSELAAR
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 PROPORTIONEEL REGELBLOK RIJDEN (TRACTIE)
17 BLOKKEERKLEP
18 STROMINGSVERDELER
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ZWENKASCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ARMCILINDER
3 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
32 SENSORCILINDER
33 GIEKCILINDER
34 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
35 HANDPOMP
36 ONTLAST- EN EENRICHTINGSVENTIEL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISCHE NOODPOMP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EVIT PROPORTIONELE REGELAAR RIJDEN (TRACTIE)
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV41 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ONTGRENDELING PENDELAS (ONLY A18 JRTD)
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4 SUGFILTER
5 PUMP FOR STYRNING
6 PUMP FOR RORELSER
7 PUMP FOR KORNING
8 PUMP FOR NODMANOVRERINGAR
9-11 ENSRIKTAD VENTIL
12 VENTIL BY-PASS
13 LUFT/OLJA UTVAXLARE
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK KORNING
17 SPARRVENTIL
18 FLODESFORDELARE
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER PENDELAXEL
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 CYLINDER ARM
3 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
32 CYLINDER SENSOR
33 CYLINDER UTLIGGARE
34 DRIVA ROTATION PLATTFORM
35 MANUELL PUMP
36 SAKERHETS- OCH ENVAGSVENTIL
M DIESELMOTOR
EP ELEKTRISK NODPUMP
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EVIT PROPORTIONALSTYRSPAK FOR KORNING
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL HOGER
EV22 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV41 MAGNETVENTIL FRIKOPPLING PENDELAXEL (ONLY A18 JRTD)
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F’MOPAB/IUYECKAA CXEMA
A16 JRTD A18 JRTD

N°029.07.039
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 HACOC MNOBOPOTA
6 HACOC [BW/XEHWN
7 HACOC TArK
8 HACOC ABAPUIHOTO YMPABNEHWSA
9-11 OBPATHbIV KITAMAH
12 KITAMAH BY-PASS
13 MEPEKMIOYATENNb BO3AYX/ MACIO
14 TMOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BNOK MPOMOPLMOHANBHOMO PETYNATOPA ABVKEHWI
16 BIOK NMPOMOPLMOHABIBEHOI O PEMYNIATOPA TAMN
17 KITAMAH BENOKNPOBKM
18 JEJIUTESb NMOTOKA
19 MIUTA TAMN
20 BNOK QNEKTPOKIAMAHOB ABVXEHWI
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 LMMHAP BPALLAKOLECSA OCK
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 UMNUHLP NAHTOTPAGA
28 UWNHAP BbIABVXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALIHA
30 UMNUHOP CTPENBI
31 LUMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
32 UMNUHOP OATUNKA
33 UMNMHAP JIB
34 AKTWUBATOP BPALLEHWA NTATOOPMbI
35 PYYHOW HACOC
36 OJHOMO3NLMOHHbI NMPELOXPAHWUTENBHbIA KNAMAH
M LV3ENbHbIA MOTOP
EP ABAPWIHBIV ANEKTPOHACOC
EV1 MPOMOPLOHANBHBIV PEFYNIATOP [BWKEHWNA
EVIT MPOMOPLVOHATIbHBIN PETYNIATOP TAMM
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HA3AQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOIPA®A
EV5 ONEKTPOKNAMAH MEPBOrO CIYCKA MAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKIAMAH BbIABMXEHWA CTPESbI
EV7 ONEKTPOKNAMAH BO3BPALLEHUA CTPENbI
EV8 ONEKTPOKINAMAH MNMOBOPOTA HAMPABO
EV9 ONEKTPOKIIAMAH MOBOPOTA HAJEBO
EV10 QNEKTPOKMNAMAH CEPUAHO-NAPANNENBHOW TATU
EV12 ONEKTPOKINAMAH BPALLEHUA BALLHW HATTPABO
EV13 ONEKTPOKIIAMAH BPALLEHWA BALLIHW HAJIEBO
EV14 ONEKTPOKNAMAH NMOOBLEMA CTPENbI
EV15 ONEKTPOKIAMAH CIMYCKA CTPEJbI
EV16 ONEKTPOKINAIMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HbI BMEPE[
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKNAIMAH MNMOOBLEMA JIB
EV19 OQNEKTPOKIIAMAH CITYCKA JIB
EV21 ONEKTPOKINATMAH BPALLEHNA KOP3MHBI HAMPABO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHNA KOP3MHbI HANEBO
EV41 QNEKTPOKNATMAH  PA3BIOKNPOBKM BPALLAKOLEWCA OCU (TONBbKO A18 JRTD)
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SCHEMA IDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 SERBATOIO OLIO
2 INNESTO RAPIDO
3 FILTRO IN RITORNO
4-35 FILTRO IN ASPIRAZIONE
5 POMPA DOPPIA
6-33-34 POMPA MOVIMENTI
7 MOTORE ELETTRICO 48/4500
9-11-31 VALVOLA UNIDIREZIONALE
10 ELETTROVALVOLA TRAZIONE
12 POMPA MANUALE
13 ATTUATORE ROTAZIONE PIATTAFORMA
14 BLOCCO IDRAULICO STERZO
15 BLOCCO REGOLATORE PROPORZIONALE
16 CILINDRO JIB
17 CILINDRO SENSORE
18 CILINDRO LIVELLAMENTO PIATTAFORMA
19 PIASTRA TRAZIONE
20 BLOCCO ELETTROVALVOLE MOVIMENTI
22-23 VALVOLA OVER-CENTER
24 CILINDRO SECONDO BRACCIO
25 CILINDRO STERZO
26 MOTORIDUTTORE TRAZIONE
27 CILINDRO PANTOGRAFO
28 CILINDRO SFILO BRACCIO TELESCOPICO
29 MOTORIDUTTORE ROTAZIONE TORRETTA
30 APPLICAZIONE ELETTRO/DIESEL
32 ELETTROVALVOLA BY-PASS
36 MOTORE DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVOLA SELETTRICE
EV1 REGOLATORE PROPORZIONALE
EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PANTOGRAFO
EVS ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO PANTOGRAFO
EV6 ELETTROVALVOLA SFILO TELESCOPICO
EV7 ELETTROVALVOLA RIENTRO TELESCOPICO
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRO
EV10 ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV12 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SINISTRATORRETTA
EV13 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DESTRA TORRETTA
EV14 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO BRACCIO
EV15 ELETTROVALVOLA DISCESA BRACCIO
EV16 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO AVANTI
EV17 ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTELLO INDIETRO
EV18 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
EV19 ELETTROVALVOLA DISCESA JIB
EV20 ELETTROVALVOLA SCAMBIO CILINDRATA
EV21 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A SINISTRA
EV22 ELETTROVALVOLA ROTAZIONE CESTELLO A DESTRA
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HYDRAULIC DIAGRAM
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OIL TANK
2 QUICK COUPLING
3 RETURN FILTER
4-35 SUCTION FILTER
5 DOUBLE PUMP
6-33-34 MOVEMENT PUMP
7 ELECTRIC MOTOR
9-11-31 UNIDIRECTIONAL VALVE
10 DRIVE SOLENOID VALVE
11 UNIDIRECTIONAL VALVE
12 MANUAL PUMP
13 PLATFORM ROTATION ACTUATOR
14 HYDRAULIC STEERING BLOCK
15 MOVEMENT PROPORTIONAL CONTROL BLOCK
16 JIB CYLINDER
17 SENSOR CYLINDER
18 PLATFORM LEVELLING CYLINDER
19 DRIVE PLATE
20 MOVEMENT SOLENOID VALVE BLOCK
22-23 OVER-CENTER VALVE
24 SECOND BOOM CYLINDER
25 STEERING CYLINDER
26 DRIVE MOTOR REDUCER
27 SCISSOR CYLINDER
28 TELESCOPIC BOOM EXTENTION CYLINDER
29 TURRET ROTATION MOTOR REDUCER
30 ELECTRO-DIESEL APPLICATION
32 BY-PASS SOLENOID VALVE
36 DIESEL ENGINE
37 BRAKE CYLINDER
39 SELECTOR VALVE
EV1 MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 SCISSOR LIFTING SOLENOID VALVE
EVS FIRST SCISSOR LOWERING SOLENOID VALVE
EV6 BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE
EV7 BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
EV8 LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10 SERIES-PARALLEL DRIVE SOLENOID VALVE
EV12 LEFT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV13 RIGHT TURRET ROTATION SOLENOID VALVE
EV14 BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
EV15 BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
EV16 FORWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV17 BACKWARD CAGE LEVELLING SOLENOID VALVE
EV18 JIB LIFTING SOLENOID VALVE
EV19 JIB LOWERING SOLENOID VALVE
EV20 HYDRAULIC MOTOR DISPLACEMENT CHANGE SOLENOID VALVE
EV21 LEFT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
EV22 RIGHT CAGE ROTATION SOLENOID VALVE
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SCHEMA HYDRAULIQUE
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 RESERVOIR HUILE
2 ENCLENCHEMENT RAPIDE
3 FILTRE EN REFOULEMENT
4-35 FILTRE EN ASPIRATION
5 DOUBLE POMPE
6-33-34 POMPE MOUVEMENTS
7 MOTEUR ELECTRIQUE
9-11-31 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
10 ELECTROVANNE TRACTION
11 VANNE UNIDIRECTIONNELLE
12 POMPE MANUELLE
13 DECLENCHEUR ROTATION PLATE-FORME
14 BLOC HYDRAULIQUE DIRECTION
15 BLOC COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
16 VERIN FLECHE
17 VERIN CAPTEUR
18 VERIN NIVELLEMENT PALTE-FORME
19 PLAQUE TRACTION
20 BLOC ELECTROVANNES MOUVEMENTS
22-23 VANNE OVER-CENTER
24 VERIN LEVAGE DEUXIEME BRAS
25 VERIN DIRECTION
26 MOTOREDUCTEUR TRACTION
27 VERIN CISEAU
28 VERIN EXTENSION FLECHE TELESCOPIQUE
29 MOTOREDUCTEUR ROTATION TOURELLE
30 APPLICATION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVANNE BY-PASS
36 MOTEUR DIESEL
37 CYLINDRE DE FREIN
39 SOUPAPE DE NON-RETOUR
EV1 COMMANDES PROPORTIONNELLES A JOYSTICK MOUVEMENTS
EV2 ELECTROVANNE TRACTION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRACTION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE SOULEVEMENT CISEAU
EVS ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER CISEAU
EV6 ELECTROVANNE EXTENSION FLECHE
EV7 ELECTROVANNE RENTREE FLECHE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10 ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
EV12 ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
EV13 ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
EV14 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV15 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV16 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
EV17 ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
EV18 ELECTROVANNE SOULEVEMENT FLECHE
EV19 ELECTROVANNE DESCENTE FLECHE
EV20 ELECCTROVANNE COMMANDE CYLINDREE MOTEUR TRACTION
EV21 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A GAUCHE
EV22 ELECTROVANNE ROTATION PANIER A DROITE
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HYDRAULIK PLAN
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLTANK
2 SCHNELLKUPPLUNG
3 RUCKLAUFFILTER
4-35 SAUGFILTER
5 DOPPELPUMPE
6-33-34 PUMPE BEWEGUNGEN
7 ELEKTRO MOTOR
9-11-31 SPERRVENTIL
10 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH
1 SPERRVENTIL
12 HANDPUMPE
13 AUSLOSER ARBEITSBUHNENDREHUNG
14 HYDRAULIKBLOCK LENKUNG
15 BLOCK PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
16 ZYLINDER JIB
17 ZYLINDER SENSOR
18 ZYLINDER ARBEITSBUHNENNIVELLIERUNG
19 PLATTE FAHREN
20 BLOCK ELEKTROVENTILE BEWEGUNGEN
22-23 OVER-CENTER-VENTIL
24 ZYLINDER AUSLEGER
25 ZYLINDER LENKUNG
26 GETRIEBEMOTOR FAHREN
27 SCHERENZYLINDER
28 ZYLINDER TELESKOP-AUSZIEHUNG
29 GETRIEBEMOTOR TURMDREHUNG
30 ELEKTRO-DIESEL-ANWENDUNG
32 BY-PASS ELEKTROVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BREMSZYLINDER
39 WAHLVENTIL
EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH VORNE
EV3 ELEKTROVENTIL FAHREN NACH HINTEN
EV4 ELEKTROVENTIL SCHERENANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTE SCHERE
EV6 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-AUSZIEHUNG
EV7 ELEKTROVENTIL AUSLEGER-EINZIEHUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG, LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG, RECHTS
EV10 ELEKTROVENTIL, REIHENPARALLEL, FAHREN
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, LINKS
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG, RECHTS
EV14 ELEKTROVENTIL AUSLEGERANHEBUNG
EV15 ELEKTROVENTIL AUSLEGERABSENKUNG
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH VORNE
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG NACH HINTEN
EV18 ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG
EV19 ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS
EV20 ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL FAHRMOTOREN
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS
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ESQUEMA HIDRAULICO
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 DEPOSITO ACEITE
2 ACOPLAMIENTO RAPIDO
3 FILTRO DE RETORNO
4-35 FILTRO DE ASPIRACION
5 BOMBA DOBLE
6-33-34 BOMBA MOVIMIENTOS
7 BOMBA TRACCION
9-11-31 VALVULA UNIDIRECCIONAL
10 MOTOR ELECTRICO
1 VALVULA UNIDIRECCIONAL
12 BOMBA MANUAL
13 ACTUADOR ROTACION PLATAFORMA
14 BLOQUE HIDRAULICO DIRECCION
15 BLOQUE REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
16 CILINDRO PESCANTE
17 CILINDRO SENSOR
18 CILINDRO NIVELACION PLATAFORMA
19 PLANCHA TRACCION
20 BLOQUE ELECTROVALVULA MOVIMIENTOS
22-23 VALVULA OVER-CENTER
24 CILINDRO BRAZO
25 CILINDRO DIRECCION
26 MOTORREDUCTOR TRACCION
27 CILINDRO TIJERA
28 CILINDRO EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
29 MOTORREDUCTOR ROTACION TORRETA
30 APLICACION ELECTRO-DIESEL
32 ELECTROVALVULA BY-PASS
36 MOTOR DIESEL
37 CILINDRO FRENO
39 VALVULA SELECTORA
EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
EV2 ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION TIJERA
EV5 ELECTROVALVULA BAJADA PRIMERA TIJERA
EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO
EV7 ELECTROVALVULA RETROCESO BRAZO
EV8 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
EV10 ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION IZQUIERDA TORRETA
EV13 ELECTROVALVULA ROTACION DERECHA TORRETA
EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTO ATRAS
EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
EV20 ELECTROVALVULA CAMBIO EMBOLADA MOTORES TACCION
EV21 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA IZQUIERDA
EV22 ELECTROVALVULA ROTACION CESTO A LA DERECHA
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HYDRAULISCH SCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLIETANK
2 SNELKOPPELING
3 FILTER OP RETOURLEIDING
4-35 FILTER OP AANZUIGLEIDING
5 DUBBELE POMP
6-33-34 POMP BEWEGINGEN
7 ELEKTRISCHE MOTOR
9-11-31 EENRICHTINGSKLEP
10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP(TRACTIE)
1 EENRICHTINGSKLEP
12 HANDPOMP
13 ACTUATOR DRAAIING PLATFORM
14 HYDRAULISCH STUURBLOK
15 PROPORTIONEEL REGELBLOK BEWEGINGEN
16 GIEKCILINDER
17 SENSORCILINDER
18 CILINDER NIVELLERING PLATFORM
19 RIJPLAAT (TRACTIEPLAAT)
20 ELEKTROMAGNETISCH KLEPPENBLOK BEWEGINGEN
22-23 OVER-CENTER VENTIEL
24 ARMCILINDER
25 STUURCILINDER
26 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING RIJDEN (TRACTIE)
27 CILINDER SCHAARMECHANISME
28 CILINDER TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
29 MOTORREDUCTIEAANDRIJVING DRAAIING BOVENBOUW
30 ELEKTRODIESELTOEPASSING
32 BY-PASS ELEKTROMAGNETISCHE KLEP
36 DIESELMOTOR
37 REMCILINDER
39 KIESKLEP
EV1 PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SCHAARMECHANISME HEFFEN
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE SCHAARMECHANISME ZAKKEN
EV6 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM UITSCHUIVEN
EV7 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM INSCHUIVEN
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV10 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EV12 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
EV13 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
EV14 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM HEFFEN
EV15 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ARM ZAKKEN
EV16 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR VOREN
EV17 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP NIVELLERING KOOI NAAR ACHTEREN
EV18 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
EV19 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
EV20 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP UITWISSELING CILINDERINHOUD
EV21 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR LINKS
EV22 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING KOOI NAAR RECHTS
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HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 OLJEBEHALLARE
2 SNABBKOPPLING
3 RETURFILTER
4-35 SUGFILTER
5 DUBBEL PUMP
6-33-34 PUMP FOR RORELSER
7 ELMOTOR
9-11-31 ENSRIKTAD VENTIL
10 MAGNETVENTIL FOR KORNING
1 ENSRIKTAD VENTIL
12 MANUELL PUMP
13 DRIVA ROTATION PLATTFORM
14 HYDRAULISK LASNING STYRNING
15 LASNING PROPORTIONALSTYRSPAK RORELSER
16 CYLINDER UTLIGGARE
17 CYLINDER SENSOR
18 CYLINDER NIVELLERING PLATTFORM
19 PLATTA KORNING
20 LASNING MAGNETVENTIL RORELSER
22-23 OVER-CENTER VENTIL
24 CYLINDER ARM
25 CYLINDER STYRNING
26 KUGGVAXELMOTOR KORNING
27 CYLINDER SAX
28 CYLINDER UTDRAGNING TELESKOPISK ARM
29 KUGGVAXELMOTOR ROTATION TORN
30 ELEKTRODIESELTILLAMPNING
32 BY-PASS MAGNETVENTIL
36 DIESELMOTOR
37 BROMSCYLINDER
39 SKYTTELVENTIL
EV1 PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
EV2 MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT
EV3 MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT
EV4 MAGNETVENTIL FOR LYFTNING SAX
EV5 MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV DEN FORSTA SAXEN
EV6 MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV ARM
EV7 MAGNETVENTIL FOR RETUR AV ARM
EV8 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL VANSTER
EV9 MAGNETVENTIL FOR STYRNING TILL HOGER
EV10 SERIEPARALLELL MAGNETVENTIL KORNING
EV12 MAGNETVENTIL ROTATION VANSTER TORN
EV13 MAGNETVENTIL ROTATION HOGER TORN
EV14 MAGNETVENTIL LYFTNING ARM
EV15 MAGNETVENTIL SANKNING ARM
EV16 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG FRAMAT
EV17 MAGNETVENTIL NIVELLERING KORG BAKAT
EV18 MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
EV19 MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
EV20 MAGNETVENTIL FOR BYTE AV SLAGVOLYM
EV21 MAGNETVENTIL ROTATION KORG TILL VANSTER
EV22 ELETTROVALVOLA ROTATION KORG TILL HOGER
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r'MOPABIIUYECKAA CXEMA
A16 JE A16 JED A18 JE A18 JED

N°029.07.045
1 MACIIAHbIN BAK
2 BbICTPOE BKITIOYEHNE
3 OUNBbTP HA BO3BPAT
4-35 ®UNTP B OBPATHOW MATUCTPAIN
5 [BOVHOW HACOC
6-33-34 HACOC [IB/KEHWA
7 QNEKTPUYECKW ABUrATENb
9-11-31 OBPATHbIV KITAMAH
10 ONEKTPOKIIAMAH TAMN
12 PYYHOW HACOC
13 AKTUBATOP BPALLEHMA MNTATOOPMBI
14 TVOPABNMYECKWI BNTOK MOBOPOTA
15 BIIOK NMPOMOPLMOHAIIBHOIO PEMYNATOPA
16 UMNMHAP JIB
17 UMNUHOP OATUNKA
18 UMNUHAP BbIPABHVMBAHWA MNATOOPMbI
19 MIUTA TAMN
20 BNOK SNEKTPOKIAMAHOB ABVXXEHWIA
22-23 KIAMAH OVER-CENTER
24 UMNMHAOP BTOPOIO 3BEHA CTPE/IbI
25 LUMNMHOP MOBOPOTA
26 PEOYKTOP TAM
27 LUMIUHLP NAHTOTPAGA
28 LUWNMHAP BbIABYXXEHNA TENECKOMMYECKOW CTPENbI
29 PEOYKTOP BPALLEHWA BALLHW
30 MEPEKMIOYATENNb SNEKTPO/OM3ESb
32 ONEKTPOKIIAMAH BY-PASS
36 LV3ENbHbIV OBUTATENb
37 UMNMHAOP TOPMOSA
39 CENEKTOPHbI KNAMAH
EV1 MPOMOPLVOHATbHBIV PETYNIATOP
EV2 OQNEKTPOKNAMAH TAM BMNEPEN
EV3 OQNEKTPOKNAMAH TAM HASAQ
EV4 ONEKTPOKIAMAH MOOBEMA MAHTOrPAGA
EV5 ONEKTPOKINAMAH CIMYCKA NMEPBOIO NAHTOIPA®A
EV6 ONEKTPOKNAMAH TENECKOMWYECKOIO BbIABMXEHNA
EV7 ONEKTPOKIAMAH TETECKOMMYECKOrO BO3BPALLEHNA
EV8 OQNEKTPOKIIAMAH NMOBOPOTA HAJIEBO
EV9 OQNEKTPOKIAMAH MOBOPOTA HATMPABO
EV10 QNEKTPOKMAMAH CEPUHO-MAPANENBHOW TAMN
EV12 ONEKTPOKIAMAH BPALLEHWA BALLHW HATTEBO
EV13 ONEKTPOKNAMAH BPALLEHWA BALLIH/ HAMPABO
EV14 ONEKTPOKINAMAH MNMOOBEMA CTPENbI
EV15 OQNEKTPOKNAMAH CIYCKA CTPE/bI
EV16 ONEKTPOKINATMAH BbIPABHVNBAHUA KOP31HBI BMEPEN
EV17 ONEKTPOKIIAMAH BbIPABHUBAHWA KOP3MHbI HASAL
EV18 ONEKTPOKINAIMAH MNOOBbEMA JIB
EV19 ONEKTPOKIIAMAH CIMYCKA JIB
EV20 ONEKTPOKNAMAH WN3MEHEHWA PEXXUMA PABOTbI TMPOMOTOPA
EV21 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWNA KOP3MHbI HANIEBO
EV22 ONEKTPOKNATMAH BPALLEHWA KOP3MHbI HAIMPABO
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A16 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5824

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -

Typ — Modelo-MOZESb

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modele ‘

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

A16 JED

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5825

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

FAx +39 0522 977015

Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrHanbHas

[Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo Mog Hawy

nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITIOYNTENBHYIO

responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir diese | responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb

prodotto: Erklarung , dal? das producto: 3asBnseM, 4To

Produkt; usaenve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitshiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT
Modello - Model - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A16 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX

Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoit 310

dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erkldrung | declaracion se refiere | 3asiBneHue oTHoCUTCS,

riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cootBeTcTByeT

direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, ONPEKTBAMM

2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,

2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE

modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | u cepTudmuMpoBaHHOM

MOZENN 13

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5826

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kali

(Direttore Generale — General Manager)
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

FAx +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- Mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir diese
Erklarung , daB das
Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BLICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpvrHanbHas
Aeknapauuns

MMog Hawy
UCKITIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMnseM, YTo
n3nernve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

nostra esclusiva exclusive responsability
responsabilita che il that the product:
prodotto:
Modello - Model - Modeéle
Typ — Modelo-MOZESb

A18 JE |
Al quale questa To which this
dichiarazione si declaration refers is in
riferisce e conforme alle | compliance with the
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with

modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestéatigungnummer - N° de certificado —Homep CepTudpmkara

the model certified by:

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011 Anzola Emilia - BO (Ita

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

| XXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

lia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBneH1e OTHOCHUTCS,
COOTBETCTBYET
AVPeKTUBaMM
2006/42ICE,
2014/30/CE, 2005/88/CE
11 cepTNLMPOBaHHOM
MOfenu u3:

CO CrefytoLLMM
CepTUNLNPOBAHHbIM
HOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5827

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y alas siguentes
normas:

11 CO crieayioLuMm
HOpMamu:

EN 280

2013 EN SO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fechalata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

Nuuo, noanucasLLee 310
3asIBNIEHME 0
COOTBETCTBUM,
YNONHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHO
[LOKYMeHTaLmio
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)
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AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatcopma ans BbI

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modeéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JED XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBnenve otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTUBaMM
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Sp

with the following
certification number:

a Via Garibaldi, 20 4001

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEpPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5828

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280

2013 EN IS0 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHusi.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNEHUE O KOH®OPMHOCTW EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Original Declaration

2006/42/
Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Fax +39 0522 977

CE
Originalerklarung

— Nosotros- Mbl
- Luzzara (Reggio Emilia)

015

Declaracion Original

-ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir diese
Erklarung , dal3 das

Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarb

eitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal

Mnatdopma ans Bbl

COTHOrO paboT

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
[Aeknapauus

Mog HaLy
VCKIIOUMTENMbHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
usgenve:

Modello - Mode! - Modéle ‘ N° Chassis - Chassis No. | ANno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZESb N° Chassis - Fahrgestelinr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -Tog
A18 JRTD | XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHme otHocuTCs,
riferisce e conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42ICE, AMpeKTYBaMm
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el 2014/30/CE, 2005/88/CE
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | 1 cepTucmLMpoBaHHOM
MOZENn U3

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado —Homep Ceptudukata

ICE Spa via Garibaldi, 20 4001

with the following
certification number:

N. di identificazi

avec le numéro de
certification suivant:

1 Anzola Emilia - BO (ltali
one 0303

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

a)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

CO CreayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMepOoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5829

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayioLmMmMm
HopMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:20

10 ENISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa
dichiarazione di
conformita e
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical
Brochure

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-lata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est autorisé
a constituer le Dossier
Technique

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Dossier
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Librete Técnico

TNnuo, noanucasLLee 310
3asBfieHne 0
COOTBETCTBUNU,
YNOMHOMOYEHO
COCTaBUTb TEXHUYECKYHD
[IOKyMEeHTaLuo
obopynoBaHus.

Wang Kai

(Direttore Generale — General Manager)

(AR
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