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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem
Titelblatt angeflinrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme
Teile betreffen, die an lhrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verflighar
sind. Um stets der technischen Entwicklung zu folgen, behélt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit
Anderungen am Produkt und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits
zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1. Rechtsvorschriften
1.1.1. Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit:

- Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes;

- An der Maschine angebrachtem CE-Zeichen;

- CE-Konformitatserklarung.

Wir erinnern Sie daran, dass das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon
gemeinsam mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten regelmaRigen Uberprifungen an Bord der
Arbeitsbihne in dem vorgesehenen Behaltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentiimer, muss die
Gebrauchsanweisung stets die Maschine begleiten.

1.1.2 Inbetriebsetzungsanzeige, erste Kontrolle, folgende Kontrollen und Eigentumsiibertragungen.

Die gesetzlichen Pflichten des Maschinenbesitzers sind ja nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
unterschiedlich. Wir empfehlen lhnen, sich bei den Einrichtungen zur Wahrung der Sicherheit an den Arbeitsplatzen
tber die in Ihrem Gebiet vorgesehenen Prozeduren zu informieren. Zur besseren Archivierung der Unterlagen und
Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende dieses Handbuchs ein Teil namens “ “Kontrollregister”
vorgesehen.

1.1.2.1 Inbetriebsetzungsanzeige und erste Kontrolle.

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitshiihne verpflichtet, bei der gebietszustandigen ISPESL (=obere Anstalt fiir
Vorbeugung und Sicherheit bei der Arbeit) die Inbetriebsetzung der Maschine zu melden und diese den obligatorischen
regelméaRigen Kontrollen zu unterziehen. Die erste dieser Kontrollen wird von ISPESL vorgenommen und die folgenden
von den gebietszustandigen Uberwachungsorganen (ASL/USL (=ortliche Gesundheitshehdrde) oder ARPA (=regionale
Agentur fiir Vorbeugung und Umwelt)). Die Uberprifungen sind zahlungspflichtig und die Kosten dafiir gehen zu Lasten
des Maschinenbesitzers. Die gebietszustandigen Uberwachungsorgane ASL/USL oder ARPA und ISPESL kénnen sich
zur Durchfuhrung der Kontrollen der Unterstlitzung beféhigter offentlicher oder privater Einrichtungen bedienen. Die
beféhigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des éffentlichen Dienstes und sind direkt der
offentlichen Struktur gegeniiber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien per Einschreiben mit Empfangsbestétigung das Formular zusenden, das
gelegentlich der Maschinenlieferung gemeinsam mit den anderen Unterlagen ausgehandigt wurde.

Binnen eines Jahres seit der Anzeige wird ISPESL eine Registriernummer erteilen und gelegentlich der ersten
Uberprifung das "Kontrollheft" ausfiillen und ausstellen und darin nur die an der bereits in Betrieb gesetzten Maschine
erfassbaren oder aus dem Betriebshandbuch entnehmbaren Daten eintragen. Danach wird ISPESL eine Ausfertigung
des Heftes an die gebietszustandigen Uberwachungsorgane (ASL/USL oder ARPA) senden, die die Durchfiihrung der
folgenden obligatorischen regelmaRigen (jahrlichen) Kontrollen vornehmen werden.
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1.1.2.2 Folgende regelmiRige Uberpriifungen.

Die jahrlichen Uberpriifungen sind oblilgatorisch. In Italien muss der Besitzer die regelmaRige Kontrolle mindestens
zwanzig Tage vor dem jahrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberpriifung beim gebietszustandigen
Uberwachungsorgan — per Einschreiben — beantragen.

VERMERK: Falls eine Maschine, die nicht tiber die gliltige Kontrollunterlage verfugt, in ein Gebiet versetzt werden sollte,
das auRerhalb der Zustandigkeit des tblichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die
jahrliche Kontrolle bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fiir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun
verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3 Eigentumsiibertragungen.

Im Fallle der Eigentumsibertragung (in Italien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA) unter Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

- Vom Hersteller ausgestellte Konformitétserklarung
- Vom ersten Besitzer eingereichte Inbetriebsetzungsanzeige.

1.2. Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitshiihne zum Liften von
Personen und Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfiihrung von Wartungs-, Installations-,
Reinigungs-, Lackierungs-, Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweilarbeiten usw.

Die (je nach Modell unterschiedliche) zul&ssige max. Tragféhigkeit (siehe “Technische Merkmale”) ist wie folgt aufgeteilt:
- Pro Person rechnet man eine Last von 80 kg;

- Fir das Werkzeug 40 kg;

- Die Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.

Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt “Technische Merkmale” angegebene max. Tragféhigkeit tiberschreiten.

Alle Lasten miissen innerhalb des Korbs abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Hubarbeitshithne oder der
Hubstruktur aufgehangte Lasten zu liften (auch wenn die Tragféhigkeit eingehalten wird).

Es ist verboten, groRflachige Tafeln zu befordern, weil sie den Widerstand gegeniiber dem Wind erhohen und eine
starke Kippgefahr verursachen.

Dem Bediener an Bord des Korbes ist es nicht erlaubt, Fahr- und Abstlitzungsmandver vorzunehmen. Zur Tétigkeit
dieser Mandver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im Sicherheitsabstand begleiten.

Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem StraBenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen
gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitshereich stets mit zweckdienlichen
Signalisierungen abgrenzen.

Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.

1.3. Maschinenbeschreibung

Die in vorliegender Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine fahrbare Hubarbeitsbiihne und
besteht aus:

- Angetriebener Grundwagen mit Raupen und Abstltzungen.

- Hydraulisch drehbarem Turm;

- Durch Hydraulikzylinder betatigter Gelenkarm;

- Arbeitshiihne.

Der Wagen besteht aus Blechen, Blechkésten und e-geschweiRten Profilen verschiedener Starke. Der Wagen verfiigt
tber einen Antrieb, damit man mit der Maschine fahren kann (siehe “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”). Die zwei
Raupen werden durch unabhéngige Motoren gesteuert und haben eine hydraulische Standbremse mit positiver Logik
(beim Loslassen der Fahrsteuerungen greifen die Bremsen automatisch ein). Am Wagen sind vier Abstiitzungen
angebracht, die von doppelwirksamen Hydraulikzylindern betétigt werden, deren Steuerung durch direkt daran
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angeflanschte Elektrikventile erfolgt. Die Abstiitzungszylinder werden von gesteuerten Rickschlagventilen in ihrer
Position gehalten, die direkt daran angeflanscht sind.

Der Turm besteht aus e-geschweifRten Blechen und ist anhand eines Drehsattels, der die Drehung um die mittlere Achse
erlaubt, mit dem Grundwagen verbunden.

Die Gelenkstruktur besteht aus Armen, die aus e-geschweildten K&sten und/oder Rohrrahmen aus hochwertigem Stahl
bestehen. Die Hydrozylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur sind mit Over-center-Ventile ausgestattet, die direkt
daran angeflanscht sind. Dieses Merkmal erlaubt die Beibehaltung der Stellung auch im Falle eines plotzlichen
Schlauchbruchs.

Die Buhne ist mit vorschriftsmaRig hohen Gelandern und Ful3streifen versehen (die Gelander sind @ 1100 mm hoch; die
FuBstreifen 3 150 mm).

1.4. Manovrierplatze

Die Maschine hat zwei Mangvrierplatze:

- Auf der Hubarbeitshiihne fiir den normalen Maschinengebrauch;

- Am Grundwagen sind die Notsteuerungen zur Einholung der Hubarbeitsbihne und die Not-Ausschaltung
vorhanden. Am Bodensteuerplatz ist ein Schliissel-Wahlschalter zur Wahl des Steuerplatzes und Einschaltung der
Maschine vorhanden.

Dem Bediener an Bord des Korbes ist es nicht erlaubt, Fahr- und Abstiitzungsmanéver vorzunehmen.
Zur Tatigkeit dieser Manéver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im
Sicherheitsabstand begleiten.

1.5. Speisung

Die Maschinen sind mit Doppelspeisung versehen:

- Wéarmemotor (Standard-Benzinmotor; Option: Dieselmotor);

- Elektropumpe (Standard 230V einphasig; Option: 380V Drehstrom).

Auf jeden Fall sind die Hydraulik sowie die Elektrik mit allen notigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan
und Hydraulikplan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

Die Maschine darf nur fiir die Zwecke verwendet werden, fiir die sie verwirklicht wurde.
Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen
wird.
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1.6. ldentifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes
angeben. Sollte das Schild nicht mehr vorhanden oder unleshar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der
Maschine angebrachten Schilder) muss es in kiirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch
ohne Schild identifizieren kann, wurde die Maschinennummer am Grundwagen eingepragt. Die folgende Abbildung
zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung befinden. Die Hauptdaten der Maschine, auf die sich das vorliegende Heft
bezieht, sind in folgenden Kastchen angegeben:

MOGEl.....c.coieiiieee e Fahrgestell.........covevviiniiiicie JaN

o
® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES
= SELBSTFAHRENDE ARBEITSHEBEBUHNEN
S T

PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

PESO MACCHINA-WEIGHT-POIDS
EIGENGEWICHT-PESD MAQUINA

N° CHASSIS-CHASSIS N°-N° CHASSIS BATTERIA-BATTERY-BATTERIE S C XXXXXX

FAHRGESTELLNR-N° CHASSIS BATTERIE-BATERIA

PORTATA MAX-MAX LAST-PORTEE MAX _ PESO BATT-BATT.WEIGHT-POIDS BATT,

MODELLO-MODEL-MODELE
TYP-MODELO

MAX. TRAGLAST-CAPACIDAD MAXIMA BATTERIEGEWICHT-PESO BATERIA

PRESS. MAX.-MAX PRESS -PRESS. MAXI.
ARBEITSDRUCK-PRESION MAX

ANNO-YEAR-ANNEE
BAUJAHR-ANO

AIRO & una divisione TIGIEFFE Srl - Via Villasuperiore 82
42045 LUZZARA (RE) - ITALIA -
(I Tel. +39-0522-977365 - Fax +39-0522-977015 - E-mail airo @ittt

001 10024

Abb. 1
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1.7. Lage der Hauptbauteile
Die folgende Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.

1) Steuerkasten;

2) Elektrisches
Steuergerat;

3) Hydraulisches
Steuergerat;

4)  Getriebemotoren zum
Fahren;

5) Turmdrehungs-
Hydromotor;

6) Stecker
Einphasenspeisung
230V;

7) Dosenlibelle zur
Sichtskontrolle der
Waagrechtstellung
der Maschine;

8) Anhebungszylinder
erster Arm;

9) Anhebungszylinder
Zweiter Arm;

10) Anhebungszylinder
Jib-Ausleger;

11) Zylinder
Korbnivellierung;

12) -

13) Kraftstofftank des
Wéarmemotors;

14) Drehscheibe;

15) Korb;

16) Raupen;

17) Wé&rmemotor;

18)

19)

20)

Elektropumpe;
Abstlitzungen;
GelenkfuRe
Abstlitzungen;
Batterie;
Inklinometer;
Batterieschliissel
Luftanschluss unten
am Boden
25) Luftanschluss oben
auf der Arbeitshiihne
26) Steckdose oben auf
der Arbeitsbiihne.

21
22
23
24

N o ~— —
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2. TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

BESCHREIBUNG R13DC R13S R17DC R17S
Max. Arbeitshdhe - m - 13.3 13.3 16.5 16.5
Max. Héhe Trittflache - m - 11.3 11.3 145 145
Max. Arbeitsausladung von der Drehscheibemitte - m - 6.7 6.7 6.5 6.5
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) - Grad - 320° 320° 320° 320°
Max. Arbeitsbihnenmalie - mm - 1390x710 h=1100 | 690x640 h=1120 | 1390x710 h=1100 | 690x640 h=1120
Max. Tragféhigkeit - Kg - 200 120 200 120
Héchstzahl von Personen auf der Biihne 2 1 2 1
Maschinengewicht (leer) - Kg - 2150 2200
Héchstlast auf jeder Nivellierabstitzung - Kg - 900 920
Max. Hydraulikdruck - bar - 210 210 210 210
Raupengrofien —mm - @300 x 180 @ 300 x 180 @300 x 180 @ 300 x 180
Max. Betriebstemperatur - °C - +50 +50 +50 +50
Min. Betriebstemperatur - °C - -20 -20 -20 -20
Standfestigkeitsgrenzen:
Durch die Abstutzungen ausgeglichene max. Neigung - 6° 6° 6° 6°
Grad -
ébrs;lqjt_zungsberelch (zwischen den Stutzmittelpunkten) 29502950 2050x2950 2050%2950 20502950
Langsneigung - Grad - 0,5° 0,5° 0,5° 0,5°
Querneigung - Grad - 0,5° 0,5° 0,5° 0,5°
Max. Windstérke (**) - m/s - 12,5 12,5 12,5 12,5
Fassungsvermdgen Hydraulikéltank - | - 28 28 28 28
Speisespannung 230V-Elektropumpe
Max. Leistung - KW - 2.2 2.2 2.2 2.2
Max. Entnahme - A - 14.05 14.05 14.05 14.05
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 0.1 0.1 0.1 0.1
Max. Steigungsvermégen - % - 30 30 30 30
Speisung Benzinmotor
Motortyp Honda iGX440 Honda iGX440 Honda iGX440 Honda iGX440
Typ . Benzin- _ Benzin- _ Benzin- _ Benzin-

Viertaktmotor Viertaktmotor Viertaktmotor Viertaktmotor

Netto motorleistung - PS/KW - 12.7/9.5 12.7/9.5 12.7/9.5 12.7/9.5
Anlassbatterie - V/Ah - 12/55 12/55 12/55 12/55
Fassungsvermdgen Benzintank - | - 5.9 5.9 5.9 5.9
Benzintyp Bleifrei >86 Oktan | Bleifrei >86 Oktan | Bleifrei >86 Oktan | Bleifrei >86 Oktan
Kraftstoffverbrauch bei dauerleistung — I/h @3600 Upm - 3.6 3.6 3.6 3.6
Oltankfassungsvermégen - L - 11 11 11 1.1
Oltyp SAE 10W-30 SAE 10W-30 SAE 10W-30 SAE 10W-30
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 0.23 0.23 0.19 0.19
Max. Steigungsvermdgen - % - 30 30 30 30
Max. Steigung fiir Ladung und Entladung % 22 22 22 22

Unter Bedingungen, die fur die ungunstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des L&rms durchgefiihrt, um dessen Auswirkung auf

den Bediener zu erwégen. Der kontinuierliche, dquivalente, gewogene Schalldruckpegel (A) ist am Arbeitsplatz nicht hoher als 100 dB(A).
Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, dass unter normalen Betriebshedingungen:

- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem die oberen Gliedmalien ausgesetzt sind, geringer als
2,5 m/sec? ist;
- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratischer Wert, dem der Kérper ausgesetzt ist, geringer als 0,5 m/sec? ist.
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3.

3.1.

SICHERHEITSHINWEISE

Speisung

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt
wurden.

ﬁ Die Eichung keines Elektro- oder Hydraulikbauteils darf eigenméachtig verstellt oder verandert

werden.

3.2. Arbeits- und Wartungsvorschriften

Stets die laut geltender Vorschriften fir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen
(insbesondere ist die Verwendung des Helms und des Sicherheitsgurts OBLIGATORISCH. Siehe folgende
Abbildung).

Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muss Uberpriift werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet werden.
Den Wéarmeantrieb (Diesel- oder Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig beltfteten R&umen verwenden.
Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand Gberprifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.

Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Speisung angeschlossen ist. Die in den
folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen befolgen.

Zur Wartung des Warmemotors (Diesel- oder Benzinmotor) das vorliegende Handbuch mit den Anweisungen des
Handbuchs des Warmemotors erganzen.

Die Hydraulik- und Elektrikbauteile nicht mit Hitzequellen oder Flammen annéhern.

Die Buhne ist zur Beférderung von Personen bestimmt und deshalb muss man, die im Verwendungsland fir diese
Maschinenkategorie geltenden Vorschriften einzuhalten.

Die zulassige max. Hohe nicht durch Anbringung von Geriisten, Treppen usw. erhdhen.

Die Maschine nicht als Kran verwenden.

Die Maschine nicht als Lastenaufzug und/oder Aufzug verwenden.

Dafiir sorgen, dass die Maschine (insbesondere der Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne) und der Bediener bei
Arbeiten unter widerwértigen Umstanden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spilung, usw.) dementsprechend
geschutzt sind).

Der Maschinengebrauch bei schlechten Witterungsbedingungen ist verboten (heftige Gewitter oder Winde, die
starker als die im Kapitel “Technische Merkmale” vorgesehenen sind).

Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, den Steuerkasten auf der Hubarbeitsbiihne mit der vorgesehenen
Haube abdecken.

Die Maschine nicht in RGumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Wasserdruckstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.
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3.3. Sicherheitsvorschriften

3.3.1. Allgemeines

VAN

Der Maschinengebrauch ist nur erwachsenen, geschulten Personen erlaubt, die aufmerksam das
vorliegende Heft gelesen haben.

Nur zweckdienlich geschultes Personal darf die Maschine verwenden. Verantwortlich fiir die
Schulung des Bedieners ist der Arbeitsgeber.

Die Maschine mit mindestens 5 m Abstand von Hochspannungsleitungen (bzw. nicht in Nahe von
Spannungselementen) verwenden.

Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
Tragfahigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild steht die Anzahl der auf der Biihne zuldssigen
Personen und die beziigliche Tragfahigkeit.

Es ist strikt verboten, Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Arbeitsbiihne zu
laden, wenn sich diese nicht in der Zutrittsposition befindet.

Bei SchweiBungsarbeiten auf der Hebebiihne diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Der Maschinenbesitzer und/oder der Sicherheitsleiter sind dafiir verantwortlich, dass die Bediener
eine angemessene Schulung liber den Maschinengebrauch erhalten haben.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu liberpriifen, dass die Wartungs-
und/oder Reparaturvorgdnge von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

3.3.2. Bewegung

VAN

Vor jeder Maschinenversetzung muss man sich vergewissern, dass die etwaigen Anschlussstecker
von der Speisestelle losgelost wurden. Falls die Maschine durch eine 220V-Elektropumpe gespeist
wird, im Laufe von Versetzungen stets die Lage des Kabels iiberpriifen.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Béden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit
nicht verliert. Vor dem Anheben der Arbeitsbilhne anhand der Wasserwaage am Arm die
Nivellierung iiberpriifen. Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen
Merkmalen unter Stichwort "Standfestigkeitsgrenzen" angefiihrte zuldssige, max. Neigung
einhalten. Bewegungen auf schragen Flachen haben auf jeden Fall mit groBter Vorsicht zu erfolgen.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Béden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit
nicht verliert. Vor dem Anheben der Arbeitsbiihne anhand der Wasserwaage an dem Turm die
Nivellierung tiberpriifen.

Dem Bediener an Bord des Korbes ist es nicht erlaubt, Fahr- und Abstiitzungsmanéver
vorzunehmen. Zur Tatigkeit dieser Mandver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die
Maschine im Sicherheitsabstand begleiten.

Die Maschine darf nicht direkt zum StraRentransport eingesetzt werden. Nicht zur
Warenbeférderung verwenden (siehe Abschnitt 1.2 “Bestimmungszweck”).

Den Arbeitsbereich iiberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige
Gefahren aufweist.

Wiahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groRe
Aufmerksamkeit zu widmen, um Quetschungen und ZusammenstoRe zu vermeiden.

[0
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ACHTUNG : beim Transport bzw. Fahrt auf die Handen Sicherheit stets beachten! Fahrer bzw.
Bediener am Bord der Plattform sollten ihre Hande wie jeweils im Bild A und B bzw. C halten.

Abb.4

3.3.3. Arbeitsphasen

A\

Bevor man mit der Arbeit beginnt, bei abgeschaltetem und ausreichend abgekiihltem Motor den Kraftstoffstand im Tank
tiberpriifen. Gegebenenfalls Kraftstoff (bleifreies Benzin Oktanzahl >87 bei den Benzinmodellen; Diesel bei den
Dieselmodellen) nachfiillen und dabei darauf achten, dass der Tank nicht ganz voll und die Maschine nicht verunreinigt
wird. Sollte ein wenig Kraftstoff verschiittet werden, sofort mit einem sauberen Lappen reinigen.

Sollte der Warmemotor defekt sein, in der Betriebsanleitung des Motorherstellers nachlesen.

Die Maschine ist nicht mit Lastkontrollsystem ausgestattet. Beim Entwurf wurden die in der EN280, Abschnitte 5.4.1.5 und
5.4.1.6, enthaltenen Richtlinien der hoheren Stabilitét in Betracht gezogen.

Die Maschine verfiigt iiber ein System zur Kontrolle der Neigung des Wagens, das im Falle einer nicht standfesten
Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit aufnehmen.
Aktivieren sich das Akustiksignal und das rote Lémpchen am Steuerkasten, steht die Maschine nicht ordnungsgemaf
(siehe Abschnitt mit den allgemeinen Gebrauchsvorschriften). Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muss
die Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht werden.

Die Maschine verfiigt iiber ein System, das kontrolliert, ob die AbstiitzungsfiiRe am Boden aufliegen. Befinden sich alle
FiiRe am Boden, leuchten die Anzeigelampen und wenn keine sonstigen Alarme bestehen, sind alle Bewegungen mit
Ausnahme der Raupensteuerung maglich. Verliert einer der FiiRe bei angehobener Arbeitsbiihne den Kontakt mit dem
Boden, erlischt die zutreffende Anzeigelampe und alle Anhebungsmanéver werden untersagt. Es sind nur noch die
Mandver zur Korbriickholung zum Boden (Absenkung und Turmdrehung in beiden Richtungen) mit automatisch
verringerter Geschwindigkeit moglich.

Die Maschine ist mit einem System zur Kontrolle der Drehturmposition ausgestattet. Wenn sich der Turm in der Mitte
befindet, leuchtet die griine Anzeigelampe. Bei ganz abgesenktem Arm sind die Steuerungen Fahren und Abstiitzung
mdglich, hingegen die Steuerung zum Drehen des Turms ist untersagt.

Um einen unsachgemifen Gebrauch zu vermeiden, kontrolliert ein Mikroschalter die Platzierung der Arbeitsbiihne; sind
der erste und zweite Arm nicht ganz abgesenkt und der Ausschub nicht ganz eingezogen, lassen sich die
Abstiitzungszylinder nicht betétigen.

Sich nicht iiber die Gelénder der Biihne hinauslehnen. Sehr schlechte Witterungsbedingungen und insbesondere starken
Wind vermeiden.

Wird in Bereichen gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zuganglich sind, die Arbeitsbereiche mit Sperren oder anderen
Signalisierungen abgrenzen.

Den Warmeantrieb nicht in geschlossenen oder nicht ausreichend beliifteten Raumlichkeiten verwenden.
Uberpriifen, dass sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine aufhalten.

Die Arbeitsbiihne nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem Geldnde und in waagrechter Stellung steht. Wenn auf
wenig festem Boden gearbeitet wird, muss man Bretter aus ausreichend hartem und widerstandsfahigem Material unter
die Platten der Abstiitzungen legen, um deren Auflagefliche zu erhohen und den spezifischen Druck am Boden zu
verringern.

Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden konnen, bei Arbeitsende die Schliissel von den Steuertafeln
nehmen und sicher aufbewahren.

Zur Arbeit notige Ausriistungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht herunterfallen und die
Arbeiter am Boden gefahrden kdnnen.

(00
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3.3.4. Windgeschwindigkeit laut Beaufort-Skala

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur leichten Einstufung der Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass

die Hochstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN
angefhrt ist.

A\

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich 0 m/Sek. ist, diirfen nur in geschlossenen Raumen

verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verboten.

Windge- | Windge-
schwin- schwin- Wind- . .
Beg:lggrt- digkeit digkeit bezeichnung Wirkung auf See Wirkung an Land
(km/h) (m/Sek.)
0 0 <0.28 Windstille Spiegelglatte See. Rauch steigt gerade auf.
Kleine Kréuselwellen auf der Windrichtung wird nur durch
1 1-6 0.28-1.7 Leiser Zug Oberflache. Es bilden sich keine weilRen Zug des Rauches
Schaumka@mme. angezeigt.
Kleine, noch kurze, aber ausgepragtere . .
2 7-11 1.7-3 Leichte Brise | Wellen. Kimme brechen sich nicht und qu aufﬂder Haut spiirbar.
. Die Blatter rauschen.
sehen glasig aus.
Wellen mit Kimmen, die sich brechen. ) . .
Schwache ; - . Blatter und diinne Zweige
3 12-19 353 Brise Schal_Jm uberwlegend glasg. Nur bewegen sich fort dauerr? d
vereinzelt weilse Schaumkdopfe.
.. . Hebt Staub und loses
4 20-29 538 | MaBigerWind | ¢ Wellen werden langer. Weilse Papier. Zweige in
chaumkdpfe treten viel ofter auf.
Bewegung.
MaRige Wellen, die eine langere Form begﬁ:ﬁ:gﬁ ;Slfslz:zi\;]an:lien
5 30-39 8.3-10.8 | Frischer Wind annehmen. Uberall Schaumkdpfe, . X .
etwas Gischt. Auf ane_nseen bilden sich
kleine Wellen.
Grosse Wellen (Wogen), deren Kamme | Stérkere Aste in Bewegung,
6 40-50 10.8-13.9 | Starter Wind | weille Schaumfl&chen hinterlassen. Ein Umgang mit
wenig Gischt. Regenschirmen schwierig.
See tiirmt sich auf. Die Wellen brechen | Ganze B&ume schwanken.
7 51-62 13.9-17.2 | Steifer Wind sich und der Schaum wird in Behinderung beim Gehen
Windrichtung "geblasen". im Gegenwind.
Stiirmischer Hohe Wellen. Kam_me b_rechen_sich und Bricht Zweige von _den
8 63-75 17.2-20.9 Wind bilden strudelartige Gischt, die vom Baumen. Gehen im
Wind abgeweht wird. Gegenwind unmdglich.
. s Leichte Strukturschaden
9 7687 | 209242 |  Stum Hohe Wellen mit “rollenden” Kmmen. (Schornsteine und
Dichtere Schaumstreifen. ; .
ortgetragene Dachziegel).
Sehr hohe Wellen mit langen,
Schwerer Uberbre_chenden Kammen. D?e Baume werden entwurzelt.
10 88-102 24.2-28.4 Sturm Schaumstreifen werden dichter, die See Erhebliche
ist weiBlich. Viel stérkere Brecher, Sicht Strukturschéden.
beeintréchtigt.
AuRergewdhnlich hohe Wellen, die
Schiffe mittleren Tonnengehalts
Orkanartiger | verdecken kénnen. Mit weiBem Schaum Verbreitete
1 103-117 | 28.4-325 Sturm bedeckte See. Der Wind zerstaubt die Strukturschaden.
Rénder der Wellenkdmme. Sicht
herabgesetzt.
Hochste Wellen; Luft mit Schaum und Schwerste, ausgedehnte
12 >117 >32.5 Orkan Gischt angefilllt; See ganz weil3. Strukturschaden.
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Nebenstehende Abbildungen zeigen die Reichweite der Biihne bei unveranderter Wagenstellung. Es wird
nahegelegt, diese Abbildung aufmerksam zu betrachten, wenn man die Wagenposition wahlt, um unvorhergesehene
Berlihrungen mit Hindernissen innerhalb der Reichweite zu vermeiden.
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4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE KONTROLLEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom Hersteller
vorgesehenen Funktionen ausliben. Es sind keine Vorbereitungen nétig. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen
des Abschnitts “Bewegung und Transport” befolgen.

Die Maschine auf einer festen, maximal bis zur zuldssigen Hochstneigung geneigten Flache aufstellen (siehe technische
Eigenschaften ,Standfestigkeitsgrenzen®). Die Bihne verfiigt tiber rechtwinkelige Wasserwaagen zur Sichtkontrolle und
hat ein Inklinometer zur stetigen Kontrolle der Maschinenwaagrechtstellung in Quer- sowie Langsrichtung.

Vor Beginn der Arbeit muss man iber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein
und auch kurz die Informationstafel an Bord der Hubarbeitshiihne angesehen haben.

Vor Beginn der Arbeit Uberpriifen, dass die Maschine vollkommen unversehrt ist (Sichtkontrolle) und die auf den
Schildern angegebenen Gebrauchsgrenzen lesen.

4.1. Vor dem Maschinengebrauch

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener stets nachsehen, dass:

- Der Kraftstofftank voll ist;

- Der Stand des Hydraulikols zwischen dem Mindest- und Héchstwert liegt (wenn die Arbeitshiihne ganz abgesenkt
ist und die Nivellierabstiitzungen angehoben wurden);

- Der Boden, auf dem gearbeitet werden soll, ausreichend eben und fest ist;

- die Maschine alle Bewegungen sicher ausfihrt;

- Die AbstitzungsfiiRe und die Gelenkplatten in gutem Zustand sind;

- Die Raupen in gutem Zustand sind;

- Die Gelénder an der Hubarbeitshiihne befestigt sind und die Gitter vorhanden sind und automatisch schlieRen;

- die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die Verschweilungen der Hubstruktur tberpriifen);

- die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind;

- Die Steuerungen vollkkommen funktionstiichtig sind, sei es am Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne sowie am
Steuerplatz am Boden, einschlieflich des “Totmann”-Systems.
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5. ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

5.1. Steuertafel an der Arbeitsbiihne/Kabelfernbedienung
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Totmannknopf

Hupenknopf

Schalter Berichtigung Arbeitsbiihnennivellierung

Schalter automatische Abstiitzungssteuerung (Option)

Einschalt-/Ausschaltknopf Elektromotor (Option)

Wabhlschalter Elektro-/Warmespeisung (Benzinmotor)

Anlassknopf W&rmemotor

Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung (Option) / Fahren Raupe rechts

Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung / vordere Abstiitzung rechts (B)

Proportionaler Steuerhebel Anhebung-Absenkung JIB-Ausleger / Abstiitzung hinten rechts (D)
Proportionaler Steuerhebel Ausziehung-Einziehung Teleskoparm / Abstiitzung hinten links (C)
Proportionaler Steuerhebel Anhebung-Absenkung Arm / Abstiitzung vorne links (A)

Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Scheren / Fahren Raupe links

Notausschalter

Keine Funktion

Wabhlschalter Steuermodalitat: Bewegung Arbeitsbiihne / Kabelfernbedienung (Fahren und Abstlitzen)
Totmannpedal

Anzeigelampe Elektropumpe eingeschaltet (Option)

Anzeigelampen Position Abstitzungen

Anzeigelampe befahigter Steuerplatz

Anzeigelampe Turm in der Mitte

Anzeigelampe Betriebsstérung Dieselmotor / Kraftstoffreserve — Nicht aktiv bei Maschinen mit Benzinmotor
Anzeigelampe Gefahr (unstabile Position und Schadensanzeige)

Keine Funktion, weil diese Maschine kein System zur Uberpriifung der Last auf der Arbeitshiihne hat.

VDO T OZr= T OmTnmoOwm>

N N N —aqwm
vvvvvvvvvvvvvvvvvv

NN N
J08o= 2

Alle Steuerungen — ausgenommen Riickstellung Arbeitshiihnennivellierung und Korbdreheung — sind proportional;
deshalb ist es mdglich, die Ausflihrungsgeschwindigkeiten der Bewegung je nach Verschiebung der proportionalen
Knippel zu regeln. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen, empfiehlt es sich, den
proportionalen Steuerhebel stufenweise zu verschieben.

Um die Maschine mandvrieren zu kénnen, muss man aus Sicherheitsgriinden vor Betatigung der Steuerungen auf der
Arbeitshiihne das “Totmannpedal” S oder den “Totmannknopf” A betétigen. Sollte das Totmannpedal wéhrend der
Durchflihrung des Vorgangs losgelassen werden, halt die Bewegung sofort an.

Wahrend der Bewegungen zur Positionierung der Arbeitshiihne mit Bediener an Bord ist es mdglich, die Steuerungen zu
befahigen, indem man das “Totmannpedal” verwendet; wéhrend der Fahr- und Abstiitzungsbewegungen mit Bediener
am Boden ist es erforderlich, anhand Gebrauch des “Totmannknopfes” die Steuerungen zu beféhigen.

ACHTUNG! Wird das Totmannpedal langer als 10 Sekunden lang getreten und kein Mandver vorgenommen,
wird der Steuerplatz deaktiviert. Wurde auf den “Totmannknopf”’ gedriickt, stehen 2 Sekunden Zeit zur
Betatigung der Steuerungen zur Verfiigung. Lasst man 2 Sekunden ohne Ausfiihrung irgendeines Mandvers
vergehen, wird der Steuerplatz deaktiviert.

Die Bedingung Steuerplatz deaktiviert, wird durch das Blinken der griinen LED angezeigt (siehe Abschnitt
“Anzeigelampen”). Damit die Arbeit mit der Maschine fortgesetzt werden kann, das “Totmannpedal” loslassen
und erneut betatigen oder auf den “Totmannknopf” driicken.

sowie in den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam die
folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

2 Sich ausschlieBlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden

A Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, iiberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groRter Vorsicht verfahren.
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5.1.1. Betriebsart “Kabelfernbedienung”: Fahren und Abstiitzen

Zum Gebrauch der von der Betriebsart
“Kabelfernbedienung” vorgesehenen
Funktionen (Fahren und Abstiitzen) zuvor in
nachstehender Reihenfolge die folgenden
Vorgénge tatigen:

1. Den Steuerkasten vom
magnetischen  Halter an der
Arbeitshiihne und das Kabel von
den Halterungen nehmen.

2. Von der Arbeitsbihne
heruntersteigen und den
Steuerkasten mit dem
Schulterriemen tragen.

3. Zum Einstellen der Betriebsart
“Kabelfernbedienung” den
Wabhlschalter R auf 1 stellen.

4. Sich seitlich der Maschine in
Sicherheitsabstand begeben und
gemal den Anweisungen folgender
Absatze die gewlinschte
Bewegung steuern.

Bei der Betriebsart “Kabelfernbedienung”
haben die proportionalen  Steuerhebel
folgende Funktionen:

H) Proportionaler Steuerhebel Fahren
Raupe RECHTS

I) Proportionaler Steuerhebel Abstiitzung
vorne RECHTS (B)

L) Proportionaler Steuerhebel Abstitzung
hinten RECHTS (D)

M) Proportionaler Steuerhebel Abstiitzung
hinten LINKS (C)

N) Proportionaler Steuerhebel Abstiitzung
vorne LINKS (A)

O) Proportionaler  Steuerhebel Fahren
Raupe LINKS.
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ACHTUNG!!

Dem Bediener an Bord des Korbes ist es nicht erlaubt, Fahr- und
Abstiitzungsmandver vorzunehmen. Zur Tétigkeit dieser Mandver
muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im
Sicherheitsabstand begleiten.

Die Fahr- und Abstiitzmandver sind nur dann aktiv, wenn die
griine Anzeigelampe ZC leuchtet (der Turm befindet sich in
mittlerer Position).

5.1.1.1 Fahren

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.1 getatigt wurden,
zum Fahren (Raupensteuerung) der Reihe nach
Folgendes tun:

1.

Auf den “Totmannknopf” A am Steuerkasten
driicken. Somit leuchtet die griine LED ZB
mit andauerndem Licht auf.

Binnen 2 Sekunden die proportionalen Hebel
H und O gleichzeitig in derselben Richtung
und im selben Ausmal betétigen, um
geradeaus zu fahren; oder zum Lenken der
Maschine in unterschiedlichem Ausmal
betétigen.

Abb. 9

Die Fahrsteuerungen sind proportional; deshalb ist es mdglich, die Ausfiihrungsgeschwindigkeiten der Bewegung je
nach Verschiebung der proportionalen Hebel zu regeln. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke
vorkommen, empfiehlt es sich, den proportionalen Steuerhebel stufenweise zu verschieben.

VAN

ACHTUNG!!

Der Bediener an Bord des Korbes darf die Fahr- und Abstiitzungsmandver nicht vornehmen. Zur
Tatigkeit dieser Mandver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im
Sicherheitsabstand begleiten.

Das Fahrmandver ist nur aktiv, wenn die griine Anzeigelampe ZC leuchtet (der Turm befindet sich in
mittlerer Position) und die griinen Anzeigelampen ZA ausgeschaltet sind (keine Abstiitzung
befindet sich am Boden).

ACHTUNG!!

Aufgrund ihrer begrenzten Breite ist es PFLICHT, die Maschine in achssenkrechter Stellung zu
halten, wenn Stufen zu iiberwinden sind. UMSTURZGEFAHR.

ES IST VERBOTEN, mehr als 10 cm hohe Stufen zu iiberwinden. Die Hohe des Hindernisses mit
Hilfe ausreichend fester Holzbretter oder —leisten verringern.

[ZRg
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5.1.1.2 Abstiitzen

Nachdem die Vorgénge laut Absatz 5.1.1 getétigt wurden,
zum Bewegen der Abstitzungen der Reihe nach
Folgendes tun:

1.

Auf den “Totmannknopf” A am Steuerkasten
driicken. Somit leuchtet die griine LED ZB
mit andauerndem Licht auf.

Binnen 2 Sekunden die proportionalen Hebel
I, L, M, N betétigen, um die Abstitzungen
einzeln zu steuern, oder auf den Schalter D
(Option) driicken, damit das Abstitzen
automatisch gesteuert wird.

ACHTUNG!!

Der Bediener an Bord des Korbes darf die Fahr- und Abstiitzungsmanéver nicht vornehmen. Zur
Tatigkeit dieser Manover muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im
Sicherheitsabstand begleiten.

Vor der Anhebung der Arbeitsbiihne stets die Festigkeit des Bodens iiberpriifen. Ausreichend feste
Holzbretter unter die Stiitzplatten legen, so dass die Last auf einer groReren Oberflache verteilt ist.

Anhand der Wasserwaage am Arm oder Wagen kann der Bediener die Maschinennivellierung
wahrend der Abstiitzung iiberpriifen. Die Maschine verfiigt auf jeden Fall iiber ein System zur
Kontrolle der Neigung des Wagens, das im Falle einer nicht standfesten Stellung die Anhebung
blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit aufnehmen.
Aktivieren sich der Akustikmelder und die rote Anzeigelampe ZE am Steuerkasten, ist die Maschine
nicht richtig positioniert. Zur Fortsetzung der Arbeit muss deshalb die Maschinenabstitzung
wiederholt werden.

Ein automatisches System verhindert das Anheben der Hubarbeitsbiihne wahrend der Verwendung
der Nivellierzylinder, falls einer der Stiitzplatten nicht ganz am Boden aufliegt. Das fortwahrende
Aufleuchten aller Anzeigelampen ZA bestitigt, dass die Stiitzplatten auf dem Boden aufliegen.

Verliert bei angehobener Arbeitshiihne einer der FiiBe Kontakt mit dem Boden, erlischt die
zutreffende Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle
Anhebungsmanéver untersagt. Es sind nur noch die Manéver zur Korbriickholung zum Boden
(Absenkung und Turmdrehung in beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit
moglich.

Eigens vorgesehene Mikroschalter an den Nivellierzylindern kontrollieren die Positionierung.
Befinden sich eine oder mehrere Platten am Boden (eine oder mehrere Anzeigelampen ZA leuchten),
ist das Fahren untersagt. Zum Fahren muss man die Stiitzplatten anheben. Das Erloschen der
Anzeigelampen ZA bedeutet, dass sich die Stiitzplatten in vollkommen angehobener Stellung
befinden.

Zur Vermeidung eines unsachgemaBen Gebrauchs, kontrolliert ein spezieller Mikroschalter die
Positionierung des Anhebungsarms. Liegt der zweite Arm nicht ganz auf der stationaren Struktur
auf, ist die Steuerung der Abstiitzungen und Raupen untersagt.

Ein automatisches System kontrolliert die Position des Drehturms. Das Aufleuchten der griinen
Kontrolllampe ZC mit andauerndem Licht bestatigt, dass sich der Turm in der richtigen Position
befindet und erlaubt die Steuerung der Abstiitzungen. Das Erléschen der griinen Anzeigelampe ZC
zeigt an, dass sich der Turm nicht in der richtigen Position befindet und untersagt die
Abstiitzungssteuerung.

[ZRg
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Die folgende Tabelle enthalt die Tragfahigkeits-Richtwerte verschiedener Boden. Diese Werte sind nur richtungweisend
und liefern keine verbindlichen Informationen (iber die Tragféhigkeit der verschiedenen Bodenarten in den
verschiedenen Zusammensetzungen und Bedingungen. Die Daten der wirklichen Tragfahigkeit jedes einzelnen Bodens
lassen sich nur durch von einem erfahrenen Fachmann vorgenommene Eindringungsmessungen gewinnen.

RICHTUNGWEISENDE TABELLE DER TRAGFAHIGKEITSWERTE EINIGER BODEN
BODENARTEN TRAGFAHIGKEITSWERT IN kg/cm?
Nicht verdichtete Flllerde 0-1
Schlamm, Torf, usw. 0
Sand 15
Kies 2
Brockelige Erde 0
Weiche Erde 0,4
Harte Erde 1
Halbfeste Erde 2
Feste Erde 4
Gestein 15-30

Zur richtigen Bemessung einer unter der Stutzplatten anzubringenden Unterlegplatte — nachdem man die wirkliche Tragfahigkeit des
Bodens ermittelt hat — folgende Formel anwenden:

HOCHSTLAST ABSTUTZUNG [kg] / TRAGFAHIGKEIT DES BODENS [kg/cm?]= OBERFLACHE DER PLATTE [cm?]

Beispiel:
Von einer Abstiitzung ausgelibte Hichstlast (siehe Absatz “Technische Merkmale”) = 820 kg;
Tragfahigkeit des Bodens = 4 kg/cm?

Erforderliche Mindestflache der Unterlegplatte = 820 / 4 = 205 cm2.

5.1.1.2.1Manuelle Abstiitzsteuerung

Damit sich die Nivellierabstiitzungen nach oben/unten begeben, einen oder mehrere der vier Steuerhebel I,L,M,N
betétigen.

Bewegt man die Hebel I,L,M,N nach unten, gehen die Stiitzplatten heraus; bewegt man die Hebel nach oben, gehen sie
hinein.

Die Lage der Steuerhebel LL,M,N und der beziiglichen Anzeigelampen ZA entspricht der Anordnung der
Nivellierzylinder:

- Hebel N/Anzeigelampe A = Nivellierzylinder vorne links;

- Hebel lI/Anzeigelampe B = Nivellierzylinder vorne rechts;

- Hebel M/Anzeigelampe C = Nivellierzylinder hinten links;

- Hebel L/Anzeigelampe D = Nivellierzylinder hinten rechts.

Zum richtigen manuellen Abstiitzen:
a) Gleichzeitig alle Abstiitzungen steuern, bis sich die Stitzplatten in Nahe des Bodens befinden.
b) Damit die Platten am Boden aufliegen, jeweils ein Abstlitzungspaar so lange steuern, bis sich die Raupen leicht
vom Boden anheben.
c) Zur Berichtigung jeweils eine oder zwei Abstiitzungen so lange steuern, bis die Maschine nivelliert ist (anhand
der Libelle tiberpriifen).
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5.1.1.2.2 Automatische Abstiitzungssteuerung (OPTION)

Als Extra kann die Maschine mit dem automatischen Abstiitzungssystem geliefert werden. Mit diesem Extra sind zwei
Funktionsweisen mdglich:

- Betriebsart manuell (siehe vorheriger Abschnitt);

- Betriebsart automatisch.

Zum Ansteuern der AUTOMATISCHEN ABSTUTZUNG, den Steuerhebel D nach unten bewegen. Das Steuersystem
wird automatisch so lange die Nivellierabstiitzungen steuern, bis die Maschine waagrecht steht.

Die korrekte Waagrechtstellung wird angezeigt durch:

- Das Aufleuchten aller vier Anzeigelampen ZA;

- Erléschen der Alarmlampe Neigung ZE (falls vor der Steuerung zum Nivellieren eine Alarmbedingung wegen
mangelnder Standfestigkeit bestehen sollte);
- Wechsel von andauerndem Leuchten der griinen Anzeigelampe ZB Platz aktiviert auf Blinken.

Zur schnellen automatischen Abstitzung:

3)

b)

Gleichzeitig alle Abstiitzungen mit den manuellen Steuerungen steuern (Hebel I, L, M, N) bis sich die
Stiitzplatten in Nahe des Bodens befinden.
Den Steuerhebel D zum automatischen Abstlitzen betatigen.

Damit sich die AUTOMATISCHE RUCKKEHR aller Stiitzplatten ergibt, den Steuerhebel D nach oben bewegen. Das
Steuersystem wird dafiir sorgen, dass alle Stiitzplatten bis zum oberen Endschalter eingezogen werden.

A\

Wahrend der automatischen Nivellierung versucht das System, die Maschine mit einer Toleranz von
0,4° sowohl langsseitig als auch breitseitig zu nivellieren. Das System setzt die Steuerung der
Stiitzplatten so lange fort, bis sich die Waagrechtstellung innerhalb dieser Toleranz ergeben hat. Lasst
sich mit dem automatischen System nicht die Nivellierung innerhalb einer vorgesehenen Toleranz
erlangen, ist, wenn die vier Platten am Boden aufliegen und sich die Maschine innerhalb der vom
Inklinometer kontrollierten Standfestigkeitsgrenzen befindet, trotzdem die Anhebung méglich.

Zu starke Langs- und/oder Querneigungen konnten die Erlangung der automatischen
Waagrechtstellung unméglich machen.

[ZRg
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5.1.2  Betriebsart “Arbeitsbiihnenbewegung”’: Anhebungen/Absenkungen/Drehungen

Zum  Gebrauch  der von  der  Betriebsart | 1)
“Arbeitshilhnenbewegung”
(Anhebungen/Absenkungen/Drehungen)  vorgesehenen
Steuerungen zuvor der Reihenfolge nach folgende
Vorgénge tatigen:

1. Nachdem die Maschine gemaB den
Anweisungen der vorherigen Absétze richtig
positioniert wurde, den Steuerkasten wieder am
magnetischen Halter an der Arbeitshilhne
anbringen und das Kabel an den Halterungen
befestigen.

2. Sich auf die Arbeitshiihne begeben.

3. Die Betriehsart “Arbeitsbiihnenbewegung”
einstellen, indem man den Wahlschalter R auf 2
stellt. Gemal den Anweisungen folgender
Absatze die gewlinschte Bewegung steuern.

Bei der Betriehsart “Arbeitshiihnenbewegung” haben die
proportionalen Steuerhebel folgende Funktionen:

H) Proportionaler Steuerhebel Arbeitshiihnendrehung
(Option)

1) Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung

L) Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Jib
M) Proportionaler  Steuerhebel Ausziehen/Einziehen
Teleskoparm

N) Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung
zweiter Arm

0) Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung
erster Arm.

Liegen die Arme am Turm an (Arbeitshiihne unten) ist
auch  die  Steuerung  zur  Berichtigung  der
Arbeitsbiihnennivellierung C aktiv.

ACHTUNG!!
A Aktivieren sich der Akustikmelder und die rote Anzeigelampe ZE am Steuerkasten, ist die Maschine
nicht richtig positioniert. Zur Fortsetzung der Arbeit muss deshalb die Maschinenabstiitzung
wiederholt werden.
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Verliert bei angehobener Arbeitsbiihne einer der FiiBe Kontakt mit dem Boden, erlischt die zutreffende
Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle
Anhebungsmanéver untersagt. Es sind nur noch die Manéver zur Korbriickholung zum Boden
(Absenkung und Turmdrehung in beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit
maglich.

Zur Vermeidung eines unsachgemaBen Gebrauchs, kontrolliert ein spezieller Mikroschalter die
Positionierung des Anhebungsarms. Liegt der zweite Arm nicht ganz an der Struktur an, ist die
Steuerung zur Berichtigung der Arbeitsbiihnennivellierung untersagt.

Um die Gefahr eines ZusammenstoRes zwischen der Hubstruktur und den Abstiitzungen zu vermeiden,
die Arbeitsbiithne nur dann ganz absenken, wenn sich der Turm in mittlerer Position befindet (griine

Anzeigelampe ZC leuchtet).

5.1.21 Anhebung und Absenkung des ersten Arms

Nachdem die Vorgénge laut Absatz 5.1.2 getétigt wurden, zum Anheben/Absenken des erstem Arms der Reihe nach
Folgendes tun:
1. Aufdas “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen O Hebel zum Anheben nach oben oder zum Absenken
nach unten verschieben.

5.1.2.2 Anhebung und Absenkung des zweiten Arms

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Anheben/Absenken des zweiten Arms der Reihe nach
Folgendes tun:
1. Aufdas “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel N zum Anheben nach oben oder zum Absenken
nach unten verschieben.

5.1.2.3 Ausziehen und Einziehen des Teleskoparms

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Ausziehen/Einziehen des Teleskoparms der Reihe nach
Folgendes tun:
1. Aufdas “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel M zum Ausziehen nach oben oder zum Einziehen
nach unten verschieben.

5.1.2.4 Ausleger-Anhebung/Absenkung

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Anheben/Absenken des Jib-Auslegers der Reihe nach
Folgendes tun:
1. Auf das “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die grine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel L zum Anheben nach oben oder zum Absenken
nach unten verschieben.
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5.1.2.5 Turmschwenkung (Drehung)

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Schwenken des Turms der Reihe nach Folgendes tun:
1. Auf das “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die grine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel | zum Schwenken gegen Uhrzeigersinn nach oben
oder zum Schwenken im Uhrzeigersinn nach unten verschieben.

5.1.2.6 Arbeitsbhiihnendrehung (OPTION)

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getétigt wurden, zum Drehen der Arbeitshiihne (OPTION) der Reihe nach
Folgendes tun:
1. Aufdas “Totmannpedal” S auf der Arbeitshiihne treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.
2. Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel H zum Drehen gegen Uhrzeigersinn nach oben
oder zum Drehen im Uhrzeigersinn nach unten verschieben.

5.1.2.7 Berichtigung Arbeitsbiihnennivellierung

Die Waagrechtstellung der Blihne erfolgt automatisch; sollte eine Wiedereinstellung der richtigen Blihnenhéhe nétig
sein, den Schalter C verwenden.

Den Schalter C betétigen; zum Nivellieren nach vorne nach oben stellen, zum Nivellieren nach hinten nach unten
stellen.
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5.1.3  Andere Funktionen der Schalttafel an der Arbeitsbiihne

5.1.3.1 Wahlschalter Elektro-/Warmespeisung (F) (OPTION)
Anhand des Wahlschalters F lasst sich die Art des Antriebs einstellen.
Stellt man den Wahlschalter nach vorne (Zeichen: Ziindkerze) wird der Warmeantrieb eingestellt (Benzin- oder

Dieselmotor); stellt man den Wabhlschalter nach hinten (Zeichen: Elektromotor) wird der Elektroantrieb (Elektropumpe
230V einphasig oder 380V Drehstrom) eingestellt.

5.1.3.2 Ein-/Ausschaltknopf Elektromotor (E) (OPTION)
Wurde anhand des Wahischalters F die Elektrospeisung eingestellt und ist die Boden-Schalttafel am Stromnetz
angeschlossen, wird durch Betétigung des Knopfes E die Elektropumpe eingeschaltet (falls sie ausgeschaltet ist) oder

ausgeschaltet (falls sie eingeschaltet ist). Zum Einschalten der Elektropumpe einfach auf den Knopf E driicken.

In den folgenden Abschnitten sind die Betriebsarten des Startknopfes der Elektropumpe beschrieben.

5.1.3.3 Anzeigelampe Elektropumpe eingeschaltet T (OPTION)

Das Leuchten der griinen Anzeigelampe T zeigt an, dass die Elektropumpe eingeschaltet ist, falls der Wahlschalter F auf
“Elektro” gestellt und die Boden-Schalttafel am Stromnetz angeschlossen ist.

5.1.3.4 Anlassungsschalter Warmemotor (G)
Wurde anhand des Wahlischalters F die Warmespeisung eingestellt, zum Starten/Abschalten des Warmemotors (Benzin
oder Diesel) auf den Schalter G driicken.
- Auf Stellung START erfolgt die Anlassung;
- Auf Stellung 3 sec werden die Glihkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren mit Glihkerzen);
- Auf Stellung 0 wird der Warmemotor abgeschaltet.

5.1.3.5 Hupe (B)

Die Hupe weist auf die Maschinenversetzung hin. Zur Hupenbetatigung auf die Taste B driicken.

5.1.3.6 STOP Notdruckknopf (P)

Driickt man auf den Knopf P, werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fiir die normalen Funktionen
diesen Knopf um % im Uhrzeigersinn drehen.
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5.1.3.7 Anzeigelampen

Abb.12

5.1.3.71 Anzeigelampe befahigter Steuerplatz (ZB)

Blinkendes Licht. Wurde der Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne gewdéhlt und blinkt diese Anzeigelampe, sind die

Steuerungen nicht befahigt, weil:

- Das Totmannpedal nicht betétigt ist oder langer als 10 Sekunden betatigt wurde, ohne dass irgendein Mandver
erfolgte.

- Oder es wurde nicht auf den Totmannknopf gedriickt oder es sind mehr als 2 Sekunden vergangen, seit er betéatigt
und das letzte Mandver beendigt wurde.

Sie leuchtet fortw&hrend: Wurde der Steuerplatz an der Arbeitshiihne gewahlt, sind die Steuerungen beféhigt, weil:

- Das Totmannpedal seit weniger als 10 Sekunden betatigt ist;

- Oder seit weniger als 2 Sekunden auf den Totmannknopf gedriickt wurde.

5.1.3.7.2 Anzeigelampe Turm in der Mitte (ZC)

Diese Anzeigelampe leuchtet, wenn sich der Turm in mittlerer Stellung befindet. Wenn die Anzeigelampe nicht leuchtet
und der Arm angehoben ist, sind alle Armbewegungen mdglich. Wenn die Anzeigelampe nicht leuchtet und der Arm
ganz abgesenkt ist, bleiben die Steuerungen zum Schwenken des Turms aktiv, damit dieser wieder in die mittlere
Stellung gebracht werden kann, aber das Abstltzen und Fahren sind deaktiviert. Bei leuchtender Anzeigelampe und
abgesenktem Arm ist die Steuerung zum Schwenken des Turms untersagt, hingegen die Steuerungen zum Abstiitzen
und Fahren bleiben aktiv.

ACHTUNG!!
A Um die Gefahr eines ZusammenstoBes zwischen der Hubstruktur und den Abstiitzungen zu vermeiden,
die Arbeitsbiihne nur dann ganz absenken, wenn sich der Turm in mittlerer Position befindet (griine
Anzeigelampe ZC leuchtet).

5.1.3.7.3 Anzeigelampe Betriebsstorung Dieselmotor / Kraftstoffreserve
(ZD) (nur bei DIESELMOTOR)

Diese Anzeigelampe verweist auf eine Betriebsstdrung des Dieselmotors oder dass der Kraftstoff die Reserve erreicht
hat.
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Sie_leuchtet fortwahrend bei: eingeschalteter Maschine;  Steuerungen auf der Arbeitshilhne; gewahlter
Warmemotorspeisung. Dieselmotor abgeschaltet und bereit zur Anlassung. Anzeige Motoréldruck ungeniigend.

Sie blinkt langsam, wenn der Motorkopf Uberhitzt ist. Sie bewirkt das Anhalten des Dieselmotors, falls er lauft und
verhindert die Anlassung des Dieselmotors, falls er abgeschaltet ist.

Schnelles Blinken bei Kraftstoff auf Reserve. Diese Anzeige ist nur bei laufendem Motor aktiv.

51.3.74 Anzeigelampe Gefahr (unstabile Position und Schadensanzeige)
(ZE)

Beim Einschalten der Maschine im Falle eines Fehlzustandes wahrend des Sicherheitstests der Bedienelemente (Hebel,
Steuerkniippel, Schalter, usw.) blinkt sie 4 Sekunden lang schnell und der Akustikalarm ertdnt.

Sie leuchtet fortwahrend mit gleichzeitiger Aktivierung des Akustikalarms, wenn der Wagen mehr als zuldssig geneigt
ist. Alle Anhebungen und die Ausziehung des Teleskoparms sind untersagt. Es bleiben die Einziehmanover
(Absenkungen und Drehungen) mit niedriger Geschwindigkeit verfligbar. Die Arme missen ganz abgesenkt und die
Maschine auf eine ebene Flache gebracht werden.

Blinkendes Licht mit Aktivierung des Akustikalarms, wenn bei angehobener Arbeitshiihne eine der Abstiitzungen den
Kontakt mit dem Boden verliert. Alle Anhebungen und die Ausziehung des Teleskoparms sind untersagt. Es bleiben die
Einziehmandver (Absenkungen und Drehungen) mit niedriger Geschwindigkeit verfugbar. Man muss die Arme ganz
absenken und die Abstiitzungen auf ausreichend festem Boden neu positionieren.

ACHTUNG!
A Das Einschalten dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Maschine einen fiir die Standfestigkeit der
Maschine Gefahrbedingung erreicht hat.
Im Falle einer Alarmbedingung, um eine Erh6hung der Kippgefahr zu vermeiden, wird dem Bediener
an Bord der Maschine empfohlen, als erste Bewegung den Teleskoparm einzuziehen und als letzte
Bewegung den Teleskoparm abzusenken.

51.3.7.5 Anzeigelampe Alarme wegen Uberlast (ZF)

Diese Kontrolllampe ist bei den genannten Modellen nicht aktiv, weil die Maschinen kein System zur Kontrolle der Last
auf der Arbeitsbiihne haben.

Beim Entwurf wurde die in der EN280, Abschnitte 5.4.1.5 und 5.4.1.6, enthaltene Richtlinie der hoheren Stabilitat
berticksichtigt.

5.1.3.7.6 Anzeigelampe Position Abstiitzungen (ZA)

Wenn alle Anzeigelampen mit andauerndem Licht leuchten, bedeutet dies, dass sich alle Stiitzplatten der Abstiitzungen
am Boden befinden.

Das Erléschen aller Anzeigelampen weist darauf hin, dass keine der Stiitzplatten der Abstlitzungen den Boden beriihrt.
Das Anheben der Arbeitshiihne ist nur dann erlaubt, wenn alle Anzeigelampen leuchten und keine anderen Alarme
bestehen (siehe Beschreibung andere Anzeigelampen).

ACHTUNG!
A Verliert bei angehobener Arbeitshiihne einer der FiiBe Kontakt mit dem Boden, erlischt die
zutreffende Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle
Anhebungsmanéver untersagt. Es sind nur noch die Manéver zur Korbriickholung zum Boden
(Absenkung und Turmdrehung in beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit
maglich.

Befinden sich eine oder mehrere Platten am Boden (eine oder mehrere Anzeigelampen ZA leuchten),
ist das Fahren untersagt. Zum Fahren muss man die Stiitzplatten anheben.
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5.2 Bodensteuerplatz und elektrisches Steuergerat

Der Bodensteuerplatz (elektrische Steuergerat) enthalt die Hauptplatinen fir den Betrieb der Maschine und die Kontrolle
deren Sicherheit.
Der Bodensteuerplatz dient zum:

Ein- und Ausschalten der Maschine;

Wahlen des Steuerplatzes (Boden oder Hubarbeitshithne/Kabelfernbedienung);
Bewegen der Hubarbeitsbiihne im Notfall;

Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden; Diagnostik, usw.);

f Der Zugang zum elektrischen Steuergerat zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist

Fachpersonal vorbehalten. Erst dann am elektrischen Steuergerat eingreifen, wenn die Maschine von
etwaigen 220-V-Speisungen getrennt wurde.

5.21 Bodensteuerplatz

Der Bodensteuerplatz ist am Grundwagen angebracht (siehe Abschnitt “Lage der Hauptbauteile™.
Das elektrische Steuergerét stimmt mit dem Bodensteuerplatz iberein.

oder den Maschinentransport zu erleichtern.
ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitsbiihne befindlichem Personal
als Arbeitsplatz zu verwenden.

2 Der Gebrauch der Steuerungen am Boden ist Notféllen vorbehalten, um die Arbeitsbiihne einzuholen
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A) Hauptziindschlissel und Steuerplatz-Wahlschalter Boden/Biihne.
B) Notausschalter

C) Wahlschalter Elektro- oder Warmespeisung (OPTION)
D) Anlassknopf Warmemotor

E) Display Bedienerschnittstelle

G) Anzeigelampe eingeschaltete Maschine.

H) Anzeigelampe Alternator (Dieselmodelle)

L) Ol-Anzeigelampe (Dieselmodelle)

M) Luftfilter-Anzeigelampe (Dieselmodelle)

N) Anzeigelampe Temperatur Motorkopf (Dieselmodelle)
0) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG ERSTER ARM

P) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG ZWEITER ARM

Q) Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG JIB

R) Hebel AUSZIEHEN/EINZIEHEN TELESKOPARM

S) Hebel TURMSCHWENKUNG

T) Hebel BUHNENDREHUNG (OPTION)

U) Hebel Berichtigung HUBARBEITSBUHNENLAGE

Es wird nahegelegt, nur berechtigten Personen den Schliissel zu geben und einen zweiten Schliissel
A an einem sicheren Ort aufzubewahren.

Die Steuerungen am Boden zur Bewegung der Struktur mit Ausnahme der Anhebung/Absenkung des
Jib-Auslegers sind nur aktiv, wenn die Maschine nivelliert ist und auf den Abstiitzungen steht.

Die Steuerung am Boden zum Anheben/Absenken des Jib-Auslegers ist stets aktiv, damit dieser
angehoben werden kann, bevor die Lade-/Entlagevorgédnge der Maschine mittels Rampe beginnen.

5.21.1 Hauptziindschliissel und Steuerplatz-Wahlschalter (A)

Der Hauptziindschlissel am Bodensteuerplatz dient zum:
- Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Steuerplatze:
- Wenn der Schllisselschalter auf das Zeichen Arbeitshilhne gestellt wird, sind die Steuerungen auf der
Arbeitsbithne/Kabelfernbedienung beféhigt. Stabile Stellung des Schliissels, der abgezogen werden kann;
- Wenn der Schllsselschalter auf das Zeichen WAGEN gestellt ist, sind die Steuerungen am Boden aktiviert
(fur Notmandver). Stellung mit beizubehaltender Betatigung. Durch das Loslassen des Schliissels wird die
Maschine abgeschaltet.
- Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt.

5.2.1.2 STOP-Knopf fiir den Notfall (B)

Durch Betatigung dieses Knopfs wird die Maschine ganz abgeschaltet. Dreht man ihn um %, Drehung (im Uhrzeigersinn)
lasst sich die Maschine anhand des Hauptschliissels einschalten.

5.2.1.3 Wahlschalter Warme- oder Elektrospeisung zum Arbeiten (C) (OPTION)

Héalt man den Hauptziindschlissel in der Stellung "Steuerungen am Boden", lasst sich die Art der Speisung flr die

Bodensteuerungen einstellen:

- Wird er auf ELECTRIC gestellt und der Hauptziindschliissel in der Stellung "Steuerungen am Boden" gehalten,
erfolgt die Anlassung der einphasigen 220V-Elektropumpe.

- Wird er auf THERMIC gestellt und der Hauptziindschlussel in der Stellung "Steuerungen am Boden" gehalten, l&sst
sich der Warmemotors anlassen.
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5.2.1.4 Anlassungsschalter Warmemotor (D)

Halt man den Hauptziindschlissel in der Stellung "Steuerungen am Boden", wenn die THERMIC-Speisung gewahit
wurde, kann durch Betétigung des zutreffenden Schalters der Warmemotor angelassen werden.

- Auf Stellung “0” ist der Warmemotor abgeschaltet;

- auf Stellung “3 sec” werden die Gluhkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren);

- auf Stellung “Start” wird der Motor angelassen.

5.2.1.5 Display Nutzerschnittstelle (E)

Das Mehrfunktionsdisplay Maschinen-/Nutzerschnittstelle zeigt:

- Die Betriebsparameter der Maschine wéhrend des Normalbetriebs oder im Falle eines Fehlers;

- Betriebsstunden des W&rmemotor (wenn die Warmespeisung eingestellt ist, werden die Betriebsstunden im Format
STUNDEN:MINUTEN mit am Ende dem Buchstaben D angezeigt);

- Betriebsstunden der Elektropumpe (die Betriebsstunden werden im Format STUNDEN:MINUTEN mit am Ende dem
Buchstaben E angezeigt).

Das Display Bedienerschnittsstelle dient wahrend eventueller Einsatze seitens Fachpersonals auch
A zur Eichung/Einstellung der Betriebsparameter der Maschine. Diese Funktion ist fiir den Nutzer nicht
verfiigbar.

5.2.1.6 Anzeigelampe Maschine eingeschaltet (G)

Die griine Anzeigelampe leuchtet, wenn die Maschine nur mit Steuerungen am Boden eingeschaltet ist.

5.2.1.7 Anzeigelampen Warmemotor (H,L,M und N) (nur bei DIESELMOTOR)

Diese Anzeigelampen zeigen evtl. Betriebsstérungen des Warmemotors an. Das Aufleuchten einer dieser
Anzeigelampen stimmt mit der Abschaltung des Motors Uberein. Dem Bediener auf der Arbeitsbiihne wird eine
Fehlermeldung gesendet (siehe Abschnitt "Steuertafel an der Arbeitshiihne).

Wurde der Dieselmotor aufgrund der Einschaltung einer dieser Anzeigelampen gestoppt, lasst er sich so lange nicht
mehr anlassen, bis das angezeigte Problem geldst wurde.

5.2.1.8 Hebel zur Bewegung der Hubarbeitsbiihne (O,P,Q,R,S,T,U)

Die an der Maschine angebrachten Hebel erlauben die Bewegung der Hubarbeitshilhne. Den jeweiligen Anweisungen
entsprechend lassen sich verschiedene Bewegungen ausflihren. Diese Bedienungen funktionieren nur dann, wenn der
Hauptschlissel auf “ON" abwarts gestellt ist (Bodensteuerplatz aktiviert). Achtung: Achtung: Es wird daran erinnert, dass
die Steuerungen am Boden — ausschlieBlich der Steuerung zum ANHEBEN/ABSENKEN des JIB-Auslegers — nur zum
Bewegen der Arbeitshithne im Notfall dienen und nicht fiir andere Zwecke verwendet werden drfen.
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5.3 Betreten der Biihne

Zum Betreten der Biihne nur die
A daran  vorgesehenen  Mittel
verwenden.

Zum Betreten der Hubarbeitsbiihne die Stange
anheben. Uberpriifen, dass, wenn man die
Bilhne betreten hat, die Stange wieder nach
unten gegangen ist und somit den Eingang
schlief3t.

durch Blockierung der Stange
den Zugang zur Hubarbeitsbiihne
offen zu halten.

2 Es ist strengstens verboten,
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5.4 Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muss der Bediener:

- den Stopschalter B am Bodensteuerplatz entriegeln und
um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen;

- den Hauptschlissel A am Bodensteuerplatz auf
“Hubarbeitshiihne” stellen;

- den Zundschlussel abziehen und an einen sicheren Ort
legen oder einer verantwortlichen Person am Boden
ubergeben, die mit dem Gebrauch der Notsteuerungen
vertraut ist;

- auf die Hubarbeitshiihne steigen;

- den
Hubarbeitsbiihne  (siehe  vorherige  Abschnitte)
entriegeln und um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen.

Mochte

Stopknopf P im Steuerkasten auf der

man den Warmeantrieb verwenden, den

Wabhlschalter F am Steuerkasten auf Warmespeisung stellen
und anhand des vorgesehenen Schalters G den
Warmemotor starten (siehe folgende Anweisungen).

Mochte man den Elektroantrieb verwenden, den

Wabhlschalter F am Steuerkasten auf Elektrospeisung stellen
und anhand des zutreffenden Knopfes E den Motor
einschalten (siehe folgende Anweisungen).

541 Anlassung des Warmemotors

Dreht man den Anlass-Schalter G an der Schalttafel auf der Hubarbeitsbihne:

- Auf Stellung “0" ist der Warmemotor abgeschaltet;

- auf Stellung “3 sec” werden die Gliihkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren);
- auf Stellung “Start” wird der Motor angelassen.

A\

Nicht langer als 3 Sekunden in der Anlassstellung verharren. Misslingt die Anlassung, den
Kraftstoffstand iiberpriifen und dann die Betriebs- und Wartungsanleitung des Motors konsultieren.
Nicht anlassen, wenn der Motor schon lauft; im Falle einer Betriebsstorung des
Entkupplungsschutzsystems, kann dieses Mandver den Bruch des Ritzels des Anlassers
verursachen.

Im Falle von Betriebsstorungen, die Motoranzeigelampen iiberpriifen (nur Dieselmotor) und die
Betriebs- und Wartungsanleitung des Motors konsultieren.

Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs den Kraftstoffstand im Tank zu tiberpriifen.
Dieser Vorgang hat unter Sichtkontrolle des Kraftstofftanks zu erfolgen, indem man den Fiillstopsel
abschraubt.

HINWEIS: Der Warmemotor lasst sich nur anlassen, wenn das Totmannpedal oder der Totmannknopf
nicht betétigt sind. Folglich lasst sich der Motor nur anlassen, wenn die griine Anzeigelampe ON an
der Hubarbeitsbiihne blinkt.

(00

Betriebs- und Wartungsanleitung Selbstfahrende Hubarbeitshiihnen Seite 35




5.4.2  Anlassen der 230V-Elektropumpe (OPTION)

Zum Anlassen der Elektropumpe:

1) Den Stecker X mit dem 230 V
Anschluss  eines  Speisekabels
verbinden, das an einer
Netzsteckdose eingesteckt ist, die
Uiber alle laut geltenden Vorschriften
vorgesehenen Schutzelemente
verfligt.

2) Den in der Abbildung gezeigten
Schalter Y auf ON stellen.

3) Zum Anlassen der Elektropumpe
anhand der Steuerungen auf der
Arbeitshiihne auf den griinen Knopf
E driicken. Die Anlassung des
Motors wird durch das Aufleuchten
der griinen Kontrolllampe T
angezeigt.

Wenn die Elektropumpe I4uft, setzt sich automatisch ein Ladegerat zur Beibehaltung der Batterieladung in Betrieb.

N.B. Die mit der 220V-Elektropumpe vorgenommenen Manéver merklich langsamer als die mit dem Warmemotor
ausgefiihrten sein kénnen.

ACHTUNG!!
A Bei den Versetzungen stets auf die Lage des Speisekabels achten.
Vor der Kastenéffnung alle Stromspeisungen losldsen.
Speisekabel 3x2.5 der Lénge von nicht mehr als 15 m verwenden.
Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

| ARO  Betriebs- und Wartungsanleitung Selbstfahrende Hubarbeitsbiihnen Seite 36




5.5 Anhalten der Maschine
5.5.1 Normales Anhalten

Lasst man wéhrend des normalen Maschinengebrauchs:

- die Bedienungen los, hélt das Mangver an. Das Anhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die
Bremsung sanft ist.

- das Totmannpedal auf der Hubarbeitsbiihne los, hélt das Manéver an.

5.5.2 Not-Ausschaltung

Sollte es aufgrund gewisser Umstande notig sein, kann der Bediener von der Hubarbeitsbiihne sowie von der Schalttafel
am Boden aus sofort alle Funktionen stoppen.

Am Hubarbeitsbiihnensteuerplatz/Kabelfernbedienung:

- die Pilztaste am Steuerkasten betatigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine;

Am Bodensteuerplatz:

- Durch Betétigung des Stopknopfes betétigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine.

Zur Wiederaufnahme der Arbeit :

Am Hubarbeitshiihnensteuerplatz/Kabelfernbedienung:
- den Stopknopf um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen;

Am Bodensteuerplatz:

- den Stopknopf um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen;
5.5.3  Anhalten des Warmemotors

Zum Abschalten des Warmemotors:

1) Am Hubarbeitshiihnensteuerplatz/Kabelfernbedienung:
- den Anlass-Schalter drehen und auf “0” stellen;
- oder auf die Pilztaste driicken.

2) Am Bodensteuerplatz:
- den Anlass-Schalter drehen und auf “0” stellen;
- oder auf die Pilztaste driicken.

5.5.4  Anhalten der 230V-Einphasenpumpe (OPTION)
Zum Abschalten der Elektropumpe:

1) Am Hubarbeitshiihnensteuerplatz/Kabelfernbedienung:
- Auf den griinen Einschalt-/Ausschaltknopf drticken.
- oder auf die Pilztaste driicken.

2) Am Bodensteuerplatz:
- den Anlass-Schalter drehen und auf “0” stellen;
- oder auf die Pilztaste driicken.
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5.6 Manuelle Notbedienung

A Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.
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Abb. 17

Im Falle eines Elektrik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfiihrung der Notvorgénge wie folgt verfahren:

1

) Die seitlich angebrachten Drehkndpfe abschrauben und das Gehause A 6ffnen.
2) Den gerandelten Drehknopf des Elektroventils (Beispiel B) der gewlinschten Bewegung ganz aufschrauben

(Entsprechung zwischen dem jeweiligen Elektroventil und den erlangten Bewegungen siehe unten).

3

B~

)
) Die Notpumpe betétigen;
5)

Den Hebel C aus seiner Aufnahme an der Struktur nehmen und auf die Handpumpe D stecken.

Auf die korrekte Ausfiihrung des Mandvers achten.

Elektroventile und dementsprechende Bewegungen:

EV4 = Anhebung erster Arm

EV5 = Absenkung erster Arm
EV6 = Ausziehen Teleskoparm
EV7 = Einziehen Teleskoparm
EV12=Turmdrehung rechts
EV13 =Turmdrehung links

EV14 = Anhebung zweiter Arm
EV15 = Absenkung zweiter Arm
EV16 = Korbnivellierung vorwarts
EV17 = Korbnivellierung riickwarts
EV18 = Anhebung Jib

A_Jﬁo Betriebs- und Wartungsanleitung
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EV19 = Absenkung Jib

EV21= Biihnendrehung rechts

EV22 = Biihnendrehung links
EV23/25/27/29 = Anhebung Abstiitzungen
EV24/26/28/30 = Absenkung Abstiitzungen.

ACHTUNG: DIE NOTSTEUERUNG LASST SICH JEDERZEIT DURCH EINSTELLEN DER PUMPENBETATIGUNG
UNTERBRECHEN

Wenn das manuelle Notmanover beendet ist, muss man die gerandelten Drehknopfe wieder in die
A urspriingliche Stellung bringen, damit die Maschine wieder manoévriert werden kann (in der normalen
Stellung sind alle gerandelten Drehkndpfe vollkommen zugeschraubt).

Die gerandelten Betatigungs-Drehknopfe der Abstiitzungen sind plombiert. Zur Ausfiihrung des
Notmandvers der Abstiitzungen die Plombe entfernen.

ACHTUNG!
A Es ist strikt verboten, die Abstiitzungen mit den Notsteuerungen zu betatigen, wenn sich Bediener
auf der Arbeitsbiihne befinden. Die Notsteuerung der Abstiitzungen ist nur erlaubt, wenn die
Arbeitsbithne abgesenkt ist und sich keine Personen oder Gegenstinde an Bord befinden.
Umstiirzgefahr.
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5.7 Anschluss fiir Arbeitswerkzeuge und Speisung der einphasigen Elektropumpe (OPTION)

Damit der Arbeiter auf der Arbeitshilhne das
fur die vorgesehenen Vorgénge nétige
Werkzeug verwenden und die Einphasen-
Elektropumpe (OPTION) speisen kann, sind
eine Steckdose (A) zu deren Verbindung mit
der Stromleitung 220-230V Ws und ein
Pressluftanschluss (D) vorgesehen.

Zur Aktivierung der Stromleitung (siehe Abb.)
ein mit dem Stromnetz 220-230V Ws 50 Hz
verbundenes Kabel in die Dose (A) stecken
und den Schutzkontaktschalter (B) in der
Nahe der Dose auf ON stellen. Es empfiehlt
sich, den Schutzkontaktschalter anhand des
dazu vorgesehenen TEST-Knopfes zu
Uberpriifen. Jetzt steht der Anschluss (C)
unter Spannung und kann verwendet werden.
Zur Aktivierung der Pressluftleitung einen mit
der Pneumatik verbundenen Schlauch in den
Anschluss (D) stecken. Nun wird Pressluft im
Anschluss oben auf der Arbeitsbiihne (E)
vorhanden sein.

Die an den Standardmaschinen
angebrachten  Steckdosen und  Stecker
entsprechen den EG-Vorschriften und sind
deshalb innerhalb der EU verwendbar.

Auf  Wunsch sind den verschiedenen
Landesvorschriften oder besonderen
Erfordernissen entsprechende Steckdosen
und Stecker erhéltlich.

5.8 Arbeitsende

Nachdem man die Maschine geméaf3 den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:

- die Maschine stets in Ruhestellung bringen;

- den Stop-Knopf an der Steuertafel am Boden betétigen;

- die Schitissel von der Steuertafel nehmen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen.
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6 BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1 Bewegung

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels “ALLGEMEINE
GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN”, Abschnitt “Fahren” befolgen.

Bei ganz abgesenkter Arbeitshilhne (egal in welcher Stellung sich der JIB-Ausleger befindet, der auch angehoben sein
darf) kann man mit der Maschine fahren, indem man die Fahrsteuerungen betétigt.
Befinden sich eine oder mehrere Abstiitzungen am Boden, ist das Fahren untersagt.

f ACHTUNG!
Sich vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der
Maschine im Auge behalten.

Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, tiberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groRter Vorsicht verfahren.

Vor jeder Maschinenversetzung muss man sich vergewissern, dass die etwaigen Anschlussstecker
von der Speisestelle losgelost wurden. Bei Maschinen mit Ws-Elektropumpe (Option) wéahrend der
Versetzungen stets die Lage des Speisekabels tiberpriifen.

6.2 Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplétze die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Angesichts der Abomessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport iber die in lhrem Land fir
den StraRenverkehr vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

Vor dem Transport die Maschine abschalten und die Schliissel abziehen. Es darf sich niemand in
A Néhe oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen pldtzlichen Bewegungen zu
vermeiden.

Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der Ausleger oder der Biihne anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem
man die Biihne in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Transportieren muss der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

1) Mittels Laderampen und den Fahrsteuerungen kann man
die Maschine direkt auf das Transportfahrzeug bringen (falls
die Steigung der Rampen innerhalb der auf dem Merkblatt
‘TECHNISCHE =~ MERKMALE"  angegebenen  max.
Steigfahigkeit liegt); hierzu die Anweisungen des Kapitels
“ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN", Absatz
“FAHREN" befolgen.

Das Fahrzeug anhand der Parkbremse blockieren.
Sicherstellen, dass sich keine Personen in der Nahe
befinden.

Zwei Rampen angemessener GrofRe positionieren und in
Nahe der Maschinenraupen bringen (die Tragfahigkeit
Uberpriifen).

Abb.19
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Uberpriifen, dass die Steigung der Rampen nicht hoher als die max. Steigung fiir Ladung und Entladung
ist, und diese ganz sauber und frei von Fett, Schmutz, Schnee oder Eis sind.
Anhand Gebrauch der Steuerungen am Boden den Jib-Ausleger so anheben, dass plétzliche Stée am Boden
vermieden werden (siehe Absatz “STEUERPLATZ AM BODEN).
Langsam das Fahrmandver steuern, wobei der Korb entgegengesetzt zur Fahrrichtung ausgerichtet sein muss
(siehe Abbildung).
Die auf das Fahrzeug geladene Maschine fest mit entsprechend dimensionierten Gurten an den vom Pfeil X
angegebenen Stellen befestigen, bevor der Transport beginnt.

2) Mit Kran:

Uberpriifen, ob die Tragfahigkeit des
Hubgerats angemessen zum Anheben des
Maschinengewichts ist.

Unversehrte Gurte, Seile oder Ketten
bereithalten, die ebenfalls zum Anheben der
Maschine geeignet sein missen und dabei
beriicksichtigen, dass der Offnungswinkel “A”
GROSSER ODER GLEICH 60° (Winkel
zwischen schragem Seil und Waagrechtlinie
der Maschine) sein muss.

Die Abstlitzungen ganz anheben und die
Seile an den vier Transportdsen (G) der
Stutzplatten einhdngen.

Abb.20

ES IST VERBOTEN, die Maschine mit anderen als den in den vorherigen Punkten angegebenen
A Systemen anzuheben.

Wurde die Maschine auf die Fahrzeugpritsche gebracht, Gurte iiber den zweiten Arm (mit X
gekennzeichnete Stellen) legen und damit befestigen, wobei zur Wahrung der Lackierung ein
Schutzelement zwischen Gurt und Arm anzubringen ist.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine iiberpriifen.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.
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7 WARTUNG

A\

Die Wartungsvorgange durchfiihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von der Steuertafel
gezogen ist und die Biihne in Ruhestellung gestellt wurde.

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgange durchfiihren. Bei
Bedarf (z. B. Panne, Raupenaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, dass die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit
sich die Ausleger nicht aus Versehen absenken kénnen.

Die Batteriekabel loslésen und die Batterien im Falle von Schweifungsarbeiten schiitzen.

Die Wartung des Warmemotors nur bei ausgeschaltetem und genug kiihlem Motor durchfiihren (mit
Ausnahme der Vorgdnge - z. B. Olwechsel - die bei heiRem Motor durchzufiihren sind).
Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heiBen Teilen.

Kein Benzin oder andere Ziindstoffe zur Reinigung der Warmekraftmaschine beniitzen.
Zur Wartung des Warmemotors die entsprechende Betriebs- und Wartungsanleitung konsultieren.
Im Falle des Austauschs von Bauteilen, nur Original-Ersatzteile verwenden.

Eventuell angeschlossene 220V-Ws-Anschliisse ausstecken.

ACHTUNG! ES IST STRENGSTENS VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG
STEHENDE MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN
ZU ANDERN.

7.1 Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile
mussen auf angemessene Weise geschiitzt sein:

- die Steuerplatze (am Boden und auf der Hubarbeitshiihne);

- das elektrische Steuergerdt am Boden und alle Elektrok&sten im allgemeinen;

- die Elektromotoren.

A\

Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu
waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:

- die Maschine abtrocknen;

- alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit Uberpriifen;

- die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
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7.2 Aligemeine Wartung

Die nachstehende Tabelle enthalt die vorgesehenen, wichtigsten Wartungsvorgange. Hierzu wird daran erinnert, dass

die Maschine mit einem Stundenzahler ausgestattet ist.

Vorgang Haufigkeit

Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Nach den ersten 10
Betriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nach den ersten 10
Betriebsstunden

Rohr- und Kabelverformungen Wachentlich
Uberprifung auf eventuelle Ollecks Wochentlich
Uberprifung Motordlstand Monatlich
Uberpriifung Zustand der Raupen und deren Spannung Monatlich
Befestigung der Warmekraftmaschine auf elastischem Tréger Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Schmierung der Gelenke und Gleitschuhe Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Uberpriifung des Sicherheitssystems “Totmannpedal und -knopf” Halbjahrlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen" Jahrlich
Einstellungen Gleitbacken des Teleskoparms Jahrlich
RegelméRige Betriebskontrolle und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit und Einstellung Inklinometer Jahrlich
Uberprifung Funktionstiichtigkeit und Einstellung Kontrollsystem der Uberlast auf der Jahrlich
Arbeitshiihne
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter M1A Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter MRT Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter M2A-M2B Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter STP1+STP4 Jahrlich
Wirksamkeitspriifung des Bremssystems Jahrlich
Ersatz Hydraulikfilter Zweijahrlich
Olwechsel der Untersetzungsgetriebe zum Fahren Zweijahrlich
Volliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich

ﬁ Da verschiedene Arten von Warmemotoren montiert werden konnen, bei den Wartungsvorgéngen

die Betriebsanleitung des Motorherstellers befolgen.

| ARO  Betriebs- und Wartungsanleitung

Selbstfahrende Hubarbeitsbiihnen

Seite 44




7.21  Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile dberpriifen und
diese falls notig befestigen:

1)
2)

wW
~

~ O o1 &
—_ =

Nutmuttern zur Befestigung der Strukturbolzen;
Schrauben zur Befestigung der
Antriebsgetriebemotoren;

Muttern zur Befestigung der Rollen und
Raupenritzel;

Schrauben zur Befestigung des Korbes;
Hydraulische Anschliisse;

Elastische Trager des Warmemotors;
Feststellschrauben Drehscheibe.

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)

Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 39 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
Mé 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M3 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2  Einfettung

Die Gelenkstellen mindestens einmal im Monat schmieren.

Ferner sind die Gelenkstellen:

- nach dem Waschen der Maschine;

- vor dem Gebrauch der Maschine nach einem langen Stillstand;

- nach dem Gebrauch unter besonders widrigen Bedingungen (starke Feuchtigkeit; sehr staubig; im Kistenbereich;
Usw.) zu schmieren.

Abb. 22

Alle auf nebenstehender Abbildung markierten Stellen (und folglich alle mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen) mit
Fett Typ:

ESSO BEACON-EP2
oder einem gleichartigen Fett schmieren.
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7.2.3  Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikéls

Durch den Klarsichtigen Verschluss A regelmaRig den
Tankstand tiberpriifen, der sichtbar sein muss.

Die Kontrolle hat bei ganz abgesenktem Arm und
vollkommen angehobenen Abstiitzungen zu erfolgen.
Gegebenenfalls bis zum vorgesehenen Hdéchststand
nachfillen.

Zum Entleeren einen Behélter unter den Verschluss B
(unter dem Tank) stellen und diesen abschrauben.

Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden
Vorschriften zu entsorgen.

Nur die in ) der Ubersichtstabelle auf Seite 52
angegebenen Ole verwenden.

Abb. 23

7.24 Reinigung / Austausch der Hydraulikfilter

7.24.1 Saugfilter

Alle Modelle sind mit einem Saugfilter ausgestattet (siehe
nebenstehende Abbildung), der im Tankinneren unten am
Saugrohr angebracht ist und mindestens alle zwei Jahre
gereinigt (oder ersetzt) werden muss.

Zum Ersetzen der im Tank angebrachten Saugfilter muss

man (siehe Abbildung):

1) Die Maschine ausschalten und hierzu auf die

Pilztaste am Bodensteuerplatz driicken;

den Hydrauliktank entleeren;

Den Tankdeckel abschrauben;

Den Deckel vom Tank abnehmen;

Den Filter vom Saugrohr abschrauben und mit

Losungsmittel und einem Pressluftstrahl reinigen

(durch den Anschluss blasen) oder eventuell das

Filterelement ersetzen;

6) zur Wiederherstellung des urspriinglichen Zustandes,
die 0.9. Vorgange auf umgekehrte Reihenfolge
wiederholen.

g1 B~ W N
—_ = —

Wihrend 0. g. Vorgange etwas Ol kann entweichen. In
diesem Fall muss man dieses mit einem Lappen
entfernen oder einen Behdlter darunter aufstellen und
abfliel3en lassen.
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7.2.4.2 Riicklauffilter

Der Rucklauffilter ist direkt am Tankdeckel angeflanscht.
Der Rucklauffilter verfiigt uber einen
Verstopfungsanzeiger zur Anzeige, wann der Filtereinsatz
gereinigt oder ersetzt werden muss.

Wahrend des Normalbetriebs steht der Zeiger des
Anzeigers im griinen Bereich. Steht er im roten Bereich,
muss der Filtereinsatz ausgetauscht werden.

Zum Austausch des Filtereinsatzes:

[\

Abb.25

- Die Maschine ausschalten und hierzu auf die Pilztaste am Bodensteuerplatz driicken;

- Den Deckel vom Tank abnehmen, indem man ihn abschraubt;

- Den Einsatz herausnehmen.

Einen neuen Einsatz einsetzen und auf die richtige Position der Kontrastfeder achten. Den Deckel wieder anbringen.
Wahrend o. g. Vorgéange etwas Ol kann entweichen. In diesem Fall muss man dieses mit einem Lappen entfernen oder
einen Behalter darunter aufstellen und abflieRen lassen.

ﬁ ES IST VERBOTEN, die Maschine anzulassen, wenn der Filterdeckel nicht fest angeschraubt ist oder
sogar fehilt.

Zum Austausch der Filter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kundendienst
beantragen. )

Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den Stand des Hydraulikdls im Tank iberpriifen.
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7.2.5  Standkontrolle und Wechsel des Ols der Untersetzungsgetriebe zum Fahren

Es empfiehlt sich, mindestens alle zwei Jahre den Olstand zu
Uberprufen. Die Maschine so positionieren, dass die
Verschlisse (A und B) so stehen, wie in nebenstehender
Abbildung gezeigt. Zur Sichtkontrolle des Olstandes den
Verschluss (B) verwenden. Die Standkontrolle hat bei heiRem Ol
zu erfolgen. Der Stand st richtig, wenn das
Untersetzungsgetriebegehduse  bis zur Begrenzung am
Verschluss (B) mit Ol gefiillt ist. Wird festgestellt, dass mehr als
10% des Olvolumens nachzufiillen sind, genau nachsehen, ob
das Aggregat keine Ollecks hat. Es diirffen keine Ole
verschiedener Typen vermischt werden, auch nicht derselben
Marke oder unterschiedlicher Marken. Auf jeden Fall die
Vermischung von Mineral- und Synthesedl vermeiden. Der
Olwechsel hat das erste Mal nach 50-100 Betriebsstunden und
dann alle 2500 Stunden oder mindestens alle zwei Jahre zu
erfolgen. Diese Zeitrdume lassen sich den wirklichen
Betriebsbedingungen entsprechend von Fall zu Fall &ndern. Wir
empfehlen eine  Gehduseausspllung mit einer vom

Abb. 26

Schmiermittelhersteller empfohlenen Flissigkeit. Damit sich kein Olschlamm ablagert, muss das Ol bei heifem
Untersetzungsgetriebe gewechselt werden. Zur Durchfiihrung des Olwechsels den Verschluss A abschrauben und einen
Behalter mit Fassungsvermdgen flir mindestens 2 Liter darunterstellen. Das Untersetzungsgetriebegehause véllig
entleeren, gemaR vorheriger Beschreibung reinigen und bis zur Begrenzung des Verschlusses B fiillen.

HYDRAULIKOL
MARKE TYP NOTWENDIGE MENGE (Liter)
ESSO Invarol EP46
AGIP Arnica 45
ELF Hydrelf DS46 o8
SHELL Tellus SX46
BP Energol SHF46
TEXACO Rando NDZ46
UNTERSETZUNGSGETRIEBEOL
MARKE TYP NOTWENDIGE MENGE (Liter)
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 04X2
IP Telesia Oil 150
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7.2.6  Justierung der Spiele der Teleskoparm-Gleitschuhe

Die Teleskoparm-Gleitschuhe jahrlich auf ihre Abnitzung
Uberpriifen.

Das korrekte Spiel zwischen Gleitschuhen und Arm
betrdgt 0,5-1 mm; ist das Spiel groRer, die Gleitschuhe
auf folgende Weise anziehen:

Den Haltestift A entfernen.

Mit einem Schraubenzieher so lange am Gleitschuh
B schrauben bis sich das oben genannte Spiel
ergeben hat.

Abb. 27

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG
NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

7.2.7  Einstellung Inklinometer

Das (siehe Abbildung) Inklinometer braucht normalerweise
nicht eingestellt zu werden, weil es vor der
Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Wagens und
wenn der Wagen mehr als zuldssig geneigt ist:

- Untersagt die Anhebungen und die Ausziehung des

Teleskoparms.
- Zeigt mittels Akustiksignal und Anzeigelampe auf der
Hubarbeitshiihne (siehe “‘Allgemeine

Gebrauchsvorschriften”) an, dass die Maschine nicht
standfest ist.

- Médglich bleiben die Mangver Absenkung, Einziehung
des  Teleskoparms,  Turmdrehungen. Alle  mit Abb.28

automatisch verringerter Geschwindigkeit.

Eine Einstellung ist nur nétig, wenn die Vorrichtung ersetzt wird.
Das Inklinometer kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher
Grenze der Quer- und Langsstandfestigkeit, erfolgt die Kontrolle nur im Vergleich zu einer Achse (X).
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Zur Betriebsprifung des Inklinometers im Vergleich zur L&dngsachse (normalerweise Achse X):

2 Unterlagen (A+10mm, siehe folgende Tabelle) unter die 2 vorderen oder hinteren Abstiitzungen legen.

3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzégerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe
und des Akustiksignals an der Hubarbeitsbiihne warten.

Uberpriifen, dass die Steuerungen Anhebung und Ausziehung des Teleskoparms untersagt sind.

Wenn die Arbeitshilhne angehoben ist, uberprifen, dass die Steuerungen Absenkung und Korbdrehung verfligbar
sind. Alle mit automatisch verringerter Geschwindigkeit.

Zur Betriebsprifung des Inklinometers im Vergleich zur Querachse (normalerweise Achse Y):

2 Unterlagen unter die 2 Abstiitzungen rechts oder links legen (B+10mm, siehe folgende Tabelle)

3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe
und des Akustiksignals an der Hubarbeitsbiihne warten.

Uberpriifen, dass die Steuerungen Anhebung und Ausziehung des Teleskoparms untersagt sind.

Wenn die Arbeitshiihne angehoben ist, Uiberpriifen, dass die Steuerungen Absenkung und Korbdrehung verfiigbar
sind. Alle mit automatisch verringerter Geschwindigkeit.

ACHTUNG! Generell bedarf das Inklinometer keiner Einstellung. Da zur Ersetzung und Einstellung
A dieses Bauteils besondere Werkzeuge noétig sind, haben diese Vorgange durch Fachpersonal zu

erfolgen.
DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
MODELLEN
UNTERLAGE R13 R17
A [mm] 26 26
B [mm] 26 26

ﬁ ACHTUNG! Die MaRe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zulassigen Neigungswerte
laut der Tabelle "TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Inklinometers verwenden.

7.2.8  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter M1

Die Hubarme werden durch den Mikroschalter M1A gesteuert, der am Gelenk des 1. Hubarms in N&he der Stiitze des 2.
Hubarms angebracht ist.

Der Mikroschalter M1A hat folgende Funktionen:

Bei Arbeitshiihne auRerhalb Ruhestellung (M1A betatigt):

- wenn der Wagen Uber die zuldssige Hochstneigung hinaus geneigt ist, werden die Steuerungen zum
Anheben/Ausziehen und Fahren untersagt;

- werden die Steuerungen zum Abstiitzen und Fahren untersagt.

Wenn bei betéatigtem M1A eine der Abstiitzungsscheiben (Mikroschalter STP...) den Boden nicht mehr bertihrt:

- Wird am Steuerkasten an der Arbeitsbiihne/Kabelfernbedienung der Alarm Gefahr Standfestigkeit aktiviert.

- Werden die Anhebungen/Ausziehungen untersagt.

- Sind nur die Mandver zur Einholung, jedoch mit automatisch verringerter Geschwindigkeit, verflighar.

Bei abgesenkten Armen (M1A geschlossen) und Turm in mittlerer Stellung (Mikroschalter MRT geschlossen):

- Leuchtet die griine Anzeigelampe Turm in der Mitte.

- Sind die Turmdrehungen untersagt.

- Sind die Steuerungen der Betriebsart Kabelfernbedienung (Fahren und Abstiitzen) untersagt.
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7.2.9  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Mikroschalters MRT
Die Position des Drehturms wird durch den Mikroschalter MRT kontrolliert.

Befindet sich der Turm auRRerhalb der Stellung “0”, ist der Mikroschalter MRT offen und:

- Die grline Anzeigelampe Turm in der Mitte leuchtet nicht.

- Sind bei angehobenem Arm alle Bewegungen maglich.

- Sind bei abgesenktem Arm die Steuerungen der Betriebsart Kabelfernbedienung (Fahren und Abstiitzen) untersagt.
Bei Turm in Stellung “0” (MRT geschlossen):

- Leuchtet die griine Anzeigelampe Turm in der Mitte.

- Sind bei angehobenem Arm alle Bewegungen madglich.

- Sind bei abgesenktem Arm alle Turmdrehungen untersagt.

- Sind bei abgesenktem Arm die Steuerungen der Betriebsart Kabelfernbedienung (Fahren und Abstltzen) verfugbar.

7.210 Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter M2A-M2B

M2A und M2B sind Mikroendschalter der Turmdrehung in beiden Richtungen. Im Falle der Aktivierung erlauben sie die
Turmdrehung nur in entgegengesetzter Richtung.

7.211  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter STP1-STP2-STP3-STP4
Die Stitzplatten der Abstiitzungen werden durch die Mikroschalter STP1-STP2-STP3-STP4 kontrolliert.

Wenn alle Platten am Boden aufliegen:

- Leuchten alle Anzeigelampen Position der Abstiitzungen.

- Sind die Steuerungen der Betriebsart “Kabelfernbedienung” (Fahren und Abstiitzen) untersagt;
- Kann, falls keine anderen Alarme bestehen, der Arm angehoben werden.

Wenn keine Platte am Boden aufliegt:

- Leuchtet keine der griinen Anzeigelampen Position Abstutzungen.

- Sind die Steuerungen der Betriehsart “Arbeitshiihnen-Bewegung” (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen)
untersagt.

- Sind die Steuerungen der Betriebsart Kabelfernbedienung verfigbar.

Wenn eine oder mehrere Platten nicht am Boden aufliegen:

- Leuchten die auf die angehobenen Platten bezogenen griinen Anzeigelampen Position Abstiitzungen nicht.

- Sind die Steuerungen der Betriebsart “Kabelfernbedienung” (Fahren und Abstiitzen) untersagt;

- Sind bei angehobenem Arm die Anhebungen und die Ausziehung des Teleskoparms untersagt; verfiigbar bleiben
die Absenkungen und die Turmdrehung mit automatisch verringerter Geschwindigkeit.

7.2.12  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Sicherheitssystems “Totmann”
7.2.12.1 Totmannpedal

Das Totmannpedal auf der Arbeitshilhne dient zur Befahigung der Steuerungen, mit denen die Maschine vom
Steuerplatz auf der Arbeitshiihne aus gesteuert wird.

Bei eingeschalteter Schalttafel, aber nicht getretenem Totmannpedal blinkt die griine Anzeigelampe auf der
Arbeitshiihne und die Maschine kann nicht bewegt werden.

Wird auf das Totmannpedal getreten, aktivieren sich die Steuerungen und die Bedingung wird durch das Aufleuchten der
grinen LED mit fortwéhrendem Licht angezeigt.

Wurde auf das Pedal getreten, stehen 10 Sekunden Zeit zur Betétigung der Steuerungen zur Verfligung; nach deren
Ablauf werden die Steuerungen deaktiviert und die griine Anzeigelampe blinkt wieder.
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7.2.12.2 Totmannknopf

Das Totmannpedal auf der Arbeitshilhne dient zur Befahigung der Steuerungen, mit denen die Maschine vom
Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne aus gesteuert wird. Alternative zum Pedal bei der Betriebsart
“Arbeitshilhnenbewegung”.

Bei eingeschalteter Schalttafel, aber nicht getretenem Totmannpedal blinkt die griine Anzeigelampe auf der
Arbeitsbiihne und die Maschine kann nicht bewegt werden.

Wird auf das Totmannknopf getreten, aktivieren sich die Steuerungen und die Bedingung wird durch das Aufleuchten der
griinen LED mit fortwéhrendem Licht angezeigt.

Wurde den Knopf gedriickt (man muss nicht darauf verharren) stehen zur Betatigung der Steuerungen 2 Sekunden Zeit
zur Verfligung; nach deren Ablauf sind die Steuerungen untersagt, und die griine Kontrolllampe blinkt wieder.

7.213  Uberpriifung des Zustandes der Raupen und deren Spannung

Die Lebensdauer der Gummiraupen hangt davon ab, auf welcher Art Boden die Maschine verwendet wird. Die Raupen
mussen ersetzt werden, wenn die Profilhdhe geringer oder gleich 10-12 mm ist, oder offensichtliche Schnitte und/oder
Risse zu sehen sind.

Fiir eine langere Lebensdauer der Raupen mindestens einmal im Monat deren Spannung Uberpriifen. Zur Uberpriifung
der Raupenspannung:
a) Anhand der Abstiitzungssteuerung den Wagen vom Boden anheben.
b) Eine Sichtkontrolle des Raupenspiels vornehmen.
c) Sollte das Spiel zu grofR sein, die Raupen spannen, indem man mit Hilfe eines pneumatischen
Pumpenelements Schmierfett (Typ ESSO BEACON EP2 oder gleichwertiges) in das spezielle Ventil
(A) pumpt, das durch den Schlitz (B) zu erreichen ist.

Abb.29

A ACHTUNG! Der etwaige Ersatz der Raupen hat durch Fachpersonal zu erfolgen.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.2.14 Batterie

Die Anlassungshatterie muss:
- Speisen die Steuerkreise der Maschine;
- Anlassen des Warmemotors.

VAN

ACHTUNG!

Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen néhern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung
explosiver Gase.

Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

Die Endklemmen miissen gut geschlossen sein und diirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel
miissen gut erhaltene Isolierungen haben.

Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

Keine Werkzeuge oder andere Metallgegensténde auf die Batterie legen.

7.2.14.1 Wartung der Batterie

Die Anlassbatterie bedarf keiner besonderen Wartung:
- Die Klemmen sauber halten und eventuell entstandenen Rost entfernen.
- Uberpriifen, ob die Klemmen gut befestigt sind.

A\

Treten durch die Batterie bedingte Betriebsstorungen auf, nicht von selbst eingreifen sondern den
technischen Kundendienst benachrichtigen.

Zur Begrenzung der Selbsterschopfung der Batterien im Laufe von Stillstinden, die Maschine in
Raumlichkeiten mit Temperaturen von weniger als 30°C aufbewahren.

7.214.2 Ladung der Batterie

Die Anlassungshatterie bedarf keiner Ladung. Fir die Batterieladung sorgt:
- der Alternator des Warmemotors wahrend seines vorschriftsmafRigen Betriebs;

- ein automatisches Ladegerét, das gleichzeitig mit der Einschaltung der einphasigen Elektropumpe 230V (Option) in
Betrieb gesetzt wird.

VAN

Durch Abziehen des Schliissels (A) lasst sich die Batterie
auBer Spannung setzen. Ohne Schilissel sind folgende
Vorgénge nicht moglich:

Anlassen des Warmemotors

Nachladen der Batterie

Einschalten der 220-V-Elektropumpe

Zur Wiederherstellung der anfénglichen Bedingungen,
den Schliissel (A) wieder hineinstecken.

ACHTUNG!

Sorgfiltig die Ladung der Anlassbatterie iiberpriifen.

Die Batterie wird nur dann automatisch geladen, wenn der Warmemotor oder die Elektropumpe
laufen. Lasst man die Schalttafeln bei stillstethendem Motor lange eingeschaltet, kann dies zur
Entladung der Batterie fiihren.

7.2.14.3 Batteriesperre

[ZRg
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7.215 Ladegerat: Fehleranzeige

Das automatische Ladegerat (A) befindet sich am Wagen
seitlich der Batterie (B) und ist durch ein Gehduse
geschiitzt.

Am Ladegerat ist eine LED-Anzeige (C) vorhanden, die
Auskunft (ber den Ladegerétbetrieb gibt. Wahrend des
Normalbetriebs des Ladegerdts leuchtet die LED
andauernd und kann folgende Farbe haben:

- ROT: Anféngliche Ladephase

- GELB: Die Batterieladung hat 80% erreicht.

- GRUN: Die Batterieladung hat 100% erreicht.

Das Ladegerat und die Betriebsanzeige sind nach
Entfernung des Gehduses zugéanglich.

Abb. 30
Die blinkende LED an der zuvor beschriebenen Ladegeratanzeige weist darauf hin, dass eine Alarmsituation eingetreten
ist:
Signalisierung Art des Alarms Beschreibung des Problems und Abhilfe
GRUN blinkt Timeout Phase 1 von Iangt_ar._er._Dauer"aIs die zulassigen Hochstwerte
(die Batteriekapazitét iberprifen).
ROT-GELB blinken Batteriestrom Mangelndg Kontrolle des Ausgangsstroms (Defekt der
Kontrolllogik).
) Nicht konforme Batterie (die Nennspannung (berprifen)
ROT-GRUN blinken Batteriespannung oder mangelnde Steuerung der Ausgangsspannung (nicht
qngeschlossene Batterie oder Defekt der Steuerlogik).
ROT-GELB-GRUN blinken Thermoschalter Uberhlt;ung der Halbleiter (lberprifen, ob der Lufter
funktioniert).

ACHTUNG!

A\

Wenn ein Alarm eintritt, gibt das Ladegerat keinen Strom mehr ab.

7.2.16 Austausch der Batterie

A\

ersetzen.

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitit, Abmessungen und Masse

Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG

NUR DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

[ZRg
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8 MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbiihnen wurden einer der EWG-Richtlinie
98/37/CE entsprechenden CE-Priifung unterzogen.
Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.

9 KONTROLLBUCH

Das Kontrollbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitshithne im Sinne der Anlage 1 der EWG-Richtlinie 89/392, laut der
von der EWG-Richtlinie 91/368 vorgesehenen Erganzung ausgestellt.

Das vorliegende Kontrollbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wahrend ihrer
ganzen Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse
einzutragen:

Obligatorische, regelméafige Inspektionen (eine Kopie der Unterlagen aufbewahren) durch die zusténdige
Kontrolleinrichtung (in Italien ASL / USL / ARPA).

Vorgeschriebene, regelmaBige Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs,
der Schutz- und Sicherheitssysteme. Diese Inspektionen sind JAHRLICH vom Sicherheitsbeauftragten des
Unternehmens, das Eigentlimer der Maschine ist, vorzunehmen.

Eigentumswechsel in Italien. Der K&ufer ist verpflichtet, der zusténdigen ISPESL-Abteilung die erfolgte
Maschinenaufstellung mitzuteilen.

AuRergewdhnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente

HINWEIS: Auf dem Kontrollbuch sind nur die jahrlich wiederkehrenden Vorgénge einzutragen. Fir die wochentlichen,
monatlichen und halbjahrlichen Vorgange genugt die jahrliche Aufzeichnung.
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VORGESCHRIEBENE, REGE__LMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER
ZUSTANDIGEN BEHORDE

Unterschrift +
Datum Bemerkungen
Stempel
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D__URCHZUF(]HRENDEN
VORGANGE

Folgendes lberpriiffen: Unversehrtheit der
Optische Kontrolle Gelander; eventuelle Zugangsleiter; Rost;
Ollecks; Haltestifte der Strukturbolzen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Verschiedene Einstellungen |Siehe Kapitel 7.2.1

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG

BESCHREIBUNG DER D__URCHZUF(]HRENDEN
VORGANGE

Schlauch- und Kabelverformung

aufweisen.

Vor allem an den Gelenkstellen tiberpriifen, dass die
Schlauche und Kabel keine sichtbaren Defekte

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Einfettung

mindestens 1 mal im Jahr auf den
erfolgten Vorgang hinweisen)

(monatlich durchzufuhrender Vorgang; |..

Siehe Kapitel 7.2.2

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, RE(_?ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D__URCHZUFUHRENDEN
VORGANGE
Uberpriifen, dass das Aluminiumschild an der
Kontrolle der Aufkleber und Hubarbeitsbiihne, auf dem die wichtigsten
Schilder Anweisungen zusammengefasst sind, lesbar

(monatlich durchzufiihrender Vorgang; |ist; dass die Tragfahigkeitschilder an der Buhne
mindestens 1 mal im Jahr auf den|angebracht und lesbar sind; dass die Aufkleber
erfolgten Vorgang hinweisen) Blihnensteuerplatz und Bodensteuerplatz
lesbar sind.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

(Olwechsel des Hydrauliktanks und der
Untersetzungsgetriebe zum Fahren.|Siehe Kapitel 7.2.3,/7.2.5.
( ALLE ZWEI JAHRE )

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE
Reinigung / Austausch der
Hydraulikfilter Siehe Kapitel 7.2.4
( ALLE ZWEI JAHRE )
Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D"URCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

Spieljustierungen Gleitbacken Siehe Kapitel 7.2.6
Teleskoparm

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Betriebsprufung des Inklinometers |~ Siehe Kapitel 7.2.7

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

Betriebspriifung Mikroschalter . :
M1/MRT/M2/STP Siehe Kapitel 7.2.8 7.2.9 7.2.10 7.2.11

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER D__URCHZUFUHRENDEN
VORGANGE
Uberpriifung der
Funktionstiichtigkeit des Siehe Kapitel 7.2.12
Sicherheitssystems “Totmann”
Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel
1° Jahr
2° Jahr
3° Jahr
4° Jahr
5° Jahr
6° Jahr
7° Jahr
8° Jahr
9° Jahr
10° Jahr
PRUFUNG BESCHR. DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Uberpriifung Zustand der Raupen Siehe Kabitel 7.2.13
und deren Spannung P =

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

PRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE
Uberpriifung der Wenn man mit niedrigster Geschwindigkeit eine Rampe
Funktionstiichtigkeit des mit einer im Kapitel 'Technische Merkmale'
Bremssystems angegebenen Hochstneigung herunterfahrt, muss die
Maschine beim Loslassen des Joysticks innerhalb
einer Strecke von weniger als 0,3 m anhalten konnen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Uberpriifung der manuellen Siehe Kapitel 5.6
Notsteuerungen

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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EIGENTUMSUBERTRAGUNG

EIGENTUMER

Firma Datum Modell Maschinennummer Lieferdatum

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen Gbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen Gbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden Maschine
mit den urspriinglich vorgesehenen libereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens

Lésung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM | Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens

Lésung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM | Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens

Lésung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM | Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens

Lésung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM | Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens

Lésung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter

DATUM | Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Code Menge

Beschreibung

Kundendienst

Sicherheitsbeauftragter
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
WIRING DIAGRAM - STANDARD MACHINES
SCHEMA ELECTRIQUE MACHINES STANDARDS
ESQUEMA ELECTRICO MAQUINAS STANDARD
SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
ELEKTRISKT KOPPLINGSSCHEMA FOR STANDARDMASKINER

043.08.001

AIRO Libretto uso e manutenzione Piattaforme aeree semoventi Pagina 72 |




043.08.002

043.10.005
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9,10,11 e 12 liberi
9,10,11 and 12 free.

Connettore CE
CE connector
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Livellators
posteriore DX
<<Des

Rear O livellator
z<De>

Liveliatore

posteriors SX

<G

Rear SX Ivellator
22(es

Livellators
anterfore DX
<<Bx>

Front DX livellator
<<Be

Livellatore
anteriore $X
<485

Front SX [vellator
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=
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059.08.007 (CR)

£59.08.007
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059.08.001

7 \

spina a terra
/ground plug

1 : 1 & ﬁ cavo

alimentazione
elettropompa

/Y
7

®
®
®/
il

—— 0.0 electropump
Eua?:rF N Ihagm_‘L / 0|irt1)':ent0tion
[ES 220 1 co e

@
©

E = 1
i ] :

presa in

0 = piattaforma
B

d platform connector
MARR
BLU
; j@
1

L =

cavo consenso elettrop.

/ electropump cable

cavo alimentazione
caricabatteria
battery alimentation
cable

o

©-0
&3

N
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059.08.006

]:O

0:0
0D

0:@
0
0D
o

-=|0"®

Q0

0000}

O 0|0 0pP
®N@® ®N@® R

GUAINA ELETTROVALVOLE "CA2" DA
CENTRALINA A TERRA (059.08.003)

‘CA2” Electrovalves sheet from
ground control panel (059.08.003)

GUAINA
ALIMENTAZIONE
(043.08.015)

Alimentation
sheet
(043.08.015)

\—]

GUAINA COMANDO
MOTORE BENZINA
(059.08.008)

Gasolin engine
control sheet
(059.08.008)

CAVO CONSENSO ELETTROPOMPA

Eleciropump cable
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N GIALLO/NERO - 059.08.008
AD l Yellow&Black - 059.08.008
14
Rh Nero
ACCELERATORE Black
11 VERDE CHIARD - 059.08.008
FILD 29 - 059.08.003 Al
: ; @ O} — Light Green - 059.08.004
Wire 29 - 059.08.003 b S ol
NERO/GIALLD - 059.08.008
Yellow&Black - 059.08.008
Black F=3A
) MARRONE - 059.08.008
A2 l Brown - 059.08.008
1% 2L,
R3
ON
1 21
Al ROSSO/NERG - 059.08.008
Marrone Red&Bla[k = 05908008
Brown
/NEG\ NERO - 043.08.015 /™
\ l Black - 043.08.015
]
Nero
B ARANCID - 059.08.008
A2 Urange - 059.08.008
12
R2
ELETTROSTOP
n BIANCO/ROSSO - 059.08.008
FILO 27 - 059.08.003 Al oS
G OF= Red&white - 059.08.008
Wire 27 - 059,08.003] S — M Marrone
Nerg
Black] BIANCO/NERD - 059.08.008
85 l Blakc& White - 050.08.008
30
R1
ELETTROSTART
FILD 26 - 059.08.003 ROSSO - 04308015 @
P T e R T oL Red hed- Jod BT
GRIGIOZ - 059.08.008
A Grey? - 059.08008
12 RS
ANTI
SGRANO
FILO 22 - 059.08.003| 11 At GRIGIDT - 059.08.008
Wire 20 05908003 3Oy Eloke GreyT-059.08.008
Nerp
Black
\_2_@ Filo 2 - [CAVD CONSENSO EP)
[] Wire 2 - (EP cahle)
FILO 2 - 059.08.003 — Filo 1 - [CAVD CONSENSO EP)
Wire 2 - 059.08.003 1 'M'T Wire 1- (EP cable)
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043.08.017
BATTERIA / BATTERY

i

Rosso / Red
Nero / Black

043.08.017

Nero / Black

: Rosso / Red

MOTORE BENZINA / DIESEL ENGINE
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14/25

SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

REGOLATORE PROPORZIONALE MOVIMENTI
ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI CINGOLO SX
ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO CINGOLO SX
ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI CINGOLO DX
ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO CINGOLO DX
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO PRIMO BRACCIO
ELETTROVALVOLA DISCESA PRIMO BRACCIO
ELETTROVALVOLA SFILO BRACCIO TELESCOPICO
ELETTROVALVOLA RIENTRO BRACCIO TELESCOPICO
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DX TORRETTA
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SX TORRETTA
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO SECONDO BRACCIO
ELETTROVALVOLA DISCESA SECONDO BRACCIO
ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTO AVANTI
ELETTROVALVOLA LIVELLAMENTO CESTO INDIETRO
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO JIB
ELETTROVALVOLA DISCESA JIB

ELETTROVALVOLA ROTAZIONE DX CESTO
ELETTROVALVOLA ROTAZIONE SX CESTO
ELETTROVALVOLA ABBASSA STABILIZZATORE A
ELETTROVALVOLA ALZA STABILIZZATORE A
ELETTROVALVOLA ABBASSA STABILIZZATORE B
ELETTROVALVOLA ALZA STABILIZZATORE B
ELETTROVALVOLA ABBASSA STABILIZZATORE C
ELETTROVALVOLA ALZA STABILIZZATORE C
ELETTROVALVOLA ABBASSA STABILIZZATORE D
ELETTROVALVOLA ALZA STABILIZZATORE D
MOTORE ELETTRICO

MOTORE DIESEL

SERBATOIO

TAPPO SCARICO OLIO E SFIATO ARIA

FILTRO IN RITORNO

FILTRO IN ASPIRAZIONE

POMPA DOPPIA MOTORE BENZINA

POMPA DOPPIA MOTORE ELETTRICO

VALVOLA UNIDIREZIONALE

POMPA MANUALE

PRESA MANOMETRO

BLOCCO TRAZIONE

RIDUTTORE TRAZIONE

REGOLATORE PROPORZIONALE

VALVOLA OVER-CENTER

CILINDRO JIB

CILINDRO SECONDO BRACCIO

MOTORE ROTAZIONE TORRETTA

CILINDRO BRACCIO TELESCOPICO

CILINDRO PRIMO BRACCIO

CILINDRO LIVELLAMENTO CESTO

CILINDRO STABILIZZATORE

GRUPPO INTEGRATO COMANDO STABILIZZATORI
ELETTRODISTRIBUTORE MOVIMENTI
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14/25

SCHEMA HYDRAULIQUE MACHINES STANDARDS
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

REGULATEUR PROPORTIONNEL MOUVEMENTS
ELECTROVANNE TRACTION AVANT CHENILLE GAUCHE
ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE CHENILLE GAUCHE
ELECTROVANNE TRACTION AVANT CHENILLE DROITE
ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE CHENILLE DROITE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT PREMIER BRAS
ELECTROVANNE DESCENTE PREMIER BRAS
ELECTROVANNE EXTENSION BRAS TELESCOPIQUE
ELECTROVANNE RENTREE BRAS TELESCOPIQUE
ELECTROVANNE ROTATION DROITE TOURELLE
ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE TOURELLE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT SECOND BRAS
ELECTROVANNE DESCENTE SECOND BRAS
ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN AVANT
ELECTROVANNE NIVELLEMENT PANIER EN ARRIERE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT JIB
ELECTROVANNE DESCENTE JIB

ELECTROVANNE ROTATION DROITE PANIER
ELECTROVANNE ROTATION GAUCHE PANIER
ELECTROVANNE DESCENTE STABILISATEUR A
ELECTROVANNE MONTEE STABILISATEUR A
ELECTROVANNE DESCENTE STABILISATEUR B
ELECTROVANNE MONTEE STABILISATEUR B
ELECTROVANNE DESCENTE STABILISATEUR C
ELECTROVANNE MONTEE STABILISATEUR C
ELECTROVANNE DESCENTE STABILISATEUR D
ELECTROVANNE MONTEE STABILISATEUR D
MOTEUR ELECTRIQUE

MOTEUR DIESEL

RESERVOIR

BOUCHON VIDANGE HUILE ET AIR

FILTRE EN REFOULEMENT

FILTRE EN ASPIRATION

POMPE DOUBLE MOTEUR ESSENCE

POMPE DOUBLE MOTEUR ELECTRIQUE

VANNE UNIDIRECTIONNELLE

POMPE MANUELLE

PRISE MANOMETRE

BLOC TRACTION

REDUCTEUR TRACTION

REGULATEUR PROPORTIONNEL

VANNE OVER-CENTER

VERIN JIB

VERIN SECOND BRAS

MOTOEUR ROTATION TOURELLE

VERIN BRAS TELESCOPIQUE

VERIN PREMIER BRAS

VERIN NIVELLEMENT PANIER

VERIN STABILISATEUR

GROUPE INTEGRE COMMANDE STABILISATEURS
ELECTRODISTRIBUTEUR MOUVEMENTS
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14/25

HYDRAULIC DIAGRAM - STANDARD MACHINES
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

MOVEMENT PROPORTIONAL JOYSTICK CONTROL
LEFT TRACK FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
LEFT TRACK BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
RIGHT TRACK FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
RIGHT TRACK BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
FIRST BOOM LIFTING SOLENOID VALVE

FIRST BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
TELESCOPIC BOOM EXTENSION SOLENOID VALVE
TELESCOPIC BOOM RETRACTION SOLENOID VALVE
TURRET RIGHT ROTATION SOLENOID VALVE
TURRET LEFT ROTATION SOLENOID VALVE
SECOND BOOM LIFTING SOLENOID VALVE
SECOND BOOM LOWERING SOLENOID VALVE
CAGE FORWARD LEVELLING SOLENOID VALVE
CAGE BACKWARD LEVELLING SOLENOID VALVE
JIB LIFTING SOLENOID VALVE

JIB LOWERING SOLENOID VALVE

CAGE RIGHT ROTATION SOLENOID VALVE

CAGE LEFT ROTATION SOLENOID VALVE

A LEVELLING JACK LOWERING SOLENOID VALVE
A LEVELLING JACK LIFTING SOLENOID VALVE

B LEVELLING JACK LOWERING SOLENOID VALVE
B LEVELLING JACK LIFTING SOLENOID VALVE

C LEVELLING JACK LOWERING SOLENOID VALVE
C LEVELLING JACK LIFTING SOLENOID VALVE

D LEVELLING JACK LOWERING SOLENOID VALVE
D LEVELLING JACK LIFTING SOLENOID VALVE
ELECTRIC MOTOR

DIESEL MOTOR

TANK

TANK COVER

AIR BLEED AND OIL DRAIN PLUG

RETURN FILTER

SUCTION FILTER

PETROL MOTOR DOUBLE PUMP

ELECTRIC MOTOR DOUBLE PUMP
UNIDIRECTIONAL VALVE

MANUAL PUMP

PRESSURE GAGE SOCKET

DRIVE BLOCK

DRIVE REDUCTION GEAR

PROPORTIONAL ADJUSTER

OVER-CENTER VALVE

JIB CYLINDER

SECOND BOOM CYLINDER

TURRET ROTATION MOTOR

TELESCOPIC BOOM CYLINDER

FIRST BOOM CYLINDER

CAGE LEVELLING CYLINDER

LEVELLING JACK CYLINDER

LEVELLING JACK CONTROL INTEGRATED ASSEMBLY
MOVEMENT ELECTRIC DISTRIBUTOR
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14/25

ESQUEMA HIDRAULICO MAQUINAS ESTANDARES
R13S R13DC R17S R17DC  N° 059.07.001

REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE ORUGA IZQDA.
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS ORUGA IZQDA.
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE ORUGA DCHA.
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS ORUGA DCHA.
ELECTROVALVULA ELEVACION PRIMER BRAZO
ELECTROVALVULA DESCENSO PRIMER BRAZO
ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO TELESCOPICO
ELECTROVALVULA ROTACION DCHA. TORRETA
ELECTROVALVULA ROTACION IZQDA. TORRETA
ELECTROVALVULA ELEVACION SEGUNDO BRAZO
ELECTROVALVULA DESCENSO SEGUNDO BRAZO
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ADELANTE
ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ATRAS
ELECTROVALVULA ELEVACION PESCANTE
ELECTROVALVULA DESCENSO PESCANTE
ELECTROVALVULA ROTACION DCHA. CESTA
ELECTROVALVULA ROTACION IZQDA. CESTA
ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR A
ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR A
ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR B
ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR B
ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR C
ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR C
ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR D
ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR D

MOTOR ELECTRICO

MOTOR DIESEL

DEPOSITO

TAPON DESCARGA ACEITE Y PURGA AIRE

FILTRO DE RETORNO

FILTRO DE ASPIRACION

BOMBA DOBLE MOTOR GASOLINA

BOMBA DOBLE MOTOR ELECTRICO

VALVULA UNIDIRECCIONAL

BOMBA MANUAL

TOMA MANOMETRO

BLOQUE TRACCION

REDUCTOR TRACCION

REGULADOR PROPORCIONAL

VALVULA OVER-CENTER

CILINDRO PESCANTE

CILINDRO SEGUNDO BRAZO

MOTOR ROTACION TORRETA

CILINDRO BRAZO TELESCOPICO

CILINDRO PRIMER BRAZO

CILINDRO NIVELACION CESTA

CILINDRO ESTABILIZADOR

GRUPO INTEGRADO MANDO ESTABILIZADORES
ELECTRODISTRIBUIDOR MOVIMIENTOS
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14/25

HYDRAULIKPLAN STANDARDMASCHINEN
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
ELEKTROVENTIL FAHREN VORWARTS RAUPE LINKS
ELEKTROVENTIL FAHREN RUCKWARTS RAUPE LINKS
ELEKTROVENTIL FAHREN VORWARTS RAUPE RECHTS
ELEKTROVENTIL FAHREN RUCKWARTS RAUPE RECHTS
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ERSTER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ERSTER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL AUSZIEHUNG TELESKOPAUSLEGER
ELEKTROVENTIL EINZIEHUNG TELESKOPAUSLEGER
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ZWEITER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ZWEITER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG VORWARTS
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG RUCKWARTS
ELEKTROVENTIL JIB-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL JIB-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG LINKS
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG NIVELLIERABSTUTZUNG A
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG NIVELLIERABSTUTZUNG A
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG NIVELLIERABSTUTZUNG B
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG NIVELLIERABSTUTZUNG B
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG NIVELLIERABSTUTZUNG C
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG NIVELLIERABSTUTZUNG C
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG NIVELLIERABSTUTZUNG D
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG NIVELLIERABSTUTZUNG D
ELEKTROMOTOR

DIESEL-MOTOR

TANK

OLNACHFULLUNGS- UND ENTLUFTUNGSSTOPSEL
RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

DOPPELPUMPE BENZINMOTOR

DOPPELPUMPE ELEKTROMOTOR

SPERRVENTIL

HANDPUMPE

DRUCKMESSERANSCHLUSS

FAHRBLOCK

UNTERSETZUNGSGETRIEBE ZUM FAHREN
PROPORTIONALER REGLER

OVER-CENTER-VENTIL

ZYLINDER JIB

ZYLINDER ZWEITER AUSLEGER

MOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER TELESKOPAUSLEGER

ZYLINDER ERSTER AUSLEGER

ZYLINDER KORBNIVELLIERUNG

ZYLINDER NIVELLIERABSTUTZUNG

INTEGRIERTES STEUERAGGREGAT NIVELLIERABSTUTZUNGEN
ELEKTROVEREILUNGSVENTIL BEWEGUNGEN
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EV1
EV2
EV2
EV3
EV3I
EV4
EV5
EV6
EV7
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV23
EV24
EV25
EV26
EV27
EV28
EV29
EV30

14/25

HYDRAULISKT KOPPLINGSSCHEMA FOR STANDARDMASKINER

R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

PROPORIONALSTYRSPAK FOR RORELSER
MAGENTVENTIL FOR KORMING FRAMAT VANSTER BAND
MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT VANSTER BAND
MAGNETVENTIL FOR KORNING FRAMAT HOGER BAND
MAGNETVENTIL FOR KORNING BAKAT HOGER BAND
MAGNETVENTIL FOR HOJNING AV FORSTA ARMEN
MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV FORSTA RAMEN
MAGNETVENTIL FOR UTDRAGNING AV TELESKOPISK ARM
MAGNETVENTIL FOR RETUR AV TELESKOPISK ARM
MAGNETVENTIL FOR HOGER ROTATION TORN
MAGNETVENTIL FOR VANSTER ROTATION TORN
MAGNETVENTIL FOR HOINING AV ANDRA ARMEN
MAGNETVENTIL FOR SANKNING AV ANDRA ARMEN
MAGNETVENTIL FOR UTJAMNING AV KORG FRAMAT
MAGNETVENTIL FOR UTJAMNING AV KORG BAKAT
MAGNETVENTIL LYFTNING UTLIGGARE
MAGNETVENTIL SANKNING UTLIGGARE
MAGNETVENTIL FOR HOGER ROTATION AV KORG
MAGNETVENTIL FOR VANSTER ROTATION AV KORG
MAGNETVENTIL FOR SANK STABILISATOR A
MAGNETVENTIL FOR HOJ STABILISATOR A
MAGNETVENTIL FOR SANK STABILISATOR B
MAGNETVENTIL FOR HOJ STABILISATOR B
MAGNETVENTIL FOR SANK STABILISATOR C
MAGNETVENTIL FOR HOJ STABILISATOR C
MAGNETVENTIL FOR SANK STABILISATOR D
MAGNETVENTIL FOR HOJ STABILISATOR D
ELEKTRISK MOTOR

DIESELMOTOR

BEHALLARE

PROPP FOR TOMNING AV OLJA OCH LUFTAVLEDARE
RETURFILTER

SUGFILTER

DUBBEL PUMP BENSINMOTOR

DUBBEL PUMP ELEKLTRISK MOTOR

ENSRIKTAD VENTIL

MANUELL PUMP

UTTAG FOR MANOMETER

LASNING KORNING

REDUCERVAXEL FOR KORNING
PROPORTIONALSTYRSPAK

OVER-CENTER VENTIL

CYLINDER UTLIGGARE

CYLINDER FOR ANDRA ARMEN

MOTOR FOR ROTATION AV TORN

CYLINDER FOR TELESKOPISK ARM

CYLINDER FOR FORSTA ARMEN
UTJAMNINGSSYLINDER FOR KORG

CYLINDER FOR STABILISATOR

INTEGRERAD ENHET FOR KOMMANDO AV STABILISATORER
ELEKTROFORDELARENHET FOR RORELSER
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EV5
EV6
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EV29
EV30

14/25

HYDRAULISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.001

PROPORTIONELE REGELAAR BEWEGINGEN

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORWAARTSE BEWEGING LINKERRUPSBAND
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERWAARTSE BEWEGING LINKERRUPSBAND
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORWAARTSE BEWEGING RECHTERRUPSBAND
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERWAARTSE BEWEGING RECHTERRUPSBAND

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP EERSTE ARM ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TELESCOPISCHE ARM UITSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TELESCOPISCHE ARM INSCHUIVEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING BOVENBOUW NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP TWEEDE ARM ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORWAARTSE NIVELLERING GONDEL
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERWAARTSE NIVELLERING GONDEL
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP GIEK ZAKKEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING GONDEL NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DRAAIING GONDEL NAAR LINKS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL A OMLAAG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL A OMHOOG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL B OMLAAG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL B OMHOOG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL C OMLAAG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL C OMHOOG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL D OMLAAG
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STEMPEL D OMHOOG
ELEKTROMOTOR

DIESELMOTOR

RESERVOIR

OLIEAFVOER- EN ONTLUCHTINGSDOP

RETOURFILTER

AANZUIGFILTER

DUBBELE POMP BENZINEMOTOR

DUBBELE POMP ELEKTROMOTOR

EENRICHTINGSKLEP

HANDPOMP

MANOMETERAANSLUITING

AANDRIJFBLOK

RIJREDUCTIEAANDRIJVING

PROPORTIONELE REGELAAR

OVER-CENTER VENTIEL

CILINDER GIEK

CILINDER TWEEDE ARM

MOTOR DRAAIING BOVENBOUW

CILINDER TELESCOPISCHE ARM

CILINDER EERSTE ARM

CILINDER NIVELLERING GONDEL

CILINDER STEMPEL

GEINTEGREERDE BEDIENINGSEENHEID STEMPELS

ELEKTRISCHE DISTRIBUTEUR BEWEGINGEN
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AIRO

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model

Typ — Modelo-MOZESb

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHWE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

— Nosotros- mMbl
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

\
UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -420

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

- Modéle |

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

45 LuzzARA (RE)

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMseM, YTO
u3nenve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

R13S

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011
N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XOXXXXOOKX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

Anzola Emilia - BO (ltalia)

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCUTCS,, COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42I/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE 1
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CrieayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMEPOM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

XXXXXXXXX

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO cneayowmMmun
HOpMaMu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3afgnexue o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zggg::mﬁ:)&wecwm
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMeHTALIMIO

abzufassen. o6opyposaHus.
Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Wang Kali
(General Manager)
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AIRO

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model

Typ — Modelo-MOZESb

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHWE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

— Nosotros- mMbl
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

\
UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -420

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

- Modéle |

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

45 LuzzARA (RE)

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMseM, YTO
u3nenve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

R17 S

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011
N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XOXXXXOOKX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

Anzola Emilia - BO (ltalia)

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCUTCS,, COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42I/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE 1
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CrieayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMEPOM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

XXXXXXXXX

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 CO cneayowmMmun
HOpMaMu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3afgnexue o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zggg::mﬁ:)&wecwm
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMeHTALIMIO

abzufassen. o6opyposaHus.
Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Wang Kali
(General Manager)
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AIRO

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model

Typ — Modelo-MOZESb

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHWE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

— Nosotros- mMbl
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

\
UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -420

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

- Modéle |

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

45 LuzzARA (RE)

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMseM, YTO
u3nenve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

R13DC |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011
N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XOXXXXOOKX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

Anzola Emilia - BO (ltalia)

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCUTCS,, COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42I/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE 1
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CrieayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMEPOM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5852

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayIoLLmmu
HoOpMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

I firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asienexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zg‘c’?:;m‘;”f;&wew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. HOKyMEHTAL0 y

abzufassen. 060pyAoBaHHS.
Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[lata

Wang Kai
(General Manager)
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AIRO

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model

Typ — Modelo-MOZESb

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -

EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AAIBIEHWE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Original Declaration

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

— Nosotros- mMbl
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

\
UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -420

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

- Modéle |

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

45 LuzzARA (RE)

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMseM, YTO
u3nenve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

R17DC |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE et au
modéle certifié par

ICE Spa Via Garibaldi, 20 40011
N. di identificazione 0303

avec le numero de
certification suivant:

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

| XOXXXXOOKX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE y el
modelo certificato por:

Anzola Emilia - BO (ltalia)

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

K koTopoit 310 3asBneHne
OTHOCUTCS,, COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42I/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE 1
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CrieayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMEPOM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

M.0303.15.5853

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayIoLLmmu
HoOpMamu:

EN 280:2013 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

I firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asienexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zg‘c’?:;m‘;”f;&wew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. HOKyMEHTAL0 y

abzufassen. 060pyAoBaHHS.
Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[lata

Wang Kai
(General Manager)

AIRO Libretto uso e manutenzione Piattaforme aeree semoventi Pagina 94 |




