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Die Firma Tigieffe bedankt sich fir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu lesen. Im
Inneren finden Sie alle ndtigen Informationen zur richtigen Verwendung der erworbenen Maschine. Wir bitten Sie deshalb,
sorgfaltig die enthaltenen Warnhinweise zu befolgen und alle Teile zu lesen. Ferner muss er das Handbuch so aufbewahren, dass
es keine Schaden erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten kann der Inhalt dieses
Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgeandert werden. Die Reproduktion oder Ubersetzung
irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne schriftliche Voranzeige des Eigentiimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem Titelblatt
angeflihrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitsvorrichtungen Teile
betreffen, die an Ihrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfligbar sind. Um stets der
technischen Entwicklung zu folgen, behalt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt
und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1. Rechtsvorschriften
1.1.1.  Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit;
= Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes

= Ander Maschine angebrachtem CE-Zeichen

= Originalzertifikat der CE-Konformitatserklarung

= Garantieschein

Nur fur Italien:

= Vordruck fiir die Anzeige der Inbetriebsetzung bei INAIL
= Verzeichnis der pro Gebiet zustandigen INAIL-Bezirke

= Erklérung der erfolgten internen Abnahme

Wir erinnern Sie daran, dass das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon gemeinsam
mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten periodische Uberpriifungen an Bord der Plattform in dem vorgesehenen
Behéltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentimer, muss die Gebrauchsanweisung stets die Maschine begleiten.

1.1.2.  Inbetriebsetzungsanzeige, erste Uberpriifung, folgende periodische Uberpriifungen und Eigentumswechsel

Die rechtlichen Verpflichtungen des Maschineneigentimers sind je nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
anders. Deshalb empfehlen wir Ihnen, sich bei den Arbeitssicherheitsbehdrden zu informieren. Zur besseren Registrierung der
Unterlagen und Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende des Handbuchs ein “Kontrollregister” vorgesehen.

1.1.2.1. Inbetriebsetzungsanzeige und erste Uberpriifung

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszustandigen INAIL die Inbetriebsetzung der Maschine
zu melden und diese den obligatorischen periodische Uberpriifungen zu unterziehen. Die erste dieser Uberprifungen wird vom
italienischen Nationalen Institut fir die Versicherung gegen Arbeitsunfalle (INAIL) in der Frist von sechzig Tagen ab dem Antrag
durchgefiihrt. Nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der Arbeitgeber an die LSB oder offentliche oder private
Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die nachfolgenden Uberpriifungen werden von den bereits oben genannten
Behorden innerhalb von dreiBig Tagen ab Antrag durchgefiihrt; nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der
Arbeitgeber an offentliche oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die Uberpriifungen sind zahlungspflichtig
und die Kosten dafiir gehen zu Lasten des Arbeitgebers (Maschinenbesitzer). Die gebietszustandigen Uberwachungsorgane
ASL/USL oder ARPA und INAIL kdnnen sich zur Durchfiihrung der Uberpriifungen der Unterstiitzung befahigter 6ffentlicher oder
privater Einrichtungen bedienen. Die befahigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des 6ffentlichen
Dienstes und sind direkt der &ffentlichen Struktur gegentiber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien das gelegentlich der Maschinenlieferung gemeinsam mit den anderen Unterlagen
ausgehandigte Formular per Einschreiben mit Empfangsbestétigung zusenden.

Das Institut INAIL weist eine Zulassungsnummer zu und filllt bei der erste Uberprifung das sogenannte ,technische
Identifikationsdatenblatt* aus, wobei in diesem ausschlieRlich jene Daten angegeben werden, die von der bereits im Betrieb
befindlichen Maschine erfasst wurden bzw. sich aus dem Betriebshandbuch ableiten. Dieses Dokument stellt einen integralen
Bestandteil der Maschinendokumentation dar.
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1.1.2.2. Folgende periodische Uberpriifungen

Die jahrlichen Uberpriifungen sind obligatorisch. In Italien muss der Besitzer der Hubarbeitsblihne die periodische Uberpriifungen
mindestens zwanzig Tage vor dem jahrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberprifung beim gebietszustandigen
Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA oder befahigten 6ffentlichen oder privaten Einrichtungen) — per Einschreiben -
beantragen.

ZU BEACHTEN: Falls eine Maschine, die nicht tber die gliltige Kontrollunterlage verfligt, in ein Gebiet versetzt werden sollte, das
aulerhalb der Zustandigkeit des Ublichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die jahrliche Kontrolle
bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fiir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3. Eigentumswechsel in Italien

Im Falle des Eigentumswechsels (in lItalien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitshiihne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA bzw. andere befugte éffentliche oder private Institutionen) unter
Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

= Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserklarung

= Anzeige der vom vorherigen Besitzer vorgenommenen Inbetriebsetzung

1.1.3.  Ausbildung, Information und Anlernung der Bediener

Der Arbeitgeber hat dafiir zu sorgen, dass die mit dem Gebrauch der Ausristungen beauftragten Bediener eine angemessene
Sonderausbildung bekommen, die den zweckmaRigen und sicheren Gebrauch der fahrbare Hubarbeitsbiihne, auch in Bezug auf
Risiken, denen andere Personen ausgesetzt sein konnen, erlaubt.

1.2. Vor der Lieferung durchgefiihrte Tests

Vor der Einflhrung auf dem Markt wird jede Hubarbeitsblhne folgenden Tests unterzogen:
= Bremstest
= Uberlastest
= Betriebstest

1.3. Bestimmungszweck

Die in dieser Anleitung beschriebene Maschine ist eine Hubarbeitsbiihne, und dient zum Anheben/Beférdern des:
- Materials (auf der BEWEGLICHEN LADEFLACHE und dem BODENLADERAUM)
- Bedieners (auf der Plattform)
Die Maschine ist deshalb zur manuellen Entnahme, Ladung, Entladung von Materialien, die verpackt sind und/oder eine
gleichmaRige Form mit geringem Mal und Gewicht haben sowie fir Hohenarbeit bestimmt.
Die max. Tragfahigkeit ist so aufgeteilt:
= 90 kg Material auf der beweglichen Ladeflache
= 130 kg Material auf der Ladeflache am Boden
= 120 kg auf dem Bedienerplatz
Es ist strikt verboten, die angefiihrten und auf dem Typenschild der Plattform angegebenen max. Tragfahigkeiten zu tberschreiten
Die Plattform darf nur in der Zutrittsposition, sprich wenn sie sich in ganz abgesenkter Stellung befindet, betreten werden. Es ist
strikt verboten, die Plattform aullerhalb der Zutrittsposition zu betreten.
Die Lasten sind innerhalb des Umfangs der BEWEGLICHEN LADEFLACHE und/oder innerhalb des BODENLADERAUMS zu
plazieren. Es ist erlaubt, gelegentlich Lasten groReren MaRes anzuheben, vorausgesetzt, dass die max. Tragfahigkeit
dementsprechend verringert, und die Last laut Beschreibung der folgenden Kapitel befestigt wird. Es ist (auch wenn die max.
Tragféhigkeit eingehalten wird) nicht erlaubt, an den Hebestrukturen angehangte Lasten anzuheben.
Der Gebrauch ist nur in geschlossenen, ausreichend beleuchteten R&dumlichkeiten (wo absolut kein Wind weht) erlaubt, deren
FuBboden waagrecht und eben ist und keine Lécher oder Stufen hat.
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Beim Versetzen der Maschine mit angehobener Plattform diirfen keine waagrechten Kréfte angewandt werden (der Bediener an
Bord darf nicht an Seilen oder Kabeln ziehen, usw.).

Eine Uberlastsicherung unterbricht den normalen Maschinenbetrieb, wenn bei angehobener Plattform die angehobene Last um
circa 25% die Nennlast tiberschreitet (siehe Kapitel “allgemeine Gebrauchsvorschriften”).

Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem StraRenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen gearbeitet,
die fiir die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen Signalisierungen abgrenzen.

Die Maschine ist nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen konzipiert.

Die Maschine nicht fiir andere Zwecke als diejenigen, fiir die sie gebaut wurde, verwenden, ausgenommen,
A es wurde die diesheziigliche Erlaubnis beim Hersteller beantragt und dieser hat sie schriftlich erteilt.
Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird.

1.4. Maschinenbeschreibung

Die in der vorliegenden Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne,
bestehend aus:

= Angetriebenem Fahrgestell mit Radern

= Senkrechte, ausziehbare Hebestruktur, die durch einen Hydrozylinder betatigt wird

= Plattform (Fahrstand)

= Ladeflache zum Anheben/Versetzen von Material.
Der mit Antrieb zum Versetzen der Maschine (siehe "Allgemeine Gebrauchsweise") ausgestattete Fahrgestell ist mit zwei hinteren
Treibréddern und zwei vorderen, schwenkbaren Losrddern ausgestattet. Die Lenkung erfolgt durch differenzierte Steuerung
zwischen dem Antriebsgetriebemotor rechts und dem Antriebsgetriebemotor links. Die automatische Bremsung ist durch die
automatisch beim Loslassen der Steuerungen betatigte Standbremse gewahrleistet.
Der Hydrozylinder zum Anheben der ausziehbaren Teleskopstruktur ist einfachwirkend und deshalb erfolgt die Absenkung des
Fahrstandes durch Schwerkraft. Derselbe Zylinder ist mit einem starr daran befestigten Sicherheitselektroventil ausgestattet. Dank
dieser Charakteristik kdnnen die Lasten (anhebbarer Fahrstand und Ladeflache) auch im Falle eines plotzlichen Berstens des
biegsamen Zufuhrschlauches in ihrer Stellung gehalten werden.
Die Plattform ist mit vorschriftsméRig hohen Gelandern und FuRleisten versehen (die Gelander sind > 1100 mm hoch; die
FuBleisten >150 mm).
Die vordere Ladeflache kann zweier Arten sein:

- Manuell verschiebbar: Der Bediener verschiebt die Ladeflache auf die gewlinschte Hohe und fixiert sie dort anhand eines
durch eine Feder betétigten Feststellzapfens.
- Elektrisch gesteuert: Man kann die Ladeflache elektrisch anhand einer an der Plattform angebrachten Anhebe-
IAbsenksteuerung versetzen, die eine elektromechanische Winde mit automatischer Standbremse betatigt.
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1.5. Bedienpulte

Die Maschine hat zwei Bedienpulte:
= Auf der Plattform fir den normalen Maschinengebrauch Ferner ist auch ein Schllissel-Wahlschalter zur Wahl des
Bedienpults und Einschaltung der Maschine vorhanden.
= Am Fahrgestell sind: Die Notsteuerungen zum Einfahren der Plattform und die Notausschaltung sowie ein Schalter zur
Deaktivierung der Standbremse im Falle eines Notschleppmandvers.

1.6. Antrieb

Die Maschine wird durch ein elektro-hydraulisches System gespeist, das aus Ladeakkus, elektrischen Getriebemotoren und
Elektropumpe besteht. Die Hydraulik sind sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan und
Hydraulikplan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

1.7. Lebensdauer der Maschine, Demontage und Abwrackung

In Anbetracht eines korrekten Gebrauchs und einer angemessenen Wartung ist die Maschine fir eine Lebensdauer von 10 Jahren
in normalem Arbeitsumfeld konzipiert. Innerhalb dieses Zeitraums ist eine Uberprifung/Uberholung seitens der Herstellerfirma
erforderlich.

Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird.

In Italien muss die Demontage / Abwrackung bei der zustandigen Gesundheitshehorde oder bei ARPA angezeigt werden.

Die Maschine besteht vornehmilich aus leicht erkennbaren Metallteilen (gréRtenteils Stahl, Aluminium fiir die Hydraulikblécke). Es
kann folglich behauptet werden, dass 90% der Maschine recyclebar sind.

Die europdischen, und von den Mitgliedsstaaten iibernommenen, Richtlinien iiber den Umweltschutz und

die Abfallentsorgung sehen schwere Verwaltungs- und strafrechtliche Strafen vor, wenn sie unzulanglich
A eingehalten werden.

Im Falle der Demontage/Abwrackung muss man sich deshalb strikt an die laut geltender Vorschriften

auferlegten Regeln halten, vor allem was Materialien wie Hydraulikol und Batterien anbetrifft.
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1.8. Identifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes angeben. Sollte
das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der Maschine angebrachten Schilder)
muss es in klrzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch ohne Schild identifizieren kann, wurde die
Maschinennummer am Fahrgestell eingepragt. Die folgende Abbildung zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung befinden. Die
Hauptdaten der Maschine, auf die sich das vorliegende Heft bezieht, sind in folgenden Kastchen angegeben:

MODELL: FAHRGESTELL: JAHR:

Abb. 1
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1.9. Lage der Hauptbauteile
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2. TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN (ABMESSUNGEN UND LEISTUNGEN)

Abmessungen: V6 E
Max. Arbeitshdhe 5,50 m
Max. Plattformhdhe 3,50 m
Max. Hohe der Ladefldche an der Plattform 4,65 m
Bodenfreiheit (in der Mitte des Fahrgestells) 75 mm
Bodenfreiheit (unter die Kippschutzschlitten) 20 mm
Plattformhohe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 0,5 m
Wenderadius innen 0 m
Wenderadius auflen 1,35 m
Max. Tragfahigkeiten kg
Max. Tragfahigkeit auf der Plattform 120 kg
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform 1
Max. Tragfahigkeit auf der Ladeflache an der Plattform 90 kg
Max. Tragfahigkeit Bodenladeraum 120 kg
Max. Fahrhéhe Max. (A)
Max. Hydraulikdruck 50 Bar
Abmessungen (hintere) Antriebsrader @305 x 100 mm
Abmessungen (vordere) lenkbare Rader @200 x 50 mm
Art der pannensicheren Rader Nicht markierend
Transportmale 0,81 x1.37 x 1,51 m
Leergewicht Maschine 780 kg
Stabilitdtsgrenzen:
Langsneigung 2 °
Querneigung 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0(B) m/s
Héchstlast auf jedem Rad 420 kg
Leistungen:
Batterietyp Gel / AGM (C)
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/180 V/Ah
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Einphasenladegerét 24/25 HF VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Leistung Antriebselektromotoren 2x0,7 kW
Max. Stromaufnahme 2x30 A
Leistung Elektromotor Ladeflache (Option) 0,125 kW
Max. Stromaufnahme 10 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 6 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0,8 km/h
Héchstgeschwindigkeit Plattformanhebung (mit einer Person an Bord) 0,1 m/s
Héchstgeschwindigkeit Plattformabsenkung (mit einer Person an Bord) 0,1 m/s
Héchstgeschwindigkeit Anhebung der beweglichen Ladeflache (Option) 28 mm/s
Héchstgeschwindigkeit Absenkung der beweglichen Ladeflache (Option) 35 mm/s
Fassungsvermdgen Oltank 18 Liter
Max. Steigungsvermégen 25 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -20 °C
(A) Das Fahren ist auch mdglich, wenn der Fahrstand und die bewegliche Ladefldche véllig angehoben sind.
(B) Maschine zum inneren Gebrauch (absolut kein Wind).
(C) Gel oder AGM = Batterien, die keiner Wartung seitens des Bedieners bediirfen.
/lwg Betriebs- und Wartungsanleitung - V6 E S. 11
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2.1. Schwingungen und Gerausch

Unter Bedingungen, die fir die unglinstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um dessen
Auswirkung auf den Bediener zu erwégen. Der Pegel des kontinuierlichen, dquivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den

Arbeitsplatzen nicht hoher als 70dB(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, dass unter normalen Betriebsbedingungen:
= Der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem die oberen GliedmaRen

ausgesetzt sind, geringer als 2,5 m/sec? ist.
= Der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratischer Wert, dem der Kdrper ausgesetzt ist,

geringer als 0,5 m/sec? ist.
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3. SICHERHEITSHINWEISE

3.1. Personliche Schutzausriistungen (PSA)

Stets die laut geltender Vorschriften flir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen (insbesondere ist die
Verwendung des Helms und der Sicherheitsschuhe OBLIGATORISCH).
Die Wahl der in Bezug auf die zu verrichtende Tétigkeit am besten geeigneten personlichen Schutzausriistungen obliegt dem
Bediener oder dem Sicherheitsheauftragten. Deren korrekte Verwendung und Wartung aus den Anleitungen entnehmen, die mit
diesen Ausriistungen geliefert werden.
Der Gebrauch des Sicherheitsgurts wird nicht als obligatorisch betrachtet, mit Ausnahme in den Landern, in denen es aufgrund
spezieller Vorschriften Pflicht ist.

In Italien ist es aufgrund des Sicherheits-Einheitstextes Gesetzesverordnung 81/08 Pflicht, Sicherheitsgurte zu verwenden.

3.2. Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die das 18. Lebensjahr vollendet
und das vorliegende Handbuch aufmerksam gelesen haben. Der Arbeitgeber ist fur die Schulung
verantwortlich.

Die Plattform dient der Beforderung von Personen, weshalb die im Bestimmungsland fir diese Art von
Maschinen geltenden Vorschriften einzuhalten sind (siehe Kapitel 1).

Die Maschinennutzer mussen immer mindestens zwei sein, einer davon am Boden, der imstande ist, die
spéater in diesem Handbuch beschriebenen Notvorgange auszufihren.

Den Anweisungen folgender Kapitel entsprechend ist die Maschine in Mindestabstand von
Hochspannungsleitungen zu verwenden.

Sich  beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
Tragfahigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild sind die auf der Plattform zuldssige Hochstzahl von
Personen, die max. Tragfahigkeit und das Gewicht von Werkzeug und Materialien angegeben. Keinen dieser
Werte iiberschreiten.

Bei Schweilungsarbeiten auf der Plattform diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Es ist strikt verboten, Personen und/oder Materialien zu laden und/oder abzuladen, wenn sich die Plattform
auBerhalb der Zutrittsposition befindet.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Uberprifen, dass die Wartungs- und/oder
Reparaturvorgénge von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

ARO

Betriebs- und Wartungsanleitung - V6 E S. 14




3.3. Gebrauchsvorschriften

3.3.1.

Allgemeines

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt wurden.

ﬁ KEINE FREMDEINGRIFFE TATIGEN UND KEINE EICHUNG DER ELEKTRONIK- UND HYDRAULIKBAUTEILE
VERANDERN.

3.3.2.

Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muss tiberprUft werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet
werden. Die Maschine verfligt iiber keine eigene Beleuchtung.

Der Gebrauch ist nur in geschlossenen Rdumlichkeiten (wo absolut kein Wind weht) erlaubt.

Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand uberprifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.
Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Netzspeisung angeschlossen ist.
Die in den folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen befolgen.

Keine Hitzequellen oder Flammen in Nahe der Hydraulik- und Elektrikbauteile bringen.

Die zulassige max. Hohe der Buhne nicht durch Anbringung von Gerlsten, Treppen usw. erhohen.

Die angehobene Plattform nicht an Strukturen (Balken, Pfeiler oder Mauer) befestigen.

Die Maschine nicht als Kran verwenden.

Die Maschine nicht als Aufzug verwenden.

Dafiir sorgen, dass die Maschine geschitzt ist (insbesondere das Plattformbedienpult mit der Haube - Option -
abdecken) und der Bediener bei Arbeiten unter widerwartigen Umstanden (Lackieren, Ablackieren,
Sandstrahlen, Spiilung, usw.) dementsprechend geschiitzt sind.

Die Maschine darf nur in geschlossenen, nicht der Witterung ausgesetzten Raumlichkeiten gelagert oder
geparkt werden.

Die Maschine nicht in Raumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Druckwasserstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

Die Uberlastung der Plattform und der Ladeflachen ist verboten.

Kollisionen und/oder Kontakte mit anderen Fahrzeugen und ortsfesten Strukturen vermeiden.

Die Maschine darf nur in Lagern mit begrenzter Hohe verwendet werden, damit der Bediener die Stabilitat des
gelagerten Materials unter Kontrolle hat.

Es ist verboten, die Plattform zu verlassen oder zu betreten, wenn sie sich nicht in der zum Betreten oder
Verlassen vorgesehenen Stellung (siehe Kapitel “Betreten der Plattform”) befindet.

Bewegung

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt wurden.
Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Bdden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit nicht verliert.
Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen Merkmalen unter dem Stichwort
"Stabilitatsgrenzen" angefiihrte zul&ssige, max. Neigung einhalten. Bewegungen auf schragen Flachen haben
auf jeden Fall mit grofter Vorsicht zu erfolgen.

Sobald die Plattform nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach Modell unterschiedliche Toleranz)
wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet (Alle in vorliegendem Handbuch
beschriebenen Modelle haben die Standfestigkeitspriifungen laut EN280:2001 bestanden).

Das Fahrmandver bei angehobenem Fahrstand nur auf ebenem, waagrechtem Gelénde durchflihren und sich
vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine im Auge
behalten.

Die Bediener diirfen wéhrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Bediener an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Die Maschine darf nicht direkt auf der Strale gefahren werden.

Die Maschine nicht zur Beférderung von Personen verwenden (siehe Abschnitt 1.2 “Gebrauchszweck”). Die
einzige Person an Bord ist der Bediener auf dem Fahrstand.

Auf Rampen mit max. Steigung laut Kapitel “2. TECHNISCHE MERKMALE” darf nur bei abgesenktem
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3.3.3.

Fahrerplatz hinauf- und hinuntergefahren werden.

Es ist verboten, die Maschine als Schleppfahrzeug zu verwenden.

Den Arbeitsbereich Uberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige Gefahren
aufweist.

Wahrend der Anhebung ist inshesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groRe Aufmerksamkeit zu
widmen, um Quetschungen und ZusammenstoRe zu vermeiden.

Arbeitsphasen

Die Maschine verflgt Gber ein System zur Kontrolle der Neigung, das im Falle einer nicht standfesten Stellung
die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit wieder
aufnehmen. Aktivieren sich der akustische Melder und die rote Anzeigelampe am Plattformbedienpult, steht die
Maschine nicht ordnungsgemal (sieche Abschnitt "Gebrauchsweise"). Damit die Arbeit wieder aufgenommen
werden kann, muss die Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht werden. Tritt bei angehobener Plattform
der Neigungsalarm ein, ist das einzig mégliche Mandver die Absenkung der Plattform.
Die Maschine verfiigt iiber eine Uberlastsicherung auf der Plattform, die bei Uberlast die Anhebung und die
Absenkung der Plattform blockiert. Im Falle der Uberlast der bereits angehobenen Plattform wird auch das
Fahrmandver untersagt. Die Plattform kann erst nach Entfernung der tberméaRigen Last wieder bewegt
werden. Falls sich der akustische Melder und die rote Anzeigelampe am Plattformbedienpult einschalten,
bedeutet dies, dass die Plattform Uberbelastet ist (siehe Kapitel "Rote Anzeigelampe Uberlast" ), und die
liberméaRige Last entfernt werden muss, um die Arbeit fortsetzen zu kénnen.
Die Maschine kann wechselweise oder gleichzeitig mit zwei Einrichtungen zur Vermeidung der Scher- und
Quetschgefahr zwischen dem Fahrgestell und der Plattform beim Absenken ausgestattet werden:
1. Die Absenkbewegung der Plattform wird automatisch unterbrochen, wenn sich die Trittflache in etwa 0,5 m
vom Boden entfernt befindet. Unter dieser Bedingung verweist der akustische Melder mit steigender Frequenz
auf die Gefahrensituation. Der Bediener auf der Plattform muss die Absenksteuerung loslassen und darauf
warten, dass sich der akustische Melder ausschaltet (ca. 3 Sekunden), dann kann die Absenksteuerung wieder
betatigt werden. Dies geschieht folgendermalien: Es werden sofort der akustische Melder und (falls
vorhanden) der Melder mit gegentber dem Normalwert erhohter Frequenz aktiviert, wahrend die Bewegung
um ca. 1,5 Sekunden verzogert wird. Die eben beschriebene Modalitat wird dariber hinaus bei jedem
Absenkbefehl aktiviert, der bei geringerer Hohe der Arbeitsplattform als jener fir den automatischen Stopp
erfolgt. (siehe Kapitel ,Anhebung und Absenkung®).
2 Das Kunststoffgehduse des Fahrgestells, das sich unterhalb der Plattform befindet, ist auf Federn
angebracht und wird von Mikroschaltern Uberwacht. Die Auslbung irgendeines Drucks auf dieses Gehause
(zum Beispiel mit einem FuR) verursacht die Einschaltung der roten Anzeigelampe an Bord der Plattform und
des akustischen Melders und untersagt die Absenkung der Plattform.
Die Zugangsgittertiiren zum Fahrerplatz sind mit Mikroschaltern zur Kontrolle der geschlossenen Position
ausgestattet. Sind eine oder beide Gittertiiren nicht ganz geschlossen:
a) Wird, wenn sich die Plattform ganz unten befindet, die Anhebung der Plattform untersagt, aber es ist noch
das Fahren maglich.
b) Werden, wenn sich die Plattform in angehobener Stellung befindet, alle Mandver untersagt.
Die Maschine verfigt (iber eine Einrichtung zur Kontrolle des Ladestatus der Batterie (“Batterieschutz”): betragt
die Batterieladung nur noch 20%, wird der Bediener auf der Plattform durch die vorhandene Anzeige darauf
aufmerksam gemacht. In diesem Zustand wird das Anhebemandver automatisch untersagt; die Batterie muss
sofort geladen werden.
Sich nicht tber die Gelander der Plattform hinauslehnen.
Keine weiten oder hangenden Kleidungsstiicke tragen.
Uberpri]fen, dass sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine aufhalten.
Wenn man auf der Plattform ist, besonders bei Bewegungen darauf achten, dass das Personal am Boden oder
anderen Fahrzeugen nicht berihrt wird.
Bei Arbeiten in offentlich zuganglichen Bereichen ist der Arbeitsbereich mit Hilfe von Schranken oder anderen
zweckdienlichen Signalisierungsmitteln abzugrenzen, damit unbefugtes Personal den Maschinenorganen nicht
zu nahe kommt.
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= Den Fahrstand nur dann anheben, wenn die Maschine auf einem festen und waagrechten Boden steht. Das
Fahrmandver mit angehobenem Fahrstand nur dann tatigen, wenn der darunterliegende Boden fest und
waagrecht ist.
A = Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kdnnen, bei Arbeitsende die Schliissel von dem
Bodenbedienpult nehmen und sicher aufbewahren.
= Die angehobenen Lasten auf dem Fahrstand dirfen hochstens die Flache innerhalb der vorgesehenen
Beinhaltungsrander belegen. Es ist erlaubt, gelegentlich Lasten groferen Mafles anzuheben, vorausgesetzt,
dass die max. Tragfahigkeit dementsprechend verringert, und die Last laut Beschreibung der folgenden Kapitel
befestigt wird.
= Nur verpackte Lasten gleichmaRiger Form und Zusammensetzung anheben, deren Masse nicht groler als die
zulassige Hochstlast ist.
= Esist verboten, Personen auRerhalb des Fahrstandes anzuheben.
Zur Vermeidung etwaiger unvorhergesehener Kontakte mit Hindernissen wird nahegelegt, bei der Wahl des Aufstellungsorts des
Fahrgestells aufmerksam die Abbildungen zu betrachten, die den Wirkungsbereich der Plattform veranschaulichen (Kap. 2).
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3.3.4. Bodendruck der Maschine und Tragfahigkeit des Bodens

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener (berpriifen, ob der Boden die Lasten und spezifischen Bodendriicke mit einem
gewissen Sicherheitsspielraum ertragen kann.

Die folgende Tabelle enthalt die zutreffenden Parameter und zwei Beispiele zur Berechnung des durchschnittlichen Bodendrucks

unter der Maschine und des max. Bodendrucks unter den Radern oder Abstiitzungen (P1 und P2).

ZEICHEN | MASSEINHEIT BESCHREIBUNG ERLAUTERUNG FORMEL
Maschinengewicht ausschlieflich Nennlast.
P1 kg Maschinengewicht Hinweis: Stets auf die Daten der Typenschilder an -
der Maschine Bezug nehmen.
M kg Nennlast Zuldssige max. Tragfahigkeit der Plattform -
Von der Maschine eingenommene Stiitzflache am
A1 cm? Belegte Bodenflache | Boden, festgelegt durch das Ergebnis SPURWEITE Al=cxi
x RADSTAND.
Querbreite der Maschine, gemessen aulerhalb der
Réder.
c cm Spurweite Oder: -
Querbreite der Maschine, gemessen zwischen den
Mittelpunkten der Abstltzungen.
Maschinenlange, gemessen  zwischen  den
Radmittelpunkten.
i cm Radstand Oder: -
Maschinenldnge, gemessen  zwischen den
Mittelpunkten der Abstltzungen.
Stitzbereich am Boden des Rades oder der
Rad- oder Abstiitzung. Der Stiitzbereich eines Rades am
A2 cm? Abstiitzungsbereich Boden muss vom Bediener empirisch (berpruft -
werden; die Stitzflache der Abstlitzung am Boden
hangt von der Form des Stiitzfues ab.
Hochstlast, die von einem Rad oder einer
Abstiitzung auf den Boden Ubertragen werden
P2 kg Hdochstlast auf Rad kann, wenn sich die Maschine in schlechtester i
oder Abstiitzung Stellungs- oder Lastbedingung befindet. Hinweis:
Stets auf die Daten der Typenschilder an der
Maschine Bezug nehmen.
Durchschnittlicher Bodendruck, den die Maschine 1=(P1+M)/
P1 kg/cm? Bodendruck auf den Boden ausibt, wenn sie stillsteht und mit P A1
Nennlast belastet ist.
Hochstdruck, den ein Rad oder eine Abstiitzung auf
) Spezifischer den Boden austibt, wenn sich die Maschine in _
p2 kg/cm Héchstdruck schlechtesten Stellungs- und Lastbedingungen p2=P2/A2
befindet.
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EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT

P1=1395kg
P2 =680 kg

M =250 kg

c=765cm A2J
i=132,0cm
A1=cxi=10098 cm*
A2=T715cm*

p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kglem?
p2 = P2/A2 = 9,5 kglcm?

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=2200 kg i
P2 =920 kg

M =200 kg

c=295¢cm

i=295¢cm
A1=cxi=87025cm? @
A2 =628 cm?

p1=(P1+M)/A1 = 0,03 kg/em*
p2 = P2/A2 = 14,6 kglem* 1

Die nachstehende Tabelle verweist auf die, je nach Art des Bodens unterschiedlichen Tragfahigkeiten des Bodens.

Zur Ermittlung des auf den vom einzelnen Rad verursachten max. Bodendruck bezogenen Werts, auf die Daten der spezifischen
Tabellen jedes Modells Bezug nehmen (Kapitel 2, TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN).

VAN

Verboten ist der Maschinengebrauch, wenn der max. Bodendruck des einzelnen Rades hoher als die
Tragfahigkeit ist, die gemaR Typspezifikation des Bodens, auf dem gearbeitet werden soll, zugelassen ist.

BODENARTEN TRAGFAHIGKEITSWERT IN kg/cm?

Nicht verdichtete Fllerde 0-1
Schlamm, Torf, usw. 0
Sand 1,5
Kies 2
Bréckelige Erde 0
Weiche Erde 0,4
Harte Erde 1
Halbfeste Erde 2
Feste Erde 4
Gestein 15-30

Diese Werte sind richtungweisend, deshalb muss die Tragfestigkeit im Zweifelsfall mit speziellen Untersuchungen festgestellt

werden.

Im Falle von Bauwerken (Betondecken, Briicken, usw.) beim jeweiligen Hersteller nach der Tragfahigkeit fragen.

3.3.5. Hochspannungsleitungen

Die Maschine ist nicht elektrisch isoliert und liefert keinen Schutz gegen den Kontakt oder die Néhe von Stromleitungen.
Es ist Pflicht, einen, den geltenden Vorschriften und der folgenden Tabelle entsprechenden Mindestabstand von Stromleitungen

einzuhalten.
Art der Stromleitungen Spannung (KV) Mindestabstand (m)
<1 3
1-10 35
. 10-15 35
Lichtmasten 15132 5
132-220 7
220 - 380 7
Hochspannungsgittermasten >380 15
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3.4. Gefahrliche Situationen und/oder Unfalle

= Sollte der Bediener bei den vorausgehenden Gebrauchskontrollen oder dem Gebrauch der Maschine einen Defekt feststellen,
der geféhrliche Situationen hervorrufen kann, ist die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine isolieren und ein Schild
anbringen) zu bringen und der Vorfall dem Arbeitgeber mitzuteilen.
= Sollte wahrend des Gebrauchs ein Unfall ohne Verletzung von Bedienern geschehen, der durch Mandvrierfehler (z. B.
ZusammenstoRe) oder erfolgten Materialverschlei® bedingt ist, muss die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine
isolieren und ein Schild anbringen) gebracht und der Vorfall dem Arbeitgeber mitgeteilt werden.
= |m Falle eines Unfalls mit Verletzung eines oder mehrerer Bediener, muss der Bediener am Boden (oder der nicht betroffene
Bediener auf der Plattform) Folgendes tun:
= Er muss sofort den Rettungsdienst rufen.
= Er darf die Mandver zur Absenkung der Plattform auf den Boden nur dann ausflihren, wenn er sich sicher ist,
dass sich der Zustand nicht verschlimmert.
= Die Maschine in Sicherheitsstatus bringen und den Vorfall dem Arbeitgeber mitteilen.

4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE UBERPRUFUNGEN

Die Maschine wird vollkkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom Hersteller
vorgesehenen Funktionen ausiben. Es sind keine Vorbereitungen nétig. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen des
Abschnitts “Bewegung und Transport” befolgen.

Die Maschine auf einer festen, maximal bis zur zuldssigen Hochstneigung geneigten Flache aufstellen (siehe technische
Eigenschaften ,Standfestigkeitsgrenzen®).

4.1. Vertrautmachung

Wer eine Maschine verwenden mdchte, deren Eigenschaften hinsichtlich Gewicht, Hohe, Breite, Lange oder Komplexitat erheblich
davon abweichen, wofir er geschult wurde, hat daflir zu sorgen, dass er mit dieser vertraut gemacht wird, um diese Mankos
auszugleichen.

Der Arbeitsgeber hat daflir zu sorgen, dass alle Bediener, die Arbeitsausriistungen verwenden, auf angemessene Weise
ausgebildet und angelernt werden, um den geltenden Gesundheits- und Sicherheitsvorschriften zu entsprechen.

4.2. Uberpriifung vor dem Gebrauch

Vor Beginn der Arbeit muss man Gber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein und auch
kurz die Informationstafel an Bord der Plattform angesehen haben.
Die Maschine (anhand Sichtkontrolle) auf véllige Unversehrtheit Uberprifen und die Typenschilder mit deren Gebrauchsgrenzen
lesen.
Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener stets nachsehen, dass:
= Die Batterie vollig geladen ist.
Der Olstand zwischen dem Mindest- und Héchstwert liegt (bei abgesenkter Plattform).
Der Boden, auf dem gearbeitet werden soll, ausreichend eben und fest ist.
Die Maschine alle Bewegungen sicher ausftihrt.
Die Rader und die Fahrmotoren ordnungsgemal befestigt sind.
Die Réder in gutem Zustand sind.
Die Gelander gut an der Plattform befestigt sind und die Gittertlr/en korrekt durch die Mikroschalter iberwacht werden.
Die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die Verschweilungen der Hebestruktur tberpriifen).
Die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind.
Die Steuerungen vollkommen funktionstiichtig sind, sei es am Fahrstand sowie am Bodenbedienpult, einschliefilich des
Totmannsystems.

Die Maschine darf nur fir die Zwecke verwendet werden, flr die sie verwirklicht wurde.
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5. GEBRAUCHSWEISE

Vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

VA

ACHTUNG!

Sich ausschlieBlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden sowie in
den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam die folgenden
Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

5.1. Plattformbedienpult

Das Bedienpult befindet sich auf der Plattform und dient zum:.
Ein-/Ausschalten der Maschine und Anwahlen des Bedienpults.
Bewegen der Plattform bei den normalen Arbeitsphasen.

Anzeigen einiger Betriebsparameter (Alarme, Totmannfunktion, usw....)

Hauptschlissel-Wahlschalter

Totmannpedal

A)

B)

C) Lenkungsschalter

D) Steuerungsgriff Fahren (vorwarts /

rickwarts)

Notausschalter

Sensor Freigabe Bewegungen

Knopf Plattformanhebung

Knopf Plattformabsenkung

[) Hupe

L) Batterieanzeige / Betriebstundenzahler
/ Display

(M) Knopf Ladeflachen-Anhebung (Option)

(N) Knopf Ladeflachen-Absenkung
(Option)

(O) Mikroschalter Kontrolle

X —

E
F
G
H

Gittertlirenposition

Damit der Gebrauch aller Steuerungen mdglich

ist, muss man der Sicherheit halber zuvor das
Totmannpedal B betatigen und die linke Hand
auf den Sensor F legen.

Werden wahrend der Ausfihrung eines
Mandvers das Pedal B und/oder der Sensor F
losgelassen, hélt die Bewegung sofort an.

oo,

Abb. 4
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GITTERTURENPOSITION

Die Gittertiirenposition wird durch die zwei Mikroschalter kontrolliert. Ist die Plattform ganz abgesenkt und
A sind eine oder beide Gittertiiren gedffnet, wird die Plattformanhebung untersagt, wahrenddessen das Fahren
befahigt bleibt.
Ist die Plattform angehoben, werden beim Offnen einer oder beider Gittertiiren alle Bewegungen untersagt.

ACHTUNG!

A Halt man den Sensor (F) langer als 10 Sekunden betatigt, ohne dass irgendein Mandver erfolgt, wird das
Bedienpult deaktiviert. Damit die Maschine wieder betriebsfahig ist, muss man die linke Hand vom

Freigabesensor der Bewegungen (F) nehmen und dann wieder auflegen.

5.1.1. Hauptziindschliissel-Wahlschalter

Der Hauptziindschlissel am Plattformbedienpult dient zum:
= Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Bedienpulte:
=  Wenn der Schllsselschalter auf das Zeichen Plattform gestellt wird, ist das
Plattformbedienpult beféhigt. Diese Stellung ist stabil und der Schllissel kann
abgezogen werden.
=  Wenn der Schlisselschalter auf das Zeichen Fahrgestell gestellt ist, ist das
Bodenbedienpult aktiviert (fir Notmandver). Diese Stellung ist stabil und der
Schllssel kann abgezogen werden.
= Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt. Diese Stellung ist stabil und
der Schliissel kann abgezogen werden.

Abb. 5

aufbewahren.

f Befugte Personen mit einem Schliissel ausstatten und den zweiten Schliissel an einem sicheren Ort
Am Arbeitsende den Hauptziindschliissel immer vom Bedienpult ziehen.

A Bei Arbeitsende den Notausschalter betédtigen und stets den Hauptschliissel abziehen.
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5.1.2. Fahren und Lenken

Die zum Versetzen der Maschine verwendeten Steuerungen sind:
= Totmannpedal B
= Sensor Freigabe Bewegungen F
= Griff Fahren D
= Lenkungsschalter C

Damit sich die Fahrbewegung ergibt, zuvor das Totmannpedal B betatigen und die linke Hand auf den Freigabesensor F legen,
dann den Steuerknlippel zum Fahren D und/oder den Lenkungsschalter C betatigen.

Zum geradeaus Fahren den Steuergriff D betdtigen und zum vorwarts Fahren nach vorne zum riickwarts Fahren nach hinten
bewegen.

Abb. 6

Zum Lenken den Lenkschalter C betétigen. Wird links darauf gedriickt, erfolgt die Maschinenlenkung nach links; wird rechts darauf
gedrtickt, erfolgt die Maschinenlenkung nach rechts.

Der Lenkungsschalter ist proportional. Die Weite der Lenkung I4sst sich proportional zu dem auf den Schalter ausgeiibten Druck
andern.

Abb. 7

Wird der Lenkungsschalter ganzlich und gleichzeitig mit dem Griff zum Fahren betétigt (Lenkung beim Fahren), ergibt sich ein
Lenkradius gleich null (eines der Antriebsrader bleibt stehen und stimmt mit der Rotationsachse der Maschine (iberein).
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Wird der Lenkungsschalter ganzlich ohne Betétigung des Griffs zum Fahren betatigt (Lenkung im Stillstand), dreht sich die
Maschine um sich selbst und ermdglicht ein schnelles Umkehren in wenig Platz.

Bei ganz abgesenktem Fahrstand Iasst sich die Fahrgeschwindigkeit bis zur Hochstgeschwindigkeit verstellen. Bei angehobenem
Fahrstand wird automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit zum Fahren eingestellt.

Es ist verboten, mit angehobener Plattform zu fahren, wenn sich der Fahrgestell nicht auf einer ebenen und
ausreichend festen Flache befindet.

Das Fahrmanodver ist verboten, wenn die Biihne angehoben ist und Lasten auf der Ladeflache liegen.
Versetzungen - mit Lasten auf der Ladeflache - nur bei ganz abgesenktem Fahrstand vornehmen.

Bevor irgendwelche Versetzungen getatigt werden, uberpriifen, ob sich Personen und /oder andere
A Fahrzeuge in Nahe der Maschine befinden und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht vorgehen.

Das Fahrmanéver bei angehobener Plattform nur auf ebenem, waagrechtem Gelande durchfiihren und sich
vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine im
Auge behalten.

Beim Fahren mit angehobener Plattform darf der Bediener keine waagrechten Lasten anwenden (der Bediener
an Bord darf nicht an Seilen oder Kabeln ziehen, usw.).

5.1.3. Anhebung/Absenkung der Plattform

Die Steuerungen zum Anheben und Absenken der Plattform sind:

= Totmannpedal B

= Sensor Freigabe Bewegungen F

= Knopf Plattformanhebung H

= Knopf Plattformabsenkung |
Zum Anheben der Plattform zuvor das Totmannpedal B betatigen und die linke Hand auf den Freigabesensor F legen; dann auf
den Anhebungsknopf H driicken.
Zum Absenken der Plattform zuvor das Totmannpedal B betétigen und die linke Hand auf den Freigabesensor F legen; dann auf
den Absenkknopf | driicken.

Abb. 8
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5.1.4. Anhebung/Absenkung der beweglichen Ladeflache mit Elektrosteuerung (OPTION).

Die Steuerungen zum Anheben und Absenken der beweglichen Ladeflache sind:

= Totmannpedal B

= Sensor Freigabe Bewegungen F

= Knopf Ladeflachen-Anhebung N

= Knopf Ladeflachen-Absenkung O
Zum Anheben der Ladeflache zuvor das Totmannpedal B betétigen und die linke Hand auf den Freigabesensor F legen; dann auf
den Anhebungsknopf N driicken.
Zum Absenken der Ladeflache zuvor das Totmannpedal B betatigen und die linke Hand auf den Freigabesensor F legen; dann auf
den Absenkungsknopf O driicken.

Abb. 9

Weitere Anweisungen zum Anheben und Beférdern von Lasten stehen im Kapitel “5.5 Anhebung und

ﬁ Beforderung von Lasten”.
Bei abgesenktem Fahrstand nicht die bewegliche Ladefliche absenken, wenn anderes Material auf dem

Bodenladeraum vorhanden ist.
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5.1.5. Manuelle Ladeflichen-Positionierung (SERIENMASSIG)

Die serienméaRige vordere Ladeflache der Maschine I&sst sich den Bedlrfnissen des Bedieners entsprechend von Hand auf

verschiedene Hohen positionieren.
Zum Versetzen der Ladeflache an dem auf der Abbildung zu sehenden Griff P ziehen und die Ladeflache auf die gewlinschte

Position (oben oder unten) verstellen. Den Griff P loslassen und tberpriifen, ob die Ladeflache an der gewlinschten Stelle arretiert
wurde.

— 3

Nl

i

Abb. 10

ﬁ Weitere Anweisungen zum Anheben und Beférdern von Lasten stehen im Kapitel “5.5 Anhebung und
Beforderung von Lasten”.
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5.1.6. Weitere Funktionen des Plattformbedienpults

5.1.6.1. Notausschalter (E)

Bei Betatigung des roten Notausschalters werden alle Steuerfunktionen der Maschine
unterbrochen. Fir die normalen Funktionen diesen Knopf um % im Uhrzeigersinn drehen
(siehe Position B).

Im Falle einer Betriebsstdrung dient die Betatigung des roten Notausschalters auch zur
Systemriickstellung.

Wird die Maschine ein paar Minuten lang nicht betatigt, schaltet sich das Steuersystem von
selbst ab.
Zur Fortsetzung der Arbeit den Notausschalter betatigen und wieder aktivieren.

Abb.11

5.1.6.2. Hupe (J)

Diese Hupe macht darauf aufmerksam, dass die Maschine versetzt wird; zur Betatigung der
Hupe auf die Taste | driicken.

Abb.12

5.1.6.1. Batterieanzeige / Betriebstundenzahler |/

Display (L) ’:]
X |wourmerer

Zeigt den Ladestand der Batterie (Battery charge), die
Betriebsstunden der Maschine (hourmeter), Fehlermeldungen
des Steuersystems (alarms + alarm led), eventuell nétige
Wartungen (maintenance plan) an. Des Weiteren ist eine rote
LED vorhanden, die im Falle von Alarmen und/oder
Fehlermeldungen aufleuchtet.

Batterieanzeige: Leuchtet der ganze Balken, ist die Batterie

zu 100% geladen. Leuchtet nur ein Segment und blinkt das
Batterieicon, hat die Batterieladung die Mindestschwelle von

>

Im

0866888 g

&

O

20% erreicht. Abb.13

In diesem Zustand wird die Anhebung der Plattform automatisch untersagt. Die Batterie sofort laden. Ferner ist es angebracht, die

Batterie taglich im Laufe der Nacht und im Falle langerer Betriebspausen nachzuladen.

Stundenzéhler: das System ist zwecks Ausfiihrung der vorgesehenen Wartungen zum Z&hlen der Betriebsstunden der an der
Maschine vorhandenen Vorrichtungen programmiert. Wenn die Maschine eingeschaltet ist, aber keine Bewegung gemacht wird,

zahlt das System keine Betriebsstunden. Beim Zahlen der Stunden blinkt das Icon des Betriebstundenzéhlers.

Wichtigste Fehler-/Alarmmeldungen:
- ...11=zu starke Neigung
- ...14 = eine/zwei Gittertiren gedffnet
- ...51 = Quetschschutzverfahren
- ...79 = Pedal und/oder Handsensor nicht betatigt
- ...87 = Uberlast auf der Plattform
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5.2. Bodenbedienpult

Am Boden sind an verschiedenen Stellen (siehe nachstehende Abbildung) die folgenden Steuereinrichtungen angebracht:

Tmoomp

Notausschalter (Hauptstromkreis)
Notausschalter (Steuerkreis)

Schalter Plattform-Anhebung/Absenkung
Schalter Bremsenldsung flir Notschleppmandéver
Schmelzsicherungen

Akusticher Bewegunsmelder

Zum Zugang zu den Steuerungen/Vorrichtungen B-C-D-E-F mit der Hand die auf dem Fahrgestell befindliche Ladeflache anheben.

Abb. 14

Das Bodenbedienpult nur bei Notstinden zum Einfahren der Plattform oder fiir Wartungsvorgénge
verwenden.

Bei Arbeitsende den Notausschalter am Boden betétigen und stets den Hauptziindschliissel von der
Plattform abziehen.

ES IST VERBOTEN
das Bodenbedienpult bei an Bord der Plattform befindlichem Personal als Arbeitsplatz zu verwenden.

ES IST VERBOTEN,
den Schalter zur Lésung der Standbremse zu verwenden, wenn sich Personal auf der Plattform befindet
und/oder wenn das Geldnde nicht eben ist.
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5.2.1. Notausschalter (Hauptstromkreis) (A)

Beim Betétigen des roten Notausschalters erfolgt die sofortige Abschaltung der
Maschine. Zieht man daran, geht der rote Notausschalter heraus, mit folglicher
Aktivierung des Hauptstromkreises der Maschine.

5.2.1. Notausschalter (Steuerkreis) (B)

Durch Betétigung dieses Schalters wird die Maschine ganz abgeschaltet. B
Dreht man ihn um % Umdrehung (im Uhrzeigersinn), kann man die
Maschine einschalten. <

Abb. 16

5.2.2. Hebel Anhebung/Absenkung Plattform (C)

Dieser Hebel dient zum Anheben und Absenken der Plattform. Diese
Bedienung funktioniert nur dann, wenn der Hauptschllissel an der Plattform
nach unten auf “ON” gestellt wird (Bodenbedienpult angewanhlt). Achtung:
Das Bodenbedienpult ist nur zur Notbewegung der Plattform oder zur
Wartung gedacht und darf nicht fiir andere Zwecke verwendet werden.

Abb. 17
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5.2.3. Bremsenlosungsschalter fiir Notschleppmandéver (D)

Dieser Schalter erlaubt es, die (elektrisch gesteuerte) Standbremse im
Notfall auszuschalten, damit man die Maschine schleppen kann.

Es sind keine anderen Verwendungen

Siehe auch Kapitel NOTSCHLEPPMANOVER.

dieses Knopfes erlaubt.

Abb. 18

5.24. Schmelzsicherungen (E)

Schmelzsicherungen zum Schutz verschiedener Teile des elektrischen

Steuerkreises.

5.2.5. Akustischer Bewegungsmelder (F)

Die Maschine ist mit einem
ausgestattet, der wie folgt funktioniert:

e Normalerweise mit aussetzendem Ton in circa 2-Sekunden-
Frequenz zur Anzeige aller Maschinenmandver.

e Mit aussetzendem Ton in 0,5-Sekunden-Frequenz zur Anzeige
der Gefahr des Einschlusses in der Hebestruktur bei der

letzten  Strecke  der

"Anhebung/Absenkung der Plattform").

akustischen  Bewegungsmelder

Absenkung  (sieche  Abschnitt

ARO
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5.3. Zugang zum Fahrstand

Die “Zutrittsposition" ist die einzige Position, in der die Ladung und Abladung von dem Bediener aufivon der Plattform erlaubt ist.
Die Plattform befindet sich in der “Zutrittsposition”, wenn sie ganz abgesenkt ist.

Zum Betreten der Plattform die Gittertiiren A 6ffnen und sich an den
Fahrerplatz begeben.

Wenn man sich am Fahrerplatz befindet, Uberprifen, dass die
Gittertliren ganz geschlossen sind.

Zum Betreten des Fahrstandes nur die Zugangsmittel
verwenden, mit denen die Maschine ausgestattet ist.

A Beim Ein- und Aussteigen stets zur Maschine schauen
und sich an den Einstiegspfosten festhalten.

ACHTUNG!
Die Stellung der Gittertiiren beeinflusst den
Maschinenbetrieb: Nur bei ganz geschlossenen
A Gittertiiren sind alle Maschinenfunktionen aktiv.

Ist die Plattform ganz abgesenkt und sind eine oder
beide Gittertiiren ge6ffnet, wird die Plattformanhebung
untersagt, wahrenddessen das Fahren beféhigt bleibt.
Ist die Plattform angehoben, werden beim Offnen einer
oder beider Gittertiiren alle Steuerungen untersagt.

ES IST VERBOTEN,
A die Plattform zu verlassen oder einzusteigen, wenn sich
diese nicht in der zum Ein- und Aussteigen bestimmten
Stellung befindet.

5.4. Anlassen der Maschinen

Damit die Maschine eingeschaltet werden kann, muss der 230-V-Versorgungsstecker ausgesteckt und
A folglich das Ladegerat abgeschaltet sein (siehe Abschnitt Batterieladung).

Wenn die Maschine an die Stromleitung angeschlossen ist (Ladegerat in Betrieb), ist die Maschine

abgeschaltet und kann nicht eingeschaltet werden.

Zum Anlassen der Maschine muss der Bediener:

Den roten Notausschalter herausziehen.

Auf die Plattform steigen.

Den Hauptziindschlissel auf Plattformbedienpult drehen.

Den Notausschalter an der Plattform lésen (siehe vorherigen Abschnitt).

Unter Befolgung der in den vorherigen Abschnitten angeflihrten Anweisungen die verschiedenen Funktionen verrichten.
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5.5. Anhebung und Beférderung von Lasten

ACHTUNG! Um Risiken wegen Instabilitat und Herunterfallen von Materialien zu vermeiden, die Anweisungen
dieses Kapitels befolgen.
Die Plattform ist vornehmlich zum manuellen Entnehmen, Laden, Entladen von Materialien bestimmt, die
verpackt sind und/oder eine gleichmaRige Form sowie geringes MaB und Gewicht haben. Die max.
Tragfahigkeit ist so aufgeteilt:

= 90 kg Material auf der Ladeflache an der Plattform

= 130 kg Material auf der Ladeflache am Boden

= 120 kg auf dem Bedienerplatz
Es ist strikt verboten, die angegebenen und auf dem Schild am anhebbaren Fahrstand angefiihrten max.

A Tragfahigkeiten zu iiberschreiten.

Die Lasten sind innerhalb des Umfangs der LADEFLACHE AN DER PLATTFORM und/oder innerhalb des
BODENLADERAUMS zu plazieren. Es ist erlaubt, gelegentlich Lasten groBeren MaRes anzuheben,
vorausgesetzt, dass die max. Tragfahigkeit dementsprechend verringert, und die Last laut Beschreibung der
folgenden Kapitel befestigt wird.

ES IST VERBOTEN (auch wenn die max. Tragfahigkeit eingehalten wird), an den Hebestrukturen angehangte
Lasten anzuheben/zu beférdern.

ES IST VERBOTEN, unstabile Lasten anzuheben/zu befordern.

ES IST STRIKT VERBOTEN, Personen auf den Maschinenteilen, die fiir die Materialanhebung/-beférderung
bestimmt sind, anzuheben oder zu befordern.

5.5.1. Ladeflache an der Plattform und Bodenladeraum

Die nebenstehende Abbildung zeigt die Hauptteile der BEWEGLICHEN
LADEFLACHE und des BODENLADERAUMS.

A - Bodenladeraum

B - Bewegliche Ladeflache

C - Versenkbare Bordwande zum Riickhalten der Lasten.
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5.5.

VA

2.  Anhebung und Beforderung der Lasten auf der Ladeflache an der Plattform

Es ist strikt verboten, die angegebenen und auf dem Schild am anhebbaren Fahrstand angefiihrten max.
Tragfahigkeiten zu iiberschreiten.

Die Lasten sind innerhalb des Umfangs der Ladeflache zu plazieren. Es ist erlaubt, gelegentlich Lasten mit
groReren Abmessungen anzuheben, vorausgesetzt, dass die max. Tragfahigkeit dementsprechend verringert,
und die Last laut Beschreibung der folgenden Kapitel befestigt wird.

Nur Materialien anheben/befordern, die verpackt sind und/oder eine gleichmaBige Form mit geringen
Abmessungen und Gewicht haben.

Das Fahrmanodver ist verboten, wenn der Fahrstand angehoben ist und Lasten auf der beweglichen
Ladeflache liegen. Versetzungen - mit Lasten auf der Ladefliche - nur bei ganz abgesenkter Plattform
vornehmen.

Die bewegliche Ladeflache (Option) nicht absenken, wenn auf dem Bodenladeraum Material vorhanden ist.

Zum Anheben/Befordern von Material auf der LADEFLACHE:

Sich dem Regal/Ausstellrahmen, auf dem sich das zu entnehmende Material befindet, nahern, indem man gemaR
Anweisungen der vorherigen Kapitel die Steuerungen verwendet.

Zum Verschieben der Lasten vom Regel/Ausstellungsrahmen zur Ladeflache, die dem Regal am nahesten liegende
Bordwand versenken und die Arbeitsbihne so weit anheben oder absenken, bis sie sich in derselben Hohe des
Regals/Ausstellungsrahmens befindet. Die anderen zwei Bordwande hochgehen lassen, um das Herunterfallen der Last
zu vermeiden.

Die Last auf die Ladeflache verschieben und ihre Stabilitat berprifen (Lasten grolen Umfangs eventuell an den
vorbereiteten Lochern A anbinden).

Die Plattform absenken.

Die Ladeflache so absenken, dass die mit der Maschine zuriickzulegende Strecke gut sichtbar ist.

Sich mit der Maschine an die fiir das entnommene Material vorgesehene neue Stelle begeben.

Das zuvor geladene Material an der neuen Stelle entladen, indem man die obigen Anweisungen auf umgekehrte Weise
ausfihrt.

Abb. 24

>
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5.5.3. Beforderung von Lasten auf dem Bodenladeraum

Es ist strikt verboten, die angegebenen und auf dem Schild am anhebbaren Fahrstand angefiihrten max.
Tragfahigkeiten zu iiberschreiten.
Nur Materialien beférdern, die verpackt sind und/oder eine gleichmaRige Form mit geringen Abmessungen

A und Gewicht haben.

Die Lasten sind innerhalb des Umfangs des Bodenladeraums zu plazieren. Es ist erlaubt, gelegentlich Lasten
mit groReren Abmessungen anzuheben, vorausgesetzt, dass die max. Tragfahigkeit dementsprechend
verringert, und die Last laut Beschreibung der folgenden Kapitel befestigt wird.

Die bewegliche Ladeflache (Option) nicht absenken, wenn auf dem Bodenladeraum Material vorhanden ist.

Auf dem BODENLADERAUM nur Materialien beférdern, die
verpackt sind und eine gleichmaRige Form mit geringen
Abmessungen haben und deren Stabilitdt Gberpriifen, bevor
man mit den Maschinenversetzungen beginnt.

Etwaige Lasten mit groRen Abmessungen an den vorbereiteten
Léchern A anbinden.
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5.6. Anhalten der Maschine
5.6.1. Normales Anhalten

Bei Normalgebrauch der Maschine wird das Mandver durch Loslassen der Steuerungen gestoppt. Das Anhalten erfolgt in einer
vom Werk eingestellten Zeit, damit die Bremsung sanft ist.

5.6.2. Notausschalter

Sollte es aufgrund gewisser Umstande nétig sein, kann der Bediener von der Plattform sowie von der Bodenbedienpult aus sofort
alle Funktionen stoppen.

Wird der Notausschalter am Plattformbedienpult betétigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine.

Am Bodenbedienpult:
=  Wird der Notausschalter am Bodenbedienpult betétigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine.
= Wird der Notausschalter des Hauptstromkreises betétigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine.

Zur Wiederaufnahme der Arbeit:
= Vom Plattformbedienpult aus den Notausschalter um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.
= Am Bodenbedienpult:
o Den Notausschalter am Bodenbedienpult um %2 Umdrehung drehen.
o Den roten Notausschalter des Hauptstromkreises herausziehen.
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5.7. Manuelle Notabsenkung

® ) ES IST VERBOTEN,
Zum Absenken der Plattform mit Uberlast die Steuerung zur manuellen Notabsenkung verwenden.

Im Falle eines Elekirik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfithrung der
Notabsenkung wie folgt verfahren:
= Den Nothebel A herausziehen.
= Den guten Verlauf der Absenkung berwachen und
sicherstellen, dass sich nichts und niemand in der
Absenkungsbahn befindet.

ACHTUNG: DIE NOTABSENKUNGSTEUERUNG LASST SICH
JEDERZEIT UNTERBRECHEN, INDEM MAN DEN HEBEL A"
LOSLASST.

ﬁ Diese Funktion darf nur im Notfall verwendet werden, wenn die Triebkraft zur Notabsenkung des Fahrstandes
nicht vorhanden ist.

5.8. Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemaf den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:
= Die Maschine stets in Ruhestellung bringen (ganz abgesenkte Plattform).
Die Maschine an einem sicheren Ort, auf ebenem und ausreichend festem Boden abstellen.
Die Schliissel vom Bedienpult ziehen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen.
Den Notausschalter am Plattformbedienpult betétigen.
Die Batterie laden (siehe Abschnitt "Wartung").
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6. BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1. Bewegung

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels “GEBRAUCHSWEISE”, Abschnitt “Fahren und
Lenken” befolgen.

Bei ganz abgesenkter Plattform kann man mit beliebig einstellbaren verschiedenen Geschwindigkeiten mit der Maschine fahren.
Wenn die Plattform hochgeht und eine gewisse Hohe iberschreitet, wird automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit zum Fahren
eingeschaltet.

ACHTUNG!

Das Fahrmanéver mit angehobener Plattform kann je nach Bestimmungsland unterschiedlichen Begrenzungen
unterliegen. Informieren Sie sich diesbeziiglich bei den Einrichtungen zum Gesundheitsschutz der Bediener
am Arbeitsplatz.

Es ist strengstens verboten, das Fahrmanéver bei angehobenem Fahrstand auf Geldnde durchzufiihren, das
nicht waagrecht, fest und eben ist.

Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréBter Vorsicht vorgehen.

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt wurden.

Sich vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine im
Auge behalten.

Kommt beim Fahren mit angehobener Plattform eine Erhebung oder ein Schlagloch vor, stiitzt sich die
Maschine auf einen oder beide Kippschutzschlitten und es besteht keine Gefahr fiir den Bediener.

Senkt man jetzt die Plattform ganz ab, kann es vorkommen, dass - falls beide zum Fahren bestimmten Rader
vom Boden angehoben sind - die Maschine den Sperrezustand von selbst nicht verlassen kann. Es muss das
Notschleppen (siehe Abschnitt “Notschleppen”) vorgenommen werden.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

Beim Versetzen der Maschine mit angehobenem Fahrstand diirfen keine waagrechten Krafte angewandt
werden (der Bediener an Bord darf nicht an Seilen oder Kabeln ziehen, usw.).

6.2. Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplatze die nachstehenden Anweisungen befolgen. Angesichts der Abmessungen
einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport (ber die in lhrem Land fir den StraRenverkehr vorgesehenen
Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

VAN

Vor dem Transport die Maschine abschalten und die Schliissel abziehen.

Es darf sich niemand in Nahe oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen plotzlichen
Bewegungen zu vermeiden.

Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der Arme oder der Plattform anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem man die
Plattform in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Verladen der Maschine auf das Fahrzeug wie folgt vorgehen:

Mittels Laderampen und den Fahrsteuerungen, die sich auf dem Fahrstand befinden, kann er die Maschine unter
Befolgung der im Kapitel ,GEBRAUCHSWEISE® unter dem Abschnitt “Fahren und Lenken” angefiihrten Anweisungen zur
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richtigen Kombination der Fahrsteuerungen direkt auf das Transportfahrzeug bringen (falls die Steigung der Rampen
innerhalb des in den ,TECHNISCHEN MERKMALEN*" angegebenen max. Steigungsvermogens liegt und die Tragfahigkeit
der Rampen dem Gewicht angemessen ist). Achtung: Wahrend dieses Vorgangs keine anderen Ausleger anheben, damit
die Sicherheitsmikroschalter nicht aktiviert werden, die bei geneigter Maschine alle Manéver mit Ausnahme der
Absenkungen untersagen. Die Festlegung der Neigung kann durch Gebrauch einer elektronischen Libelle oder empirisch
auf folgende Weise erfolgen: Ein Holzbrett bekannter Lange auf die zu messende Neigung legen, eine Wasserwaage auf
das Holzbrett legen und das abwarts befindliche Ende bis zur Nivellierung anheben. Jetzt den Abstand zwischen Brett und
Boden (A) messen, durch die Brettlange (B) teilen und mit 100 multiplizieren. Folgende Abbildung fasst die Methode
zusammen.

NP INDINININININININININIDN
A aaa

X :
B R N A N A N N A N A RTINS

= Mittels der 4 Verankerungslochern an den Seitenwénden der Maschine kann diese mit Haken und Stahlseilen
(Sicherheitsfaktor 5, siehe Maschinengewicht in den technischen Daten), die an den mit den Schildern gekennzeichneten
Ldchern (siehe Abb. 27) eingeh&ngt werden, angehoben werden.

= Die Maschine mittels Hubwagen angemessener Tragfahigkeit (siche Maschinengewicht in den “Technischen
Merkmalen”) anheben, dessen Gabeln mindestens so lang wie die Maschinenbreite sein mussen. Die Gabeln dort an der
Maschine einfilhren, wo die beziiglichen Aufkleber angebracht sind Abb.28. Sollten diese nicht vorhanden sein, ist es
STRIKT VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuheben. Die Maschinenanhebung mittels Hubwagen hat
durch einen qualifizierten Bediener zu erfolgen.

Abb. 27 Abb. 28

Nachdem die Maschine auf der Ladepritsche plaziert wurde, mit Seilen/Bandern befestigen, die am Handlauf
A des Fahrstandes angebunden werden.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine iiberpriifen.
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6.3. Notschlepp

Im Falle einer Panne, die Maschine wie folgt schleppen:

=  Die Maschine anhand der vorgesehenen Ose A anhangen.

= Von der Plattform aus durch den Schliisselwahlschalter B das
Bodenbedienpult anwahlen.

= Der Bodenladeraum C anheben und entfernen.

= Am Bodenbedienpult den Schalter D zur Bremsenlésung
betdtigen und auf die auf der Abbildung zu sehende Position
stellen.

= Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen
(Achtung: Unter diesen Umstanden lasst sich die Maschine nicht
bremsen).

Es ist zu berticksichtigen, dass die Maschine dank ihres begrenzten
Gewichts bei geloster Bremse auch von Hand geschoben werden
kann.

Nach erfolgtem Schleppvorgang die anfanglichen Bedingungen
wieder herstellen.

Abb. 29

Diesen Vorgang nur auf ebenem Boden mit ganz langsamer Geschwindigkeit ausfiihren und sich
i vergewissern, dass sich keine Sachen oder Personen im Arbeitsbereich des Hubfahrzeugs befinden.

Die Maschine nicht ungebremst stehen lassen. Falls die Bremsen véllig auBer Betrieb gesetzt sind, Keile unter
die Réder schieben, damit sich die Maschine nicht fortbewegen kann.
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7. WARTUNG

VAN

Die Wartungsarbeiten bei stillstehender Maschine, abgezogenem Schliissel und Plattform in Ruhestellung
ausfiihren.

Die folgend beschriebenen Wartungsvorgénge gelten fiir eine Maschine, die unter normalen Bedingungen
verwendet wird. Im Falle schwieriger Gebrauchsbedingungen (extreme Temperaturen, angreifendes
Umfeld, usw.) oder infolge eines langen Maschinenstillstandes muss man sich zwecks Anderung der
Haufigkeit der Einsatze an den AIRO Kundenservice wenden.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen. Alle
Wartungsvorginge haben entsprechend den Bestimmungen iiber die Sicherheit der Bediener zu erfolgen
(Arbeitsraume, geeignete personliche Schutzausriistungen, usw.).

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgange durchfiihren. Bei
Bedarf (z. B. Panne, Radaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, dass die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit sich die
Plattform nicht aus Versehen absenken kdnnen.

Die Batteriekabel loslésen und die Batterien im Falle von SchweiBungsarbeiten schiitzen.

Im Falle des Austauschs von Bauteilen, nur Original-Ersatzteile verwenden.

Eventuell angeschlossene 230V-Ws-Anschliisse ausstecken.

Die Schmiermittel, Hydraulikole, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt und
mit voller Sicherheit unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer Kontakt
mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten verursachen. Sich mit Wasser und Seife waschen und
reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen, insbesondere mit Elektrolyten, ist gefahrlich;
reichlich mit Wasser spiilen und den Arzt aufsuchen.

ACHTUNG!
ES IST STRIKT VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT INZUSAMMENHANG STEHENDE MASCHINENORGANE
ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN ZU ANDERN.

7.1. Maschinenreinigung

Zum Reinigen der Maschine einen feuchten Lappen verwenden und darauf achten, dass folgende Teile nicht nass werden:
= Steuerungstriebe am Boden sowie am Fahrstand (Griffe, Schalter, Druckkndpfe, usw.)
= Elektrobauteile
= Elektromotoren
= Ladegeréat

VAN

Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu waschen.
Schaden wegen Einsickerung von Wasser gehen nicht auf Garantie.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist, folgendes tun:
= Die Maschine abtrocknen.
= Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit tGberpriifen.
= Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
= Die Gleitwege und die Mutterschraube der beweglichen Ladeflache (Option) schmieren.

ARO
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7.2. Allgemeine Wartung

Nachstehend eine Auflistung der vorgesehenen wichtigsten Wartungsvorgange und die bezligliche Haufigkeit (die Maschine ist mit
Betriebsstundenzéhler ausgestattet).

Vorgang Haufigkeit
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Nach den ersten 10
Betriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nach den ersten 10
Betriebsstunden
Batteriezustand Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Wadchentlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Die Gleitelemente schmieren Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Notvorrichtungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der elektrischen Verbindungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der hydraulischen Verbindungen Jahrlich
RegelmaRige Betriebsprifung und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Bremssystems Jahrlich
Uberpriifung der Eichung und des Betriebs des Neigungsmessers Jahrlich
Betriebspriifung und Einstellung der Uberlastsicherung Jahrlich
Betriebspriifung des Mikroschalters M1 Jahrlich
Betriebspriifung des Mikroschalters M3 Jahrlich
Betriebsprifung der Gittertir-Mikroschalter M14-M15 Jahrlich
Betriebsprifung der Mikroendschalter der beweglichen Ladeflache M16-M17 (Option) Jahrlich
Uberpriifung der Scherenschutz-Mikroschalter am Fahrgestell (Sonderausstattung) M18- Jahrlich
M19-M20-M21
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannsystems Jahrlich
Hydraulikfilter austauschen Zweijahrlich
Vélliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich
A BINNEN 10 BETRIEBSJAHREN IST DIE MASCHINE EINER VOLLKOMMENEN
UBERPRUFUNG/UBERHOLUNG DURCH DIE HERSTELLERFIRMA ZU UNTERZIEHEN.
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7.2.1.

Den Zustand folgender Bauteile Uberprifen und gegebenenfalls nach
den ersten 10 Betriebsstunden und darauffolgend mindestens einmal
im Jahr alle Schrauben nachziehen:

Réderschrauben
Feststellschrauben Antriebsgetriebemotoren
Seegerring Plattformbefestigung
Feststellschrauben Ladeflache
Feststellschrauben Hebestruktur
Feststellschrauben mechanische Winde
Hydraulische Anschliisse

Nogakkwp =

Verschiedene Einstellungen

Fur die Schraubenanziehmomente auf folgende Tabelle Bezug il
nehmen.
5
SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2. Schmierung

Mindestens einmal im Monat alle mit Schmiernippel (oder
Vorbereitung fiir Schmiernippel) ausgestatteten Gelenkstellen
schmieren.

Es wird geraten, mindestens einmal im Monat mit einer Spachtel
oder einem Pinsel das Teleskop-Ausfahren zu schmieren.

Ferner wird daran erinnert, die Gelenkstellen zu schmieren:
= Nach der Maschinenreinigung.
= Vor dem Gebrauch der Maschine nach einem langen
Stillstand.
= Nach dem Gebrauch unter besonders widrigen
Bedingungen (starke Feuchtigkeit; sehr staubig; im
Kistenbereich; usw.).

Alle auf nebenstehender Abbildung markierten Stellen (und
folglich alle mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen) mit Fett
Typ:

ESSO BEACON-EP2 oder gleichwertiges Schmierfett.

7.2.3. Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikols

Nach den ersten 10 Betriebsstunden und dann mindestens einmal
im Monat eine Sichtkontrolle des Behélterstandes anhand des
Verschlusses mit Messstab (Teil A nebenstehender Abbildung)
vornehmen und sich vergewissern, dass der Stand stets zwischen
dem Hachst- und Mindestwert liegt.

Bei der Olstandkontrolle muss sich die Maschine auf ebenem
Boden befinden und die Biihne ganz abgesenkt sein.

Mindestens alle 2 Jahre vollkommen das Hydraulikdl wechseln.

Falls das Hydraulikdl ausgetauscht werden muss, dieses durch
den Fullstutzen B ansaugen und in einem besonderen Behalter
sammeln.

Abb. 32
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Nur die in folgender Ubersichtstabelle angegebenen Oltypen und -mengen verwenden.

HYDRAULIKOL
TYP TYP "
MARKE 20°C 479°C 30°C +48°C NOTIGE MENGE
STANDARD-SYNTHESEOLE
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22 25 Liter
BP Energol SHF46 Energol SHF22
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION
PANOLIN | HLP SINTHE46 |HLP SINTH E22

ﬁ Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

Die Schmiermittel, Hydraulikéle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt und mit voller Sicherheit unter
Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten
verursachen. Sich mit Wasser und Seife waschen und reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen, insbesondere mit
Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser spiilen und den Arzt aufsuchen.
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7.2.3.1. Biologisch abbaubares Hydraulikol (Option)

Auf Kundenwunsch kénnen die Maschinen mit umweltvertraglichem, biologisch abbaubarem Ol ausgeriistet werden. Biologisch
abbaubares Ol ist eine vollkommen synthetische, zinkfreie, nicht umweltschadliche, hochwirksame Fliissigkeit auf Basis gesattigter
Ester, die mit speziellen Additiven kombiniert sind. Mit biologisch abbaubarem Ol ausgeristete Maschinen haben dieselben
Bauteile wie Standardmaschinen, es ist aber angebracht, den Gebrauch derartigen Ols schon gelegentlich des Baus zu
bertcksichtigen. )

Im Falle der Umstellung von Hydraulikél auf Mineralbasis auf “Bio™-Ol ist nachstehendes Verfahren zu befolgen.

7.23.1.1. Entleerung

Das warme Hydraulikdl aus der ganzen Anlage ablassen (Oltank, Zylinder, dicke Schiduche).

7.2.3.1.2. Filter

Die Filtereinsatze austauschen. Standardfilter verwenden, wie vom Hersteller vorgesehen ist.

7.23.1.3. Spiilung

Nachdem die Maschine véllig entleert wurde, mit der Nennmenge “Bio”-Ol auffiillen.

Die Maschine anlassen und bei geringer Drehzahl mindestens 30 Minuten lang alle Betriebsbewegungen ausfiihren.
Gemal Punkt 7.2.3.1.1. die Flissigkeit aus dem Anlageninneren ablassen.

Achtung: Im Laufe der ganzen Spllung vermeiden, dass das Hydrauliksystem Luft ansaugt.

7.23.1.4. Auffiillung
Nach der Spllung den Hydraulikkreis auffiillen, entliften und den Stand tberpriifen.
Berticksichtigen, dass die hydraulischen Leitungen beim Kontakt mit der Flissigkeit anschwellen kénnen.
Ferner auch berticksichtigen, dass ein Kontakt der Fliissigkeit mit der Haut R6tungen oder Reizungen hervorrufen kann.
Es wird nahegelegt, bei diesen Vorgangen zweckdienliche PSA zu tragen (wie z. B. Schutzbrille und Handschuhe).

7.2.3.1.5. Inbetriebsetzung / Kontrolle

“Bio”-Ol hat ein regulares Verhalten, bedarf aber trotzdem regelméRiger Kontrollen, indem man in vorbestimmten Zeitabstanden
eine Probe entnimmt:

ZEITABSTAND DER KONTROLLEN NORMALER GEBRAUCH INTENSIVER GEBRAUCH
1. KONTROLLE NACH 50 BETRIEBSSTUNDEN 50 BETRIEBSSTUNDEN
2. KONTROLLE NACH 500 BETRIEBSSTUNDEN 250 BETRIEBSSTUNDEN
3. KONTROLLE NACH 1000 BETRIEBSSTUNDEN 500 BETRIEBSSTUNDEN
FOLGENDE KONTROLLEN 1000 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1 | 500 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1
BETRIEBSJAHR BETRIEBSJAHR

Auf diese Weise ist man stets tiber den Zustand des Fluids informiert und kann es so lange verwenden, bis es seine Eigenschaften
verlustig gegangen sind. Normalerweise, wenn keine verunreinigenden Stoffe vorhanden sind, ist es niemals erforderlich, das
ganze Ol zu wechseln, sondern nur beschrankte Nachfiillungen vorzunehmen.

Die Olproben (mindestens 500 ml) sind zu entnehmen, wenn das System auf Betriebstemperatur ist.

Es wird nahegelegt, saubere, neue Behalter zu verwenden.

Die Proben an den Lieferant des “Bio’-Ols schicken.

Beim gebietszusténdigen Handler nach der Adresse fragen.

Es ist Pflicht, Kopien des Untersuchungsberichts im Kontrollregister aufzubewahren.
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7.23.1.6. Mischung

Vermischungen mit anderen biologisch abbaubaren Olen sind nicht erlaubt.
Der Restanteil Mineraldl darf nicht mehr als 5% der Gesamtfiillmenge betragen, vorausgesetzt, dass das Mineraldl fiur denselben
Gebrauch geeignet ist.

7.2.31.7. Mikrofiltration

Wird die Umstellung an Gebrauchtmaschinen vorgenommen, ist das starke Schmutzauflosungsvermégen von biologisch
abbaubarem Ol zu berticksichtigen.

Nach einer Umstellung kann es vorkommen, dass sich im Hydrauliksystem vorhandene Ablagerungen auflésen, die Schéaden
verursachen konnen. In Extremfallen kann die Spilung der Dichtungssitze Ursache flr groRere Lecks sein.

Um Schaden zu vermeiden und eine Beeintrachtigung der Olqualitat auszuschlieRen, empfiehlt es sich, nach der Umstellung eine
Filtration des Hydrauliksystems mit Hilfe einer Mikrofiltrationsanlage durchzufiihren.

7.2.3.1.8. Entsorgung

Da es sich bei biologisch abbaubarem Ol um einen geséttigten Ester handelt, ist es fiir thermische sowie materielle Verwertung
geeignet.

Es bietet deshalb dieselben Entsorgungs-/Verwertungsmaglichkeiten wie Abfallol auf Mineralbasis.

Dieses Ol kann verbrannt werden, wenn es die Ortliche Gesetzgebung zulésst. i

Anstelle der Entsorgung in der Deponie oder der Verbrennung empfiehlt sich das Recycling des Ols.

7.23.1.9.  Nachfiillung

Die Nachfiillung des Ols hat STETS NUR mit demselben Produkt zu erfolgen.
Anmerkung: Der Hichstwert der Verunreinigung durch Wasser betragt 0.1%.

ﬁ Beim Wechseln oder Nachfiillen darauf achten, dass das Hydraulikol keine Umweltverschmutzung
verursacht.

7.24. Austausch des Hydraulikfilters

Die Maschine ist mit Saugfilter ausgestattet, der im Behalterinneren ist.
Es ist empfehlenswert, diesen mindestens alle zwei Jahre
auszutauschen.

Zum Ersetzen des im Behélterinneren angebrachten Saugfilters muss

man:

= Die Maschine ausschalten und hierzu den Notausschalter am
Plattformbedienpult betétigen.

= Die Schlauche vom Behalter loslosen.

= Den Flansch A abschrauben.

= Den Filter B vom Saugrohr abschrauben und mit Losemittel
reinigen und vom Anschluss aus mit Druckluft hindurchblasen oder
eventuell das Filterelement ersetzen.

Zur Wiederherstellung des urspriinglichen Zustandes, die o.g.
Vorgénge auf umgekehrte Reihenfolge wiederholen.

Zum Austausch des Filters nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen

c Kundendienst beantragen.
Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) des Filters, den Stand des Hydraulikéls im Behdlter iiberpriifen.
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7.2.5.

AN

Der Neigungsmesser C bedarf generell keiner Einstellungen, weil es
vor der Maschinenlieferung im Werk tariert worden ist.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Fahrgestells und
wenn das Fahrgestell mehr als zulassig geneigt ist:

Betriebspriifung und Einstellung Neigungsmesser

ACHTUNG!
Generell bedarf der Neigungsmesser keiner Einstellung, ausgenommen er wurde ausgetauscht. Da zur
Ersetzung und Einstellung dieses Bauteils besondere Werkzeuge nétig sind, haben diese Vorgange durch
Fachpersonal zu erfolgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

= Untersagt sie die Anhebung.

= Untersagt sie das Fahren, wenn die Plattform auf einer
gewissen Hohe ist.

= Zeigt sie mittels akustischem Melder und Anzeigelampe
auf der Plattform die Bedingung der mangelnden
Standfestigkeit an.

Der Neigungsmesser kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den
zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher Grenze der
Quer- und Langsstandfestigkeitgrenzen, erfolgt die Kontrolle nur im
Vergleich zu einer Achse (X).

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Gberpriifen.

Zur Betriebsprifung des Neigungsmessers im Vergleich zur

Langsachse (normalerweise Achse Y):

= Die Maschine mit dem Plattformbedienpult so fahren, dass
eine Unterlage des MaRes (A+10 mm) unter die zwei
hinteren oder vorderen Rader gelegt werden kann (siehe
folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im  Werk eingestellte 0L
Einsatzverzégerung) auf das Einschalten der roten Tl Bl
Gefahrenanzeigelampe auf der Plattform warten. T — _j

= Bei gesenkter Plattform ist es noch méglich, das Fahren zu , %gﬂﬂ;_; _Eé_,

steuern, der Anhebung wird jedoch gesperrt.
= Bei angehobener Plattform sind das Fahren sowie die
Anhebung untersagt; es kann nur die Absenkung

vorgenommen werden und der akustische Alarmmelder _a’(\i_ r;-*; _
ertont. :‘)__‘* (A
Zur Einstellung des Neigungsmessers im Vergleich zur Querachse Abb. 34

(normalerweise Achse X):

= Die Maschine anhand der Steuerungen des Fahrstandes so fahren, dass eine Unterlage des MaRes (B+10 mm) unter die
zwei seitlichen Rader rechts oder links gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe auf der
Plattform warten.

= Bei gesenkter Plattform ist es noch méglich, das Fahren zu steuern, der Anhebung wird jedoch gesperrt.
Bei angehobener Plattform sind das Fahren sowie die Anhebung untersagt; es kann nur die Absenkung vorgenommen
werden und der akustische Alarmmelder ertont.

AN

UNTERLAGE V6 E
A [mm] 35
A1 [mm] 40
B [mm] 25

ACHTUNG! Die MaRe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zuldssigen Neigungswerte laut der
Tabelle "TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Neigungsmessers verwenden.

ARO
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7.2.6. Betriebspriifung und Einstellung der Uberlastsicherung auf der Plattform
Die Uberlastsicherung bedarf normalerweise keiner Einstellung, weil sie vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Summe der Lasten der Plattform und der Ladeflache und:
= Sie untersagt die Anhebung der Plattform, wenn die angehobenen Lasten um 30% die Nennlasten berschreiten (das
Fahren ist nur bei angehobenem Fahrstand untersagt).
= Sie zeigt mittels Akustischer Melder die Uberlastbedingung an.
= Durch Entfernung der ibermaRigen Last kann die Maschine wieder verwendet werden.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb uberpriifen.

Betriebsprifung der Vorrichtung:

= Bei ganz abgesenkter Plattform zwei gleichmaRig verteilte
Lasten gleich der von der Biihne und der Ladeflache tragbaren
Nennlasten (siehe Abschnitt “technische Merkmale”) auf die
Bihne und die Ladeflache laden. Bei dieser Bedingung muss
die Ausflihrung aller Maschinenmandver maglich sein.

= Bei ganz abgesenktem Fahrstand den Nennlasten eine
Uberlast von 35% der Nennlasten hinzufigen und ein
Anhebungsmandver des Fahrstandes tatigen. Nach einer
etwaigen kurzen, anfanglichen Anhebung ertont unter dieser
Bedingung der allgemeine akustische Melder (siehe
“Gebrauchsweise”).

= |st der Fahrstand angehoben, untersagt die Alarmbedingung
die Anhebung des Fahrstandes und das Fahren. Damit wieder
mit der Maschine gearbeitet werden kann, die ibermafige
Last entfernen.

= |st der Fahrstand abgesenkt, blockiert die Alarmbedingung die
Anhebung/Absenkung des Fahrstandes. Damit wieder mit der
Maschine gearbeitet werden kann, die UbermafRige Last
entfernen.

Die Systemeichung ist erforderlich, wenn:
= Eines der Bauteile des Systems ersetzt wird.
= Trotz der Entfernung des iberméRigen Gewichts die Gefahrenbedingung angezeigt bleibt.

Zur Eichung der Vorrichtung:

= Die vordere Ladeflache auf dem Fahrgestell entfernen und den Druckwéchter B orten.

= Den Kunststoffverschluss (falls vorhanden) C vom Druckwéchter B nehmen und den Befestigungsstift D lockern.

= Eine Last gleich den Nenntragfahigkeiten plus 30% auf dem Fahrstand und der beweglichen Ladeflache plazieren.

= Den Einstellknopf A so verstellen, dass sich wahrend der Anhebung des Fahrstandes der Uberladungsalarm aktiviert
(durch Zuschrauben erhéht sich die tolerierte Last, durch Aufschrauben verringert sich die tolerierte Last).

= Uberpriifen, dass bei Beseitigung der 30%igen Uberlasten (auf dem Fahrstand und der Ladefldche verbleiben die
Nenntragfahigkeiten) kein Alarm wahrend der Anhebesteuerung des Fahrstandes ausgeldst wird.

= Wenn die Einstellung beendet ist, den Kunststoffverschluss C wieder aufsetzen und den Befestigungsstift D anziehen, so
dass die Einstellung blockiert wird.

é DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.7.  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Sicherheitsmikroschalter

Alle Mikroschalter sind mit Erkennungsschildern gekennzeichnet. @

Mikroschalterbetrieb: I
= M1: Schaltet die Sicherheitsgeschwindigkeit zum Fahren bei []
angehobenem Fahrstand ein. M16
Schaltet wahrend der Plattformabsenkung die  Scheren-
IQuetschschutzvorrichtung (Sonderausstattung) ein, wenn sich die . .
Trittflache in etwa 50 cm Hohe vom Boden befindet.
= M3: Blockiert die Anhebung in N&ahe des mechanischen - (4
Endanschlags der Hubzylinder. : ‘
= M14-M15: Sie kontrollieren die Position der zwei Zugangsgittertiiren
(M14=rechte Gittertlir; M15=linke Gittert(r).
Bei abgesenkter Plattform und wenn eine oder beide Gittertiiren N ¢
geoffnet sind, ist die Plattformanhebung untersagt und es ist nur M17 M3
das Fahren mdglich.
Wenn sich die Plattform in angehobener Stellung befindet und eine
oder beide Gittertliren geoffnet sind, sind alle Steuerungen
untersagt.
= M16-M17: Endschalter bewegliche Ladeflache (Sonderausstattung):

Sie befinden sich in den Gleitbahnen der beweglichen Ladeflache
und stoppen die Anhebung (M16) und Absenkung (M17) der
Ladeflache.

=  M18-M19-M20-M21:  Scherenschutz-/Quetschschutzvorrichtungen
am Fahrgestell (Sonderausstattungen), die die Plattformabsenkung
untersagen, wenn sich etwas auf dem Kunststoffgehause befindet.

priifen.

M15 M14

7.2.8. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannsystems

Das Totmannsystem dient zur Aktivierung des Plattformbedienpults und besteht aus:
= Freigabepedal (aktiviert durch das Betreten mit dem rechten Ful)
= Fotoelektrischem Sensor (aktiviert durch das Vorhandensein der linken Hand)

Der korrekte Betrieb des Systems besteht in der Unmdglichkeit der Ausfilhrung irgendeines Maschinenmandvers von der Plattform
aus, ohne dass zuvor beide Vorrichtungen betétigt wurden. Wird der fotoelektrische Sensor langer als 10 Sekunden betétigt, ohne
dass ein Mandver erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit die Maschine wieder verwendet werden kann, muss man die
Hand vom Sensor entfernen und dann wieder anlegen.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Gberprifen.

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannsystems:
= Auf das Freigabepedal treten.
Die Hand am fotoelektrischen Sensor anlegen.
Binnen 10 Sekunden irgendeine Bewegung aktivieren: Die Bewegung funktioniert.
10-12 Sekunden ohne Aktivierung irgendeiner Bewegung verstreichen lassen: Alle Bewegungen sind deaktiviert.
Den fotoelektrischen Sensor (durch Freilassen und erneutes Abdecken) wieder in Betrieb setzen und Uberpriifen, dass alle
Bewegungen wieder aktiviert werden.
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ACHTUNG!
A SOLLTE DAS TOTMANNSYSTEM NICHT FUNKTIONIEREN, DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN.
7.3. Batterie

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.3.1. Allgemeine Hinweise

Bei neuen Batterien nicht warten, bis der Zustand leere Batterie signalisiert wird, bevor man sie wieder aufladet. Die ersten 4/5
mal die Batterie nach 3 oder 4 Stunden nachladen.

Neue Batterien erreichen die volle Leistung nach circa zehn Entlade- und Ladezyklen.

Die Batterie in belifteten Raumlichkeiten laden und die Verschlisse offnen (nicht zutreffend bei versiegelten GEL/AGM-
Batterien), damit die beim Laden entstehenden Dampfe austreten konnen.

Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.

Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 mm?).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen nahern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

Die Endklemmen miissen gut geschlossen sein und diirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel miissen gut erhaltene
Isolierungen haben.

Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstande auf die Batterie legen.

Sich vergewissern, dass der Elekirolytstand circa 5-7 mm iber den Spritzblechen liegt (nicht zutreffend bei versiegelten
GEL/AGM-Batterien).

Wahrend der Ladung Uberprifen, dass die Elektrolyttemperatur nicht die Hchsttemperatur von 45°C (berschreitet (nicht
zutreffend bei versiegelten GEL/AGM-Batterien).

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfiillung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen (nicht zutreffend bei versiegelten GEL/AGM-Batterien).

7.3.2. Wartung der Batterie

Bei normaler Verwendung ist der Wasserverbrauch so, dass die Nachfiillung nur wdchentlich erfolgen muss (nicht zutreffend
bei versiegelten GEL/AGM-Batterien).

Zum Nachfilllen darf nur destilliertes oder entmineralisiertes Wasser verwendet werden (nicht zutreffend bei versiegelten
GEL/AGM-Batterien).

Die Nachfullung hat nach der Ladung zu erfolgen, und der Elektrolytstand muss ca. 5-7 mm Uber dem Spritzblech liegen (nicht
zutreffend bei versiegelten GEL/AGM-Batterien).

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfillung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen (nicht zutreffend bei versiegelten GEL/AGM-Batterien).

Die Batterieentladung muss beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitat aufgebraucht wurden. Eine GiberméRige und
langer dauernde Entladung fiinrt zu endgiiltigen Batterieschédden. Die Maschine verfligt (ber eine Vorrichtung, die alle
Anhebemandver untersagt, wenn die Batterie um 80% erschopft ist. Die Batterie muss nachgeladen werden. Diese Bedingung
wird durch die Anzeige auf der Plattform angezeigt.

Die Batterie gemaR der in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

Die Verschlisse und die Anschliisse bedeckt und trocken halten. Deren Sauberhaltung bedeutet fortwahrende elektrische
Isolierung, besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

Bei Betriebsstorungen, die auf die Batterie zuriickzufiihren sind, nicht selbst eingreifen sondern den technischen Kundendienst
rufen.

Wahrend Stillstandzeiten der Maschine erschopfen sich die Batterien spontan (Selbsterschdpfung). Damit die
Funktionstlichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, muss sie mindestens einmal im Monat geladen werden. Diese
Ladung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

Zur Begrenzung der Selbsterschépfung der Batterien im Laufe von Stillstanden, die Maschine in R&umlichkeiten mit
Temperaturen von weniger als 30°C aufbewahren und die Notausschalter driicken.
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7.3.3. Ladung der Batterie

ACHTUNG!
A Das bei der Batterieladung entstehende Gas ist EXPLOSIV. Die Ladung hat deshalb in beliifteten
Réaumlichkeiten zu erfolgen, wo keine Brand- oder Explosionsgefahr besteht und Loschmittel zur
Verfiigung stehen.

Das Ladegerat nur an ein Stromnetz anschliefen, das (ber alle, den einschlagigen Vorschriften entsprechende
Schutzeinrichtungen verfligt und folgende Merkmale hat:

= Speisespannung 230V + 10%

= Frequenz 50+60 Hz

= Angeschlossene Erdung

= Magnet- und Fehlstromschalter (“Schutzschalter”)

Sich auch um Folgendes kiimmern:

= Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.
= Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 mm?).

= Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

ES IST VERBOTEN
A Der Anschluss an Stromnetze, die nicht die oben genannten Merkmale haben, IST VERBOTEN
Die Nichteinhaltung der o. g. Anweisungen konnte einen nicht einwandfreien Betrieb des Ladegerats mit
folglichen, nicht in der Garantie vorgesehenen Schaden verursachen.

ACHTUNG!
A Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerat muss die Dichte des Elektrolyts zwischen
1.260 g/l und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.

Abb.37

Zur Verwendung des Ladegeréats wie folgt verfahren:

= Das Ladegerat anhand des Steckers A an einer Steckdose einstecken, die den obigen Angaben entspricht.

= Den Zustand der Ladegerétverbindung anhand der Anzeige B (iberprifen. Deren Leuchten verweist auf den erfolgten
Anschluss und den Beginn der Ladung. Je nachdem in welcher Farbe und wie die LEDs leuchten, Iasst sich die Ladephase
erkennen (auf die unten angefiihrte Tabelle Bezug nehmen).

SIGNALISIERUNG BESCHREIBUNG

Die rote LED blinkt einige Sekunden lang Selbsttestphase des Ladegeréats

Die rote LED leuchtet Verweist auf die erste und zweite Ladephase

Die gelbe LED leuchtet Verweist auf die Ausgleichsladung

Die griine LED leuchtet Weist darauf hin, dass die Ladevorgang beendet ist; Pufferladung aktiviert
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A Bei eingeschaltetem Ladegerat, ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

Zum Trennen des Ladegeréts von der Speisung: Die Maschine von der Stromleitung trennen.

A

ACHTUNG!

Vor der Maschinenverwendung tberpriifen, ob der Ladegeratstecker ausgesteckt ist.

7.3.4. Ladegerat: Sicherheit und Schadensanzeige

Die blinkende LED an der zuvor beschriebenen Ladegeratanzeige weist darauf hin, dass eine Alarmsituation eingetreten ist:

SIGNALISIERUNG PROBLEM LOSUNG
Rote LED blinkt Keine Verbindung mit der Batterie. . . . e .
dauernd Vertauschen der Batterieanschliisse. Die Verbindung mit der Batterie dberpriifen.

Rote und gelbe LED blinken.

Verbindungsprobleme

Alle Verbindungen Uberpriifen.

Uberpriifen, ob eventuell die Batterie wahrend der
Ladephase nicht angeschlossen war.

Probleme mit der Batterie.

Batterie (iberprifen

Flussigkeitsstand tberprifen (nur fir Bleibatterien).

7.3.5. Austausch der Batterie

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitidt und Abmessungen ersetzen, das der
A Hersteller fiir geeignet halt.

Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

VA

DEN KUNDENDIENST RUFEN

ARO
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8. MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbiihnen wurden einer der Richtlinie 2006/42/EG
entsprechenden EG-Baumusterpriifung unterzogen. Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ltalia)

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.
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. SCHILDER UND AUFKLEBER

CODES STANDARD-AUFKLEBER

CODE BESCHREIBUNG MENGE
1 001.10.024 AIRO Zulassungsschild 1
2 001.10.060 Aufkleber Anhebungsstelle 4
3 001.10.174 Aufkleber AIRO vorgeschnitten, schwarz 300x140 2
4 001.10.243 Aufkleber Héchstlast pro Rad 4
5 012.10.007 Aufkleber schwarz-gelber Streifen verschiebbare Plattform 3
6 042.10.001 Aufkleber Tragfahigkeit und Verbote 1
7 045.10.011 Aufkleber Stecker Ladegerét 1
8 069.10.007 Aufkleber vorgeschnitten “V6 E” gelb 2
9 069.10.002 Aufkleber Bodenbedienpult 1
10 069.10.004 Aufkleber Steuerung Lenken-Fahren 1
1" 069.10.005 Aufkleber Schllsselschalter 1
12 069.10.006 Aufkleber stop 1
13 069.10.003 Aufkleber manuelle Absenkung IPAF 1
14 001.10.088 Aufkleber Unterlagenfach 1
15 035.10.007 Aufkleber Anschluss Sicherheitsgurte 1
16 069.08.001 Membrantastatur Steuerungen 1
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Abb. 38
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10. PRUFBUCH

Das Priifbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitsbiihne im Sinne der Anlage 1 der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ausgestellt.
Das vorliegende Prifbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wahrend ihrer ganzen
Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse
einzutragen:

= Vorgeschriebene, regelmaBige Inspektionen seitens der zustandigen Kontrollbehdrden (in Italien A.S.L. oder ARPA).
= Vorgeschriebene, regelmiRige Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs, der Schutz-
und Sicherheitsvorrichtungen. Diese Inspektionen sind mit der angegebenen Haufigkeit vom Sicherheitsbeauftragten des

Unternehmens, das Eigentiimer der Maschine ist, vorzunehmen.

= Eigentumswechsel in Italien. Der Kaufer ist verpflichtet, der zustédndigen INAIL-Abteilung die erfolgte Maschinenaufstellung
mitzuteilen.

= AuBergewohnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente.
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER

ZUSTANDIGEN BEHORDE
DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel
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VORGESCHRIEBENE, REC;‘_ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Folgendes iiberpriifen: Unversehrtheit der Geldander; eventuelle
SICHTKONTROLLE Zugangsleiter; Zustand der Hebestruktur; Rost; Zustand der Reifen;
Ollecks; Haltesysteme der Strukturbolzen.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Vor allem an den Gelenkstellen tiberpriifen, dass die Schlauche und Kabel keine
SCHLAUCH- UND sichtbaren Defekte aufweisen.

KABELVERFORMUNG Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt werden, aber

wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REC;‘_ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

VERSCHIEDENE EINSTELLUNGEN Siehe Kapitel 7.2.1

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Siehe Kapitel 7.2.2
SCHMIERUNG Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgénge.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REC;‘_ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

OLSTANDKONTROLLE IM
HYDRAULIKTANK

Siehe Kapitel 7.2.3
Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt

werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgénge.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

BATTERIEZUSTAND

Siehe Kapitel 7.3
Téaglich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht taglich ausgefiihrt werden,
aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

ARO
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

OLWECHSEL IM HYDRAULIKTANK (
ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.3

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

AUSTAUSCH DES
HYDRAULIKFILTERS (ALLE ZWEI
JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.4

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

ARO

Betriebs- und Wartungsanleitung - V6 E

S. 61




VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER
SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES
NEIGUNGSMESSERS

Siehe Kapitel 7.2.5

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DER
UBERLASTSICHERUNG AUF DER
PLATTFORM

Siehe Kapitel 7.2.6

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

ARO
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VORGESCHRIEBENE, REC;‘_ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER N .
SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPR_[_]FUNG DER Die auf Hochstgeschwindigkeit gebrachte Maschine muss auf ebenem
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES | Gelander beim Loslassen des Joysticks innerhalb eines Bremsweges
BREMSSYSTEMS von 0,5 m anhalten konnen.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

BETRIEBSPRUFUNG
MIKROSCHALTER M1, M3, M14-M15,
M16-M17 (OPTION), M18-M19-M20-
M21 (OPTION)

Siehe Kapitel 7.2.7

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER

SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Siehe Kapitel 9. Uberpriifen, dass das Hinweisschild auf der Plattform,
auf dem die wichtigsten Anweisungen zusammengefasst sind, lesbar ist;
dass die Tragfahigkeitschilder auf der Plattform angebracht und lesbar
sind; dass die Aufkleber Plattformbedienpult und Bodenbedienpult
lesbar sind.

KONTROLLE DER AUFKLEBER UND
SCHILDER

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER , -
SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG TOTMANNSYSTEM | Siehe Kapitel 7.2.8

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER
NOTVORRICHTUNGEN

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

MANUELLE NOTABSENKUNG

Siehe Kapitel 5.7

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

ARO
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
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