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A Tigieffe agradece-lhe por ter adquirido um dos seus produtos e convida-o a ler este manual. No seu interior, encontrara todas
as informagdes necessarias para uma utilizagdo correta da maquina adquirida. Portanto, pedimos que respeite atentamente as
adverténcias nele contidas e que leia todas as partes dele. Pedimos ainda que conserve o manual num local adequado, para o
manter inalterado. O contelido deste manual pode ser modificado sem aviso prévio, nem outras obrigacdes, com a finalidade de
incluir variagdes e melhoramentos nas unidades j& enviadas. E proibida a reprodug&o ou tradugao de qualquer parte deste manual
sem autorizacdo por escrito do proprietario.
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1. INTRODUCAO.

Este manual de Uso e Manutengéo € geral e refere-se a gama completa de maquinas mencionadas na capa; por este motivo, a
descri¢do dos componentes e dos sistemas de comando e de seguranca pode incluir elementos ndo presentes na sua maquina,
porque séo fornecidos a pedido ou n&o estao disponiveis. Com a finalidade de acompanhar a evolugéo técnica, a AIRO-Tigieffe
s.r.l. reserva-se o direito de efetuar modificagbes no produto e/ou no manual de instru¢cdes em qualquer momento, sem a
obrigacéo de atualizar as unidades ja enviadas.

1.1. Aspectos legais.
1.1.1. Recebimento da maquina.

No interior da UE (Unido Europeia), a maquina é entregue acompanhada de:
= Manual de instrugdes no idioma do pais do utilizador

= Marca CE aposta na maquina

= Declaragéo Original de conformidade CE

= Certificado de garantia

Apenas para ltélia:

= Fac-simile da comunicagao de colocagdo em servigo enviada ao INAIL (Istituto nazionale Assicurazione Infortuni sul Lavoro, o
instituto italiano de financiamento de seguros contra acidentes de trabalho)

= Lista dos departamentos INAIL competentes para o territorio

= Declaragdo de realizacdo do controlo funcional interno

Lembramos que o manual de instrucdes faz parte integrante da maquina e que uma copia dele, juntamente com copias dos
documentos que atestam as verificagdes periddicas realizadas, devem ser mantidas na plataforma, no compartimento especifico.
No caso de mudanca de propriedade, € necessario que o0 manual de instru¢des acompanhe sempre a maquina.

1.1.2. Comunicagdo de colocacao em funcionamento, primeira verificacao, verificagbes periédicas seguintes e
transferéncias de propriedade.

As obrigagdes legais do proprietario da maquina diferem consoante o pais em que a maquina é colocada em servigo. Portanto,
aconselhamo-lo a obter as informagdes referentes aos procedimentos previstos na sua zona junto dos responsaveis pela
seguranga nos locais de trabalho. Com a finalidade de melhorar o arquivamento dos documentos e anotar os trabalhos de
modificagdo/assisténcia, foi prevista uma seccdo no final deste manual, denominada “Registo de controlo”.

1.1.2.1. Comunicagao de colocagdo em funcionamento e primeira verificagao.

Em ITALIA, o proprietario da Plataforma Elevatéria deve comunicar ao INAIL competente para o territorio a colocagdo em servico
da maquina e submeté-la a verificagdes periddicas obrigatdrias. A primeira destas verificagdes é realizada pelo INAIL, que se
encarrega dela no prazo de sessenta dias da solicitagdo. Transcorrido este prazo inutilmente, a entidade patronal pode solicitar a
intervenc@o das ASL (Azienda Sanitaria Locale, em Italia companhia sanitéria local) ou dos organismos publicos ou privados
habilitados. As verificagdes seguintes s&o realizadas pelos organismos ja citados que as realizam no prazo de trinta dias da
solicitagcdo. Transcorrido este prazo inutilmente, a entidade patronal pode solicitar a intervencdo de organismos publicos ou
privados habilitados. As verificacdes sao efetuadas a pagamento e as despesas para a sua realiza¢do sdo arcadas pela entidade
patronal (proprietario da maquina). Para a realiza¢éo das verificagdes, os érgdos de fiscalizagao territoriais (ASL/USL ou ARPA) e
o INAIL poderéo se valer da colaboragdo de organismos publicos ou privados habilitados. Os organismos privados habilitados
adquirem a qualificagao de encarregados do servigo publico e respondem diretamente a estrutura publica titular da fungao.

Para a comunicagdo de colocagdo em servigo em ltalia, enviar mediante carta registada AR o formulario que é entregue
juntamente com os outros documentos no momento da entrega da maquina.

O INAIL atribuira um N.° de matricula e, aquando da Primeira Verificagdo, encarregar-se-a de preencher a “ficha técnica de
identificagdo”, indicando nela exclusivamente os dados que puderem ser encontrados na maquina ja em servico ou deduzidos do
manual de instrugdes. Este documento fara parte integrante da documentagéo da maquina.
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1.1.2.2. Verificagoes periddicas seguintes.

As verificagdes anuais sao obrigatorias. Em Italia, & necessario que o proprietario da Plataforma Elevatoria solicite, mediante carta
registada, a verificagdo periodica ao 6rgdo de fiscalizagdo (ASL/USL ou ARPA ou outros organismos publicos ou privados
habilitados) competente para territério pelo menos vinte dias antes de expirar um ano da data da verificagao anterior.

OBSERVACAO: Se uma maquina desprovida de documento de verificagdo valido for deslocada no territério para uma zona fora
da competéncia do 6rgdo de fiscalizagdo habitual, é obrigacio do proprietario da maquina requerer uma verificagdo anual ao
érgéo de fiscalizagdo competente para o novo territério em que a maquina iré trabalhar.

1.1.2.3. Transferéncias de propriedade.

No caso de transferéncia de propriedade (em Italia), o novo proprietario da Plataforma Elevatéria é obrigado a informar a posse
dela ao 6rgdo de fiscalizagdo (ASL/USL ou ARPA ou outros organismos publicos ou privados habilitados) competente para
territorio, juntando copia de:

= Declaragdo de conformidade emitida pelo fabricante;

= Comunicacao de colocacdo em servico efetuada pelo primeiro proprietario.

1.1.3.  Formagéo, informagao e treinamento dos operadores.

A entidade patronal deve providenciar para que os trabalhadores encarregados do uso dos equipamentos recebam uma formagao
adequada e especifica, capaz de permitir o uso da Plataforma Elevatéria de Trabalho de forma idénea e segura, também em
relacdo aos riscos que podem ser causados a outras pessoas.

1.2. Testes efetuados antes da entrega

Antes de ser comercializada, cada unidade de Plataforma Elevatéria de Trabalho é submetida aos seguintes testes:
= Teste de travagem
= Teste de sobrecarga
= Teste de funcionamento

1.3. Uso previsto.

A méaquina descrita neste manual € uma Plataforma Elevatdria de Trabalho, concebida para elevar/transportar:
- material (nas zonas denominadas PLANO DE CARGA MOVEL e VAO DE CARGA NO CHAO)
- operador (na plataforma de trabalho).

Portanto, a maquina destina-se quer a operagdes manuais de pegada, carga, descarga de materiais/embalados e/ou de forma
homogénea de dimensdes e peso reduzidos, quer a operacdes de trabalho em altura.
A capacidade max. permitida tem a seguinte repartigéo:

= 90 kg de material sobre o plano de carga mével;

= 130 kg de material sobre o plano de carga no chéo;

= 120 kg no posto do operador.
E severamente proibido exceder as capacidades maximas indicadas neste manual e na plataforma mediante placas de aviso. E
permitido aceder a plataforma de trabalho somente pela posi¢do de acesso, ou seja, com a plataforma em posigdo completamente
baixada. E severamente proibido aceder & plataforma de trabalho fora da posigdo de acesso.
As cargas devem ser colocadas no interior do perimetro do PLANO DE CARGA MOVEL efou no interior do perimetro do VAO DE
CARGA NO CHAO. E permitida, ocasionalmente, a elevagao de cargas de dimensées maiores desde que a capacidade méxima
seja devidamente reduzida e a carga seja fixada conforme indicado nos préximos capitulos. Nao & permitido elevar cargas
penduradas (mesmo respeitando a capacidade maxima) nas estruturas de elevagéo.
A utilizagdo é permitida exclusivamente em ambientes fechados (na auséncia completa de vento) com pavimento horizontal e
plano, sem asperezas e buracos ou degraus, com nivel de iluminagéo suficiente.
Durante a deslocagdo da maquina com a plataforma elevada ndo é permitido aplicar cargas horizontais (o operador a bordo néo
deve puxar cordas ou cabos, etc.).
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Um sistema de controlo da carga interrompe o funcionamento normal da maquina se a carga elevada exceder a carga nominal em
cerca de 25% (consulte o capitulo “normas gerais de utilizagdo”) com a plataforma elevada.

A maquina ndo pode ser utilizada diretamente em espacgos destinados a circulagdo rodoviaria; delimitar sempre, através de
sinalizagdes adequadas, a area de trabalho da maquina ao trabalhar em zonas abertas ao publico.

A méaquina n&o foi concebida para rebocar carrinhos ou outros veiculos.

tenha solicitado e obtido por escrito do fabricante a faculdade de o fazer.

f Nao utilizar a maquina para finalidades diferentes daquelas para as quais ela foi realizada, a nao ser que
Em caso de demoligao, respeitar as normas vigentes no pais em que se realiza esta operagao.

1.3.1. Desembarque em altura.

As plataformas elevatérias de trabalho nao foram concebidas levando em consideragéo os riscos decorrentes do “desembarque
em altura” porque a unica posi¢do de acesso considerada permitida € com a plataforma totalmente baixada. Por este motivo, esta
atividade é formalmente proibida.

Todavia, existem condigdes excecionais nas quais o operador precisa de aceder ou sair da plataforma de trabalho quando esta
ultima se encontra fora da posi¢do de acesso. Esta atividade é definida comummente “desembarque em altura”.

Os riscos relacionados com o “desembarque em altura” ndo dependem exclusivamente das caracteristicas da plataforma
elevatédria de trabalho; uma anélise propria dos riscos realizada pela Entidade Patronal pode autorizar esta utilizagao especifica
levando em consideragao os seguintes pontos, entre outros:

=  As caracteristicas do ambiente de trabalho;

= A proibicdo absoluta de considerar a plataforma de trabalho como um ponto de ancoragem para pessoas que trabalham
ao ar livre;

= Autilizagdo da maquina a xx% dos seus desempenhos para evitar que forgas adicionais criadas pela operagéo especifica
ou flexdes da estrutura afastem o ponto de acesso da zona de desembarque. Para o efeito, realizar alguns testes prévios
com o intuito de definir tais limitagdes;

= Prever um procedimento especifico de evacuagdo em caso de emergéncia (por exemplo, um operador sempre na
plataforma de trabalho e um outro operador no posto de comando no chdo enquanto um terceiro operador abandona a
plataforma em posi¢ao elevada);

= Prever uma formacao especifica tanto do pessoal operador, como do pessoal transportado;

= Equipar o ambiente de desembarque com todos os dispositivos necessarios para evitar o risco de queda do pessoal que
sai da/acede a plataforma.

As informagfes apresentadas acima ndo representam uma autorizagdo formal do fabricante a utilizagdo da plataforma para o
“desembarque em altura”, mas servem & Entidade Patronal - que assume a plena responsabilidade por tal operagéo - para planear
esta atividade excecional.

1.4. Descri¢do da maquina.

A maquina descrita neste manual de uso e manutencdo é uma Plataforma Elevatoria de Trabalho automotriz constituida por:

= carro de base motorizado com rodas;
estrutura de elevagéo vertical telescopica acionada por um cilindro hidraulico;
plataforma de trabalho (posto de condugao);

= plano de carga para a elevagdo/movimentacao de material.
O carro, provido de motorizagéo para permitir a deslocagéo da maquina (ver “Modo de utilizagdo”), esta equipado com duas rodas
traseiras motrizes e duas rodas dianteiras livres pivotantes. Obtém-se a viragem mediante comando diferenciado entre os
motorredutores de tragdo direito e esquerdo. A travagem automatica é garantida pela presenga dos travbes de estacionamento
acionados automaticamente assim que os comandos séo libertados.
O cilindro hidraulico de elevagéo da estrutura telescépica extensivel é do tipo de simples efeito, pelo que a manobra de descida do
posto de condugéo acontece por gravidade. O mesmo cilindro esta equipado com eletrovalvula de seguranca ligada rigidamente a
ele. Esta caracteristica permite manter as cargas (posto de condug&o elevavel e plano de carga) em posi¢do mesmo se acontecer
a rotura acidental da mangueira de alimentag&o.
A plataforma esta equipada com parapeitos e rodapés de altura regulamentar (os parapeitos tém uma altura > 1.100 mm; os
rodapés tém uma altura >150 mm).

/I’ﬁg Manual de uso e manutengéo - V6 E Pag. 7




O plano de carga frontal pode ser de dois tipos:
- com deslocamento manual: o operador decide previamente a altura na qual colocar o plano de carga e fixa este Ultimo na
posicéo pretendida mediante um perno de retengao acionado por uma mola;
- com comando elétrico: é possivel movimentar o plano de carga eletricamente mediante um comando de subida/descida
presente na plataforma, que aciona um cilindro eletromecanico provido de travdo de estacionamento com acionamento
automatico.

1.5. Postos de manobra.

Na maquina estdo previstos dois postos de manobra:
= na plataforma, para a utilizagdo normal da maquina. Também esta presente um seletor de chave para a selegéo do posto
de comando e ligagdo da maquina.
= no carro de base estdo presentes: os comandos de emergéncia para a recuperacdo da plataforma e a paragem de
emergéncia, um interruptor para a desativagao dos travies de estacionamento em caso de emergéncia.

1.6. Alimentagao.

A maquina é alimentada mediante um sistema eletro-hidraulico composto por acumuladores recarregaveis, motorredutores
elétricos e eletrobomba. Tanto o sistema hidraulico, como o sistema elétrico estdo providos de todas as prote¢Oes necessarias
(ver esquema elétrico e circuito hidraulico anexos a este manual).

1.7. Vida da maquina, demoligao e eliminagao.

A maquina foi concebida para uma duragao de 10 anos em ambientes de trabalho normais, considerando uma utilizago correta e
uma manutengao adequada. Antes do término deste periodo, a maquina deve ser submetida a uma verificagao/revisdo completa
efetuada pela empresa fabricante.

Em caso de demoli¢ao, respeitar as normas vigentes no pais em que se realiza esta operacéo.

Em Itélia, a demolicao/eliminagdo deve ser notificada a ASL/USL ou ARPA territorial.

A maquina é formada principalmente por partes metalicas, facilmente reconheciveis (ago para a maior parte e aluminio para os
blocos hidraulicos); é possivel, deste modo, afirmar que a maquina é 90% reciclavel.

As normas europeias e as normas transpostas pelos paises membros em matéria de prote¢ao do ambiente

A e eliminagao de residuos preveem sanc¢does administrativas e multas em caso de descumprimento delas.
Portanto, no caso de demoligdo/eliminagéo, respeitar a risca as regras impostas pelas normas vigentes,
sobretudo para materiais como 6leo hidraulico e baterias.
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1.8. Identificagao.

Para identificar a maquina, em caso de pedido de pegas sobresselentes e intervengdes técnicas, € necessario citar sempre 0s
dados indicados na placa de identificagdo. No caso de perda ou impossibilidade de leitura da placa de identificagéo (assim como
das varias placas presentes em toda a maquina), € necessario repd-la no menor tempo possivel. Para poder identificar uma
maquina mesmo na auséncia da placa de identificacdo, o numero de matricula foi gravado no carro de base. Para a localizagéo da
placa de identificacdo e da marcagdo do nimero de matricula, ver a figura reproduzida a seguir. Os dados principais da maquina a
qual este manual se refere estéo indicados nos campos seguintes:

MODELO: CHASSIS: ANO:

) S - |

Fig. 1

ARO Manual de uso e manutengéo - V6 E Pag. 9




1.9. Localizagao dos componentes principais.
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1) Plano de carga (manual ou motorizado);
2) Cilindro mecénico (opcional para comando do
plano de carga motorizado);
) VAo de carga no chao;
) Luzes intermitentes (opcionais);
) Sinalizador acustico de movimento;
) Rodas pivotantes;
) Rodas motrizes e motorredutores de tragéo;
) Tomada de alimentagdo do carregador de
230V;
9) Alavanca de comando de descida de
emergéncia;
10) Microinterruptor M1
11) Chassis no chao contendo
Eletrobomba;
Eletrovélvula de controlo da descida;
Baterias;
Inclinémetro;
Carregador;
Unidade elétrica de controlo.
12) Estrutura de elevacéo telescopica e cilindro de
elevagéo;

13) Comandos na plataforma;

14) Plataforma de trabalho;

15) Microinterruptor M3 (fim de curso de subida);
16) Microinterruptores M14-M15  (controlo dos

portdes);
17) Microinterruptores M16-M1 (fim de curso do
plano de carga motorizado).
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Manual de uso e manutengéo - V6 E Pag. 10




2. CARACTERISTICAS TECNICAS DAS MAQUINAS STANDARD
DESEMPENHOS).

(DIMENSOES E

Dimensdes: V6 E
Altura maxima de trabalho 5,50 m
Altura maxima do piso da plataforma 3,50 m
Altura maxima do plano de carga na plataforma 4,65 m
Altura livre do solo (no centro do carro) 75 mm
Altura livre do solo (sob as corredigas antibasculantes) 20 mm
Altura do piso da plataforma para engate da velocidade de seguranga 0,5 m
Raio interno de viragem 0 m
Raio externo de viragem 1,35 m
Capacidades maximas kg
Capacidade maxima na plataforma 120 kg
NUmero maximo de pessoas na plataforma 1
Capacidade maxima no plano de carga na plataforma 90 kg
Capacidade maxima do véo de carga no chdo 130 kg
Altura maxima de tragéo Max. (A)
Pressé&o hidraulica méxima 50 bar
Dimensoes das rodas motrizes (traseiras) @305 x 100 mm
Dimensdes das rodas direcionais (dianteiras) @200 x 50 mm
Tipo de rodas imperfuraveis Antimarcas
Dimensoes de transporte 0,81x1,37 x 1,51 m
Peso da maquina sem carga 780 kg
Limites de estabilidade:
Inclinag&o longitudinal 2 °
Inclinagdo transversal 2 °
Velocidade do vento maxima 0(B) m/s
Forga manual maxima 200 N
Carga maxima em cada roda 420 kg
Desempenhos:
Tipo de bateria Gel / AGM (C)
Tensao e capacidade da bateria instalada de série 4x6/180 V/Ah
Peso da bateria instalada de série 4x32 kg
Carregador monofasico 24/25 HF VIA
Corrente maxima consumida pelo carregador 12 A
Poténcia da eletrobomba 3 kW
Corrente maxima consumida 160 A
Poténcia dos motores elétricos de tragao 2x0,7 kW
Corrente maxima consumida 2x30 A
Poténcia do motor elétrico do plano de carga (opcional) 0,125 kW
Corrente maxima consumida 10 A
Velocidade méx. em tragdo 6 km/h
Velocidade de seguranga em tragdo 0,8 km/h
Velocidade méx. de subida da plataforma (com uma pessoa a bordo) 0,1 m/s
Velocidade méx. de descida da plataforma (com uma pessoa a bordo) 0,1 m/s
Velocidade méx. de subida do plano de carga mével (opcional) 28 mm/s
Velocidade méx. de descida do plano de carga mével (opcional) 35 mm/s
Capacidade do deposito de 6leo 18 Litros
Inclinagdo maxima que pode ser superada 25 %
Temperatura max. de funcionamento +50 °C
Temperatura min. de funcionamento -20 °C

(A) Translagéo possivel com posto de condugéo e plano de carga mével completamente elevados.

(B) Maquina para uso em interiores (auséncia completa de vento).
(C) Gel ou AGM = baterias isentas de manuteng&o por parte do operador.
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2.1. Vibragoes e ruido.

Foram efetuados testes de determinagdo do nivel de ruido produzido nas condigdes consideradas mais desfavoraveis para avaliar
o respetivo efeito no operador. O nivel de pressédo acustica continuo equivalente ponderado (A) nos locais de trabalho ndo excede

70 dB (A).

Para as vibrages, considerou-se que nas condi¢des normais de funcionamento:
= o valor quadratico médio ponderado em frequéncia da aceleragéo a qual ficam expostos 0os membros superiores ¢ inferior

a2,5m/sz
= o valor quadratico médio ponderado em frequéncia da aceleragao a qual fica exposto o corpo & inferior a 0,5 m/se2.
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3. ADVERTENCIAS DE SEGURANGA.

3.1. Equipamentos de prote¢ao individual (EPIs).

Usar sempre os equipamentos de prote¢do individual previstos pelas normas vigentes em matéria de higiene e seguranga do
trabalho (nomeadamente, ¢ OBRIGATORIO usar capacete e calgados de seguranca).

A escolha dos EPIs mais adequados para a atividade a realizar fica sob a responsabilidade do operador ou do responsavel pela
segurancga. Para o que se refere a sua utilizagdo e manutencéo corretas, consultar os manuais dos proprios equipamentos.

0 uso de arneses de seguranga nao é considerado obrigatorio, exceto nos paises em que for imposto por normas especificas.

Em Italia, o texto Unico sobre a seguranca, D.lgs 81/08 tornou obrigatoria a utilizagéo do arnés de seguranga.

O arnés de seguranga deve ser enganchado numa das ancoragens assinaladas pelas etiquetas, conforme mostrado na imagem
reproduzida a seguir.

Fig.4

3.2. Normas gerais de seguranca.

= O uso da maquina é reservado a pessoas adultas (18 anos completos) e formadas, que tenham lido este
manual atentamente. A responsabilidade pela formagéo é da entidade patronal.

= A plataforma destina-se ao transporte de pessoas, pelo que é necessario respeitar as normas vigentes no
pais de utilizagdo para esta categoria de maquinas (ver o capitulo 1).

= Os utilizadores da maquina devem ser sempre pelo menos dois, dos quais um no ch&o e capaz de efetuar as
operagdes de emergéncia descritas mais adiante neste manual.

= Empregar a maquina a uma distancia minima das linhas de alta tens&o, conforme indicado nos capitulos

seguintes.

A = Utilizar a maquina respeitando os valores de capacidade indicados no paragrafo relativo as caracteristicas
técnicas. Na placa de identificagao estdo indicados o nimero maximo de pessoas permitidas na plataforma, a
capacidade maxima e a massa de equipamentos e material. Nao exceder nenhum destes valores.

= NAO usar a maquina ou elementos dela para efetuar ligagdes a terra durante a execugédo de servigos de
soldadura na plataforma.

= E severamente proibido carregar efou descarregar pessoas e/ou materiais com a plataforma fora da posicdo
de acesso.

= E responsabilidade do proprietario da maquina efou do responsavel pela seguranca averiguar se as
operagdes de manutengéo e/ou reparacéo séo efetuadas por pessoal qualificado.
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3.3. Normas de uso.

3.3.1.

Gerais.

Os circuitos elétricos e hidraulicos estdo equipados com dispositivos de seguranca, calibrados e lacrados pelo fabricante.

ﬁ NAO VIOLAR E NAO VARIAR A CALIBRAGAO DE NENHUM COMPONENTE DOS SISTEMAS ELETRICO E
HIDRAULICO.

3.3.2.

A méquina deve ser utilizada unicamente em zonas bem iluminadas, verificando se o terreno é plano e
adequadamente consistente. A maquina ndo pode ser utilizada se as condigbes de ilumina¢do néo forem
suficientes. A maquina nao esta equipada com iluminacao propria.

A méaquina deve ser utilizada unicamente em locais fechados (auséncia completa de vento).

Antes da utilizag&o, verificar a integridade e o bom estado de conservagao da maquina.

Durante as operagcdes de manuten¢do ndo despejar eventuais residuos no ambiente circundante, mas
respeitar o previsto pelas normas vigentes.

Né&o efetuar reparagbes ou servigos de manutengao quando a maquina estiver ligada & alimentacéo de rede.
Sequir as instrugdes contidas nos paragrafos seguintes.

Né&o se aproximar dos componentes dos sistemas hidraulico e elétrico com fontes de calor ou chamas.

N&o aumentar a altura maxima permitida da plataforma instalando andaimes, escadas ou outros sistemas.
Com a maquina elevada, ndo prender a plataforma a nenhuma estrutura (vigas, pilares ou parede).

N&o utilizar a maquina como grua.

Né&o utilizar a maquina como elevador.

Ter cuidado de proteger a maquina (nomeadamente a caixa de comandos na plataforma com a sua cobertura
especifica - opcional) e o operador durante os trabalhos em ambientes hostis (pintura, remogéo de tinta,
limpeza por jato de areia, lavagem, etc.).

A maquina deve ser armazenada ou mantida exclusivamente em ambientes fechados protegidos dos agentes
atmosféricos.

N&o utilizar a maquina em locais onde existam riscos de explosao ou incéndio.

E proibido utilizar jatos de 4gua sob press&o (lavadoras de alta press&o) para lavar a maquina.

E proibido sobrecarregar a plataforma de trabalho e os planos de carga.

Evitar pancadas e/ou contactos com outros veiculos e estruturas fixas.

A magquina pode ser utilizada unicamente em armazéns com altura limitada, para que o operador possa
manter a estabilidade do material armazenado sob controlo.

E proibido abandonar ou aceder & plataforma de trabalho se ela néo estiver na posicéo preestabelecida para o
acesso ou desembarque (consultar o capitulo “Acesso a plataforma”).

Movimentagao.

Antes de deslocar a maquina, € necessario assegurar-se de que as fichas de ligagdo, se houver, estéo
desligadas do ponto de alimentagao.

N&o utilizar a maquina sobre terrenos irregulares e ndo suficientemente sdlidos, para evitar possiveis
instabilidades. Para evitar que a maquina tombe, é necessério respeitar a maxima inclinacdo permitida
indicada no paréagrafo relativo as caracteristicas técnicas, no item “Limites de estabilidade”. Em todo caso, as
deslocagdes sobre planos inclinados devem ser realizadas com 0 maximo cuidado.

Assim que a plataforma sobe (existe uma certa tolerancia varidvel de modelo para modelo), é engatada
automaticamente a velocidade de seguranga de tragdo (todos os modelos descritos neste manual superaram
os Testes de estabilidade efetuados em conformidade com a norma EN280:2001).

Efetuar a manobra de tragdo com o posto de condug&o elevado somente sobre terrenos planos e horizontais,
certificando-se da auséncia de buracos ou desniveis no pavimento e prestando atengao as dimensdes totais
da magquina.

Durante a manobra de tragdo com a plataforma elevada, ndo é permitido aos operadores aplicar cargas
horizontais na plataforma (os operadores a bordo ndo devem puxar cordas ou cabos, efc.).

A maquina ndo deve ser utilizada diretamente em vias publicas.

N&o a utilizar a maquina para o transporte de pessoas (consultar o paragrafo 1.2 “Uso previsto”). A Unica
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3.3.3.

pessoa a bordo é o operador no posto de condugéo.

Enfrentar as deslocagdes sobre rampas, com inclinagdo max. ndo superior ao valor indicado no capitulo “2.
CARACTERISTICAS TECNICAS’, quer em subida, quer em descida, unicamente com o posto de condugo
baixado.

E proibido utilizar a maquina como veiculo de reboque.

Verificar a area de trabalho para se certificar da auséncia de obstaculos ou outros perigos.

Prestar uma atengéo especial na zona acima da maquina durante a elevagao, para evitar esmagamentos e
colisdes.

Fases de trabalho.

A méquina esta equipada com um sistema de controlo da inclinagdo que bloqueia a manobra de elevagéo se o
posicionamento for instavel. E possivel retomar o trabalho somente depois de colocar a maquina em posicdo
estavel. Se o sinalizador acUstico e o indicador vermelho presentes na caixa de comandos na plataforma
entrarem em agao, significa que a maquina néo esta posicionada corretamente (ver os paragrafos relativos ao
“Modo de utilizagéo”) e sera necessario recolocar a plataforma em condi¢des de repouso e de seguranga, para
retomar o trabalho. Se o alarme de inclinagdo disparar com a plataforma elevada, a Unica manobra possivel
sera a descida da propria plataforma.
A maquina esta equipada com um sistema de controlo da carga sobre a plataforma que bloqueia as
manobras de subida e descida da plataforma se ela estiver em condicbes de sobrecarga. No caso de
sobrecarga da plataforma ja elevada, fica inibida também a manobra de tragdo. E possivel voltar a
movimentar a plataforma somente depois de tirar a carga em excesso da plataforma. Se o sinalizador
acustico e o indicador luminoso vermelho presentes na caixa de comandos na plataforma entrarem em agao,
significa que a plataforma esté sobrecarregada (ver o capitulo “Indicador luminoso vermelho de sobrecarga”)
€ sera necessario tirar a carga em excesso para retomar o trabalho.
A maquina pode estar equipada alternativamente ou simultaneamente com dois dispositivos para evitar o risco
de amputacao e esmagamento entre o carro e a plataforma durante o movimento de descida:
1. 0 movimento de descida da plataforma é interrompido automaticamente quando o piso da plataforma se
encontrar a uma distancia do solo de cerca de 0,5 m. Nesta condi¢do, o sinalizador acustico de movimento
avisa a condicdo de perigo aumentando a sua frequéncia de funcionamento. O operador a bordo da
plataforma deve dar o comando de descida e aguardar até o sinalizador acustico parar de tocar (cerca de 3
segundos). Em seguida, podera retomar o comando de descida, que acontece da seguinte forma: tocam
imediatamente o sinalizador acustico e o indicador luminoso (se presente) com frequéncia aumentada em
relacdo a frequéncia normal, ao passo que o movimento € atrasado em cerca de 1,5 segundos. O modo que
acabamos de descrever ativa-se também para cada comando de descida dado a uma altura da plataforma
inferior aquela da paragem automatica. (ver o capitulo “Subida e descida”).
2. O carter de plastico aplicado no carro de base situado abaixo da plataforma de trabalho esta montado sobre
molas e é monitorizado por microinterruptores. Uma pressdo qualquer neste carter (por exemplo, um pé de
apoio) provoca o acendimento do indicador luminoso vermelho a bordo da plataforma e a ativagdo do
sinalizador acustico, € inibe o comando de descida da plataforma de trabalho.
Os portdes de acesso ao posto de condugéo estao providos de microinterruptores para o controlo da posicdo
fechada. Com um ambos os portdes nao perfeitamente fechados:
a) Se a plataforma estiver completamente baixada, fica inibida a subida da plataforma, porém ainda é
permitida a tragéo;
b) Se a plataforma estiver em posicao elevada, ficam inibidas todas as manobras.
A maquina com alimentac&o elétrica esta equipada com um dispositivo para o controlo do estado de carga da
bateria (dispositivo “prote¢ao de bateria”): quando a carga da bateria alcanga 20%, a condi¢éo € assinalada ao
operador a bordo da plataforma mediante o indicador presente. Nesta condi¢&o, a manobra de elevagéo fica
inibida e sera necessario providenciar imediatamente a recarga da bateria.
E proibido se debrucar dos guarda-corpos perimetrais da plataforma.
N&o vestir roupas largas ou com partes soltas/esvoacgantes.
Certificar-se da auséncia de pessoas diferentes do operador no raio de agdo da maquina. Na plataforma, é
necessario prestar uma atengdo especial no momento em que forem efetuados os deslocamentos para evitar
possiveis contactos com o pessoal no chao ou com outros veiculos.
Durante os trabalhos em zonas abertas ao publico, para evitar que pessoal ndo encarregado do uso da
maquina se aproxime perigosamente dos mecanismos dela, & necessario delimitar a zona de trabalho com
barreiras ou outros sistemas adequados de sinalizagéo.
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= Efetuar a elevagdo do posto de conducdo somente se a maquina estiver apoiada em terrenos firmes e
horizontais. Efetuar a manobra de tragdo com a plataforma elevada somente se o terreno no qual se encontrar

for firme e horizontal.
A = No término do trabalho, para evitar que pessoas ndo autorizadas utilizem a maquina, é necessario tirar as

chaves do quadro elétrico no chdo e guarda-las em local seguro.

= As cargas elevadas sobre o plano de carga devem ocupar, no maximo, a superficie que fique no interior das
bordas de contengéo presentes. E permitida, ocasionalmente, a elevagdo de cargas de dimensées maiores
desde que a capacidade méaxima seja devidamente reduzida e a carga seja fixada conforme indicado nos
préximos capitulos.

= Elevar somente cargas embaladas, de forma e composicdo homogénea e com massa ndo superior a carga
maxima permitida.

= E proibido elevar pessoas fora do posto de condugao.

Na altura de escolher o ponto de posicionamento do carro, para evitar possiveis contactos imprevistos com obstaculos,
recomenda-se observar atentamente as figuras que permitem identificar o raio de agdo da plataforma (cap. 2).
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3.34.

Antes de utilizar a maquina, o operador deve certificar-se de que o pavimento seja capaz de aguentar as cargas e pressoes

Pressdo da maquina no solo e capacidade de carga do terreno.

especificas no solo com uma certa margem de seguranga.

A tabela reproduzida a seguir fornece os parametros que entram em jogo e dois exemplos de calculo da pressdo média no solo

sob a maquina e maxima sob as rodas ou estabilizadores (p1 e p2).

SIMBOLO U.M. DESCRICAO EXPLICAGAO FORMULA
Representa 0 peso da maquina, excluida a carga
P1 ki Peso da maquina nominal. -
9 g Nota: consultar sempre os dados indicados nas placas de
identificagdo aplicadas na maquina.
M kg Carga nominal A capacidade maxima permitida para a plataforma de i
trabalho
) Area de apoio no solo da maquina determinada pelo
A1 cm? Area ocupada no solo | produto de FAIXA DE RODAGEM x DISTANCIA ENTRE Al=cxi
0S EIXOS DAS RODAS.
Largura transversal da maquina medida externamente as
rodas.
c cm Faixa de rodagem Ou: -
Largura transversal da maquina medida entre os centros
dos estabilizadores.
Comprimento longitudinal da maquina medido entre os
centros das rodas.
i cm Distancia entre os eixos | Ou: -
Comprimento longitudinal da maquina medido entre os
centros dos estabilizadores.
) Area de apoio no solo da roda ou do estabilizador. A area
) Area da roda ou de apoio no solo de uma roda deve ser verificada
A2 cm . - o ) -
estabilizador empiricamente pelo operador; a area de apoio no solo do
estabilizador depende da forma do pé de apoio.
Representa a carga maxima que pode ser descarregada
- na terra por uma roda ou por um estabilizador, quando a
Carga maxima na roda L . - -
P2 kg " maquina se encontra nas piores condigdes de posi¢éo e -
ou estabilizador. ) .
carga. Nota: consultar sempre os dados indicados nas
placas de identificagdo aplicadas na maquina.
p1 kglm? Pressio no solo Pres§a~o média que a maquina exerce no §olo em o1=(P1+M)/Al
condigdes de repouso e suportando a carga nominal.
N - Pressdo maxima que uma roda ou um estabilizador
R Pressao especifica - B
p2 kg/cm maxima exerce no terreno quando a maquina se encontra nas p2=P2/A2
piores condi¢des de posicéo e carga.
- ¢
e | L
EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT g an EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT
P1=1395kg ? \ \ © P1=2200 kg
P2 =680 ki [ - P2 =920 ki
M=250kg. Y o s, a1 %
c=765cm L _J c=295¢cm
i=132,0cm i=295cm
A1=cxi=10098 cm? I A1=cxi=87025cm? =
A2=715cm? A2=628 cm*
p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kg/em? : i p1 = (P1+M)/A1 = 0,03 kg/lem?
p2 = P2IA2 = 9,5 kglem? p2 = P2/A2 = 14,6 kglem?
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Reproduzimos de seguida a tabela indicativa da capacidade de carga do solo, subdividida por tipo de terreno. ]
Consultar os dados contidos nas tabelas especificas de cada modelo (capitulo 2, CARACTERISTICAS TECNICAS DAS
MAQUINAS STANDARD) para obter o dado relativo a pressdo maxima no solo provocada por cada uma das rodas.

VAN

E proibido utilizar a maquina se a maxima presséo no solo exercida por cada uma das rodas for superior ao
valor de capacidade de carga permitida pelo tipo de terreno especifico sobre o qual se pretende operar.

TIPOS DE TERRENO VALOR DE CAPACIDADE DE CARGA EM kg/cm?

Terra de aterro ndo compacta 0-1
Lama, turfa, efc. 0
Areia 1,5
Seixos 2
Terra friavel 0
Terra macia 0,4
Terra rigida 1
Terra semissolida 2
Terra solida 4
Rocha 15-30

Estes valores séo indicativos; pelo que, em caso de duvida, a capacidade de carga deve ser averiguada com analises
apropriadas.

No caso de estruturas manufaturadas (lajes de cimento, pontes, etc.), a capacidade de carga deve ser solicitada ao fabricante da
estrutura.

3.3.5. Linhas de alta tenséo.
A méaquina néo é isolada eletricamente e néo fornece protegao contra o contacto ou contra a proximidade de linhas elétricas.

E obrigatério manter uma distancia minima das linhas elétricas, de acordo com as normas em vigor e com base nos dados
indicados na tabela a seguir.

Tipo de linhas elétricas Tenséo (kV) Distancia minima (m)

<1 3

1-10 35

10-15 35

Postes de luz 15132 5
132-220 7

220 - 380 7

Treligas de alta tensdo >380 15

3.4. Situagodes perigosas e/ou acidentes.

= Se durante as Verificagdes Preliminares de Utilizag&o ou durante o uso da maquina, o operador encontrar um defeito capaz de
criar situagdes de perigo, a maquina devera ser colocada em situagdo de seguranga (isola-la e aplicar um cartaz) e a
anomalia devera ser notificada a entidade patronal.

= Se durante a utilizagdo acontecer um acidente, sem lesdes nos operadores, causado por erros de manobra (por ex. colisdes)
ou por desabamentos estruturais, a maquina devera ser colocada em situagao de seguranga (isola-la e aplicar um cartaz) e
a anomalia devera ser notificada a entidade patronal.

= Em caso de acidente com lesdes a um ou mais operadores, 0 operador no chdo (ou na plataforma, ndo envolvido no acidente)
devera:

= Chamar imediatamente o socorro.

= Executar as manobras para recolocar a plataforma no chdo somente se tiver a certeza de que elas nao pioram
a situagao.

= Colocar em situagao de seguranga a maquina e notificar a anomalia a entidade patronal.
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4. INSTALAGAO E VERIFICAGOES PRELIMINARES.

A méaquina € entregue completamente montada, podendo assim executar todas as fungdes previstas pelo fabricante em condi¢des
de total seguranca. Nao sé@o necessarias quaisquer operagdes preliminares. Para efetuar a descarga da maquina, seguir as
indicagbes fornecidas no paragrafo “movimentagao e transporte”.

Colocar a maquina sobre uma superficie consistente e com inclinagdo inferior 8 maxima permitida (ver as caracteristicas técnicas
“Limites de estabilidade”).

4.1. Familiarizagao.

Quem pretende conduzir uma maquina com caracteristicas de peso, altura, largura, comprimento ou complexidade que difere
significativamente da formacg&o recebida, devera se preocupar em receber uma familiarizagao para cobrir as diferencas.

E responsabilidade da entidade patronal garantir que todos os operadores que usam equipamentos de trabalho recebam a devida
formagao e treino para estarem em conformidade com a legislagéo atual referente a saude e a seguranga.

4.2, Verificagoes antes da utilizagao.

Antes de comegar a trabalhar com a maquina, é necessario ler as instrugdes de uso descritas neste manual e, de forma sintética,
num painel informativo aplicado a bordo da plataforma.
Certificar-se da perfeita integridade da maquina (através de controlo visual) e ler as placas que indicam os limites de uso dela.
Antes de utilizar a maquina, o operar deve verificar sempre se:
=  abateria estd completamente carregada;
= o nivel de 6leo esta entre os valores minimo e maximo (com a plataforma baixada);
= o terreno sobre o qual se pretende operar é suficientemente horizontal e consistente;
a maquina executa todas as manobras em condicdes de seguranca;
as rodas e motores de tragdo estao fixados corretamente;
as rodas estdo em bom estado;
os guarda-corpos estdo bem fixados na plataforma e o(s) portdo(6es) estdo monitorizados corretamente pelos
microinterruptores;
a estrutura ndo apresenta defeitos evidentes (verificar visualmente também as soldaduras da estrutura de elevagao);
= as placas de instrugdo estao perfeitamente legiveis;
= 0s comandos estdo perfeitamente eficientes quer a partir do posto de conducg&o, quer a partir do posto de comando de
emergéncia, incluindo o sistema “homem-morto”.

N&o utilizar a maquina para finalidades diferentes daquelas para as quais ela foi realizada.
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5. MODO DE UTILIZACAO.
E necessario ler completamente o presente capitulo antes de utilizar a maquina.

ATENGAO!
Respeitar exclusivamente as informacoes fornecidas nos proximos paragrafos e seguir as normas de
A seguranga indicadas tanto a seguir, como nos paragrafos anteriores. Ler atentamente os paragrafos
seguintes para compreender tanto as modalidades de arranque e paragem, como todas as fungoes e o
modo correto de utilizagao presentes.

5.1. Quadro de comandos na plataforma.

O posto de comando situa-se na plataforma e serve para:

= ligar/desligar a maquina e selecionar o posto de comando

= movimentar a plataforma durante as operagdes normais de trabalho

= visualizar alguns parédmetros de funcionamento (alarmes, funcionamento do sistema “homem-morto”, etc.)

A F D A F L D

m
~
(m{m]ciim{w|

I M N L ! G H | M|l N

A) Seletor com chave principal;

B) Pedal homem-morto;

C) Interruptor de direcéo;

D) Manopla de comando da tragéo (marcha a frente/atras);
E)

F)

G)

H)

Botdo STOP (paragem) de emergéncia;
Sensor de autorizagdo aos movimentos;
Bot&o de subida da plataforma;
Bot&o de descida da plataforma;
[) Buzina;
L) Indicador de bateria/conta-horas/display;
M) Bot&o de subida do plano de carga (opcional);
N) Botao de descida do plano de carga (opcional);
0) Microinterruptores de controlo da posigéo dos portdes

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

Fig.5

Por razbes de seguranga, para poder utilizador todos os comandos, é necessario carregar previamente no pedal homem-morto B
e manter a méo esquerda sobre o sensor F.
Se o0 pedal B ou o sensor F forem libertados durante a execugdo de uma manobra, 0 movimento sera imediatamente interrompido.
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POSICAO DOS PORTOES.

A posicdo dos portoes € controlada por dois microinterruptores. Se a plataforma estiver completamente

é baixada e um ou ambos os portdes estiverem abertos, fica inibida a subida da plataforma, ao passo que

permanece ativa a tragao.

movimentos.

Se a plataforma estiver elevada, a abertura de um ou ambos os portdes provoca a inibicao de todos os

ATENCAO!

é Mantendo o sensor (F) premido durante mais de 10 segundos sem efetuar qualquer manobra, o posto de

esquerda sobre o sensor de autorizagdo aos movimentos (F).

comando é desativado. Para poder retomar o trabalho com a maquina é necessario tirar e recolocar a mao

5.1.1. Seletor com chave principal.

A chave principal no posto de comando na plataforma serve para:
= ligar a maquina selecionando um dos dois postos de comando:
= comandos na plataforma habilitados com interruptor com chave girado para o
simbolo da plataforma. Posi¢do estavel com possibilidade de extragdo da chave.
= comandos no chao habilitados (para manobras de emergéncia) com interruptor com
chave girado para o simbolo do carro. Posi¢do estdvel com possibilidade de
extragdo da chave.
= desligar os circuitos de comando girando-a para a posi¢do DESLIGADO. Posicdo
estavel com possibilidade de extragao da chave

Fig.6

ﬁ Entregar a chave a pessoas autorizadas e manter uma cépia dela em local seguro.

No final de trabalho, extrair sempre a chave principal.

A No final de trabalho, premir o botdo cogumelo e extrair sempre a chave principal.
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5.1.2. Tragao e diregao.

Os comandos utilizados para obter o deslocamento da maquina s&o:
= Pedal homem-morto B;
= Sensor de autorizagdo aos movimentos F;
= Manopla de tragéo D;
= |Interruptor de dire¢éo C.

Para obter a viragem, acionar o interruptor de dire¢do C. O interruptor de diregéo é do tipo proporcional; € possivel modular a
amplitude de viragem proporcionalmente & pressa@o que o operador exerce no interruptor.

e \liragem com maquina parada: Acionando completamente o interruptor de diregdo sem acionar a manopla de tragéo
(viragem em condi¢do parada), a maquina gira sobre si prdpria, permitindo uma rapida inversdo de marcha em espagos
apertados.

e \/iragem com maquina em marcha a frente: Premindo a esquerda o interruptor de dire¢do com a maquina em marcha a
frente, obtém-se a viragem da maquina para a esquerda; premindo-o & direita, obtém-se a viragem da méaquina para a
direita.

e \/iragem com maquina em marcha atras: Premindo a esquerda o interruptor de dire¢do com a maquina em marcha atras,
obtém-se a viragem da maquina para a direita; premindo-o a direita, obtém-se a viragem da méquina para a esquerda.

Fig.8
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Com o posto de condugdo completamente baixado, é possivel modular a velocidade de tragdo até obter a velocidade maxima.
Com o posto de conducao elevado, é engatada automaticamente a velocidade de seguranga de tragéo.

VAN

5.1.3.

E proibido efetuar a manobra de tragio com a plataforma elevada se o carro ndo se encontrar sobre uma
superficie plana e suficientemente consistente.

E proibido efetuar a manobra de tragdo com a plataforma elevada transportando cargas sobre o plano de
carga. Efetuar as deslocagdes - com cargas sobre o plano de carga - somente com o posto de condugao
completamente baixado.

Antes de efetuar qualquer operagao de deslocamento, certificar-se da auséncia de pessoas elou outros
veiculos nas proximidades da maquina e, em todo caso, proceder com a maxima atengao.

Efetuar a manobra de tragdo com a plataforma elevada somente sobre terrenos planos e horizontais,
certificando-se da auséncia de buracos ou desniveis no pavimento e prestando atengao as dimensoes totais
da maquina.

Durante a manobra de tragdo com a plataforma elevada ndao é permitido ao operador aplicar cargas
horizontais (o operador a bordo ndo deve puxar cordas ou cahos, etc.).

Subida/descida da plataforma.

Os comandos utilizados para obter a subida e descida da plataforma s&o:

= Pedal homem-morto B;

= Sensor de autorizagdo aos movimentos F;

= Botdo de subida da plataforma H;

= Botdo de descida da plataforma I.
Para obter o movimento de subida da plataforma, carregar previamente no pedal homem-morto B e colocar a méo esquerda sobre
0 sensor de autorizagao F; em seguida, premir o botdo de subida H.
Para obter o movimento de descida da plataforma, carregar previamente no pedal homem-morto B e colocar a mao esquerda
sobre 0 sensor de autorizagao F; em seguida, premir o botdo de descida H.

F H

74

Fig.9
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5.1.4. Subidal/descida do plano de carga mével com comando elétrico (OPCIONAL).

Os comandos utilizados para obter a subida e descida do plano de carga movel séo:

= Pedal homem-morto B;

= Sensor de autorizagdo aos movimentos F;

= Botdo de subida do plano de carga N;

= Botdo de descida do plano de carga O.
Para obter 0 movimento de subida do plano de carga, carregar previamente no pedal homem-morto B e colocar a mao esquerda
sobre o sensor de autoriza¢do F; em seguida, premir o botao de subida N.
Para obter o movimento de descida do plano de carga, carregar previamente no pedal homem-morto B e colocar a méo esquerda
sobre 0 sensor de autoriza¢do F; em seguida, premir o botao de descida N.

Fig.10

Consultar as demais instrucoes sobre como elevar e transportar cargas no capitulo “5.5 Elevagao e

ﬁ transporte de cargas”.
Nao comandar a descida do plano de carga mével, com o posto de condugado baixado, se houver outro
material no véo de carga no chao.
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5.1.5. Posicionamento manual do plano de carga (DE SERIE).

O plano de carga frontal fornecido de série na maquina pode ser colocado manualmente a diferentes alturas, em fungéo das
necessidades do operador.

Para mover o plano de carga, puxar para fora a pega P indicada na figura e mover plano de carga para a posi¢éo pretendida (em
cima ou em baixo). Libertar a pega P verificando se o plano de carga fica bloqueado na posigéo escolhida.

sl - >r

il

i

Fig.11

ﬁ Consultar as demais instrucoes sobre como elevar e transportar cargas no capitulo “5.5 Elevagdo e
transporte de cargas”.
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5.1.6. Outras fungdes do posto de comando na plataforma

5.1.6.1. Botdo STOP (paragem) de emergéncia (E).

A pressdo do botdo vermelho de STOP (paragem) acarreta a interrup¢do de todas as
funcdes de comando da méquina. Obtém-se as fungbes normais girando o botdo um quarto
de volta no sentido horario (conforme indicado na posi¢éo B).

Em caso de anomalia de funcionamento, a pressdo do botdo vermelho de paragem efetua
também o RESET do sistema.

Deixando a méquina inativa durante alguns minutos, o sistema de comando desativa-se
automaticamente.
Para poder retomar o trabalho, é necessario premir e reativar o botdo STOP.

Fig.12

5.1.6.2. Buzina (J)

Buzina para assinalar o deslocamento da maquina; aciona-se a buzina manualmente
carregando no botéo .

Fig.13

5.1.6.1. Indicador de bateria/conta-horas/display (L) -
indicador circular.

7

(X | wovamere

SPEED
REDUCTION

Indica o nivel de carga da bateria (Battery charge), as horas
de funcionamento da maquina (Hourmeter), as mensagens de
erro do sistema de comando (Alarms + Alarm led), possiveis
necessidades de manutencdo (Maintenance plan). Possui
também um LED vermelho que acende quando disparam
alarmes e/ou aparecem mensagens de erro.

=]

Indicador da bateria: se a barra estiver acesa
completamente, significa que a bateria esta 100% carregada.
Quando apenas um segmento estd aceso e o icone da bateria
pisca, significa que a carga da bateria atingiu o limite minimo
de 20%.

86688
I-m>\

O‘

]

Fig.14

Nesta condicéo, fica automaticamente inibida a manobra de subida da plataforma. E necessario proceder a recarga imediata da
bateria. Recomenda-se recarregar a bateria todos os dias durante a noite e durante os longos periodos de pausa de trabalho, se

houver

Conta-horas: o sistema foi programado para contar as horas de funcionamento dos dispositivos presentes na maquina, para os
efeitos da execucdo dos servicos de manutengdo previstos. Em condi¢do de maquina ligada, porém sem efetuar qualquer
movimento, o sistema ndo conta este periodo como horas de trabalho. Durante a contagem das horas o icone do conta-horas

pisca.
Principais mensagens de erro/alarme:
- ...11=linclinacdo excessiva
- ...14 =um/dois portbes abertos
- ...51 = procedimento antiesmagamento
- ...79 = pedal e/ou sensor de m&o n&o acionados
- ...87 =sobrecarga na plataforma

AR
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5.1.6.2. Indicador de bateria/conta-horas/display (L) -
AIRO DIAGNOSTIC SYSTEM.

AIRO DIAGNOSTIC SYSTEM

Indica o nivel de carga da bateria (BCl + percentagem), as
horas de funcionamento da maquina (HOURS +
HORAS:MINUTOS), as mensagens de erro do sistema de
comando e possiveis necessidades de manutencdo. Para
além disso, através do AIRO DIAGNOSTIC SYSTEM, o
servico de assisténcia autorizado consegue efetuar um
diagnostico aprofundado da méquina e também efetuar
regulagdes das varias fungdes.

HOLRES

Indicador da bateria BCl: O nivel de carga da bateria é
indicado com um valor em percentagem. 100% significa que a
bateria estd completamente carregada. Quando o display BClI
indica 20%, significa que a bateria atingiu o nivel minimo de
carga.

Nesta condic#o, fica automaticamente inibida a manobra de subida da plataforma. E necessario proceder & recarga imediata da
bateria. Recomenda-se recarregar a bateria todos os dias durante a noite e durante os longos periodos de pausa de trabalho, se
houver

Conta-horas HOURS: o sistema foi programado para contar as horas de funcionamento dos dispositivos presentes na maquina,
para os efeitos da execucdo dos servigos de manutengéo previstos. Em condigdo de maquina ligada, porém sem efetuar qualquer
movimento, o sistema ndo conta este periodo como horas de trabalho. As horas sdo representadas no formato
HORAS:MINUTOS.

Principais mensagens de erro/alarme:
- ... TILTED = inclinacdo excessiva
- ... GATES = um/dois portdes abertos
- ... ARMGUARD = procedimento antiesmagamento
- ... OVERLOAD = sobrecarga na plataforma
- ... UPPER LIMIT SWITCH = fim de curso de subida.
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5.2. Posto de comando no chao.

No chéo, em diferentes posicdes (ver a figura reproduzida a seguir) estdo situados os seguintes dispositivos de comando:
Botdo STOP (paragem) de emergéncia (circuito de poténcia)

Botdo STOP (paragem) de emergéncia (circuito de comando)

Interruptor de subida/descida da plataforma

Interruptor de desbloqueio dos travdes para reboque de emergéncia

Fusiveis

Sinalizador acustico de movimentos

Tmoomp

Para aceder aos comandos/dispositivos B-C-D-E-F, é necessario remover o plano de carga situado no carro de base levantando-o
manualmente.

\ R
&
| ;

Fig.16

Utilizar os comandos no chao somente em situagées de emergéncia, para os efeitos da recuperagao da
plataforma, ou para operagdes de manutencgao.

No final de trabalho, premir o botdo cogumelo de poténcia no chao e extrair sempre a chave principal da
plataforma.

E PROIBIDO
utilizar o posto de comando no chao como posto de trabalho com pessoas a bordo da plataforma.

E PROIBIDO
utilizar o interruptor de desbloqueio dos travoes de estacionamento com pessoal a bordo da plataforma
e/ou sobre terreno nao plano.

> B> DB B
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5.2.1. Botédo STOP (paragem) de emergéncia (circuito de poténcia) (A).
Com a pressao do botdo vermelho de STOP (paragem) obtém-se o desligamento

imediato da maquina. Puxando para fora, obtém-se a saida do botdo vermelho de
STOP e a consequente ativagdo do circuito de poténcia da maquina.

5.2.1. Botdo STOP (paragem) de emergéncia (circuito de comando) (B).

Fig. 17

A pressédo deste botdo acarreta o desligamento completo da maquina.
Girando-0 um quarto de volta (sentido horario), obtém-se a possibilidade de
ligar a maquina.

Fig. 18

5.2.2. Alavanca de subida/descida da plataforma (C).

Esta alavanca serve para comandar a subida ou descida da plataforma. Este
comando sé funciona se a chave principal na plataforma for girada para a posigéo
“ON” para baixo (posto de comando no chdo selecionado). Lembramos que 0s
comandos no ch@o servem apenas para a movimentacdo de emergéncia da
plataforma ou para manutengdo, € ndo devem ser utilizados para outras
finalidades.

Fig. 19
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5.2.3. Interruptor de desbloqueio dos travoes para reboque de emergéncia (D).

Este interruptor permite desengatar os travdes de estacionamento
(com comando elétrico) da maquina em caso de emergéncia, para
poder efetuar o reboque dela.

N&o séo permitidos outros usos deste interruptor.

Consultar também o capitulo REBOQUE DE EMERGENCIA.

Fig. 20

5.24. Fusiveis (E).

Fusiveis para proteger diferentes partes do circuito elétrico de
comando.

5.2.5. Sinalizador acustico de movimentos (F).

A maquina esta equipada com sinalizador acustico dos movimentos que
toca das seguintes formas:

e sempre com som intermitente, com frequéncia de 2 segundos
aproximadamente, para indicar todas as manobras da
maquina;

e com som intermitente, com frequéncia de 0,5 segundos, para
indicar o perigo de o operador ficar preso na estrutura de
elevagdo na Ultima parte da manobra de descida (ver o par.
“Subida/descida da plataforma”).
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5.3. Acesso ao posto de condugao.

A “posigéo de acesso” é a Unica posi¢do em que o operador pode embarcar/desembarcar da plataforma. A “posigdo de acesso” a
plataforma de trabalho é a configuragdo completamente baixada.

Para aceder a plataforma, abrir os portdes A e posicionar-se no posto
de condugéo.

Verificar se, depois de entrar no posto de condugéo, os portdes se
fecharam perfeitamente.

Para aceder a posto de condugdo, utilizar

exclusivamente os sistemas de acesso com os quais
A ela esta equipada.

Subir e descer com o olhar sempre voltado para a

maquina, segurando nos montantes de entrada.

ATENGAO!
A posicdo dos portdes afeta o funcionamento da
maquina: somente com os portoes perfeitamente
fechados as fun¢des da maquina ficam ativas.

A Se a plataforma estiver completamente baixada e um
ou ambos os portoes estiverem abertos, fica inibida a
subida da plataforma, ao passo que permanece ativa a
tracao.

Se a plataforma estiver elevada, a abertura de um ou
ambos os portdes provoca a inibicao de todos os
comandos.

E PROIBIDO
A E proibido abandonar ou aceder a plataforma se ela néo
estiver na posicdo preestabelecida para o acesso ou
desembarque.

Fig.23

5.4. Ligagao da maquina.

Para que a maquina possa ser ligada, é necessario que a ficha de alimentagao de 230V esteja desconectada,
ﬁ fazendo com que o carregador esteja desligado (consultar o paragrafo relativo a recarga da bateria).

Com a linha elétrica conectada (carregador em funcionamento), a maquina fica desligada e nao pode ser

ligada.

Para ligar a maquina, o operador deve:

Puxar para fora 0 botdo vermelho de STOP situado no chao;

Entrar na plataforma;

Girar a chave principal para selecionar o posto de comando na plataforma;

Desbloquear o botdo de paragem na plataforma (consultar os paragrafos anteriores);

Executar as varias fungdes seguindo a risca as instrugdes fornecidas nos paragrafos anteriores.
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5.5. Elevacao e transporte de cargas

ATENGAO! Seguir as instrugdes fornecidas neste capitulo para evitar riscos de instabilidade e de queda de
materiais.
A plataforma destina-se também a operag6es manuais de pegada, carga, descarga de materiais embalados
elou de forma homogénea de dimensbdes e peso reduzidos. A capacidade max. permitida tem a seguinte
reparticao:

= 90 kg de material sobre o plano de carga na plataforma;

= 130 kg de material sobre o plano de carga no chéo;

= 120 kg no posto do operador.
E severamente proibido exceder as capacidades maximas indicadas neste manual e na plataforma mediante
placas de aviso no posto de condugao elevavel.

As cargas devem ser colocadas no interior do perimetro do PLANO DE CARGA NA PLATAFORMA e/ou no
interior do perimetro do VAO DE CARGA NO CHAO. E permitida, ocasionalmente, a elevagdo de cargas de
dimenso6es maiores desde que a capacidade maxima seja devidamente reduzida e a carga seja fixada conforme
indicado nos proximos capitulos.

E PROIBIDO elevarltransportar cargas penduradas (mesmo respeitando a capacidade maxima) nas estruturas
de elevagao.

E PROIBIDO elevarl/transportar cargas instaveis.

E SEVERAMENTE PROIBIDO elevar e transportar pessoas nas partes da maquina destinadas a
elevagaoltransporte de materiais.

Fig.24

5.5.1. Plano de carga na plataforma e véo de carga no chéo.

Na figura ao lado estdo representadas as principais pegas que constituem o

PLANO DE CARGA MOVEL e o VAO DE CARGA NO CHAO.

A - Vao de carga no chao
B - Plano de carga mével
C - Bordas retrateis de contengéo das cargas

ARo

Manual de uso e manuten¢éo — V6 E

Pag. 33




5.5.2.

VAN

Elevagao e transporte de cargas de cargas sobre o plano de carga na plataforma.

E severamente proibido exceder as capacidades maximas indicadas neste manual e na plataforma mediante
placas de aviso no posto de condugao elevavel.

As cargas devem ser colocadas no interior do perimetro do plano de carga. E permitida, ocasionalmente, a
elevacao de cargas de dimensdes maiores desde que a capacidade maxima seja devidamente reduzida e a
carga seja fixada conforme indicado a seguir.

Elevar/transportar somente materiais embalados e/ou de forma homogénea de dimensées e peso reduzidos.
E proibido efetuar a manobra de tragdo com o posto de condugdo elevado transportando cargas sobre o
plano de carga mével. Efetuar as deslocagdes - com cargas sobre o plano de carga - somente com a
plataforma completamente baixada.

Nao comandar a descida do plano de carga mdvel (opcional) se houver outro material no vao de carga no
chao.

Para elevar/transportar cargas sobre 0 PLANO DE CARGA:

Aproximar-se da estante/expositor no qual o material que deve ser pego esté colocado utilizando os comandos da forma
indicada nos capitulos anteriores;

Para poder transferir as cargas da estante/expositor ao plano de carga, baixar a borda retratil mais préxima da estante e
elevar ou baixar a plataforma de trabalho (ou entdo acionar o plano de carga mdvel — opcional) até colocar o plano de
carga ao mesmo nivel da estante/expositor; elevar as outras duas bordas para reduzir a0 maximo o risco de queda da
carga;

Transferir/colocar a carga sobre o plano de carga e verificar a estabilidade perfeita dela (se necessario, amarrar as
cargas de grandes dimensdes utilizando os furos A preparados para esta finalidade);

Baixar a plataforma de trabalho

Baixar o plano de carga para obter uma visibilidade segura do trajeto a percorrer com a maquina;

Conduzir a maquina para perto da nova posi¢éo do material pego nas operagdes anteriores.

Descarregar o material carregado anteriormente na nova posicdo seguindo as instrugdes fornecidas na ordem inversa.

Ao
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5.5.3. Transporte de cargas no vao de carga no chao.

E severamente proibido exceder as capacidades maximas indicadas neste manual e na plataforma mediante
placas de aviso no posto de condugao elevavel.
Transportar somente materiais embalados e/ou de forma homogénea de dimensoes e peso reduzidos.

A As cargas devem ser colocadas no interior do perimetro do vdo de carga no chdo. E permitida,
ocasionalmente, a elevagdao de cargas de dimensbes maiores desde que a capacidade maxima seja
devidamente reduzida e a carga seja fixada conforme indicado a seguir.

Nao comandar a descida do plano de carga mdvel (opcional) se houver outro material no vao de carga no
chao.

No VAO DE CARGA NO CHAO, ter o cuidado de transportar
somente materiais embalados efou de forma homogénea de
dimensbes reduzidas verificando a estabilidade deles antes de
deslocar a maquina.

Ter o cuidado de amarrar as cargas de grandes dimensdes utilizando
os furos A preparados para esta finalidade.
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5.6. Paragem da maquina.
5.6.1. Paragem normal.

Durante a utilizagdo normal da maquina, libertando os comandos obtém-se a paragem da manobra. A paragem acontece num
periodo de tempo ajustado na fabrica, que permite obter travagem suave.

5.6.2. Paragem de emergéncia.

Se as circunstancias exigirem, operador pode comandar a paragem imediata de todas as fungdes da maquina, quer a partir da
plataforma, quer a partir do quadro de comandos no chéo.

A partir do posto de comando na plataforma, carregando no botdo cogumelo obtém-se o desligamento da maquina.

A partir do posto de comando no ch3o:
= carregando no botdo de paragem situado no posto de comando no chéo, obtém-se o desligamento da maquina;
= carregando no botdo de paragem do circuito de poténcia, obtém-se o desligamento da maquina.

Para poder retomar o trabalho, é necessario:
= A partir do posto de comando na plataforma, girar o botao de paragem um quarto de volta no sentido horério.
= A partir do posto de comando no chao:
o girar um quarto de volta o botdo de paragem do posto de comando no chéo;
o puxar para fora o botdo vermelho de STOP do circuito de poténcia.
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5.7. Descida manual de emergéncia.

® E PROIBIDO
utilizar o comando de descida manual de emergéncia para baixar a plataforma com sobrecargas.

Em caso de avaria no sistema elétrico ou no sistema hidraulico, para
executar a descida de emergéncia manual, proceder conforme
indicado a seguir:
= Puxar para fora a alavanca de emergéncia A,;
= Verificar se a descida acontece de forma correta
certificando-se de que nada e ninguém se encontra na
trajetéria de descida.

ATENGAO: O COMANDO DE DESCIDA DE EMERGENCIA PODE
SER INTERROMPIDO EM QUALQUER MOMENTO LIBERTANDO A
ALAVANCA “A”.

VAN

Esta fungcao deve ser efetuada somente em caso de emergéncia, quando nao estiver presente a forga motriz
para a descida de emergéncia do posto de condugao.

5.8. Fim do trabalho.

Depois de desligar maquina seguindo as instrugdes indicadas nos paragrafos anteriores:

colocar sempre a maquina em posigéo de repouso (plataforma completamente baixada);

colocar a maquina num local seguro, sobre terreno plano e suficientemente resistente;

extrair as chaves dos quadros de comandos para evitar que pessoas nao autorizadas possam acionar a maquina;
carregar no botéo de STOP do posto de comando na plataforma;

recarregar a bateria conforme previsto no paragrafo relativo & manutengao.
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6. MOVIMENTAGAO E TRANSPORTE.

6.1. Movimentagao.

Para movimentar a maquina durante a utilizagdo normal, seguir as instrucées apresentadas no capitulo “MODO DE UTILIZACAQ”,
no paragrafo “Tracdo e dire¢do”.

Com a plataforma completamente baixada, é possivel movimentar a maquina (executar a tragdo) com diferentes velocidades
selecionaveis a discri¢do do utilizador.

Quando a plataforma sobe e ultrapassa uma determinada altura, é engatada automaticamente a velocidade de seguranca de
translagéo.

ATENCAO!

A manobra de tragdo com a plataforma elevada pode estar sujeita a limitagoes diferentes em fungdo do pais
em que a maquina trabalhar. Informar-se sobre os limites legislativos relativos a esta manobra junto dos
organismos de protecao da satide dos trabalhadores nos ambientes de trabalho.

E severamente proibido executar a manobra de translagio com o posto de condugdo elevado sobre terrenos
que nao sejam horizontais, consistentes e planos.

Antes de efetuar qualquer operacao de deslocamento, certificar-se da auséncia de pessoas nas proximidades
da maquina e, em todo caso, proceder com a maxima cautela.

Antes de deslocar a maquina, é necessario assegurar-se de que as fichas de ligagao, se houver, estdo
: desligadas do ponto de alimentagao.

Certificar-se da auséncia de buracos ou desniveis no pavimento e prestar atengao as dimensoes totais da
maquina.

Se, durante a manobra de tragdo com a plataforma elevada, a maquina encontrar uma irregularidade no terreno
ou um buraco, ela se apoia sobre uma ou ambas as corredigas antibasculantes, sem qualquer perigo para o
operador.

Nesta altura, baixando completamente a plataforma, pode acontecer que se ambas as rodas de tracao
estiverem elevadas do terreno, a maquina nao consiga sair o estado de bloqueio com seus proprios meios.
Sera necessario proceder ao reboque de emergéncia (consultar o par. “Reboque de emergéncia”).

Nao utilizar a maquina para rebocar outros veiculos.

Durante a deslocagdo da maquina com o posto de condugdo elevado ndo é permitido aplicar cargas
horizontais (o operador a bordo nao deve puxar cordas ou cabos, etc.).

6.2. Transporte.

Para transferir a maquina a locais de trabalho diferentes, proceder conforme indicado a seguir. Vistas as dimensGes de alguns
modelos, aconselhamo-lo, antes de efetuar o transporte, a se informar acerca dos limites dimensionais previstos em seu pais para
a circulacdo rodoviaria.

Antes de efetuar o respetivo transporte, desligar a maquina e extrair as chaves dos quadros de comando.
Nenhuma pessoa deve permanecer nas proximidades ou sobre a maquina, para evitar riscos relacionados
A com os movimentos imprevistos.

Por razoes de segurancga, nunca elevar ou rebocar a maquina pelos bracos ou pela plataforma.

Efetuar a operagao de carga sobre uma superficie plana e com capacidade adequada, depois de colocar a
plataforma em posigdo de repouso.

Para carregar a maquina no veiculo, & possivel proceder:

>
~c)
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= Mediante rampas de carga e utilizando os comandos de translagao situados no posto de condugdo, conduzir a
maquina diretamente para cima do veiculo de transporte (se a inclinagdo das rampas nao exceder o valor de inclinagao
maxima superavel descrita na ficha “CARACTERISTICAS TECNICAS’ e a capacidade das rampas for adequado ao
peso) seguindo as instrugdes apresentadas no capitulo “MODO DE UTILIZACAQ”, no paragrafo “Tracéo e diregao”, para
combinar corretamente os comandos de tragdo. Cuidado para néo elevar a plataforma durante esta operacéo para evitar
ativar o microinterruptor de seguranga que, em caso de maquina inclinada, inibe todas as manobras, com excegéo da
descida. E possivel determinar a inclinagdo utilizando um nivelador eletrénico ou da forma empirica descrita a seguir:
colocar uma tabua de madeira de comprimento conhecido sobre declive que deseja medir, colocar um nivelador de
carpinteiro sobre a tdbua de madeira e elevar a extremidade a jusante desta Ultima até obter o nivelamento dela. Medir
agora a distancia entre a tabua e o solo (A), dividi-la pelo comprimento da tabua (B) e multiplica-la por 100. A imagem
reproduzida a seguir resume o método.

VPV IPIPIPIPNPNININIIPIFNFNHNHNPN
NN NN TN ININININININININININS

N R A AN N N N A A N NSRRI

= Mediante os 4 furos de ancoragem situados nos quatro lados da maquina, é possivel igar a maquina utilizando ganchos
e cabos de ago (com coeficiente de seguranga equivalente a 5, ver nas caracteristicas técnicas o peso da maquina),
enganchados nos furos especificos, assinalados pelas etiquetas, conforme indicado na figura Fig.28.

= mediante empilhador de capacidade adequada (ver o peso da maquina na tabela “caracteristicas técnicas”) e com
garfos de comprimento pelo menos igual & largura da maquina. Inserir os garfos nos pontos indicados pelos autocolantes
aplicados na maquina. Fig.29. Na falta destes autocolantes, ¢ SEVERAMENTE PROIBIDO elevar a maquina utilizando
um_empilhador de garfos. A elevagdo da maquina com empilhador de garfos deve ser efetuada por um operador
qualificado.

Fig.29

Com a maquina posicionada sobre o plano do veiculo, fixa-la por intermédio de cordas/faixas amarradas no
A corrimao do posto de condugao.

Antes de proceder ao transporte, certificar-se da estabilidade.
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6.3. Reboque de emergéncia da maquina

Em caso de avaria, para rebocar a maquina, proceder conforme

indicado a seguir:

= Prender a maquina utilizando o furo A preparado para esta
finalidade.

= De dentro da plataforma, selecionar o posto de comando no chao
mediante o seletor com chave B.

= Remover o v&o de carga no chdo C elevando-o.

= No posto de comando no ch&o, acionar o interruptor D de
desbloqueio dos travdes colocando-0 na posigao indicada na
figura.

= Executar a operagdo de reboque com velocidade muito lenta
(lembramos que, nestas condigdes, a maquina rebocada nao é
retida por travdes).

E importante ressaltar que, gragas ao peso limitado da maquina, com
os travdes desbloqueados, € possivel empurrd-la também
manualmente para fora da posigao de interferéncia.

Ao concluir as operagdes de reboque, restabelecer as condigdes
iniciais.

Fig.31

Efetuar esta operagdo somente sobre terreno plano e com velocidade extremamente baixa, certificando-se da
i auséncia de objetos e pessoas na area de trabalho do equipamento de elevagao.

Nao deixar a maquina na posigdo parada sem o uso de travoes. Se os travoes estiverem totalmente fora de
uso, aplicar cal¢os sob as rodas para evitar movimentos acidentais da maquina
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7. MANUTENGAO.

VAN

Efetuar as operagoes de manutengdo com a maquina parada e depois de tirar a chave, com a plataforma
de trabalho em posigao de repouso.

As operagoes de manutencao descritas a seguir sdo validas para maquinas em condi¢des de uso normais.
Em caso de condi¢oes de uso dificeis (temperaturas extremas, ambientes corrosivos, etc.) ou a seguir a
um longo periodo de inatividade da maquina, sera necessario contactar o servigo de assisténcia AIRO
para modificar a frequéncia das intervengoes.

Somente pessoal instruido esta autorizado a executar servigos de reparacdes e manutengdo. Todas as
operagoes de manutengdo devem ser efetuadas em conformidade com as disposicoes em vigor em
matéria de seguranga dos trabalhadores (ambientes de trabalho, equipamentos de prote¢ado individual
adequados, etc.).

Executar unicamente as operagées de manutengdo e regulacdo descritas neste manual. Em caso de
necessidade (por exemplo: avaria, substituicao de rodas), contactar exclusivamente a nossa assisténcia
técnica.

Durante as intervengoes, certificar-se de que a maquina esteja totalmente bloqueada. Antes de iniciar os
servigos de manutengdo no interior da estrutura de elevagao, ter o cuidado de imobilizar esta ultima para
evitar uma descida involuntaria da plataforma.

Desligar os cabos das baterias e proteger adequadamente estas ultimas durante os eventuais trabalhos de
soldadura.

No caso de substituicio de componentes, utilizar exclusivamente pe¢as genuinas ou aprovadas pelo
fabricante.

Desligar as tomadas de 230 Vca eventualmente conectadas.

Os lubrificantes, 6leos hidraulicos, eletrélitos e todos os produtos detergentes devem ser manipulados
com cuidado e descarregados em condigbes de seguranga, respeitando as normas em vigor. O contacto
prolongado com a pele pode causar formas de irritagao e dermatose; lavar com agua e sabao e passar por
agua abundante. Também o contacto com os olhos, sobretudo com eletrélitos, é perigoso; lavar com agua
abundante e procurar atendimento médico.

ATENCAO!
E TERMINANTEMENTE PROIBIDO MODIFICAR OU VIOLAR 0S ORGAOS DA MAQUINA QUE AFETAM A
SEGURANGA PARA MODIFICAR OS DESEMPENHOS DELA.

7.1. Limpeza da maquina.

Para limpar a maquina, utilizar um pano humido tendo o cuidado de ndo molhar:

VAN

os atuadores de comando tanto no chao, como no posto de condugdo (manipulos, interruptores, botdes, etc.)
0s componentes elétricos;

0s motores elétricos;

o carregador

E severamente proibido utilizar jatos de agua sob pressdo (lavadoras de alta pressdo) para efetuar a
lavagem da maquina. Avarias causadas por infiltragoes de agua nao serao cobertas pela garantia.

Uma vez concluida a limpeza da maquina, é importante ter cuidado de:

secar a maquina;

verificar o estado de integridade das placas e autocolantes;

lubrificar os pontos de articulagéo providos de copo de lubrificacéo;

lubrificar as vias de deslizamento e a contraporca do plano de carga mével (opcional).

ARO
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7.2. Manutengao geral.

Apresentamos de seguida as principais operagdes de manutengao previstas e a respetiva frequéncia (a maquina esta equipada
com conta-horas).

Operagao Periodicidade
Aperto dos parafusos indicados no paragrafo “Regulagbes varias” Depois das primeiras 10 horas
de trabalho
Controlo do nivel de dleo no depésito hidraulico Depois das primeiras 10 horas
de trabalho
Estado da bateria Didria
Verificagdo de deformagdes de mangueiras e cabos Semanal
Controlo do estado dos autocolantes e placas Mensal
Lubrificagdo com massa dos elementos de deslizamento Mensal
Controlo do nivel de dleo no depésito hidraulico Mensal
Verificagdo da eficiéncia dos dispositivos de emergéncia Anual
Verificacdo do estado das conexdes elétricas Anual
Verificagdo do estado das conexdes hidraulicas Anual
Verificagdo periodica de funcionamento e visual das estruturas Anual
Aperto dos parafusos indicados no paragrafo “Regulagdes varias” Anual
Verificacdo da eficiéncia do sistema de travagem Anual
Verificagdo da calibragdo e do funcionamento do inclinémetro Anual
Verificagdo do funcionamento e regulagdo do dispositivo de controlo de sobrecarga Anual
Verificagdo do microinterruptor M1 Anual
Verificagdo do microinterruptor M3 Anual
Verificagdo dos microinterruptores dos portdes M14-M15 Anual
Verificagdo dos microinterruptores de fim de curso do plano de carga mével (opcionais) M16- Anual
M17
Verificagdo dos microinterruptores antiamputagdo no carro (opcionais) M18-M19-M20-M21 Anual
Verificacdo da eficiéncia do sistema “homem-morto” Anual
Substituicao do filtro hidraulico Bienal
Substituicdo total do 6leo no deposito hidraulico Bienal
A E NECESSARIO SUBMETER A MAQUINA A UMA VERIFICAGAO/REVISAO COMPLETA A CARGO DA
EMPRESA FABRICANTE EM ATE 10 ANOS DE TRABALHO.
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7.21. Regulagbes varias.

Controlar o estado dos seguintes componentes e, se necessario,
proceder ao respetivo aperto depois das primeiras 10 horas de trabalho
e, em seguida, pelo menos uma vez por ano:

parafusos das rodas;

parafusos de fixagao dos motorredutores de trag&o;

anéis elasticos de fixagdo da plataforma;

parafusos de fixagao do plano de carga;

parafusos de fixagao da estrutura de elevagao;

parafusos de fixagao do cilindro mecanico;

racords hidraulicos;

Nogokwh =~

Para os binarios de aperto, consultar a tabela seguinte.

BINARIO DE APERTO DOS PARAFUSOS
(rosca métrica, passo normal)

Classe 8.8 (86G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Didmetro kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0,28 2,8 0,39 3,9 0,49 49
M5 0,55 55 0,78 7,8 0,93 9,3
M6 0,96 9,6 1,30 13,0 1,60 16,0
M8 2,30 23,0 3,30 33,0 3,90 39,0
M10 4,60 46,0 6,90 65,0 7,80 78,0
M12 8,0 80,0 11,0 110 14,0 140
M14 13,0 130 18,0 180 22,0 220
M16 19,0 190 27,0 270 33,0 330
M18 27,0 270 38,0 380 45,0 450
M20 38,0 380 53,0 530 64,0 640
M22 51,0 510 72,0 720 86,0 860
M24 65,0 650 92,0 920 110 1100
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7.2.2. Lubrificagao.

A lubrificagéo de todos os pontos de articulagdo providos de copo
de lubrificagdo (ou de predisposicdo para copo de lubrificagéo)
deve ser efetuada pelo menos uma vez por més.

Aconselha-se a lubrificar a extensdo telescdpica pelo menos
mensalmente utilizando uma espatula ou um pincel.

Para além disso, lembrar-se de lubrificar os pontos de articulagéo:
= depois da limpeza da maquina;
= antes de utilizar a maquina, depois de um longo periodo
de n3o utilizagao;
= depois do uso em ambientes particularmente hostis
(muito humidos, com muita poeira, em zonas litoraneas,
etc.).

Lubrificar todos os pontos indicados na figura ao lado (e, de
qualquer maneira, todos os pontos de articulagdo providos de
copo de lubrificagdo) com massa tipo
ESSO BEACON-EP2 ou equivalente.

7.2.3. Controlo do nivel e mudanga de 6leo do circuito hidraulico.

Controlar depois das primeiras 10 horas de trabalho e, em
seguida, pelo menos mensalmente o nivel de 6leo no depdsito
mediante verificacdo visual pelo tamp&o com vareta de nivel
(peca A da figura ao lado), verificando se estd sempre entre os
valores maximo e minimo.

O nivel do 6leo deve ser verificado com a maquina estacionada
sobre terreno plano e com a plataforma completamente baixada.

Substituir todo o 6leo hidraulico com uma frequéncia pelo menos
bienal.

Em caso de substituigdo do 6leo hidraulico, para efetuar o
esvaziamento é necessario succionar o 6leo através do bocal de
enchimento B, recolhendo-o num recipiente adequado.

Usar exclusivamente os tipos de 6leo e as quantidades indicadas na seguinte tabela de resumo.

Fig.34
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OLEO PARA SISTEMA HIDRAULICO

TIPO TIPO ,
MARCA 20°C +719°c | 30°C eagec QUANTIDADE NECESSARIA

OLEOS SINTETICOS - STANDARD

ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22
BP Energol SHF46 Energol SHF22 25 litros
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22

PETRONAS HIDROBAK 46 HV | HIDROBAK 22 HV

OLEOS BIODEGRADAVEIS - OPCIONAL

PANOLIN | HLP SINTHE46 |HLP SINTH E22

ﬁ Nao despejar o dleo no ambiente depois do uso, mas respeitar as normas vigentes no pais de utilizagao.

Os lubrificantes, 6leos hidraulicos, eletrdlitos e todos os produtos detergentes devem ser manipulados com cuidado e
descarregados em condigdes de seguranca, respeitando as normas em vigor. O contacto prolongado com a pele pode causar
formas de irritagdo e dermatose; lavar com agua e sab&o e passar por dgua abundante. Também o contacto com os olhos,
sobretudo com eletrdlitos, é perigoso; lavar com agua abundante e procurar atendimento médico.
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7.2.3.1. Oleo hidraulico biodegradavel (Opcional).

A pedido do cliente, as maquinas podem ser abastecidas com 6leo hidraulico biodegradavel compativel com o ambiente. O 6leo
biodegradavel é um liquido hidraulico completamente sintético, sem zinco, ndo poluente e de alta eficiéncia, a base de ésteres
saturados, combinados com aditivos especiais. As maquinas abastecidas com dleo biodegradavel utilizam os mesmos
componentes das maquinas standard, mas é oportuno que seja considerada a utilizagao deste tipo de dleo desde o fabrico.
Se houver a necessidade de conversao de dleo hidraulico, a base de 6leo minerais, para 6leo “bio”, o utilizador devera respeitar o
procedimento indicado a seguir.

7.2.3.1.1. Esvaziamento.
Drenar o dleo hidraulico quente para o funcionamento de todo o sistema hidraulico (deposito de éleo, cilindros, mangueiras de
grande volume).

7.2.3.1.2. Filtros.

Substituir os elementos filtrantes. Utilizar filtros standard conforme previsto pelo fabricante.

7.2.31.3. Lavagem.
Depois de esvaziar a maquina completamente, enché-la com a quantidade nominal de 6leo hidraulico “bio”.
Ligar a maquina e comandar todos os movimentos de trabalho com baixo numero de rotagdes, durante pelo menos 30 minutos.
Drenar o liquido do interior do sistema, conforme descrito no ponto 7.2.3.1.1.
Atengao:Durante todo o procedimento de lavagem, é necessario evitar que o sistema hidraulico aspire ar.

7.2.31.4. Enchimento.
Depois da lavagem, encher o circuito hidraulico, efetuar a purga do ar dele e controlar o nivel.
Lembrar-se de que o contacto do fluido com as condutas hidraulicas pode provocar a dilatagéo delas.
Lembrar-se também de que o contacto do fluido com a pele pode provocar vermelhidGes ou irritagdes.
Recomenda-se ainda utilizar EPIs adequados durante estas operagdes (por ex.: 6culos de protecdo e luvas).

7.23.1.5. Colocagdo em funcionamento/controlo.

O dleo “bio” tem um comportamento regular; todavia, ele deve ser controlado colhendo uma amostra dele a intervalos prefixados,
de acordo com o indicado a seguir:

INTERVALO DE CONTROLO UTILIZACAO NORMAL UTILIZAGAO INTENSO
1° CONTROLO DEPOIS DE 50 HORAS DE FUNCIONAMENTO 50 HORAS DE FUNCIONAMENTO
2° CONTROLO DEPOIS DE 500 HORAS DE FUNCIONAMENTO | 250 HORAS DE FUNCIONAMENTO
3° CONTROLO DEPOIS DE 1000 HORAS DE FUNCIONAMENTO | 500 HORAS DE FUNCIONAMENTO
CONTROLOS SEGUINTES 1000 HORAS OU 1 ANO DE 500 HORAS OU 1 ANO DE
FUNCIONAMENTO FUNCIONAMENTO

Deste modo, o estado do fluido € monitorizado constantemente, permitindo a utilizagdo dele enquanto suas caracteristicas
permanecerem inalteradas. Normalmente, na auséncia de agentes contaminantes, nunca se chega a substitui¢do de todo o 6leo,
mas apenas a pequenas integracdes do nivel.

As amostras de 6leo (de pelo menos 500 ml) devem ser colhidas com o sistema a temperatura de funcionamento.

Recomenda-se usar recipientes limpos e novos.

As amostras devem ser enviadas ao fornecedor de 6leo “bio”.

Para mais informacgdes sobre onde enviar as amostras, contactar o distribuidor da sua zona.

Cépias do relatério de analise devem ser obrigatoriamente conservadas no registo de controlo.

ARO
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7.2.3.1.6. Mistura.

As misturas com outros 6leos biodegradaveis ndo séo permitidas.
A quantidade residual de 6leo mineral ndo deve exceder 5% da quantidade de enchimento total, isso desde que o 6leo mineral
seja adequado para 0 mesmo emprego.

7.23.1.7.  Microfiltragao.

Aquando da conversdo em maquinas usadas, é necessario levar em conta o elevado poder de dissolu¢do da sujidade que o 6leo
biodegradavel possui.

Depois de uma converséo, no sistema hidraulico é possivel que aconteca a dissolu¢do de sedimentos capazes de provocar
avarias. Em casos extremos, a lavagem das sedes dos vedantes pode ser a causa do aumento das fugas.

Para evitar danos, como também para impedir uma influéncia negativa sobre a qualidade de éleo, depois da conversao é
aconselhavel efetuar uma filtragéo do sistema hidraulico com um equipamento de microfiliracéo.

7.2.3.1.8. Eliminagao.
O oleo biodegradavel, por se tratar de um éster saturado, é adequado para uma reutilizagdo tanto térmica, como material.
Ele oferece as mesmas possibilidades de eliminacao/reutilizagao do 6leo usado a base mineral.
Este 6leo pode ser incinerado, quando a legislagao local o permitir.
A reciclagem do 6leo é recomendével em vez da eliminagdo em aterro ou incineragao.

7.2.3.1.9. Integragéo do nivel.

A integragdo do nivel de 6leo deve ser efetuada UNICA E EXCLUSIVAMENTE com o mesmo produto.
Nota: O valor méximo de contaminagéo por agua é de 0,1%.

A Durante a substituigao ou integragao do nivel, ndo despejar o 6leo hidraulico no ambiente.

/I’ﬁg Manual de uso e manutencao — V6 E Pag. 47




7.2.4. Substituicao do filtro hidraulico.

A maquina esta equipada com filtro na aspiracéo instalado no interior
do depdsito. Aconselha-se a efetuar a respetiva substituicdo pelo
menos uma vez a cada dois anos.

Para substituir o filtro na aspiragédo, montado no interior do depdsito, &

necessario:

= desligar a maquina carregando no botdo cogumelo do posto de
comando na plataforma;

= desligar os tubos do depésito;

= desaparafusar a flange A;

= desaparafusar o filtro B do tubo rigido de aspiragéo e limpa-lo com
diluente e um jato de ar comprimido, soprando a partir do racord
ou, se necessario, substituir o elemento filtrante

Para restabelecer a condic&o inicial, efetuar as operacdes descritas
acima no sentido inverso

Para a substituicao do filtro, utilizar somente acessérios genuinos, contactando exclusivamente a nossa

assisténcia técnica.
A Néo reutilizar o 6leo recuperado e nao o despejar no ambiente, mas encarregar-se da eliminagdo dele
respeitando as normas em vigor.
Depois de substituir (ou limpar) o filtro, verificar o nivel de éleo hidraulico no depésito.
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7.2.5. Verificagdo do funcionamento e regulagao do inclindmetro.

ATENGAO!
Geralmente, o inclinémetro ndo necessita de regulagdo, a ndo ser no caso de substituicdo do proprio
dispositivo. Os equipamentos necessarios para a substituicdo e regulagao deste componente fazem com
A que estas operagdoes devam ser efetuadas por pessoal especializado.

VISTA A IMPORTANCIA DA OPERAGAO, ACONSELHAMOS QUE SEJA EFETUADA EXCLUSIVAMENTE
POR PESSOAL TECNICO ESPECIALIZADO.

Em fungao do tipo de sistema de comando, podem estar presentes
dois tipos diferentes de inclinémetro:
- Tipo C em caso de dispositivo instalado fora do sistema de
comando;
- Integrado no sistema de comando e, portanto, n&o
identificavel do exterior.
De qualquer forma, em geral ndo é necessario efetuar regulagdes
porque o dispositivo ja foi calibrado na oficina antes da entrega da
maquina.
Este dispositivo controla a inclinagdo do carro e se o carro estiver
inclinado além do permitido:
= inibe a elevagao
= inibe a tragdo com a plataforma a partir de uma certa
altura
= assinala a condicdo de instabilidade mediante sinalizador
acustico e mensagem de alarme na plataforma.

O inclinémetro controla a inclinagdo em relagao a dois eixos (X;Y); _ — ) _
nalguns modelos, que tém limites de estabilidade transversal e h T L m»ﬂ“—i_—’ 19|
longitudinal iguais, o controlo & efetuado relativamente a apenas um I i |
eixo (eixo X). I ' (. I “:. |

L | et
. . . / | i \i
Verificar o respetivo funcionamento pelo menos uma vez por ano. \I bl M [\

Para verificar o funcionamento do inclinémetro relativamente ao

eixo longitudinal (normalmente Eixo Y): b i b L g ]

= ytilizando os comandos na plataforma, conduzir a maquina AN 7 '

de forma a colocar sob as duas rodas traseiras ou l\(ﬂ S

dianteiras um calgo de dimens&o (A+10 mm) (ver a tabela
reproduzida a seguir);

= aguardar 3 segundos (atraso de intervencéo regulado na

fabrica) até acender o indicador luminoso vermelho de (o)==

perigo na plataforma; —

= com a plataforma baixada, é ainda possivel comandar a Fig.36

tracdo, porém a elevacao fica inibida;

= com a plataforma elevada, ficam inibidas quer a tragao, quer a elevagéo; é possivel efetuar a descida; toca também o

sinalizador acustico de alarme.
Para verificar o funcionamento do inclinémetro relativamente ao eixo transversal (normalmente Eixo X):

= tilizando os comandos do posto de condugéo, conduzir a maquina de forma a colocar sob as duas rodas laterais da
direita ou da esquerda um calgo de dimenséo (B+10 mm) (ver a tabela reproduzida a seguir);

= aguardar 3 segundos (atraso de intervengao regulado na fabrica) até acender o indicador luminoso vermelho de perigo na
plataforma;

= com a plataforma baixada, é ainda possivel comandar a tracdo, porém a elevagao fica inibida;
com a plataforma elevada, ficam inibidas quer a tragao, quer a elevacdo; é possivel efetuar a descida; toca também o
sinalizador acustico de alarme.

CALCOS V6 E
A [mm] 35
A1 [mm] 40
B [mm] 25
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VAN

ATENCAO! As medidas dos calgos A e B referem-se aos valores de inclinagdo maxima permitida, conforme
apresentado na tabela “CARACTERISTICAS TECNICAS”. A utilizar durante a calibragao do inclinémetro.

7.2.6. Verificagao do funcionamento e regulagdo do dispositivo de controlo de sobrecarga na plataforma.

Geralmente, o sistema de controlo da sobrecarga nao necessita de regulagdes porque ja foi calibrado na oficina antes da entrega
da maquina.

Este dispositivo controla a soma das cargas presentes na plataforma e no plano de carga e:

Verificar o respetivo funcionamento pelo menos uma vez por ano

inibe a subida da plataforma se as cargas elevadas excederem as cargas nominais em 30% (trago inibida somente com
posto de condugdo elevado);

assinala a condigéo de sobrecarga mediante sinalizador acustico.

Tirando a carga em excesso, é possivel continuar a utilizar a maquina.

Verificagdo do funcionamento do dispositivo:

com a plataforma completamente baixada, carregar na
plataforma e no plano de carga duas cargas uniformemente
distribuidas e equivalentes as cargas nominais suportadas
pela plataforma e pelo plano de carga (consultar o paragrafo
“Caracteristicas técnicas”). Nesta condigao, deve ser possivel
executar todas as manobras da maquina;

com o posto de condugédo completamente baixado, adicionar
as cargas nominais uma sobrecarga igual a 35% das proprias
cargas nominais € efetuar a manobra de elevagao do posto de
condugdo. Nesta condicdo, depois de uma possivel breve
elevagao inicial, toca o sinalizador acustico geral (consultar
“Modo de utilizacdo”);

se o0 posto de conducao estiver elevado, a condicao de alarme
inibe a subida do posto de condugéo e a tragdo. Para poder
continuar a trabalhar com a magquina, é necessario tirar a
carga em excesso.

se 0 posto de condugéo estiver baixado, a condigéo de alarme Fig.37
bloqueia a subida/descida do posto de condugéo. Para poder
continuar a trabalhar com a maquina, é necessario tirar a
carga em excesso.

A calibragéo do sistema é necessaria:

no caso de substituicdo de uma das pegas que compdem o sistema;
se, depois de uma sobrecarga excessiva, mesmo tirando a carga em excesso, for assinalada a condigéo de perigo.

Para calibrar o dispositivo:

remover o pino de carga dianteiro no carro e localizar o presséstato B;

no pressostato B, remover o tampé&o de plastico (se presente) C e aliviar o pino de retencéo D;

colocar no posto de condugéo e no plano de carga mével uma carga igual as capacidades nominais mais 30%;

ajustar a manopla de regulagéo A fazendo com que durante 0 movimento de subida do posto de condugdo dispare o
alarme de sobrecarga (aparafusando aumenta-se a carga tolerada; desaparafusando, diminui-se a carga tolerada);
verificar se removendo as sobrecargas de 30% (no posto de condugao e sobre o plano de carga permanecem as cargas
nominais) nao dispara a condi¢do de alarme durante o comando de subida do posto de condug&o;

uma vez concluida a regulagao, recolocar o tamp&o de plastico C e bloquear a regulagéo apertando o pino de retengéo
D.

é VISTA A IMPORTANCIA DA OPERAGAO, ACONSELHAMOS QUE SEJA EFETUADA EXCLUSIVAMENTE

POR PESSOAL TECNICO ESPECIALIZADO
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7.2.7. Controlo da eficiéncia dos microinterruptores de seguranca.

Todos o0s microinterruptores sdo identificados por etiquetas de
reconhecimento.

Funcéo dos microinterruptores:

= M1
engata a velocidade de seguranga em tragdo com o posto de | M16
conducao elevado;
ativa a fungdo antiamputagéo/antiesmagamento durante a descida s s
da plataforma com o piso da plataforma a uma altura do solo de
cerca de 50 cm (opcional). _ .

= M3: bloqueia a elevagdo nas proximidades do fim de curso : (
mecanico do cilindro de elevagao. ‘

= M14-M15: controlam a posicdo dos dois portbes de acesso
(M14=portao direito; M15=portdo esquerdo). ¥ .
Em condig&o de plataforma baixada, com um ou ambos os portdes || M17 M3
abertos fica inibida a subida da plataforma e continua sendo
possivel o comando de tragéo;
Em condigdo plataforma elevada, com um ou ambos os portdes
abertos ficam inibidos todos os comandos.

=  M16-M17: fins de curso do plano de carga mével (opcionais):
instalados nas vias de deslizamento do plano de carga madvel,
interrompem a subida (M16) e a descida (M17) do plano de carga.

= M18-M19-M20-M21: microinterruptores
antiamputacdo/antiesmagamento no carro (opcionais) que inibem a
descida da plataforma em caso de apoio no carter de plastico.

M15 M14

7.2.8. Controlo da eficiéncia do sistema “homem-morto”.

O sistema “homem-morto” serve para ativar os comandos na plataforma e € composto por:
= Pedal de autorizagao (ativado pela pressao com o pé direito);
= Sensor fotoelétrico (ativado pela presenca da méo esquerda).

O funcionamento correto do sistema consiste na impossibilidade de efetuar uma manobra qualquer da maquina, a partir da
plataforma, sem antes ter acionado ambos os dispositivos. Se o sensor fotelétrico for acionado durante mais de 10 segundos sem
a execugdo de uma manobra qualquer, todos os movimentos serdo inibidos; para poder retomar o trabalho com a maquina é
necessario tirar a méo do sensor e coloca-la novamente nele.

Verificar o respetivo funcionamento pelo menos uma vez por ano.

Para verificar a eficiéncia do sistema “homem-morto”™:
= Carregar no pedal de autoriza¢éo;
Colocar a méo sobre 0 sensor fotoelétrico;
Acionar um movimento qualquer no prazo de 10 segundos: 0 movimento funciona.
Deixar passar 10-12 segundos sem ativar qualquer movimento: todos 0os movimentos séo desativados.
Verificar se reiniciando o sensor fotoelétrico (descobrindo-o e cobrindo-o de novo) todos os movimentos séo reabilitados

) ATENGAO! , ,
A SE O SISTEMA NAO FUNCIONAR, CONTACTAR A ASSISTENCIA TECNICA
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7.3. Bateria.

A bateria € um érgdo muito importante da maquina. Manté-la eficiente com o passar do tempo representa um fator fundamental
para aumentar a sua vida util, limitar os problemas e reduzir os custos de gestdo da maquina.

7.3.1. Adverténcias gerais.

= Se as baterias forem novas, no aguardar a sinalizagao de bateria descarregada antes de proceder a recarga; recarregar as
baterias depois de 3 ou 4 horas de utilizagao nas primeiras 4/5 vezes.

= Se as baterias forem novas, os maximos desempenhos delas sao obtidos depois de aproximadamente dez ciclos de descarga
e carga.

= Carregar a bateria em ambientes ventilados e abrir as tampas (com excegédo das baterias lacradas GEL/AGM) para permitir a
saida dos gases durante o processo de carga.

= Nao utilizar extensdes com mais de 5 metros de comprimento para conectar o carregador a rede elétrica.

= Utilizar um cabo elétrico de seccao apropriada (min. 3x2,5 mm?).

= Nao usar cabos enrolados.

= Nao se aproximar da bateria com chamas livres. Possibilidade de deflagracao pela formagéo de gases explosivos.

= Nao realizar ligagOes elétricas provisorias ou anormais.

= Qs terminais devem estar bem fixados e isentos de incrustagdes. Os cabos devem ter as partes isolantes em bom estado.

= Manter a bateria limpa, seca e isenta de produtos de oxidagao, utilizando panos antiestaticos.

= Nao apoiar na bateria ferramentas ou qualquer outro objeto metalico.

= Certificar-se que o nivel do eletrélito ultrapasse as chapas antissalpicos em aproximadamente 5-7 mm (com exce¢do das
baterias lacradas GEL/AGM).

= Durante o processo de carga, manter sob controlo a temperatura do eletrdlito que ndo deve exceder 45°C max (com exce¢éo
das baterias lacradas GEL/AGM).

= No caso de maquina com dispositivo de abastecimento automatico, respeitar a risca as instrucdes de utilizagéo fornecidas no
manual de uso da bateria (com excecao das baterias lacradas GEL/AGM).

7.3.2. Manutencao da bateria.

= Para utilizagdes normais, a 4gua consumida faz com que a operagao de abastecimento possa ser feita uma vez por semana
(com excegdo das baterias lacradas GEL/AGM).

= O abastecimento deve ser feito com agua destilada ou desmineralizada (com excegéo das baterias lacradas GEL/AGM). .

= O abastecimento deve ser efetuado depois da carga e o nivel do eletrdlito deve ficar cerca de 5-7 mm acima do nivel das
placas antissalpicos (com excegao das baterias lacradas GEL/AGM).

= Para as maquinas equipadas com dispositivo de abastecimento automatico, seguir as instru¢des fornecidas no manual da
bateria (com exceg&o das baterias lacradas GEL/AGM).

= A descarga da bateria deve cessar quando tiver sido utilizado 80% da capacidade nominal. Uma descarga excessiva e
prolongada causa a deterioracéo irreversivel da bateria. A maquina esté equipada com dispositivo que, uma vez atingida a
condicdo de bateria 80% descarregada, inibe as manobras de elevagdo. E necessario proceder & recarga da bateria. A
condigao é assinalada pelo indicador na plataforma.

= Arecarga da bateria deve ser efetuada seguindo as instrugdes fornecidas nos proximos paragrafos.

= Manter as tampas e as conexdes cobertas e secas. Uma boa limpeza mantém o isolamento elétrico, favorece o bom
funcionamento e a duragao da bateria.

= Na presenga de anomalias de funcionamento imputaveis a bateria, evitar intervir diretamente e avisar o Servigo de Assisténcia
Técnica.

= Durante os periodos de inatividade da maquina, as baterias descarregam-se espontaneamente (autodescarga). Para evitar
comprometer a eficiéncia da bateria, € necessario submeté-la ao processo de recarga pelo menos uma vez por més. Isso
deve ser feito mesmo se as medi¢des da densidade do eletrdlito fornecerem valores elevados.

= Para limitar a autodescarga das baterias durante os periodos de inatividade, armazenar a maquina em ambientes com
temperaturas inferiores a 30°C e pressionar os botdes de emergéncia.
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7.3.3. Recarga da bateria.

ATENGAO! )
é 0 gas produzido durante a carga da bateria € EXPLOSIVO. E preciso, portanto, efetuar a carga em locais
ventilados e onde nao exista perigo de incéndio ou explosao e com a disponibilidade de sistemas de
extingao.

Ligar o carregador unicamente a uma rede elétrica provida de todas as prote¢des com base nas disposi¢oes vigentes em matéria,
que tenha as seguintes caracteristicas:

= Tensé&o de alimentagdo 230V £ 10%

= Frequéncia 50+60 Hz

= Linha de ligagéo a terra conectada.

= Dispositivo disjuntor magnetotérmico e diferencial (“disjuntor de seguranga”)

E ainda, devem ser respeitadas as seguinte prescri¢des:

= Nao utilizar extensdes com mais de 5 metros de comprimento para conectar o carregador a rede elétrica.
= Utilizar um cabo elétrico de secgéo apropriada (min. 3 x 2,5 mm?).

= N&o usar cabos enrolados.

E PROIBIDO
A a ligacao a redes elétricas que nao respeitam as caracteristicas descritas acima.
O descumprimento das instrugoes descritas acima pode provocar um funcionamento incorreto do
carregador, com consequentes danos nao reconhecidos pela garantia.

ATENCAO!
A Uma vez concluida a recarga, e com o carregador ainda ligado, a densidade do eletrdlito devera ter valores
entre 1,260 g/l e 1,270 g/l (em 25°C).

R =

Fig.39

Para utilizar o carregador, é necessario efetuar as seguintes operacgdes:

= ligar o carregador mediante a ficha A a uma tomada de corrente, que atenda as especificagdes indicadas anteriormente

= verificar o estado da ligagdo do carregador mediante o indicador B. Se estiver aceso, indica a ligagao efetuada e a fase inicial
da carga. A cor e 0 modo de acendimento dos LEDs indicam a fase de carga (consultar a tabela reproduzida a seguir).

SINALIZACAO DESCRICAQ

LED vermelho intermitente durante alguns Fase de autodiagnéstico do carregador

segundos

LED vermelho aceso Indica a primeira e a segunda fase da carga

LED amarelo aceso Indica a fase de equalizagéo da fase de carga

LED verde aceso Indica que a carga esta completa; carga tampé&o ativa
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A Com o carregador ligado, a maquina é automaticamente desligada.

Para desligar o carregador da fonte de alimentacao, desligar a maquina da linha elétrica.

: ATENCAO!

Antes de usar a maquina, assegurar-se de que a tomada de corrente do carregador esta desconectada.

7.3.4. Carregador: sistemas de seguranga e sinalizagao de avarias.

O LED intermitente no indicador do carregador descrito no paragrafo anterior indica que aconteceu uma situagéo de alarme:

SINALIZACAO PROBLEMA SOLUGAO
LEDvermelho a piscar Auséncia de ligagdo com a bateria - N .
. . S . Verificar as ligagdes com a bateria
continuamente Inverséo das ligagdes com a bateria
Verificar todas as ligagoes
Problemas de ligagéo Verificar se a bateria néo foi desconectada durante a
LEDs vermelho e amarelo fase de carga
intermitentes Controlar a bateria
Problemas com a bateria Verificar o nivel dos liquidos
(somente para baterias pb-acido)

7.3.5. Substitui¢ao das baterias.

Substituir as baterias antigas unicamente por modelos com tensao, capacidade, dimensdes e massa
idénticos.
As baterias devem ser aprovadas pelo fabricante.

ﬁ Nao despejar as baterias no ambiente depois da substitui¢ao delas, mas respeitar as normas vigentes no
pais de utilizacao.

VISTA A IMPORTANCIA DA OPERAGAO, ACONSELHAMOS QUE SEJA EFETUADA EXCLUSIVAMENTE
f} POR PESSOAL TECNICO ESPECIALIZADO.

CHAMAR A ASSISTENCIA TECNICA
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8. MARCAS E CERTIFICAGOES.

Os modelos de plataforma elevatdria automotriz descritos neste manual foram submetidos ao exame CE de tipo, em cumprimento
da Diretiva 2006/42/CE. O instituto que executou tal certificagéo é:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia — BO (ltalia)

A realizacdo do exame € indicada pela aplicacdo da placa reproduzida na figura com marca CE na maquina e pela declaracéo de
conformidade que acompanha este manual.
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. PLACAS E AUTOCOLANTES.

CODIGOS AUTOCOLANTES STANDARD

cODIGO DESCRIGCAO QUANTIDADE
1 001.10.024 Placa de matricula AIRO 1
2 001.10.060 Autocolante ponto de elevagéo 4
3 069.10.010 Autocolante AIRO amarelo impresso em vinil 435x145 (divisivel) 2
4 001.10.243 Autocolante carga maxima por roda 2
5 069.10.008 Autocolante tira amarela-preta, plataforma deslizante 1
6 042.10.001 Autocolante capacidade e proibigdes 1
7 045.10.011 Autocolante ficha do carregador 1
8 001.10.031 Autocolante gancho de reboque 5
9 069.10.002 Autocolante comandos no chao 1
10 069.10.004 Autocolante comando de dire¢do-tragao 1
1 069.10.005 Autocolante interruptor com chave 1
12 069.10.006 Autocolante STOP 1
13 069.10.003 Autocolante descida manual IPAF 1
14 001.10.088 Autocolante porta-documentos 1
15 035.10.007 Autocolante engate dos cintos de seguranca 1
16 069.08.001 Teclado de membrana de comandos 1
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Fig. 39
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10. REGISTO DE CONTROLO.

O registo de controlo é fornecido ao utilizador da plataforma nos termos do anexo 1 da Diretiva maquinas 2006/42/CE.
Este registo deve ser considerado parte integrante do equipamento e deve acompanhar a maquina durante toda a sua vida Util,
até a eliminacao final.

O registo foi preparado para permitir a anota¢do, segundo o esquema definido, dos seguintes eventos que se referem & vida util
da maquina:

Inspegdes periddicas obrigatorias a cargo do organismo encarregado da fiscalizagdo (em Italia ASL ou ARPA).

Inspegdes periddicas obrigatérias para a verificacdo da estrutura, do funcionamento correto da méquina e dos sistemas de
protecdo e seguranca. Estas inspegdes ficam a cargo do responsavel pela seguranga da empresa proprietaria da maquina e
devem ser efetuadas com a frequéncia indicada.

Transferéncias de propriedade. Em Italia, o comprador deve assinalar a instalagdo da maquina obrigatoriamente ao
departamento INAIL de competéncia.

Servigos de manutengao extraordinaria e substitui¢do de elementos importantes da maquina.
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INSPEQ(E)ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO ORGANISMO

ENCARREGADO
A ASSINATURA +
DATA OBSERVACOES CARIMBO
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INSPEQ&ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICACAO ESTRUTURAL DESCRIGAO DAS OPERACOES A EFETUAR

VERIFICAGAO VISUAL

Verificar a integridade dos guarda-corpos; dos pontos de ancoragem do
arnés de seguranca; da eventual escada de acesso; estado da estrutura
de elevacao; ferrugem; estado dos pneus; fugas de 6leo; sistemas de
bloqueio dos pernos da estrutura.

DATA

OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

DEFORMAGOES DE
TUBOS E CABOS

Verificar sobretudo nos pontos de articulagdo se os tubos e cabos nao
apresentam defeitos evidentes.

Operagdao com frequéncia mensal. Nao é necessario indicar a execugao
mensalmente, mas pelo menos anualmente aquando da execugdo das outras
operagoes.

DATA

OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ARO
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INSPEQ6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICACAO ESTRUTURAL DESCRIGAO DAS OPERACOES A EFETUAR

REGULAGOES VARIAS Ver o capitulo 7.2.1

DATA OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

Ver o capitulo 7.2.2

Operacao com frequéncia mensal. Nao é necessario indicar a execugao
mensalmente, mas pelo menos anualmente aquando da execugao das
outras operagoes.

LUBRIFICAGAO

DATA OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO
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INSPEQ6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICACAO FUNCIONAL

DESCRIGAO DAS OPERACOES A EFETUAR

CONTROLO DO NIVEL DE OLEO NO
DEPOSITO HIDRAULICO.

Ver o capitulo 7.2.3

Operacao com frequéncia mensal. Nao é necessario indicar a execug¢ao
mensalmente, mas pelo menos anualmente aquando da execugao das

outras operagoes.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ESTADO DA BATERIA.

Veja o capitulo 7.3.

Operacao com frequéncia diaria. Nao é necessario indicar a execugao
diaria, mas pelo menos anualmente na ocasido das outras operagoes.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ARO
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INSPEQ6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICAGAO FUNCIONAL DESCRIGAO DAS OPERACOES A EFETUAR
SUBSTITUIGAO TOTAL DO OLEO
NO DEPOSITO HIDRAULICO Ver o capitulo 7.2.3.
(BIENAL)
DATA OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO
2° ANO
4° ANO
6° ANO
8° ANO
10° ANO
SUBSTITUIGAO DO FILTRO
HIDRAULICO Ver o capitulo 7.2.4.
(BIENAL)
DATA OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO
2° ANO
4° ANO
6° ANO
8° ANO
10° ANO
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INSPEQ6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICAGAO DO SISTEMA DE
SEGURANCA

DESCRIGAO DAS OPERAGOES A EFETUAR

CONTROLO DA EFICIENCIA DO
INCLINOMETRO.

Ver o capitulo 7.2.5.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

CONTROLO DA EFICIENCIA DO
SISTEMA DE CONTROLO DA
SOBRECARGA NA PLATAFORMA.

Ver o capitulo 7.2.6.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ARO
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INSPEQ6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICAGAO DO SISTEMA DE
SEGURANCA

DESCRIGAO DAS OPERAGOES A EFETUAR

VERIFICAGAO DA EFICIENCIA DO
SISTEMA DE TRAVAGEM.

A maquina langada a velocidade max. deve poder parar, no momento em
que o Joystick é libertado, num espaco inferior a 0,5 m sobre terreno

plano.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

VERIFICAGAO DO FUNCIONAM.
DOS MICROINTERRUPTORES M1,
M3, M14-M15, M16-M17
(OPCIONAIS), M18-M19-M20-M21
(OPCIONAIS).

Ver o capitulo 7.2.7.

DATA

OBSERVAGOES

ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ARO
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INSPE(}&ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICAGAO DO SISTEMA DE
SEGURANCA

DESCRIGAO DAS OPERAGOES A EFETUAR

CONTROLO DE AUTOCOLANTES E
PLACAS.

Consultar o capitulo 9. Controlar a legibilidade da placa de avisos na
plataforma, onde sdo resumidas as instrugbes principais; se estdo
presentes os autocolantes de capacidade na plataforma e se estdo
legiveis; se estdo legiveis os autocolantes dos postos de comando na
plataforma e no chao.

DATA

OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

...
VERIFICAGAO DO SISTEMA DE

SEGURANGA

DESCRIGAO DAS OPERAGOES A EFETUAR

CONTROLO DO SISTEMA
“HOMEM-MORTO”

Ver o capitulo 7.2.8.

DATA

OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ARO
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INSPE(}6ES PERIODICAS OBRIGATORIAS A CARGO DO PROPRIETARIO

VERIFICAGAO DOS DISPOSITIVOS

DE EMERGENCIA DESCRIGCAO DAS OPERAGOES A EFETUAR

VERIFICAGAO DA DESCIDA

MANUAL DE EMERGENCIA | Ver © capituloS.7.

DATA OBSERVAGOES ASSINATURA + CARIMBO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO
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AVARIAS IMPORTANTES

DATA DESCRIGAO DA AVARIA SOLUGAO
PEGAS SOBRESSALENTES UTILIZADAS .
CODIGO QUANTIDADE DESCRICAO
ASSISTENCIA RESPONSAVEL PELA SEGURANCA
DATA DESCRIGAO DA AVARIA SOLUGAO
PEGAS SOBRESSALENTES UTILIZADAS 5
CODIGO QUANTIDADE DESCRICAO
ASSISTENCIA RESPONSAVEL PELA SEGURANCA
/I’ﬁg Manual de uso e manutengéo - V6 E Pag. 68




AVARIAS IMPORTANTES

DATA DESCRIGAO DA AVARIA SOLUGAO
PEGAS SOBRESSALENTES UTILIZADAS "
CODIGO QUANTIDADE DESCRIGAO
ASSISTENCIA RESPONSAVEL PELA SEGURANGA
DATA DESCRIGAO DA AVARIA SOLUGAO
PECAS SOBRESSALENTES UTILIZADAS «
CODIGO QUANTIDADE DESCRICAO
ASSISTENCIA RESPONSAVEL PELA SEGURANGA
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