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Datum letzte Anderung

Beschreibung letzte Anderung

Aktualisierung gemafr neuer Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

2010-01 Aktualisierte Modellbezeichnungen
2010-11 D?e Anweisungen fiir biqlog?sch abbaubares OI.V\./urden eingefigt.
Die Temperaturen und Ol-Listen wurden aktualisiert.
Die Informationen uber die ,Meldung tiber die Inbetriebnahme und Erstiberprifung,
2011-05 Folgeuberpriifungen und die Eigentumsibertragung” wurden abgeéndert.
In den ,technischen Daten” eingefiigt: ,Gesamtelektrolytmenge Batterien®.
2012-01 Bypass-Uberlastsicherung: Es wurde die Meldung iiber die Wiederinbetriebsetzung des
plombierten Siegels hinzugeflgt.
2012-04 Neue Serie ,, XS RESTYLING* wurde mit Anleitungen erganzt.
2012-09 Neubeartbeitet Elektroschaltplan.
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Die Firma Tigieffe bedankt sich fiir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu lesen. Im
Inneren finden Sie alle notigen Informationen zur richtigen Verwendung der erworbenen Maschine. Wir bitten Sie deshalb,
sorgfaltig die enthaltenen Warnhinweise zu befolgen und alle Teile zu lesen. Ferner muss er das Handbuch so aufbewahren, dass
es keine Schaden erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten kann der Inhalt dieses
Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgeandert werden. Die Reproduktion oder Ubersetzung
irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne schriftliche Voranzeige des Eigentiimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem Titelblatt
angeflihrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme Teile betreffen, die
an lhrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfiighar sind. Um stets der technischen
Entwicklung zu folgen, behélt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt und/oder der
Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1 Rechtsvorschriften
1.1.1  Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit:
8 Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes

§  An der Maschine angebrachtem CE-Zeichen

§  Originalzertifikat der CE-Konformitétserklarung

§ Garantieschein

Nur fiir Italien:

§  Vordruck fur die Anzeige der Inbetriebsetzung bei INAIL
§  Verzeichnis der pro Gebiet zustandigen INAIL-Bezirke
§  Erklarung der erfolgten internen Abnahme

Wir erinnern Sie daran, dass das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon gemeinsam
mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten periodische Uberpriifungen an Bord der Plattform in dem vorgesehenen
Behdltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentiimer, muss die Gebrauchsanweisung stets die Maschine begleiten.

1.1.2  Inbetriebsetzungsanzeige, erste Uberpriifung, folgende periodische Uberpriifungen und Eigentumswechsel

Die rechtlichen Verpflichtungen des Maschineneigentiimers sind je nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
anders. Deshalb empfehlen wir Ihnen, sich bei den Arbeitssicherheitsbehdrden zu informieren. Zur besseren Registrierung der
Unterlagen und Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende des Handbuchs ein “Kontrollregister” vorgesehen.

1.1.2.1 Inbetriebsetzungsanzeige und erste Uberpriifung

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszustandigen INAIL die Inbetriebsetzung der Maschine
zu melden und diese den obligatorischen periodische Uberpriifungen zu unterziehen. Die erste dieser Uberpriifungen wird vom
italienischen Nationalen Institut flir die Versicherung gegen Arbeitsunfélle (INAIL) in der Frist von sechzig Tagen ab dem Antrag
durchgefiihrt. Nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der Arbeitgeber an die ASL oder offentliche oder private
Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die nachfolgenden Uberprifungen werden von den bereits oben genannten
Behorden innerhalb von dreiBig Tagen ab Antrag durchgefiihrt; nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der
Arbeitgeber an offentliche oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die Uberpriifungen sind zahlungspflichtig
und die Kosten dafir gehen zu Lasten des Arbeitgebers (Maschinenbesitzer). Die gebietszustandigen Uberwachungsorgane
ASL/USL oder ARPA und INAIL kénnen sich zur Durchfiihrung der Uberpriifungen der Unterstitzung beféhigter offentlicher oder
privater Einrichtungen bedienen. Die beféhigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des offentlichen
Dienstes und sind direkt der 6ffentlichen Struktur gegeniiber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien das gelegentlich der Maschinenlieferung gemeinsam mit den anderen
Unterlagen ausgehéndigte Formular per Einschreiben mit Empfangsbestétigung zusenden.

Das Institut INAIL weist eine Zulassungsnummer zu und flllt bei der Erstiberpriifung das sogenannte ,technische
Identifikationsdatenblatt aus, wobei in diesem ausschlief3lich jene Daten angegeben werden, die von der hereits im
Betrieb befindlichen Maschine erfasst wurden bzw. sich aus dem Betriebshandbuch ableiten. Dieses Dokument stellt
einen integralen Bestandteil der Maschinendokumentation dar.
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1.1.2.2 Folgende periodische Uberpriifungen

Die jahrlichen QberprUfungen sind obligatorisch. In Italien muss der Besitzer der Hubarbeitsbiihne mittels Einschreiben die
regelmaRige Uberpriifung beim gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA bzw. andere befugte
offentliche oder private Institutionen) mindestens zwanzig Tage vor dem Ablauf des Jahres seit der letzten Uberpriifung
beantragen.

ZU BEACHTEN: Falls eine Maschine, die nicht tiber die gultige Kontrollunterlage verflgt, in ein Gebiet versetzt werden sollte, das
auBerhalb der Zustandigkeit des tiblichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die jahrliche Kontrolle
bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das flir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3 Eigentumswechsel in Italien

Im Falle des Eigentumswechsels (in Italien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitshithne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA bzw. andere befugte Gffentliche oder private
Institutionen) unter Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

§  Vom Hersteller ausgestelite Konformitatserklarung

§  Anzeige der vom vorherigen Besitzer vorgenommenen Inbetriebsetzung

1.1.3  Ausbildung, Information und Anlernung der Bediener

Der Arbeitgeber hat daflir zu sorgen, dass die mit dem Gebrauch der Ausrlistungen beauftragten Arbeiter eine angemessene
Sonderausbildung bekommen, die den zweckmé&Rigen und sicheren Gebrauch der Hubarbeitsbiihne, auch in Bezug auf Risiken,
denen andere Personen ausgesetzt sein kénnen, erlaubt.

1.2 Vor der Lieferung durchgefiihrte Tests

Vor der Einflihrung auf dem Markt wird jede Hubarbeitsbiihne folgenden Tests unterzogen:
§ Bremstest
§  Uberlastungstest
§ Betriebstest

1.3 Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitshiihne zum Anheben von Personen und
Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfiihrung von Wartungs-, Installations-, Reinigungs-, Lackierungs-,
Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweilarbeiten usw.

Die (je nach Modell unterschiedliche) zulassige max. Tragfahigkeit (siehe “Technische Merkmale”) ist wie folgt aufgeteilt:

8  Pro Person rechnet man eine Last von 80 kg.

§ flir das Werkzeug 40 kg

§ die eventuelle Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.

Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt “Technische Merkmale” angegebene max. Tragféhigkeit tiberschreiten. . Nur von der
Zutrittsposition (abgesenkte Plattform) aus diirfen Personen, Ausristungen und Arbeitsmaterialien auf die Plattform geladen
werden. Es ist strikt verboten, Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Arbeitsbiinne zu laden, wenn sich diese
nicht in der Zutrittsposition befindet.

Alle Lasten miissen innerhalb der Plattform abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Hubarbeitsbiihne oder der
Hubstruktur aufgehéngte Lasten zu liten (auch wenn die Tragfahigkeit eingehalten wird).

Es ist verboten, groRflachige Tafeln zu beférdern, weil sie den Widerstand gegentiber dem Wind erh6hen und eine starke
Kippgefahr verursachen.

Die Arbeiter diirfen wahrend des Fahrmanévers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter
an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Eine Uberlastsicherung unterbricht den Maschinenbetrieb, falls die Last auf der Plattform circa 20% schwerer als die Nennlast
(siehe Kapitel “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) und die Plattform angehoben ist.
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Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem Straenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen gearbeitet,
die fur die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen Signalisierungen abgrenzen.
Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.

Jeder Gebrauch der Maschine, der von demjenigen abweicht, fir den die Maschine bestimmt ist, muss nach ausdriicklicher
Anfrage des Benutzers schriftlich vom Hersteller genehmigt werden.

ﬁ Die Maschine nicht flr andere Zwecke als diejenigen, fiir die sie gebaut wurde, verwenden, ausgenommen,
es wurde die diesbezugliche Erlaubnis beim Hersteller beantragt und dieser hat sie schriftlich erteilt.

1.4 Maschinenbeschreibung

Die in der vorliegenden Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne,

bestehend aus:

§  Angetriebenem Fahrgestell mit Radern

§ Senkrechte Hebestruktur mit Schere und Antrieb durch einen oder mehrere Hydrozylinder (die Zylinderzahl hangt vom
Maschinenmodell ab)

§ Plattform mit manuellem Ausschub (die max. Tragfahigkeit ist je nach Modell unterschiedlich — siehe Kapitel “Technische
Merkmale”).

Das Fahrgestell verfligt Uber einen Antrieb, damit man mit der Maschine fahren kann (siehe “Gebrauchsweise”). Es verfiigt auch

uber zwei hintere, frei laufende Rader und zwei vordere, Treib- und Lenkréder. Die hinteren Ré&der haben eine hydraulische

Standbremse mit positiver Logik (beim Loslassen der Fahrsteuerungen greifen die Bremsen automatisch ein).

Die Hydrozylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur sind mit Sicherheitsventilen ausgestattet, die direkt daran angeflanscht sind.

Dadurch kénnen die Arme auch im Falle eines plétzlichen Bruchs des Zufuhrschlauchs ihre Position beibehalten.

Die an der Vorderseite von Hand verléngerbare Plattform verfiigt Gber Gelander und FuRleisten vorschriftsmaRiger Hohe (die

Gelander sind 1100 mm, die FuBleisten 150 mm hoch, der Einstiegsbereich ist mit mindestens 100 mm hohen FuRleisten

ausgestattet).

Sollte die Triebkraft fehlen, lasst sich die manuelle Notabsenkung vom Boden steuern, indem man den Kugelgriff betétigt, der auf

den Hinweisschildern angegeben ist.

Die an Bord der Plattform zuldssige Tragfahigkeit bleibt unabhangig von der Position des Plattformausschubs unverandert.

1.5 Bedienpulte

Die Maschine hat zwei Bedienpulte:

8  Auf der Plattform fiir den normalen Maschinengebrauch.

§ Am Fahrgestell sind die Notsteuerungen zum Einfahren der Plattform und die Not-Ausschaltung, ein Schiiissel-Wahlschalter
zur Wahl des Bedienpults und Einschaltung der Maschine vorhanden.

1.6 Antrieb

Die Maschinen werden durch ein elektro-hydraulisches System bestehend aus aufladbaren Akkus und Elektropumpe angetrieben.
Die Hydraulik sind sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan und Hydraulikplan, die
vorliegendem Handbuch beiliegen).
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1.7 Lebensdauer der Maschine, Demontage und Abwrackung

In Anbetracht eines korrekten Gebrauchs und einer angemessenen Wartung ist die Maschine fir eine Lebensdauer von 10 Jahren
in normalem Arbeitsumfeld konzipiert. Innerhalb dieses Zeitraums ist eine Uberpriifung/Uberholung seitens der Herstellerfirma

erforderlich.
Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird.

In Italien muss die Demontage / Abwrackung bei der zusténdigen Gesundheitsbehdrde oder bei ARPA angezeigt werden.
Die Maschine besteht vornehmlich aus leicht erkennbaren Metallteilen (gréBtenteils Stahl, Aluminium fir die Hydraulikblcke). Es

kann folglich behauptet werden, dass 90% der Maschine recyclebar sind.

Die europdischen, und von den Mitgliedsstaaten ibernommenen, Richtlinien Gber den Umweltschutz und
die Abfallentsorgung sehen schwere Verwaltungs- und strafrechtliche Strafen vor, wenn sie unzulanglich

A eingehalten werden.
Im Falle der Demontage/Abwrackung muss man sich deshalb strikt an die laut geltender Vorschriften
auferlegten Regeln halten, vor allem was Materialien wie Hydraulikdl und Batterien anbetrifft.
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1.8 Identifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes angeben. Sollte
das Schild nicht mehr vorhanden oder unleshar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der Maschine angebrachten Schilder)
muss es in kiirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch ohne Schild identifizieren kann, wurde die
Maschinennummer am Fahrgestell eingepragt. Die folgende Abbildung zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung befinden. Es

empfiehlt sich diese Daten in folgenden Kastchen einzutragen.
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1.9 Lage der Hauptbauteile

A. Plattformbedienpult

B. Libelle (Option) zur Sichtkontrolle der
Plattform-Nivellierung

C. Hubzylinder

D. Absenkkontrollventil

E. Bodenbedienpult

F. Elektrisches Steuergerat und
Inklinometer

G. Tank

H. Elektropumpe

[.  Manuelle Vorrichtung zur
Notabsenkung

J.  Mikroschalter M1 Kontrolle
Plattformhéhe

K. Platine Uberlastsicherung auf der
Plattform

L. Steckdose 230V (Option)

M. Sensoren der Uberlastsicherung

N. Batterie

0. Ladegerat

P. Feststelloremsen

Q. Mikroschalter MPT1 und MPT2 zur

Kontrolle der Position der
Kippschutzeinrichtung  (Schlagloch-
Schutzsystem)
Hydro-Fahrmotoren

Lenkzylinder

Zweipoliger Leistungsverbinder
Kippschutzschlitten (pot-hole)

cHwnm

1-2: Ansicht von links
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2. TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

VAN

DIE AUF DEN FOLGENDEN SEITEN ANGEFUHRTEN PRODUKTSPEZIFIKATIONEN KONNEN OHNE

VORANZEIGE GEANDERT WERDEN

2.1 Modell XS7 E RESTYLING

Abmessungen: XS7 E RESTYLING
Max. Arbeitshohe 6.70 m
Max. Plattformhéhe 4.70 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 72 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 1.40 m
Wenderadius innen 0.60 m
Wenderadius auflen 2.05 m
Max. Tragféhigkeit (m) 250 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 90 kg
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauBen -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 1 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 250 kg
Hdchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform 2
Max. Fahrhéhe Max
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 0.76 x 2.65 m
Max. hydraulischer Druck 260 Bar
Max. Druck Hubkreis 160 Bar
Min. Druck Bremskreis 65+ 70 Bar
Reifenmalle @300-115 mm
Reifen Typ weiche Hohlreifen
Transportmalfle bei anmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x2.13 m
Transportmafle bei abmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x1.21 m
Transportmafe bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.765x2.04x1.76 m
Leergewicht Maschine 1430 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 2 °
Querneigung 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 850 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionsbatterie N.A. V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie N.A. Liter
Gewicht Optionsbatterie N.A. kg
Einphasenladegeréat 24125 HF VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3.6 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 15/22 Sek.
Fassungsvermdgen Oltank 20 Liter
Max. Steigungsvermdgen 30 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (um 0,17 m reduzierte Lange)
(**)me=m-(nx80)
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2.2 Modell XS8 E RESTYLING LIGHT

Abmessungen: XS8 E RESTYLING
LIGHT
Max. Arbeitshohe 8.03 m
Max. Plattformhéhe 6.03 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 72 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 1.80 m
Wenderadius innen 0.60 m
Wenderadius auflen 2.05 m
Max. Tragféhigkeit (m) 250 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 90 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauRen -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 1 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 250 kg
Hdéchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform 2
Max. Fahrhéhe Max
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 0.76 x 2.65 m
Max. hydraulischer Druck 260 Bar
Max. Druck Hubkreis 210 Bar
Min. Druck Bremskreis 65+ 70 Bar
@300-115 mm
weiche Hohlreifen
Transportmalle bei anmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x 1.82x 2.24 m
Transportmafle bei abmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x1.32 m
Transportmafle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.765x2.04 x 1.87 m
Leergewicht Maschine 1520 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 2 °
1.3 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 900 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionsbatterie N.A. V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie N.A. Liter
Gewicht Optionsbatterie N.A. kg
Einphasenladegerét 24125 HF VIA
Max. Stromaufnahme Ladegeréat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3.6 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 17124 Sek.
Fassungsvermdgen Oltank 20 Liter
Max. Steigungsvermdgen 29 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (um 0,17 m reduzierte Lange)
(*)me=m-(nx80)
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2.3 Modell XS8 E RESTYLING

Abmessungen: XS8 E RESTYLING
Max. Arbeitshohe 8.03 m
Max. Plattformhéhe 6.03 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 72 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 1.80 m
Wenderadius innen 0.60 m
Wenderadius auflen 2.05 m
Max. Tragféhigkeit (m) 250 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 90 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauRen -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 1 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 250 kg
Hdchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform 2
Max. Fahrhéhe Max
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 0.76 x 2.65 m
Max. hydraulischer Druck 260 Bar
Max. Druck Hubkreis 210 Bar
Min. Druck Bremskreis 65+ 70 Bar
Reifenmalle @300-115 mm
Reifen Typ weiche Hohlreifen
Transportmalle bei anmontierten, abnehmbaren Geldndern * 0.765x 1.82x 2.24 m
Transportmalfle bei abmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x1.32 m
Transportmalfle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.765x2.04 x 1.87 m
Leergewicht Maschine 1770 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 2 °
Querneigung 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 1000 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionsbatterie N.A. V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie N.A. Liter
Gewicht Optionsbatterie N.A. kg
Einphasenladegerét 24125 HF VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3.6 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 17124 Sek.
Fassungsvermdgen Oltank 20 Liter
Max. Steigungsvermdgen 24 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (um 0,17 m reduzierte Lange)
(*)me=m-(nx80)
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2.4 Modell XS9 E RESTYLING

Abmessungen: XS9 E RESTYLING
Max. Arbeitshohe 9.38 m
Max. Plattformhéhe 7.38 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 72 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 2.0 m
Wenderadius innen 0.60 m
Wenderadius auf3en 2.05 m
Max. Tragféhigkeit (m) 200 kg
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 40 kg
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauBen -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 1 m
Max. Tragfahigkeit ausgeschobene Plattform 200 kg
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform 2
Max. Fahrhéhe Max
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 0.76 x 2.65 m
Max. hydraulischer Druck 260 Bar
Max. Druck Hubkreis 210 Bar
Min. Druck Bremskreis 65+ 70 Bar
Reifenmalle @300-115 mm
Reifen Typ weiche Hohlreifen
Transportmafle bei anmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x2.35 m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.765x1.82x143 m
Transportmalfe bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.765x2.04x1.98 m
Leergewicht Maschine 2000 kg
Stabilitdtsgrenzen:
Langsneigung 2 °
Querneigung 1 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 1150 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionsbatterie N.A. V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie N.A. Liter
Gewicht Optionshatterie N.A. kg
Einphasenladegeréat 24125 HF VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3.6 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 30/36 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 20 Liter
Max. Steigungsvermégen 23 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (um 0,17 m reduzierte Lange)
(*)me=m-(nx80)
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2.5 Modell X8EN
X8EN
Max. Arbeitshohe 8.3 m
Max. Plattformhéhe 6.3 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 18 m
Wenderadius innen 0 m
Wenderadius auflen 2.28 m
Max. Tragfahigkeit (m) 400 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 160 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauRen -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 400 kg
Hdchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform 3
Max. Fahrhéhe Max
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 0.89 x 3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 160 Bar
Min. Druck Bremskreis 60+ 70 Bar
Reifenmalle @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche
Hohlreifen
Transportmalfle bei anmontierten, abnehmbaren Geléndern * 0.89x2.4x2.23 | m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Gelandern * 0.89x2.4x1.28 | m
Transportmafe bei umgeklappten, klappbaren Geléndern (auf Wunsch) * 0.89x2.4x1.73 | m
Leergewicht Maschine 2000 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 °
Querneigung 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 1200 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6/ 200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionsbatterie 4x6/ 280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionsbatterie 4x10.3 Liter
Gewicht Optionshatterie 4x47 kg
Einphasenladegeréat 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 47147 Sek.
Fassungsvermdgen Oltank 30 Liter
Max. Steigungsvermdgen 26 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (Lange = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
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2.6 Modell X10EW - X10EW-WIND

Abmessungen: X10EW-WIND X10EW
Max. Arbeitshohe 10.2 10.2 m
Max. Plattformhéhe 8.2 8.2 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 2.1 2.1 m
Wenderadius innen 0 0 m
Wenderadius auflen 2.43 2.43 m
Max. Tragfahigkeit (m) 500 500 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 260 260 kg
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauRen 1 -
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauflen 420 - kg
Max. Plattformausschub 15 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 500 500 kg
Héchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drinnen 3 3
Héchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drauBen 1 -
Max. Fahrhéhe Max. Max.
HochstmaRe ausgeschobene Plattform 1.2x3.75 1.2x3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 240 240 Bar
Min. Druck Bremskreis 60 + 70 60+ 70 Bar
Reifenmalle @410 x 150 @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche weiche
Hohlreifen Hohlreifen
Transportmafe bei anmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x2.36 1.2x2.4x2.36 m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x1.42 1.2x2.4x1.42 m
Transportmafe bei umgeklappten, klappbaren Geléndern (auf Wunsch) * 1.2x2.4x1.86 1.2x2.4x1.86 m
Leergewicht Maschine 2850 2350 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 3 °
Querneigung 2 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 12.5 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 1680 1380 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6 / 200 4x6 [ 200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionshatterie 4x6/ 280 4x6/ 280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie 4x10.3 4x10.3 Liter
Gewicht Optionshatterie 4x47 4 x 47 kg
Einphasenladegeréat 24125 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerat 12 12 A
Leistung Elektropumpe 3 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 47147 47147 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 30 30 Liter
Max. Steigungsvermégen 18 25 %
Max. Betriebstemperatur +50 +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (Lange = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X - XS E RESTYLING S.22




2000

2250

1500

X10 EW
X10 EW WIND

1200
/ - SHk
: A
: _;1_I'I Ir II1 n"_ L E E
% 2 — g E = =
= 2| = =
@
1840 ‘
2250
2400 1) vom Boden, Geldnder abmontiert
2) vom Boden, Geldnder umgeklappt
(Option)
/]g?g Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.23




2.7 Modell X10EN

Abmessungen:

X10EN

Max. Arbeitshéhe 10.2 m
Max. Plattformhéhe 8.2 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 2.1 m
Wenderadius innen 0 m
Wenderadius auf3en 2.28 m
Max. Tragféhigkeit (m) 400 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 160 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — draulRen -

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBBen -
Max. Plattformausschub 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 400 kg
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drinnen 3
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drauflen -
Max. Fahrhdhe Max.
Hochstmale ausgeschobene Plattform 0.89x3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 210 Bar
Min. Druck Bremskreis 60+ 70 Bar
Reifenmale @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche

Hohlreifen
Transportmafe bei anmontierten, abnehmbaren Gelandern * 0.89x2.4x2.42 | m
Transportmalle bei abmontierten, abnehmbaren Geldndern * 0.89x2.4x1.48 | m
Transportmalfle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.89x2.4x1.92 | m
Leergewicht Maschine 2750 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 °
Querneigung 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hochstlast auf jedem Rad 1650 kg
Leistungen:
Spannung und Leistung Standardbatterie 4x6 [ 200 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 4x6.4 Liter
Gewicht Standardbatterie 4x32 kg
Spannung und Leistung Optionshatterie 4x6/280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Optionshatterie 4x10.3 Liter
Gewicht Optionshatterie 4x47 kg
Einphasenladegerét 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerét 12 A
Leistung Elektropumpe 3 kW
Max. Stromaufnahme 160 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 47147 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 30 Liter
Max. Steigungsvermdgen 20 %
Max. Betriehstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (Lange = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
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2.8 Modell X

12EW - X12EW-WIND

Abmessungen:

X12EW-WIND X12EW
Max. Arbeitshéhe 12.1 12.1 m
Max. Plattformhéhe 10.1 10.1 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 2.5 2.5 m
Wenderadius innen 0 0 m
Wenderadius auf3en 2.43 2.43 m
Max. Tragféhigkeit (m) 300 450 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 60 210 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — draulRen 1 -

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen 220 - kg
Max. Plattformausschub 15 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 300 450 kg
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drinnen 3 3
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drauflen 1 -

Max. Fahrhdhe Max. Max.
Hochstmale ausgeschobene Plattform 1.2x3.75 1.2x3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 160 170 Bar
Min. Druck Bremskreis 60 + 70 60 + 70 Bar
Reifenmale @410 x 150 @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche weiche
Hohlreifen Hohlreifen
Transportmafe bei anmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x2.48 1.2x2.4x2.48 m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x1.54 1.2x2.4x1.54 m
Transportmafle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 1.2x2.4x1.98 1.2x2.4x1.98 m
Leergewicht Maschine 3320 2820 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 3 °
Querneigung 15 2 °
Max. Windgeschwindigkeit 12,5 0 m/s
Hdchstlast auf jedem Rad 1950 1710 kg
Leistungen:
Batteriespannung und -leistung 4x6 1 280 4x6 1 280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 4x10.3 4x10.3 Liter
Batteriegewicht 4x47 4x47 kg
Einphasenladegerat 24125 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerét 12 12 A
Leistung Elektropumpe 4 4 kW
Max. Stromaufnahme 200 200 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 70/70 70/70 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 30 30 Liter
Max. Steigungsvermdgen 23 26 %
Max. Betriebstemperatur +50 +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (L&nge = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
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2.9 Modell X12EN

Abmessungen:

X12EN

Max. Arbeitshéhe 12.1 m
Max. Plattformhéhe 10.1 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 25 m
Wenderadius innen 0 m
Wenderadius auf3en 2.28 m
Max. Tragféhigkeit (m) 300 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 60 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — draulRen -

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBen -
Max. Plattformausschub 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 300 kg
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drinnen 3
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drauflen -
Max. Fahrhdhe Max. m
Hochstmale ausgeschobene Plattform 0.89x3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 160 Bar
Min. Druck Bremskreis 60+ 70 Bar
Reifenmale @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche

Hohlreifen
Transportmafe bei anmontierten, abnehmbaren Gelandern * 0.89x2.4x2.54 | m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Gelandern * 0.89x2.4x1.6 m
Transportmalfle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 0.89x2.4x2.04 | m
Leergewicht Maschine 3430 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 °
Querneigung 1.2 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hdchstlast auf jedem Rad 2020 kg
Leistungen:
Batteriespannung und -leistung 4x6 1 280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 4x10.3 Liter
Batteriegewicht 4x47 kg
Einphasenladegerat 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerét 12 A
Leistung Elektropumpe 4 kW
Max. Stromaufnahme 200 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 70/70 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 30 Liter
Max. Steigungsvermdgen 23 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (L&nge = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
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2.10Modell X14 EW

Abmessungen:

X14EW

Max. Arbeitshéhe 14 m
Max. Plattformhéhe 12 m
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem angehoben) 100 mm
Bodenfreiheit (Schlagloch-Schutzsystem abgesenkt) 15 mm
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit 2.8 m
Wenderadius innen 0 m
Wenderadius auf3en 2.43 m
Max. Tragféhigkeit (m) 400 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drinnen 160 kg

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) — draulRen -

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) ** — drauBBen -
Max. Plattformausschub 15 m
Max. Tragféhigkeit ausgeschobene Plattform 400 kg
Hochstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drinnen 3
Héchstzahl von Personen ausgeschobene Plattform — drauflen -
Max. Fahrhdhe Max. m
Hochstmale ausgeschobene Plattform 1.2x3.75 m
Max. hydraulischer Druck 230 Bar
Max. Druck Hubkreis 200 Bar
Min. Druck Bremskreis 60+ 70 Bar
Reifenmale @410 x 150 mm
Reifen Typ weiche

Hohlreifen
Transportmafe bei anmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x2.62 m
Transportmafe bei abmontierten, abnehmbaren Gelandern * 1.2x2.4x1.67 m
Transportmalfle bei umgeklappten, klappbaren Gelandern (auf Wunsch) * 1.2x2.4x2.13 m
Leergewicht Maschine 3365 kg
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 3 °
Querneigung 15 °
Max. Windgeschwindigkeit 0 m/s
Hdchstlast auf jedem Rad 1980 kg
Leistungen:
Batteriespannung und -leistung 4x6 1 280 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 4x10.3 Liter
Batteriegewicht 4x47 kg
Einphasenladegerat 24125 VIA
Max. Stromaufnahme Ladegerét 12 A
Leistung Elektropumpe 4 kW
Max. Stromaufnahme 200 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 3 km/h
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0.6 km/h
Anhebe-/Absenkzeit bei Nulllast 70/70 Sek.
Fassungsvermogen Oltank 30 Liter
Max. Steigungsvermdgen 23 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C
Min. Betriebstemperatur -15 °C
(*) Durch Abmontierung der Leiter ist eine weitere Verringerung des Maschinenraumbedarfs gegeben (L&nge = 2,25 m)
(*)me=m-(nx80)
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2.11Schwingungen und Gerausch

Unter Bedingungen, die fiir die unglinstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um dessen
Auswirkung auf den Bediener zu erwégen. Der Pegel des kontinuierlichen, &quivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den
Arbeitsplétzen, bei jedem der elektrischen Modelle, auf das sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht,. nicht hoher als
70dB(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, dass unter normalen Betriebsbedingungen:
8 Der Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der die oberen Gliedmalien ausgesetzt sind, ist bei jedem der
Modelle, auf das sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 2,5 m/Sek2
§ Der Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der der Kérper ausgesetzt ist, ist bei jedem der Modelle, auf das
sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 0,5 m/Sek?.

/I!ﬁg Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.32




3. SICHERHEITSHINWEISE.

3.1 Personliche Schutzausriistungen (PSA)

Stets die laut geltender Vorschriften fir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen (insbesondere ist die
Verwendung des Helms und der Sicherheitsschuhe OBLIGATORISCH).

Die Wahl der in Bezug auf die zu verrichtende Tatigkeit am besten geeigneten personlichen Schutzausriistungen obliegt dem
Bediener oder dem Sicherheitsbeauftragten. Deren korrekte Verwendung und Wartung aus den Anleitungen entnehmen, die mit
diesen Ausriistungen geliefert werden.

Der Gebrauch des Sicherheitsgurts wird nicht als obligatorisch betrachtet, mit Ausnahme in den L&ndern, in denen es aufgrund
spezieller Vorschriften Pflicht ist.

In Italien ist es aufgrund des Sicherheits-Einheitstextes Gesetzesverordnung 81/08 Pflicht, Sicherheitsgurte zu verwenden.

3.2 Allgemeine Sicherheitsvorschriften

8 Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die das 18. Lebensjahr vollendet
und das vorliegende Handbuch aufmerksam gelesen haben. Der Arbeitgeber ist fir die Schulung
verantwortlich.

§ Die Plattform dient der Bef6rderung von Personen, weshalb die im Bestimmungsland fir diese Art von
Maschinen geltenden Vorschriften einzuhalten sind (siehe Kapitel 1).

8 Die Maschinennutzer missen immer mindestens zwei sein, einer davon am Boden, der imstande ist, die
spéter in diesem Handbuch beschriebenen Notvorgénge auszufiihren.

§ Den Anweisungen folgender Kapitel entsprechend ist die Maschine in Mindestabstand von

A Hochspannungsleitungen zu verwenden.

§ Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
Tragféhigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild sind die auf der Plattform zuldssige Hochstzahl von
Personen, die max. Tragfahigkeit und das Gewicht von Werkzeug und Materialien angegeben: Keinen dieser
Werte Uberschreiten.

Bei Schweillungsarbeiten auf der Plattform diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Es ist strikt verboten, Personen und/oder Materialien zu laden und/oder abzuladen, wenn sich die Plattform

auBerhalb der Zutrittsposition befindet.

§ Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Gberprifen, dass die Wartungs- und/oder
Reparaturvorgénge von qualifiziertem Personal ausgefihrt werden.

wn W
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3.3 Gebrauchsvorschriften
3.3.1 Allgemeines

8 Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und
versiegelt wurden:

é KEINE FREMDEINGRIFFE TATIGEN UND KEINE EICHUNG DER ELEKTRONIK- UND HYDRAULIKBAUTEILE
VERANDERN.

§ Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muss Uberprift werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet
werden. Die Maschine verfugt tber keine eigene Beleuchtung.

Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand Gberprifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.
Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Netzspeisung angeschlossen ist.
Es wird nahegelegt, die in folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen zu befolgen.

Keine Hitzequellen oder Flammen in N&he der Hydraulik- und Elektrikbauteile bringen.

Die zuléssige max. Hohe nicht durch Anbringung von Geriisten, Treppen usw. erhdhen.

Die angehobene Plattform nicht an Strukturen (Balken, Pfeiler oder Mauer) befestigen.

Die Maschine nicht als Kran, Lasten- oder Personenaufzug verwenden.

Dafiir sorgen, dass die Maschine geschitzt ist (insbesondere das Plattformbedienpult mit der Haube - Option -
A abdecken) und der Bediener bei Arbeiten unter widerwartigen Umsténden (Lackieren, Ablackieren,
Sandstrahlen, Spiilung, usw.) dementsprechend geschiitzt sind.

8 Der Maschinengebrauch bei widrigen Witterungsbedingungen ist verboten; inshesondere diirfen die Winde
nicht die in den technischen Merkmalen angegebenen Grenzen uberschreiten (zur Einstufung der
Geschwindigkeiten siehe folgende Kapitel).

§ Maschinen, fur die der Grenzwert der Windgeschwindigkeit 0 m/s betrdgt, dirfen nur im Inneren von
Geb&uden verwendet werden.

8 Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, das Plattformbedienpult mit der vorgesehenen Haube

(Option) abdecken.

Die Maschine nicht in RGumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Druckwasserstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

Die Uberlastung der Arbeitsplattform ist verboten.

Kollisionen und/oder Kontakte mit anderen Fahrzeugen und ortsfesten Strukturen vermeiden.

Es ist verboten, die Arbeitsbiihne zu verlassen oder zu betreten, wenn sie sich nicht in der zum Betreten oder
Verlassen vorgesehenen Stellung (siehe Kapitel “Betreten der Plattform”) befindet.

wn wn W
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3.3.2 Bewegung

8  Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt wurden.

§ Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Bdden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit nicht verliert.
Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen Merkmalen unter dem Stichwort
"Stabilitatsgrenzen" angefiihrte zuldssige, max. Neigung einhalten. Bewegungen auf schridgen Flachen haben
auf jeden Fall mit groRter Vorsicht zu erfolgen.

8 Sobald die Plattform nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach Modell unterschiedliche Toleranz) wird
automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet (Alle in vorliegendem Handbuch beschriebenen

A Modelle haben die Standfestigkeitspriifungen laut EN280:2001 bestanden).

§ Das Fahrmandver bei angehobener Plattform nur auf ebenem, waagrechtem Gelande durchfilhren und sich
vergewissern, dass der Boden keine Lécher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine im Auge
behalten.

§ Beim Fahren im Rickwartsgang (in Richtung der nicht lenkbaren Rader) hat der Bediener vom Steuerplatz aus
keine vollkommene Sicht. Das Mandver hat deshalb mit besonderer Vorsicht zu erfolgen.

§ Die Arbeiter dirfen wahrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Arbeiter an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

8 Die Maschine darf nicht direkt zum StralRentransport eingesetzt werden. Nicht zur Warenbeférderung verwenden
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(siehe Kapitel “Bestimmungszweck”).

Wenn die Bauteilkasten nicht richtig verschlossen sind, ist das Mandvrieren der Maschine verboten.

Den Arbeitshereich tberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige Gefahren aufweist.
Wahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groRe Aufmerksamkeit zu widmen,
um Quetschungen und Zusammenstdlie zu vermeiden.

wn wn W

3.3.3  Arbeitsphasen

8 Die Maschine verfugt Gber ein System zur Kontrolle der Neigung, das im Falle einer nicht standfesten
Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit
wieder aufnehmen. Aktivieren sich der akustische Melder und die rote Anzeigelampe am
Plattformbedienpult, steht die Maschine nicht ordnungsgeman (siehe Abschnitt "Gebrauchsweise"). Damit
die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muss die Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht
werden. Tritt bei angehobener Plattform der Neigungsalarm ein, ist das einzig mdgliche Mangver die
Absenkung der Plattform.

§ Die Maschine verfigt iiber eine Uberlastsicherung auf der Plattform, die bei Uberbeladung die Anhebung
und die Absenkung der Plattform blockiert. Im Falle der Uberbelastung der bereits angehobenen Plattform
wird auch das Fahrmandver untersagt. Die Plattform kann erst nach Entfernung der bermaRigen Last
wieder bewegt werden. Falls sich der akustische Melder und die rote Lampe am Plattformbedienpult
einschalten, bedeutet dies, dass die Plattform Uberbelastet ist (sieche Kapitel "Rote Anzeigelampe
Uberlast" ), und die tibermaRige Last entfernt werden muss, um die Arbeit fortsetzen zu konnen.

8 Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur Vermeidung des Scher- und Quetschrisikos in der Hebestruktur
laut EN280:2001 ausgerUstet: die Absenkbewegung wird automatisch in der Position unterbrochen, in der
der senkrechte Abstand zwischen den Scherenenden gréRer als 50 mm ist. Bei dieser Bedingung verweist
der akustische Bewegungsmelder auf die gefahrliche Situation und erhéht seine Frequenz. Der Bediener
auf der Arbeitshiihne muss die Absenksteuerung loslassen und darauf warten, dass sich der akustische
Melder ausschaltet (ca. 3 Sekunden), dann kann die Absenksteuerung wieder betétigt werden. Dies
geschieht folgendermalien: Es werden sofort der akustische Melder und (falls vorhanden) der Melder mit

A gegeniiber dem Normalwert erhdhter Frequenz aktiviert, wéhrend die Bewegung um ca. 1,5 Sekunden

verzdgert wird. Die eben beschriebene Modalitat wird dariiber hinaus bei jedem Absenkbefehl aktiviert, der
bei geringerer Hohe der Arbeitsplattform als jener fiir den automatischen Stopp erfolgt. (siehe Kapitel
+Anhebung und Absenkung").

§ Die Maschine verfligt Uber eine Einrichtung zur Kontrolle des Ladestatus der Batterie (“Batterieschutz”):

Wenn die Batterieladung 20% betragt, wird diese Bedingung dem Bediener an Bord der Plattform durch

Aufleuchten der blinkenden, roten Anzeigelampe angezeigt. In diesem Zustand wird die Anhebung

automatisch untersagt: die Batterie muss sofort geladen werden.

Sich nicht Uber die Gelénder der Plattform hinauslehnen.

Uberprifen, dass sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine

aufhalten. Wenn man auf der Plattform ist, besonders bei Bewegungen darauf achten, dass das Personal

am Boden nicht berthrt wird.

8 Bei Arbeiten in offentlich zuganglichen Bereichen ist der Arbeitsbereich mit Hilfe von Schranken oder
anderen zweckdienlichen  Signalisierungsmitteln  abzugrenzen, damit unbefugtes Personal den
Maschinenorganen nicht zu nahe kommt.

8  Sehr schlechte Witterungsbedingungen und inshesondere starken Wind vermeiden.

§ Die Plattform nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem, waagrechtem Gelénde steht (siehe
folgende Kapitel).

§  Nur dann mit angehobener Plattform fahren, wenn das Gelande fest und waagrecht ist.

8 Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen, bei Arbeitsende die Schliissel von den
Bedienpulten nehmen und sicher aufbewahren.

§ Zur Arbeit ndtige Ausrlistungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht
herunterfallen und die Bediener am Boden geféhrden konnen.

w

Zur Vermeidung etwaiger unvorhergesehener Kontakte mit Hindernissen wird nahegelegt, bei der Wahl des Aufstellungsorts des
Fahrgestells aufmerksam die Abbildungen zu betrachten, die den Wirkungsbereich der Plattform veranschaulichen (Kap. 2).
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3.34  Windgeschwindigkeit laut BEAUFORT-SKALA

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur leichten Einstufung der Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass die
Hdéchstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN angef(ihrt ist.

VAN

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich 0 m/Sek. ist, durfen nur in geschlossenen Rdumen
verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verboten.

Windgesc | Windgesc
Beaufort- | hwindigk | hwindigk Wind- Wirkung auf See Wirkung an Land
Grad eiten eiten Bezeichnung
(km/h) (m/s)
0 0 <0.28 Windstille Spiegelglatte See. Rauch s;ed?t gerade
Kleine Krauselwellen auf der Oberflache. Windrichtung wird nur
1 1-6 0,28-1,7 Leiser Zug Es bilden sich keine weillen durch Zug des Rauches
Schaumk&mme, angezeigt.
Kleine, noch kurze, aber ausgepragtere Wind auf der Haut
2 7-11 1,7-3 Leichte Brise Wellen. K&mme brechen sich nicht und splrbar. Die Blatter
sehen glasig aus. rauschen.
Schwache Wellen mit Kimmen, die sich brechen. Blatter und diinne
3 12-19 35,3 . Schaum Uberwiegend glasig. Nur vereinzelt | Zweige bewegen sich
Brise . °
weilRe Schaumkdpfe. fortdauernd.
. . ) Hebt Staub und loses
4 20-29 53-8 MaRiger Wind Wellen werden Ianggr. YVeHBe Schaumkopfe Papier. Zweige in
treten viel 6fter auf.
Bewegung.
Kleine Laubbaume
Mé&Rige Wellen, die eine langere Form beginnen zu
5 30-39 8,3-10,8 | Frischer Wind annehmen. Uberall Schaumkopfe, etwas schwanken. Auf
Gischt. Binnenseen hilden sich
kleine Wellen.
GrolRe Wellen (Wogen), deren Kdmme Bewstirrlier%fnﬁgnm mit
6 40-50 10,8-13,9 | Starker Wind weille Schaumflachen hinterlassen. gung, Lmgang
. . Regenschirmen
Mdgliche Gischt. U
schwierig.
See tirmt sich auf. Die Wellen brechen sich G;T]sza?]ignme
7 51-62 13,9-17,2 | Steifer Wind und der Schaum wird in Windrichtung hind b. .
"qeblasen” Be inderung beim
g ' Gehen im Gegenwind.
Stiirmischer Hohe Wellen. K&mme brechen sich und Bricht Zweige von den
8 63-75 17,2-20,9 . bilden strudelartige Gischt, die vom Wind Baumen. Gehen im
Wind . i -
abgeweht wird. Gegenwind unmaglich.
Leichte
o " Strukturschaden
9 76-87 20,9-24,2 Sturm Hohe nglen mit roIIenden. Kammen. (Schornsteine und
Dichtere Schaumstreifen.
fortgetragene
Dachziegel).
Sehr hohe Wellen mit langen,
Schwerer Uberbrechenden K&mmen. Die Baume werden
10 88-102 24,2-28,4 Sturm Schaumstreifen werden dichter, die Seeist | entwurzelt. Erhebliche
weillich. Viel stérkere Brecher, Sicht Strukturschaden.
beeintréchtigt.
Au3ergewdhnlich hohe Wellen, die Schiffe
Orkanartiger mittleren Tonnengehalts verdecken kénnen. Verbreitete
11 103-117 | 28,4-32,5 g Mit weiflem Schaum bedeckte See. Der -
Sturm ' ) e Strukturschaden.
Wind zerstéubt die Rander der
Wellenkdmme. Sicht herabgesetzt.
) . . Schwerste,
12 5117 5325 Orkan Hochste WeIIen_Z thth mit Schaum und ausgedehnte
Gischt angefilllt; See ganz weil3. ],
Strukturschaden.
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3.35 Bodendruck der Maschine und Tragféhigkeit des Bodens

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener Gberpriifen, ob der Boden die Lasten und spezifischen Bodendriicke mit einem

gewissen Sicherheitsspielraum ertragen kann.

Die folgende Tabelle enthalt die zutreffenden Parameter und zwei Beispiele zur Berechnung des durchschnittlichen

Bodendrucks unter der Maschine und des max. Bodendrucks unter den Radern oder Abstiitzungen (P1 und P2).

ZEICHEN | MASSEINHEIT

BESCHREIBUNG

ERLAUTERUNG

FORMEL

P1 kg

Maschinengewicht

Maschinengewicht ausschliel3lich Nennlast.
Hinweis: Stets auf die Daten der Typenschilder an
der Maschine Bezug nehmen.

M kg Nennlast

Zuléssige max. Tragfahigkeit der Arbeitshiihne

Al cm?

Belegte Bodenflache

Von der Maschine eingenommene Stiitzflache am
Boden, festgelegt durch das Ergebnis SPURWEITE
X RADSTAND.

Al=cx i

Spurweite

Querbreite der Maschine, gemessen auferhalb der
Réder.

Oder:

Querbreite der Maschine, gemessen zwischen den
Mittelpunkten der Abstiitzungen.

Achsstand

Maschinenlange, gemessen  zwischen  den
Radmittelpunkten.

Oder:

Maschinenlénge,  gemessen

Mittelpunkten der Abstiitzungen.

zwischen  den

A2 om2 Rad- oder

Abstlitzungsbereich

Stltzbereich am Boden des Rades oder der
Abstlitzung. Der Stiitzbereich eines Rades am
Boden muss vom Bediener empirisch Uberpriift
werden; die Stutzflache der Abstlitzung am Boden
héngt von der Form des Stitzful3es ab.

P2 kg

Hochstlast auf Rad
oder Abstltzung

Hochstlast, die von einem Rad oder -einer
Abstiitzung auf den Boden (ibertragen werden
kann, wenn sich die Maschine in schlechtester
Stellungs- oder Lastbedingung befindet. Hinweis:
Stets auf die Daten der Typenschilder an der
Maschine Bezug nehmen.

P1 kg/cm? Bodendruck

Durchschnittlicher Bodendruck, den die Maschine
auf den Boden ausiibt, wenn sie stillsteht und mit
Nennlast belastet ist.

pl=(P1+M)/
Al

Spezifischer

P2 kg/em? Hochstdruck

Hochstdruck, den ein Rad oder eine Abstiitzung auf
den Boden ausiibt, wenn sich die Maschine in
schlechtesten  Stellungs- und Lastbedingungen
befindet.

p2=P2/A2

N

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT T

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1 = 1395 kg | | P1 = 2200 kg I
P2 =680 kg ! ‘ P2 =920 kg
M = 250 kg A2 [ 33“““,“““ —— M = 200 kg
_ i -
c=765cm - = c=295cm
i=132,0cm i=295¢cm
A1=cxi=10098 cn? = Al=cxi=87025cm? 8 - 3
A2=715cm (< A2=62,8 cm //////
p1 = (P1+M)A1 = 0,16 kglom? _ p1 = (P1+MYA1 = 0,03 kglem? //
p2 = P2/A2 = 9,5 kglem? : p2 = P2/A2 = 14,6 kglem? 1 ,////
1/
L i
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Die nachstehende Tabelle verweist auf die, je nach Art des Bodens unterschiedlichen Tragfahigkeiten des Bodens.
Zur Ermittlung des auf den vom einzelnen Rad verursachten max. Bodendruck bezogenen Werts, auf die Daten der spezifischen
Tabellen jedes Modells Bezug nehmen (Kapitel 2, TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN).

VAN

Verboten ist der Maschinengebrauch, wenn der max. Bodendruck des einzelnen Rades hoher als die
Tragfahigkeit ist, die geméal’ Typspezifikation des Bodens, auf dem gearbeitet werden soll, zugelassen

ist.
BODENARTEN TRAGFAHIGKEITSWERT IN kg/cm?

Nicht verdichtete Flllerde 0-1
Schlamm, Torf, usw. 0
Sand 15
Kies 2
Brockelige Erde 0
Weiche Erde 0,4
Harte Erde 1
Halbfeste Erde 2
Feste Erde 4
Gestein 15-30

Diese Werte sind richtungweisend, deshalb muss die Tragfestigkeit im Zweifelsfall mit speziellen Untersuchungen festgestellt

werden.

Im Falle von Bauwerken (Betondecken, Briicken, usw.) beim jeweiligen Hersteller nach der Tragféhigkeit fragen.

3.3.6  Hochspannungsleitungen

Die Maschine ist nicht elektrisch isoliert und liefert keinen Schutz gegen den Kontakt oder die Nahe von Stromleitungen.
Es ist Pflicht, einen, den geltenden Vorschriften und der folgenden Tabelle entsprechenden Mindestabstand von Stromleitungen

einzuhalten.
Art der Stromleitungen Spannung (KV) Mindestabstand (m)
<1 3
1-10 35
. 10-15 35
Lichtmasten 15-137 3
132 - 220 7
220 - 380 7
Hochspannungsgittermasten >380 15

3.4 Gefahrliche Situationen und/oder Unfalle.

§ Sollte der Bediener bei den vorausgehenden Gebrauchskontrollen oder dem Gebrauch der Maschine einen Defekt feststellen,
der geféhrliche Situationen hervorrufen kann, ist die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine isolieren und ein Schild
anbringen) zu bringen und der Vorfall dem Arbeitgeber mitzuteilen.

§ Sollte wahrend des Gebrauchs ein Unfall ohne Verletzung von Bedienern geschehen, der durch Mandvrierfehler (z. B.
ZusammenstoRe) oder erfolgten Materialverschlei bedingt ist, muss die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine
isolieren und ein Schild anbringen) gebracht und der Vorfall dem Arbeitgeber mitgeteilt werden.

§ Im Falle eines Unfalls mit Verletzung eines oder mehrerer Bediener, muss der Bediener am Boden (oder der nicht betroffene

Bediener auf der Plattform) Folgendes tun:
Er muss sofort den Rettungsdienst rufen.

Er darf die Mangver zur Absenkung der Plattform auf den Boden nur dann ausflihren, wenn er sich sicher ist, dass sich

der Zustand nicht verschlimmert.

Die Maschine in Sicherheitsstatus bringen und den Vorfall dem Arbeitgeber mitteilen.
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4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE UBERPRUFUNGEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit Sicherheit alle vom Hersteller vorgesehenen
Funktionen ausiiben. Es sind keine Vorbereitungen notig. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen des Kapitels “Bewegung
und Transport” befolgen.

Die Maschine auf einer ausreichend festen Flache (siehe Abschnitt 3.3.5) abstellen, deren Neigung geringer als die zul@ssige
Hdchstneigung ist (siehe technische Merkmale “Stabilitatsgrenzen”).

4.1 Vertrautmachung

Wer eine Maschine verwenden mdchte, deren Eigenschaften hinsichtlich Gewicht, Héhe, Breite, Lange oder Komplexitat erheblich
davon abweichen, wofiir er geschult wurde, hat daflir zu sorgen, dass er mit dieser vertraut gemacht wird, um diese Mankos
auszugleichen.

Der Arbeitsgeber hat dafir zu sorgen, dass alle Bediener, die Arbeitsausriistungen verwenden, auf angemessene Weise
ausgebildet und angelernt werden, um den geltenden Gesundheits- und Sicherheitsvorschriften zu entsprechen.

4.2 Uberpriifung vor dem Gebrauch

Vor Beginn der Arbeit muss man iber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein und auch
kurz die Informationstafel an Bord der Plattform angesehen haben.

Die Maschine (anhand Sichtkontrolle) auf véllige Unversehrtheit (iberpriifen und die Typenschilder mit deren Gebrauchsgrenzen
lesen.

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener stets nachsehen, dass:

die Batterie vollig geladen ist

der Olstand zwischen dem Mindest- und Héchstwert liegt (bei abgesenkter Plattform)

der Boden, auf dem gearbeitet werden soll, ausreichend eben und fest ist

die Maschine alle Bewegungen sicher ausfiihrt

die Ré&der und die Fahrmotoren ordnungsgemaf befestigt sind

die Rader in gutem Zustand sind

die Gelander an der Plattform befestigt sind und sich das/die Gittertor/e automatisch schlief3en

die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die Verschweiungen der Hebestruktur tiberpriifen)

die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind

die Steuerungen am Plattformbedienpult sowie am Notsteuerplatz am Fahrgestell perfekt funktionieren, einschliefflich des
Totmannsystems.

wn N N N W LN LN LN LW LW

Die Maschine darf nur fiir die Zwecke verwendet werden, fiir die sie verwirklicht wurde.
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5. GEBRAUCHSWEISE

Vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

ACHTUNG!
Sich ausschlieRlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden sowie in
A den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam die folgenden
Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

5.1 Plattformbedienpult

Das Bedienpult befindet sich auf der Plattform. Das Bedienpult ist am rechten Gelénder angebracht und dient zum:
§ Ein- und Ausschalten der Maschine.

§  Wahlen der Betriebsart (Anhebung/Absenkung oder Fahren).

§ Bewegen der Plattform bei den normalen Arbeitsphasen.

§ Anzeigen einiger Betriebsparameter (Alarme, “Totmann’-Funktion, usw....)

>

Proportionaler Steuerkniippel, steuert Fahren /
Anhebung / Absenkung der Plattform

Schalter Lenkung “RECHTS”

Schalter Lenkung “LINKS”

Totmannschalter

Anzeigelampe Bedienpult aktiviert
Anzeigelampe Batterie erschopft
Anzeigelampe Uberlast auf der Plattform
Anzeigelampe Gefahr wegen mangelnder
Standfestigkeit oder Stérung der Elektrik
Schalter Hupe

Notausschalter
Fahrgeschwindigkeits-Wahlschalter (Hase/Schnecke)
Wabhlschalter Manéver (Fahren oder
Anheben/Absenken)

TOTTMOOm

X~ -

5-1: Plattformbedienpult

Alle Bewegungen (ausschlieBlich der Lenkung) werden durch den proportionalen Steuerkniippel gesteuert. Deshalb ist es mdglich,
die Ausfilhrungsgeschwindigkeit der Bewegung der Versetzung dieser Steuerknlippel entsprechend zu &ndern (ausschlieflich der
Absenkung, die durch Schwerkraft erfolgt).
Um abrupte Stél3e wahrend der Bewegungen zu vermeiden, empfiehlt es sich, den proportionalen Steuerkniippel stufenweise zu
bewegen.
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Aus Sicherheitsgriinden ist es zum Mandvrieren der Maschine erforderlich, auf den Totmannschalter D vor dem proportionalen
Steuerknippel zu driicken, bevor der Steuerkniippel selbst betétigt wird. Sollte der Totmannschalter wahrend der Durchfiihrung
eines Vorgangs losgelassen werden, hélt die Bewegung sofort an. Zur Fortsetzung des Mangvers muss man den proportionalen
Steuerkniippel loslassen und die oben beschriebene Abfolge wiederholen.

ACHTUNG!
Halt man den Totmannschalter langer als 10 Sekunden lang gedriickt, ohne dass die Ausflihrung
& irgendeines Manovers erfolgt, wird das Bedienpult deaktiviert. Bei dieser Bedingung ist die griine LED (E)
“ausgeschaltet”. Damit die Arbeit mit der Maschine fortgesetzt werden kann, muss man den
Totmannschalter loslassen und erneut betatigen. Nun wird die griine Led (E) mit bleibendem Licht leuchten
und die nachsten 10 Sekunden sind alle Steuerungen aktiviert.

5.1.1  Fahren und Lenken

Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Néhe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréfter Vorsicht vorgehen.

ﬁ Es ist verboten, das Fahrmandver bei angehobener Plattform vorzunehmen, wenn sich die Maschine nicht
auf einer ebenen, ausreichend festen, loch- und stufenfreien Flache befindet.

Die zum Versetzen der Maschine zu verwendenden Steuerungen sind (Bezug nehmend auf die Abbildung 5-1):
proportionaler Steuerkniippel

Manovrierwahlschalter (Fahren oder Anheben/Absenken)
Schalter Lenkung nach RECHTS

Schalter Lenkung nach LINKS
Fahrgeschwindigkeits-Wahlschalter (Hase/Schnecke)
Totmannschalter

w W W W W WD
OIxXIO@Ir|>

Damit sich die Fahrbewegung ergibt, hintereinander folgende Vorgange tétigen:

8§ Anhand Wahlschalter L die Betriebsart “Fahren” wahlen;

§ Auf den Totmannschalter D driicken (seine Aktivierung wird durch das fortwahrende Leuchten der griinen LED E angezeigt);

8 Binnen 10 Sekunden seit dem Einschalten der griinen LED mit fortwéhrendem Licht den Steuerkniippel A zum Vorwartsfahren
nach vorne und zum Rickwértsfahren nach hinten verstellen und dabei fir die ganze Dauer der Bewegung den
Totmannschalter gedrtickt halten.

Anhand des Geschwindigkeitswahlschalters K lassen sich zwei Fahrgeschwindigkeiten wahlen:
8 Langsame Geschwindigkeit mit Wahlschalter auf Stellung “Schnecke”.
§  Schnelle Geschwindigkeit mit Wahlschalter auf Stellung “Hare”.

Zum Lenken die Lenkungsschalter B oder C betétigen und gleichzeitig auf den Totmannschalter D driicken. Driickt man auf den
Knopf B, erfolgt die Lenkung nach rechts, driickt man auf den Knopf C erfolgt die Lenkung nach links.

Anmerkungen:

Damit sich die schnellste Fahrgeschwindigkeit ergibt, den Geschwindigkeitswahlschalter K auf “Hase” stellen und den
Steuerknlippel A betétigen.

Zur Hinauf- oder Hinabfahren grofer Steigungen (z. B. Verladung/Abladung auf/von der Lastwagenpritsche) den
Geschwindigkeitswahlschalter K auf “Schnecke” stellen und den Steuerkntippel A betatigen.

Bei angehobener Plattform wird automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit unabhangig von der Stellung des
Geschwindigkeitswahlschalter K eingestellt.

0 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S. 41




5.1.2  Fahren mit Bediener am Boden

Sollte es erforderlich sein, Fahrbewegungen nicht mit dem (blichen Plattformbedienpult vorzunehmen (zum Beispiel: Durchfahrt
durch Turen, fir die das HohenmaR der Maschine zu hoch ist), kann man wie folgt vorgehen:

Die Maschine ganz absenken.

Das Plattformbedienpult abmontieren.

Zur weiteren Verringerung des Héhenmalies gegebenenfalls die Gelander abmontieren oder umklappen.

Die langsame Fahrgeschwindigkeit ("Schnecke") einstellen.

Die Bewegungen vornehmen und sich dabei mindestens in 1 Meter Sicherheitsabstand von der Maschine aufhalten.

Auf die Richtung der Fahr- und Lenkbewegungen achten und nicht vergessen, dass sich die auf dem “Plattformbedienpult”
angegebenen Anweisungen auf deren tbliche Position (angebracht am Gelander) beziehen.

wn W W W W

ﬁ ES IST VERBOTEN
Anhebungen/Absenkungen mit Gebrauch des “Plattformbedienpults” vom Boden aus vorzunehmen.

5.1.3  Anhebung und Absenkung der Plattform

Zum Anheben und Absenken der Plattform folgende Steuerungen verwenden (Bezug nehmend auf die ABBILDUNG 5-1):

§  Steuerkniippel A
§ Mandvrierwahlschalter L
§  Totmannschalter D

Damit die Plattform angehoben/abgesenkt wird, muss man der Reihe nach folgende Vorgange tatigen:

§ Anhand Wahlschalter L die Betriebsart “Anhebung/Absenkung” wéhlen.

§ Auf den Totmannschalter D driicken (seine Aktivierung wird durch das fortwahrende Leuchten der griinen LED E angezeigt).

8 Binnen 10 Sekunden ab dem fortwéhrenden Aufleuchten der griinen LED E den Steuerkniippel A betétigen und zum Anheben
nach vorne und zum Absenken nach hinten bewegen und dabei fir die ganze Dauer der Bewegung den Totmannschalter D
gedriickt halten.

Das Absenkmandver erfolgt mit unverénderlicher Geschwindigkeit.

ANMERKUNG:

Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur Vermeidung des Scher- und Quetschrisikos in der Anhebestruktur laut
»,EN280:2001* ausgerustet.

Die Absenkbewegung wird automatisch in der Position unterbrochen, in der der senkrechte Abstand zwischen den
Scherenenden grofer als 50 mm ist. Bei dieser Bedingung verweist der akustische Bewegungsmelder auf die
gefahrliche Situation und erhoht seine Frequenz. Der Bediener auf der Arbeitsbilhne muss die Absenksteuerung
loslassen und darauf warten, dass sich der akustische Melder ausschaltet (ca. 3 Sekunden), dann kann die
Absenksteuerung wieder betétigt werden. Dies geschieht folgendermafen: Es werden sofort der akustische Melder und
(falls vorhanden) der optische Melder mit gegenliber dem Normalwert erhéhter Frequenz aktiviert, wahrend die
Bewegung um ca. 1,5 Sekunden verzdgert wird.

Die eben beschriebene Modalitat wird dartiber hinaus bei jedem Absenkbefehl aktiviert, der bei geringerer
Hohe der Arbeitsplattform als jener fur den automatischen Stopp erfolgt.

ﬁ Vor der Durchfihrung irgendwelcher ANHEBUNG oder ABSENKUNG, sicherstellen, dass sich keine
Personen in Nahe der Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréRter Vorsicht vorgehen.
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5.1.4  Manueller Plattformausschub

Die Plattform wird von Hand ausgeschoben. Um die Plattform
auszuschieben muss man (Abbildung 5-2):

§ Das Feststellpedal A betétigen.

§ Die Plattform von Hand am geklappten Gelanderteil
schieben und dabei das Pedal A nicht loslassen.

§ Das Pedal A in N&he des gewiinschten Ausschubs
entsprechend in Nahe eines Schlitzes loslassen.

§ Uberprifen, dass das Haltepedal A wirklich in den Schlitz
eingefiihrt ist, um sicher zu sein, dass die Plattform
blockiert ist.

5-2: Loésungspedal Plattformausschub

5.1.5  Andere Funktionen des Plattformbedienpults
5.1.5.1 Manuelle Hupe

| — Abbildung 5-1 : Hupe zum Hinweisen auf die Maschinenversetzung. Zur Betétigung der Hupe auf die Taste | driicken.

5.1.5.2 Notausschaltung

J - Abbildung 5-1: Bei Betatigung des roten Notausschalters werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fir die
normalen Funktionen diesen Schalter um ¥ Drehung im Uhrzeigersinn drehen.

5.1.5.3 Griine Anzeigelampe Bedienpult aktiviert

E - Abbildung 5-1: Sie blinkt, wenn die Maschine eingeschaltet ist. Wurde das Plattformbedienpult gewahlt und blinkt diese
Anzeigelampe, sind die Bedienungen nicht aktiviert, weil der Totmannschalter D nicht betétigt wurde oder l&nger als 10 Sekunden
betétigt blieb, ohne dass irgendein Mandver erfolgte.

Sie leuchtet fortwahrend, wenn die Maschine eingeschaltet ist und seit weniger als 10 Sekunden der Totmannschalter D betétigt
wurde. Wurde das Plattformbedienpult gewéhlt, sind alle Steuerungen befahigt (mit Ausnahme anderer Signalisierungen).

5.1.5.4 Rote Anzeigelampe Batterie erschopft

F - Abbildung 5-1: Sie blinkt, wenn die Batterie nur um 20% geladen ist. Bei dieser Bedingung wird die Anhebung deaktiviert. Die
Batterien miissen sofort nachgeladen werden.

5.1.5.5 Rote Anzeigelampe Uberlast

G - Abbildung 5-1: Sie leuchtet fortwahrend mit gleichzeitiger Aktivierung des akustischen Melders im Falle einer Uberlast auf der
Plattform, die um mehr als 20% die Nennlast iiberschreitet. Ist die Plattform angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert. Ist
die Plattform abgesenkt, sind noch Fahr-/Lenkmandver méglich, aber die Anhebung ist untersagt. Um die Maschine wieder
verwenden zu kénnen, muss die Uberlast abgeladen werden.

Sie blinkt schnell und der akustische Melder ertont, wenn die Uberlastsicherung der Plattform defekt ist. Ist die Plattform
angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert.
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5.1.5.6 Rote Anzeigelampe, Gefahr wegen mangelnder Standfestigkeit oder Untersagung der Fahrsteuerung

H - Abbildung 5-1: Leuchtet mit fortwahrendem Licht mit Aktivierung des akustischen Melders, wenn sich die Maschine in einer
unsicheren, nicht perfekt am Boden ausgerichteten Position befindet. Das Anhebemandver lasst sich nicht fortsetzen (und auch
das Fahrmanover, falls die Plattform angehoben ist). Damit sich die Maschine wieder verwenden l&sst, die Plattform ganz
absenken und standsicher aufstellen.

Oder es wird, bei angehobener Plattform und einem oder zwei nicht abgesenkten Kippschutzschlitten, die Steuerung zum Fahren
untersagt.

5.2 Bodenbedienpult

Das Bodenbedienpult ist am Fahrgestell angebracht (siehe Abschnitt “Lage der Hauptbauteile”) und dient zum:

Ein- und Ausschalten der Maschine.

Wabhlen des Bedienpults (Boden oder Plattform).

Bewegen der Plattform im Notfall.

Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden, Stand der Batterieladung, usw....).

wn W W W

ﬁ ES IST VERBOTEN,
das Bodenbedienpult bei an Bord der Plattform befindlichem Personal als Arbeitsplatz zu verwenden.

ﬁ Das Bodenbedienpult nur zum Ein- und Ausschalten der Maschine, zum Wéhlen des Bedienpults oder in
Notféllen zum Einfahren der Plattform verwenden.

Befugte Personen mit einem Schliissel ausstatten und den zweiten Schliissel an einem sicheren Ort

A aufbewahren.

Am Arbeitsende den Hauptziindschliissel immer vom Bedienpult ziehen.

>

Stundenzahler / Spannungsmesser zum Schutz der
Batterie

Notausschalter

Hauptziindschliissel / Wahl des Bedienpults
Anzeigelampe Bedienpult aktiviert

Hebel Plattform-Anhebung/Absenkung
Schmelzsicherung

Akusticher Bewegunsmelder

@TmMoUOm

5-3: Bodenbedienpult

5.2.1  Stundenzéhler / Spannungsmesser zum Schutz der Batterie (A)

Der Zahler zeigt die Gesamtbetriebsstunden der Elektropumpe. Die Absenkung der Plattform erfolgt durch Schwerkraft, ohne dass
die Einschaltung der Elektropumpe nétig ist. Folglich wird die Zeit fiir dieses Mandver nicht vom Betriebsstundenzéhler mitgezahit.
Der Spannungsmesser dient der Schonung der Batterie und verhindert deren zu starke Erschdpfung. Wenn die Batterie bis auf
20% erschopft ist, weist das Steuersystem den Bediener an Bord der Maschine durch die blinkende, rote LED (siehe vorherige
Beschreibung) darauf hin. Die Anhebung wird untersagt und die Batterien missen geladen werden. Am Bodenbedienpult wird der
Zustand erschopfte Batterie auf folgende Weise angezeigt:

8 Die letzten zwei LEDs links blinken abwechselnd, wenn es sich um eine runde Anzeige handelt.
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8 Die letzten zwei Quadrate leuchten, wenn die Anzeige ein LCD-Display ist.

Notausschalter (B)

5.2.2

Durch Betatigung dieses Schalters wird die Maschine ganz abgeschaltet. Dreht man ihn um ¥ Umdrehung (im Uhrzeigersinn),
kann man die Maschine mit dem Hauptziindschlissel einschalten.

5.2.3 Hauptzlindschlissel / Wahl des Bedienpults
Der Hauptziindschliissel am Bodenbedienpult dient zum:
8  Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Bedienpulte:

§  Wenn der Schlilisselschalter auf das Zeichen Plattform gestellt wird, ist das Plattformbedienpult befahigt. Diese Stellung ist

8 Wenn der Schllsselschalter auf das Zeichen Fahrgestell gestellt ist, ist das Bodenbedienpult aktiviert (flir Notmandver).

stabil und der Schliissel kann abgezogen werden.

Stellung mit beizubehaltender Betéatigung. Durch das Loslassen des Schliissels wird die Maschine abgeschaltet.
8 Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt. Diese Stellung ist stabil und der Schllissel kann abgezogen

werden.
Anzeigelampe Bedienpult aktiviert (D)
Leuchtet die griine Anzeigelampe, ist die Maschine eingeschaltet und das Bodenbedienpult aktiviert (der Hauptschliissel (C) muss

524
in der Stellung "Fahrgestell" verbleiben).

525

Hebel Plattform-Anhebung/Absenkung (E)
Dieser Hebel dient zum Anheben und Absenken der Plattform. Diese Steuerung funktioniert nur, wenn der Hauptziindschliissel in
der Plattform gedacht und darf nicht fiir andere Zwecke verwendet werden.

der Stellung “ON" nach unten gehalten wird (Wahl des Bodenbedienpults). Achtung: Das Bodenbedienpult ist nur zur Notbewegung

52.6  Akusticher Bewegunsmelder
Die Maschine ist mit einem akustischen Bewegungsmelder ausgestattet, der wie folgt funktioniert:
Normalerweise mit aussetzendem Ton in circa 2-Sekunden-Frequenz zur Anzeige aller Maschinenmanéver.
Mit aussetzendem Ton in 0,5-Sekunden-Frequenz zur Anzeige der Gefahr des Einschlusses in der Hebestruktur bei der

letzten Strecke der Absenkung (siehe Abschnitt "Anhebung/Absenkung der Plattform")
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5.3 Betreten der Plattform.

Die “Zutrittsposition” ist die einzige Position, in der die Ladung und Abladung von Personen und Materialien auf/von der Plattform
erlaubt ist. Die Arbeitsbiihne befindet sich in der “Zutrittsposition”, wenn sie ganz abgesenkt ist.

Zum Betreten der Plattform (Abbildung 5-4):

§ Die Leiter A hinaufsteigen und sich dabei an deren Sprossen

oder den Gelénderpfosten festhalten.
§ Die Stange B hochheben und die Plattform betreten.

VAN

A\

Uberprifen, dass, wenn man die Plattform betreten hat, die
Stange wieder nach unten gegangen ist und somit den Eingang
schlief3t. Nach dem Betreten der Plattform den Sicherheitsgurt an
den vorgesehenen Haken einhdngen.

A\

Zum Betreten der Plattform nur die daran
vorgesehenen Mittel verwenden.

Beim Ein- und Aussteigen stets zur
Maschine schauen und sich an den
Einstiegspfosten festhalten.

ES IST VERBOTEN,
die SchlieBungsstange so blockieren,
dass der Zugang zur Plattform frei bleibt.

ES IST VERBOTEN,
die Arbeitsbihne zu verlassen oder
einzusteigen, wenn sich diese nicht in
der zum Ein- und Aussteigen bestimmten
Stellung befindet.

5.4 Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muss der Bediener:

wn W W

§
§

5-4: Stellung zum Betreten/Verlassen der Plattform

Den Notausschalter am Bodenbedienpult entriegeln und hierzu um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen.

Den Hauptziindschliissel am Bodenbedienpult auf “Plattform” stellen.

Den Zindschlissel abziehen und einer verantwortlichen Person am Boden Ubergeben, die mit dem Gebrauch der
Notsteuerungen vertraut ist.

Auf die Plattform steigen.
Am Plattformbedienpult (siehe vorherige Abschnitte) den Notausschalter entriegeln.

Jetzt kann man bereits damit beginnen, unter Befolgung der in den vorherigen Abschnitten erteilten Anweisungen die
verschiedenen Funktionen zu tétigen.

VAN

Zum Anlassen der Maschine muss das Ladegerat vom Stromnetz losgeldst sein (siehe Abschnitt 7.4.3). Wenn das
Ladegerat funktioniert, ist die Maschine abgeschaltet und lasst sich nicht einschalten.
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5.5 Anhalten der Maschine

55.1  Normales Anhalten

Bei Normalgebrauch der Maschine wird das Mandver durch Loslassen der Steuerungen gestoppt. Das Anhalten erfolgt in einer
vom Werk eingestellten Zeit, damit die Bremsung sanft ist.

55.2  Notausschaltung

Sollte es aufgrund gewisser Umsténde notig sein, kann der Bediener von der Plattform sowie von der Bodensteuertafel aus sofort
alle Funktionen stoppen.

Wird die Schlagtaste am Plattformbedienpult betatigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine.

Am Bodenbedienpult:

8  Wird der Notausschalter betétigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine.

Zieht man den Leistungsverbinder heraus (Abbildung Errore. L'origine riferimento non é stata trovata.) (Batterieseite), wird die
Maschinenspeisung unterbrochen (Unterbrechung des Leistungskreises).Errore. L'origine riferimento non € stata trovata.Errore.

L'origine riferimento non é stata trovata.

Zur Wiederaufnahme der Arbeit:
§ Vom Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne aus den Knopf Stop um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.
8 Am Bodenbedienpult den Notausschalter um % Umdrehung drehen und zur Wiederherstellung der Maschinenspeisung den

Verbinder ganz hineinstecken.

5-5: Leistungsverbinder Serie "X" Leistungsverbinder Serie “XS E RESTYLING”
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5.6 Manuelle Notabsenkung

® Zum Absenken der Plattform mit Uberlast die Steuerung zur manuellen Notabsenkung verwenden.

5-6: Manuelle Notabsenkung mit einem Kugelgriff 5-7: Manuelle Notabsenkung mit zwei Kugelgriffen

Im Falle eines Elektrik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfiihrung der Notabsenkung wie folgt verfahren:

Den auf der (Abbildung 5-6) angegebenen Kugelgriff herausziehen.
Wenn zwei Kugelgriffe vorhanden sind, miissen diese in der auf dem Schild angegebenen Reihenfolge betétigt werden

(Abbildung 5-7).
Achtung: Die Notsteuerung lasst sich durch Loslassen des Griffes jederzeit unterbrechen.

A Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.
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5.7 Steckdose fur Werkzeug (Option)

5-8: Steckdose in der Hohe 5-9: Verbindungsstecker Stromleitung

Damit der Bediener auf der Plattform die nétigen Werkzeuge flr die vorgesehenen Operationen verwenden kann, kann eine
Steckdose zu deren Verbindung mit der Leitung 230V Ws vorhanden sein.

Zur Aktivierung der Stromleitung (siehe Abbildung oben) am Stecker ein Kabel anbringen, das mit dem Stromnetz 230V Ws 50
Hz verbunden ist, das Uber alle, den dieshezlglich geltenden Vorschriften entsprechenden Schutzeinrichtungen verfigt.

Die an den Standardmaschinen angebrachten Steckdosen und Stecker entsprechen den EWG-Vorschriften und sind deshalb
innerhalb der EU verwendbar. Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften oder besonderen Erfordernissen
entsprechende Steckdosen und Stecker erhéltlich.

An ein Stromnetz mit folgenden Merkmalen anschlieRen:
- Speisespannung 230V * 10%.
Frequenz 50+60 Hz

ﬁ - Angeschlossene Erdung.
- Dem Gesetz entsprechende Sicherheitsvorrichtungen, die vorhanden sind und funktionieren.
Keine mehr als 5 m langen Verléngerungen zum Anschluss an das Stromnetz verwenden.
Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).
Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

5.8 Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemafR den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:

§ Die Maschine stets in Ruhestellung bringen (ganz abgesenkte Plattform).

§ Den Notausschalter am Bodenbedienpult betatigen.

8 Die Schliissel vom Bedienpult ziehen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kdnnen.
§ Die Batterie laden (siehe Abschnitt "Wartung).
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6. BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1 Bewegung

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels “GEBRAUCHSWEISE”, Abschnitt “Fahren und
Lenken” befolgen.

Wenn die Plattform vollkommen (oder eine aufgrund gewisser Erfordernisse oder infolge von Versuchen bestimmte Hohe)

abgesenkt ist,

lasst sich die Maschine mit verschiedenen, vom Nutzer wahlbaren Geschwindigkeiten fahren.

Wenn die Maschine hochgeht und eine gewisse Hohe Uberschreitet, kdnnen die Maschinen bei abgesenkten Kippschutzschlitten
bis zu einer im Kapitel "Technische Merkmale" angegebenen Hohe mit geringerer (automatisch verringert) Geschwindigkeit fahren.
Folglich ist es wichtig, sich zu vergewissern, dass der Kippschutzschlitten einwandfrei funktioniert und keine Gegenstande im
Wirkungshereich des Mechanismus vorhanden sind.

>

> > B B DBBDBDP

ACHTUNG!
Das Fahrmandver mit angehobener Plattform kann je nach Bestimmungsland unterschiedlichen
Begrenzungen unterliegen. Informieren Sie sich diesbeziiglich bei den Einrichtungen zum
Gesundheitsschutz der Arbeiter am Arbeitsplatz.

Es ist strikt verboten, das Fahrmandver bei angehobener Plattform auf Geldnde durchzufiihren, das nicht
waagrecht, fest und eben ist.

Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréRter Vorsicht vorgehen.

Beim Fahren im Rickwartsgang (in Richtung der nicht lenkbaren Réder) hat der Bediener vom Steuerplatz
aus keine vollkommene Sicht. Das Mandver hat deshalb mit besonderer Vorsicht zu erfolgen.

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt
wurden.

Sich vergewissern, dass der Boden keine Locher und/oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der
Maschine im Auge behalten.

Kommt beim Fahren mit angehobener Plattform (abgesenkte Schlitten und eingeschaltete
Sicherheitsgeschwindigkeit) eine Erhebung oder ein Schlagloch vor, stiitzt sich die Maschine auf einen
oder beide Schlitten und es besteht keine Gefahr fiir den Bediener.

Senkt man jetzt die Plattform ganz ab, kann es vorkommen, dass - falls beide zum Fahren bestimmten
Rader vom Boden angehoben sind - die Maschine den Blockierzustand von selbst nicht verlassen kann. Es
muss das Notschleppen (siehe Abschnitt “Notschleppen”) vorgenommen werden. .

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

Die Arbeiter dirfen wahrend des Fahrmanévers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Arbeiter an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).
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6.2 Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplétze die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Angesichts der Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport (ber die in lhrem Land fir den
StraBBenverkehr vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

Vor dem Transport die Maschine ausschalten und den Schliissel von den Steuertafeln ziehen. Es darf sich
niemand in Nahe oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen plétzlichen Bewegungen zu

& vermeiden.
Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der Arme oder der Plattform anheben.
Den Ladevorgang auf einer ebenen Fldche mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem man die
Plattform in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Transportieren muss der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

§ Mittels Laderampen und den Fahrsteuerungen, die sich auf der Plattform befinden, kann er die Maschine unter

Befolgung der im Kapitel ,GEBRAUCHSWEISE" unter dem Abschnitt “Fahren und Lenken” angefiihrten Anweisungen zur
richtigen Kombination der Fahrsteuerungen direkt auf das Transportfahrzeug bringen (falls die Steigung der Rampen
innerhalb des in den ,TECHNISCHEN MERKMALEN" angegebenen max. Steigungsvermégens liegt und die Tragfahigkeit
der Rampen dem Gewicht angemessen ist). Falls die zu Uberwindende Steigung stérker als das Steigungsvermdgen ist,
lasst sich die Maschine nur dann anhand der Winde schleppen, wenn der Bediener an Bord der Plattform gleichzeitig die
Fahrsteuerung einschaltet, um die Standbremse zu entriegeln oder die Maschine in die Abschleppbedingung versetzt ist
(siehe Abschnitt Notschlepp). Notschleppen).
Die Festlegung der Neigung kann durch Gebrauch einer elektronischen Libelle oder empirisch auf folgende Weise erfolgen:
Ein Holzbrett bekannter Lange auf die zu messende Neigung legen, eine Wasserwaage auf das Holzbrett legen und das
abwarts befindliche Ende bis zur Nivellierung anheben. Jetzt den Abstand zwischen Brett und Boden (A) messen, durch die
Brettlange (B) teilen und mit 100 multiplizieren. Folgende Abbildung fasst die Methode zusammen.

RZVAZIIANAINIIANAINAALY
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§ Mittels der 4 Verankerungslochern an den vier Ecken der Maschine kann diese mit Haken und Stahlseilen
(Sicherheitsfaktor 5, siehe Maschinengewicht in den technischen Daten), die an den mit den Schildern gekennzeichneten
Ldchern (siehe Abbildung) eingehé@ngt werden, angehoben werden. 6-1

§ Die Maschine mittels Hubwagen angemessener Tragfahigkeit (siehe Maschinengewicht in den “Technischen Merkmalen”
zu Beginn dieses Handbuchs) anheben, dessen Gabeln mindestens so lang wie die Maschinenbreite sein miissen. Die
Gabeln dort an der Maschine einfiihren, wo die beztiglichen Aufkleber angebracht sind (siehe Abb. 6-2). Sollten diese nicht
vorhanden sein, ist es STRIKT VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuheben. Die Anhebung der Maschine
mittels Hubwagen ist ein gefahrlicher Vorgang und darf nur von Fachpersonal durchgefuhrt werden.
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6-1: Verankerungslocher 6-2: Gabeleinfuhrungslécher

Wenn sich die Maschine auf der Pritsche des Fahrzeugs befindet, sie durch die zur Anhebung verwendeten
Locher befestigen. Damit die Uberlastsicherung auf der Plattform keine Beschadigung mit folglichem
Maschinenstillstand erfahrt, ist es strikt VERBOTEN, die Maschine an der Fahrzeugpritsche zu befestigen,
indem man die Arbeitsbiihne (alle Modelle) oder den letzten Anhebungsausleger anbindet.

>

der Plattformausschub ganz eingezogen sein, damit bei allen Mandvern die angemessene Stabilitat

j Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine tberprifen. Die Plattform muss ganz abgesenkt und
gewahrleistet ist.

6.2.1  Abnehmbare Gelander

Die Maschine ist serienmafig mit von der Plattform abnehmbaren Gelandern ausgestattet. Durch das Abnehmen der Gelander
kann man das Hohenmal? der Maschine zum:

§ Transportieren;
§  Durchfahren unter niedrigeren Bereichen (z. B. Tiren) verringern.

Zum  Abnehmen der Geldnder muss man die
Befestigungsschrauben entfernen.

Sich vor der erneuten Maschinenverwendung vergewissern,
dass die Gelander wieder korrekt befestigt wurden.

ACHTUNG!
Dieser Vorgang dient nur dazu, die Hohe der
geschlossenen Maschine zu verringern, damit sie leichter
transportiert werden kann.
Es ist strikt verboten, die Plattform mit Personen an Bord
anzuheben, wenn die Gelénder nicht aufrecht stehen und
befestigt sind.

6-3: Abnehmbare Gelander
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6.2.2  Klappbare Gelander (Option)

Auf Wunsch ist die Maschine mit klappbarem Gelénder ausgestattet, die sich nach innen klappen lassen. Durch das Umklappen
der Gelander kann man das Hohenmal? der Maschine zum:

§ Transportieren;

8 Durchfahren unter niedrigeren Bereichen (z. B. Tiiren) verringern.

Zum Umklappen der Gelander auf die Abbildungen folgender Seite Bezug nehmen:

1. Die bewegliche Plattform ausfahren und in der gezeigten Position blockieren.

2. Das Bedienpult entfernen.

3. Das vordere Gelander anheben und nach innen drehen.

4. Die Arretierstifte von den zwei seitlichen Schiebegeldandern entfernen.

5. Die seitlichen Schiebegelander anheben, nach innen klappen und nach unten dricken.

6. Die Arretierstifte vom Einstiegsgelander entfernen.

7. Das Einstiegsgelander anheben und nach innen drehen.

8. Die Arretierstifte von den zwei seitlichen, station&ren Gelandern entfernen.

9. Die zwei seitlichen, stationéren Gelénder anheben und nach innen drehen.

10. SchlieRen Sie die ausfahrbare Arbeitsplattform wieder (in der Serie XS E RESTYLING bleibt diese einen Schritt ausgefahren).

Zur Wiederherstellung des anfénglichen Zustandes die oben angefiihrten Vorgénge umgekehrt ausfiihren.
Sich vor der erneuten Maschinenverwendung vergewissern, dass die Gelander wieder korrekt befestigt wurden.

ACHTUNG!

A DIESER VORGANG DIENT NUR DAZU, DIE HOHE DER GESCHLOSSENEN MASCHINE ZU VERRINGERN,
DAMIT SIE LEICHTER TRANSPORTIERT WERDEN KANN.
ES IST STRIKT VERBOTEN, DIE PLATTFORM MIT PERSONEN AN BORD ANZUHEBEN, WENN DIE
GELANDER NICHT AUFRECHT STEHEN.

0 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.53




UMKLAPPEN DER KLAPPABEREN GELANDER

|~ www.olro.com + __——*
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6.3 Maschinen-Notschlepp

Im Falle einer Panne, die Maschine wie folgt schleppen:

§ Die Maschine an den vorbereiteten Offnungen anhéngen
(dieselben die zum Anheben verwendet werden - siehe
vorherige Abbildungen).

§ Den Kugelgriff B am hydraulischen Block ganz
anschrauben.

8 Den Hebel C an der Handpumpe A anschrauben.

§ Die manuelle Pumpe so lange betétigen, bis die Steuerung
Widerstand leistet. Auf diese Weise wird die Standbremse
entriegelt.

8 Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen
(Achtung: Unter diesen Umstanden lasst sich die Maschine
nicht bremsen).

Nach erfolgtem Schleppvorgang die anfénglichen Bedingungen

wieder herstellen.

§  Den Kugelgriff B ganz abschrauben.

§ Den Hebel C von der Pumpe nehmen und wieder an der
auf der Abbildung gezeigten Stelle anbringen.

6-4: Notschleppen

Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen (Achtung: Unter diesen Umsténden lasst sich die
A Maschine nicht bremsen).

Nur auf ebenem Boden schleppen.

Die Maschine nicht ungebremst stehen lassen. Falls die Bremsen vollig aulRer Betrieb gesetzt sind, Keile
unter die R&der schieben, damit sich die Maschine nicht fortbewegen kann.
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7. WARTUNG

VAN

wn W W W

Die Wartungsvorgénge durchfiihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schlissel von dem Bedienpult
gezogen ist und die Plattform in Ruhestellung gestellt wurde.

Die folgend beschriebenen Wartungsvorgange gelten fir eine Maschine, die unter normalen
Bedingungen verwendet wird. Im Falle schwieriger Gebrauchsbedingungen (extreme Temperaturen,
angreifendes Umfeld, usw.) oder infolge eines langen Maschinenstillstandes muss man sich zwecks
Anderung der Haufigkeit der Einsatze an den AIRO Kundenservice wenden.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen. Alle
Wartungsvorgange haben entsprechend den Bestimmungen (ber die Sicherheit der Arbeiter zu
erfolgen (Arbeitsrdume, geeignete personliche Schutzausriistungen, usw.)

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgéange durchfiihren. Bei
Bedarf (z. B. Panne, Reifenaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, dass die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit sich
die Ausleger nicht aus Versehen absenken kdnnen (Kapitel "Sicherheitstopp").

Die Batteriekabel loslésen und die Batterien im Falle von Schweilungsarbeiten schitzen.

Im Falle des Austauschs von Bauteilen, nur Original-Ersatzteile verwenden.

Die eventuell angeschlossenen 230V-Ws-Anschliisse und/oder 380V-Ws-Anschliisse losldsen.

Die Schmiermittel, Hydraulikdle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt
und mit voller Sicherheit unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer
Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten verursachen. Sich mit Wasser und Seife
waschen und reichlich nachspiilen.

Auch der Kontakt mit den Augen, insbesondere mit Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser
spulen und den Arzt aufsuchen.

ACHTUNG!

ES IST STRIKT VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG STEHENDE MASCHINENORGANE

ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN ZU ANDERN.

ARO
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7.1 Blockiersystem zwecks Wartung

Bevor darin ndtige Wartungen oder Reparaturen ' - | g I
08 i P w —A | - T

’ RN

| . !- ‘_ll—!

gemacht werden, aktivieren Sie das Blockiersystem .
der Hebestruktur. | 1\
AL By

Damit man das Blockiersystem der Hebestruktur ',I' .“-

besser versteht, nebenstehende  Abbildungen
betrachten, bevor darin nétige Wartungen oder
Reparaturen gemacht werden.

§ Die Kugelgriffe B ganz abschrauben (an beiden
Seiten der Hebestruktur).

§ Die Sicherheitsstdbe A drehen und senkrecht
stellen.

8 Die Struktur so lange absenken, bis sie fest auf
den Staben A aufliegt.

§ Uberpriifen, ob die Stidbe A richtig positioniert
sind.

/1 |
[[ II | ||

7-2: Scherensperrung X10 EN, X10 EW, X10 EW-WIND,
XS8 E RESTYLING LIGHT, XS8 E RESTYLING

7-3: Scherensperrung X12 EN, X12 EW, X12 EW-WIND, X14 EW,
XS9 E RESTYLING

0 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.57




7.2 Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile miissen
auf angemessene Weise geschiitzt sein:

§ Die Bedienpulte (am Boden und auf der Plattform).

8 Alle Elektrokasten und allgemein die elektrischen Vorrichtungen.

§ Die Elektromotoren.

ﬁ Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (z.B.: Hochdruckreiniger) zu
waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:

§ Die Maschine abtrocknen.

8  Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit iberprifen.

8  Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen und die Gleitwege schmieren.

7.3 Allgemeine Wartung

Nachstehend eine Auflistung der vorgesehenen wichtigsten Wartungsvorgange und die beziigliche Haufigkeit (die Maschine ist mit
Betriebsstundenzéhler ausgestattet).

VORGANG HAUFIGKEIT
Anziehen der Schrauben (Abschnitt "verschiedene Einstellungen”) Nchh plen ersten 10
etriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nchh Qen ersten 10
etriebsstunden
Batteriezustand (Ladung und Flussigkeitsstand) Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Schmierung der Gelenke / Gleitschuhe Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Notvorrichtungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der elektrischen Verbindungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der hydraulischen Verbindungen Jahrlich
Regelmé&Rige Betriebsprifung und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Anziehen der Schrauben (Abschnitt "verschiedene Einstellungen”) Jahrlich
Uberpriifung der Eichung des Hauptiiberdruckventils Jahrlich
Uberpriifung der Eichung des Uberdruckventils des Hubkreises Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Bremsventile Jahrlich
Betriebspriifung des Neigungsmessers Jahrlich
Betriebsprifung der Uberlastsicherung auf der Plattform Jahrlich
Betriebspriifung Mikroschalter M1 Jahrlich
Betriebspriifung der Mikroschalter MPT1 und MPT2 Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannschalters Jahrlich
Volliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich
Hydraulikfilter austauschen Zweijahrlich
BINNEN 10 BETRIEBSJAHREN
A IST DIE MASCHINE EINER VOLLKOMMENEN UBERPRUFUNG/UBERHOLUNG DURCH DIE

HERSTELLERFIRMA ZU UNTERZIEHEN

/I!ﬁg Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X - XS E RESTYLING S.58




7.3.1  Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile Gberprifen und diese falls
notig befestigen (Abbildung 7-4):

Radmuttern und Splinte der Radmuttern

Schrauben zur Befestigung des Fahrmotors

Schrauben zur Befestigung des Lenkzylinder

Schrauben zur Befestigung der Plattform und der
Gelander

Befestigungsschrauben der Hebestruktur

Hydraulische Verbindungsstiicke

Sprengringe und Mutterschrauben zur Befestigung der
Auslegerbolzen

H. Schrauben zur Befestigung der Standbremsen

I.  Mechanische Endanschl&ge der beweglichen Plattform

OCOowx>

omm

Fur die Schraubenanziehmomente auf folgende Tabelle
Bezug nehmen.

7-4: Lage der nachzustellenden Bauteile

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 55 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
/L!wa Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.59




7.3.2  Schmierung

Mindestens einmal im Monat alle mit Schmiernippel (oder
Vorbereitung fir Schmiernippel) ausgestatteten Gelenkstellen
schmieren.

|

Es wird geraten, mindestens 1 mal im Monat mit einer

Spachtel oder einem Pinsel die Gleitfihrungen zu schmieren

(Abbildung 7-5) :

A. Die Gleitbacken der ausziehbaren Struktur am
Fahrgestell.

B. Die Gleitbacken der ausziehbaren Struktur unter der
Plattform.

C. Die Kontrastgleitbacken der mobilen Plattform.

Es empfiehlt sich eine mindestens monatliche Schmierung:
D. Der Haltebolzen der Ilenkenden Rader, die mit
Schmiernippeln ausgestattet sind.

Ferner wird daran erinnert, die o. g. Gelenkstellen zu

schmieren:

§ nach dem Waschen der Maschine;

§ Vor dem Gebrauch der Maschine nach einem langen
Stillstand.

§ Nach dem Gebrauch unter besonders widrigen
Bedingungen (starke Feuchtigkeit; sehr staubig; im
Kustenbereich; usw.).

Vor dem Schmieren, sorgfaltig mit einem feuchten Lappen

reinigen. Alle auf nebenstehender Abbildung markierten 7-5: Lage der wichtigsten, zu schmierenden Teile
Stellen (und folglich alle mit Schmiernippel versehenen

Gelenkstellen) mit Fett Typ:

ESSO BEACON-EP2 oder gleichwertiges Schmierfett.

(OPTION: SET BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE)
PANOLIN BIOGREASE 2
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7.3.3  Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikéls

Uberpriifen Sie mindestens einmal pro Monat den Pegelstand im Tank (Abbildung 7-6) mithilfe des dafiir vorgesehenen
Kontrollfensters (in der Serie X) bzw. indem Sie den Verschluss (in der Serie XS E RESTYLING) aufschrauben. Vergewissern Sie
sich, dass der Pegelstand immer zwischen den Mindest- und Maximalgrenzen liegt. Gegebenenfalls bis zur Erlangung des

vorgesehenen Hochststandes nachftillen. Die Standkontrolle des Hydraulikdls hat bei ganz abgesenkter Plattform zu erfolgen.

Mindestens alle 2 Jahre vollkommen das Hydraulikdl wechseln.

Zur Entleerung des Tanks (Abb 7-7):

wn W W W W W

Die Plattform ganz absenken.
Die Maschine ausschalten und hierzu auf die Schlagtaste am Bodenbedienpult driicken.

Die Schlauche vom Behélter loslGsen.

Durch Lockerung der Schrauben mit einem Kreuzkopfschraubenzieher den Flansch A abschrauben.
Den Behélter von seinem Sitz nehmen, nachdem man die Stange C entfernt hat.

Den Behélterinhalt durch den Fillstutzen in ein geeignetes Gefél? gielRen.

Nur die in folgender Ubersichtstabelle angegebenen Oltypen und -mengen verwenden.

HYDRAULIKOL
TYP TYP --
MARKE 20°C  +79°C 30°C  +48°C NOTIGE MENGE
SYNTHESEOLEN
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22 ) )
28 Liter Serie X
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22 . .
BP Energol SHF46 Energol SHF22 20 Liter Serie XS E RESTYLING
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION
PANOLIN | HLP SINTHE46 |HLP SINTH E22

A Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

Die Schmiermittel, Hydraulikéle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt und mit voller Sicherheit unter
Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten
verursachen. Sich mit Wasser und Seife waschen und reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen, insbesondere mit
Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser splilen und den Arzt aufsuchen.

XSE

Olpegelkontrolle

Verschluss  fiir

RESTYLING

7-6: Olstand-Schauloch Serie X

S.61
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7.3.3.1 Biologisch abbaubares Hydraulikél (Option)

Auf Kundenwunsch kénnen die Maschinen mit umweltvertraglichem, biologisch abbaubarem Ol ausgeristet werden. Biologisch
abbaubares Ol ist eine vollkommen synthetische, zinkfreie, nicht umweltschadliche, hochwirksame Fliissigkeit auf Basis gesattigter
Ester, die mit speziellen Additiven kombiniert sind. Mit biologisch abbaubarem Ol ausgeriistete Maschinen haben dieselben
Bauteile wie Standardmaschinen, es ist aber angebracht, den Gebrauch derartigen Ols schon gelegentiich des Baus zu
beriicksichtigen.

Im Falle der Umstellung von Hydraulikol auf Mineralbasis auf “Bio™-Ol ist nachstehendes Verfahren zu befolgen.

7.3.3.2 Entleerung

Das warme Hydraulikol aus der ganzen Anlage ablassen (Oltank, Zylinder, dicke Schlauche).

7.3.3.3 Filter

Die Filtereinsétze austauschen. Standardfilter verwenden, wie vom Hersteller vorgesehen ist.

7.3.3.4 Spiilung

Nachdem die Maschine vollig entleert wurde, mit der Nennmenge “Bio”-Ol auffiillen.

Die Maschine anlassen und bei geringer Drehzahl mindestens 30 Minuten lang alle Betriebsbewegungen ausfiihren.
Gemal Punkt 7.2.3.1.1. die Fliissigkeit aus dem Anlageninneren ablassen.

Achtung: Im Laufe der ganzen Spiilung vermeiden, dass das Hydrauliksystem Luft ansaugt.

7.3.3.5 Auffiillung
Nach der Spulung den Hydraulikkreis auffiillen, entliiften und den Stand Gberprifen.
Berticksichtigen, dass die hydraulischen Leitungen beim Kontakt mit der Fllissigkeit anschwellen kénnen.
Ferner auch berticksichtigen, dass ein Kontakt der Fliissigkeit mit der Haut Rétungen oder Reizungen hervorrufen kann.
Es wird nahegelegt, bei diesen Vorgéngen zweckdienliche PSA zu tragen (wie z. B. Schutzbrille und Handschuhe).

7.3.3.6 Inbetriebsetzung / Kontrolle

“Bio™-Ol hat ein regulares Verhalten, bedarf aber trotzdem regelméaRiger Kontrollen, indem man in vorbestimmten Zeitabstanden
eine Probe entnimmt:

ZEITABSTAND DER KONTROLLEN NORMALER GEBRAUCH INTENSIVER GEBRAUCH
1. KONTROLLE NACH 50 BETRIEBSSTUNDEN 50 BETRIEBSSTUNDEN
2. KONTROLLE NACH 500 BETRIEBSSTUNDEN 250 BETRIEBSSTUNDEN
3. KONTROLLE NACH 1000 BETRIEBSSTUNDEN 500 BETRIEBSSTUNDEN
FOLGENDE KONTROLLEN 1000 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1 | 500 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1
BETRIEBSJAHR BETRIEBSJAHR

Auf diese Weise ist man stets (iber den Zustand des Fluids informiert und kann es so lange verwenden, bis es seine Eigenschaften
verlustig gegangen sind. Normalerweise, wenn keine verunreinigenden Stoffe vorhanden sind, ist es niemals erforderlich, das
ganze Ol zu wechseln, sondern nur beschrénkte Nachfillungen vorzunehmen.

Die Olproben (mindestens 500 ml) sind zu entnehmen, wenn das System auf Betriebstemperatur ist.
Es wird nahegelegt, saubere, neue Behélter zu verwenden.

Die Proben an den Lieferant des “Bio™-Ols schicken.
Beim gebietszustandigen Handler nach der Adresse fragen.

Es ist Pflicht, Kopien des Untersuchungsberichts im Kontrollregister aufzubewahren.

ARO
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7.3.3.7 Mischung

Vermischungen mit anderen biologisch abbaubaren Olen sind nicht erlaubt.
Der Restanteil Mineral6l darf nicht mehr als 5% der Gesamtfiillmenge betragen, vorausgesetzt, dass das Mineraldl fiir denselben
Gebrauch geeignet ist.

7.3.3.8 Mikrofiltration

Wird die Umstellung an Gebrauchtmaschinen vorgenommen, ist das starke Schmutzauflosungsvermdgen von biologisch
abbaubarem Ol zu beriicksichtigen.

Nach einer Umstellung kann es vorkommen, dass sich im Hydrauliksystem vorhandene Ablagerungen auflésen, die Schaden
verursachen kdnnen. In Extremfallen kann die Spllung der Dichtungssitze Ursache flir grof3ere Lecks sein.

Um Schéden zu vermeiden und eine Beeintrachtigung der Olqualitat auszuschlieRen, empfiehlt es sich, nach der Umstellung eine
Filtration des Hydrauliksystems mit Hilfe einer Mikrofiltrationsanlage durchzufiihren.

7.3.3.9 Entsorgung
Da es sich bei biologisch abbaubarem Ol um einen geséttigten Ester handelt, ist es fiir thermische sowie materielle Verwertung
geeignet.
Es bietet deshalb dieselben Entsorgungs-/Verwertungsmdglichkeiten wie Abfalll auf Mineralbasis.
Dieses Ol kann verbrannt werden, wenn es die ortliche Gesetzgebung zulésst. )
Anstelle der Entsorgung in der Deponie oder der Verbrennung empfiehlt sich das Recycling des Ols.
7.3.3.10 Nachfiillung
Die Nachfiillung des Ols hat STETS NUR mit demselben Produkt zu erfolgen.

Anmerkung: Der Hichstwert der Verunreinigung durch Wasser betragt 0.1%.

ﬁ Beim Wechseln oder Nachfillen darauf achten, dass das Hydraulkél keine Umweltverschmutzung
verursacht.
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7.3.4  Austausch der Hydraulikfilter

Alle Modelle sind mit Saugfilter ausgestattet, der im Tankinneren ist. Es ist empfehlenswert, diesen mindestens alle zwei Jahre
auszutauschen.

Zum Ersetzen des im Tankinneren angebrachten Saugfilters muss man (Abbildung 7-7):

8 Die Maschine ausschalten und hierzu auf die Schlagtaste am Bodenbedienpult driicken.

§ Die Schlduche vom Behdlter loslosen.

§  Durch Entfernen der Schrauben mit einem Kreuzkopfschraubenzieher den Flansch A entfernen.

§ Den Filter B vom Saugrohr abschrauben und mit Losemittel reinigen und vom Anschluss aus mit Druckluft hindurchblasen
oder eventuell das Filterelement ersetzen.

Zur Wiederherstellung des urspriinglichen Zustandes, die 0.g. Vorgange auf umgekehrte Reihenfolge wiederholen.

7-7: Tank Serie X Tank Serie XS E RESTYLING

Zum Austausch des Filters nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen

Kundendienst beantragen.
Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.
Nach Ersetzung (oder Reinigung) des Filters, den Stand des Hydraulik6ls im Tank tberprifen.
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7.35  Funktionstiichtigkeitspriifung und Einstellung des Uberdruckventils

Das Uberdruckventil kontrolliert den Hochstdruck des
Hydraulikkreises. Normalerweise bedarf dieses Ventil keiner
Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine im Werk
geeicht wurde.

Eine Eichung des Uberdruckventils ist notig:
§ Im Falle des Austauschs des Hydraulikblocks.
§ Im Falle des Austauschs des Uberdruckventils.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb uiberpriifen.

Zur Uberpriifung der Betriebsprifung des Uberdruckventils

(Abbildung 7-8):

8 Die Speisekabel der Elektroventile EV2 und EV3 (H und
) loslosen.

§ Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar
Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4”
BSP) D stecken.

§ Mit dem Plattformbedienpult das Fahrmandver vorwarts
oder riickwarts ausfiihren. Das Mandver am Anfang
behutsam ausfiihren, um zu UGberpriifen, ob die oben
genannten Ventile vorschriftsmaRig deaktiviert wurden
(die Maschine darf sich nicht bewegen).

8 Den gemessenen Druckwert iberprifen. Der korrekte
Wert ist im Kapitel “Technische Merkmale” angegeben.

Zur Eichung des Uberdruckventils (Abbildung 7-8):

8 Die Speisekabel der Elektroventile EV2 und EV3 (H und
) loslosen.

§ Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar

Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4”

BSP) D stecken.

Das Uberdruckventil A auffinden.

Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

Mit dem Plattformbedienpult das Fahrman6ver vorwarts

oder rickwarts ausfuhren und anhand  des

Regelungsstifts das Uberdruckventil so einstellen, dass

sich der im Kapitel “Technische Merkmale” angefihrte

Druckwert ergibt. Das Mandver am Anfang behutsam

ausfuhren, um zu Uberprifen, ob die oben genannten

Ventile vorschriftsméRig deaktiviert wurden (die Maschine

darf sich nicht bewegen).

8 Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift
anhand der Gegenmutter befestigen und die
Schutzkappe wieder aufsetzen. 7-8: Hydraulikblock

w W W

ACHTUNG!
A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.36  Uberprifung der Funktionstiichtigkeit des Uberdruckventils des Hubkreises

Bei den selbstfahrenden Hubarbeitsbihnen der Serie X ist der Hubkreis zur Vermeidung geféhrlicher Uberdriicke mit einem
Uberdruckventil ausgestattet. Normalerweise bedarf dieses Ventil keiner Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine im
Werk geeicht wurde.

Die Systemeichung ist erforderlich, wenn:
§ Im Falle des Austauschs des Hydraulikblocks.
§ Im Falle des Austauschs des Uberdruckventils.

Zur Uberprtfung des Uberdruckventils am Hubkreis (Abbildung 7-8):

§  Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4” BSP) D stecken.
8 Anhand des Bodensteuerplatzes ein Anhebemandver bis zum Endschalter ausfiihren.

§ Den gemessenen Druckwert tberpriifen. Der korrekte Wert ist im Kapitel “Technische Merkmale” angegeben.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberpriifen.

Zur Eichung des Uberdruckventils am Hubkreis (Abbildung 7-8):

Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4” BSP) D stecken.

Das Uberdruckventil des Hubkreises B auffinden.

Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

Mit dem Bodenbedienpult ein Anhebemandver bis zum Endanschlag ausfiihren.

Zur Einstellung des Uberdruckventils den Regelungsstift so verstellen, dass sich der im Kapitel “Technische Merkmale”
angegebene Wert ergibt.

8 Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen.

wn N N W W

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.3.7  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Bremsventile

Diese Ventile kontrollieren den min. Betriebsdruck beim Fahren (in beiden Richtungen) und beeinflussen die dynamische
Bremsung und die Fahrgeschwindigkeit. Diese Ventile bedurfen normalerweise keiner Einstellung, weil sie vor der Lieferung der

Maschine im Werk geeicht wurden.
Die Bremsventile dienen zum Anhalten der Maschine beim Loslassen der Fahrsteuerungen. Hat die Maschine angehalten,
verbleibt die Maschine durch das Eingreifen der Standbremsen in ihrer Stellung.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb tberprifen.

Zur Betriebspriifung des Bremssystems:

§  Sich bei ganz abgesenkter Plattform auf ein ebenes, hindernisfreies Gelénde begeben, die Fahrsteuerung betéatigen und wenn
die Hochstgeschwindigkeit erreicht wurde, die Steuerung loslassen.

8  Funktioniert das Bremssystem ordnungsgemaf, muss die Maschine innerhalb eines Bremswegs von 70 cm anhalten.

§ Auf jeden Fall ist das Bremssystem imstande, die Maschine auf den im Kapitel “Technische Merkmale” vorgesehenen
Neigungen zu stoppen und zu halten (natlrlich ist der Bremsweg bei Gefélle langer; mit Mindestgeschwindigkeit
abwaértsfahren).

Eine Eichung beider Bremsventile ist nétig:
§ Im Falle des Austauschs des Hydraulikblocks A.
8  Wenn eines oder beide Bremsventile ausgetauscht wurden.

Zur Eichung der Bremsventile:

§ Die Bremsventile C (eines pro Fahrrichtung) auffinden.

8 Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung des hydraulischen
Steuergeréts (1/4" BSP) D stecken.

§  Am Plattformbedienpult die Mindestfahrgeschwindigkeit wahlen.

8 Die Gegenmuttern der Regelungsstifte abschrauben.

§ Mit dem Plattformbedienpult auf ebenem Gelande und gerader Strecke ein Fahrmandver (in der vom Ventil beeinflussten
Richtung) machen und anhand des Regelungsstifts das Bremsventil (dieser Fahrrichtung) so einstellen, dass sich der
verlangte Druckwert ergibt. (Diese Angabe konnen Sie telefonisch beim Kundendienst in Ihrer Néhe erfragen).

8§ Wurde der erforderliche Druckwert erreicht, muss man berprifen, ob das Ventil zur Kontrolle der Bremsung in
entgegengesetzter Richtung seine Einstellung beibehalten hat.

§ Wenn die Einstellungen beendet sind (die Druckwerte in den zwei Richtungen dirfen nicht mehr als = 5 Bar voneinander
abweichen), den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen.

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.3.8  Funktionsttchtigkeitskontrolle des Inklinometers

ACHTUNG!
Generell bedarf das Inklinometer keiner Einstellung, ausgenommen es wurde das elektronische
Steuergerat ersetzt. Da zur Ersetzung und Einstellung dieses Bauteils besondere Werkzeuge nétig sind,
A haben diese Vorgénge durch Fachpersonal zu erfolgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

Das Inklinometer bedarf generell keiner Einstellungen, weil es vor der Maschinenlieferung im Werk tariert worden ist.
Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Fahrgestells und wenn das Fahrgestell mehr als zuldssig geneigt ist:

§ Untersagt sie die Anhebung.
§ Untersagt sie das Fahren, wenn die Plattform auf einer gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschiedlich).
§ Zeigt sie mittels akustischem Melder und Anzeigelampe auf der Plattform (siehe Kapitel 5) die Bedingung der mangelnden

Standfestigkeit an.

Der Neigungsmesser kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher Grenze
der Quer- und Langsstandfestigkeit, erfolgt die Kontrolle nur im Vergleich zu einer Achse (X).

Zur Betriebspriifung des Neigungsmessers im Vergleich zur L&ngsachse (normalerweise Achse X):

§ die Maschine anhand der Steuerungen am Bedienpult so fahren, dass eine Unterlage des MalRes (A+10 mm) unter die zwei
hinteren oder vorderen Réder gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle).

§ 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und des
akustischen Melders auf der Plattform warten.

§  Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE RUFEN.

Zur Einstellung des Neigungsmessers im Vergleich zur Querachse (normalerweise Achse Y):

§ die Maschine anhand der Steuerungen an der Steuertafel so fahren, dass eine Unterlage des MaRes (B+10 mm) unter die zwei
seitlichen Rader rechts oder links gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle);

8 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und des

akustischen Melders auf der Plattform warten.
§  Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE RUFEN.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberpriifen.

MODELLEN - SERIE X

UNTERLAGE | X8EN XI0EW | XIOEW | XIOEN | XI2EW | XI2EW | XI2EN | XI4EW
WIND WIND

A[mm] 97 97 97 97 97 97 97 97

B [mm] 26 37 37 26 37 28 16 28

MODELLEN - SERIE XS RESTYLING

UNTERLAGE | XS7 E RESTYLING | XS8E RESTYLING LIGHT | XS8 E RESTYLING | XS9 E RESTYLING
A [mm] 46 46 46 46
B [mm] 23 15 23 12
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ACHTUNG! Die MalRe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zuldssigen Neigungswerte laut der

Tabelle "TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Neigungsmessers verwenden.
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7.3.9  Betriebspriifung der Uberlastsicherung auf der Plattform

Die selbstfahrenden AIRO Hubarbeitshilhnen der Serie X sind mit einer ausgedachten Uberlastsicherung auf der Plattform
ausgestattet.

Die Uberlastsicherung bedarf normalerweise keiner Einstellung,

weil sie vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde. Diese

Vorrichtung kontrolliert die Last auf der Plattform und:

8 Untersagt alle Bewegungen, falls die Plattform angehoben
und um circa 20% im Vergleich zur Nennlast Giberbelastet ist.

8 Untersagt nur das Anhebemandver, wenn sich die Plattform
in Transportposition befindet und im Vergleich zur Nennlast
um 20% Uberbelastet ist.

§ Zeigt mittels akustischem Melder und Anzeigelampe an der
Plattform die Uberlastbedingung an.

8  Durch Entfernung der (iberm&Rigen Last kann die Maschine
wieder verwendet werden.

Die Uberlastsicherung besteht aus:
§ Verformungsgeber (A) (Ladesensor).

§ Im Plattformbedienpult befindliche Platine (C) zur Eichung der
Vorrichtung.

Betriebspriifung der Uberlastsicherung:

§ Bei ganz abgesenkter Plattform und eingefahrenem
Plattformausschub eine gleichmé&Rig verteilte Last gleich der
max. Nennlast der Plattform (siehe Kapitel “Technische
Merkmale™) auf die Plattform laden. Unter dieser Bedingung
miissen alle Maschinenmandver mit dem Plattformbedienpult
sowie mit dem Bodenbedienpult durchfiihrbar sein.

Bei ganz abgesenkter Plattform der Nennlast eine Uberlast
gleich 20 % der Nennlast hinzufigen und das
Anhebemandver tétigen. Unter dieser Bedingung schalten die
rote Alarmlampe und der akustische Melder ein.

wn

Befindet sich die Plattform hoher vom Boden als im Kapitel
“Technische Merkmale” angegeben ist, wird die Maschine durch
die Alarmbedingung vollkommen blockiert. Damit wieder mit der
Maschine gearbeitet werden kann, die (bermaRige Last
entfernen.

7-9: Uberlastsicherung

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberpriifen.

Die Systemeichung ist erforderlich, wenn:
§ Eines der Bauteile des Systems ersetzt wird.
8 Infolge einer sehr starken Uberlast auch nach deren Entfernung eine Gefahrenbedingung signalisiert wird.
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Zur Eichung der Vorrichtung:

Die Maschine ausschalten.

Den Kasten, in dem sich die Platine C befindet, éffnen.

Ohne Last auf der Plattform eine Briicke am Verbinder G anstecken.

Die Maschine anlassen.

Auf den Knopf D driicken (die gelbe und rote Anzeigelampe schalten ein).

Auf den Knopf E driicken (ein paar Sekunden lang wird die rote Anzeigelampe starker leuchten), um die Uberlastsicherung
rickzustellen.

Inmitten der Plattform eine Last gleich der Nennlast plus 20% anbringen.

Auf den Knopf F drlicken (es leuchtet ein paar Sekunden lang die griine Anzeigelampe auf).

Zum Abspringen vom Eichungsverfahren erneut auf den Knopf D driicken (die gelbe Anzeigelampe erlischt und falls das
Verfahren richtig durchgefiihrt wurde, bleibt die rote Anzeigelampe eingeschaltet und verweist auf die Uberlast).

Die Maschine ausschalten.

Die Briicke am Verbinder G 6ffnen.

Die Maschine anlassen.

Uberpriifen, dass bei Entfernung der 20% Uberlast (auf der Plattform verbleibt nur die Nenntragfahigkeit) in keiner Position der
Plattform (abgesenkt, angehoben, beim Fahren, ausgeschoben) die Alarmbedingung eintritt.

§ Wenn die Einstellung beendet ist, den Kasten, in dem sich die Platine befindet, schlieRen.

wn W N N W W

wn wn W

wn W W W

ﬁ DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

7.3.10 Umgehung der Uberlastsicherung

Im Falle eines Defekts, oder wenn sich die Vorrichtung nicht
eichen lasst, ist eine Umgehung des Systems wie folgt mdglich
(ABBILDUNG 7-10):

Den Verbinder A im Inneren des Steuerkastens auffinden.
Trennen Sie den Anschluss, indem Sie das plombierte Siegel
entfernen

Den Verbinder B (Umgehung) auffinden, der (blicherweise
mit einer Schelle am Verbinder A befestigt ist.

Anstelle des Verbinder A den Verbinder B einstecken.

Nach Durchfiihrung dieses Vorgangs ist die Maschine ohne
Uberlastsicherung.

wn w) w)

wn w

7-10: Umgehung der Uberlastsicherung

ACHTUNG!
ﬁ DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTVERSETZUNG DER MASCHINE IM FALLE EINES DEFEKTS ODER
WENN SICH DAS SYSTEM NICHT ABGLEICHEN LASST ERLAUBT.
NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER UBERLASTSICHERUNG VERWENDEN.

ACHTUNG!
ﬁ SCHLIESSEN SIE NACH ENDE DES NOTFALLS DIE KLEMME ,,A“ WIEDER ORDNUNGSGEMASS AN UND
BRINGEN SIE DAS PLOMBIERTE SIEGEL WIEDER AN. DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN
VORGANG HANDELT, DARF DIESER NUR VON TECHNISCHEM FACHPERSONAL AUSGEFUHRT WERDEN.
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7.3.11  Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Sicherheitsmikroschalter
Alle Mikroschalter befinden sich am Fahrgestell sowie an der Plattform und sie sind durch ein Erkennungsschild gekennzeichnet.

Mikroschalterbetrieb:

MPT1 und MPT2 ( Abbildung 7-11):

§ Sie kontrollieren die Positionierung der zwei
Kippschutzschlitten (Schlaglochschutzsystem). Bei einem
oder zwei gedffneten Mikroschaltern (angehobene oder
nicht ganz abgesenkte Schlitten) wird das Fahren
untersagt, wenn die Arbeitsblihne auf eine im Kapitel
“Technische Merkmale” (M1 betétigt) angegebene Hohe
vom Boden angehoben ist. lhre Funktion st
ausgeschlossen, wenn die Plattform abgesenkt ist (M1
frei).

M1 ( Abbildung 7-12):

§ Er schaltet bei einer im Kapitel “Technische Merkmale”
angegebenen  Plattformhéhe  vom  Boden  die
Sicherheitsgeschwindigkeit zum Fahren ein.

§ Die Absenkbewegung wird automatisch in der Position
unterbrochen, in der der senkrechte Abstand zwischen
den Scherenenden groRer als 50 mm ist. Bei dieser
Bedingung verweist der akustische Bewegungsmelder auf
die gefahrliche Situation und erhoht seine Frequenz. Der
Bediener auf der Plattform muss die Absenksteuerung
loslassen und auf das Erléschen des akustischen Melders
warten (circa 3  Sekunden); dann kann die
Absenksteuerung wieder betétigt werden.

7-12: Mikroschalter M1

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberpriifen.
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7.3.12  Kontrolle der Funktionstiichtigkeit des “Totmann”-Schalters

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannschalters:

§
§
8

wn W W W

Anhand Schalter L die Betriebsart Fahren wahlen (Abbildung 5-1)
Den Steuerknlppel nach vorne und hinten bewegen, UND AUF DEN TOTMANNSCHALTER NICHT DRUCKEN
Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Anhand Schalter L die Betriebsart Fahren wahlen (Abbildung 5-1)

Den Totmannschalter langer als 10 Sekunden gedriickt halten.

Bei gedriicktem Schalter, den Steuerkniippel nach vorne und hinten bewegen.
Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Der korrekte Betrieb der Einrichtung besteht darin, dass sich kein Maschinenmandver vom Plattformbedienpult aus tétigen lasst,
wenn nicht zuvor der Totmannschalter betatigt wurde. Wird langer als 10 Sekunden auf ihn gedriickt, ohne dass ein Mandver
erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, muss man den Totmannschalter
loslassen und erneut betétigen.

Die Bedingung des Schalters wird durch die griine Led H (Abbildung 5-1) angezeigt:

8
8

Fortwahrendes Aufleuchten der griinen LED aktiviertes Bedienpult
Blinkendes Aufleuchten der griinen LED deaktiviertes Bedienpult

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb tberprifen.

ACHTUNG!
& SOLLTE DAS TOTMANNSYSTEM NICHT FUNKTIONIEREN, DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.4 Batterie

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

wn

wn N N N LN N L LN

wn W W W W

wn wn W

7.4.1  Allgemeine Hinweise

Bei neuen Batterien nicht warten, bis der Zustand leere Batterie signalisiert wird, bevor man sie wieder aufladet. Die ersten 4/5
mal die Batterie nach 3 oder 4 Stunden nachladen.

Neue Batterien erreichen die volle Leistung nach circa zehn Entlade- und Ladezyklen.

Die Batterie in beltfteten Raumlichkeiten aufladen und die Verschliisse 6ffnen, damit beim Laden das Gas entweichen kann.
Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.

Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen nahern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

Keine provisorischen oder ungewdhnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

Die Endklemmen missen gut geschlossen sein und diirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel missen gut erhaltene
Isolierungen haben.

Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

Keine Werkzeuge oder andere Metallgegensténde auf die Batterie legen.

Sicherstellen, dass der Elektrolytstand ca. 5-7 mm dber dem Spritzblech liegt.

Wahrend der Ladung die Elektrolyttemperatur iberpriifen. Sie soll nicht héher als max. 45°C sein.

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfiillung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen.

7.4.2  Wartung der Batterie

Bei normaler Verwendung ist der Wasserverbrauch so, dass die Nachfillung wdchentlich erfolgen muss.

Nur destilliertes oder demineralisiertes Wasser nachftillen.

Die Nachfiillung hat nach der Ladung zu erfolgen, und nach der Nachflllung muss der Elektrolytstand ca. 5-7 mm (ber dem
Spritzblech liegen.

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfiillung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen.

Die Batterieentladung muss beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitat aufgebraucht wurden. Eine ibermaRige und
langer dauernde Entladung filhrt zu endgliltigen Batterieschaden.

Die Batterie gemaR den in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

Die Stopsel und die Anschliisse bedeckt und trocken halten. Deren Sauberhaltung bedeutet fortwahrende elektrische
Isolierung, besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

Bei Betriebsstdrungen, die auf die Batterie zurtickzufiihren sind, nicht selbst eingreifen sondern den technischen Kundendienst
rufen.

Wahrend Stillstandzeiten der Maschine erschopfen sich die Batterien spontan (Selbsterschopfung). Damit die
Funktionstiichtigkeit der Batterie nicht beeintréchtigt wird, muss sie mindestens einmal im Monat geladen werden. Diese
Ladung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

Zur Begrenzung der Selbsterschépfung der Batterien im Laufe von Stillstanden, die Maschine in Raumlichkeiten mit
Temperaturen von weniger als 30°C aufbewahren und den Hauptsteckverbinder loslgsen.
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7.4.3 Batterieladung

ACHTUNG!
A Das bei der Batterieladung entstehende Gas ist EXPLOSIV. Die Ladung hat deshalb in beliifteten
Raumlichkeiten zu erfolgen, wo keine Brand- oder Explosionsgefahr besteht und Léschmittel zur
Verfligung stehen.

Das Ladegerat nur an ein Stromnetz anschlieBen, das dber alle, den einschldgigen Vorschriften entsprechende
Schutzeinrichtungen verfligt und folgende Merkmale hat:

§  Speisespannung 230V + 10%.

§ Frequenz 50+60 Hz

§ Angeschlossene Erdung

8 Magnet- und Fehlstromschalter (“Schutzschalter”)

Sich auch um Folgendes kiimmern:

§ Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.
§ Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

§ Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Die Nichteinhaltung der o. g. Anweisungen kdnnte einen nicht einwandfreien Betrieb des Ladegerats mit

j Der Anschluss an Stromnetze, die nicht die oben genannten Merkmale haben, IST VERBOTEN.
folglichen, nicht in der Garantie vorgesehenen Schéden verursachen.

ACHTUNG!
A Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerat muss die Dichte des Elektrolyts zwischen
1.260 g/l und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.

Zur Verwendung des Ladegeréts wie folgt verfahren:

§ Das Ladegerat anhand des Steckers A an einer Steckdose einstecken, die den obigen Angaben entspricht.

8 Den Zustand der Ladegerétverbindung anhand der Anzeige B iiberpriifen. Deren Leuchten verweist auf den erfolgten
Anschluss und den Beginn der Ladung. Je nachdem in welcher Farbe und wie die LEDs leuchten, lasst sich die Ladephase
erkennen (auf die unten angefiihrte Tabelle Bezug nehmen).

1
|

e e

7-13: Ladegeratstecker 7-14: Ladegerat-Kontrollampe
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SIGNALISIERUNG

BESCHREIBUNG

Die rote LED blinkt einige Sekunden lang

Selbsttestphase des Ladegerats

Die rote LED leuchtet

Verweist auf die erste und zweite Ladephase

Die gelbe LED leuchtet

Verweist auf die Ausgleichsladung

Die griine LED leuchtet

Weist darauf hin, dass die Ladung beendet ist; Pufferladung aktiviert

A Bei eingeschaltetem Ladegerét, ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

Zum Trennen des Ladegerats von der Versorgung: Die Maschine von der Stromleitung trennen.

VAN

ACHTUNG!

744  Ladegerat: Fehleranzeige

Vor der Maschinenverwendung tberprifen, ob der Ladegeratstecker ausgesteckt ist.

Die blinkende LED an der zuvor beschriebenen Ladegeratanzeige weist darauf hin, dass eine Alarmsituation eingetreten ist:

SIGNALISIERUNG PROBLEM LOSUNG
Rote LED blinkt Keine Verhindung mit der Batterie. . . . o "
dauernd Vertauschen der Batterieanschliisse. Die Verbindung mit der Batterie dberprifen.

Rote und gelbe LED blinken.

Verbindungsprobleme

Alle Verbindungen Uberprifen.

Uberprifen, ob eventuell die Batterie wahrend der
Ladephase nicht angeschlossen war.

Probleme mit der Batterie.

Batterie Uberpriifen

Flussigkeitsstand tiberpriifen (nur fir Bleibatterien)

7.45  Austausch der Batterie

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitat und Abmessungen ersetzen, das der
A Hersteller flir geeignet halt.

Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

A\

DEN KUNDENDIENST RUFEN

ARO
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8. MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbihnen wurden einer der Richtlinie
2006/42/EG entsprechenden EG-Baumusterpriifung unterzogen. Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen
hat, ist:

I.C.E.P.I. spa
Via P. Belizzi , 29/31/33
29100 Piacenza - ITALIEN

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserkl&rung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.
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9. SCHILDER UND AUFKLEBER

CODES STANDRD-AUFKLEBER SERIE X

CODE BESCHREIBUNG MENGE

1 001.10.001 Hinweisschild AIRO 1
2 001.10.024 AIRO Zulassungsschild 1
3 001.10.031 Aufkleber Anh&ngerkupplung 4
4 001.10.057 Aufkleber allgemeine Hinweise 1
5 001.10.060 Aufkleber Anhebungsstelle 4
6 001.10.088 Aufkleber Unterlagenfach 1
7 001.10.180 Aufkleber n&chste Kontrolle 1
8 001.10.243 Aufkleber ,Hochstlast pro Rad" 4
9 010.10.010 Aufkleber schwarz-gelber Streifen <150x300> 2
10 | 012.10.007 Aufkleber schwarz-gelber Streifen verschiebbare Plattform 2
11 | 035.10.007 Aufkleber Anschluss Sicherheitsgurte 4
12 | 037.10.007 Aufkleber Universalmaschine fir den Innenbereich 1
13 | 045.10.001 Aufkleber Notabschleppung 1
14 | 045.10.002 Aufkleber Olstand und -typ 1
15 | 045.10.003 Aufkleber Gefahr fiir die Hande + Aufenthalt verboten 4
16 | 045.10.005 Aufkleber Batterie loslgsen 1
17 | 045.10.006 Aufkleber Sicherheitsstange 1
18 | 045.10.011 Aufkleber Stecker Ladegerat 1
19 | 045.10.013 Aufkleber manuelle Absenkung Symbole 1
20 | 001.10.173 Aufkleber AIRO gelb 2
046.10.002 Aufkleber Tragféhigkeit X8EN X10EN X14EW 1
047.10.002 Aufkleber Tragféhigkeit X10EW 1

21 047.10.004 Aufkleber Tragféhigkeit X10EW-WIND 1
049.10.002 Aufkleber Tragféhigkeit X12EW 1
049.10.005 Aufkleber Tragféahigkeit X12EW-WIND 1
050.10.004 Aufkleber Tragfahigkeit X12EN 1
048.10.001 Aufkleber Typenbezeichnung X8EN 2
049.10.001 Aufkleber Typenbezeichnung X10EW 2

29 050.10.001 Aufkleber Typenbezeichnung X10EN 2
051.10.001 Aufkleber Typenbezeichnung X12EW 1
050.10.007 Aufkleber Typenbezeichnung X12EN 1
051.10.005 Aufkleber Typenbezeichnung X14EW 1

23* | 045.10.011 Aufkleber Stromstecker (optional) 1
24* | 001.10.021 Aufkleber Erdsymbol (optional) 1
25* | 001.10.244 Aufkleber schwarz-gelber Streifen fiir Eingangsstange (optional) 1

* Extras

ARO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING

S.78




CODES STANDARD-AUFKLEBER SERIE XS RESTYLING

CODE BESCHREIBUNG MENGE

1 001.10.001 Hinweisschild AIRO 1
2 001.10.024 AIRO Zulassungsschild 1
3 001.10.031 Aufkleber Anh&ngerkupplung 4
4 001.10.057 Aufkleber allgemeine Hinweise 1
5 001.10.060 Aufkleber Anhebungsstelle 4
6 001.10.088 Aufkleber Unterlagenfach 1
7 001.10.180 Aufkleber n&chste Kontrolle 1
8 001.10.243 Aufkleber ,Hochstlast pro Rad" 4
9 010.10.010 Aufkleber schwarz-gelber Streifen <150x300> 2
10 | 012.10.007 Aufkleber schwarz-gelber Streifen verschiebbare Plattform 2
11 | 035.10.007 Aufkleber Anschluss Sicherheitsgurte 4
12 | 037.10.007 Aufkleber Universalmaschine fiir den Innenbereich 1
13 | 045.10.001 Aufkleber Notabschleppung 1
14 | 001.10.150 Aufkleber Oltyp 1
15 | 045.10.003 Aufkleber Gefahr fiir die Hande + Aufenthalt verboten 4
16 | 045.10.005 Aufkleber Batterie losldsen 1
17 | 064.10.001 Aufkleber Sicherheitsstange 1
18 | 045.10.011 Aufkleber Stecker Ladegerat 1
19 | 045.10.013 Aufkleber manuelle Absenkung Symbole 1
20 | 001.10.173 Aufkleber AIRO gelb 2
21 001.10.194 Aufkleber Tragfahigkeit 250 Kg (x XSE 7 e XSE 8) 1

008.10.003 Aufkleber Tragfahigkeit 200 Kg (x XSE 9) 1

037.10.016 Aufkleber vorgeschnitten XS7 E gelb 2
22 | 038.10.008 Aufkleber vorgeschnitten XS8 E gelb 2

039.10.009 Aufkleber vorgeschnitten XS9 E gelb 2
23* | 045.10.011 Aufkleber Stromstecker (optional) 1
24* | 001.10.021 Aufkleber Erdsymbol (optional) 1
25* | 001.10.244 Aufkleber schwarz-gelber Streifen fir Eingangsstange (optional) 1

* Extras
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10. PRUFBUCH

Das Prifbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitsbhiihne im Sinne der Anlage 1 der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ausgestellt.
Das vorliegende Priifbuch ist als wesentlicher Gerétbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wahrend ihrer ganzen
Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse
einzutragen:

§ Vorgeschriebene, regelméfige Inspektionen seitens der zustandigen Kontrollbehdrden (in Italien A.S.L. oder ARPA).
§ Vorgeschriebene, regelmaRige Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs, der Schutz-
und Sicherheitssysteme. Diese Inspektionen sind mit der angegebenen Haufigkeit vom Sicherheitsbeauftragten des

Unternehmens, das Eigentiimer der Maschine ist, vorzunehmen.

8 Eigentumswechsel in Italien. Der Kaufer ist verpflichtet, der zusténdigen INAIL-Abteilung die erfolgte Maschinenaufstellung
mitzuteilen.

§  AuBergewdhnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente.
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER

ZUSTANDIGEN BEHORDE

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

ARO
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Folgendes (berprufen: Unversehrtheit der Gelander; eventuelle

SICHTKONTROLLE Zugangsleiter; Zustand der Hebestruktur; Rost; Zustand der Reifen;

Ollecks; Haltesysteme der Strukturbolzen.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

SCHLAUCH- UND
KABELVERFORMUNG

Vor allem an den Gelenkstellen tberpriifen, dass die Schlauche und Kabel keine
sichtbaren Defekte aufweisen.

Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt werden, aber
wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

0

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S. 83




VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

VERSCHIEDENE
EINSTELLUNGEN

Siehe Kapitel 7.3.1

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

SCHMIERUNG

Siehe Kapitel 7.3.2
Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefihrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

2 Siehe Kapitel 7.3.3
OLSTANDKONTROLLE IM . e : : .
HYDRAULIKTANK Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angeflhrt

werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgénge.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER EICHUNG
DES UBERDRUCKVENTILS DES | Siehe Kapitel 7.3.6
HUBKREISES

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

0 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie X — XS E RESTYLING S.85




VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER EICHUNG
DES UBERDRUCKVENTILS

Siehe Kapitel 7.3.5

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

BATTERIEZUSTAND

Siehe Kapitel 7.4
Taglich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht taglich ausgefiihrt werden,
aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

S. 86
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN
BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE
OLWECHSEL IM
HYDRAULIKTANK (ALLE ZWEI |Siehe Kapitel 7.3.3
JAHRE)
DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel
2. JAHR
4. JAHR
6. JAHR
8. JAHR
10. JAHR
AUSTAUSCH DER
HYDRAULIKFILTER (ALLE ZWEI | Siehe Kapitel 7.3.4
JAHRE)
DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel
2. JAHR
4. JAHR
6. JAHR
8. JAHR
10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DES
SICHERHEITSSYSTEMS

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

FUNKTIONSTUCHTIGKEITSKONT
ROLLE DES INKLINOMETERS

Siehe Kapitel 7.3.8

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DER
UBERLASTSICHERUNG AUF DER

PLATTFORM

Siehe Kapitel 7.3.9

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DES
SICHERHEITSSYSTEMS

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER

FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES

BREMSSYSTEMS

Siehe Kapitel 7.3.7

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

BETRIEBSPRUFUNG
MIKROSCHALTER:
M1, MPT1, MPT2

Siehe Kapitel 7.3.11

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

0
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DES

SICHERHEITSSYSTEMS BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Siehe Kapitel 9. Uberpriifen, dass das Aluminiumschild auf der Plattform,
auf dem die wichtigsten Anweisungen zusammengefasst sind, lesbar ist;
KONTR%LNII)ESDCEHTS%;KLEBER dass die Tragféhigkeitschilder auf der Plattform angebracht und lesbar
sind; dass die Aufkleber Plattformbedienpult und Bodenbedienpult
lesbar sind.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER . )
NOTVORRICHTUNGEN BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

MANUELLE NOTABSENKUNG | Siehe Kapitel 5.6

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DES
SICHERHEITSSYSTEMS

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG
TOTMANNSYSTEM

Siehe Kapitel 7.3.12

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift+Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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1° EIGENTUMER

EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

MODELL

MASCHINENNUMMER

LIEFERDATUM

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der zutreffenden

Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen tbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch

eingetragen wurden.

DER VERKAUFER

DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der zutreffenden

Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen tbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch

eingetragen wurden.

DER VERKAUFER

DER KAUFER
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FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen iibereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch
eingetragen wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Maf3e der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen iibereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch
eingetragen wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mafe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen uibereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch
eingetragen wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER
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BESCHREIBUNG DES

WICHTIGE SCHADEN

LOSUNG

DATUM

SCHADENS

VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS

BESCHREIBUNG

VERWENDETE ERSATZTEILE
MENGE

CODE

SICHERHEITSBEAUFTRAGTER

S.94

KUNDENDIENST
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WICHTIGE SCHADEN

LOSUNG

DATUM

BESCHREIBUNG DES
SCHADENS

VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE VENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS

BESCHREIBUNG

VERWENDETE ERSATZTEILE
MENGE

CODE

SICHERHEITSBEAUFTRAGTER

KUNDENDIENST

S.95
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BESCHREIBUNG DES

WICHTIGE SCHADEN

LOSUNG

DATUM

SCHADENS

VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS

BESCHREIBUNG

VERWENDETE ERSATZTEILE
MENGE

CODE

SICHERHEITSBEAUFTRAGTER

S. 96
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SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1 / HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

FRENO DI STAZIONAMENTO

VALVOLA SBLOCCO FRENI PER TRAINO DI EMERGENZA
VALVOLE DI FRENATURA

CILINDRO STERZO

CILINDRO SOLLEVAMENTO

ATTACCO RAPIDO MANOMETRO 1/4" BSP
DIVISORE DI FLUSSO

MOTORE ELETTRICO

ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
ELETTROVALVOLA BYPASS DIVISORE DI FLUSSO
ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO
ELETTROVALVOLA DISCESA

ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA
ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

FILTRO IN ASPIRAZIONE

RETINA FILTRANTE GRUPPO COMANDI DISCESA
CENTRALINA IDRAULICA

GRUPPO INTEGRATO CONTROLLO DISCESA
MOTORE TRAZIONE

VALVOLA UNIDIREZIONALE LINEA DI DISCESA
POMPA AD INGRANAGGI

POMPA MANUALE TRAINO DI EMERGENZA
VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE GENERALE
VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE CIRCUITO DI SOLLEVAMENTO
VALVOLA SELETTRICE FRENO

STROZZATORE LINEA DI STERZO

STROZZATORE COMPENSAZIONE LINEA DIVISORE
STROZZATORE FRENI

STROZZATORE LINEA DI DISCESA

SERBATOIO OLIO CON BOCCAPORTO

ARO
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HYDRAULIC SYSTEM DIAGRAM STANDARD MACHINES

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EVI10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1/HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING
HYDRAULIC BRAKE
BRAKE RELEASE HAND-OPERATED VALVE
BRAKING VALVES
STEER CYLINDER
LIFT CYLINDER
QUICK DISCONNECT NIPPLE 1/4” BSP FOR PRESSURE GAUGE

FLOW DIVIDER

ELECTRIC MOTOR

QUICK / SLOW TRACTION SPEED MODE SOLENOID VALVE
FLOW DIVIDER BYPASS SOLENOID VALVE
FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
REVERSE DRIVE SOLENOID VALVE
PLATFORM LIFT-UP SOLENOID VALVE
PLATFORM LOWERING SOLENOID VALVE
STEER-RIGHT SOLENOID VALVE
STEER-LEFT SOLENOID VALVE

SUCTION FILTER

LIFT CYLINDER MANIFOLD FILTER
FUNCTION MANIFOLD

LIFT CYLINDER MANIFOLD

DRIVE MOTOR

LOWERING CIRCUIT CHECK VALVE
GEAR PUMP

EMERGENCY HAND PUMP

MAIN RELIEF VALVE

LIFT CIRCUIT RELIEF VALVE

BRAKES SHUTTLE VALVE

STEER CIRCUIT ORIFICE

FLOW DIVIDER ORIFICE

BRAKES ORIFICE

LOWERING CIRCUIT ORIFICE

OIL TANK

AR
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SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE POUR MACHINES STANDARD

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1/HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

FREIN DE STATIONNEMENT

VANNE DEBLOCAGE FREINS POUR TRACTION D'URGENCE
VANNES DE FREINAGE

VERIN DIRECTION

VERIN SOULEVEMENT

ATTELAGE RAPIDE MANOMETRE 1/4" BSP
DIVISEUR DE FLUX

MOTEUR ELECTRIQUE

ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
ELECTROVANNE BY-PASS DIVISEUR DE FLUX
ELECTROVANNE TRACTION AVANT
ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT

ELECTROVANNE DESCENTE

ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE

FILTRE EN ASPIRATION

GRILLE FILTRANTE GROUPE COMMANDES DESCENTE
DISTRIBUTEUR HYDRAULIQUE

GROUPE INTEGRE CONTROLE DESCENTE
MOTEUR TRACTION

VANNE UNIDIRECTIONNELLE LIGNE DE DESCENTE
POMPE A ENGRENAGES

POMPE MANUELLE TRACTION D’'URGENCE

VANNE GENERALE DE PRESSION MAXIMUM
VANNE DE PRESSION MAXIMUM DU CIRCUIT DE SOULEVEMENT
VANNE SELECTRICE FREIN

ETRANGLEUR LIGNE DE DIRECTION

ETRANGLEUR COMPENSATION LIGNE DIVISEUR
ETRANGLEUR FREINS

ETRANGLEUR LIGNE DE DESCENTE

RESERVOIR HUILE AVEC ECOUTILLE

ARO
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PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1/HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

STANDBREMSE

BREMSENLOSUNGSVENTIL FUR NOTSCHLEPPEN
BREMSVENTILE

LENKZYLINDER

HUBZYLINDER

SCHNELLKUPPLUNG DRUCKMESSER 1/4” BSP
FLUSSTEILER

ELEKTROMOTOR

REIHEN-PARALLELES ELEKTROVENTIL FAHREN
ELEKTROVENTIL UMGEHUNG FLUSSTEILER
ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

SAUGFILTER

FILTERNETZ AGGREGAT ABSENKSTEUERUNGEN
HYDRAULISCHES STEUERGERAT
INTEGRIERTES AGGREGAT ABSENKKONTROLLE
FAHRMOTOR

SPERRVENTIL ABSENKLEITUNG
ZAHNRADPUMPE

HANDPUMPE NOTSCHLEPPEN

ALLGEMEINES UBERDRUCKVENTIL
UBERDRUCKVENTIL HUBKREIS
WECHSELVENTIL BREMSE

DROSSELVENTIL LENKLEITUNG
DROSSELVENTIL AUSGLEICH TEILERLEITUNG
DROSSELVENTIL BREMSEN

DROSSELVENTIL ABSENKLEITUNG
OLBEHALTER MIT LUKE

AR
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ESQUEMA IDRAULICO MAQUINAS STANDARD

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1/HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

FRENO DE ESTACIONAMIENTO

VALVULA DESBLOQUEO FRENOS PARA REMOLQUE DE EMERGENCIA
VALVULAS DE FRENADO

CILINDRO DIRECCION

CILINDRO ELEVACION

ACOPLAMIENTO RAPIDO MANOMETRO 1/4” BSP
DIVISOR DE FLUJO

MOTOR ELECTRICO

ELECTROVALVULA SERIE — PARALELO TRACCION
ELECTROVALVULA BYPASS DIVISOR DE FLUJO
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
ELECTROVALVULA SUBIDA

ELECTROVALVULA BAJADA

ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA

FILTRO DE ASPIRACION

REDECILLA DE FILTRACION GRUPO MANDOS BAJADA
CENTRAL HIDRAULICA

GRUPO INTEGRADO CONTROL BAJADA

MOTOR DE TRACCION

VALVULA UNIDIRECCIONAL LINEA DE BAJADA
BOMBA DE ENGRANAJES

BOMBA MANUAL REMOLQUE DE EMERGENCIA
VALVULA GENERAL DE SEGURIDAD

VALVULA DE SEGURIDAD CIRCUITO DE ELEVACION
VALVULA SELECTORA FRENO

ESTRANGULADOR LINEA DE DIRECCION
ESTRANGULADOR COMPENSACION LINEA DIVISOR
ESTRANGULADOR FRENOS

ESTRANGULADOR LINEA DE BAJADA

DEPOSITO DE ACEITE CON ESCOTILLA
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HYDRAULISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

EVI10A
EV10B

EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2

[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING
PARKEERREM
REMONTGRENDELKLEP VOOR SLEPEN IN GEVAL VAN NOOD
REMKLEPPEN
STUURCILINDER
HEFCILINDER
SNELKOPPELING 1/4" BSP VOOR MANOMETER

STROMINGSVERDELER

ELEKTROMOTOR

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN
ELEKTRISCHE OMLOOPKLEP STROMINGSVERDELER
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DALEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
AANZUIGFILTER

FILTERROOSTER BEDIENINGSEENHEID ZAKKEN
HYDRAULISCHE REGELEENHEID

GEINTEGREERDE EENHEID CONTROLE DAALBEWEGING
RIJMOTOR

TERUGSLAGKLEP DAALLIIN

TANDWIELPOMP

HANDPOMP VOOR SLEPEN IN GEVAL VAN NOOD
HOOFD-MAXIMUM DRUKKLEP

MAXIMUM DRUKKLEP HEFCIRCUIT

REMKEUZEKLEP

SMOORKLEP STUURLIIN

SMOORKLEP COMPENSATIE LIJN STROMINGSVERDELER
SMOORKLEP REMMEN

SMOORKLEP DAALLIIN

OLIERESERVOIR MET LUIK

ARO
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r’MAPABNNYECKAA CXEMA CTAHOAPTHbIX MALLWH

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1 / HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

CTOSAHOYHbI TOPMO3

KITAMAH PA3BNOKMPOBKM 1N ABAPUHOW BYKCMPOBKM
TOPMO3HOW KNAMAH

UMNHAP NMOBOPOTA

UANNHAP MOOBEMA

BbICTPOPA3BEMHOE KPEMNEHWE MAHOMETPA 1/4” BSP
OENNTEND MOTOKA

JANEKTPOABUIATENb

IANEKTPOKNAMNAH NOCNEAOBATENBHO-MAPANIENBHOIO ABVXXEHWA
JANEKTPOKINAIMAH BYPASS [IEIUTESb MOTOKA
INEKTPOKINAMAH TArA BIMEPE[

INEKTPOKNAMNAH TATA HA3A[

JNEKTPOKINAMAH NMOABEMA

INEKTPOKNAMAH CMYCKA

JNEKTPOKIAIMAH NMOBOPOTA HAJIEBO

IANEKTPOKIAMNAH NMOBOPOTA HAMPABO
BCACbIBAIOLLMIA ®UNBTP

OUNMbTPYIOLLAA CETKA TPYMNA KOMAH[ CMYCKA
TVOPABNUYECKMA PACNPEQENUTENBHBIN LT
WHTEMPUPOBAHHAA MPYTIMA KOHTPOJIA CMyCKOM
ABUTATENb TArOBOro ABMXEHUA
OAHOHAMPABNEHHbIV KIAMAH NMHAM CNYCKA

HACOC B CLIENTEHAN

PYYHOW HACOC ABAPUHOW BYKCVPOBKM

KIMAMAH OBLLETO MAKCUMAIBHOTO ABJTIEHWA

KITAMAH MAKCMANBHOIO JABNEHNA NOABEMHOW KOHCTPYKLIN
KIANAH NEPEKNIOYATENA TOPMO30B

[POCCENbHbIV KNAMAH NVHAM MOBOPOTA
[POCCENbHbIV KNANAH NVHAW LENUTENS
[POCCENbHbIV KIANAH TOPMO3O0B

[POCCENbHbIV KNAMAH NUHAM CNYCKA

MACIAHbIV PESEPBYAP C OTBEPCTUEM
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SCHEMAT HYDRAULICZNY MASZYNY STANDARDOWEJ

X8EN - X10EN - X10EW - X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2
CM
DV1
EM1
EV10A
EV10B
EV2
EV3
EV4
EV5
EV8
EV9
F1

F2
GD1
GD2
HM1/HM2
NR1
P1
PM1
RV1
RV2
SEL1
ST1
ST2
ST3
ST4
T1

XS8 E RESTYLING

HAMULEC POSTOJOWY

ZAWOR ZWALNIANIA HAMULCOW DLA HOLOWANIA AWARYJNEGO
ZAWORY HAMOWANIA

CYLINDER SKRETU

CYLINDER PODNOSZENIA

SZYBKOZLACZKA MANOMETRU 1/4” BSP

PODZIAL PRZEPLYWU

SILNIK ELEKTRYCZNY

ELEKTROZAWOR SZEREGOWY-ROWNOLEGLY TRAKCJI
ELEKTROZAWOR OBEJSCIA PODZIALU PRZEPLYWU
ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA

ELEKTROZAWOR OBNIZANIA

ELEKTROZAWOR PRAWEGO SKRETU

ELEKTROZAWOR LEWEGO SKRETU

FILTR SSANIA

SIATKA FILTRUJACA ZESPOLU OBNIZANIA

CENTRALKA HYDRAULICZNA

ZINTEGROWANY ZESPOL KONTROLI OBNIZANIA

SILNIK TRAKCJI

ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY LINII OBNIZANIA

POMPA ZEBATA

POMPA RECZNA HOLOWANIA AWARYJINEGO

OGOLNY ZAWOR MAKSYMALNEGO CISNIENIA

ZAWOR MAKSYMALNEGO CISNIENIA OBWODU PODNOSZENIA
ZAWOR PRZELACZNIKA HAMULCA

URZADZENIE ZWEZAJACE LINIE SKRETU

URZADZENIE ZWEZAJACE KOMPENSACJE LINIl PODZIALU
URZADZENIE ZWEZAJACE HAMULCE

URZADZENIE ZWEZAJACE LINIE OBNIZANIA

ZBIORNIK OLEJU Z WLAZEM

ARO
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X8EN — X10EN - X10EW

— X10EW-WIND - XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT

XS8 E RESTYLING
SOLLEVAMENTO STERZO TRAZIONE
(LIFTING) (STEERING) (DRIVE)
CIL2 CIL1 T Y I
BR1 BR2
="
=2 !
<> F2 ‘
| HM1 HM2
EV5
MR |
|
NR1 ST4)( UF ‘ ci B2 | |1 o
|
o B
)¢ ST3 s T Evioa
~r | ]
< > EV10B )(")
GD1 | I L, 1| PV1
CSE Afs B/S
- BVlﬁ N PM1 21 CB1  CB2 |3
SHH ¢= W
p— —
EV8 EV9 | | SEL1
g ¢
4/?; M
EV4 | EV2
sT1)
Mf_ﬂﬁlx‘ | ”f-_?ﬂx‘ ”ﬁ_]ﬂlx'
* > |
‘ [
, . :
RV2 (1 |
120-230bar\§_'
roe {5 RV1
cM |

p

?’ 230 bar

10 I/min @ 50bar
8.7 |/min @ 100 bar
6.5 |/min @ 230 bar

EM1

P1

F1

T1

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EVI10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - X14EW - XS9 E RESTYLING

FRENO DI STAZIONAMENTO

VALVOLA SBLOCCO FRENI PER TRAINO DI EMERGENZAZ
VALVOLE DI FRENATURA

CILINDRO STERZO

CILINDRO SOLLEVAMENTO

ATTACCO RAPIDO MANOMETRO 1/4" BSP
DIVISORE DI FLUSSO

MOTORE ELETTRICO

ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
ELETTROVALVOLA BYPASS DIVISORE DI FLUSSO
ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO
ELETTROVALVOLA DISCESA

ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA
ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA

FILTRO IN ASPIRAZIONE

RETINA FILTRANTE GRUPPO COMANDI DISCESA
CENTRALINA IDRAULICA

GRUPPO INTEGRATO CONTROLLO DISCESA
MOTORE TRAZIONE

VALVOLA UNIDIREZIONALE LINEA DI DISCESA
POMPA AD INGRANAGGI

POMPA MANUALE TRAINO DI EMERGENZA
VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE GENERALE
VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE CIRCUITO DI SOLLEVAMENTO
VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE CIRCUITO DI DISCESA
VALVOLA SELETTRICE FRENO

STROZZATORE LINEA DI STERZO

STROZZATORE COMPENSAZIONE LINEA DIVISORE
STROZZATORE FRENI

STROZZATORE LINEA DI DISCESA

STROZZATORE LINEA DI DISCESA

SERBATOIO OLIO CON BOCCAPORTO

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EV10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

HYDRAULIC SYSTEM DIAGRAM STANDARD MACHINES
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - XI14EW - XS9 E RESTYLING

HYDRAULIC BRAKE

BRAKE RELEASE HAND-OPERATED VALVE
BRAKING VALVES

STEER CYLINDER

LIFT CYLINDER

QUICK DISCONNECT NIPPLE 1/4” BSP FOR PRESSURE GAUGE
FLOW DIVIDER

ELECTRIC MOTOR

QUICK / SLOW TRACTION SPEED MODE SOLENOID VALVE
FLOW DIVIDER BYPASS SOLENOID VALVE
FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
REVERSE DRIVE SOLENOID VALVE
PLATFORM LIFT-UP SOLENOID VALVE
PLATFORM LOWERING SOLENOID VALVE
STEER-RIGHT SOLENOID VALVE
STEER-LEFT SOLENOID VALVE

SUCTION FILTER

LIFT CYLINDER MANIFOLD FILTER
FUNCTION MANIFOLD

LIFT CYLINDER MANIFOLD

DRIVE MOTOR

LOWERING CIRCUIT CHECK VALVE

GEAR PUMP

EMERGENCY HAND PUMP

MAIN RELIEF VALVE

LIFT CIRCUIT RELIEF VALVE

LOWERING CIRCUIT RELIEF VALVE
BRAKES SHUTTLE VALVE

STEER CIRCUIT ORIFICE

FLOW DIVIDER ORIFICE

BRAKES ORIFICE

LOWERING CIRCUIT ORIFICE

LOWERING CIRCUIT ORIFICE

OIL TANK

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EV10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE POUR MACHINES STANDARD
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - XI14EW - XS9 E RESTYLING

FREIN DE STATIONNEMENT

VANNE DEBLOCAGE FREINS POUR TRACTION D'URGENCE
VANNES DE FREINAGE

VERIN DIRECTION

VERIN SOULEVEMENT

ATTELAGE RAPIDE MANOMETRE 1/4" BSP

DIVISEUR DE FLUX

MOTEUR ELECTRIQUE

ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE TRACTION
ELECTROVANNE BY-PASS DIVISEUR DE FLUX
ELECTROVANNE TRACTION AVANT

ELECTROVANNE TRACTION ARRIERE
ELECTROVANNE SOULEVEMENT

ELECTROVANNE DESCENTE

ELECTROVANNE DIRECTION DROITE

ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE

FILTRE EN ASPIRATION

GRILLE FILTRANTE GROUPE COMMANDES DESCENTE
DISTRIBUTEUR HYDRAULIQUE

GROUPE INTEGRE CONTROLE DESCENTE

MOTEUR TRACTION

VANNE UNIDIRECTIONNELLE LIGNE DE DESCENTE
POMPE A ENGRENAGES

POMPE MANUELLE TRACTION D’'URGENCE

VANNE GENERALE DE PRESSION MAXIMUM

VANNE DE PRESSION MAXIMUM DU CIRCUIT DE SOULEVEMENT
VANNE DE PRESSION MAXIMUM DU CIRCUIT DE DESCENTE
VANNE SELECTRICE FREIN

ETRANGLEUR LIGNE DE DIRECTION

ETRANGLEUR COMPENSATION LIGNE DIVISEUR
ETRANGLEUR FREINS

ETRANGLEUR LIGNE DE DESCENTE

ETRANGLEUR LIGNE DE DESCENTE

RESERVOIR HUILE AVEC ECOUTILLE

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EV10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - X14EW - XS9 E RESTYLING

STANDBREMSE

BREMSENLOSUNGSVENTIL FUR NOTSCHLEPPEN
BREMSVENTILE

LENKZYLINDER

HUBZYLINDER

SCHNELLKUPPLUNG DRUCKMESSER 1/4” BSP
FLUSSTEILER

ELEKTROMOTOR

REIHEN-PARALLELES ELEKTROVENTIL FAHREN
ELEKTROVENTIL UMGEHUNG FLUSSTEILER
ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS

SAUGFILTER

FILTERNETZ AGGREGAT ABSENKSTEUERUNGEN
HYDRAULISCHES STEUERGERAT
INTEGRIERTES AGGREGAT ABSENKKONTROLLE
FAHRMOTOR

SPERRVENTIL ABSENKLEITUNG
ZAHNRADPUMPE

HANDPUMPE NOTSCHLEPPEN

ALLGEMEINES UBERDRUCKVENTIL
UBERDRUCKVENTIL HUBKREIS
UBERDRUCKVENTIL ABSENKKREIS
WECHSELVENTIL BREMSE

DROSSELVENTIL LENKLEITUNG
DROSSELVENTIL AUSGLEICH TEILERLEITUNG
DROSSELVENTIL BREMSEN

DROSSELVENTIL ABSENKLEITUNG
DROSSELVENTIL ABSENKLEITUNG
OLBEHALTER MIT LUKE

ARO

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

Pag. 109




BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2/CIL3
CM

DV1

EM1
EV10A
EV10B
EV2

EV3

EV4
EV5A/B
EV8

EV9

F1

F2

GD1
GD2/GD3
HM1/HM2
NR1

P1

PM1

RV1

RV2

RV3

SEL1

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

T1

ESQUEMA IDRAULICO MAQUINAS STANDARD
X12EN — X12EW - X12EW-WIND - X14EW - XSO E RESTYLING

FRENO DE ESTACIONAMIENTO

VALVULA DESBLOQUEO FRENOS PARA REMOLQUE DE EMERGENCIA
VALVULAS DE FRENADO

CILINDRO DIRECCION

CILINDRO ELEVACION

ACOPLAMIENTO RAPIDO MANOMETRO 1/4” BSP
DIVISOR DE FLUJO

MOTOR ELECTRICO

ELECTROVALVULA SERIE — PARALELO TRACCION
ELECTROVALVULA BYPASS DIVISOR DE FLUJO
ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS
ELECTROVALVULA ELEVACION

ELECTROVALVULA BAJADA

ELECTROVALVULA VIRAJE A LA DERECHA
ELECTROVALVULA VIRAJE A LA IZQUIERDA

FILTRO DE ASPIRACION

REDECILLA DE FILTRACION GRUPO MANDOS BAJADA
CENTRAL HIDRAULICA

GRUPO INTEGRADO CONTROL BAJADA

MOTOR DE TRACCION

VALVULA UNIDIRECCIONAL LINEA DE BAJADA
BOMBA DE ENGRANAJES

BOMBA MANUAL REMOLQUE DE EMERGENCIA
VALVULA GENERAL DE SEGURIDAD

VALVULA DE SEGURIDAD CIRCUITO DE ELEVACION
VALVULA DE SEGURIDAD CIRCUITO DE BAJADA
VALVULA SELECTORA FRENO

ESTRANGULADOR LINEA DE DIRECCION
ESTRANGULADOR COMPENSACION LIiNEA DIVISOR
ESTRANGULADOR FRENOS

ESTRANGULADOR LINEA DE BAJADA
ESTRANGULADOR LINEA DE BAJADA

DEPOSITO DE ACEITE CON ESCOTILLA

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EV10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

HYDRAULISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - XI14EW - XS9 E RESTYLING

PARKEERREM

REMONTGRENDELKLEP VOOR SLEPEN IN GEVAL VAN NOOD
REMKLEPPEN

STUURCILINDER

HEFCILINDER

SNELKOPPELING 1/4” BSP VOOR MANOMETER
STROMINGSVERDELER

ELEKTROMOTOR

ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN
ELEKTRISCHE OMLOOPKLEP STROMINGSVERDELER
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP HEFFEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP DALEN
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
AANZUIGFILTER

FILTERROOSTER BEDIENINGSEENHEID ZAKKEN
HYDRAULISCHE REGELEENHEID

GEINTEGREERDE EENHEID CONTROLE DAALBEWEGING
RIIMOTOR

TERUGSLAGKLEP DAALLIIN

TANDWIELPOMP

HANDPOMP VOOR SLEPEN IN GEVAL VAN NOOD
HOOFD-MAXIMUM DRUKKLEP

MAXIMUM DRUKKLEP HEFCIRCUIT

MAXIMUM DRUKKLEP DAALCIRCUIT

REMKEUZEKLEP

SMOORKLEP STUURLIIN

SMOORKLEP COMPENSATIE LIJN STROMINGSVERDELER
SMOORKLEP REMMEN

SMOORKLEP DAALLIIN

SMOORKLEP DAALLIIN

OLIERESERVOIR MET LUIK

ARO
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BR1/BR2

BV1

CB1/CB2

ClL1
CIL2
CM

DV1
EM1

/ CIL3

EV10A
EV10B

EV2
EV3
EV4

EV5A / EV5B

EV8
EV9
F1

F2

GD1
GD2
HM1
NR1
P1

PM1
RV1
RV2
RV3

/ GD3
[ HM2

SEL1

ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
T1

r’MAPABNNYECKAA CXEMA CTAHOAPTHbIX MALLWH
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - XI14EW - XS9 E RESTYLING

CTOSAHOYHbI TOPMO3

KITAMAH PA3BENOKMPOBKM 1N ABAPUHOW BYKCMPOBKM
TOPMO3HOW KNAMAH

UMNMHAP MOBOPOTA

UMNHAP NMOOBLEMA

BbICTPOPA3BEMHOE KPEMNEHVME MAHOMETPA 1/4” BSP
OENNTEND MOTOKA

JANEKTPOABUIATENb

IANEKTPOKINAMNAH NOCNEOOBATENBHO- NAPAJNENBHOIO ABMXEHUA
INEKTPOKIAMAH BYPASS [IENATESb NMOTOKA
JANEKTPOKIAMAH TATA BMEPE[

INEKTPOKNAMNAH TATA HA3AL

JNEKTPOKINAMAH NOABEMA

INEKTPOKINAMAH CMYCKA

JNEKTPOKIIAIMAH NMOBOPOTA HAJIEBO

JNEKTPOKIIAMAH NMOBOPOTA HAIMPABO
BCACbIBAIOLLMIA ®UNBTP

OUNMbTPYIOLLAA CETKA TPYMNA KOMAH[ CMYCKA
TVOPABNUYECKM PACNPEAENUTENBHBIN LT
WHTEMPUPOBAHHAA MPYTIMA KOHTPOJIA CMyCKOM
ABUTATEND TArOBOIO AIBMXXEHUA
OAHOHAMPABEHHbIV KNAMAH NMHAM CNYCKA

HACOC B CLIENTEHAN

PYYHOW HACOC ABAPUHOW BYKCVPOBKM

KIMAMNAH OBLLETO MAKCUMAIBHOTO ABITEHWA

KITAMAH MAKCMANBHOIO JABNEHNA NOLBEMHOW KOHCTPYKLIN
KNAMAH MNEPEKITIOYATENA TOPMO30B

[POCCENbHbIV KNAMAH NIVHAM MOBOPOTA
[POCCENbHbIV KNANAH NVHAW LENUTENS
[POCCENbHbIV KIAMAH TOPMO3O0B

[POCCENbHbIV KNAMAH NWHAM CNYCKA

PYYHOW HACOC ABAPUHOW BYKCVPOBKM

KIMAMNAH OBLLETO MAKCUMAIBHOTO ABITEHWNA
MACIAHbI PESEPBYAP C OTBEPCTUEM

ARO
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BR1/BR2
BV1
CB1/CB2
ClL1
CIL2/CIL3
CM

DV1

EM1
EV10A
EV10B
EV2

EV3

EV4
EV5A/B
EV8

EV9

F1

F2

GD1
GD2/GD3
HM1/HM2
NR1

P1

PM1

RV1

RV2

RV3

SEL1

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

T1

SCHEMAT HYDRAULICZNY MASZYNY STANDARDOWEJ
X12EN - X12EW - X12EW-WIND - X14EW - XS9 E RESTYLING

HAMULEC POSTOJOWY
ZAWOR ZWALNIANIA HAMULCOW DLA HOLOWANIA AWARYJINEGO
ZAWORY HAMOWANIA

CYLINDER KIEROWNICY

CYLINDER PODNOSZENIA

SZYBKOZLACZKA MANOMETRU 1/4” BSP

PODZIAL PRZEPLYWU

SILNIK ELEKTRYCZNY

ELEKTROZAWOR SZEREGOWY-ROWNOLEGLY TRAKCJI
ELEKTROZAWOR OBEJSCIA PODZIALU PRZEPLYWU
ELEKTROZAWOR TRAKCJI W PRZOD

ELEKTROZAWOR TRAKCJI W TYL

ELEKTROZAWOR PODNOSZENIA

ELEKTROZAWOR OBNIZANIA

ELEKTROZAWOR PRAWEGO SKRETU

ELEKTROZAWOR LEWEGO SKRETU

FILTR SSANIA

SIATKA FILTRUJACA ZESPOLU OBNIZANIA

CENTRALKA HYDRAULICZNA

ZINTEGROWANY ZESPOL KONTROLI OBNIZANIA

SILNIK TRAKCJI

ZAWOR JEDNOKIERUNKOWY LINII OBNIZANIA

POMPA ZEBATA

POMPA RECZNA HOLOWANIA AWARYJNEGO

OGOLNY ZAWOR MAKSYMALNEGO CISNIENIA

ZAWOR MAKSYMALNEGO CISNIENIA OBWODU PODNOSZENIA
ZAWOR MAKSYMALNEGO CISNIENIA OBWODU OBNIZANIA
ZAWOR PRZELACZNIKA HAMULCA

URZADZENIE ZWEZAJACE LINIE KIEROWNICY
URZADZENIE ZWEZAJACE KOMPENSACJE LINII PODZIALU
URZADZENIE ZWEZAJACE HAMULCE

URZADZENIE ZWEZAJACE LINIE OBNIZANIA

URZADZENIE ZWEZAJACE LINIE OBNIZANIA

ZBIORNIK OLEJU Z WEAZEM
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
045.08.011 - 045.08.012
X8EN - X10EW - X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT — XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

CONNETTORE P1 P5-11 | Comando elettrovalvola EV4 - Salita
P1-1 5V - Positivo potenziometro joystick P5-12 | Comando elettrovalvola EV11 — By pass
P1-2 Segnale potenziometro joystick
P1-3 -batt- Negativo potenziometro joystick LEGENDA DISPOSITIVI E GUAINE
P1-5 Led verde consenso comandi in piattaforma CB Carica batterie
P1-7 Led rosso allarme generico in piattaforma CcC Controllo del carico
P1-8 Led rosso allarme sovraccarico in piattaforma CCT Cavo comandi a terra
P1-9 AV?2 avvisatore acustico in piattaforma CCP1 Cavo comandi in piattaforma — guaina 1
CONNETTORE P2 CCP2 Cavo comandi in piattaforma — guaina 2
p2-7 Positivo alimentazione finecorsa + led impianto ON EV2 Elettrovalvola trazione avanti
P2-8 Comando negativo EV5 EV3 Elettrovalvola trazione indietro
P2-9 Led rosso allarme batteria scarica in piattaforma EV4 Elettrovalvola di salita
CONNETTORE P3 EV5 A/IB | Elettrovalvola di discesa
P3-1 Positivo comandi in piattaforma EV8 Elettrovalvola sterzo a sinistra
P3-2 Positivo comandi in piattaforma EV9 Elettrovalvola sterzo a destra
P3-3 Comando velocita “Lepre” EV10 Elettrovalvola trazione veloce
A/B
P3-4 Comando Indietro / Discesa KL Clacson
P3-5 Comando Avanti / Salita +KL Comando positivo clacson
P3-6 Selezione trazione in piattaforma M1 Finecorsa M1 (Contatto chiuso con piattaforma
abbassata)
P3-7 Selezione Salita / Discesa in piattaforma MPT1 | Finecorsa MPT (Contatto chiuso con con pot-hole
abbassato)
P3-8 Comando sterzo destra MPT2 Finecorsa MPT (Contatto chiuso con con pot-hole
abbassato)
P3-9 Comando sterzo sinistra RCB Relé carica batteria
P3-10 | Segnale controllo del carico SP1 Interruttore di emergenza a terra
P3-12 | Comando “uomo presente” SP2 Interruttore di emergenza in piattaforma
CONNETTORE P4 TLR Teleruttore di linea
P4-1 Positivo comandi a terra
P4-4 Comando discesa da terra (-) 0V - Negativo batteria
P4-5 Comando salita da terra -B 0V - Negativo batteria
P4-6 Segnale finecorsa M1 (contatto chiuso con 5AB Ponte tra le guaine EV5 e EV8
piattaforma abbassata)
P4-7 Segnale finecorsa MPT (contatto chiuso con pot- +KL Comando clacson da piattaforma
hole abbassati
P4-11 Segnale impianto attivo MPT Ponte tra guaine MPT1 e MPT2
P4-12 | Segnale batteria scarica +RCB | +24V - Positivo batteria da relé caricabatteria
CONNETTORE P5 SP1 Positivo da pulsante di emergenza a terra
P5-1 Comando TLR teleruttore di linea e segnale SP2 Positivo da pulsante di emergenza in piattaforma
contaore
P5-2 Comando elettrovalvola EV2 — Trazione avanti
P5-3 Comando elettrovalvola EV3 — Trazione indietro 1 Caricabatteria
P5-5 Comando girofari 2 Batteria
P5-6 Comando elettrovalvola EV8 — Sterzo a sinistra 3 Spina disconnessone rapida
P5-7 Comando positivo elettrovalvola EV5 - Discesa 4 Fusibile di potenza
P5-8 Comando elettrovalvola EV9- Sterzo a destra 5 Teleruttore di linea
P5-9 Comando elettrovalvola EV10A / EV10B - Trazione 6 Elettropompa
veloce
P5-10 | Avvisatore acustico AV1 7 Controller
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ELECTRIC DIAGRAM STANDARD MACHINES
045.08.011 - 045.08.012
X8EN — X10EW — X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT - XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

P1 CONNECTOR P5-11 EV4 solenoid valve control — Lifting
P1-1 5V - Positive joystick potentiometer P5-12 EV11 solenoid valve control — By pass
P1-2 Joystick potentiometer signal
P1-3 -batt- Negative joystick potentiometer DEVICES AND SHEATHS KEY
P1-5 Green led platform controls enable CB Battery charger
P1-7 Red led platform general alarm CcC Load control
P1-8 Red led platform overload alarm CCT Ground controls cable
P1-9 AV2 platform audible alarm CCP1 | Platform controls cable — sheath 1
P2 CONNECTOR CCP2 | Platform controls cable — sheath 2
P2-7 Positive limit switch power + system led ON EV2 Forward drive solenoid valve
P2-8 EV5 negative control EV3 Backward drive solenoid valve
P2-9 Red led platform flat battery alarm EV4 Lifting solenoid valve
P3 CONNECTOR EV5 A/IB | Lowering solenoid valve
P3-1 Positive platform controls EV8 Left steering solenoid valve
P3-2 Positive platform controls EV9 Right steering solenoid valve
P3-3 Speed control “Hare” EV10 Fast drive solenoid valve
A/B
P3-4 Backward / Lowering control KL Horn
P3-5 Forward / Lifting control +KL Horn positive control
P3-6 Platform drive selection M1 M1 limit switch (contact closed with platform
lowered)
P3-7 Platform Lifting / Lowering selection MPT1 | MPT limit switch (contact closed with pot-hole guard
lowered)
P3-8 Right steering control MPT2 | MPT limit switch (contact closed with pot-hole guard
lowered)
P3-9 Left steering control RCB Battery charger relay
P3-10 Load control signal SP1 Ground emergency switch
P3-12 "Dead-man” control SP2 Platform emergency switch
P4 CONNECTOR TLR Line remote switch
P4-1 Positive ground controls
P4-4 Ground lowering control (-) 0V - Negative battery
P4-5 Ground lifting control -B 0V - Negative battery
P4-6 M1 limit switch signal (contact closed with platform 5AB Jumper between EV5 and EV8 sheaths
lowered)
P4-7 MPT limit switch signal (contact closed with pot- +KL Platform horn control
hole guards lowered)
P4-11 System signal active MPT Jumper between MPT1 and MPT2 sheaths
P4-12 Flat battery signal +RCB | +24V - Positive battery from battery charger relay
P5 CONNECTOR SP1 Positive from ground emergency button
P5-1 line remote switch TLR control and hour-meter SP2 Positive from platform emergency button
signal
P5-2 EV2 solenoid valve control — Forward drive
P5-3 EV3 solenoid valve control — Backward drive 1 Battery charger
P5-5 Rotating beacons control 2 Battery
P5-6 EV8 solenoid valve control — Left steering 3 Quick disconnection plug
P5-7 EV5 solenoid valve positive control - Lowering 4 Power fuse
P5-8 EV9 solenoid valve control — Right steering 5 Line remote switch
P5-9 EV10A / EV10B solenoid valve control — Fast drive 6 Electric pump
P5-10 | AVl audible alarm 7 Controller
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SCHEMA ELECTRIQUE POUR MACHINES STANDARD
045.08.011 - 045.08.012
X8EN — X10EW - X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT — XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

CONNECTEUR P1 P5-11 | Commande électrovanne EV4 — Montée
P1-1 5V - Positif potentiométre manette P5-12 | Commande électrovanne EV11 — By-pass
P1-2 Signal potentiométre manette
P1-3 -batt- Négatif potentiométre manette LEGENDE DISPOSITIFS ET GAINES
P1-5 Diode verte consentement commandes dans plate- CB Chargeur de batterie
forme
P1-7 Diode rouge alarme général dans plate-forme CcC Contréle de la charge
P1-8 Diode rouge alarme surcharge dans plate-forme CCT Céble commandes au sol
P1-9 AV?2 avertisseur sonore dans plate-forme CCP1 | Cable commandes dans plate-forme — gaine 1
CONNECTEUR P2 CCP2 | Céble commandes dans plate-forme — gaine 2
p2-7 Positif alimentation fin de course + diode circuit ON EV2 Electrovanne traction en avant
P2-8 Commande négative EV5 EV3 Electrovanne traction en arriére
P2-9 Diode rouge alarme batterie déchargée dans plate- EV4 Electrovanne de montée
forme
CONNECTEUR P3 EV5 A/B | Electrovanne de descente
P3-1 Positif commandes dans plate-forme EV8 Electrovanne braquage a gauche
P3-2 Positif commandes dans plate-forme EV9 Electrovanne braquage a droite
P3-3 Commande vitesse “Lievre” EV10 Electrovanne traction rapide
A/B
P3-4 Commande en arriere / descente KL Klaxon
P3-5 Commande en avant / montée +KL Commande positive klaxon
P3-6 Sélection traction dans plate-forme M1 Fin de course M1 (Contact fermé avec plate-forme
abaissée)
P3-7 Sélection Montée / Descente dans plate-forme MPT1 | Fin de course MPT (Contact fermé avec pot-hole
abaissé)
P3-8 Commande braquage a droite MPT2 | Fin de course MPT (Contact fermé avec pot-hole
abaissé)
P3-9 Commande braquage a gauche RCB Relais recharge batterie
P3-10 Signal contrdle de la recharge SP1 Interrupteur d’'urgence au sol
P3-12 Commande « homme mort » SP2 Interrupteur d’'urgence dans plate-forme
CONNECTEUR P4 TLR Télérupteur de ligne
P4-1 Positif commandes au sol
P4-4 Commande descente au sol (-) 0V - Négatif batterie
P4-5 Commande montée du sol -B 0V - Négatif batterie
P4-6 Signal fin de course M1 (contact fermé avec plate- 5AB Pont entre les gaines EV5 et EV8
forme abaissée)
P4-7 Signal fin de course MPT (contact fermé avec pot- +KL Commande klaxon dans plate-forme
hole abaissés)
P4-11 Signal circuit actif MPT Pont entre les gaines MPT1 et MPT2
P4-12 | Signal batterie déchargée +RCB | +24V - Positif batterie depuis relais chargeur de
batterie
CONNECTEUR P5 SP1 Positif depuis bouton d’urgence au sol
P5-1 Commande TLR téelérupteur de ligne et signal SP2 Positif depuis bouton d'urgence dans plate-forme
compteur
P5-2 Commande électrovanne EV2 — Traction en avant
P5-3 Commande électrovanne EV3 - Traction en arriére 1 Chargeur de batterie
P5-5 Commande gyrophares 2 Batterie
P5-6 Commande électrovanne EV8 — Braquage a 3 Fiche déconnexion rapide
gauche
P5-7 Commande positive électrovanne EV5 — Descente 4 Fusible de puissance
P5-8 Commande électrovanne EV9- Braquage & droite 5 Teélérupteur de ligne
P5-9 Commande électrovanne EV10A / EV10B - 6 Electropompe
Traction rapide
P5-10 | Avertisseur sonore AV1 7 Controller
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SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
045.08.011 - 045.08.012
X8EN — X10EW — X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT - XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

VERBINDER P1 P5-11 | Steuerung Elektroventil EV4 — Abhebung
P1-1 5V - Positiv Potentiometer Joystick P5-12 | Steuerung Elektroventil EV11 — Umgehung
P1-2 Signal Potentiometer Joystick
P1-3 -Batt- Negativ Potentiometer Joystick ZEICHENERKLARUNG VORRICHTUNGEN UND
MANTEL
P1-5 Griine LED Freigabe Steuerungen auf der CB Ladegerét
Arbeitshiihne
P1-7 Rote LED allgemeiner Alarm auf der Arbeitshiihne CcC Lastkontrolle
P1-8 Rote LED Alarm Uberlast auf der Arbeitsbiihne CCT Kabel Steuerungen am Boden
P1-9 AV2 Akustiksignal auf der Arbeitshiihne CCP1 | Kabel Steuerungen auf der Arbeitshiihne — Mantel 1
VERBINDER P2 CCP2 | Kabel Steuerungen auf der Arbeitshiihne — Mantel 2
P2-7 Positiv Versorgung Endschalter + LED Anlage ON EV2 Elektroventil Vorwartsfahren
P2-8 Steuerung negativ EV5 EV3 Elektroventil Rickwartsfahren
P2-9 Rote LED Alarm erschipfte Batterie auf der EV4 Elektroventil Anhebung
Arbeitshiihne
VERBINDER P3 EV5 A/B | Elektroventil Absenkung
P3-1 Positiv Steuerungen auf der Arbeitshiihne EV8 Elektroventil Lenkung links
P3-2 Positiv Steuerungen auf der Arbeitshiihne EV9 Elektroventil Lenkung rechts
P3-3 Steuerung Geschwindigkeit “Hase” EV10 Elektroventil schnelles Fahren
A/B
P3-4 Steuerung riickwarts / Absenkung KL Hupe
P3-5 Steuerung vorwarts / Anhebung +KL Steuerung positiv Hupe
P3-6 Einstellung Fahren auf der Arbeitshiihne M1 Endschalter M1 (geschlossener Kontrakt bei
abgesenkter Arbeitshiihne)
P3-7 Einstellung Anhebung / Absenkung auf der MPT1 | Endschalter MPT (geschlossener Kontakt bei
Arbeitshiihne abgesenktem Schlagloch-Schutzsystem)
P3-8 Steuerung Lenkung rechts MPT2 | Endschalter MPT (geschlossener Kontakt bei
abgesenktem Schlagloch-Schutzsystem)
P3-9 Steuerung Lenkung links RCB Relais Ladegerét
P3-10 | Signal Lastkontrolle SP1 Not-Aus-Schalter am Boden
P3-12 | “Totmann’-Steuerung SP2 Not-Aus-Schalter auf der Arbeitshilhne
VERBINDER P4 TLR Leitungsfernschalter
P4-1 Positiv Steuerungen am Boden
P4-4 Steuerung Absenkung vom Boden aus (-) 0V — Negativ Batterie
P4-5 Steuerung Anhebung vom Boden aus -B 0V — Negativ Batterie
P4-6 Signal Endschalter M1 (geschlossener Kontakt bei AB Briicke zwischen den Manteln EV5 und EV8
abgesenkter Arbeitshiihne)
P4-7 Signal Endschalter MPT (geschlossener Kontakt +KL Steuerung Hupe an der Arbeitsbiihne
bei abgesenkten Schlagloch-Schutzsystemen)
P4-11 | Signal Anlage aktiv MPT Brlicke zwischen den Ménteln MPT1 und MPT2
P4-12 | Signal Batterie erschipft +RCB | +24V - Positiv Batterie vom Relais Ladegerét
VERBINDER P5 SP1 Positiv vom Notausschalter am Boden
P5-1 Steuerung TLR Leitungsfernschalter und SP2 Positiv vom Not-Aus-Schalter auf der Arbeitshithne
Stundenzahlersignal
P5-2 Steuerung Elektroventil EV2 — Vorwartsfahren
P5-3 Steuerung Elektroventil EV3 — Riickwértsfahren 1 Ladegerét
P5-5 Steuerung Rundumleuchten 2 Batterie
P5-6 Steuerung Elektroventil EV8 — Lenkung links 3 Stecker Schnellabtrennung
P5-7 Steuerung positiv Elektroventil EV5 — Absenkung 4 Leistungssicherung
P5-8 Steuerung Elektroventil EV9- Lenkung rechts 5 Leitungsfernschalter
P5-9 Steuerung Elektroventil EV10A / EV10B - 6 Elektropumpe
schnelles Fahren
P5-10 | Akustiksignal AV1 7 Kontroller
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ESQUEMA ELECTRICO MAQUINAS STANDARD
045.08.011 — 045.08.012
X8EN — X10EW — X10EW-WIND — X10EN — X12EW — X12EW-WIND — X12EN — X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT — XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

CONECTOR P1

Mando electrovalvula EV4 - Subida

P1-1 5V - Positivo potenciémetro joystick P5-12 | Mando electrovalvula EV11 — By pass
P1-2 Sefial potenciémetro joystick
P1-3 -bat- Negativo potenciémetro joystick LEYENDA DISPOSITIVOS Y RECUBRIMIENTOS
P1-5 LED verde consenso mandos en plataforma CB Cargador de baterias
P1-7 LED rojo alarma genérica en plataforma CcC Control de la carga
P1-8 LED rojo alarma sobrecarga en plataforma CCT Cable mandos en tierra
P1-9 AV2 avisador acustico en plataforma CCP1 Cable mandos en plataforma — recubrimiento 1
CONECTOR P2 CCP2 | Cable mandos en plataforma — recubrimiento 2
p2-7 Positivo alimentacion final de carrera + LED EV2 Electrovalvula traccion adelante
instalacion ON
P2-8 Mando negativo EV5 EV3 Electrovalvula traccion atras
P2-9 LED rojo alarma bateria descargada en plataforma EV4 Electrovalvula de subida
CONECTOR P3 EV5 Electrovalvula de bajada
A/B
P3-1 Positivo mandos en plataforma EV8 Electrovalvula viraje a la izquierda
P3-2 Positivo mandos en plataforma EV9 Electrovalvula viraje a la derecha
P3-3 Mando velocidad “Liebre” EV10 Electrovélvula traccion rapida
A/B
P3-4 Mando Atras / Bajada KL Bocina eléctrica
P3-5 Mando Adelante / Subida +KL Mando positivo bocina eléctrica
P3-6 Seleccion traccion en plataforma M1 Final de carrera M1 (contacto cerrado con
plataforma bajada)
P3-7 Seleccion Subida / Bajada en plataforma MPT1 | Final de carrera MPT (contacto cerrado con
correderas anti-vuelco bajadas)
P3-8 Mando viraje a la derecha MPT2 | Final de carrera MPT (contacto cerrado con
correderas anti-vuelco bajadas)
P3-9 Mando viraje a la izquierda RCB Relé carga bateria
P3-10 | Sedal control de la carga SP1 Interruptor de emergencia en tierra
P3-12 Mando “hombre muerto” SP2 Interruptor de emergencia en plataforma
CONECTOR P4 TLR Telerruptor de linea
P4-1 Positivo mandos en tierra
P4-4 Mando bajada desde tierra (-) 0V — Negativo bateria
P4-5 Mando subida desde tierra -B 0V - Negativo bateria
P4-6 Sefial final de carrera M1 (contacto cerrado con 5AB Puente entre los recubrimientos EV5 y EV8
plataforma bajada)
P4-7 Sefial final de carrera MPT (contacto cerrado con +KL Mando bocina eléctrica desde plataforma
correderas anti-vuelco bajadas)
P4-11 Sefal instalacion activada MPT Puente entre recubrimientos MPT1 y MPT2
P4-12 | Sefial bateria descargada +RCB | +24V - Positivo bateria desde relé cargador de
bateria
CONECTOR P5 SP1 Positivo desde pulsador de emergencia en tierra
P5-1 Mando TLR telerruptor de linea y sefial SP2 Positivo desde pulsador de emergencia en
cuentahoras plataforma
P5-2 Mando electrovalvula EV2 - Traccidn adelante
P5-3 Mando electrovalvula EV3 - Traccion atrds 1 Cargador de bateria
P5-5 Mando faros giratorios 2 Bateria
P5-6 Mando electrovélvula EV8 - Viraje a la izquierda 3 Clavija de desconexidn rapida
P5-7 Mando positivo electrovélvula EV5 - Bajada 4 Fusible de potencia.
P5-8 Mando electrovélvula EV9 - Viraje a la derecha 5 Telerruptor de linea
P5-9 Mando electrovélvula EV10A / EV10B - Traccion 6 Electrobomba
rapida
P5-10 | Avisador acustico AV1 7 Controller
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ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES

045.08.011 - 045.08.012

X8EN - X10EW - X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT — XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

CONNECTOR P1 P5-11 Bediening elektromagnetische klep EV4 - Heffen
P1-1 5V - Plus potentiometer joystick P5-12 | Bediening elektromagnetische klep EV11 -
Overbrugging
P1-2 Signaal potentiometer joystick
P1-3 -Accu- Min potentiometer joystick VERKLARING VAN DE TEKENS VAN SYSTEMEN
EN KABELMANTELS
P1-5 Groene led vrijgave bedieningen op platform CB Acculader
P1-7 Rode led algemeen alarm op platform CcC Controle van de last
P1-8 Rode led overbelastingsalarm op platform CCT Kabel bedieningen vanaf de grond
P1-9 AV2 zoemer op platform CCP1 | Kabel bedieningen op platform — kabelmantel 1
CONNECTOR P2 CCP2 | Kabel bedieningen op platform — kabelmantel 2
p2-7 Plus stroomvoorziening eindschakelaars + led EV2 Elektromagnetische klep vooruit rijden
installatie ON
P2-8 Bediening min EV5 EV3 Elektromagnetische klep achteruit rijden
P2-9 Rode led alarm accu leeg op platform EV4 Elektromagnetische klep heffen
CONNECTOR P3 EV5 A/IB | Elektromagnetische klep dalen
P3-1 Plus bedieningen op platform EV8 Elektromagnetische klep stuurbeweging naar links
P3-2 Plus bedieningen op platform EV9 Elektromagnetische klep stuurbeweging naar rechts
P3-3 Bediening snelheid “Haas” EV10 | Elektromagnetische klep snel rijden
A/B
P3-4 Bediening achteruit / dalen KL Claxon
P3-5 Bediening vooruit / heffen +KL Bediening plus claxon
P3-6 Keuze rijden op platform M1 Eindschakelaar M1 (contact gesloten bij omlaag
gezet platform)
P3-7 Keuze heffen / dalen op platform MPT1 Eindschakelaar MPT (contact gesloten bij omlaag
gezette pot-holes)
P3-8 Bediening stuurbeweging naar rechts MPT2 | Eindschakelaar MPT (contact gesloten bij omlaag
gezette pot-holes)
P3-9 Bediening stuurbeweging naar links RCB Relais acculader
P3-10 | Signaal lastcontrole SP1 Noodschakelaar op de grond
P3-12 Dodemansbediening SP2 Noodschakelaar op platform
CONNECTOR P4 TLR Lijnafstandsschakelaar
P4-1 Plus bedieningen vanaf de grond
P4-4 Bediening dalen vanaf de grond (-) 0V — Min accu
P4-5 Bediening heffen vanaf de grond -B 0V — Min accu
P4-6 Signaal eindschakelaar M1 (contact gesloten bij 5AB Brug tussen kabelmantels EV5 en EV8
omlaag gezet platform)
P4-7 Signaal eindschakelaar MPT (contact gesloten bij +KL Bediening claxon vanuit platform
omlaag gezette pot-holes)
P4-11 | Signaal installatie actief MPT Brug tussen kabelmantels MPT1 en MPT2
P4-12 | Signaal accu leeg +RCB | +24V - Plus accu van relais acculader
CONNECTOR P5 SP1 Plus van noodknop op de grond
P5-1 Bediening TLR lijnafstandsschakelaar en signaal SP2 Plus van noodknop op platform
urenteller
P5-2 Bediening elektromagnetische klep EV2 — Vooruit
rijden
P5-3 Bediening elektromagnetische klep EV3 — Achteruit 1 Acculader
rijden
P5-5 Bediening zwaailichten 2 Accu
P5-6 Bediening elektromagnetische klep EV8 — 3 Snelonderbrekingsstekker
Stuurbeweging naar links
P5-7 Bediening plus elektromagnetische klep EV5 - 4 Vermogenszekering
Dalen
P5-8 Bediening elektromagnetische klep EV9 - 5 Lijnafstandsschakelaar
Stuurbeweging naar rechts
P5-9 Bediening elektromagnetische klep EV10A / EV10B 6 Elektrische pomp
— Snel rijden
P5-10 | Zoemer AV1 7 Besturing
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ANEKTPUHECKAA CXEMA CTAHAAPTHbIX MALLWH

045.08.011 - 045.08.012

X8EN — X10EW — X10EW-WIND - X10EN - X12EW — X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT — XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

COEOQUHWUTEND P1 P5-9 YnpaBneHxue anekTpoknanaHom EV10A / EV10B -
BbicTpas ckopocTb
P1-1 5B — [03WTWBHbIN NOTEHLMOMETP [XKONCTUK P5-10 3BykoBOM curHanusatop AV1
P1-2 CurHan noTeHUMOMETPa MKOUCTUK P5-11 YnpaBnexue anekTpoknanaHom EV4 — MNogbem
P1-3 -batt- HeraTuBHbI NOTEHLMOMETP [KOMCTUK P5-12 YnpaBneHue anekTpoknanaHom EV11 — By pass
P1-5 3eneHbln MHAMKATOP paspeLLeHmnst KoMaH Ha MEPEYEHb YCTPOUCTB U KOXYXOB
nnatcopme
P1-7 KpacHblit uHgukaTop obLei onacHoOCTH Ha CB 3apsigHoe yCTpoiicTBO
nnatgopme
P1-8 KpacHbIit MHaMKaToOp OMacHOCTW Neperpysku Ha cC KoHTponb rpysa
nnatgopme
P1-9 AV?2 3BYKOBOW curHanuaaTop Ha nnargopme CCT Kabenb komaHg Ha 3emne
COEQUHWUTEND P2 CCP1 Kabenb komaHg Ha nnatopme — Koxyx 1
P2-7 [Mo3UTMBHBIN NPUBOA KOHLA Xoda + UHOMKATOpHOE CCP2 Kabenb komaHg Ha nnatdopme — KoXyx 2
ycTpoiicteo ON
P2-8 HeraTtueHoe ynpaeneHue EV5 EV2 OneKTpoKnanaH ABWKEHUs Bnepes
P2-9 KpacHbIit MHMKaTOp paspsbkeHHOro akkyMynsaTopa EV3 OneKTpoknanaH ABWKEeHUs Halaz
Ha nnatgopme
COEQWHWUTEND P3 EV4 OnekTpoknanaH nogbema
P3-1 [Mo3nTWBHbIE KOMaHAb! Ha NnaTopme EV5 A/B | OnekTpoknanaH cnycka
P3-2 [M03UTMBHbIE KOMaHb! Ha Nnatgopme EV8 OneKTpoKnanaH NoBOpoTa Haneso
P3-3 KomaHga ckopoctu “Lepre” («3asuy») EV9 OneKTpoKnanaH NOBOpOTa HanpaBo
P3-4 Komanpa Hasag / Cnyck EV10A/B OneKTpoknanaH BbICTpoil TAru
P3-5 Komanga Bnepeq / Mogbem KL KnakcoH
P3-6 Bbi6op TAroBOro AuxeHus Ha nnargopme +KL [M03KUTUBHOE YNpaBneHMe KNakcoHOM
P3-7 Boi6op Mogbem / Cnyck Ha nnatdopme M1 KoHeL, xopa M1 (KOHTaKT 3aKpbIT C OMYyLLEHHON
nnatgopmoi)
P3-8 KomaHaa nosopoT Hanpaso MPT1 KoHey, xoga MPT (KoHTakT 3akpbIT ¢ pot-hole
ONYLLEHHbIM)
P3-9 KomaHza noBopoT Haneso MPT2 Koney xoga MPT (KoHTakT 3akpbIT ¢ pot-hole
ONyLLEHHbIM)
P3-10 | CurHan koHTpons rpysa RCB Pene 3apsaHoro ycTpoiicTaa
P3-12 KomaHga “onepatop Ha mecte” SP1 ABapuiiHbIN BbIKINKOYaTeNb Ha 3eMne
COEOQUHUTENbD P4 SP2 ABapuiHbIN BbIKNOYaTenNb Ha nnatgopme
P4-1 [MO3UTMBHBIN KOMaHAbI Ha 3eMne TLR JInHeHOe ANCTAHLMOHHBINA BbIKMKYaTENb
P4-4 KomaHga cnyck Ha 3emnie (-) 0V - Heratus akkymynstopa
P4-5 KomaHga nogbem Ha 3emne -B 0V - Heratus akkymynstopa
P4-6 CurHan koHua xoaa M1 (KOHTaKT 3aKpbIT CO 5AB MocTuk mexay koxyxamu EV5 n EV8
CNyLIEHHOW NnaTgopmoit)
P4-7 CurHan koHua xoaa MPT ((KOHTaKT 3aKpbIT C pot- +KL YnpaBneHue KNakcoHOM Ha nnatgopme
hole onyLueHHbIMK)
P4-11 | CurHan akTuBHOCTH 060pyA0BaHMS MPT MocTtuk mexay koxyxamu MPT1 n MPT2
P4-12 | CurHan paspsikeHHOro akkymynsropa +RCB +24B - No3uTnB akkymynsTopa OT pene 3apsiaHoro
yCTpoiicTBa
COEOWHWUTENDb P5 SP1 [1031TMB OT aBapPUINHOI KHOMKKM Ha 3emne
P5-1 KomaHga TLR A1CTaHLMOHHOrO BbIKAKOYaTENs 1 SP2 [1031TMB OT aBapUINHOM KHOMKK Ha nnatdopme
CUrHana cyeTyuKka MoTo4acoB
P5-2 YnpaeneHue anektpoknanaHom EV2 — [iBuxeHne 1 3apsigHoe ycTpoiicTBO
Brepes
P5-3 YnpaBneHue anekTpoknanaHom EV3 - [iguxeHune 2 AkkymynsTop
Hasaj
P5-5 YnpaeneHne npobieckoBbIMI MasHkamm 3 Burnka ObICTporo pasbeguHeHus
P5-6 YnpaBneHue anekTpoknanaHom EV8 - MosopoT 4 lnaBkuit NpeaoXpaH1TENb MOLLHOCTM
Haneeo
P5-7 MMo3nTuBHOE ynpaBneHue anekTpoknanaHom EVS — 5 JIMHENHBIN QUCTAHUMOHHBIA BbIKIOYATENb
Cnyck
P5-8 YnpaeneHue anektpoknanaHom EV9- MosopoTt 6 OneKTPoHacoc
Hanpaso 7 KoHtponnep
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY MASZYNY STANDARDOWEJ
045.08.011 - 045.08.012
X8EN — X10EW - X10EW-WIND - X10EN - X12EW - X12EW-WIND - X12EN - X14EW
XS7 E RESTYLING — XS8 E RESTYLING LIGHT - XS8 E RESTYLING — XS9 E RESTYLING

LACZNIK P1 P5-11 El. sterujacy elektrozaw. EV4 — Podnoszenie
P1-1 5V - Dodatni potencjometru joysticka P5-12 | El.sterujacy elektrozaw. EV11 — Obejscie
P1-2 Sygnat potencjometru joysticka
P1-3 -bat- Ujemny potencjometru joysticka LEGENDA URZADZEN | OSLON
P1-5 LED zielony zgody el.sterujgcych w pode$cie CB tadowarka
P1-7 LED czerwony ogélnego alarmu na podes$cie CcC Kontrola tadowania
P1-8 LED czerwony alarmu przecigzenia na podescie CCT Kabel uziemienia el. sterujgcych
P1-9 AV2 sygnalizator dzwiekowy na podescie CCP1 Kabel el.sterujac. na podescie — ostona 1
LACZNIK P2 CCP2 Kabel el.sterujac. na podescie — ostona 2
P2-7 Dodatni zasilania ogranicznika + LED instalacji ON EV2 Elektrozawor trakcji w przod
P2-8 Element sterujacy ujemny EV5 EV3 Elektrozawor trakcji w tyt
P2-9 LED czerwony alarmu roztadowanej baterii na Ev4 Elektrozawor podnoszenia
podescie
LACZNIK P3 EV5 A/B | Elektrozawor obnizania
P3-1 Dodatni el.sterujgcych na podescie EV8 Elektrozawor skretu w lewo
P3-2 Dodatni el.sterujgcych na podescie EV9 Elektrozawor skretu w prawo
P3-3 Element sterujacy predkoéci “Szybkiej” EV10 A/B | Elektrozawdr szybkiej trakcji
P3-4 Element sterujacy w tyt / obnizania KL Klakson
P3-5 Element sterujacy w przéd / podnoszenie +KL Element sterujacy dodatni klaksonu
P3-6 Wyhor trakcji na podescie M1 Ogranicznik M1 (Styk zamknigty z podestem
obnizonym)
P3-7 Wybor podnoszenia / obnizania na podescie MPT1 | Ogranicznik MPT (Styk zamkniety z pot-hole
obnizonym)
P3-8 Element sterujacy skretu w prawo MPT2 Ogranicznik MPT (Styk zamkniety z pot-hole
obnizonym)
P3-9 Element sterujacy skretu w lewo RCB Przekaznik tadowarki
P3-10 | Sygnat kontroli tadowania SP1 Whylgcznik awaryjny uziemiania
P3-12 | Element sterujacy “obecno$ci cztowieka” SP2 Whylacznik awaryjny na podecie
LACZNIK P4 TLR Nadajnik linii
P4-1 Element sterujacy dodatni uziemienia
P4-4 Element sterujacy obnizania z ziemi (-) 0V - Ujemny baterii
P4-5 Element sterujacy podnoszenia z ziemi -B 0V - Ujemny baterii
P4-6 Ogranicznik M1 (styk zamkniety z podestem 5AB Mostek miedzy ostong EV5 a EV8
obnizonym)
P4-7 Ogranicznik MPT (styk zamkniety z pot-hole +KL Element sterujacy klaksonu z podestu
obnizonym)
P4-11 | Sygnat aktywnej instalaci MPT Mostek miedzy ostonami MPT1 a MPT2
P4-12 | Sygnat roztadowanej baterii +RCB | +24V — Dodatni baterii z przekaznika tadowarki
LACZNIK P5 SP1 Dodatni z przycisku awaryjnego do ziemi
P5-1 Element sterujacy TLR nadajnika linii i sygnatu SP2 Dodatni z przycisku awaryjnego na podescie
tacznika
P5-2 El.sterujacy elektrozaw. EV2 - Trakcja w przdd
P5-3 Element sterujacy elektrozaworu EV3 — Trakcja w 1 tadowarka
tyt
P5-5 Element sterujacy zmiany reflektoréw 2 Bateria
P5-6 Element sterujacy elektrozaworu EV8 — skret w 3 Wityczka szybkiego roztaczenia
lewo
P5-7 Element sterujacy dodatni elektrozaworu EV5 — 4 Bezpiecznik mocy
Obnizenie
P5-8 Element sterujacy elektrozaworu EV9 — skret w 5 Nadajnik linii
prawo
P5-9 Element sterujacy elektrozaworu EV10A / EV10B - 6 Elektropompa
Trakcja szybka
P5-10 Sygnalizator dzwigkowy AV1 7 Kontroler

ARO

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

Pag. 122




g B B Wi~ (3) psozzn] * asousdnspip b ps ayeibly Buikisa 0121dWo3 0oL18Ie DWAUD YL Y1va WO YOLIGON 0113990 A
=] 900 Q0 790 il R
AP | (INFAONIS T7837 INSOIVLIV DUMIS3Y SK 3G [ U ™0
: 7 QUi VA4
pwJoippoid ul pseud
: 5 s1e}IDG DOWDD Jad
bliajipg PILBY auolzpjuawp |p puldg
IS
\]m//
- = u.u||<ON|uu.u.J _H ﬂ_
— —~ A [ — "1 N\
— : T y T |
i - = = =gk TP n
: : g = R N _ _ _ > m _
[ov—5]— A — _ 4 _ | | |
o GF — | AN I
. = + 7~ NOCT | L . 1 _F B __
AT+ e
d3
ﬁglﬂul 4 ] \um BOY \mum
ANt [N}
[ov—£]— 1-5d
gL
Y09l
=
loz—zl— (-) @ 8
[oz-2]— sou+ 204
2T 1 | N
_ g7g |
( 0ADD )
A D I e
puwJojonobid ul
0JOAD| |p DSOUd
T R e T
[ % d

Pag. 123

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

/RO

A




m 1904 "L0L @ O O ) @ O ’ Av @ O W Bl EaN~3|. m\“.t\mgﬁmu\\.s oM 4 eyt wc;ﬁwww_ SX OHD_QEOU 0dl}}8[e DbWaYds§ YIS Ll il o LA Y LB
- : S@\—Nﬂ . o [oEwE
uaum_ oo oo | [INIAOWIS FFFY INHOIVLIYIA URIS3Y SX S i [ 4 ™ Py
¥09¢¢0 "POO 3173 49)jo4puog
e o O v s | s 1
T fu P fua o et T fpd Jra oo oo Jre Jre el T e Jed fedl N8 AN A8
X
ﬁﬁﬁﬁﬁﬂﬁ auTe e s v 71 Hmﬁ L ¢ z -8
SEREEEENEEREEEE. 27 P
_l -8 —[s1-1]
1138813 7z ,|-Iz
= = B = +8 —[61-1]
[ i i NN SO L S WP R E54E. i e s
[or-£]—H1—+d @ | |
| |
@ I |
| 8 |
[or-s1—(-) 4| G —b-1 | e ¥+ |
o+ —[6i-1] | & > = |
[ = Lo
| Z .
Z Lo
| [
N \ 5 5 | & — -
W N 2 Gl > 1o & - |
[o8-g]— zds C zdS
U ,
[og-g]— zds C (£
Lt o |
2440 e L PTG 2-rd
W-rd C ; Wb I
L~ 100
[r#-c]—o01-5d o } ol-gd |
[er-g]—¢~ gout 'C - EoMt |
[
[ov-¢]— 1-cd C i 1-5d Yol ,
8 " 1o
1-2d G = k|
45 | |
[0g-5]—2/1¢4 C z/1¢d o[ e
9 ) | |
B 5+d _ IIU LdS| |
G , 1—+d R
[o8-g]— ids = , Ids o ,
[og-51— 1ds C 1ds
5 2 ,
\~+d "% , 1~¥d - ,

900'80 570 PoI
VUYL V IONYWOD Y101V25

Pag. 124

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

/RO

A




Pag. 125

g 11904 “10L @ O O i @ O . xv @ O —Wriil~ (Jy) oszzn] © E“.:\&ﬂgs by s ayeibi Buysay SX 039/dwos oaLya[e DWSYIS _ o | Y YLYQ WD WOI4I00W 0113990 A
- - S &\R oo [PFRE
| cha oo | UNFAONES TFHTV FNIOFvLL VI e T ™
708¢¢0 "PO3 2z 49(j0aue]
e N N N N L =l N ol R R L
Cd Cd od od od &d €d €d €d €d cd Sd Gd Sd Gd Sd Cd Gd Cd 6d Sd
ol o * 6 wm| "™ fee-2] AR CER AR IR I AR (AR AN T 1 TotTe T8 Tz o s e Tz T
[os-¥]1— &1 8l T 8-1d [zs-2]
[o9-¥]— il 1t 7 ryl 1-1d [ze-2] I L
[og-¥]— a1 ol T \M_u|u| e-1d [1e-2] u ¢ ¢ ¢EFE ROV m m M g § § 7 OF ¢
[o9+¥]— <z £2 < mss - £-id [ee-z]
[os+]— 2z 44 Z naou - 2-id [oe-z2] 1 !
[oo+]— 1 iz (=1 I-id [oe-2] i ¥
LOD'BO$90 OO B = 2 W.e?-a
IpUDUIOS OAD?) 1-6d—[1£-7]
[og-41— 1 [} m—ml_%lon §-6d
[09-#]— #1 #t S.F:ﬂu #-0d
[og-#]— €1 4] ) = £-£d
[o9-¥]— 21 2l R Z1-£d oo
[og-¢]— 1 1 Sl B-2d [ig-2]
[o9-v]— oL ol o—rl_&|u|~>|2
[o9-¥]— & 6 6 rl_&lol 6-€d 4‘ g
[oa—+4]— ¢ 8 g \I_nml 8-cd .M_ , :
[oo#]— ¢ 72 7 \I_nml L=gd =]
[os+]— o 9 3 \I_nﬂl 9-8d |
[os#]— s g m\l_%|u| ™
[oo+]— + ¥ e G 2ds [ie-2] ® L s e
[os-¥1— ¢ H RS s [ig-2] +}
[o9-#]— ¢ z Z rl_al 1dS [ie-z]
[o9-¥]— 1 L Tt 148 [ig-z] >._¢xN
W e
20 ssvaag [ | %2 _ ¥ #A3] XEBOIAT| XvOIAF ¥{ 6AT] ¥{ BAT] ¥{ £AT| K TAT]
A8 |
[oo—#]— ¢ D) L 4 @ @ (-)—I[se-2]
[os+]— z 5 u|wI2|2|
[oo#]— D—— -t 11—rd—[6¢-2]
¥00°80°¥90 'Po? — J0) — 0JUDD [3p 0O]|1JUO) 0AD) 7 |

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

ARO




g 1904 L0 @ O Q ¢ @ O * AW @ Q - () E§3®.M:|\&mm§ o4 s ayaty Buijsoy SX 0}3/dWL03 09LY38 DWOYIS I vLva (B VOLICON 0113990 E
2102'80°'82
\\~ 010LL YLYQ
: _ ¥ - TSEESEEIES gty
Ing3s| ormeod 000 | UNFAOWIS FF4FY INSOSVLLVId ; 7 oLNvIdHI hYld
el 6l 6. —lss-¢]
Bl |~|&N ] 81 81 —I[es-¢]
e ez ™ A A 4 —l&4)
_ Mzl ® e o —I[ee-]
_ R 2 07 —= 2 £z —f[es-€]
1z
: s\ Bl 6t zin” €
_ aw” 6L B z -4 2z —I6s¢]
| b | TR [ e z & —Iles<]
| Zwv ‘Mo 100'80'%90 'PO?
... o a1 9t IPUDUIOY OADZ)
s e ———} — &
5 Sl - AT El 5l o —I[ss-c1
¥ PR n ¥l T # ¥ —I[es-c]
ol .ﬂ._,lz,mF £ gl |ﬂoljm_ £l e —Iss-£]
z T 71 48 zl T a o —[se£]
W " W1 W 1 —Ies—]
w7 L 1420 7 LL
® & & & O o ol ol o ol o —Ies-€]
NI LR el 6 —lso-t]
g 2 12y 8 8 —Ise<]
| S i | s.ﬂ._,lw L nlaolm L L —[se-£]
¥ B O B B © 3 o & &8 = 8 H—=— 9 9 = 9 9 —[ee—¢]
A Lo ke Ls Ly o dotde Ly lerly | GO | T -
a ar aPr ar ar o ar b i o o axr aml n 102 ﬂ
T R i P e R T N P P I = ¥ ¥ = ¥ v —Ioe]
28 |5 2 2 z 3 F Wl 100 ¥
, T - |73 5 3 El 8 [ ST £ & el £ g —Iesc]
- — o | i — -
, m 2 2 m W, , F . w2 ¢ £ a0~ ¢ ¢ 62
1 ¢ m S m , _.ﬂ._,l 1 1 _|Qul 1 L 1 —I[es-€]
[ i a ,
| | ;
, & # WN S : | [
o PN s |
| , , _ a1 19120 "poo |y & el
L , zds | 001403 [Bp “mﬂum| & —loee]
: ©/|01JUOD DPaYD:
, | 0 P RS | oo ¢ e
| ams | —_—————— - L
i W | , e jo jo et
| , _ Y Hz aYyo
|
aucizunyynw yanshop rL . @ _ &
SR - ., nn_m_ poy OO
—ll = - |_ SRl |_ 7' ....... o |_ -] -3 © 3 o 3 -] z -] -] z o n
[ I | L~
A A wEslvraliwcalw
G Lo Z Lo
: 6ds ! Zms ! POB0GYO PO $O1 £ 2z 101
P (O puuojopeid Ul
® IPUDWOY B|O100S

Pag. 126

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

/RO

A




"l 900708 790

= g
uaum%uE

—Tvii— (34) ciozzn] * siousdnsoyA DI LS ajjeibil

Buikyssy Sx 0}e|dwod 03133 DWLYIG
otoLL

YIVS

2102808

vivd

Vil

VLYa W

VOLAICON 0113990

‘AT

OB

Do | UNFAOWFS F34FV FNHOLVLIVI

bulfyssy Sx aLes . [U *Hme

YNl

LL—V
91/61—|
gll/SlL—9
GL/vl—¥
vz/72-2
L/~
1z/0z-2
SL/tL—y
69/19—¥
69/L8—F
1z/0z2-2
¥E—2
¥£-2T

‘l0y—bod

EL —

2.0)BUL0D nEe:l_ \_
ud u

DULERD |
ol ot
Eozu__._oul— vl—

—=D— 4 — [8+]

ooy u

Qlanasd

TNOISIT vaN3o $¢-7

,2lussaud owon, sjopaed 011DIUCH

poUl| (B 840}3NIB|8]

0z18)g 240}18]8G

DS39S|(/0J19/pU| — O1UBLUIDA3|[0S/[JUDAY 910}19[9S
D1I8) Dp DSBOSIQ/DIDS 140}18[8S
OJLOLUDAB||OS/2U0IZDI]} D]I|DPOW 940}19[9S
IPUDWOD 1I0}18(8G

auojzpJ} o|g||pJipd/Bl18s B1UDS|NY

UOSOD[o BIUDS|NY

puwospiioid U obuny D pzusbiowWS |p S401INAIDIY|
piiey b oBuny o pzusBuows Ip aJoINLIOIU|
oJisiuls sjoy—jod osioosul4

oJysap ejoy—yod csioosul

INO Z1¥033a

G9/19-+
99/S9-¥
$9/€9—%
9/ 19-¥
19/09—%
9L/<lL—¥
Y-
YL+
eL—¥
9z/Sz-t¢
aL/sL—1
9L/51—1
Ly =€
£0/90—1
9z/s7-7
8¢ —¢
182
SL/vl—1L
ov/Sv—¢
wn Sy—¢
H1L Yr-¢
IMS gr—¢
SMS lP—¢
MS Ir=¢
ns ¢
LMS Cv/Tr—¢
6dS v/ 1v—¢
€ds Sl/vL—1
zds 8/8—1
LdS L/¥—1
ZLdW LL—¥
LLdW /2-¢

‘BNIS ‘00— Bod

pwJospiipid suojzisod DSI0BUIS
OUT_UQ _WU O__O.:.COU UHOLUW
¥ 0oLD) I DIRD

¢ 0oupY |p DI3)

Z 021D 1P DD

| 021D |p DI3)

00LDY |WUD|lY P3T]
owoyD}ICId Ul [LUD|lY P8
D2IIDOG DIISYIDE P
Slussalc owen, pal
0se00y ©jupiduwl pa

IP 2J0}}NI3|8) OLRIISND ©}10}UCD
OPA¥C U0SOBID

D|1911bg DYDY SJ0ID2IPU|
DLI81IDADI20|g + 840 DIUCY

g 48100

L ©Jd0jo.19

pzusjod |p 0}IN2410 9|IGIS14
sucizod) ofs|ipipd/eliss plOADACINIB(T
auoIZD} oJp|pind/aliss DIOAPAOIE (T
DJISIUIS D 0ZJ21S IP D[OA|DAOI}}A|]
DJ}SOPp D 0ZJ91S Ip D|OA|DACI}}S|]

g DS83SIp 1P D[OA|DAOU}}S|T

Y DS2ISIp Ip D|OA|DAOIIS|T
O}LSWDAD [0S IP D[OA|DAOL}}R|T
0113IpuU| 8UOI7DI] 1P DJ|OAIDAOIE|]
]JUDAY SUO|ZDJ| 1P D[OA|DAC.}I}S|T
pdwodol}}o|g

Su0lZDJ4] DlI8}}bg

D|18}3DgDILIDD

DUWJ04P1IPId Ul ODIISNOD SUCLDSIAAY
D419} D OO(}SNOD SJOLDSIAAY

3NOIZIYIS3d

LN
go1
1200
g0
Za71

1071

#7

€1

&1

[

LTLA
TALA

2d Py
94+0H
(A< 9]
L=d9

g01A3
VOIAT
6A3
8Ad
86A3
VGA3
tA3
€Al
<A

18
od
AY
LAY

‘anIs

Pag. 127

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING

ARO




Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOAENb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

FAax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Anst BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpurvHanbHas
Aeknapatms

MMog HaLuy
UCKIMIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

X8 EN

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numero de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asIBNEeHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[VPEKTMBaMM
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CrefytoLLUM
CepTUNLNPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA40

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 Co cneayowmmun
HOpMaMu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgg:::mqf:)&wecwm
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALIMIO
abzufassen. oBopyRoBaHuS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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T
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzZARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuruHanbHas
Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo MMopg Hawy
nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilite exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva VICKIMIOYUTENBHYIO
responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb
prodotto: diese Erklarung , da [ producto: 3asBMnAeM, YTo
das Produkt: usnenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lnatdopma ans BbICOTHOrO paboT

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéele
Baujahr — Ano -Tog

N° Chassis - Chassis No.
Typ — Modelo-MOZE/b

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

X10 EN XXXXXXXXXX

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, € al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX |

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBMEHNE OTHOCMTCS,
COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA41

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgz:::m?f;&“qew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALMIO y
abzufassen. 060pyzoBaHuS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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, _ o= .
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -4204

Qi

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTM EC

FAax +39 0522 977015

5 LuzzARA (RE)

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuruHanbHas
Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo lMog Hawwy
nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva UCKITOUNTENBHYHO
responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fur responsabilidad que el | oTBETCTBEHHOCTb
prodotto: diese Erklarung , da [ producto: 3asBnseM, 4To
das Produkt: uagenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lnatdopma ans BeICOTHOrO paboT

Anno - Year - Année

Modello - Mode! - Modéle |
Baujahr — Ano -l'og

N° Chassis - Chassis No. ‘
Typ — Modelo-MOZESb

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

X10 EW XXXXXXXXXX

XXXXXXXXXX |

Al quale questa To which this Faisant 'objet de la Auf das sich die Al cual esta K koTopoii 310
dichiarazione si declaration refersisin | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asiBneHue oTHocuTCS,
riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooTetcTayeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, OVNPEKTIBaMMU
2004/108/CE, e al 2004/108/CE, and with | 2004/108/CE, et au 2004/108/CE, 2004/108/CE, y el 2006/42ICE,
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par Richtlinien und dem modelo certificato por: | 2004/108/CE, u

von: CepTMdULMPOBaHHON

MOZENN U3:

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

N. di identificazione 0066

29122 PIACENZA (ITALIA)

con il seguente numero | with the following avec le numero de Zertifizierten Modell mit | con el siguiente CO CrieaytoLLnm
di certificazione: certification number: certification suivant: folgender nimero de CEPTUDULMPOBAHHBIM
Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMepOoM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTtudukara

10DM4MA42
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux normes die Erklarung y a las siguentes 11 CO CcreayioLmmm
standards: suivantes: entspricht den normas: HopMamu:
folgenden Normen:
EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006

Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3afgnexue o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zggg::miqugww o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMeHTALIMIO y

abzufassen. 060py0BaHNS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-jata

Roberto Ferramola

(Il'legale rappresentante - The legal representative)
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Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOAENb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Noi - We - Nous - Wir

FAax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Anst BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpurvHanbHas
Aeknapatms

MMog HaLuy
UCKIMIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnsem, 4to
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

X10 EW WIND |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numero de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asIBNEeHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[VPEKTMBaMM
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CrefytoLLUM
CepTUNLNPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA43

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 Co cneayowmmun
HOpMaMu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgg:::mqf:)&wecwm
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALIMIO
abzufassen. oBopyRoBaHuS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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T
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzZARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuruHanbHas
Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo MMopg Hawy
nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilite exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva VICKIMIOYUTENBHYIO
responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb
prodotto: diese Erklarung , da [ producto: 3asBMnAeM, YTo
das Produkt: usnenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatcopma Ans BbICOTHOMO pabot

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéele
Baujahr — Ano -Tog

N° Chassis - Chassis No.
Typ — Modelo-MOZE/b

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

X12 EN XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K kotopoit aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHuwe otHocuTcs,
riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooteeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42ICE, 2006/42ICE, [AVpeKT1BaMu
2004/108/CE, e al 2004/108/CE, and with | 2004/108/CE, et au 2004/108/CE, 2004/108/CE, y el 2006/42ICE,
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par Richtlinien und dem modelo certificato por: | 2004/108/CE, n
von: CepTMMULMPOBaHHON
MOofenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

with the following
certification number:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA44

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgz:::m?f;&“qew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALMIO y
abzufassen. 060pyzoBaHuS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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T
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzZARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpuruHanbHas
Jeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo MMopg Hawy
nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilite exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva VICKIMIOYUTENBHYIO
responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb
prodotto: diese Erklarung , da [ producto: 3asBMnAeM, YTo
das Produkt: usnenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatcopma Ans BbICOTHOMO pabot

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéele
Baujahr — Ano -Tog

N° Chassis - Chassis No.
Typ — Modelo-MOZE/b

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

X12 EW XXXXXXXXXX | XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant l'objet de la Auf das sich die Al cual esta K kotopoit aTo
dichiarazione si declaration refersis in | présente déclaration vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | 3asBneHuwe otHocuTcs,
riferisce & conforme alle | compliance with the est conforme aux bezieht, den cumple las directivas | cooteeTcTByeT
direttive 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42ICE, 2006/42ICE, [AVpeKT1BaMu
2004/108/CE, e al 2004/108/CE, and with | 2004/108/CE, et au 2004/108/CE, 2004/108/CE, y el 2006/42ICE,
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par Richtlinien und dem modelo certificato por: | 2004/108/CE, n
von: CepTMMULMPOBaHHON
MOofenu u3:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

with the following
certification number:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA45

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgz:::m?f;&“qew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALMIO y
abzufassen. 060pyzoBaHuS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOAENb

TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABJIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE

Déclaration Originale

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Noi - We - Nous - Wir

FAax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mbl

Declaracion Original

- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Anst BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpurvHanbHas
Aeknapatms

MMog HaLuy
UCKIMIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4To
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

X12 EW WIND |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant 'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numero de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
nlmero de
certificacion:

K koTopoit aTo
3asIBNEHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[AMpeKTBaMu
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMDULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CrieayoLLmMM
CEPTUDULMPOBAHHBIM
HOMEPOM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA46

et aux normes
suivantes:

die Erklarung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

1 Co cneayowmmun
HOpMaMu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, noanucasluee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBUH,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé & constituer le | ist autorisiert, das autorizado acrearel | YOOWTEE
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALIMIO Y
abzufassen. obopypoBaHms.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(Il'legale rappresentante - The legal representative)

ARO
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omic)

I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC

Fax +39 0522 977015

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpurvHanbHas
Aeknapaums
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la Declare under our Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo MMog Hawy
nostra esclusiva exclusive responsability | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva VICKIMIOYUTENBHYIO
responsabilita che il that the product: que le produit: Verantwortung fiir responsabilidad que el | oTBeTCTBEHHOCTb
prodotto: diese Erklarung , da [ producto: 3asBMnAeM, YTo
das Produkt: usnenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BbICOTHORO paboT

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéele
Baujahr — Ano -Tog

N° Chassis - Chassis No.
Typ — Modelo-MOZESb

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

XXXXXXXXXX

X14 EW |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, € al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX |

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asIBNEeHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[VPEKTMBaMM
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA47

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgz:::m?f;&“qew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALMIO y
abzufassen. 060pyHoBaHKS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)
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omic)

I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOZE/b

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mMbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , da
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBNSEM, YTO
u3nenwve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XS7 E RESTYLING |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTtudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBMEHNE OTHOCMTCS,
COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

12DM41165

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asienexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgg?::mi”f;;wew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. HOKyMEHTAL0 y
abzufassen. 060pyHoBaHKS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-jata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING
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omic)

I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOZESb

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , dal
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatdopma Ans BbICOTHORO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpurvHanbHas
Aeknapatms

[Mog Hawy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBMseEM, YTO
u3nenve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XS8 E RESTYLING LIGHT |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, € al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asIBNEeHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[VPEKTMBaMM
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

12DM41184

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asBrexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgz:::m?f;&“qew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. FOKyMEHTALMIO y
abzufassen. 060pyHoBaHKS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-fata

Roberto Ferramola

(I'legale rappresentante - The legal representative)

ARO

Uso e manutenzione — Serie X — XS E RESTYLING
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omic)

I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOZE/b

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mMbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , da
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBNSEM, YTO
u3nenwve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XS8 E RESTYLING |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTtudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant I'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBMEHNE OTHOCMTCS,
COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

12DM41166

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asienexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgg?::mi”f;;wew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. HOKyMEHTAL0 y
abzufassen. 060pyHoBaHKS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-jata
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I
AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O KOHOOPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOZE/b

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 -

Déclaration Originale

Noi - We - Nous - Wir

Fax +39 0522 977015

Originalerklarung

— Nosotros- mMbl

Declaracion Original

Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fir
diese Erklarung , da
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatdopma ans BbICOTHOrO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
feKnapaums

[Mog Hawwy
VICKIMIOYUTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBNSEM, YTO
u3nenwve:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XS9 E RESTYLING |

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, e al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTtudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant 'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

ICEPI SPA VIA P.BELIZZI, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

N. di identificazione 0066

avec le numéro de
certification suivant:

folgender
Zertifizierungsnummer:

Zertifizierten Modell mit

| XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29122 PIACENZA (ITALIA)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit 310
3asBMEHNE OTHOCMTCS,
COOTBETCTBYET
OVNpEeKTUBaMU
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMMULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

12DM41167

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CreayIoLLmmMu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:2009 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2006
Il firmatario di questa The signatory of this Le signataire de cette | Der Unterzeichner El firmante de esta Mo, nonucasiuee 310
dichiarazione di conformity declaration | déclaration de dieser declaracion de 3asienexne o
conformita & is authorized to set up | conformité est Konformitétserklarung | conformidad esta COOTBETCTBN,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das autorizado a crear el zgg?::mi”f;;wew o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. HOKyMEHTAL0 y
abzufassen. 060pyHoBaHKS.
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AIRO é una divisione TIGIEFFE SRL
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