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Die Firma Tigieffe bedankt sich fiir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu lesen. Sie
werden darin alle nétigen Informationen zur ordnungsgeméfRen Verwendung der gekauften Maschine finden. Der Nutzer muf die
enthaltenen Anweisungen und alle Teile aufmerksam lesen. Ferner muR er das Handbuch so aufbewahren, daf3 es keine Schéaden
erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten kann der Inhalt dieses Handbuchs ohne
Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgeéndert werden. Die Reproduktion oder Ubersetzung irgendwelcher Teile dieses
Handbuchs ist ohne schriftliche Voranzeige des Eigentlimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem Titelblatt
angeflihrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme Teile betreffen, die
an lhrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfugbar sind. Um stets der technischen
Entwicklung zu folgen, behlt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt und/oder der
Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits zugesandten Einheiten verpflichtet zu sein.

1.1 Rechtsvorschriften
1.1.1  Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europdischen Union) bekommen Sie die Maschine mit:
- Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes;
- an der Maschine angebrachtem CE-Zeichen;
- CE-Konformitatserklarung;
- Garantieschein;
Nur fir Italien:
- Vordruck fur die Anzeige der Inbetriebsetzung bei ISPESL (obere Anstalt fiir Verhiitung und Arbeitssicherheit);
- Verzeichnis der pro Gebiet zustandigen ISPESL-Bezirke;
- Erklarung der erfolgten internen Abnahme.

1.1.2  Inbetriebsetzungsanzeige, erste Kontrolle, folgende Kontrollen und Eigentumsiibertragungen.

Die gesetzlichen Pflichten des Maschinenbesitzers sind ja nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird, unterschiedlich.
Wir empfehlen lhnen, sich bei den Einrichtungen zur Wahrung der Sicherheit an den Arbeitsplatzen tber die in lhrem Gebiet
vorgesehenen Prozeduren zu informieren. Zur besseren Archivierung der Unterlagen und Aufzeichnung der Anderungs-
IServicearbeiten ist am Ende dieses Handbuchs ein Teil namens “ “Kontrollregister” vorgesehen.

1.1.2.1 Inbetriebsetzungsanzeige und erste Kontrolle.

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitshiihne verpflichtet, bei der gebietszusténdigen ISPESL (=obere Anstalt fiir Vorbeugung
und Sicherheit bei der Arbeit) die Inbetriebsetzung der Maschine zu melden und diese den obligatorischen regelméRigen
Kontrollen zu unterziechen. Die erste dieser Kontrollen wird von ISPESL vorgenommen und die folgenden von den
gebietszustandigen Uberwachungsorganen (ASL/USL (=ortliche Gesundheitsbehérde) oder ARPA (=regionale Agentur fiir
Vorbeugung und Umwelt). Die Uberpriifungen sind zahlungspflichtig und die Kosten dafir gehen zu Lasten des
Maschinenbesitzers. Die gebietszustandigen Uberwachungsorgane ASL/USL oder ARPA und ISPESL kénnen sich zur
Durchfihrung der Kontrollen der Unterstiitzung befahigter offentlicher oder privater Einrichtungen bedienen. Die beféhigten
privaten Einrichtungen erwerben den Rang von Beauftragten des 6ffentlichen Dienstes und sind direkt der offentlichen Struktur
gegeniber verantwortlich, die Inhaberin des Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien per Einschreiben mit Empfangsbestétigung das Formular zusenden, das gelegentlich
der Maschinenlieferung gemeinsam mit den anderen Unterlagen ausgehandigt wurde.

Binnen eines Jahres seit der Anzeige wird ISPESL eine Registriernummer erteilen und gelegentlich der ersten Uberprifung das
"Kontrollheft" ausfillen und ausstellen und darin nur die an der bereits in Betrieb gesetzten Maschine erfassbaren oder aus dem
Betriebshandbuch entnehmbaren Daten eintragen. Danach wird ISPESL eine Ausfertigung des Heftes an die gebietszustandigen
Uberwachungsorgane (ASL/USL oder ARPA) senden, die die Durchfiihrung der folgenden obligatorischen regelmaRigen
({ahrlichen) Kontrollen vornehmen werden.
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1.1.2.2 Folgende regelmaRige Uberpriifungen.

Die jahrlichen Uberpriifungen sind oblilgatorisch. In Italien muss der Besitzer die regelmaRige Kontrolle mindestens zwanzig Tage
vor dem jéhrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberpriifung beim gebietszustéandigen Uberwachungsorgan — per Einschreiben —
beantragen.

VERMERK: Falls eine Maschine, die nicht Uber die gultige Kontrollunterlage verfligt, in ein Gebiet versetzt werden sollte, das
auBerhalb der Zustandigkeit des Ublichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die jahrliche Kontrolle
bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das flir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun verwendet wird, zustandig ist.

1.1.2.3 Eigentumsiibertragungen.

Im Fallle der Eigentumsibertragung (in Italien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitshilhne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA) unter Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

- Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserklarung
Vom ersten Besitzer eingereichte Inbetriebsetzungsanzeige.

1.2 Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne zum Liften von Personen und
Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfiihrung von Wartungs-, Installations-, Reinigungs-, Lackierungs-,
Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweil3arbeiten usw.

Die (je nach Modell unterschiedliche) zuléssige max. Tragféhigkeit (siehe “Technische Merkmale”) ist wie folgt aufgeteilt:

- Pro Person rechnet man eine Last von 80 kg;

- Fir das Werkzeug 40 kg;

- Die eventuelle Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.

Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt “Technische Merkmale” angegebene max. Tragfahigkeit Gberschreiten.

Alle Lasten miissen innerhalb der Bilhne abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Hubarbeitsbithne oder der Hubstruktur
aufgehangte Lasten zu liften (auch wenn die Tragfahigkeit eingehalten wird).

Es ist verboten, groRflachige Tafeln zu beférdern, weil sie den Widerstand gegentiber dem Wind erhéhen und eine starke
Kippgefahr verursachen.

Die Arbeiter dirfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner waagrechten Last aussetzen
(die Arbeiter an Bord durfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Ein Lastkontrollsystem unterbricht den Maschinenbetrieb, falls die Last auf der Arbeitshithne circa 30% schwerer als die Nennlast
(siehe Kapitel “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) und die Arbeitsbiihne angehoben ist.

Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem Straenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen gearbeitet,
die fur die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen Signalisierungen abgrenzen.

Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.
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1.3 Maschinenbeschreibung

Die in vorliegender Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine fahrbare Hubarbeitsbiihne und besteht aus:

- angetriebenem Grundwagen mit Radern;

- senkrechte Hebestruktur mit Schere und Antrieb durch einen oder mehrere Hydrozylinder (die Zylinderzahl hangt vom
Maschinenmodell ab);

- Arbeitshiihne mit von Hand verschiebbarem Anhang (die max. Tragféahigkeit ist je nach Modell unterschiedlich - siehe Kapitel
“Technische Merkmale”).

Der Wagen verfiigt Uber einen Antrieb, damit man mit der Maschine fahren kann (siehe “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”). Der

Wagen hat zwei hintere, frei laufende Réder und zwei vordere Treib- und Lenkréder. Die hinteren Rader haben eine hydraulische

Standbremse mit positiver Logik (beim Loslassen der Fahrsteuerungen greifen die Bremsen automatisch ein).

Die Hydrozylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur sind mit Sicherheitselektroventilen ausgestattet, die direkt daran angeflanscht

sind. Dieses Merkmal erlaubt die Beibehaltung der Stellung auch im Falle eines plétzlichen Schlauchbruchs.

Die an der Vorderseite von Hand verlangerbare Arbeitsbiihne (Option) ist mit vorschriftsmaRig hohen Gelandern und FuBstreifen

versehen (die Gelander sind 3 1100 mm hoch; die Fu3streifen 150 mm).

Sollte die Triebkraft fehlen, 1aBt sich die manuelle Notabsenkung steuern, indem man vom Boden aus den Kugelgriff betétigt, der

auf den Hinweisschildern angegeben ist.

Auf Wunsch des Kunden kann die Maschine mit zwei verschiedenartigen Lastkontrollen ausgestattet werden:

- 1. Einfaches Lastkontrollsystem, bei dem die Ausziehung der beweglichen Arbeitsbithne (Option) die Verringerung der
Arbeitsbiihnentragfahigkeit auf die am ausziehbaren Teil angegebene Tragféhigkeit bedingt.

- 2. Doppeltes Lastkontrollsystem, bei dem sich beim Ausziehen der beweglichen Arbeitsbiihne (Option) die maximale
Arbeitsbihnentragféhigkeit nicht verringert.

14 Manovrierplatze

Die Maschine hat zwei Mangvrierplatze:

- auf der Hubarbeitshiihne fir den normalen Maschinengebrauch;

- am Grundwagen sind die Notsteuerungen zur Einholung der Hubarbeitsbiihne und die Not-Ausschaltung vorhanden. Am
Bodensteuerplatz ist ein Schliissel-Wahlschalter zur Wahl des Steuerplatzes und Einschaltung der Maschine vorhanden.

15 Speisung

Die Maschinen werden durch ein elektro-hydraulisches System bestehend aus aufladbaren Akkumulatoren und Elektropumpe
gespeist.

Die Hydraulik sind sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan und Hydraulikplan, die
vorliegendem Handbuch beiliegen).

Die Maschine darf nur fir die Zwecke verwendet werden, fir die sie verwirklicht wurde.
& Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird. Die
Maschine besteht vornehmlich aus leicht erkennbaren Metallteilen (groRtenteils Stahl, Aluminium fir die
Hydraulikbldcke). Es kann folglich behauptet werden, daf? 75% der Maschine recyclebar sind.
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1.6 Identifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes angeben. Sollte
das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbhar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der Maschine angebrachten Schilder)
mufd es in kiirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch ohne Schild identifizieren kann, wurde die
Maschinennummer am Grundwagen eingepragt. Die folgende Abbildung zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung befinden. Es
empfiehlt sich diese Daten in folgenden Ké&stchen einzutragen.

MOGElL.....vevreieicieicccee e Fahrgestell.........cccooeveeieiiicicnee e, JaNr..cc

SEXX.XX. XXX

-
I @ . e v & —
he vpmqmp@mwm@*ﬁhm:m&{”& R D

-

e i R e e e S i A g g Rt N 2 . Ay )

VALVOLA DI SICUREZZA
PER LA DISCESA
MANUALE DELLA

PIATTAFORMA |

Abb. 1
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1.7

Lage der wichtigsten Steuerungen

Die folgende Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.

Fig.2
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15)
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18)

19)

20)

21)

22)

2,3

Steuerkasten an der Blihne;
Elektrisches Steuergerat;
Hydraulisches Steuergerat;
Hydromotoren zum Fahren;
Feststellbremsen;

Steckdose 230V;

Dosenlibelle zur Sichtskontrolle
der Waagrechtstellung der
Maschine;

Hubzylinder;
Absenkkontrollventile;

Batterie;

Ladegerét;

Lenkzylinder;

Inklinometer;

Vorrichtung zur Kontrolle der
Isolierung der Elektrik;
Manuelle Vorrichtung zur
Notabsenkung;
Kippschutzschlitten (pot-hole);
Mikroschalter M1 Kontrolle der
Biihnehohe;

Mikroschalter M3A + M3B (nur
XS9 E) elektrischer Endschalter
zur Anhebung mit Betriebsart “2
Personen” — Untersagung der
Fahrsteuerung bei Betriebsart “1
Person”, wenn sich die
Arbeitsbiihne in mehr als 6 m
Hohe befindet;

Mikroschalter M5
Positionskontrolle der
beweglichen Arbeitsbilhne
(Option) — Untersagung der
Fahrsteuerung bei ausgezogener
Arbeitshiihne (Option);
Mikroschalter MPT1 — MPT2
Positionskontrolle Schlagloch-
Schutzsystem (Pot-hole);
Uberlastkontrollsystem mit
Verformungsgeber;

Platine zur Steuerung des
Systems zur Kontrolle der Last auf
der Arbeitshiihne.
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2. TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

Beschreibung XS7E XS8 E XS9E
“2 Personen” | “1 Person”

Max. Arbeitshéhe - m - 6.61 7.96 8 9.27
Max. Hohe Trittflache - m - 4.61 5.96 6 7.27
Bodenfreiheit (angehobenes Schlagloch-Schutzsystem) mm 72 72 72
Bodenfreiheit (abgesenktes Schlagloch-Schutzsystem) mm 15 15 15
Lenkradius - innen - m - 0 0 0
Lenkradius - auBen - m - 1.48 1.48 1.48
Max. Tragfahigkeit - Kg - 250 250 200 120
Hdchstzahl von Personen auf der Bithne 2 2 2 1
Max. Biihnenerweiterung - Option - m - 1 1 1
Max. Tragfahigkeit des verschobenen Anhangs - Option - Kg - 120 120 120
Ht‘)c_hstzahl von Personen auf dem verschobenen Anhang - 1 1 1
Option
Max. Hohe beim Fahren (1) - m - 4.61 5.96 6
Max. Biihnenabmessungen - Standard - mm - 740x1650 740x1650 740x1650
Max. Hydraulikdruck - bar - 240 240 240
Reifenmale - mm - @ 300 @ 300 @ 300
Reifentyp (2) 300-115-240 | 300-115-240 300-115-240
Max. Betriebstemperatur - °C - +50° +50° +50°
Min. Betriebstemperatur - °C - -5° -5° -5°
Standfestigkeitsgrenzen:
Langsneigung - Grad - 15° 1.2° 1°
Querneigung - Grad - 15° 1° 1°
Max. Windstérke - m/s - 0 0 0
Batteriespannung- und Leistung -V/Ah- 6x4/190 6x4/190 6x4/190
Batteriegewicht - kg- 33x4 33x4 33x4
Einphasen-Ladegerat — V/A - 24/30 HF 24/30 HF 24/30 HF
Max. Entnahme des Ladegeréts -A- 5 5 5
Leistung Elektropumpe -KW- 3 3 3
Max. Entnahme - A - 160 160 160
Max. Fahrgeschwindigkeit - m/s - 1 1 1
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit - m/s - 0.1 0.1 0.1
Oltankfassungsvermogen - | - 20 20 20
Max. Steigungsvermdogen - % - 30 27 25
Rauminhalt bei Geléndern in Arbeitsposition - m3 - 2.9 3 32
Rauminhalt bei umgeklappten Geléndern - Standard - m3 - 2.3 2.4 2.6
Héhe / Lange bei umgeklappten Geldndern - Standard — m - 1.65/1.805 | 1.76/1.805 1.87/1.805
Rauminhalt bei umgeklappten Gelandern - Option- m3 - 2.8 2.9 31
Hohe / Lange bei umgeklappten Geléndern - Option —m - 1.65/2.15 1.76/2.15 1.87/2.15
Maschinengewicht - leer - (3) - Kg - 132071270 | 1395/ 1345 1540/ 1490
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(1) Mégliches Fahren bei angehobener Hubarbeitsbiihne bis zur angegebenen Grenze nur wenn die Maschine mit automatischen oder
manuellen Kippschutzschlitten bei abgesenkter Stellung ausgestattet ist (verringerte Maschinenhéhe vom Boden). Anderenfalls ist das Fahren
nur bei ganz abgesenkter Hubarbeitshilhne (bis zum Eingreifen des Mikroschalters, der das Mandver automatisch nach ca. 1 m Anhebung
unterbricht) oder bis zur in der Tabelle angegebenen Grenze erlaubt. Bei ausgezogener Schiebearbeitsbithne (Option) wird die Fahrsteuerung
untersagt.

(2) Cushion Rader (Vollreifen).

(3) In einigen Féllen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine
einzuhalten.

Unter Bedingungen, die fir die ungtinstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um dessen Auswirkung
auf den Bediener zu erwégen. Der Pegel des kontinuierlichen, &quivalenten, gewogenen Schalldrucks (A) ist an den Arbeitsplatzen nicht héher
als 75,2dB(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, daf3 unter normalen Betriebsbedingungen:

- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem die oberen GliedmalRen ausgesetzt sind, geringer als
2,5 m/sec? ist;

- der durchschnittliche, bei Beschleunigungsfrequenz erwogene, quadratische Wert, dem der Kérper ausgesetzt ist, geringer als 0,5 m/sec 2 ist.
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3. SICHERHEITSHINWEISE

3.1

Speisung

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt wurden.

3.2

é Die Eichung keines Elektro- oder Hydraulikbauteils darf eigenméchtig verstellt oder verandert werden.

Arbeits- und Wartungsvorschriften

Stets die laut geltender Vorschriften flir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen (inshesondere ist
die Verwendung des Helms und des Sicherheitsgurts OBLIGATORISCH. Siehe folgende Abbildung).

Es wird nahegelegt, die Maschine in gut beleuchteten Bereichen zu verwenden und zu (iberpriifen, daf? der Boden eben und
ausreichend fest ist. Bei unzulanglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet werden. Die Maschine verfiigt ber
keine eigene Beleuchtung.

Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand tiberprifen.

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.

Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Netzspeisung angeschlossen ist. Es wird
nahegelegt, die in folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen zu befolgen.

Die Hydraulik- und Elektrikbauteile nicht mit Hitzequellen oder Flammen annahern.

Die Blihne ist zur Beférderung von Personen bestimmt und es wird deshalb nahegelegt, die im Verwendungsland fir diese
Maschinenkategorie geltenden Vorschriften einzuhalten (siehe Abschnitte 1.1 - 1.2 — 1.3).

Die zuldssige max. H6he nicht durch Anbringung von Gertisten, Treppen usw. erhéhen.

Dafiir sorgen, daR die Maschine geschiitzt ist (inshesondere den Steuerkasten an der Blihne mit der vorgesehenen Haube
abdecken) und der Bediener bei Arbeiten unter widerwértigen Umstanden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spilung,
usw.) dementsprechend geschiitzt sind.

Vom Maschinengebrauch bei schlechten Witterungshedingungen wird abgeraten (heftige Gewitter oder Winde, die stéarker als
die im Kapitel “Technische Merkmale” vorgesehenen sind — Der Bediener muf3 sich einen Windmesser besorgen).

Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, den Steuerkasten auf der Hubarbeitshilhne mit der vorgesehenen Haube
abdecken.

Die Maschine nicht in R&umen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Wasserdruckstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

Sicherheitsgurt-
Anschluss
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3.3 Sicherheitsvorschriften

331

VAN

>

> B

Allgemeines

Es wird der Gebrauch seitens Erwachsener (Volljahriger) nahegelegt, denen Anweisungen Uber den
Maschinengebrauch erteilt wurden und die vorliegendes Handbuch aufmerksam gelesen haben.

Die Maschinennutzer miissen immer mindestens zwei sein, einer davon am Boden, der imstande ist, die
spéter in diesem Handbuch beschriebenen Notvorgénge auszufiihren.

Es wird nahegelegt, die Maschine mit mindestens 5 m Abstand von Hochspannungsleitungen (bzw. nicht
in Nahe von Spannungselementen) zu verwenden.

Es wird nahegelegt, die Maschine unter Einhaltung der in den technischen Daten angegebenen
Leistungswerte zu verwenden. Auf dem Typenschild steht die Anzahl der auf der Blhne zuldssigen
Personen und die bezuigliche Tragfahigkeit.

Es wird nahegelegt, bei Schweiungsarbeiten auf der Buhne diese oder deren Teile NICHT zur Erdung zu
verwenden.

Der Maschinenbesitzer und/oder der Sicherheitsleiter sind dafiir verantwortlich, dass die Bediener eine
angemessene Schulung liber den Maschinengebrauch erhalten haben.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Uberpriifen, dass die Wartungs- und/oder
Reparaturvorgange von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

Bewegung

Vor jeder Maschinenversetzung mul} man sich vergewissern, dafl3 die etwaigen Anschlul3stecker von der
Speisestelle losgeldst wurden.

Bei ausgezogener beweglicher Arbeitsbiihne wird die Fahrsteuerung untersagt (ab einer gewissen Hohe -
es besteht eine gewisse, je nach Modell unterschiedliche Toleranz). Damit man die Maschine bewegen
kann, muB die bewegliche Arbeitsbiihne ganz eingezogen werden.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Bdden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit nicht
verliert. Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen Merkmalen unter Stichwort
"Standfestigkeitsgrenzen™" angefiihrte zuldassige, max. Neigung einhalten. Bewegungen auf schragen
Flachen haben auf jeden Fall mit grof3ter Vorsicht zu erfolgen.

Sobald die Hubarbeitsbiihne nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach Modell unterschiedliche
Toleranz) wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet (Alle in vorliegendem
Handbuch beschriebenen Modellen haben die die Standfestigkeitspriifungen laut EN280:2001 bestanden
- siehe Kapitel Technische Merkmale).

Das Fahrmanover bei hochgefahrener Hubarbeitsbihne nur auf ebenem, waagrechtem Gelande
durchfuhren und sich vergewissern, dafl der Boden keine Ldcher oder Stufen hat und auch den
Raumbedarf der Maschine im Auge behalten.

Die Arbeiter dirfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner
waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. Ziehen).

Die Maschine darf nicht direkt zum StraBentransport eingesetzt werden. Nicht zur Warenbeférderung
verwenden (siehe Abschnitt 1.2 “Bestimmungszweck”).

Den Arbeitsbereich uberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige Gefahren
aufweist.

Wahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groRe Aufmerksamkeit zu
widmen, um Quetschungen und Zusammenstoi3e zu vermeiden.

(2
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3.33 Arbeitsphasen

Die Maschine verfiigt Giber ein System zur Kontrolle der Last auf der Biihne, das bei Uberbeladung die
Anhebung und die Absenkung der Biihne blockiert. Im Falle der Uberbelastung der bereits angehobenen
Arbeitsbuhne wird auch das Fahrmandver untersagt. Die Blhne kann erst nach Entfernung der
UbermaRigen Last wieder bewegt werden. Werden das Akustiksignal und das rote Lampchen am
Steuerkasten an der Buihne aktiviert, bedeutet dies, daB die Buhne Uberladen ist (siehe Abschnitt tiber die
Verwendungsvorschriften). Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muf3 die berméaRige
Last entfernt werden.

Die Maschine verfligt tber ein System zur Kontrolle der Neigung, das im Falle einer nicht standfesten
Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, a6t sich die
Arbeit wieder aufnehmen. Aktivieren sich das Akustiksignal und das rote Ldmpchen am Steuerkasten,
steht die Maschine nicht ordnungsgeman (siehe Abschnitt mit den allgemeinen Gebrauchsvorschriften).
Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, mul3 die Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht
werden.

Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur Kontrolle der Isolierung der Elektrik ausgestattet. Im Falle
eines Isolierungsverlusts oder Schadens an einem Fernschalter, blockiert diese Vorrichtung (die am
Grundwagen angebracht ist - sieche Abschnitt “Lage der wichtigsten Bauteile”) vollkommen die Maschine
und zeigt den Defekt durch einen kontinuierlichen Pfeifton an.

> BBk B

Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur Vermeidung des Scher- und Quetschrisikos in der
Anhebestruktur laut EN280:2001 ausgerustet: Die Absenkbewegung wird automatisch in der Position
unterbrochen, in der der senkrechte Abstand zwischen den Scherenenden groRer als 50 mm ist. Bei
dieser Bedingung verweist der akustische Bewegungsmelder auf die gefahrliche Situation und erhéht
seine Frequenz. Der Bediener auf der Arbeitsbihne mu3 die Absenksteuerung loslassen und auf das
Erléschen des akustischen Melders warten (circa 3 Sekunden); dann kann die Absenksteuerung wieder
betéatigt werden ( siehe Abschnitt ,,Allgemeine Gebrauchsvorschriften®).

Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur Kontrolle der Batterieladung (Batterieschutzvorrichtung)
ausgestattet: Wenn die Batterieladung 20% betrdgt, wird diese Bedingung dem Bediener an Bord der
Arbeitsmaschine durch Aufleuchten der blinkenden, roten Kontrollampe angezeigt. In diesem Zustand
wird die Anhebung automatisch untersagt: die Batterie muB sofort geladen werden.

Sich nicht Ober die Gelander der Buhne hinauslehnen. Sehr schlechte Witterungsbedingungen und
insbesondere starken Wind vermeiden (der Bediener muf? sich einen Windmesser besorgen).

Bei Arbeiten in offentlich zugénglichen Bereichen wird nahegelegt, den Arbeitsbereich mit Hilfe von
Schranken oder anderen zweckdienlichen Signalisierungsmitteln abzugrenzen, damit unbefugtes
Personal den Maschinenorganen nicht zu nahe kommt.

ﬁ Auf jeden Fall uberpriifen, daB sich aufRer dem Bediener keine anderen Personen in Maschinenreichweite
aufhalten (siehe folgende Abbildungen). Wenn man auf der Blihne ist, besonders bei Bewegungen darauf
achten, daR das Personal am Boden nicht beriihrt wird.

Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kdnnen, bei Arbeitsende den Schliissel von der
Steuertafel nehmen und sicher aufbewahren.

Zur Arbeit notige Ausristungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht
herunterfallen und die Arbeiter am Boden gefahrden kénnen.

Nebenstehende Abbildungen zeigen die Reichweite der Biihne bei unveranderter Wagenstellung. Es wird nahegelegt,
diese Abbildung aufmerksam zu betrachten, wenn man die Wagenposition wahlt, um unvorhergesehene Beriihrungen mit
Hindernissen innerhalb der Reichweite zu vermeiden.
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4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE KONTROLLEN

Die Maschine wird vollkommen montiert geliefert. Es sind keine Vorbereitungen noétig. Zum Entladen der Maschine die
Anweisungen des Abschnitts “Bewegung und Transport” befolgen.

Es wird nahegelegt, die Maschine auf einer festen, maximal bis zur zuldssigen Hdochstneigung geneigten Flache aufzustellen
(siehe technische Eigenschaften “Standfestigkeitsgrenzen”). Die Blhne verfligt (ber rechtwinkelige Wasserwaagen zur
Sichtkontrolle und der Grundwagen hat ein Inklinometer zur stetigen Kontrolle der Maschinenwaagrechtstellung in Quer- sowie
Langsrichtung.

Vor Beginn der Arbeit muf? man tber die in vorliegendem Handbuch angefiihrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein
und auch kurz die Informationstafel an Bord der Hubarbeitsbiihne angesehen haben.

Vor Beginn der Arbeit tberprifen, dal3 die Maschine vollkommen unversehrt ist (Sichtkontrolle) und die auf den Schildern
angegebenen Gebrauchsgrenzen lesen.

4.1 Vor dem Maschinengebrauch
Vor dem Maschinengebrauch muf der Bediener stets nachsehen, daf3:

- Die Batterie véllig geladen ist;

- Der Olstand zwischen dem Mindest- und Hichstwert liegt (bei abgesenkter Hubarbeitsbiihne);

- Die Maschine alle Bewegungen sicher ausfiihrt;

- Die Réader und die Fahrmotoren ordnungsgemal befestigt sind;

- Die Réader in gutem Zustand sind;

- Die Gelénder an der Hubarbeitsbiihne befestigt sind;

- Die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die VerschweiBungen der Hubstruktur nachsehen);

- Die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind;

- Die Steuerungen des Steuerplatzes an der Hubarbeitsbiihne sowie des Notsteuerplatzes am Grundwagen perfekt wirksam
sind, einschlielich des “Totmann”-Systems.
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5. ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

Es wird nahegelegt, ausschlieRlich die Anweisungen der folgenden Abschnitte einzuhalten und die
A nachstehenden, sowie bereits zuvor angegebenen Sicherheitsvorschriften zu befolgen. Aufmerksam die
folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

Vor der Ausflihrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, uberpriifen, ob sich Personen in Nahe der
yi . \ Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit grof3ter Vorsicht verfahren.

5.1 Steuertafel an der Biihne

Abb. 4

Proportionaler Joystick, steuert Fahren / Anhebung / Absenkung der Arbeitsbiihne
Fahrgeschwindigkeits-Wahlschalter (Hase/Schnecke)

Lenkungsschalter

Schalter Hupe

Notbremse (Stop)

Wahlschalter Mangver (Fahren oder Anheben/Absenken)

Kontroll-Lampe befahigter Steuerplatz

Kontrolleuchte erschipfte Batterie

Kontrolleuchte Uberlast auf der Arbeitsbiihne

Kontrolleuchte Gefahr wegen unstabiler Maschine oder Betriebsstérung der Elektrik
Totmannschalter

Betriebsart-Wahlschalter (1 Person / 2 Personen) - NUR XS9 E

JIZ=ECZLIMBOoZE

Alle Bewegungen (ausschlief3lich der Lenkung) werden durch den proportionalen Joystick gesteuert. Deshalb ist es mdglich, die
Ausflihrungsgeschwindigkeit der Bewegung der Versetzung dieser Steuerkniippel entsprechend zu @ndern (ausschlieflich der
Absenkung, die durch Schwerkraft erfolgt - Proportionalsteuerung als Option). Um abrupte StoRe wahrend der Bewegungen zu
vermeiden, empfiehlt es sich, den proportionalen Joystick stufenweise zu bewegen.

Aus Sicherheitsgriinden ist es zum Mandvrieren der Maschine erforderlich, auf den Totmannschalter N vor dem proportionalen
Joystick zu driicken, bevor der Joystick selbst betatigt wird. Wird der Totmannschalter im Laufe eines Mandvers losgelassen, hélt
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die Bewegung sofort an. Zur Fortsetzung des Mandvers mufl man den Joystick loslassen und die oben beschriebene Abfolge
wiederholen.

ACHTUNG! Halt man den Totmannschalter langer als 10 Sekunden lang gedriickt, ohne dal die Ausfiihrung irgendeines
Mandvers erfolgt, wird der Steuerplatz deaktiviert. Die blinkende griine LED (H) weist auf diese Bedingung hin. Damit die
Maschine wieder verwendet werden kann, muf’ man den Totmannknopf loslassen und erneut betétigen. Jetzt leuchtet die
grine LED (H) fortwahrend auf und in den néchsten 10 Sekunden sind alle Steuerungen aktiviert.

51.1 Fahren und Lenken

Die zum Versetzen der Maschine verwendeten Steuerungen sind:
- Joystick zum Steuern A;

- Geschwindigkeitswahlschalter B;

- Lenkungsschalter C;

- Wahlschalter Mandver F;

- Totmannschalter N.

Damit sich die Fahrbewegung ergibt, hintereinander folgende

Vorgange tatigen:

- Anhand Wahlschalter F die Betriebsart “Fahren” wahlen;

- Auf den Totmannschalter N driicken (seine Aktivierung wird
durch das fortwdhrende Leuchten der grinen LED G
angezeigt);

- Binnen 10 Sekunden ab dem fortwahrenden Aufleuchten der
grinen LED den Steuerkniippel A betdtigen und zum
Vorwértsfahren nach vorne und zum Rickwartsfahren nach
hinten bewegen und dabei fiir die ganze Dauer der Bewegung
den Totmannschalter gedriickt halten.

Anhand des Geschwindigkeitswahlschalters B lassen sich zwei

Fahrgeschwindigkeiten wahlen:

- Langsame Geschwindigkeit, wenn der Wahlschalter auf
“Schnecke” gestellt ist.

- Schnelle Geschwindigkeit, wenn der Wahlschalter auf “Hase”
gestellt ist. Abb. 5

Zum Lenken gleichzeitig mit der Betétigung des Totmannschalters

N die Lenkungsschalter C betétigen. Driickt man auf den rechten Knopf, erfolgt die Lenkung nach rechts, driickt man auf den

linken Knopf, erfolgt die Lenkung nach links.

HINWEIS:

- Damit sich die schnellste Fahrgeschwindigkeit ergibt, den Geschwindigkeitswahlschalter (B) auf “Hase” stellen und
den Steuerkntppel (A) betétigen.

- Zur Hinauf- oder Hinabfahren grofRer Steigungen (z. B. Verladung/Abladung aufivon der Lastwagenpritsche) den
Geschwindigkeitswahlschalter (B) auf “Schnecke” stellen und den Steuerkniippel (A) betatigen.

Ab einer gewissen Arbeitsbiihnenhthe (nach circa 1 m Anhebung) wird (im Falle von Maschinen, die zum Fahren mit
angehobener Arbeitsbiihne beféhigt sind) automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit eingeschaltet. Folglich wird die
Hochstgeschwindigkeit unabhéngig von der Stellung des Geschwindigkeitswahlschalters (B) automatisch vom
Steuersystem geregelt.

Bei ausgezogener beweglicher Arbeitsbiihne wird (ab einer gewissen, je nach Modell unterschiedlichen
Hohe) die Fahr- und Lenksteuerung untersagt. Damit man das Fahren und Lenken wieder steuern kann,
f muf die bewegliche Arbeitshiihne ganz eingefahren werden.

MODELL XS9 E: Bei der Betriebsart “1 PERSON” wird die Fahr- und Lenksteuerung ab 6 m Hohe
untersagt. Damit das Fahren und Lenken wieder gesteuert werden kdnnen, muf3 man die Arbeitsbihne
unter dieses HohenmaR absenken.
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512 Anhebung/Absenkung der Hubarbeitsbiihne

Die  Steuerungen zum Anheben und Absenken der
Hubarbeitsbiihne sind:

- Joystick zum Steuern A;

- Wahlschalter Mandver F;

- Totmannschalter N.

Damit die Arbeitshiihne angehoben/abgesenkt wird, muR man der

Reihe nach folgende Vorgénge tatigen:

- Anhand Wahlschalter F die Betriebsart
“Anhebung/Absenkung” wahlen;

- Auf den Totmannschalter N driicken (seine Aktivierung wird
durch das fortwahrende Leuchten der griinen LED G
angezeigt).

- Binnen 10 Sekunden ab dem fortwahrenden Aufleuchten der
griinen LED den Steuerkniippel A betétigen und zum Anheben
nach vorne und zum Absenken nach hinten bewegen und
dabei fir die ganze Dauer der Bewegung den Totmannschalter
gedriickt halten.

Das Absenkmangver erfolgt mit unveranderlicher Geschwindigkeit.

HINWEIS:

1) Die Maschine ist mit einer Vorrichtung zur
Vermeidung des Scher- und Quetschrisikos in der
Anhebestruktur laut ,[EN280:2001“ ausgeristet: Die
Absenkbewegung wird automatisch in der Position
unterbrochen, in der der senkrechte Abstand
zwischen den Scherenenden grofer als 50 mm ist. Bei
dieser Bedingung verweist der  akustische
Bewegungsmelder auf die gefahrliche Situation und
erhoht seine Frequenz. Der Bediener auf der
Arbeitsbiihne mu3 die Absenksteuerung loslassen
und auf das Erloschen des akustischen Melders
warten (circa 3 Sekunden); dann kann die
Absenksteuerung wieder betétigt werden.

2) NUR FUR DAS MODELL XS9 E - Ist der Betriebsart-
Wahlschalter (P) auf “1 Person -7.3 m” gestellt, ist
die Maschine zum Anheben der verringerten Last (120

kg einschlieBlich einer Person) bis zur maximalen Hohe (7.3 m) befahigt. Bei dieser Bedingung kontrolliert das
Lastkontrollsystem, dal’ die zugelassene max. Tragfahigkeit bei dieser Betriebsart nicht iberschritten wird (um
zu verstehen, wie die Lastkontrollvorrichtung funktioniert, das Kapitel Wartung lesen). Ist der Betriebsart-
Wahlschalter (P) auf “2 Personen - 6 m” gestellt, ist die Maschine zum Anheben der max. Last bis zu 6 m Hohe
beféahigt. Bei dieser Bedingung kontrolliert das Lastkontrollsystem, daB die zuldssige max. Tragfahigkeit bei
dieser Betriebsart nicht Uberschritten wird (um zu verstehen, wie die Lastkontrollvorrichtung funktioniert, das
Kapitel Wartung lesen). Es wird daran erinnert, daf} jedoch aufgrund der Ausziehung der beweglichen

Abb.6

Arbeitsbihne die max. Tragfahigkeit verringert sein kann (folgenden Abschnitt lesen).
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513 Manuell Buhnenausziehung (Optional)

Die Ausziehung der beweglichen Arbeitshiihne erfolgt von Hand.

Zum Ausziehen der beweglichen Arbeitshiihne mu man:

- Auf das Haltepedal Q treten;

- Die Arbeitshilhne von Hand am geklappten Gelanderteil
schieben und dabei das Pedal Q nicht loslassen;

- Das Pedal Q in Nahe der gewinschten Ausziehung
entsprechend in Nahe eines Schlitzes loslassen;

- Uberpriifen, daR das Haltepedal Q wirklich in den Schlitz
eingeflihrt  ist, um sicher zu sein, daR die bewegliche
Arbeitsbilhne blockiert ist.

Die Ausziehung der beweglichen Arbeitsbiihne bedingt die

Betétigung des Mikroschalters M5, der:

1) die Lastkontrolle auf dem Uberhang einschaltet:

- Bei den mit einfachem Lastkontrollsystem ausgestatteten
Maschinen bedingt die Ausziehung der beweglichen
Arbeitsbithne die Verringerung der Gesamttragfahigkeit der Arbeitsbithne auf die Tragfahigkeit, die auf dem ausziehbaren Teil
angegeben ist.

- Bei den mit doppeltem Lastkontrollsystem ausgestatteten Maschinen wird die maximale Arbeitshiihnentragfahigkeit durch die
Ausziehung der beweglichen Arbeitsbilhne nicht verringert; es kann die Restlast auf dem ortsfesten Teil gelassen werden
(Restlast = max. Arbeitsbiihnentragfahigkeit — max. Tragfahigkeit auf dem Uberhang).

2) Untersagt die Fahr- und Lenksteuerung.

5.2 Andere Funktionen der Schalttafel an der Arbeitsbiihne
521 Manuelle Hupe (D)

Die Hupe weist auf die Maschinenversetzung hin. Zur Hupenbetatigung auf die Taste D driicken.

522 Notbremse (STOP) (E)

Bei Betétigung des roten STOP-Knopfes werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fir die normalen Funktionen
diesen Knopf um % im Uhrzeigersinn drehen.

523 Grine Kontrolleuchte befahigter Steuerplatz (G)

Sie_blinkt, wenn die Maschine eingeschaltet ist. Wurde der Steuerplatz auf der Arbeitsbiihne gewahlt, und blinkt diese
Kontrolleuchte, sind die Steuerungen nicht befahigt, weil der Totmannschalter (N) nicht gedriickt ist oder langer als 10 Sekunden
gedriickt blieb, ohne dal irgendein Mandver vorgenommen wurde.

Sie leuchtet fortwahrend, wenn die Maschine eingeschaltet ist und seit weniger als 10 Sekunden der Totmannschalter betatigt
wurde. Mit den Steuerungen auf der Arbeitsbihne sind alle Bedienungen aktiviert (mit Ausnahme anderer Anzeigen - siehe
folgend).

524 Rote Kontrolleuchte Batterie erschopft (H)

Sie blinkt, wenn die Batterie nur zu 20% geladen ist. Bei dieser Bedingung wird die Anhebung deaktiviert. Die Batterien miissen
sofort nachgeladen werden.

| ARO Betriebs- und Wartungsanleitung Selbstfahrende Hubarbeitsbiihne Seite 21




5.2.5 Rote Uberlast-Kontrolleuchte (L)

Sie leuchtet fortwahrend mit gleichzeitiger Aktivierung des Akustikalarms im Falle einer Uberlast auf der Hubarbeitshiihne, die um
mehr als 30% die Nennlast (berschreitet. Ist die Arbeitshilhne angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert. Ist die
Arbeitsbiihne abgesenkt, sind noch Fahr-/Lenkmangver méglich, aber die Anhebung ist untersagt. Um die Maschine wieder
verwenden zu kénnen, muR die Uberlast abgeladen werden.

Sie blinkt schnell und der Akustikalarm ertdnt, wenn das Lastkontrollsystem an der Arbeitsbiihne defekt ist. Ist die Arbeitsbiihne
angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert.

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Last auf der Hubarbeitsbiuhne zu
& grol} oder gelegentlich der Anzeige kein Lastkontrollsystem aktiv ist.
Zum Einstellen oder Betétigen im Notfall das Kapitel WARTUNG lesen.

5.2.6 Rote Kontrolleuchte Gefahr wegen mangelnder Standfestigkeit oder Storung der Elektrik (M)

Sie leuchtet fortwéhrend und der Akustikalarm ertdnt, wenn :

- die Maschine steht schlecht und berlihrt den Boden nicht gleichméaRig. Das Anhebemandver IaRt sich nicht fortsetzen (und
auch das Fahrmandver, falls die Arbeitsbiihne angehoben ist). Damit sich die Maschine wieder verwenden I4%3t, die Blihne
ganz absenken und standsicher aufstellen;

Sie blinkt langsam, wenn:

- eine Betriebsstérung vorliegt oder die Maschine nicht bewegt werden kann. Es gibt verschiedene Betriebsstdrungen, die die
Maschine blockieren kénnen: zum Beispiel Defekt eines Steuerkniippels, der Hauptplatine; der Versorgung, usw. .

5.2.7 Rote Kontrolleuchten (H+L+M) der Gefahr wegen mangelnder Isolierung der Elektrik

Zur Vermeidung unkontrollierter Bewegungen kontrolliert eine am Wagen angebrachte Vorrichtung, dai3 die Elektrik der Maschine
isoliert von deren Struktur bleibt. Bei mangelnder Isolierung eines der beiden Batteriepole blockiert diese Vorrichtung alle
Maschinenmanéver und signalisiert dem Bediener an Bord der Arbeitshiihne die gefahrliche Situation durch gleichzeitiges
Aufleuchten der Kontrolleuchten H+L+M und das Ertdnen des akustischen Melders an der Arbeitshiihne.

528 Betriebsart-Wahlschalter (1 Person/ 2 Personen) — NUR XS9 E

Ist der Betriebsart-Wahlschalter (P) auf “1 Person —7.3 m” gestellt, ist die Maschine zum Anheben der verringerten Last (120 kg
einschliel3lich einer Person) bis zur maximalen Hohe (7.3 m) befahigt. Bei dieser Bedingung kontrolliert das Lastkontrollsystem,
daB die zugelassene max. Tragféhigkeit bei dieser Betriebsart nicht Uberschritten wird (um zu verstehen, wie die
Lastkontrollvorrichtung funktioniert, das Kapitel Wartung lesen). Ist der Betriebsart-Wahlschalter (P) auf “2 Personen — 6 m”
gestellt, ist die Maschine zum Anheben der max. Last bis zu 6 m Hohe befdhigt. Bei dieser Bedingung kontrolliert das
Lastkontrollsystem, daf die zuldssige max. Tragfahigkeit bei dieser Betriebsart nicht Uberschritten wird (um zu verstehen, wie die
Lastkontrollvorrichtung funktioniert, das Kapitel Wartung lesen). Es wird daran erinnert, daf? jedoch aufgrund der Ausziehung der
beweglichen Arbeitsbiihne die max. Tragfahigkeit verringert sein kann. Die Wahl der Betriebsart ist méglich, wenn sich die
Arbeitshithne in weniger als 6 m Hohe befindet; oberhalb dieser Hohe ist als einzige Betriebsart die mit “1 PERSON" mdglich. Wird
die Betriebsart gewechselt, wenn sich die Arbeitshiihne in mehr als 6 m Héhe befindet, schaltet sich automatisch der Uberlastalarm
ein und die Maschine blockiert sich.
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5.3 Bodensteuerplatz

Der Steuerplatz am Boden befindet sich am Grundwagen (siehe Abschnitt “Lage der wichtigsten Bauteile”) und dient zum:
- Ein- und Ausschalten der Maschine;

- Wahlen des Steuerplatzes (Boden oder Hubarbeitsbiihne);

- Bewegen der Hubarbeitsbiihne im Notfall;

- Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden; Ladegeratbetrieb; usw.).

Es wird nahegelegt, die Steuerung am Bodensteuerplatz ausschlielich zum Anlassen/Ausschalten der
A Maschine, zum Wahl des Steuerplatzes oder in Notféllen, um die Biihne abzusenken, zu benutzen.
ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitsbiihne befindlichem Personal als
Arbeitsplatz zu verwenden.

einem sicheren Ort aufzubewahren.

2 Es wird nahegelegt, nur berechtigten Personen den Schliissel zu geben und einen zweiten Schliissel an
Am Arbeitsende den Schlissel von der Steuertafel immer ziehen.

Der Zugang zum Elektrokasten zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist Fachpersonal
A vorbehalten. Erst dann am Elektrokasten eingreifen, wenn die Maschine von etwaigen 230-V-Speisungen
getrennt wurde.

Abb.8

Stundenzéhler / Spannungsmesser zum Schutz der Batterie.
Notausschalter.

Hauptziindschllissel / Wahl des Steuerplatzes.
Kontrolleuchte Steuerplatz aktiviert.

Hebel Anhebung/Absenkung Hubarbeitsbihne.

Akustischer Bewegungsmelder (intern).

Kontroll-Lampe Ladegerat.

LI3moowme
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531 Stundenzahler / Spannungsmesser zum Schutz der Batterie (A)

Der Stundenzahler zeigt die Betriebsstunden der Elektropumpe (Modelle “E") an. Die Absenkung der Arbeitsbiihne erfolgt durch
Schwerkraft, ohne dal® die Einschaltung der Elektropumpe nétig ist. Folglich wird die Zeit fir dieses Mangver nicht vom
Stundenzahler mitgezahlt.

Der Spannungsmesser dient der Schonung der Batterie und verhindert deren zu starke Erschdpfung. Wenn die Batterie bis auf
20% erschopft ist, weist das Steuersystem den Bediener an Bord der Maschine durch die blinkende, rote LED (siehe vorherige
Beschreibung) darauf hin. Die Anhebung wird untersagt und die Batterien miissen geladen werden. Am Steuerplatz am Boden wird
der Zustand erschopfte Batterie auf folgende Weise angezeigt:

- Die letzten zwei LEDs links blinken abwechselnd, wenn es sich um eine runde Anzeige handelt;

- Die letzten zwei Quadrate leuchten, wenn die Anzeige ein LCD-Display ist.

5.3.2 STOP-Knopf flr den Notfall (B)

Durch Betatigung dieses Knopfs wird die Maschine ganz abgeschaltet. Dreht man ihn um ¥4 Drehung (im Uhrzeigersinn) 1&63t sich
die Maschine anhand des Hauptschliissels einschalten.

533 Hauptziindschliissel / Wahl des Steuerplatzes (C)

Der Hauptziindschliissel am Bodensteuerplatz dient zum:
- Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Steuerplatze:

- Wenn der Schllisselschalter auf das Zeichen Arbeitshilhne gestellt wird, sind die Steuerungen auf der Arbeitsbiihne
befahigt. Diese Stellung ist stabil und der Schliissel kann abgezogen werden;

- Wenn der Schllisselschalter auf das Zeichen Wagen gestellt ist, sind die Steuerungen am Boden aktiviert (flir
Notmandver). Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt; Durch das Loslassen des Schlissels wird
die Maschine abgeschaltet.

- Zum Ausschalten der Steuerkreise auf OFF stellen. Diese Stellung ist stabil und der Schliissel kann abgezogen werden.

5.34 Kontrolleuchte Steuerplatz aktiviert (D)

Leuchtet die griine Kontrolleuchte, ist die Maschine eingeschaltet und der Steuerplatz am ist Boden aktiviert (der Hauptschliissel
(C) muB in der Stellung “Wagen” verbleiben).

535 Hebel Arbeitsbiihnen-Anhebung/Absenkung (E)

Dieser Hebel dient zum Anheben und Absenken der Hubarbeitsbiihne. Diese Steuerung funktioniert nur, wenn der Hauptschliissel
in der Stellung “ON" nach unten gehalten wird (Wahl des Steuerplatzes am Boden). Achtung: Die Bedienungen am Boden sind nur
zur Notbewegung der Hubarbeitshilhne gedacht und durfen nicht fur andere Zwecke verwendet werden. Auch fir die Steuerung
am Boden gelten die Einschrankungen, die durch die mit dem Wahlschalter an der Bilhne getroffene Wahl der Betriebsart (“1
PERSON / 2 PERSONEN”) bedingt sind.

Maschine, zum Wahl des Steuerplatzes oder in Notfallen, um die Blihne abzusenken, zu benutzen.
ES IST VERBOTEN, den Steuerplatz am Boden bei an Bord der Arbeitshiihne befindlichem Personal als
Arbeitsplatz zu verwenden.

f Es wird nahegelegt, die Steuerung am Bodensteuerplatz ausschlieBlich zum Anlassen/Ausschalten der

5.3.6 Akustischer Bewegungsmelder (F)

Die Maschine ist mit einem akustischen Bewegungsmelder ausgestattet, der wie folgt funktioniert:
- Normalerweise mit aussetzendem Ton in circa 2-Sekunden-Frequenz zur Anzeige aller Maschinenmandver;
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- Als Option, mit aussetzendem Ton in 0,5-Sekunden-Frequenz zur Anzeige der Gefahr des Einschlusses in der Hebestruktur
bei der letzten Strecke der Absenkung (siehe Abschnitt “Arbeitsbiihnen-Anhebung/Absenkung”).
5.3.7 Kontrolleuchte Ladegerét (G)

Die Modelle mit eingebautem Hochfrequenz-Ladegerat sind mit dieser Kontrolleuchte ausgestattet, die den Betrieb des Ladegerats
anzeigt (eingehendere Informationen sind im Abschnitt Batterieladung enthalten).

5.4 Betreten der Biihne

Zum Betreten der Biihne nur die
A daran  vorgesehenen  Mittel
verwenden.

Zum Betreten der Buhne:

- Die Leiter hinaufsteigen und sich dabei an deren Sprossen oder den
Gelénderpfosten festhalten;

- Die Stange hochheben und die Biihne betreten.

Uberpriifen, daB, wenn man die Biihne betreten hat, die Stange wieder nach unten
gegangen ist und somit den Eingang schliel8t. Steht man auf der Blihne, den
Sicherheitsgurt an den vorgesehenen Haken oder dem Handlauf des Gelanders
befestigen.

Es ist strengstens verboten,
A durch Blockierung der Stange

den Zugang zur Hubarbeitsbiihne
offen zu halten.

Abb.9

5.5 Anlassen der Maschine
Zum Anlassen der Maschine muR der Bediener:

- Den Stop-Knopf des Steuerplatzes am Boden entriegeln und hierzu um ¥4 Drehung im Uhrzeigersinn drehen;

- Den Hauptschliissel am Bodensteuerplatz auf “Hubarbeitshiihne” stellen;

- Den Ziindschlussel abziehen und an einen sicheren Ort legen oder einer verantwortlichen Person am Boden iibergeben, die
mit dem Gebrauch der Notsteuerungen vertraut ist;

- Auf die Hubarbeitshiihne steigen;

- Am Steuerkasten an der Arbeitshiihne (siehe vorherige Abschnitte) den Stop-Knopf entriegeln.

Jetzt kann man bereits damit beginnen, unter Befolgung der in den vorherigen Abschnitten erteilten Anweisungen die
verschiedenen Funktionen zu tétigen.

Damit die Maschine einschalten kann, mu3 die am Grundwagen an der Batterieseite angebrachte
A Leistungs-Schlagtaste aktiviert sein.

Die Leistungs-Schlagtaste zur Aktivierung kréftig herausziehen, bis die Kontakte gekoppelt sind.
Ferner mul das Ladegerédt ausgeschaltet sein (siehe Abschnitt Batterieladung). Wenn das Ladegerat
funktioniert, ist die Maschine abgeschaltet und 1Rt sich nicht einschalten.
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5.6 Anhalten der Maschine
5.6.1 Normales Anhalten

LaRkt man wahrend des normalen Maschiengebrauchs:
- die Bedienungen los, halt das Mandver an. Das Anhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die Bremsung
sanft ist.

5.6.2 Not-Ausschaltung

Sollte es aufgrund gewisser Umsténde notig sein, kann der Bediener von der Hubarbeitshiihne sowie von der Schalttafel am
Boden aus sofort alle Funktionen stoppen.

Wird am Hubarbeitshiihnensteuerplatz:

- die Schlagtaste am Steuerkasten betétigt, erfolgt die sofortige Ausschaltung der Maschine.

Wird am Bodensteuerplatz:

- der Stopknopf betatigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine.

- der Leistungsstopknopf (Batterieseite) betatigt, erfolgt die Unterbrechung der Maschinenspeisung (Unterbrechung des
Stromkreises).

Zur Wiederaufnahme der Arbeit mul} der Bediener:

wenn er sich am Hubarbeitsbilhnensteuerplatz befindet:
- den Stopknopf um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen;

Wenn er sich am Bodensteuerplatz befindet:

- den Stopknopf um % Umdrehung drehen (falls vorhanden).

- die Schlagtaste des Stromkreises (falls vorhanden) - bis zur Kopplung - herausziehen, damit die Maschine wieder gespeist
wird.
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5.7 Manuelle Notabsenkung

A Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.

Im Falle eines Elektrik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfiinrung der Notvorgange

wie folgt verfahren:

- Den Kugelgriff (siehe Abbildung) herausziehen (bei der XS9 E sind beide
Kugelgriffe herauszuziehen).

ACHTUNG:  DIE  NOTSTEUERUNG  LASST  SICH  JEDERZEIT
UNTERBRECHEN, INDEM MAN DEN KNOPF LOSLART.

ﬁ ES IST VERBOTEN, die Steuerung der manuellen Notabsenkung zum Absenken der Arbeitshiihne mit
Uberlasten zu verwenden.

5.8 Anschluf? fiir Werkzeuge

Damit der Bediener auf der Bihne die nétigen Werkzeuge fiir die vorgesehenen Operationen verwenden kann, ist eine Steckdose
(A) zu deren Verbindung mit der Leitung 230V Ws vorhanden.

Zur Aktivierung der Stromleitung (siehe Abb.) ein mit dem Stromnetz 230V Ws 50 Hz verbundenes Kabel in die Dose (B - dieselbe
Dose dient zum Speisen des Ladegeréts ) stecken und den Schutzkontaktschalter (C) auf ON stellen. Es empfiehlt sich, den
Schutzkontaktschalter anhand des dazu vorgesehenen TEST-Knopfes (D) zu Uberpriifen.

W
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Die an den Standardmaschinen angebrachten Steckdosen und Stecker entsprechen den EWG-Vorschriften und sind deshalb
innerhalb der EU verwendbar. Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften oder besonderen Erfordernissen
entsprechende Steckdosen und Stecker erhéltlich.

VAN

An ein Stromnetz mit folgenden Merkmalen anschlieRen:

- Speisespannung 230V * 10%

- Frequenz 50+60 Hz

- Angeschlossene Erdung

- Dem Gesetz entsprechende Sicherheitsvorrichtungen, die vorhanden sind und funktionieren.
Keine mehr als 5 m langen Verlangerungen zum Anschlu an das Stromnetz verwenden.

Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

5.9 Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemé&l den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:

- die Maschine stets in Ruhestellung bringen;

- den Stop-Knopf an der Steuertafel am Boden betatigen;

- die Schllissel von der Steuertafel nehmen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen;
- die Batterie laden (siehe Abschnitt "Wartung).

(2
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6. BEWEGUNG UND TRANSPORT
6.1 Bewegung

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels “ALLGEMEINE GEBRAUCHSVORSCHRIFTEN”,
Abschnitt “Fahren und Lenken” befolgen.

Wenn die Hubarbeitsbiihne vollkommen (oder eine aufgrund gewisser Erfordernisse oder infolge von Versuchen bestimmte Héhe)
abgesenkt ist, [aRt sich die Maschine mit verschiedenen, vom Nutzer wahlbaren Geschwindigkeiten fahren.

Wenn die Maschine hochgeht und eine gewisse Hohe (berschreitet, kdnnen die Maschinen bei abgesenkten Kippschutzschlitten
bis zu einer im Kapitel "Technische Merkmale" angegebenen Hohe mit verringerter (automatischer) Geschwindigkeit fahren.
Folglich ist es wichtig, sich zu vergewissern, daR der Kippschutzschlitten einwandfrei funktioniert und keine Gegenstande im
Wirkungsbereich des Mechanismus vorhanden sind.

ACHTUNG! Kommt beim Fahren mit angehobener Arbeitsbiihne (abgesenkte Schlitten und eingeschaltete
Sicherheitsgeschwindigkeit) eine Erhebung oder ein Schlagloch vor, stiitzt sich die Maschine auf einen oder beide Schlitten und es
besteht keine Gefahr fir den Bediener.

Senkt man jetzt die Arbeitsbiihne ganz ab, kann es vorkommen, daB - falls beide zum Fahren bestimmten R&der vom Boden
angehoben sind - die Maschine den Blockierzustand von selbst nicht verlassen kann. Es ist ein Notschlepp vorzunehmen (siehe
Abschnitt “Notschlepp”).

ACHTUNG! Das Fahrmandver mit angehobener Arbeitsbiihne kann je nach Bestimmungsland
unterschiedlichen Begrenzungen unterliegen. Informieren Sie sich diesbeziiglich bei den Einrichtungen
zum Gesundheitsschutz der Arbeiter am Arbeitsplatz.

Es ist strengstens verboten, das Fahrmandver bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne auf Gelande
durchzufuihren, das nicht waagrecht, fest und eben ist.

Sich vergewissern, dal’ der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine
im Auge behalten.

Vor der Ausfiihrung irgendwelcher Versetzungsvorgange, Uberprifen, ob sich Personen in N&he der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréBter Vorsicht verfahren.

Vor jeder Maschinenversetzung mufl man sich vergewissern, dal} die etwaigen AnschluRstecker von der
Speisestelle losgeldst wurden.

Die Arbeiter diirfen wahrend des Fahrmandvers bei hochgefahrener Hubarbeitsbiihne diese keiner
waagrechten Last aussetzen (die Arbeiter an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Ab einer (je nach Modell unterschiedlichen) gewissen Hohe wird das Fahr- und Lenkmandéver untersagt,
falls die bewegliche Arbeitsbiihne nicht ganz eingefahren ist.

FUR XS9 E: Das Fahr- und Lenkmandver ist bis zu 6 m Arbeitsbithnenhohe erlaubt.

> B b b DB DB DB
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6.2 Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplétze die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Angesichts der Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport (ber die in lhrem Land fir den
StraBBenverkehr vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

VAN

Es wird nahegelegt, vor dem Maschinentransport den Schllissel von der Steuertafel zu ziehen. Es darf
sich niemand in N&he oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen pl6tzlichen
Bewegungen zu vermeiden.

Aus Sicherheitsgrunden die Maschine niemals anhand der Ausleger oder der Blihne anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem man

die Biihne in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Transportieren mul} der Bediener die Maschine auf eine
der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

1)

Anhand von Rutschen und der Fahrsteuerungen an
der Biihne kann man die Maschine direkt auf das
Transportmittel fahren (wenn die Rampensteigung
innerhalb der Gberwindbaren, maximalen Steigung - s.
‘“TECHNISCHE MERKMALE" - liegt und die
Rampentragfahigkeit dem Gewicht angemessen ist).
Falls die zu Uberwindende Steigung stérker als das
Steigungsvermdgen ist, 1Rt sich die Maschine nur dann
anhand der Winde schleppen, wenn der Bediener an
Bord der Arbeitsbiihne gleichzeitig die Fahrsteuerung
einschaltet, um die Standbremse zu entriegeln oder die
Maschine in die Abschleppbedingung versetzt ist (siehe
Abschnitt Notschlepp).

Bei den Versionen mit 4 Verankerungsléchern an den
vier Ecken der Maschine kann diese mit Haken und
Stahlseilen angehoben werden (Sicherheitsfaktor 5,
sieche Maschinengewicht in den technischen Daten), die

Abb.12

et
I i it
(@

laut

nebenstehender Zeichnung an den Lochern

eingehangt werden, die Maschine anheben.

3) Die Maschine mittels Hubwagen angemessener Tragfahigkeit (siehe Maschinengewicht in den “Technischen Merkmalen” zu
Beginn dieses Handbuchs) anheben, dessen Gabeln mindestens so lang wie die Maschinenbreite sein miissen. Die Gabeln
dort an der Maschine einfiihren, wo die beziiglichen Aufkleber angebracht sind. Sollten diese nicht vorhanden sein, ist es
STRENGSTENS VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuheben. Die Anhebung der Maschine mittels Hubwagen

ist ein gefahrlicher Vorgang und darf nur von Fachpersonal durchgeflihrt werden.

> B B

Wenn sich die Maschine auf der Pritsche des Fahrzeugs befindet, sie durch die vorgesehenen Lécher
befestigen.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine tberpriifen. Die Bllhne muss ganz abgesenkt sein.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

| AlRO
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6.2.1  Gelenkgelander

Die Maschine ist mit Gelenkgelander ausgestattet,

die sich nach innen klappen lassen. Durch das

Umklappen der Gelénder kann man das HohenmaR

der Maschine :

- zum Transportieren

- und zum Durchfahren durch Standardtoren
verringern.

Die Gelander auf folgende Weise umklappen:

1) Die bewegliche Arbeitsbiihne (Option)
ausziehen und in der gezeigten Position
blockieren;

2) Den Steuerkasten entfernen;

3) Das vordere Gelander anheben und nach
innen drehen;

4) Die Haltestifte eines der zwei seitlichen
Schiebegel@nder entfernen;

5) das seitliche Schiebegeldander nach innen
drehen und nach unten driicken;

6) Die Vorgange 4 und 5 mit dem anderen
seitlichen Schiebegelander wiederholen;

7) Das Eingangsgelénder anheben und nach
innen drehen:

8) Die zwei seitlichen, stationdren Gelander
anheben und nach innen drehen;

9) Zur Verringerung der gréBten Lange der
Maschine, die bewegliche Arbeitshiihne
einziehen und an der angegebenen Stelle
blockieren.

ACHTUNG! Dieser Vorgang dient nur dazu, die
Hohe der geschlossenen Maschine zu
verringern, damit sie leichter transportiert
werden kann.

Es ist strengstens verboten, die
Hubarbeitsbiihne mit Personen an Bord
anzuheben, wenn die Gelander nicht aufrecht
stehen
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6.3 Notschlepp

Im Falle einer Panne, die Maschine wie folgt schleppen:

- Die Maschine an den vorbereiteten Offnungen anhangen
(dieselben die zum Anheben verwendet werden — siehe vorherige
Abbildungen);

- Den Kugelgriff A am hydraulischen Block ganz abschrauben;

- Den Kugelgriff B am hydraulischen Block ganz anschrauben;

- DenHebel C an der Handpumpe D anschrauben;

- Die manuelle Pumpe so lange betétigen, bis die Steuerung
Widerstand leistet. Auf diese Weise wird die Standbremse
entriegelt;

- Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen
(Achtung: Unter diesen Umstanden ist die Maschine véllig ohne
Bremsen).

- Nach erfolgtem Schleppvorgang die anfanglichen Bedingungen
wieder herstellen.

- Hierzu den Kugelgriff A ganz anschrauben;

- den Kugelgriff B ganz abschrauben.

Abb.14

Diesen Vorgang nur auf ebenem Gelénde durchfihren.

>

Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen (Achtung: Unter diesen Umsténden ist die
Maschine vollig ohne Bremsen).
Nur auf ebenem Boden schleppen.

>
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7. WARTUNG

VAN

AN

Damit man das Blockiersystem der Hubstruktur besser verstent,
nebenstehende Abbildung betrachten, bevor darin nétige
Wartungen oder Reparaturen gemacht werden.

Die folgend beschriebenen Wartungsvorgange gelten flr eine Maschine, die unter normalen Bedingungen
verwendet wird. Im Falle schwieriger Gebrauchsbedingungen (AuRentemperaturen, korrosive Umfelder
usw.) wenden Sie sich zwecks Anderung der Eingriffshaufigkeit an den AIRO Kundendienst.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen. Alle
Wartungsvorgange haben entsprechend den Bestimmungen Uber die Sicherheit der Arbeiter zu erfolgen
(Arbeitsraume, geeignete personliche Schutzausristungen, usw.).

Die Wartungsvorgange durchfiihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von der Steuertafel
gezogen ist und die Buhne in Ruhestellung gestellt wurde.

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgénge durchfiihren. Bei
Bedarf (z. B. Panne, Reifenaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Wahrend der Arbeiten sicherstellen, dal die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit sich die
Ausleger nicht aus Versehen absenken kénnen.

Die Schmiermittel, Hydraulikdle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt
und mit voller Sicherheit unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden.

Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten verursachen. Sich mit Wasser und
Seife waschen und reichlich nachspiilen.

Auch der Kontakt mit den Augen, inshesondere mit Elektrolyten, ist geféahrlich; reichlich mit Wasser
spulen und den Arzt aufsuchen.

Die Batteriekabel loslosen und die Batterien im Falle von Schweilungsarbeiten schiitzen.

Im Falle des Austauschs von Bauteilen, nur Original-Ersatzteile verwenden.

Die eventuell angeschlossenen 220V Ws und/oder 380V Ws losldsen.

ACHTUNG! ES IST STRENGSTENS VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG STEHENDE
MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN ZU ANDERN.

Abb.15a

Abb.15b
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7.1 Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile missen
auf angemessene Weise geschiitzt sein:

- die Steuerplatze (am Boden und auf der Hubarbeitshiihne);

- alle Elektrokasten und allgemein die elektrischen Vorrichtungen;

- die Elektromotoren.

é Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:

- die Maschine abtrocknen;

- alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit iberpriifen;

- die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen und die Gleitwege schmieren.

7.2 Allgemeine Wartung

Die nachstehende Tabelle enthélt die vorgesehenen, wichtigsten Wartungsvorgénge. Hierzu wird daran erinnert, daR die Maschine
mit einem Stundenzéhler ausgestattet ist.

Vorgang Haufigkeit

Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Nach den ersten 10
Betriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nach den ersten 10
Betriebsstunden

Batteriezustand (Ladung und Flissigkeitsstand) Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Monatlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Monatlich
Schmierung der Gelenke / Gleitschuhe Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen" Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der elektrischen Verbindungen. Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der hydraulischen Verbindungen. Jahrlich
RegelméaRige Betriebskontrolle und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Uberpriifung des Betriebs des Inklinometers Jahrlich
Betriebskontrolle der Lastkontrollvorrichtung auf der Hubarbeitshiihne Jahrlich
Uberpriifung der Eichung des allgemeinen Uberdruckventils Jahrlich
Uberpriifung der Eichung des Uberdruckventils des Hubkreises Jahrlich
Betriebspriifung des Mikroschalter M1 Jahrlich
Betriebspriifung der Mikroschalter M3A+ M3B Jahrlich
Betriebspriifung des Mikroschalters M5 Jahrlich
Betriebspriifung der Mikroschalter MPT1 und MPT2 Jahrlich
Wirksamkeitspriifung des Bremssystems Jahrlich
Wirksamkeitspriifung der Notvorrichtungen Jahrlich
Die Funktionstiichtigkeit des “Totmann”-Schalters Uberpriifen Jahrlich
Ersatz Hydraulikfilter Zweijahrlich
Volliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich
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7.2.1 Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile tberprifen und
diese falls notig befestigen:

1)

2)
3)
4)

Ul

Ré&dermuttern;

Haltesplinte der Radermuttern;

Schrauben zur Befestigung des Fahrmotors;
Schrauben zur Befestigung der
Standbremsen;

Befestigung des Lenkzylinders;

Schrauben zur Befestigung der Bihne und
der Gelénder;

mechanische Endanschlage der beweglichen
Arbeitsbilhne;

Hydraulische Anschlisse;

Dorne und Stifte der Armbolzen;

Beim Anziehen der Schrauben auf folgende
Tabelle Bezug nehmen.

Abb.16

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 39 0.49 4.9
M5 0.55 55 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2 Einfettung

Die Gelenkstellen der Anhebestruktur sind mit
selbstschmierenden Buchsen ausgestattet, die
keiner Wartung bediirfen. Es wird geraten,
mindestens 1 mal im Monat mit einer Spachtel
oder einem Pinsel die folgenden Gleitfihrungen zu
schmieren:
a) Die Gleitbacken der ausziehbaren
Struktur am Wagen;
b) Die Gleitbacken der ausziehbaren
Struktur unter der Arbeitshiihne;
c) Die Kontrastgleitbacken der beweglichen
Arbeitsbithne (Option).
Ferner wird daran erinnert, die 0. g. Gelenkstellen
zu schmieren:
- nach dem Waschen der Maschine;
- vor dem Gebrauch der Maschine nach einem
langen Stillstand;
- nach dem Gebrauch unter besonders
widrigen Bedingungen (starke Feuchtigkeit;
sehr staubig; im Kiistenbereich; usw.)

Vor dem Schmieren, sorgfaltig mit einem feuchten
Lappen reinigen. Alle auf nebenstehender
Abbildung markierten Stellen (und folglich alle mit
Schmiernippel versehenen Gelenkstellen) mit Fett
Typ

ESSO BEACON-EP2
oder einem gleichartigen Fett schmieren.

Abb.17
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723 Standkontrolle und Wechsel des
Hydraulikols

Mindestens 1 x im Monat anhand des Verschlusses mit
dem MeRstab (Teill A nebenstehender Abbildung)
Uberpriifen, daR der Stand stets zwischen dem Hdchst-
und Mindestwert liegt. Gegebenenfalls bis zum
vorgesehenen Hochststand nachfiillen. Die Standkontrolle
des Hydraulikéls hat bei ganz abgesenkter Arbeitsbiihne
zu erfolgen.

Mindestens alle 2 Jahre vollkommen das Hydraulikél des
Behalters wechseln.

Zum Entleeren des Tanks einen Behdlter unter den
Verschlul? B stellen und diesen abschrauben.

Die im Tank der verschiedenen Modelle enthaltenen
Mengen Ol sind im Abschnitt "Technische Merkmale"
angegeben”.

Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

Nur die in der folgenden Ubersichtstabelle angegebenen Ole verwenden.

7.2.4 Reinigung /  Austausch der
Hydraulikfilter

7.24.1 Saugfilter: Reinigung / Austausch

Alle Modelle sind mit Saugfilter ausgestattet, der im
Tankinneren angeflanscht ist. Es ist empfehlenswert,
diesen mindestens alle zwei Jahre zu reinigen und
auszutauschen.

Zum Reinigen oder Ersetzen der im Tank angebrachten

Saugfilter muf3 man (siehe Abbildung):

- Die Maschine ausschalten und hierzu auf die
Schlagtaste am Bodensteuerplatz driicken;

- die Speisekabel der Elektropumpen loslésen;

- den Hydrauliktank entleeren;

- den Kopplungsflansch A abschrauben, indem man die
vier Schrauben lockert (5-mm-Sechskantstiftschliissel);

- die Elektropumpe aus dem Tank entnehmen (jede
Elektropumpe wiegt ca. 30 kg);

- den Filter B vom Saugrohr abschrauben und mit
Losemittel reinigen und vom Anschlu aus mit
Druckluft  hindurchblasen  oder eventuell das
Filterelement ersetzen;

- Zur Wiederherstellung des urspriinglichen Zustandes,
die o0.9. Vorgange auf umgekehrte Reihenfolge
wiederholen.
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7.24.2 Ricklauffilter: Austausch

Der Ricklauffilter A st direkt am Hydrauliksteurblock

angeflanscht.

Der Rucklauffilter verfligt Uber einen Verstopfungsanzeiger

B zur Anzeige, wann er ersetzt werden muf.

Wahrend des Normalbetriebs steht der Zeiger des

Anzeigers im griinen Bereich. Steht er im roten Bereich,

muf3 der Filter ausgetauscht werden. Filteraustausch:

- Die Maschine ausschalten und hierzu auf die
Schlagtaste am Bodensteuerplatz driicken;

- Den Hydraulikbehélter entleeren oder die Arbeitshiihne
ganz anheben, damit der Olstand im Behélter ganz

niedrig ist.

- Den Filter abschrauben und hierzu mit dem speziellen
Filterwerkzeug gegen Uhrzeigersinn drehen;

- Den neuen Filter anschrauben, indem man ihn mit dem
speziellen Filterwerkzeug im Uhrzeigersinn dreht.

Wahrend o. g. Vorginge etwas Ol kann entweichen. In
diesem Fall muR man dieses mit einem Lappen entfernen
oder einen Behélter darunter aufstellen und abflielen

lassen.

Abb. 20

Zum Austausch der Filter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kundendienst

beantragen.

Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den Stand des Hydraulikéls im Tank Gberpriifen.

HYDRAULIKOL
MARKE (0°C +55°C)
ESSO alnvarol EP46
AGIP Arnica 45
ELF Hydrelf DS46
SHELL Tellus SX46
BP Energol SHF46
TEXACO Rando NDZ346
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7.25 Einstellung und Wirksamkeitskontrolle des
Inklinometers

Das (in den zwei mdglichen Optionen 1 und 2 dargestellte)

Inklinometer braucht normalerweise nicht eingestellt zu werden,

weil es vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung befindet sich am Grundwagen in Mitte der

Hubstruktur und kontrolliert die Neigung der Maschine. Falls diese

die zulassige Neigung Uberschreitet:

- untersagt die Anhebung;

- Uuntersagt das Fahren, wenn die Hubarbeitsbiihne auf einer
gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschiedlich);

- zeigt mittels Akustiksignal und Kontroll-Lampe auf der
Hubarbeitshiihne (siehe “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”)
an, daf3 die Maschine nicht standfest ist.

Eine Einstellung ist nur nétig, wenn die Vorrichtung ersetzt wird.

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstuchtigkeit tberprifen.

Zur Uberpriifung des Inklinometerbetriebs (beide Typen) muR die
Maschine geneigt werden; Hierzu die in folgender Tabelle
angegebenen Unterlagen unter die R&der legen. Unter diesen
Bedingungen darf der akustische Melder an der Hubarbeitsbiihne
nicht erténen. Eine Anhebung von ca. 1 m vornehmen und die
Hubstruktur von Hand zum Schwanken bringen (Simulation des
dynamischen Effekts). Nach ca. 3 Sekunden missen der
akustische Melder und die rote Kontrolleuchte an der Abb.21
Hubarbeitsbiihne einschalten: Die Hubarbeitshilhne 146t sich nicht
mehr anheben und fahren. Die einzig zuldssige Bewegung ist die Absenkung. Diese Prifung ist in allen vier Richtungen
durchzufiihren.

Das Inklinometer Typ 1 darf nur von Fachpersonal geeicht werden.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

Das Inklinometer Typ 2 kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher Grenze
der Quer- und Langsstandfestigkeit, erfolgt die Kontrolle nur im Vergleich zu einer Achse (X).

Zur Einstellung des Inklinometers Typ 2 im Vergleich zur Langsachse (normalerweise Achse X):

- Wenn sich die Maschine auf waagrechtem Gelande befindet, mittels der Wasserwaage (E) Uberprifen, dal das Inklinometer
waagrecht ist und eventuell durch Verstellen der Schrauben (C) dessen Lage berichtigen.

- Eine Unterlage laut MaR (A) unter die zwei Hinterréder legen (siehe folgende Tabelle);

- Die Justierschraube (Trimmer) (D), genannt “X AXIS TRIP”", verstellen: Zum Erhéhen des Einsatzbereichs zuschrauben, zum
Verringern aufschrauben, bis die Akustikanzeige des Hubarbeitshiihnensteuerplatzes ertont.

Zur Einstellung des Inklinometers Typ 2 im Vergleich zur Langsachse (normalerweise Achse Y):

- Wenn sich die Maschine auf waagrechtem Gelande befindet, mittels der Wasserwaage (E) Uberprifen, dal das Inklinometer
waagrecht ist und eventuell durch Verstellen der Schrauben (C) dessen Lage berichtigen.

- Eine Unterlage laut MaR (B) unter die zwei seitlichen Rader legen (siehe folgende Tabelle);

- Die Justierschraube (Trimmer) (F), genannt “Y AXIS TRIP”, verstellen: Zum Erhéhen des Einsatzbereichs zuschrauben, zum
Verringern aufschrauben, bis die Akustikanzeige des Hubarbeitshilhnensteuerplatzes ertont.

ACHTUNG!! Das Inklinometer greift nach circa 3 Sekunden, wenn der Eichungswinkel erreicht wurde, ein. Deshalb sind
diese Einstellungen mit groBter Aufmerksamkeit durchzufiihren.
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DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR DURCH
SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.
DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

UNTERLAGE XSTE XS8 E XS89 E
A[mm] 35 28 23
B [mm] 17 12 12
7.2.6 Einstellung und Wirksamkeitskontrolle des

Uberdruckventils des Hubkreises

Bei den selbstfahrenden Hubarbeitshiihnen der Serie XS Auf
jeden Fall ist ein Uberdruckventil am Anhebungskreis angebracht,
um gefahrliche Uberdriicke zu vermeiden. Normalerweise bedarf
dieses Ventil keiner Einstellung, weil es vor der Lieferung der
Maschine im Werk geeicht wurde.

Dieses System:
- verhindert, daR die Biihne auf mehr als 1,5-3 m vom Boden

hochgeht, wenn die Last auf der Blihne um 75% die Nennlast
Uberschreitet;
Durch Entfernung der dbermaRigen Last kann die Maschine
wieder verwendet werden.

Die Systemeichung ist ndtig, wenn:
- das hydraulische Steuergerat ersetzt wird;
- wenn das Uberdruckventil ersetzt wurde.

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstiichtigkeit tiberpriifen.

Zur_Kontrolle des Betriebs des Uberdruckventils am

Anhebungskreis:

- Das Lastkontrollsystem hemmen (nur Fachpersonal — siehe
nachstehende Anweisungen);

- Die Hubarbeitsblihne ganz absenken;

- Eine Last gleich der Nenntragfahigkeit auf die
Hubarbeitsbilhne laden und mittels der Steuerungen am
Boden (iberpriifen, ob die Hubarbeitshilhne imstande ist, bis
zur max. Hohe hochzugehen;

- Die Hubarbeitshilhne ganz absenken und eine Last gleich
75% der Nenntragfahigkeit hinzufugen;

- Mittels der Steuerungen am Boden die Anhebung vornehmen;

- Funktioniert das System ordnungsgemaB, geht die
Hubarbeitshiihne langsam bis zur Stelle des gréften
Kraftaufwands hoch (normalerweise,  wenn die
Hubarbeitshiihne 1,5+3 m hoch vom Boden steht) und hélt
dann an.

Zur Eichung des Uberdruckventils am Anhebungskreis:

- Das Lastkontrollsystem hemmen (nur Fachpersonal - siehe nachstehende Anweisungen);
- Die Mikroschalter M1 und M3 hemmen (nur Fachpersonal);

- Die Hubarbeitsblihne ganz absenken;

- Das Uberdruckventil A des Hubkreises auffinden;
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- Eine Last gleich der Nenntragfahigkeit auf die Hubarbeitshiihne laden und mittels der Steuerungen am Boden berpriifen, ob
die Hubarbeitshiihne imstande ist, bis zur max. Hohe hochzugehen;

- Die Hubarbeitshiihne ganz absenken und eine Last gleich 75% der Nenntragfahigkeit hinzufiigen;

- Die Schutzkappe B des Uberdruckventils entfernen und die Gegenmutter des Einstellstifts abschrauben;

- Durch den Steuerplatz am Boden eine Anhebung vornehmen und anhand des Regelungsstifts C das Uberdruckventil so
einstellen, dal? die Biihne die Stelle des gréiten Kraftaufwands mit Nennlast nicht Giberwinden kann (normalerweise, wenn die
Hubarbeitshiihne 1,5+3 m hoch vom Boden steht);

- Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen und die Schutzkappe wieder

aufsetzen.
ACHTUNG!

ﬁ Der Eichungsvorgang hat durch Fachpersonal zu erfolgen. Er kann nicht vom Bediener vorgenommen
werden.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

7.2.7  Betriebsprifung und Einstellung der Uberlastkontrollvorrichtung auf der Biihne

Die selbstfahrenden AIRO Hubarbeitsbiihnen der Serie XS sind mit einem ausgedachten System zur Kontrolle der Uberlast auf der

Arbeitsbilhne ausgestattet.

Das Uberlastkontrolisystem bedarf normalerweise keiner Einstellung, weil es vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Last auf der Hubarbeitsbihne:

- untersagt alle Bewegungen, falls die Arbeitsbilhne um 30% im Vergleich zur Nennlast (iberbelastet ist (bei angehobener
Arbeitsbithne sind das Fahren und Lenken untersagt);

- zeigt mittels akustischem Melder und Kontrolleuchte an der Arbeitsbiihne (Option Maschinen ON-OFF, siehe “Allgemeine
Gebrauchsvorschriften”) die Uberlastbedingung an.

Durch Entfernung der ibermaRigen Last kann die Maschine wieder verwendet werden.
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7.27.1 Uberlastkontrollsystem mit Verformungsgeber

Diese Vorrichtung kontrolliert die Last auf der Hubarbeitsbiihne:

- untersagt alle Bewegungen, falls die Arbeitsbiihne um 30% (*) im Vergleich
zur Nennlast Uberbelastet ist und sich auBerhalb der Ruhestellung befindet.

- sie zeigt mittels Akustiksignal und Kontroll-Lampe auf der Hubarbeitshiihne
(siehe “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) an, daf8 eine Uberlast vorhanden
ist.

Durch Entfernung der (ibermaRigen Last kann die Maschine wieder verwendet

werden.

Das Uberlastkontrollsystem besteht aus:

- Verformungsgeber (A) (Ladesensor);

- Platine (B) zur Eichung der Vorrichtung (die Platine befindet sich in dem am
Wagen befestigten Kasten).

Die Systemeichung ist nétig, wenn:

- eines der Bauteile des Systems ersetzt wird;

- trotz der Entfernung des ubermaRigen Gewichts die Gefahrenbedingung
angezeigt bleibt.

Zum Eichen der Vorrichtung wie folgt vorgehen:

- Die Maschine ausschalten;

- Den Kasten, in dem sich die Platine C befindet, 6ffnen.

- Ohne Last auf der Arbeitsbiihne eine Briicke am Verbinder G anstecken.

- Die Maschine einschalten:

- Aufden Knopf D driicken (die gelbe und rote Kontrolleuchte schalten ein).

- Auf den Knopf E dricken (ein paar Sekunden lang wird die rote
Kontrolleuchte starker leuchten), um das Ladesystem riickzustellen.

- Ein Gewicht gleich der Nennlast plus 25% am (iberhdngendsten Teil der
Arbeitshithne auflegen.

- Auf den Knopf F driicken (es leuchtet ein paar Sekunden lang die griine
Kontrolleuchte auf).

- Zum Abspringen vom Eichungsverfahren erneut auf den Knopf D driicken
(die gelbe Kontrolleuchte erlischt und falls das Verfahren richtig durchgefiihrt Abb. 31

wurde, bleibt die rote Kontrolleuchte eingeschaltet und verweist auf die
Uberlast).

- Die Maschine ausschalten;

- Die Briicke am Verbinder G o6ffnen.

- Die Maschine einschalten;

- Uberpriifen, daR beim Entfernen der Uberlast von 25% (auf der Arbeitshiihne verbleibt nur die Nennlast) in keiner der
Arbeitsbiihnenstellungen (abgesenkte, angehobene Arbeitshilhne, wahrend des Fahrens, bei gedrehter Arbeitshiihne) die
Alarmbedingung auftritt.

- Wenn die Einstellung beendet ist, den Kasten, in dem sich die Platine befindet, schliel3en.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR DURCH
SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.
DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.217.2 Umgehung des Kontrollsystems

LaRt sich das System auf folgende Weise umgehen:

- Den Verbinder A'im Inneren des Steuerkastens auffinden.

- Die Verbindung loslésen.

- Den Verbinder B (Umgehung) auffinden, der UGblicherweise mit
einer Schelle am Verbinder A befestigt ist.

- Anstelle des Verbinder A den Verbinder B einstecken.

Nach Durchfiihrung dieses Vorgangs ist die Maschine ohne

Uberlastkontrollsystem.

ACHTUNG!

DIESER VORGANG IST NUR FUR NOTVERSETZUNGEN IM FALLE EINES DEFEKTS ODER WENN SICH
A DAS SYSTEM NICHT EICHEN LASST ERLAUBT. KEINESFALLS DIE MASCHINE VERWENDEN, WENN DIE
UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG NICHT FUNKTIONSTUCHTIG IST.
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7.2.8 Einstellung und Wirksamkeitskontrolle des
Hauptiiberdruckventils

Das allgemeine  Uberdruckventil  kontrolliert den  max.
Betriebsdruck beim Fahren. Normalerweise bedarf dieses Ventil
keiner Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine im Werk
geeicht wurde.

Eine Eichung des Hauptiiberdruckventils ist nétig:
- das hydraulische Steuergerat ersetzt wird;
- wenn das Uberdruckventil ersetzt wurde.

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstiichtigkeit tiberpriifen.

Zur Eichung des allgemeinen Uberdruckventils:

- Das Speisekabel des Anhebeelektroventils (EV4) loslésen.

- Einen Druckmesser mit Anzeige bis mindestens 250 Bar in
den Schnellanschluss A (1/4" BSP) stecken.

- Das allgemeine Uberdruckventil B auffinden.

- Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

- Durch den Bodensteuerplatz Anhebemanéver machen und
anhand des Regelungsstifts das Uberdruckventil so einstellen,
daB sich der im Kapitel “Technische Merkmale” angeflihrte
Druckwert ergibt.

- Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift anhand der
Gegenmutter befestigen und die Schutzkappe wieder
aufsetzen.

DA _ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG
HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR
DURCH SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.2.9 Einstellung und Wirksamkeitskontrolle der
Bremsventile (Ausgleichsventile)

Diese Ventile (in einigen Fallen kann nur ein Ventil vorgesehen
sein) kontrollieren den min. Betriebsdruck beim Fahren (in beiden
Richtungen) und beeinflussen die dynamische Bremsung und die
Fahrgeschwindigkeit. Diese Ventile bedurfen normalerweise keiner
Einstellung, weil sie vor der Lieferung der Maschine im Werk
geeicht wurden.

Die Bremsventil dienen zum Anhalten der Maschine beim
Loslassen der Fahrsteuerungen. Hat die Maschine angehalten,
verbleibt die Maschine durch das Eingreifen der Standbremsen in
ihrer Stellung.

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstiichtigkeit tiberpriifen.

Zur Betriebspriifung des Bremssystems:

Die ganz abgesenkte Hubarbeitsbiihne auf ebenem,
hindernisfreiem Geldnde abstellen, die Fahrsteuerung
betdtigen und wenn die Hdchstgeschwindigkeit erreicht
wurde, die Steuerung loslassen.

Funktioniert das Bremssystem ordnungsgemal, muf} die
Maschine innerhalb eines Bremswegs von 60 cm anhalten.
Auf jeden Fall ist das Bremssystem imstande, die Maschine
auf den im Kapitel “Technische Merkmale” vorgesehenen
Neigungen zu stoppen und zu halten (natirlich ist der
Bremsweg bei Gefélle langer; mit Mindestgeschwindigkeit
abwaérts fahren). Abb.27

Eine Eichung beider Bremsventile ist notig:

wenn das hydraulische Aggregat A ersetzt wurde.
wenn eines oder beide Bremsventile ausgetauscht wurden (in einigen Féllen kann nur ein Ventil vorgesehen sein).

Zur Eichung der Bremsventile:

Das hydraulische Aggregat A auffinden.

Die Bremsventile B (eines pro Fahrrichtung - in einigen Féllen kann nur ein Ventil vorgesehen sein) auffinden.

Einen Druckmesser mit Anzeige bis mindestens 250 Bar in den Schnellanschluss (1/4" BSP) des hydraulischen
Steuergehauses stecken.

Am Steuerkasten an der Hubarbeitsbihne die Mindestfahrgeschwindigkeit wahlen.

Die Gegenmuttern C des Regelungsstifts abschrauben.

Durch den Steuerplatz an der Hubarbeitsbiihne auf ebenem Geldnde und gerader Strecke ein Fahrmandver (in der vom Ventil
beeinflussten Richtung) machen und anhand des Regelungsstifts D das Bremsventil (dieser Fahrrichtung) so einstellen, da
sich der verlangte Druckwert ergibt. (Diese Angabe konnen Sie telefonisch beim Kundendienst in Ihrer N&he erfragen).

Wurde der erforderliche Druckwert erreicht, muss man Uberprifen, ob das Ventil zur Kontrolle der Bremsung in
entgegengesetzter Richtung (falls vorhanden - in einigen Féllen kann nur ein Ventil vorgesehen sein) seine Einstellung
beibehalten hat.

Wenn die Einstellungen beendet sind (die Druckwerte in den zwei Richtungen diirfen nicht mehr als + 5 Bar voneinander
abweichen), den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR DURCH

SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.2.10 Wirksamkeitskontrolle der Sicherheitsmikroschalter

Alle Mikroschalter befinden sich am Grundwagen sowie an der
Arbeitsbiihne und sie sind durch ein Erkennungschild gekennzeichnet.

Mikroschalterbetrieb:

- M1 schaltet die Sicherheitsgeschwindigkeit beim Fahren (alle
Modelle, die zum Fahren bei angehobener Hubarbeitshiihne
beféhigt sind) ein, wenn die Hubarbeitsbiihne mehr als ca. 2 m
hoch vom Boden steht; er unterbricht die Absenkbewegung

automatisch in der Position, in der der senkrechte Abstand

zwischen den Scherenenden groRer als 50 mm ist. Bei dieser

Bedingung verweist der akustische Bewegungsmelder auf die

geféhrliche Situation und erhoht seine Frequenz. Der Bediener

auf der Arbeitshilhne muR die Absenksteuerung loslassen und

auf das Erléschen des akustischen Melders warten (circa 3

Sekunden); dann kann die Absenksteuerung wieder betatigt

werden.

- M3A+M3B (nur an XS9 E vorhanden) begrenzen den Hublauf
der Arbeitshiihne in (circa) 6 m Héhe, falls die Betriebsart “2
Personen” eingestellt wurde. Befindet sich die Arbeitshiihne circa
mehr als 2 m hoch vom Boden, speichert der Mikroschalter die
gewdhlte Betriebsart “1 Person”.

- M5 kontrolliert die Ausziehung der beweglichen Arbeitsbiihne
(Option). Bei ausgezogener Arbeitshihne:

- Es wird automatisch die max. Tragfahigkeit der Arbeitsbiihne
auf 120 kg einschlieBlich einer Person verringert (Standard-
Lastkontrollsystem) — oder

- es wird das Lastkontrollsystem der beweglichen Bihne
aktiviert (als Option vorgesehenes Lastkontrollsystem).

- es wird die Fahr- und Lenksteuerung untersagt (ab einer je
nach Modell unterschiedlichen gewissen Hohe der
Hubarbeitshiihne).

- MPT1 und MPT2 kontrollieren die Positionierung der zwei
Kippschutzschlitten (Pot-hole): Bei einem oder beiden gedffneten
Mikroschaltern  (angehobene oder nicht ganz abgesenkte
Schlitten) wird das Fahren untersagt, falls die Arbeitsbiihne mehr

als circa 2 m hoch vom Boden angehoben ist (betétigter M1);
deren Funktion ist ausgeschlossen, wenn die Arbeitsbiihne abgesenkt ist (M1 frei).

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstiichtigkeit tiberpriifen.
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7.2.11 Kontrolle  der  Funktionstiichtigkeit  der
Vorrichtung; Kontrolle der Isolierung der elektrischen
Anlage

Um ungesteuerte, durch plétzliche Kontakte zwischen den

Batteriepolen, dem Gehause und einem elektrischen Trieb bedingte

Bewegungen zu vermeiden, kontrolliert eine am Wagen

angebrachte Vorrichtung, daR die Elektrik der Maschine von deren

Struktur isoliert bleibt. Diese Vorrichtung bei mangelnder Isolierung

eines der beiden Batteriepole:

- untersagt alle Maschinenmandver;

- signalisiert dem Bediener an Bord der Arbeitshiihne die
gefahrliche Situation durch gleichzeitiges Aufleuchten der
Kontrolleuchten und das Erténen des akustischen Melders an
der  Arbeitshihne  (siehe  Abschnitt LAllgemeine
Gebrauchsvorschriften®).

Mindestens einmal im Jahr die Betriebstiichtigkeit tiberpriifen.

Zur Kontrolle des Betriebs der Vorrichtung:

- Die am Grundwagen an der Batterieseite angebrachte

Vorrichtung A auffinden.

- Mit einem Werkzeug aus Metall (Schraubenzieher) den _
seitlichen Stift B (oder C) mit dem mittleren Stift D in fig.29
Verbindung bringen.

- Bei dieser Bedingung (Simulation der mangelnden Isolierung von einem oder zwei Batteriepolen) leuchtet die rote LED E auf
und der in die Vorrichtung eingebaute akustische Melder F ertont.

- Ohne die Maschine abzuschalten (die Alarmsimulation bleibt gespeichert) sich an Bord der Arbeitsbiihne begeben und
versuchen, ein Maschinenmandéver auszufiihren (siehe Abschnitt “allgemeine Gebrauchsvorschriften”).

- Es darf kein Mangver funktionieren und die Alarmbedingung wird durch gleichzeitiges Aufleuchten der LEDs H+L+M (siehe
Abschnitt “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) und Erténen des akustischen Melders an der Arbeitshilhne angezeigt.

- Bei Simulation der mangelnden Isolierung, die Schlagtaste an der Arbeitshilhne betétigen und wieder einschalten, somit
funktioniert die Maschine wieder einwandfrei.

Im Falle eines Defekts, und wenn die Vorrichtung nicht ausgetauscht werden kann, 1aBt sich durch Verbindung der
Kabelschuhe N und P (mittels Litze mit mannlichen Kabelschuhen an beiden Enden) eine Umgehung des Systems
vornehmen, damit man die Maschine bewegen und zur Wartung in eine sichere Stellung bringen kann.

ACHTUNG!! BEI DIESER BEDINGUNG KANN DIE MASCHINE ALLE MANOVER AUSFUHREN, ABER DIE KONTROLLE DER
ISOLIERUNG DER ELEKTRISCHEN ANLAGE IST DEAKTIVIERT. DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTBEWEGUNG
ERLAUBT. NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER UBERLASTKONTROLLVORRICHTUNG VERWENDEN.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR DURCH
SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

7.2.12 Kontrolle der Funktionstiichtigkeit des “Totmann”-Schalters

Der korrekte Betrieb der Einrichtung besteht darin, dass sich kein Maschinenmanéver vom Arbeitsblihnen-Steuerplatz aus tatigen
lasst, wenn nicht zuvor der “Totmann”-Schalter betatigt wurde. Wird langer als 10 Sekunden auf ihn gedriickt, ohne dass ein
Mandver erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, muss man den
“Totmann”-Schalter loslassen und erneut betétigen.
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7.2.13 Batterie

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.213.1 Allgemeine Hinweise

+ Bei neuen Batterien nicht warten, bis der Zustand leere Batterie signalisiert wird, bevor man sie wieder aufladet. Die ersten 4/5
mal die Batterie nach 3 oder 4 Stunden nachladen.

* Neue Batterien erreichen die volle Leistung nach circa zehn Entlade- und Ladezyklen.

+ Die Batterie in beliifteten Raumlichkeiten aufladen und die Stopsel 6ffnen, damit beim Laden das Gas entweichen kann.

* Zum Anschluf des Ladegeréts an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verléngerungen verwenden.

+ Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm)

+ Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

» Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen néhern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

+ Keine provisorischen oder ungewdhnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

+ Die Endklemmen missen gut geschlossen sein und diirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel missen gut erhaltene
Isolierungen haben.

* Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

* Keine Werkzeuge oder andere Metallgegensténde auf die Batterie legen.

* Sicherstellen, dal3 der Elektrolytstand ca. 5-7 mm Uber dem Spritzblech liegt.

+ Wéhrend der Ladung die Elektrolyttemperatur tiberpriifen. Sie soll nicht héher als max. 45°C sein.

+ Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfilllung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen.

7.2.13.2 Wartung der Batterie

* Bei normaler Verwendung ist der Wasserverbrauch so, daR die Nachftillung nur wéchentlich erfolgen muR.

* Nur destilliertes oder demineralisiertes Wasser nachfiillen.

+ Die Nachfiillung hat nach der Ladung zu erfolgen, und der Elektrolytstand muf3 ca. 5-7 mm tber dem Spritzblech liegen.

* Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfiillung, genau die Anweisungen der Batteriegebrauchsanleitung
befolgen.

+ Die Batterieentladung muf3 beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitit aufgebraucht wurden. Eine Gbermé&Rige und
langer dauernde Entladung fiihrt zu endgiiltigen Batterieschaden.

+ Die Batterie gemaR der in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

+ Die Stopsel und die Anschliisse bedeckt und trocken halten. Deren Sauberhaltung bedeutet fortwéhrende elektrische Isolierung,
besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

* Bei Betriebsstorungen, die auf die Batterie zurlickzufiihren sind, nicht selbst eingreifen sondern den technischen Kundendienst
rufen.
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7.2.13.3 Ladung der Batterie

Das wahrend der Batterieladung entstehende Gas ist explosiv; die Ladung deshalb in belufteten
Raumlichkeiten, wo keine Brand- oder Explosionsgefahr besteht und Loschgerate zur Verfligung stehen,
vornehmen.

Das Ladegerét an ein Stromnetz anschlieRen, das folgende Merkmale hat:

- Speisespannung 230V * 10%

- Frequenz 50+60 Hz

- Angeschlossene Erdung.

A Zum Anschluf3 des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.
Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Der Anschluf an Stromnetze, die nicht tber 0. g. Merkmale verfugen, IST VERBOTEN. Die Nichteinhaltung
der 0. g. Anweisungen konnte einen nicht einwandfreien Betrieb des Ladegerats mit folglichen, nicht in
der Garantie vorgesehenen Schéden verursachen.

ACHTUNG!! Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerat muf3 die Dichte des Elektrolyts
zwischen 1.260 und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.

Ladegerat
Einphasen-Wandstecker
Hauptschalter (Schutzschalter)
Rote Anzeige-Led Ladung (Start)
Gelbe Anzeige-Led Ladung (80%)
Griine Anzeige-Led Ladung (100%)
Innere Schmelzsicherungen
Ladegeratschalter

TOTMMOO W@ >
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Zur Verwendung des Ladegeréts wie folgt verfahren:

N Das Ladegerat anhand des Steckers B mit einer Steckdose 230V 50-60Hz verbinden, die uber alle Schutzvorrichtungen laut
den diesbeziiglich geltenden Bestimmungen verfiigt.

N Den Hauptschalter C (Schutzschalter) und den Ladegeratschalter H einschalten, indem man sie auf ON stellt.

n Anhand der LED D den Zustand des Ladegeratanschlusses tberpriifen (leuchtet sie, ist das ein Anzeichen fiir den erfolgten
AnschluB und die Anfangsphase der Ladung). Bei eingeschaltetem Ladegerét, ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

n Das Aufleuchten der gelben Led E zeigt an, dal? die Batterie 80% der Ladung erreicht hat.

n Das Aufleuchten der LED F (griin) bedeutet, daB die Ladung beendet ist. Bleibt es am Stromnetz angeschlossen, gibt das
Ladegerat weiterhin einen minimalen “Pufferstrom” mit gleichbleibender Spannung ab.

Zum Trennen des Ladegerats von der 230-V-Speisung gibt es zwei Mdglichkeiten:

N Den Ladegeratschalter H ausschalten, indem man ihn auf OFF stellt.

n Den Hauptschalter (Schutzschalter) C ausschalten, indem man ihn auf OFF stellt (in diesem Fall wird auch der
Stromleitungskreis der Arbeitshiihne gedffnet).

7.213.3.1 Ladegerét: Fehleranzeige

Die blinkende LED an der zuvor beschriebenen Ladegeratanzeige weist darauf hin, dal? eine Alarmsituation eingetreten ist:

Signalisierung Art des Alarms Beschreibung des Problems und Abhilfe
GRON blinkt Timeout Phase 1 und/oder_Fihqse 2 rqlt l&ngerer Dauer als maximal zuldssig ist

(die Batteriekapazitét iberprifen).

ROT-GELB blinken Batteriestrom Mangelnde Kontrolle des Ausgangsstroms (Defekt der Kontrollogik).

ROT-GRUN blinken Batteriespannung Mangelnde Kontrolle _der Ausgangsspannung (losgeldste Batterie oder
Defekt der Kontrollogik).

ROT-GELB-GRUN hlinken Thermoschalter Uberhitzung der Halbleiter (tiberprifen, ob der Lufter funktioniert).
ACHTUNG!

A Wenn ein Alarm eintritt, gibt das Ladegerat keinen Strom mehr ab.

7.2.134 Austausch der Batterie

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitat und Abmessungen ersetzen.
A Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN AUSFUHRUNG NUR DURCH
SPEZIALISIERTES FACHPERSONAL.

DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN
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8. MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbiihnen wurden einer der Richtlinie 2006/42/EG
entsprechenden EG-Baumusterpriifung unterzogen. Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

IC.E.P.I. Srl
Via P. Belizzi , 29/31/33
29100 Piacenza ITALIA

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.

9. KONTROLLBUCH

Das Priifbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitshiihne im Sinne der Anlage 1 der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
ausgestellt.

Das vorliegende Priifbuch ist als wesentlicher Gerétbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wéhrend ihrer
ganzen Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse
einzutragen:

8 Vorgeschriebene, regelmaRige Inspektionen seitens der zustandigen Kontrollbehdrden (in Italien A.S.L. oder
ARPA).

§ Vorgeschriebene, regelmaRige Inspektionen zur Uberprifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs,
der Schutz- und Sicherheitssysteme. Diese Inspektionen sind mit der angegebenen Haufigkeit vom
Sicherheitsbeauftragten des Unternehmens, das Eigentiimer der Maschine ist, vorzunehmen.

§ Eigentumswechsel in Italien. Der Ké&ufer ist verpflichtet, der zustadndigen ISPESL-Abteilung die erfolgte
Maschinenaufstellung mitzuteilen.

AuRergewthnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente.
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER
ZUSTANDIGEN BEHORDE

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

| ARD Betriebs- und Wartungsanleitung Selbstfahrende Hubarbeitshiihne Seite 52




VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Folgendes Uberpriifen: Unversehrtheit der Gelander; eventuelle
Optische Kontrolle Zugangsleiter; Zustand der Hebestruktur; Rost; Zustand der
Reifen; Ollecks; Haltestifte der Strukturbolzen.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

Jahr

Jahr

Jahr

Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Vor allem an den Gelenkstellen Gberprifen, dal die Schlduche

Schlauch- und und Kabel keine sichtbaren Defekte aufweisen.
Kabelverformung Vorgang mit monatlicher Haufigkeit. Er muR nicht monatlich ausgefiihrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

STRUKTURPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Verschiedene
Einstellungen

Siehe Kapitel 7.2.1

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Schmierung

Siehe Kapitel 7.2.2
Vorgang mit monatlicher Haufigkeit. Er muf3 nicht monatlich ausgefhrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Olstandkontrolle im | Siehe Kapitel 7.2.3 e . : .
Hvdrauliktank Vorgang mit monatlicher Haufigkeit. Er muR nicht monatlich ausgefihrt
HEIEITIAE werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Uberpriifung der Eichung des|. :
Uberdruckventils des Hubkreises Sl [l f20

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE,

REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

Uberpriifung der Eichung des
allgemeinen Uberdruckventils

Siehe Kapitel 7.2.8

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Batteriezustand

Siehe Kapitel 7.2.12
Vorgang mit taglicher Haufigkeit. Er muf3 nicht taglich ausgefiihrt werden,
aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgénge.

Datum

Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

Olwechsel im Hydrauliktank ( ALLE | . _
ZWEI JAHRE) Siehe Kapitel 7.2.3

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr

Reinigung / Austausch der : _
Hydraulikfilter ( ALLE ZWE! JAHRE) | >'eNe Kaitel 7.2.4

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

2° Jahr

4° Jahr

6° Jahr

8° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

UBERPRUFUNG DES
SICHERHEITSSYSTEMS

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
VORGANGE

Uberpriifung der Eichung und der
Inklinometer-Funktionstiichtigkeit

Siehe Kapitel 7.2.5

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

Uberpriifung der
Funktionstlichtigkeit des Systems
zur Kontrolle der Last auf der
Arbeitshihne

Siehe Kapitel 7.2.9

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

UBERPRUFUNG DES SICHERHEITSSYSTEMS

BESCHREIBUNG DER
DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des
Bremssystems

Siehe Kapitel 7.2.9

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

10

Jahr

20

Jahr

30

Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

80

Jahr

90

Jahr

10° Jahr

10° Jahr

Prufung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter :
M1, M3A+M3B (nur XS9 E) M5, MPT1, MPT2

Siehe Kapitel 7.2.10

Datum

Bemerkungen

Unterschrift + Stempel

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

° Jahr

70

Jahr

80

Jahr

90

Jahr

10° Jahr

(2
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

UBERPRUFUNG DES SICHERHEITSSYSTEMS | BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN

VORGANGE
Uberprgfung der Vorrlchtung zur Kontrolle Siehe Kapitel 07.02.11
der Isolierung der elektrischen Anlage
Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr

10° Jahr

Uberpriifen, daB das Aluminiumschild an der Hubarbeitsbiihne, auf
dem die wichtigsten Anweisungen zusammengefalt sind, lesbar ist;
dal} die Tragféhigkeitschilder an der Biihne angebracht und lesbar
sind; dall die Aufkleber Blhnensteuerplatz und Bodensteuerplatz
lesbar sind.

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

Kontrolle der Aufkleber und
Schilder

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

UBERPRUFUNG DER BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
NOTVORRICHTUNGEN VORGANGE

Uberprifung der manuellen Siehe Kapitel 5.7
Notsteuerungen

Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5° Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN.

UBERPRUFUNG DES BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN
SICHERHEITSSYSTEMS VORGANGE

KONTROLLE “TOTMANN"-SYSTEM Siehe Kapitel 7.12

DATUM Bemerkungen Unterschrift+Stempel

1° Jahr

2° Jahr

3° Jahr

4° Jahr

5°¢ Jahr

6° Jahr

7° Jahr

8° Jahr

9° Jahr

10° Jahr
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| EIGENTUMSUBERTRAGUNG |

EIGENTUMER

Firma Datum Modell Maschinennummer Lieferdatum

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der
zutreffenden Maschine mit den urspringlich vorgesehenen ubereinstimmen, und dal eventuelle
Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der
zutreffenden Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen Ubereinstimmen, und daf3 eventuelle
Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer
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FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der
zutreffenden Maschine mit den urspringlich vorgesehenen Ubereinstimmen, und daf® eventuelle
Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der
zutreffenden Maschine mit den urspringlich vorgesehenen Ubereinstimmen, und daf® eventuelle
Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer

FOLGENDE EIGENTUMSUBERTRAGUNGEN

Firma Datum

Es wird bescheinigt, dal am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mal3e der
zutreffenden Maschine mit den urspringlich vorgesehenen Ubereinstimmen, und dafl eventuelle
Anderungen in dieses Buch eingetragen wurden.

Der Verkaufer Der Kaufer
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM | Beschreibung des Schadens Losung
Verwendete Ersatzteile .
Code Menge Beschreibung
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Lésung
Verwendete Ersatzteile ,
Code Menge Beschreibung
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter

(2
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Lésung
Verwendete Ersatzteile .
Code Menge Beschreibung
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter

(2
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Lésung
Verwendete Ersatzteile .
Code Menge Beschreibung
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter

(2
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM

Beschreibung des Schadens

Losung

Verwendete Ersatzteile

Beschreibung

Code Menge
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter
DATUM | Beschreibung des Schadens Lésung
Verwendete Ersatzteile .
Code Menge Beschreibung
Kundendienst Sicherheitsbeauftragter

(2
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SCHEMA ELETTRICO MACCHINE STANDARD
037.08.009 - 037.08.039

AM INCLINOMETRO
AVl AVVISATORE ACUSTICO A TERRA
AV2 AVVISATORE ACUSTICO PIATTAFORMA
BC1 INDICATORE CARICABATTERIA
CB CARABATTERIE ELETTRONICO
CTRL  CONTROLLER ELETTROPOMPA
EP ELETTROPOMPA
EV2 ELETTROVALVOLA MARCIA AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA MARCIA INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA DI SALITA
EV5 ELETTROVALVOLA DI DISCESA
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA
EV10A  ELETROVALVOLA SERIE/PARALLELO
EVI0B  ELETROVALVOLA SERIE/PARALLELO
EV11l ELETTROVALVOLA DI BY-PASS
FP FUSIBILE DI POTENZA 160A
FA FUSIBILE
GB GRUPPO BATTERIE
GRF1  GIROFARO
HC-FG  CONTAORE-VOLMETRO
KL CLACSON
L1 LED VERDE MACCHINA ACCESA
L2 LED ROSSO ALLARME
L7 LED VERDE COMANDI IN PIATTAFORMA
L6 LED ROSSO SOVRACCARICO
L8 LED ROSSO BATTERIA SCARICA
MPT1  MICROINTERRUTTORE POT-HOLE 1-2
M1 MICROINTERRUTTORE SICUREZZA PIATTAFORMA SOLLEVATA
M3A MICROINTERRUTTORE STOP SOLLEVAMENTO CON CARICO MASSIMO
M3B MICROINTERRUTTORE STOP TRAZIONE
M5 MICROINTERRUTTORE PIATTAFORMA SFILATA
RCB RELE' CARICABATTERIE
SP1 SENSORE PERDITA DI ISOLAMENTO
SPO INTERRUTTORE DI POTENZA PER ARRESTO DI EMERGENZA
SP2 INTERRUTTORE ARRESTO DI EMERGENZA IN PIATTAFORMA
SW2 SELETTORE SALITA/DISCESA DA TERRA
SW4 SELETTORE COMANDI TERRA/PIATTAFORMA
SW9 SELETTORE SERIE/PARALLELO TRAZIONE
SW11  SELETTORE TRAZIONE/SOLLEVAMENTO
SW12  SELETTORE CARICO MASSIMO LIMITATO
TLR TELERUTTORE ELETTROPOMPA
QM INTERRUTTORE GENERALE QUADRO COMANDI
ARO Libretto uso e manutenzione Piattaforme aeree semoventi Pagina 69




ELECTRIC DIAGRAM STANDARD MACHINES

037.08.009 - 037.08.039

AM INCLINOMETER
AVl GROUND AUDIBLE DEVICE
AV2 PLATFORM AUDIBLE DEVICE
BC1 BATTERY CHARGER INDICATOR
CB ELECTRONIC BATTERY CHARGER
CTRL  ELECTROPUMP CONTROLLER
EP ELECTROPUMP
EV2 FORWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV3 BACKWARD DRIVE SOLENOID VALVE
EV4 LIFTING SOLENOID VALVE
EV5 LOWERING SOLENOID VALVE
EV8 LEFT STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT STEERING SOLENOID VALVE
EV10A  SERIES-PARALLEL SOLENOID VALVE
EV10B  SERIES-PARALLEL SOLENOID VALVE
EV11l BY-PASS SOLENOID VALVE
FP 160A POWER FUSE
FA FUSE
GB BATTERY GROUP
GRF1  ROTATING BEACON
HC-FG  HOUR METER-VOLTMETER
KL HORN
L1 SWITCHED-ON MACHINE GREEN LED
L2 ALARM RED LED
L7 PLATFORM CONTROLS GREEN LED
L6 OVERLOAD RED LED
L8 DISCHARGED BATTERY RED LED
MPT1  POT-HOLE 1-2 MICROSWITCH
M1 LIFTED PLATFORM SAFETY MICROSWITCH
M3A MAX. LOAD LIFTING STOP MICROSWITCH
M3B TRACTION STOP MICROSWITCH
M5 EXTRACTED PLATFORM MICROSWITCH
RCB BATTERY CHARGER RELAY
SP1 ISOLATION LOSS SENSOR
SPO EMERGENCY STOP POWER SWITCH
SP2 PLATFORM EMERGENCY STOP SWITCH
SW2 GROUND LIFTING/LOWERING SELECTOR
SW4 GROUND/PLATFORM CONTROL SELECTOR
SW9 SERIES/PARALLEL DRIVE SELECTOR
SW11  DRIVE/LIFTING SELECTOR
SW12  MAXIMUM LIMITED LOAD SELECTOR
TLR ELECTROPUMP REMOTE CONTROL SWITCH
QM CONTROL PANEL ON-OFF SWITCH
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SCHEMA ELECTRIQUE POUR MACHINES STANDARD
037.08.009 - 037.08.039

AM INCLINOMETRE
AVl AVERTISSEUR SONORE AU SOL
AV2 AVERTISSEUR SONORE PLATE-FORME
BC1 INDICATEUR CHARGEUR DE BATTERIE
CB CHARGEUR DE BATTERIE ELECTRONIQUE
CTRL  CONTROLEUR ELECTRO-POMPE
EP ELECTRO-POMPE
EV2 ELECTROVANNE MARCHE AVANT
EV3 ELECTROVANNE MARCHE ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE DE MONTEE
EV5 ELECTROVANNE DE DESCENTE
EV8 ELECTROVANNE DIRECTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EVI0A ELECTROVANNE SERIE/PARALLELE
EV10B ELECTROVANNE SERIE/PARALLELE
EV11 ELECTROVANNE DE BY-PASS
FP FUSIBLE DE PUISSANCE 160A
FA FUSIBLE
GB GROUPE BATTERIES
GRF1  PHARE TOURNANT
HC-FG  COMPTE-HEURES-VOLTMETRE
KL KLAXON
L1 TEMOIN VERT MACHINE ALLUMEE
L2 TEMOIN ROUGE ALARME
L7 TEMOIN VERT COMMANDE SUR LA PLATE-FORME
L6 TEMOIN ROUGE SURCHARGE
L8 TEMOIN ROUGE BATTERIE DECHARGEE
MPT1  MICROINTERRUPTEUR POT-HOLE 1-2
M1 MICROINTERRUPTEUR SECURITE PLATE-FORME SOULEVEE
M3A MICROINTERRUPTEUR STOP SOULEVEMENT AVEC CHARGE MAXIMUM
M3B MICROINTERRUPTEUR STOP TRACTION
M5 MICROINTERRUPTEUR PLATE-FORME COULISSEE
RCB RELAIS CHARGEUR DE BATTERIE
SP1 CAPTEUR PERTE D'ISOLATION
SPO INTERRUPTEUR DE PUISSANCE POUR ARRET D'URGENCE
SP2 INTERRUPTEUR ARRET D'URGENCE SUR LA PLATE-FORME
SW2 SELECTEUR MONTEE/DESCENTE DE TERRE
SW4 SELECTEUR COMMANDES TERRE/PLATE-FORME
SW9 SELECTEUR SERIE/PARALLELE TRACTION
SW11  SELECTEUR TRACTION/SOULEVEMENT
SW12  SELECTEUR CHARGE MAXIMUM LIMITEE
TLR TELERUPTEUR ELECTRO-POMPE
QM INTERRUPTEUR GENERAL TABLEAU DE COMMANDES
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SCHALTPLAN STANDARDMASCHINEN
037.08.009 - 037.08.039

AM INKLINOMETER
AVl AKUSTISCHER MELDER AM BODEN
AV2 AKUSTISCHER MELDER AUF DER ARBEITSBUHNE
BC1 ANZEIGER LADEGERAT
CB ELEKTRONISCHES LADEGERAT
CTRL  STEUERUNG ELEKTROPUMPE
EP ELEKTROPUMPE
EV2 ELEKTROVENTIL VORWARTSGANG
EV3 ELEKTROVENTIL RUCKWARTSGANG
EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS
EV10A  REIHEN-PARALLEL-ELEKTROVENTIL
EV10B  REIHEN-PARALLEL-ELEKTROVENTIL
EV11 BYPASS-ELEKTROVENTIL
FP LEISTUNGS-SCHMELZSICHERUNG 160A
FA SCHMELZSICHERUNG
GB BATTERIEAGGREGAT
GRF1  RUNDUMLEUCHTE
HC-FG  STUNDENZAHLER-SPANNUNGSMESSER
KL HUPE
L1 GRUNE LED MASCHINE EINGESCHALTET
L2 ROTE LED ALARM
L7 GRUNE LED STEUERUNGEN AUF DER ARBEITSBUHNE
L6 ROTE LED UBERLAST
L8 ROTE LED BATTERIE ERSCHOPFT
MPT1  MIKROSCHALTER SCHLAGLOCH-SCHUTZSYSTEM 1-2
M1 MIKROSCHALTER SICHERHEIT ARBEITSBUHNE ANGEHOBEN
M3A MIKROSCHALTER STOPP ANHEBUNG MIT HOCHSTLAST
M3B MIKROSCHALTER STOPP FAHREN
M5 MIKROSCHALTER ARBEITSBUHNE AUSGEZOGEN
RCB RELAIS LADEGERAT
SP1 SENSOR ISOLIERUNGSVERLUST
SPO LEISTUNGSSCHALTER FUR NOTSTOPP
SP2 NOT-AUS-SCHALTER AUF DER ARBEITSBUHNE
SW2 WAHLSCHALTER ANHEBUNG/ABSENKUNG DURCH STEUERUNG AM BODEN
SW4 WAHLSCHALTER STEUERUNGEN BODEN/ARBEITSBUHNE
SW9 REIHEN-PARALLEL-WAHLSCHALTER FAHREN
SW11  WAHLSCHALTER FAHREN/ANHEBUNG
SW12  WAHLSCHALTER BESCHRANKTE HOCHSTLAST
TLR FERNSCHALTER ELEKTROPUMPE
QM HAUPTSCHALTER SCHALTTAFEL
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ESQUEMA ELECTRICO MAQUINAS STANDARD

037.08.009 - 037.08.039

AM INCLINOMETRO
AVl AVISADOR ACUSTICO A TIERRA
AV2 AVISADOR ACUSTICO PLATAFORMA
BC1 INDICADOR DE CARGADOR DE BATERIA
CB CARGADOR DE BATERIA ELECTRONICO
CTRL  CONTROLLER ELECTROBOMBA
EP ELECTROBOMBA
EV2 ELECTROVALVULA MARCHA ADELANTE
EV3 ELECTROVALVULA MARCHA ATRAS
EV4 ELECTROVALVULA DE SUBIDA
EV5 ELECTROVALVULA DE DESCENSO
EV8 ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA
EV9 ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA
EVI0A ELECTROVALVULA SERIE/PARALELO
EVI10B ELECTROVALVULA SERIE/PARALELO
EV11 ELECTROVALVULA DE BY-PASS
FP FUSIBLE DE POTENCIA 160A
FA FUSIBLE
GB GRUPO BATERIAS
GRF1  FARO GIRATORIO
HC-FG  CUENTAHORAS- VOLTIMETRO
KL CLAXON
L1 LED VERDE MAQUINA ENCENDIDA
L2 LED ROJOALARMA
L7 LED VERDE MANDOS EN PLATAFORMA
L6 LED ROJO SOBRECARGA
L8 LED ROJO BATERIA DESCARGADA
MPT1  MICROINTERRUPTOR POT-HOLE 1-2
M1 MICROINTERRUPTOR DE SEGURIDAD PLATAFORMA SUBIDA
M3A MICROINTERRUPTOR STOP ELEVACION CON CARGA MAXIMA
M3B MICROINTERRUPTOR STOP TRACCION
M5 MICROINTERRUPTOR PLATAFORMA DESENSARTADA
RCB RELE CARGADOR DE BATERIA
SP1 SENSOR PERDIDA DE AISLAMIENTO
SPO INTERRUPTOR DE POTENCIA POR PARADA DE EMERGENCIA
SP2 INTERRUPTOR PARADA DE EMERGENCIA EN PLATAFORMA
SW2 SELECTOR SUBIDA/DESCENSO DESDE TIERRA
SW4 SELECTOR MANDOS TIERRA/PLATAFORMA
SW9 SELECTOR SERIE/PARALELO TRACCION
SW11  SELECTOR TRACCION/SUBIDA
SW12  SELECTOR CARGA MAXIMA LIMITADO
TLR TELERRUPTOR ELECTROBOMBA
QM INTERRUPTOR GENERAL PANEL DE CONTROL
ARO Libretto uso e manutenzione Piattaforme aeree semoventi Pagina 3




ELEKTRISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
037.08.009 - 037.08.039

AM HELLINGMETER
AVl ZOEMER OP DE GROND
AV2 ZOEMER OP HET PLATFORM
BC1 ACCULAADMETER
CB ELEKTRONISCHE ACCULADER
CTRL  BESTURING ELEKTRISCHE POMP
EP ELEKTRISCHE POMP
EV2 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN
EV3 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN
EV4 ELEKTROMAGNETISCHE HEFKLEP
EV5 ELEKTROMAGNETISCHE DAALKLEP
EV8 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR LINKS
EV9 ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING NAAR RECHTS
EV10A ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE/PARALLEL
EV10B ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE/PARALLEL
EV11 ELEKTROMAGNETISCHE OMLOOPKLEP
FP STROOMZEKERING 160A
FA ZEKERING
GB ACCUEENHEID
GRF1  ZWAAILICHT
HC-FG  URENTELLER-VOLTMETER
KL CLAXON
L1 GROENE LED MACHINE AAN
L2 RODE LED ALARM
L7 GROENE LED BEDIENINGEN OP HET PLATFORM
L6 RODE LED OVERBELASTING
L8 RODE LED ACCU LEEG
MPT1  MICROSCHAKELAAR POT-HOLE 1-2
M1 VEILIGHEIDSMICROSCHAKELAAR PLATFORM OPGEHEVEN
M3A MICROSCHAKELAAR STOP HEFFEN BIJ MAXIMUM BELASTING
M3B MICROSCHAKELAAR STOP RIJDEN (TRACTIE)
M5 MICROSCHAKELAAR PLATFORM UITGESCHOVEN
RCB RELAIS ACCULADER
SP1 SENSOR ISOLATIEVERLIES
SPO STROOMSCHAKELAAR VOOR NOODSTOP
SP2 NOODSTOPSCHAKELAAR OP HET PLATFORM
SW2 KEUZESCHAKELAAR HEFFEN/DALEN VANAF DE GROND
SW4 KEUZESCHAKELAAR BEDIENING VANAF DE GROND/VANAF HET PLATFORM
SW9 SCHAKELAAR SERIE/PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
SW11  KEUZESCHAKELAAR RIJDEN (TRACTIE)/HEFFEN
SW12  KEUZESCHAKELAAR BEPERKTE MAXIMUM BELASTING
TLR AFSTANDSSCHAKELAAR ELEKTRISCHE POMP
QM HOOFDSCHAKELAAR BEDIENINGSKAST
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ANEKTPUHECKAA CXEMA CTAHOAPTHbIX MALUWH
037.08.009 - 037.08.039

AM YKNOHOMEP
AVl HA3EMHbIA 3BYKOBOW CUTHATIM3ATOP
AV2 3BYKOBOW CUTHANN3ATOP HA NMNATOOPME
BC1 VNHOVKATOP 3APAOHOIO YCTPOWUCTBA
CB ANEKTPOHHOE 3APAOHOE YCTPOUCTBO
CTRL  PEMYNATOP 3NEKTPOHACOCA
EP AJIEKTPOHACOC
EV2 OQJIEKTPOKIAMAH MNMEPEAHENO XO4A
EV3 OQNIEKTPOKNAMAH 3AOHEIO XOOA
EV4 QJIEKTPOKNAMAH NOABEMA
EV5 OQNIEKTPOKIAIMAH CIMYCKA
EV8 OJIEKTPOKIAMAH NOBOPOTA HANEBO
EV9 OQNIEKTPOKITAMAH NMOBOPOTA HAMNPABO
EVI0A  CEPWAHO/MAPANNENbHBIA ANEKTPOKNAMAH
EV10B  CEPWAHO/MAPAINENbHbIA ANEKTPOKNAMAH
EV11 OQNIEKTPOKIIAMAH BY-PASS
FP MNABKUM NPEJOXPAHUTESb MOLLHOCTW 160A
FA MNABKUN NMPEJOXPAHUTENb
GB IPYTINA AKKYMYTNTATOPOB
GRF1  MPOBECKOBbIN MAAYOK
HC-FG  CYETYMK MOTOYACOB / BONTbTMETP
KL KIMAKCOH
L1 3ENEHbIV MHOVKATOP BKMKOYEHHOW MALLMHB
L2 KPACHbIV MHOVKATOP CUrHAJIA TPEBOM
L7 3ENEHbIV MHOVKATOP YNPABIIEHNSA C NNATOOPMbI
L6 KPACHbIV MHOVKATOP MEPETPY3KM
L8 KPACHbIV MHOVKATOP PA3PSIKEHHOI O AKKYMYNSATOPA
MPT1  MWKPOBBIKNIOYATENb POT-HOLE 1-2
M1 MVKPOBBIKMIOYATESIb BE3SOMACHOCTW MOAHATON MIATOOPMb!
M3A MWKPOBBIKIMKOYATESIb CTOM NOABEMA C MAKCUMAIBHBLIM TrPY30M
M3B MWKPOBBIKINKOYATESNBb CTOM TArOBOIro ABMXEHUA
M5 MVKPOBBIKMIOYATESb PA3ABUHYTOW MNAT®OPMb
RCB PEINE 3APAQHOIO YCTPOWCTBA
SP1 JATUUK MOTEPU N30NALUNN
SPO BbIKIIOYATENb MOLHOCTW ANA ABAPUAHOW OCTAHOBKM
SP2 BbIKIIOYATENb ABAPMNHOW OCTAHOBKW HA MNAT®OPME
SW2 HA3EMHbIA MEPEKMOYATESb NOJBEMA/CIYCKA
SW4 MEPEKIMOYATENND YMPABIEHWA 3EMNAMNATOOPMA
SW9 MEPEKMIOYATESb CEPMUHO/MAPANNENBHOMO TArOBOrO ABUXEHWA
SW11  NEPEKIMOYATEND TArOBOIro ABMXXEHNAMOLBEMA
SW12  MNEPEKIOYATESb OrPAHUYEHNA MAKCMATIBHOIO MPY3A
TLR AVCTAHLIMOHHbBIV BbIKITOYATENb SNEKTPOHACOCA
QM FMABHbIV BbIKIFOYATENL KOMAHAHOI O MYNbTA
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SCHEMA IDRAULICO MACCHINE STANDARD

037.07.011
1 SERBATOIO OLIO
2 FILTRO
3 CENTRALINA IDRAULICA (2,6+1,2)
4 CILINDRO STERZO
5 CILINDRO SOLLEVAMENTO
6 GRUPPO INTEGRATO
7 ATTACCO RAPIDO MANOMETRO
8 FILTRO
9 MOTORE TRAZIONE
10 FRENO DI STAZIONAMENTO
11 TRASDUTTORE DI PRESSIONE
M MOTORE ELETTRICO
MAN MANOMETRO FILTRO
EV2 ELETTROVALVOLA TRAZIONE AVANTI
EV3 ELETTROVALVOLA TRAZIONE INDIETRO
EV4 ELETTROVALVOLA SOLLEVAMENTO
EV5 ELETTROVALVOLA DISCESA
EV8 ELETTROVALVOLA STERZO SINISTRA
EV9 ELETTROVALVOLA STERZO DESTRA
EV10A-B ELETTROVALVOLA SERIE-PARALLELO TRAZIONE
EV11l ELETTROVALVOLA BY-PASS
OoM1 OPERATORE MANUALE TRAINO DI EMERGENZA
PM POMPA MANUALE
HYDRAULIC SYSTEM DIAGRAM STANDARD MACHINES
037.07.011
1 OIL TANK
2 FILTER
3 HYDRAULIC BOX (2,6+1,2)
4 STEERING CYLINDER
5 LIFTING CYLINDER
6 INTEGRATED GROUP
7 ATTACHEMENT FOR MANOMETER
8 FILTER
9 HYDRAULIC TRACTION MOTOR
10 STATIONARY BRAKE
11 PRESSURE TRANSDUCER
M ELECTRIC MOTOR
MAN FILTER MANOMETER
EV2 FORWARD TRACTION SOLENOID VALVE
EV3 REVERSE TRACTION SOLENOID VALVE
EV4 LIFTING SOLENOID VALVE
EV5 LOWERING SOLENOID VALVE
EV8 LEFT DIRECTION STEERING SOLENOID VALVE
EV9 RIGHT DIRECTION STEERING SOLENOID VALVE
EV10A-B SERIES-PARALLEL TRACTION SOLENOID VALVE
EV11l BY-PASS SOLENOID VALVE
OoM1 MANUAL ACTUATOR FOR EMERGENCY TOWING
PM HANDPUMP
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SCHEMA HYDRAULIQUE DE BASE POUR MACHINES STANDARD

037.07.011
1 RESERVOIR HUILE
2 FILTRE
3 CENTRALE HYDRAULIQUE ( 2,6+ 1,2)
4 VERIN DIRECTION
5 VERIN DE LEVEE PLATE-FORME
6 GROUPE EV5
7 RACCORDEMENT MANOMETRE
8 FILTRE
9 MOTEURS DEPLACEMENT
10 FREIN DE STATIONNEMENT
11 TRANSDUCTEUR DE PRESSION
M MOTEUR ELECTRIQUE
MAN MANOMETRE
EV2 ELECTROVANNE TRANSLATION EN AVANT
EV3 ELECTROVANNE TRANSLATION EN ARRIERE
EV4 ELECTROVANNE LEVEE
EVS ELECTROVANNE DESCENTE
EV8 ELECTROVANNE DIRCTION GAUCHE
EV9 ELECTROVANNE DIRECTION DROITE
EV10A-B ELECTROVANNE SERIE-PARALLELE MOTEURS
EVil  ELECTROVANNE DE BY-PASS
OM1  ACTIONNEUR MANUEL POR REMORQUE D’'URGENCE
PM POMPE MANUELLE
PLAN HYDRAULIKANLAGE STANDARDMASCHINEN
037.07.011
1 OLTANK
2 FILTER
3 HYDRAULIK-ZENTRALEINHEIT ( 2,6+ 1,2)
4 LENKZYLINDER
5 HUBZYLINDER
6 ELEKTROVORTEILER BEWEGUNGEN
7 ANSCHLUSS FUR MANOMETER
8 FILTER
9 GETRIEBMOTOR ZUM FAHREN
10 FESTSTELLBREMSE
11 DRUCKWANDLER
M ELEKTROMOTOR
MAN MANOMETER
EV2 ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHRT
EV3 ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHRT
EV4 ELEKTROVENTIL HEBEN
EV5 ELEKTROVWNTIL SENKEN
EV8 ELEKTROVENTIL LINKSLENKUNG
EV9 ELEKTROVENTIL RECHTSLENKUNG
EV10A-B  ELEKTROVENTIL REIHEN-PARALLEL ANTRIEB
EV1l  ELEKTROVENTIL BY-PASS
OM1  MANUELLER TRIEB ZUM NOTSCHLEPPEN
PM HANDPUMPE
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ESQUEMA IDRAULICO MAQUINAS STANDARD

037.07.011
1 DEPOSITO
2 FILTRO
3 CENTRAL IDRAULICA ( 2,6+ 1,2)
4 CILINDRO DIRECCION
5 CILINDRO ELEVACION
6 GRUPO INTEGRADO
7 ENGANCHE RAPIDO MANOMETRO
8 FILTRO
9 MOTOR TRACCION
10 FRENO DE ESTACIONAMIENTO
11 TRANSDUCTOR DE PRESION
M MOTOR ELECTRICO
MAN  MANOMETRO
EV2  ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE
EV3  ELECTROVALVULA TRACCION ATRA
EV4  ELECTROVALVULA ELEVACION
EV5  ELECTROVALVULA DESCENSO
EV8  ELECTROVALVULA DIRECCION IZQUIERDA
EVO  ELECTROVALVULA DIRECCION DERECHA
EVI0A-B  ELECTROVALVULA SERIE-PARALELO TRACCION
EVIl  ELECTROVALVULA BY-PASS
OM1  ACCIONADOR MANUAL PARA REMOLQUE D'URGENCIA
PM  BOMBA MANUAL
HYDRAULISCH SCHEMA STANDAARD MACHINES
037.07.011
1 OLIERESERVOIR
2 FILTER
3 HYDRAULISCHE REGELEENHEID ( 2,6+ 1,2)
4 STUURCILINDER
5 HEFCILINDER
6 GEINTEGREERDE EENHEID
7 SNELKOPPELING MANOMETER
8 FILTER
9 TRACTIEMOTOR OM TE KUNNEN RIJDEN
10  PARKEERREM
11 DRUKTRANSDUCTOR
M  ELEKTROMOTOR
MAN  MANOMETER
EV2  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP VOORUIT RIJDEN (VOORWAARTSE TRACTIE)
EV3  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ACHTERUIT RIJDEN (ACHTERWAARTSE TRACTIE)
EV4  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP HEFFEN
EV5  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP ZAKKEN
EVS8  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING LINKS
EV9  ELEKTROMAGNETISCHE KLEP STUURBEWEGING RECHTS
EVI0A-B ELEKTROMAGNETISCHE KLEP SERIE-PARALLEL RIJDEN (TRACTIE)
EVIl  ELEKTROMAGNETISCHE OMLOOPKLEP
OM1  HANDBEDIEND ELEMENT VOOR SLEPEN IN GEVAL VAN NOOD
PM  HANDPOMP
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r’MOPABITUYECKAA CXEMA CTAHOAPTHBIX MALLWUH

037.07.011
1 MACMSHbIA BAK
2 OUNbTP
3 TWOPABIUYECKWN PACTIPEOENUTENBHBIA MYILT (2,6+1,2)
4 UIMHAP NMOBOPOTA
5  LMNVHOP NOOBEMA
6  PACMPEOENUTENb
7 EbICTPOE KPEMMEHVE MAHOMETPA
8  OWUIbTP
9 [JBWFATENb TAM
10 PYYHOW (CTOAHOYHbI/) TOPMOS3
11 [ATYVK JABAEHUS
M 3NEKTPUYECKWN OBUMATENb
MAN  MAHOMETP OUNbTPA
EV2  ONEKTPOKNAMAH TAMV BMEPEA
EV3  ONEKTPOKNAMAH TAMV HA3AL
EV4  ONEKTPOKNAMAH NMOLBEMA
EV5  3MEKTPOKNAMAH CMYCKA
EVS  OMNEKTPOKNAMAH MOBOPOTA HANEBO
EVO  OMNEKTPOKNAMAH MOBOPOTA HAMPABO
EV10A-B  QNEKTPOKNAMAH CEPUAHO-NAPANNENLHON TAMM
EVIl  ONEKTPOKMAMAH BY-PASS
OM1  PYYHOW OMEPATOP ABAPUIHOW BYKCUPOBKM
PM  PYYHOW HACOC
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AIRO E UNA DivISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNNIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJENb

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Déclaration Originale

FAax +39 0522 977015

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mMbi
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , daf
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatcopma Ans BbICOTHOMO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
feKnapaums

MMog HaLuy
UCKIMIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4To
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XSTE

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

ICEPI Spa Via

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant 'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

N. di identificazi
avec le numéro de
certification suivant:

P. Belizzi, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

one 0066
Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29100 Piacenza (Italia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit aTo
3asIBNEHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[JVpEKTUBaMK
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
CepTMdULMPOBaHHON
MOZENN 13:

CO CNeayHoLLMM
CepTUNLMPOBAHHBIM
HoOMepoM:

e alle norme seguenti:

and with the following
standards:

10DM4MA22

et aux normes
suivantes:

die Erkldrung
entspricht den
folgenden Normen:

y a las siguentes
normas:

11 CO CrieayIoLLmmu
HoOpMamu:

EN 280:2001 prEN 280:200

9 ENISO 12100-1:2003

EN ISO 12100-2:2003

EN ISO 60204-1:2006

I firmatario di questa
dichiarazione di
conformita &
autorizzato a costituire
il Fascicolo Tecnico.

The signatory of this
conformity declaration
is authorized to set up
the Technical File.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Le signataire de cette
déclaration de
conformité est
autorisé a constituer le
Dossier Technique.

Der Unterzeichner
dieser
Konformitatserklarung
ist autorisiert, das
technische Unterlagen
abzufassen.

El firmante de esta
declaracion de
conformidad esta
autorizado a crear el
Expediente Técnico.
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AIRO E UNA DivISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' -
EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBNNIEHUE O KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJENb

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82

Déclaration Originale

FAax +39 0522 977015

Originalerklarung

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mMbi
- Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declaracion Original

Declare under our
exclusive responsability
that the product:

Modéle |

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit:

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen
Verantwortung fiir
diese Erklarung , daf
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform

Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Movil de Personal
lMnatcopma Ans BbICOTHOMO pabot

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Declaramos bajo
nuestra exclusiva
responsabilidad que el
producto:

OpuruHanbHas
feKnapaums

MMog HaLuy
UCKIMIOYNTENBHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBnseM, 4To
nsgenve:

‘ Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog

XS8 E

Al quale questa
dichiarazione si
riferisce & conforme alle
direttive 2006/42/CE,
2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
di certificazione:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

ICEPI Spa Via

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant 'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

N. di identificazi
avec le numéro de
certification suivant:

P. Belizzi, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

one 0066
Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29100 Piacenza (Italia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit aTo
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that the product:

Modéle |
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Verantwortung fiir
diese Erklarung , daf
das Produkt:
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Plataforma Elevadora Movil de Personal
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2004/108/CE, ¢ al
modello certificato da:

con il seguente numero
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N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep CepTudukara

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, and with
the model certified by:

ICEPI Spa Via

with the following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant 'objet de la
présente déclaration
est conforme aux
directives 2006/42/CE,
2004/108/CE, et au
modéle certifié par

N. di identificazi
avec le numéro de
certification suivant:

P. Belizzi, 29/31/33

Auf das sich die
vorliegende Erklarung
bezieht, den
2006/42/CE,
2004/108/CE,
Richtlinien und dem
von:

one 0066
Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

XXXXXXXXXX

Al cual esta
declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42ICE,
2004/108/CE, y el
modelo certificato por:

29100 Piacenza (Italia)

con el siguiente
ndmero de
certificacion:

K koTopoit aTo
3asIBNEHNe OTHOCUTCS,
COOTBETCTBYET
[JVpEKTUBaMK
2006/42ICE,
2004/108/CE, n
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MOZENN 13:
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HoOMepoM:
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