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Datum letzte Anderung

Beschreibung letzte Anderung

2010-01

Aktualisierung gemaf neuer Maschinenrichtlinie 2006/42/EG.
Aktualisierte Modellbezeichnungen.

2010-11

Die Anweisungen fiir Set biologisch abbaubares Ol wurden eingefiigt.
Die Temperaturen und Ol-Listen wurden aktualisiert.

2011-02

Die Bezeichnung Uberlastsicherung wurde aktualisiert.

2011-05

Die Informationen Gber die ,Meldung Uber die Inbetriebnahme und Erstliberpriifung,
Folgeuberpriifungen und die Eigentumsibertragung” wurden abgeandert.
,Gesamtelektrolytmenge Batterien“ in den technischen Daten eingefugt.

Die max. Diesel-Motorleistung wurde berichtigt und die Eingestellte Leistung eingefiigt.

2013-01

Wegen Veranderung des Pumpenhubraums hat sich die max. Fahrgeschwindigkeit
geandert.

2013-10

Anweisungen flr Ankerpunkte der Sicherheitsgurte wurden angefuhrt.

2014-03

Anleitung zum Fahren auf losen Fldchen und/oder Neigungen wurde erteilt.

2014-08

Anleitung fiir das wahlweise Kit “erweiterbare Raupen” wurde eingefiigt.
Information (iber die Héchstgrenze der von Hand ausgelibten Krafte eingefiigt.

2015-00

EG-Konformitatserklarung aktualisiert.
Anweisung betreffs Position der Hande hinzugefiigt.

2015-10

Verzeichnis der verwendbaren Hydraulikél-Typen aktualisiert.

Anweisung betreffs der Ersatzteile hinzugefiigt, die Original-Ersatzteile oder vom
Maschinenhersteller genehmigte Ersatzteile sein mussen.

Abschnitt “Verlassen der angehobenen Plattform” eingefiigt.

2018-05

In die technischen Datenblatter wurden MaReinheiten des internationalen Systems und
US-amerikanische MaReinheiten aufgenommen.

Vorname und Nachname des geschaftsflinrenden Verwaltungsratsmitglieds geéndert.
Erster und zweiter Teil wurden vereinigt.

2019-07

Die Beschreibung des Verfahrens der Inbetriebsetzungsanzeige in Italien wurde
aktualisiert.

2020-01

Die mitgeldenden Unterlagen und die Zertifizierungsstelle wurden aktualisiert.

2020-06

Es wurde ausdrcklich angegeben, dass die “automatische Nivellierung” der
Abstiitzungen keine wahlweise sondern eine serienmalige Funktion ist

Die Nomenklatur und technischen Daten des Warmemotors wurden aktualisiert.

Die in das nordamerikanische Messsystem verwandelten technischen Daten wurden
berichtigt.

Abbildung fiir die Kontrolle und Eichung des Uberdruckventils wurden eingefiigt ( 7.2.8).
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Die Firma Tigieffe bedankt sich fiir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu lesen.
Sie werden darin alle nétigen Informationen zur ordnungsgemalien Verwendung der gekauften Maschine finden. Der Nutzer
muss die enthaltenen Anweisungen und alle Teile aufmerksam lesen. Ferner muss er das Handbuch so aufoewahren, dass es
keine Schaden erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten kann der Inhalt dieses
Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgedndert werden. Die Reproduktion oder Ubersetzung
irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne vorherige, schriftliche Genehmigung des Eigentlimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem Titelblatt
angefuhrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme Teile betreffen,
die an lhrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfigbar sind. Um stets der
technischen Entwicklung zu folgen, behalt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt
und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits zugesandten Einheiten verpflichtet zu
sein.

1.1. Rechtsvorschriften
1.1.1. Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit;
= Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes

= An der Maschine angebrachtem CE-Zeichen

= CE-Konformitatserklarung

= Garantieschein

= Erklarung der erfolgten internen Abnahme
Nur fur ltalien:

= Anleitung fir die Inbetriebsetzungsanzeige bei INAIL (=Nationales Arbeitsunfallversicherungsinstitut) und die Beantragung

der ersten periodischen Uberprifung auf dem INAIL Portal.

Wir erinnern Sie daran, dass das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon
gemeinsam mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten periodischen Uberpriifungen an Bord der Plattform in
dem vorgesehenen Behéltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentimer, muss die Gebrauchsanweisung stets die
Maschine begleiten.

1.1.2. Inbetriebsetzungsanzeige, erste Uberpriifung, folgende periodische Uberpriifungen und
Eigentumswechsel

Die rechtlichen Verpflichtungen des Maschineneigentiimers sind je nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
anders. Deshalb empfehlen wir lhnen, sich bei den Arbeitssicherheitsbehorden zu informieren. Zur besseren Registrierung der
Unterlagen und Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende des Handbuchs ein “Kontrollregister” vorgesehen.

1.1.2.1. Inbetriebsetzungsanzeige und erste Uberpriifung

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszustéandigen INAIL die Inbetriebsetzung der
Maschine zu melden und diese den obligatorischen periodische Uberpriifungen zu unterziehen. Die erste dieser Uberpriifungen
wird vom italienischen Nationalen Institut fiir die Versicherung gegen Arbeitsunfalle (INAIL) in der Frist von sechzig Tagen ab
dem Antrag durchgefiihrt. Nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der Arbeitgeber an die LSB oder &ffentliche
oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die nachfolgenden Uberpriifungen werden von den bereits oben
genannten Behdrden innerhalb von dreifig Tagen ab Antrag durchgeflhrt; nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf
sich der Arbeitgeber an offentliche oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die Uberpriifungen sind
zahlungspflichtig und die Kosten dafiir gehen zu Lasten des Arbeitgebers (Maschinenbesitzer). Die gebietszustandigen
Uberwachungsorgane ASL/USL oder ARPA und INAIL kénnen sich zur Durchfilhrung der Uberpriifungen der Unterstiitzung
befahigter offentlicher oder privater Einrichtungen bedienen. Die befahigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von
Beauftragten des offentlichen Dienstes und sind direkt der 6ffentlichen Struktur gegeniiber verantwortlich, die Inhaberin des
Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien muss man sich auf dem INAIL Portal einloggen. Die Anweisungen, die gemeinsam
mit den anderen Unterlagen gelegentlich der Maschinenauslieferung Ubergeben wurden, sowie die Informationen auf diesem
Portal befolgen.

Das Institut INAIL weist eine Zulassungsnummer zu und fiillt bei der erste Uberpriifung das sogenannte ,technische
Identifikationsdatenblatt* aus, wobei in diesem ausschlieRlich jene Daten angegeben werden, die von der bereits im Betrieb
befindlichen Maschine erfasst wurden bzw. sich aus dem Betriebshandbuch ableiten. Dieses Dokument stellt einen integralen
Bestandteil der Maschinendokumentation dar.
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1.1.2.2. Folgende periodische Uberpriifungen

Die jahrlichen Uberpriifungen sind obligatorisch. In Italien muss_der Besitzer die periodische Uberprq]‘ungen mindestens
zwanzig Tage vor dem jahrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberpriifung beim gebietszustandigen Uberwachungsorgan
(ASL/USL oder ARPA oder befahigten éffentlichen oder privaten Einrichtungen) — per Einschreiben — beantragen.

ZU BEACHTEN: Falls eine Maschine, die nicht Gber die gliltige Kontrollunterlage verfiigt, in ein Gebiet versetzt werden sollte,
das auBerhalb der Zustandigkeit des dblichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die jahrliche
Kontrolle bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fiir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun verwendet wird,
zustandig ist.

1.1.2.3. Eigentumswechsel in Italien

Im Falle des Eigentumswechsels (in lItalien) ist der neue Inhaber der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, den Besitz beim
gebietszustandigen Uberwachungsorgan (ASL/USL oder ARPA bzw. andere befugte dffentliche oder private Institutionen) unter
Beilage folgender Kopien anzuzeigen:

= Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserklarung

= Anzeige der vom vorherigen Besitzer vorgenommenen Inbetriebsetzung

1.1.3. Ausbildung, Information und Anlernung der Bediener

Der Arbeitgeber hat dafir zu sorgen, dass die mit dem Gebrauch der Ausristungen beauftragten Bediener eine angemessene
Sonderausbildung bekommen, die den zweckmaRigen und sicheren Gebrauch der fahrbare Hubarbeitsbilhne, auch in Bezug
auf Risiken, denen andere Personen ausgesetzt sein kénnen, erlaubt.

1.2. Vor der Lieferung durchgefiihrte Tests

Vor der Einfliihrung auf dem Markt wird jede Hubarbeitsbiihne folgenden Tests unterzogen:
= Bremstest
=  Uberlastest
= Betriebstest

1.3. Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne zum Anheben von Personen
und Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfiihrung von Wartungs-, Installations-, Reinigungs-,
Lackierungs-, Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweiflarbeiten usw.
Die (je nach Modell unterschiedliche) zulassige max. Tragfahigkeit (siehe “Technische Merkmale”) ist wie folgt aufgeteilt:

= pro Person rechnet man eine Last von 80 kg

= fir das Werkzeug 40 kg

= die Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.
Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt “Technische Merkmale” angegebene max. Tragfahigkeit Uberschreiten. Nur von der
Zutrittsposition (abgesenkte Plattform) aus dirfen Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Plattform geladen
werden. Es ist strikt verboten, Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Plattform zu laden, wenn sich diese nicht
in der Zutrittsposition befindet.
Alle Lasten missen innerhalb des Korbs abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Plattform oder der Hebestruktur
aufgehéngte Lasten anzuheben (auch wenn die Tragféahigkeit eingehalten wird).
Es ist verboten, grolflachige Tafeln zu befordern, weil sie den Widerstand gegentiber dem Wind erhdhen und eine starke
Kippgefahr verursachen.
Die Maschine hat keine Plattform-Uberlastsicherung weil beim Entwurf die erhohten Stabilitdts- und Uberlastkriterien
beriicksichtigt wurden, wie laut EN280, Abséatze 5.4.1.5 und 5.4.1.6 vorgesehen ist.
Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem Stralenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen
gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen Signalisierungen
abgrenzen.
Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.
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Jeder Gebrauch der Maschine, der von demjenigen abweicht, fir den die Maschine bestimmt ist, muss nach ausdriicklicher
Anfrage des Benutzers schriftlich vom Hersteller genehmigt werden.

Die Maschine nicht fiir andere Zwecke als diejenigen, fiir die sie gebaut wurde, verwenden,
A ausgenommen, es wurde die diesbeziigliche Erlaubnis beim Hersteller beantragt und dieser hat sie
schriftlich erteilt.

1.3.1. Verlassen der angehobenen Plattform

Risiken, die durch das “Verlassen der angehobenen Plattform“ bedingt sind, wurden bei der Projektierung der
Hubarbeitsbiihnen nicht beriicksichtigt, weil die einzige in Betracht gezogene Zugangsstellung diejenige bei ganz abgesenkter
Plattform ist. Aus diesem Grund ist dieser Vorgang ausdriicklich verboten.

Es gibt jedoch Ausnahmesituationen, bei denen der Arbeiter die Plattform auferhalb der Zugangsstellung betreten oder
verlassen muss. Dieser Vorgang wird allgemein als “Verlassen der angehobenen Plattform” bezeichnet.

Die mit dem “Verlassen der angehobenen Plattform” verbundenen Risiken héngen nicht nur von den Merkmalen der
Hubarbeitsbiihne ab; eine vom Arbeitgeber erstellte Gefahrdungsbeurteilung kann diesen Sondereinsatz erlauben, wobei u. a.
Folgendes zu bertcksichtigen ist:

= Bedingungen des Arbeitsumfeldes.

= Striktes Verbot, die Hubarbeitsbiihne als Verankerungsstelle fir aulerhalb arbeitende Personen zu betrachten.

= Gebrauch der Maschine mit xx% ihrer Leistungen, um zu verhindern, dass sich die Zugangsstelle und der
Ausstiegsbereich aufgrund zusatzlicher, durch den spezifischen Vorgang erzeugte Krafte oder Biegungen der Struktur
von einander entfernen. Diesbezlglich ein paar vorbeugende Versuche zur Definition dieser Begrenzungen machen.

= Ein spezielles Evakuierungsverfahren fiir den Notfall vorsehen (zum Beispiel stets ein Arbeiter auf der Plattform und
ein anderer am Bodenbedienpult, wahrenddessen ein dritter Arbeiter die angehobene Plattform verlasst).

= Eine spezielle Ausbildung des beteiligten Personals vorsehen: Arbeiter und transportiertes Personal.

= Das Ausstiegsumfeld mit allen nétigen Vorrichtungen ausstatten und die Sturzgefahr des Personals, das die Plattform
verlasst / betritt vermeiden.

Obiges stellt keine formliche Genehmigung des Herstellers fir das “Verlassen bei angehobener Plattform” dar, méchte aber
dem Arbeitgeber — der die volle Verantwortung dafir Ubernimmt - nitzliche Informationen zur Planung dieses
auflergewohnlichen Vorgangs erteilen.

1.4. Maschinenbeschreibung

Die in vorliegender Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne und
besteht aus:

= Angetriebenem Fahrgestell mit Raupen und Abstltzungen.

= Hydraulisch drehbarem Turm

= Durch Hydrozylinder angetriebenem Gelenkausleger (die Anzahl der Gelenke und Zylinder héngt vom

Maschinenmodell ab)

= Plattform (die max. Tragfahigkeit ist je nach Modell unterschiedlich — siehe Kapitel “Technische Merkmale”).
Das Fahrgestell besteht aus Blechen, Blechkasten und e-geschweilten Profilen verschiedener Starke. Es verfiigt Uber einen
Antrieb, damit man mit der Maschine fahren kann (siehe‘Gebrauchsweise”). Die zwei Raupen werden durch unabhéngige
Motoren gesteuert und haben eine hydraulische Standbremse mit positiver Logik (beim Loslassen der Fahrsteuerungen greifen
die Bremsen automatisch ein). Am Fahrgestell sind vier Abstlitzungen angebracht, die von doppelwirksamen Hydraulikzylindern
betétigt werden, deren Steuerung durch direkt daran angeflanschte Elektrikventile erfolgt. Die Abstitzungen werden von
gesteuerten Riickschlagventilen in ihrer Position gehalten, die direkt daran angeflanscht sind.
Als Option kann die Maschine mit einem Raupenerweitungssystem zum Erweitern der Spurweite und Erhdhen der Stabilitat im
Falle des Einsatzes auf losem Boden ausgestattet werden.
Der Turm liegt auf einer am Fahrgestell befestigten Drehscheibe auf und I1&sst sich anhand Schneckengetriebe um nicht-
kontinuierliche 320° um die mittlere Maschinenachse drehen.
Die Hebevorrichtung mit Gelenkausleger kann in drei Hauptstrukturen aufgeteilt werden:

= Die erste besteht aus einem ,Einzelnparallelogram-System* (R13) oder "Doppelparallelogramm-System* (R17), das

Gelenkausleger genannt wird.
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= Die zweite besteht aus einem Hebeausleger, der teleskopisch ist.

= Die dritte besteht aus einem Endausleger, der Jib-Ausleger oder Korbarm genannt wird.
Diese Hebestrukturen werden durch 4 doppelwirkende Hydrozylinder betatigt:

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Gelenkauslegers.

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Auslegers.

=  Ein Zylinder zum Ausfahren/Einfahren des Teleskopauslegers.

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Korbarms.
Die Hydrozylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur sind mit Over-center-Ventile ausgestattet, die direkt daran angeflanscht
sind. Dadurch kdénnen die Arme auch im Falle eines plétzlichen Bruchs des Zufuhrschlauchs ihre Position beibehalten.
Die am Ende des Korbarms angebrachte Plattform Iasst sich anhand eines elektrischen Antriebs um insgesamt 120° (60°
nach rechts und 60° nach links) drehen und ist mit Geléndern und FuRleisten vorschriftsméRiger Hohe versehen (die Gelénder
sind > 1100 mm, die FuRleisten >150 mm hoch). Die Plattform-Nivellierung ist automatisch und durch mechanische
Zugstangen und zwei Zylinder im geschlossenen Kreis gewahrleistet. Es ist auch die manuelle Berichtigung durch Betatigung
der zutreffenden Bedienung vorgesehen, aber nur wenn die Ausleger ganz abgesenkt sind (ausschlieflich der Korbarm-
Neigung).

1.5. Bedienpulte

Die Maschine hat zwei Bedienpulte:
= Auf der Plattform fir den normalen Maschinengebrauch.
= Auf dem Turm (bzw. am Boden) sind die Notbedienungen zum Einfahren der Plattform, der Notausschalter, ein
Schllissel-Wahlschalter zur Wahl des Bedienpults und Einschaltung der Maschine vorhanden.

1.6. Antrieb

Die Maschinen sind mit Doppelspeisung versehen:

= Wéarmemotor (Standard-Benzinmotor; Option: Dieselmotor);

= Elektropumpe (Standard 230V einphasig; Option: 380V Drehstrom).
Auf jeden Fall sind die Hydraulik sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan und
Hydraulikplan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

1.7. Lebensdauer der Maschine, Demontage und Abwrackung

In Anbetracht eines korrekten Gebrauchs und einer angemessenen Wartung ist die Maschine fir eine Lebensdauer von 10
Jahren in normalem Arbeitsumfeld konzipiert. Innerhalb dieses Zeitraums ist eine Uberpriifung/Uberholung seitens der
Herstellerfirma erforderlich.

Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird.

In Italien muss die Demontage / Abwrackung bei der zustandigen Gesundheitsbehdrde oder bei ARPA angezeigt werden.

Die Maschine besteht vornehmlich aus leicht erkennbaren Metallteilen (groftenteils Stahl, Aluminium fiir die Hydraulikblocke).
Es kann folglich behauptet werden, dass 90% der Maschine recyclebar sind.

Die européischen, und von den Mitgliedsstaaten {ibernommenen, Richtlinien iiber den Umweltschutz und

die Abfallentsorgung sehen schwere Verwaltungs- und strafrechtliche Strafen vor, wenn sie unzulanglich
A eingehalten werden.

Im Falle der Demontage/Abwrackung muss man sich deshalb strikt an die laut geltender Vorschriften

auferlegten Regeln halten, vor allem was Materialien wie Hydraulikol und Batterien anbetrifft.
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1.8. Identifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes angeben.
Sollte das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbar sein (dasselbe gilt auch fiir die anderen an der Maschine angebrachten
Schilder) muss es in kiirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch ohne Schild identifizieren kann,
wurde die Maschinennummer am Fahrgestell eingepragt. Die folgende Abbildung zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung

befinden. Es empfiehlt sich diese Daten in folgenden Kastchen einzutragen.

MODELL: FAHRGESTELL: JAHR:

° L]
l ® PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES SC XXXXXX
SELBSTFAHRENDE ARBEITSHEBEBUHNEN

Amnssssm———— PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

PESO MACCHINA-WEIGHT-POIDS

MODELLO-MODEL-MODELE
EIGENGEWICHT-PESO MAQUINA

TYP-MODELOD

N* CHASSIS-CHASSIS N°-N* CHASSIS BATTERIA-BATTERY-BATTERIE
FAHRGESTELLNR-N* CHASSIS BATTERIE-BATERIA

PORTATA MAX-MAX LAST-PORTEE MAXI _ PESO BATT-BATT.WEIGHT-POIDS BATT

MAX. TRAGLAST-CAPACIDAD MAXIMA BATTERIEGEWICHT-PESO BATERIA

PRESS. MAX.-MAX PRESS. MAXI

ANNO-YEAR-ANNEE
ARBEITSDRUCK-PRESION MAX

BAUJAHR-ANO

AIRO & una divisione TIGIEFFE Srl - Via Villasuperiore 82
42045 LUZZARA (RE) - ITALIA -
Tel. +39-0522-977365 - Fax +39-0522-977015 - E-mall airo@ittc.it
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1.9. Lage der Hauptbauteile

Die Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.

Bedienpult

Elektrisches Steuergerat

Hydraulisches Steuergerat

Getriebemotoren zum Fahren

Turmdrehungs-Hydraulikmotor

Stecker  Einphasenspeisung 230V

(Option)

7) Dosenlibelle zur Sichtskontrolle der
Waagrechtstellung der Maschine

8)  Anhebungszylinder Primarausleger

9)  Anhebungszylinder Sekundarausleger

Korbarm-Hubzylinder

Korbnivellierung-Zylinder

D OB W —
—_— ==

)
)
) -
) Kraftstofftank des Warmemotors
) Drehscheibe
) Korb
) Raupen
) Warmemotor
18) Elektropumpe
) Abstltzungen
) Gelenkfile Abstlitzungen
) Batterie
) Neigungsmesser
) Batterie-Schllissel
) Luftéffnung am Boden
) Luftéffnung an der Plattform
) Steckbuchse auf der Plattform
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2. TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

A\

2.1. Modell R13 S.

DIE AUF DEN FOLGENDEN SEITEN ANGEFUHRT!EN PRODUKTSPEZIFIKATIONEN KONNEN OHNE
VORANZEIGE GEANDERT WERDEN

Abmessungen: R13 8
Max. Arbeitshdhe 13,3 m 437" ft
Max. Plattformhéhe 11,3 m 371 ft
Max. seitliche Reichweite 6,7 m 21117 ft
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 320 ° 320 °
Plattformschwenkbereich 120 ° 120 °
Max. Tragfahigkeit (m) 120 kg 265 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 1 1
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) - drinnen 40 kg 88 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauBen 1 1
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drauBen 40 kg 88 Ibs
Max. Fahrhéhe 0 m 0 ft
Hochstmale Plattform 0,69 x 0,64 m 2'3’x2'1” ft
Max. Hydraulikdruck 210 Bar 3045.8 psi
Max. Druck Hubkreis 210 Bar 3045.8 psi
RaupengréRen (****) @300 x 180 mm @11.8"x7.1” in
Transportmafle 4,48 x0,82x2 m 14'8"x2'8"x6°6” ft
Transportmale bei geklapptem Korbarm N.A. m N.A. ft
Maschinengewicht - leer - (*) Nicht verfugbar kg N.A. Ib
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 0,5 ° 0.5 °
Querneigung 0,5 ° 0.5 °
Max. Windgeschwindigkeit (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 200 N 45 Ibf
Abstiitzungsbereich (zwischen den Stiitzmittelpunkten) 2,95x2,95 m 9'8"x9'8” ft
Durch die Abstiitzungen ausgeglichene max. Neigung 6 ° 6 °
Hdchstlast auf jeder Abstiitzung Nicht verfugbar kg N.A. Ibs
Leistungen:
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Fassungsvermégen Oltank 28 Liter 7.4 gal
Max. Steigungsvermégen 30 % 30 %
Max. Steigungsvermégen flr Lade-/Entladevorgénge 22 % 22 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -20 °C -4 °F
Benzinmotor
Motortyp Honda GX390 Honda GX390
Benzin-
Typ Viertaktmotor 4-stroke, petrol
Max. Motorleistung 8,2 kW 11 hp
Eingestellte Leistung 6,6 kW 8.9 hp
Anlassbatterie 12/55 V' /Ah 12/55 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 3 Liter 0.8 gal
Fassungsvermdgen Treibstofftank 6,1 Liter 1.6 gal
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Kraftstoff Bleifrei-Benzin >86 unleaded petrol;
Oktan octane >86
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung 3,7 Vh ?pi?oo 1 3%%’6hrg@ -
Fassungsvermdgen Schmierdltyp 1,1 Liter 0.29 gal
Schmierdltyp SAE 10W-30 SAE 10W-30
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Dieselmotor
Motortyp Nicht verfiighar N.D.
Typ Nicht verfiigbar N.D.
Motorleistung Nicht verfiigbar kW N.D. hp
Anlasshatterie Nicht verfiigbar V/Ah N.D. V/Ah
Fassungsvermdgen Treibstofftank Nicht verfugbar Liter N.D. gal
Max. Fahrgeschwindigkeit Nicht verfiigbar km/h N.D. mph
Kraftstoff Nicht verfugbar N.D.
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung Nicht verfugbar N.D.
Fassungsvermdgen Schmierdltyp Nicht verfiigbar Liter N.D. gal
Schmierdltyp Nicht verfiigbar N.D.
230V-Einphasenpumpe
Motortyp Einphasig 230V 50Hz sg;%@‘;gifze
Motorleistung 2,2 kW 3 hp
Max. Stromaufnahme 14 A 14 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 0,72 km/h 0,44 mph

(*) In einigen Fallen kénnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine einzuhalten.

(**) me =m—(n x 80)

(***) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten kdnnen. Windgeschwindigkeiten gleich 0 m/s
stehen fir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(****) Standard: Raupen aus schwarzem Gummi; Option: Raupen aus nicht markierendem Gummi.
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2.2. Modell R13 DC.

Abmessungen: R13DC
Max. Arbeitshéhe 13,3 m 43'7" ft
Max. Plattformhdhe 11,3 m 371 ft
Max. seitliche Reichweite 6,7 m 21'11" ft
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 320 ° 320 °
Plattformschwenkbereich 120 ° 120 °
Max. Tragfahigkeit (m) 200 kg 441 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drinnen 40 kg 88 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauen 2 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drauBen 40 kg 88 Ibs
Max. Fahrhdhe 0 m 0 ft
Hdchstmale Plattform 1,39 x 0,71 m 4'7"x2'4" ft
Max. Hydraulikdruck 210 Bar 3045.8 psi
Max. Druck Hubkreis 210 Bar 3045.8 psi
RaupengréRen (****) @300 x 180 mm @11.8"x7.1" in
Transportmalfie 455x1,39x 2 m 14'11"x4’ 7"x6' 7" ft
Transportmafle (abmontierter Korb) 455x0,82x2 m 14'11"%x2'8"x6 '7" ft
Transportmalfie bei geklapptem Korbarm N.A. m N.A. N.A.
Maschinengewicht - leer - (*) 2150 kg 4740 Ibs
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 0,5 ° 0.5 °
Querneigung 0,5 ° 0.5 °
Max. Windgeschwindigkeit (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 400 N 90 Ibf
Abstiitzungsbereich (zwischen den Stiitzmittelpunkten) 2,95x2,95 m 98x98 ft
Durch die Abstiitzungen ausgeglichene max. Neigung 6 ° 6 °
Hochstlast auf jeder Abstiitzung 900 kg 1984 Ib
Leistungen:
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Fassungsvermégen Oltank 28 Liter 7.4 gal
Max. Steigungsvermégen 30 % 30 %
Max. Steigungsvermdgen fiir Lade-/Entladevorgénge 22 % 22 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -20 °C -4 °F
Benzinmotor
Motortyp Honda GX390 Honda GX390
Typ Vie?tzrllf::otor 4-stroke, petrol
Max. Motorleistung 8,2 kW 11 hp
Eingestellte Leistung 6,6 kW 8.9 hp
Anlassbatterie 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 3 Liter 0.8 gal
Fassungsvermdgen Treibstofftank 6,1 Liter 1.6 gal
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Kraftstoff Bleifrei-Benzin >86 unleaded petrol;
Oktan octane >86
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung 3,7 Vh 6@p3r;?00 1 396%/6"“()@”7
Fassungsvermdgen Schmierdltyp 1,1 Liter 0.29 gal
Schmieréltyp SAE 10W-30 SAE 10W-30
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Dieselmotor
Motortyp Nicht verfiighar N.D.
Typ Nicht verfiigbar N.D.
Motorleistung Nicht verfiigbar kW N.D. hp
Anlasshatterie Nicht verfiigbar V/ Ah N.D. V/Ah
Fassungsvermdgen Treibstofftank Nicht verfugbar Liter N.D. gal
Max. Fahrgeschwindigkeit Nicht verfiigbar km/h N.D. mph
Kraftstoff Nicht verfugbar N.D.
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung Nicht verfugbar N.D.
Fassungsvermdgen Schmierdltyp Nicht verfiighar Liter N.D. gal
Schmierdltyp Nicht verfiigbar N.D.
230V-Einphasenpumpe
Motortyp Einphasig 230V 50Hz sg;%@‘;gifze
Motorleistung 2,2 kW 2,9 hp
Max. Stromaufnahme 14 A 14 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 0,72 km/h 0,44 mph

(*) In einigen Fallen kénnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine einzuhalten.
(**)yme =m—(nx80)

(***) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten konnen. Windgeschwindigkeiten gleich 0 m/s
stehen fir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(****) Standard: Raupen aus schwarzem Gummi; Option: Raupen aus nicht markierendem Gummi.
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2.3. Modell R17 S.

Abmessungen: R17S
Max. Arbeitshohe 16,5 m 54'1" ft
Max. Plattformhdhe 14,5 m 47'7" ft
Max. seitliche Reichweite 6,5 m 21'4" ft
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 320 ° 320 °
Plattformschwenkbereich 120 ° 120 °
Max. Tragfahigkeit (m) 120 kg 264 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 1 1
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drinnen 40 kg 88 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauen 1 1
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drauBen 40 kg 88 Ibs
Max. Fahrhdhe 0 0
Hdchstmale Plattform 0,69 x 0,64 m 2'3"x2'1" ft
Max. Hydraulikdruck 210 Bar 3045.8 psi
Max. Druck Hubkreis 210 Bar 3045.8 psi
RaupengréRen (****) @300 x 180 mm @11.8"x7.1" in
TransportmaRe 4,45x0,82x 2 m 14'7"x2' 8"x6' 7" ft
Transportmalfie bei geklapptem Korbarm N.A. m N.A. ft
Maschinengewicht - leer - (*) Nicht verfiigbar kg N.D. Ibs
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 0,5 ° 0.5 °
Querneigung 0,5 ° 0.5 °
Max. Windgeschwindigkeit (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 200 N 45 Ibf
Abstiitzungsbereich (zwischen den Stiitzmittelpunkten) 2,95x2,95 m 9'8"x9'8" ft
Durch die Abstiitzungen ausgeglichene max. Neigung 6 ° 6 °
Hdchstlast auf jeder Abstiitzung Nicht verfiigbar kg N.D. Ibs
Leistungen:
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Fassungsvermégen Oltank 28 Liter 7.4 gal
Max. Steigungsvermégen 30 % 30 %
Max. Steigungsvermdgen fiir Lade-/Entladevorgénge 22 % 22 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -20 °C -4 °F
Benzinmotor
Motortyp Honda GX390 Honda GX390
Typ VieE:t:rllfrITTotor 4-stroke, petrol
Max. Motorleistung 8,2 kW 11 hp
Eingestellte Leistung 6,6 kW 8.9 hp
Anlassbatterie 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 3 Liter 0.8 gal
Fassungsvermdgen Treibstofftank 6,1 Liter 1.6 gal
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Kraftstoff Bleifrei-Benzin >86 unleaded petrol;
Oktan octane >86
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung 3,7 Uh Sd)p?nﬁoo 1 %%hgn
Fassungsvermdgen Schmierdltyp 1,1 Liter 0.29 gal
Schmieréltyp SAE 10W-30 SAE 10W-30
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Dieselmotor
Motortyp Nicht verfiighar N.D.
Typ Nicht verfiigbar N.D.
Motorleistung Nicht verfiighar kW N.D. hp
Anlasshatterie Nicht verfiigbar V/ Ah N.D. V/Ah
Fassungsvermdgen Treibstofftank Nicht verfugbar Liter N.D. gal
Max. Fahrgeschwindigkeit Nicht verfiigbar km/h N.D. mph
Kraftstoff Nicht verfugbar N.D.
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung Nicht verfugbar N.D.
Fassungsvermdgen Schmierdltyp Nicht verfiigbar Liter N.D. gal
Schmierdltyp Nicht verfiigbar N.D.
230V-Einphasenpumpe
Motortyp Einphasig 230V 50Hz sg;%@‘;gifze
Motorleistung 2,2 kW 2,9 hp
Max. Stromaufnahme 14 A 14 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 0,72 km/h 0,44 mph

(*) In einigen Féllen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine einzuhalten.
(**)yme =m—(nx80)

(***) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten kdnnen. Windgeschwindigkeiten gleich 0 m/s
stehen fir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(****) Standard: Raupen aus schwarzem Gummi; Option: Raupen aus nicht markierendem Gummi.
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2.4. Modell R17 DC.

Abmessungen: R17 DC
Max. Arbeitshohe 16,5 m 54'1" ft
Max. Plattformhdhe 14,5 m 47'7" ft
Max. seitliche Reichweite 6,5 m 2147 ft
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 320 ° 320 °
Plattformschwenkbereich 120 ° 120 °
Max. Tragfahigkeit (m) 200 kg 441 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) - drinnen 2 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drinnen 40 kg 88 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) — drauen 2 2
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (**) — drauBen 40 kg 88 Ibs
Max. Fahrhdhe 0 0
Hdchstmale Plattform 1,39 x 0,71 m 4'7"x2'4" ft
Max. Hydraulikdruck 210 Bar 3045.8 psi
Max. Druck Hubkreis 210 Bar 3045.8 psi
RaupengréRen (****) @300 x 180 mm @11.8"x7.1" in
Transportmalfie 452x1,39x2 m 14'10"x4' 7"x6' 7" ft
Transportmafle (abmontierter Korb) 452x0,82x2 m 14'10"x2' 8"x6' 7" ft
Transportmalfie bei geklapptem Korbarm N.A. m N.A. ft
Maschinengewicht - leer - (*) 2200 kg 4850 Ibs
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 0,5 ° 0,5 °
Querneigung 0,5 ° 0,5 °
Max. Windgeschwindigkeit (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 400 N 90 Ibf
Abstiitzungsbereich (zwischen den Stiitzmittelpunkten) 2,95x2,95 m 9'8"x9'8" ft
Durch die Abstiitzungen ausgeglichene max. Neigung 6 ° 6 °
Hochstlast auf jeder Abstiitzung 920 kg 2028 Ibs
Leistungen:
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Fassungsvermégen Oltank 28 Liter 7.4 gal
Max. Steigungsvermégen 30 % 30 %
Max. Steigungsvermdgen fiir Lade-/Entladevorgénge 22 % 22 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -20 °C -4 °F
Benzinmotor
Motortyp Honda GX390 Honda GX390
Typ Vie?tzrllf::otor 4-stroke, petrol
Max. Motorleistung 8,2 kW 11 hp
Eingestellte Leistung 6,6 kW 8,9 hp
Anlassbatterie 12/55 V/Ah 12/55 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge 3 Liter 0.8 gal
Fassungsvermdgen Treibstofftank 6,1 Liter 1.6 gal
Max. Fahrgeschwindigkeit 1,12 km/h 0.7 mph
Kraftstoff Bleifrei-Benzin >86 unleaded petrol;
Oktan octane >86
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung 3,7 Vh 6@p3r;?00 1 396%/6"“()@”7
Fassungsvermdgen Schmierdltyp 1,1 Liter 0.29 gal
Schmieréltyp SAE 10W-30 SAE 10W-30
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Dieselmotor
Motortyp Nicht verfiighar N.D.
Typ Nicht verfiigbar N.D.
Motorleistung Nicht verfiigbar kW N.D. hp
Anlasshatterie Nicht verfiigbar V/Ah N.D. V/Ah
Fassungsvermdgen Treibstofftank Nicht verfugbar Liter N.D. gal
Max. Fahrgeschwindigkeit Nicht verfiigbar km/h N.D. mph
Kraftstoff Nicht verfugbar N.D.
Kraftstoffverbrauch bei Nennleistung Nicht verfugbar N.D.
Fassungsvermdgen Schmierdltyp Nicht verfiigbar Liter N.D. gal
Schmierdltyp Nicht verfiigbar N.D.
230V-Einphasenpumpe
Motortyp Einphasig 230V 50Hz S;’;%f/ggal_fze
Motorleistung 2,2 kKW 2,9 hp
Max. Stromaufnahme 14 A 14 A
Max. Fahrgeschwindigkeit 0,72 km/h 0,44 mph

(*) In einigen Fallen kénnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine einzuhalten.
(**)yme =m—(nx80)

(***) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten kdnnen. Windgeschwindigkeiten gleich 0 m/s
stehen fir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(****) Standard: Raupen aus schwarzem Gummi; Option: Raupen aus nicht markierendem Gummi.
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2.5. Schwingungen und Gerausch

Unter Bedingungen, die fiir die unglnstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um
dessen Auswirkung auf den Bediener zu erwagen. Der Pegel des kontinuierlichen, quivalenten, gewogenen Schalldrucks (A)

ist an den Arbeitsplatzen nicht hoher als 100dB(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, dass unter normalen Betriebsbedingungen:
= Der Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der die oberen Gliedmalen ausgesetzt sind, ist bei jedem der
Modelle, auf das sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 2,5 m/Sek?.
= Der Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der der Korper ausgesetzt ist, ist bei jedem der Modelle, auf das

sich diese Betriebs und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 0,5 m/Sek?.
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3. SICHERHEITSHINWEISE

3.1.  Personliche Schutzausriistungen (PSA)

Stets die laut geltender Vorschriften fir Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen Schutzmittel tragen (insbesondere ist
die Verwendung des Helms und der Sicherheitsschuhe OBLIGATORISCH).

Die Wahl der in Bezug auf die zu verrichtende Tatigkeit am besten geeigneten persénlichen Schutzausristungen obliegt dem
Bediener oder dem Sicherheitsbeauftragten. Deren korrekte Verwendung und Wartung aus den Anleitungen entnehmen, die
mit diesen Ausriistungen geliefert werden.

Der Gebrauch des Sicherheitsgurts wird nicht als obligatorisch betrachtet, mit Ausnahme in den Landern, in denen es aufgrund
spezieller Vorschriften Pflicht ist. In Italien ist es aufgrund des Sicherheits-Einheitstextes Gesetzesverordnung 81/08 Pflicht,
Sicherheitsgurte zu verwenden.

Der Sicherheitsgurt ist an einer der mit Schildern gekennzeichneten Verankerungsstellen einzuh@ngen, wie auf folgender
Abbildung zu sehen ist).

Abb. 5

3.2.  Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die das 18. Lebensjahr
vollendet und das vorliegende Handbuch aufmerksam gelesen haben. Der Arbeitgeber ist fir die
Schulung verantwortlich.

Die Plattform dient der Beforderung von Personen, weshalb die im Bestimmungsland fiir diese Art von
Maschinen geltenden Vorschriften einzuhalten sind (siehe Kapitel 1).

Die Maschinennutzer missen immer mindestens zwei sein, einer davon am Boden, der imstande ist, die
spéater in diesem Handbuch beschriebenen Notvorgange auszufiihren.

Den Anweisungen folgender Kapitel entsprechend ist die Maschine in Mindestabstand von
Hochspannungsleitungen zu verwenden.

Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
Tragfahigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild sind die auf der Plattform zulassige Hochstzahl von
Personen, die max. Tragfahigkeit und das Gewicht von Werkzeug und Materialien angegeben: Keinen
dieser Werte Uberschreiten.

Bei Schweilungsarbeiten auf der Plattform diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Es ist strikt verboten, Personen und/oder Materialien zu laden und/oder abzuladen, wenn sich die
Plattform auflerhalb der Zutrittsposition befindet.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Uberpriifen, dass die Wartungs-
und/oder Reparaturvorgange von qualifiziertem Personal ausgeflihrt werden.

Ist die Maschine mit der Option “erweiterbare Raupen” ausgestattet, empfiehlt es sich, die schmalere
Spurweite nur dann zu verwenden, wenn es zum Durchqueren enger Durchgénge notwendig ist.
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3.3. Gebrauchsvorschriften

3.3.1. Allgemeines

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt wurden:

ﬁ KEINE FREMDEINGRIFFE TATIGEN UND KEINE EICHUNG DER ELEKTRONIK- UND HYDRAULIKBAUTEILE
VERANDERN.

Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muss Uberprift werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet
werden. Die Maschine verflgt iber keine eigene Beleuchtung.

Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand uberpriifen.

Der Maschinengebrauch ist verboten, wenn die Raupen je nach auszufiihrender Arbeit nicht ganz ausgezogen
oder ganz eingezogen sind (nur bei Maschinen mit der Option “erweiterbare Raupen”).

Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfélle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.
Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Netzspeisung angeschlossen ist.
Die in den folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen befolgen.

Keine Hitzequellen oder Flammen in N&he der Hydraulik- und Elektrikbauteile bringen.

Die zulassige max. Hohe nicht durch Anbringung von Geriisten, Treppen usw. erhéhen.

Die angehobene Plattform nicht an Strukturen (Balken, Pfeiler oder Mauer) befestigen.

Die Maschine nicht als Kran, Lasten- oder Personenaufzug verwenden.

Dafiir sorgen, dass die Maschine geschiitzt ist (insbesondere das Plattformbedienpult mit der Haube - falls
vorhanden - oder wasserundurchlassigem Tuch - abdecken) und der Bediener bei Arbeiten unter widerwartigen
Umstanden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spiilung, usw.) dementsprechend geschiuitzt sind.

Der Maschinengebrauch bei widrigen Witterungsbedingungen ist verboten; insbesondere diirfen die Winde
nicht die in den technischen Merkmalen angegebenen Grenzen Uberschreiten (zur Einstufung der
Geschwindigkeiten siehe folgende Kapitel).

Maschinen, fir die der Grenzwert der Windgeschwindigkeit 0 m/s betragt, diirfen nur im Inneren von Gebauden
verwendet werden.

Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, das Plattformbedienpult mit der vorgesehenen Haubefalls
vorhanden - oder wasserundurchlassigem Tuch - abdecken) abdecken.

Die Maschine nicht in Raumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Druckwasserstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

Die Uberlastung der Plattform ist verboten.

Kollisionen und/oder Kontakte mit anderen Fahrzeugen und ortsfesten Strukturen vermeiden.

Es ist verboten, die Plattform zu verlassen oder zu betreten, wenn sie sich nicht in der zum Betreten oder
Verlassen vorgesehenen Stellung (siehe Kapitel “Betreten der Plattform”) befindet.

3.3.2. Bewegung

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissemn, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt wurden.
Falls die Maschine durch eine 230V-Elektropumpe gespeist wird, im Laufe von Versetzungen stets die Lage
des Kabels Uberprifen.

Die Maschine nicht auf unebenen und weichen Béden verwenden, damit sie ihre Standfestigkeit nicht verliert.
Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen Merkmalen unter dem Stichwort
"Stabilitatsgrenzen" angefiihrte zuldssige, max. Neigung einhalten. Bewegungen auf schragen Flachen haben
auf jeden Fall mit groRter Vorsicht zu erfolgen.

Ist die Maschine mit der Option “erweiterbare Raupen” ausgestattet, empfiehlt es sich, die schmalere
Spurweite nur dann zu verwenden, wenn es zum Durchqueren enger Durchgange notwendig ist.

Die Bediener dirfen wahrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Bediener an Bord dlrfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Die Maschine darf nicht direkt zum StraBentransport eingesetzt werden. Nicht zur Warenbeférderung
verwenden (siehe Abschnitt “Bestimmungszweck”).

Den Arbeitsbereich Uberpriifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige Gefahren
aufweist.
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= Wahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groRe Aufmerksamkeit zu
widmen, um Quetschungen und ZusammenstdRe zu vermeiden.

= Wahrend der Bewegung die Hande in Sicherheitsstellung halten: der Bediener muss die Hande gemal
Abbildung A oder B halten, hingegen der transportierte Arbeiter gemaf Abbildung C.

Abb. 6

3.3.3. Arbeitsphasen

= Bevor man mit der Arbeit beginnt, bei abgeschaltetem und ausreichend abgekiihltem Motor den Kraftstoffstand im Tank
Uberpriifen. Gegebenenfalls Kraftstoff (bleifreies Benzin Oktanzahl >87 bei den Benzinmodellen; Diesel bei den
Dieselmodellen) nachfiillen und dabei darauf achten, dass der Tank nicht ganz voll und die Maschine nicht verunreinigt wird.
Sollte ein wenig Kraftstoff verschittet werden, sofort mit einem sauberen Lappen reinigen.

= Sollte der Warmemotor defekt sein, in der Betriebsanleitung des Motorherstellers nachlesen.

= Die Maschine verfiigt ber ein System zur Kontrolle der Neigung des Fahrgestells, das im Falle einer nicht standfesten
Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit wieder
aufnehmen. Aktivieren sich der akustische Melder und die rote Anzeigelampe am Plattformbedienpult, steht die Maschine
nicht ordnungsgemal (siehe Abschnitt "Gebrauchsweise"). Damit die Arbeit wieder aufgenommen werden kann, muss die
Maschine auf Sicherheitsstillstand gebracht werden. Ertont bei angehobener Plattform der Neigungsalarm, sind die einzig
maglichen Mandver diejenigen zum Einfahren der Plattform. i

= Die Maschine hat keine Plattform-Uberlastsicherung weil beim Entwurf die erhdhten Stabilitdts- und Uberlastkriterien
beriicksichtigt wurden, wie laut EN280, Absétze 5.4.1.5 und 5.4.1.6 vorgesehen ist.

A = Die Maschine verfiigt tiber ein System, das kontrolliert, ob die AbstlitzungsfiiRe am Boden aufliegen. Befinden sich alle FiRe
am Boden, leuchten die Anzeigelampen und wenn keine sonstigen Alarme bestehen, sind alle Bewegungen mit Ausnahme
der Raupensteuerung maoglich. Verliert einer der FliRe bei angehobener Plattform den Kontakt mit dem Boden, erlischt die
zutreffende Anzeigelampe und alle Anhebungsmandéver werden untersagt. Es sind nur noch die Mandver zur Korbriickholung
zum Boden (Absenkung und Turmdrehung in beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit méglich.

= Um einen unsachgemaBen Gebrauch zu vermeiden, kontrolliert ein Mikroschalter die Platzierung der Plattform; sind der erste
und Sekundérausleger nicht ganz abgesenkt und der Ausschub nicht ganz eingezogen, lassen sich die Abstiitzungen nicht
betatigen.

= Die Maschine ist mit einem System zur Kontrolle der Drehturmposition ausgestattet. Wenn sich der Turm in der Mitte befindet,
leuchtet die grline Anzeigelampe. Bei ganz abgesenktem Ausleger sind die Steuerungen Fahren und Abstlitzung méglich,
hingegen die Steuerung zum Drehen des Turms ist untersagt.

= Sich nicht (iber die Gelander der Plattform hinauslehnen.

= Uberprifen, dass sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine aufhalten. Wenn man auf
der Plattform ist, besonders bei Bewegungen darauf achten, dass das Personal am Boden nicht berthrt wird.

= Bei Arbeiten in o&ffentlich zugénglichen Bereichen ist der Arbeitsbereich mit Hilfe von Schranken oder anderen
zweckdienlichen Signalisierungsmitteln abzugrenzen, damit unbefugtes Personal den Maschinenorganen nicht zu nahe
kommt.

= Sehr schlechte Witterungsbedingungen und insbesondere starken Wind vermeiden.

= Die Plattform nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem, waagrechtem Gelande steht (folgende Kapitel). Wenn auf
wenig festem Boden gearbeitet wird, muss man Bretter aus ausreichend hartem und widerstandsfahigem Material unter die
Stutzplatten legen, um deren Auflagefldche zu erhéhen und den spezifischen Druck am Boden zu verringern.

= Den Warmeantrieb (Diesel- oder Benzinmotor) nicht in geschlossenen oder wenig belifteten Raumlichkeiten verwenden.

= Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden konnen, bei Arbeitsende die Schilissel von den Bedienpulten
nehmen und sicher aufbewahren.

= Zur Arbeit ndtige Ausriistungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht herunterfallen und die
Bediener am Boden geféhrden kénnen.

Zur Vermeidung etwaiger unvorhergesehener Kontakte mit Hindernissen wird nahegelegt, bei der Wahl des Aufstellungsorts
des Fahrgestells aufmerksam die Abbildungen zu betrachten, die den Wirkungsbereich der Plattform veranschaulichen (Kap.
2).
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3.3.4. Windgeschwindigkeit laut Beaufort-Skala

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur leichten Einstufung der Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass die

Hochstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN angefihrt ist.

N\

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich 0 m/Sek. ist, diifen nur in geschlossenen Raumen
verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verboten.

Windgesc | Windgesc
Beaufort- | hwindigk | hwindigk Wind- Wirkung auf See Wirkung an Land
Grad eiten eiten Bezeichnung
(km/h) (m/s)
0 0 <028 | Windstile Spiegelglatte See. Rauch steit gerade
Kleine Krauselwellen auf der Oberflache. Windrichtung wird nur
1 1-6 0,28-1,7 Leiser Zug Es bilden sich keine weillen durch Zug des Rauches
Schaumkamme. angezeigt.
Kleine, noch kurze, aber ausgepragtere Wind auf der Haut
2 7-11 1,7-3 Leichte Brise Wellen. Kdmme brechen sich nicht und spurbar. Die Blatter
sehen glasig aus. rauschen.
Schwache Wellen mit Kdmmen, die sich brechen. Blatter und dlinne
3 12-19 3-5,3 Bri Schaum (iberwiegend glasig. Nur vereinzelt | Zweige bewegen sich
rise . 4
weille Schaumképfe. fortdauernd.
Wellen werden langer. Weilke Hebt Staub und loses
4 20-29 5,3-8 MaRiger Wind . I Papier. Zweige in
Schaumkopfe treten viel éfter auf. B
ewegung.
Kleine Laubbaume
MaRige Wellen, die eine langere Form beginnen zu
5 30-39 8,3-10,8 | Frischer Wind | annehmen. Uberall Schaumkdpfe, etwas schwanken. Auf
Gischt. Binnenseen bilden sich
kleine Wellen.
GroRe Wellen (Wogen), deren Kdmme Bewgtir:erigstr:n mit
6 40-50 | 10,8-13,9 | Starker Wind weiRe Schaumflichen hinterlassen. gung, - mgang
. . Regenschirmen
Mégliche Gischt. s
schwierig.
See turmt sich auf. Die Wellen brechen G:clzﬁaii:?e
7 51-62 13,9-17,2 | Steifer Wind | sich und der Schaum wird in Windrichtung . "
"aeblasen” Behlqderung belm
g ) Gehen im Gegenwind.
Stiirmischer Hohe Wellen. K&mme brechen sich und Bricht Zweige von den
8 63-75 17,2-20,9 , bilden strudelartige Gischt, die vom Wind Baumen. Gehen im
Wind . : -
abgeweht wird. Gegenwind unméglich.
Leichte
o "o Strukturschaden
9 76-87 | 209242 |  Sturm Hohe Wellen mit “rollenden” Kammen. (Schomsteine und
Dichtere Schaumstreifen.
fortgetragene
Dachziegel).
Sehr hohe Wellen mit langen,
Schwerer uberbrechenden K&mmen. Die Baume werden
10 88-102 24,2-28,4 Sturm Schaumstreifen werden dichter, die Seeist | entwurzelt. Erhebliche
weildlich. Viel starkere Brecher, Sicht Strukturschaden.
beeintrachtigt.
AuRergewdhnlich hohe Wellen, die Schiffe
Orkanartiger mittleren Tonnengehalts verdecken Verbreitete
11 103-117 | 28,4-32,5 Sturmg kénnen. Mit weiBem Schaum bedeckte Strukturschaden
See. Der Wind zerstaubt die Rénder der '
Wellenk&mme. Sicht herabgesetzt.
. ) . Schwerste,
12 >117 >32,5 Orkan Hochste Wellen.,. LP“ mit S"ha””.‘ und ausgedehnte
Gischt angefiillt; See ganz weil3. .
Strukturschaden.
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3.3.5. Bodendruck der Maschine und Tragfahigkeit des Bodens

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener iberprifen, ob der Boden die Lasten und spezifischen Bodendriicke mit

einem gewissen Sicherheitsspielraum ertragen kann.

Die folgende Tabelle enthélt die zutreffenden Parameter und zwei Beispiele zur Berechnung des durchschnittlichen

Bodendrucks unter der Maschine und des max. Bodendrucks unter den Rédern oder Abstutzungen (P1 und P2).

ZEICHEN

MASSEINHEIT

BESCHREIBUNG

ERLAUTERUNG

FORMEL

P1

kg

Maschinengewicht

Maschinengewicht ~ ausschlieRlich Nennlast.
Hinweis: Stets auf die Daten der Typenschilder an
der Maschine Bezug nehmen.

kg

Nennlast

Zulassige max. Tragfahigkeit der Plattform

A1

cm?

Belegte Bodenflache

Von der Maschine eingenommene Stiitzflache am
Boden, festgelegt durch das Ergebnis SPURWEITE
x RADSTAND.

Al=cxi

cm

Spurweite

Querbreite der Maschine, gemessen aulerhalb der
Réder. Oder:

Querbreite der Maschine, gemessen zwischen den
Mittelpunkten der Abstlitzungen.

cm

Radstand

Maschinenlange, gemessen  zwischen  den
Radmittelpunkten.

Oder:

Maschinenlange,  gemessen

Mittelpunkten der Abstlitzungen.

zwischen  den

A2

cm?

Rad- oder
Abstiitzungsbereich

Stlitzbereich am Boden des Rades oder der
Abstiitzung. Der Stiitzbereich eines Rades am
Boden muss vom Bediener empirisch Uberprift
werden; die Stiitzfliche der Abstlitzung am Boden
hangt von der Form des StiitzfuBes ab.

P2

kg

Hochstlast auf Rad
oder Abstiitzung

Héchstlast, die von einem Rad oder einer
Abstiitzung auf den Boden (bertragen werden
kann, wenn sich die Maschine in schlechtester
Stellungs- oder Lastbedingung befindet. Hinweis:
Stets auf die Daten der Typenschilder an der
Maschine Bezug nehmen.

P1

kg/cm?

Bodendruck

Durchschnittlicher Bodendruck, den die Maschine
auf den Boden auslibt, wenn sie stillsteht und mit
Nennlast belastet ist.

p1=(P1+M)/
A1

p2

kg/cm?

Spezifischer
Hochstdruck

Hochstdruck, den ein Rad oder eine Abstiitzung auf
den Boden auslbt, wenn sich die Maschine in
schlechtesten Stellungs- und Lastbedingungen
befindet.

p2=P2/A2

-

N

[4

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT

P1=1395kg

P2 =680 kg

M =250 kg
c=765cm
i=132,0cm
A1=cxi=10098 cm*
A2=71,5cm?

p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kglom?
p2 = P2IA2 = 9,5 kglem?

I
—_—

15 ‘ !

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=2200 kg

P2 =920 kg

M =200 kg
c=295¢cm

i=295cm
A1=cxi=87025cm?
A2=62,8 cm*

p1 = (P1+M)/A1 = 0,03 kglom?
p2 = P2IA2 = 14,6 kg/em?
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Die nachstehende Tabelle verweist auf die, je nach Art des Bodens unterschiedlichen Tragfahigkeiten des Bodens.
Zur Ermittlung des auf den vom einzelnen Rad verursachten max. Bodendruck bezogenen Werts, auf die Daten der
spezifischen Tabellen jedes Modells Bezug nehmen (Kapitel 2, TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN).

A\

Verboten ist der Maschinengebrauch, wenn der max. Bodendruck des einzelnen Rades hoéher als die
Tragfahigkeit ist, die gemaR Typspezifikation des Bodens, auf dem gearbeitet werden soll, zugelassen ist.

BODENARTEN

TRAGFAHIGKEITSWERT IN kg/cm?

Nicht verdichtete Flillerde

Schlamm, Torf, usw.

Sand

Kies

Brockelige Erde

Weiche Erde

Harte Erde

Halbfeste Erde

Feste Erde

Gestein

15-30

Diese Werte sind richtungweisend, deshalb muss die Tragfestigkeit im Zweifelsfall mit speziellen Untersuchungen festgestellt

werden.

Im Falle von Bauwerken (Betondecken, Briicken, usw.) beim jeweiligen Hersteller nach der Tragfahigkeit fragen.

3.3.6. Hochspannungsleitungen

Die Maschine ist nicht elektrisch isoliert und liefert keinen Schutz gegen den Kontakt oder die Nahe von Stromleitungen.
Es ist Pflicht, einen, den geltenden Vorschriften und der folgenden Tabelle entsprechenden Mindestabstand von Stromleitungen

einzuhalten.
Art der Stromleitungen Spannung (KV) Mindestabstand (m)
<1 3
1-10 3.5
. 10-15 3.5
Lichtmasten 15132 5
132 - 220 7
220 - 380 7
Hochspannungsgittermasten >380 15

3.4. Gefahrliche Situationen und/oder Unfille

= Sollte der Bediener bei den vorausgehenden Gebrauchskontrollen oder dem Gebrauch der Maschine einen Defekt
feststellen, der gefahrliche Situationen hervorrufen kann, ist die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine isolieren und
ein Schild anbringen) zu bringen und der Vorfall dem Arbeitgeber mitzuteilen.

= Sollte wéhrend des Gebrauchs ein Unfall ohne Verletzung von Bedienern geschehen, der durch Mandvrierfehler (z. B.
ZusammenstolRe) oder erfolgten Materialverschleid bedingt ist, muss die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine
isolieren und ein Schild anbringen) gebracht und der Vorfall dem Arbeitgeber mitgeteilt werden.

» |m Falle eines Unfalls mit Verletzung eines oder mehrerer Bediener, muss der Bediener am Boden (oder der nicht

betroffene Bediener auf der Plattform) Folgendes tun:

= Er muss sofort den Rettungsdienst rufen.

= Er darf die Mandver zur Absenkung der Plattform auf den Boden nur dann ausfiihren, wenn er sich sicher ist,
dass sich der Zustand nicht verschlimmert.

= Die Maschine in Sicherheitsstatus bringen und den Vorfall dem Arbeitgeber mitteilen.
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4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE UBERPRUFUNGEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom Hersteller
vorgesehenen Funktionen ausiben. Es sind keine Vorbereitungen nétig. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen des
Kapitels “Bewegung und Transport” befolgen.

Die Maschine auf einer ausreichend festen Flache (siehe Abschnitt 3.3.5) abstellen, deren Neigung geringer als die zulassige
Héchstneigung ist (siehe technische Merkmale “Stabilitatsgrenzen”).

41. Vertrautmachung

Wer eine Maschine verwenden mochte, deren Eigenschaften hinsichtlich Gewicht, Hohe, Breite, Lange oder Komplexitat
erheblich davon abweichen, wofiir er geschult wurde, hat daflir zu sorgen, dass er mit dieser vertraut gemacht wird, um diese
Mankos auszugleichen.

Der Arbeitsgeber hat dafiir zu sorgen, dass alle Bediener, die Arbeitsausriistungen verwenden, auf angemessene Weise
ausgebildet und angelernt werden, um den geltenden Gesundheits- und Sicherheitsvorschriften zu entsprechen.

4.2. Uberpriifung vor dem Gebrauch

Vor Beginn der Arbeit muss man (iber die in vorliegendem Handbuch angefilhrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein und
auch kurz die Informationstafel an Bord der Plattform angesehen haben.
Die Maschine (anhand Sichtkontrolle) auf vollige Unversehrtheit Uberprifen und die Typenschilder mit deren
Gebrauchsgrenzen lesen.
Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener stets nachsehen, dass:
= Die Batterie ganz geladen und der Kraftstofftank aufgefilllt ist.
= Der Olstand zwischen dem Mindest- und Hochstwert liegt (wenn die Plattform ganz abgesenkt ist und die
Abstltzungen angehoben wurden).
= Der Boden, auf dem gearbeitet werden soll, ausreichend eben und fest ist.
Ist die Maschine mit der Option “erweiterbare Raupen’ ausgestattet, Uberprifen, dass die Raupen je nach
auszufiihrender Arbeit ganz ausgezogen oder ganz eingezogen sind.
die Maschine alle Bewegungen sicher ausfiihrt
Die Abstltzungsfiifte und die Gelenkplatten in gutem Zustand sind;
Die Raupen in gutem Zustand sind;
die Gelander an der Plattform befestigt sind und sich das/die Gittertor/e automatisch schlieBen
die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die Verschweilungen der Hebestruktur Gberprifen)
die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind
die Steuerungen am Plattformbedienpult sowie am Notsteuerplatz am Fahrgestell perfekt funktionieren, einschliellich
des Totmannsystems.
= Die Sicherheitsgurt-Verankerungsstellen missen in einwandfreiem Zustand sein.

Die Maschine darf nur fir die Zwecke verwendet werden, fir die sie verwirklicht wurde.

AROD Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie R13  R17 S.29




5. GEBRAUCHSWEISE

Vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

ACHTUNG!
Sich ausschlieBlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden sowie
A in den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam die
folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten sowie alle
Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

5.1. Plattformbedienpult/Drahtsteuerung

Das Bedienpult befindet sich auf der Plattform. Das Bedienpult ist am vorderen Gelander angebracht und dient zum:
= Ein- und Ausschalten der Maschine.
= Bewegen der Plattform bei den normalen Arbeitsphasen.
= Anzeigen einiger Betriebsparameter (Alarme, Totmannfunktion, usw....)

Abb. 7
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Totmannknopf

Hupenknopf

Schalter Berichtigung Arbeitsbiihnennivellierung

Schalter automatische Abstiitzungssteuerung

Einschalt-/Ausschaltknopf Elektromotor (Option)

Wahlschalter Elektro-/Warmespeisung (Benzinmotor)

Anlassknopf Warmemotor

Proportionaler Steuerhebel Plattformdrehung / Fahren Raupe rechts

Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung / vordere Abstiitzung rechts (B)

Proportionaler Steuerhebel Anhebung-Absenkung JIB-Ausleger / Abstiitzung hinten rechts (D)
Proportionaler Steuerhebel Ausziehung-Einziehung Teleskopausleger / Abstlitzung hinten links (C)
Proportionaler Steuerhebel Anhebung-Absenkung Ausleger / Abstiitzung vorne links (A)

Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Gelenkausleger / Fahren Raupe links

Notausschalter

Keine Funktion

Wahlschalter Steuermodalitat: Bewegung Plattform / Drahtsteuerung (Fahren und Abstlitzen)
Totmannpedal

Anzeigelampe Elektropumpe eingeschaltet (Option)

Schalter automatische Erweiterungssteurung der Raupen (Option)

Anzeigelampen Position Abstlitzungen

Anzeigelampe aktiviertes Bedienpult

Anzeigelampe Turm in der Mitte

Anzeigelampe Betriebsstérung Dieselmotor / Kraftstoffreserve — Nicht aktiv bei Maschinen mit Benzinmotor
Anzeigelampe Gefahr (unstabile Position und Schadensanzeige)

Keine Funktion, die Maschine hat keine Plattform-Uberlastsicherung weil beim Entwurf die erhdhten
Stabilitatstkriterien und die erndhte Uberlast beriicksichtigt wurden, wie laut EN280, Absatze 5.4.1.5 und 54.1.6
vorgesehen ist.

NNNNNNCH®W L = —= T mm o

Alle Versetzungen (ausschlieBlich Plattformdrehung und Berichtigung der Plattform-Nivellierung) werden mit proportionalen
Steuerknuppeln/hebeln gesteuert; es ist deshalb méglich, durch deren Verstellung die Geschwindigkeit der Bewegung zu
andern. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen, empfiehlt es sich, den proportionalen
Steuerknlippel stufenweise zu verschieben.

Um die Maschine mandvrieren zu kdnnen, muss man aus Sicherheitsgriinden vor Betétigung der Steuerungen auf der Plattform
das “Totmannpedal” S oder den “Totmannknopf’ A betatigen. Sollte das Totmannpedal wéhrend der Durchfiihrung des
Vorgangs losgelassen werden, hélt die Bewegung sofort an.

Wahrend der Bewegungen zur Positionierung der Plattform mit Bediener an Bord ist es moglich, die Steuerungen zu beféhigen,
indem man das “Totmannpedal” verwendet; wahrend der Fahr- und Abstitzungsbewegungen mit Bediener am Boden ist es
erforderlich, anhand Gebrauch des “Totmannknopfes” die Steuerungen zu befahigen.

ACHTUNG!
Wird auf das Totmannpedal langer als 10 Sekunden getreten und kein Man6ver vorgenommen, wird das
Bedienpult deaktiviert. Wurde auf den Totmannknopf gedriickt, stehen 2 Sekunden Zeit zur Betatigung
der Steuerungen zur Verfiigung. Lasst man 2 Sekunden ohne Ausfiihrung irgendeines Mandvers
A vergehen, wird das Bedienpult deaktiviert.
Der Status Bedienpult deaktiviert wird durch die blinkende, griine LED (ZB) angezeigt. Damit man mit der
Maschine wieder arbeiten kann, das Totmannpedal loslassen und erneut darauf treten oder den
Totmannknopf betatigen. Nun wird die griine Led (ZB) mit bleibendem Licht leuchten und die nachsten
10 Sekunden sind alle Steuerungen aktiviert.
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5.1.1. Betriebsart “Drahtsteuerung”: Fahren, Abstiitzen und Erweiterung der Raupen (Option)

Zum Gebrauch der von der Betriebsart “Drahtsteuerung”
vorgesehenen Funktionen (Fahren, Abstiitzen un Erweiterung der
Raupen - Option) zuvor in nachstehender Reihenfolge die
folgenden Vorgénge tatigen:
1) Das Bedienpult vom magnetischen Halter an der
Plattform und das Kabel von den Halterungen nehmen.
2) Von der Plattform heruntersteigen und das Bedienpult
mit dem Schulterriemen tragen.
3) Zum Einstellen der Betriebsart “Drahtsteuerung” den
Wahlschalter R auf 1 stellen.
4) Sich seitlich der Maschine in Sicherheitsabstand
begeben und gemal den Anweisungen folgender
Absatze die gewlinschte Bewegung steuern.

Bei der Betriebsart “Drahtsteuerung” haben die proportionalen
Steuerhebel folgende Funktionen:

H) Proportionaler Steuerhebel Fahren Raupe RECHTS

) Proportionaler Steuerhebel Abstiitzung vorne RECHTS (B
L) Proportionaler Steuerhebel Abstitzung hinten RECHTS (
M) Proportionaler Steuerhebel Abstiitzung hinten LINKS (C)
N) Proportionaler Steuerhebel Abstlitzung vorne LINKS (A)

0) Proportionaler Steuerhebel Fahren Raupe LINKS

)
D)

1)

&
.h"

|

2)
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5.1.1.41.

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.1 getatigt wurden, zum
Fahren (Raupensteuerung) der Reihe nach Folgendes tun:
1) Auf den “Totmannknopf’ A am Bedienpult driicken.

2)

Fahren

Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.

Binnen 2 Sekunden die proportionalen Hebel H und O
gleichzeitig in derselben Richtung und im selben
Ausmal betatigen, um geradeaus zu fahren; oder zum
Lenken der Maschine in unterschiedlichem Ausmaf}
betatigen.

Die Fahrsteuerungen sind proportional; deshalb ist es mdglich, die Ausflihrungsgeschwindigkeiten der Bewegung je nach
Verschiebung der proportionalen Hebel zu regeln. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen,
empfiehlt es sich, den proportionalen Steuerhebel stufenweise zu verschieben.

A\

A\

ACHTUNG!!

Der Bediener an Bord des Korbes darf die Fahr- und Abstiitzungsmandver nicht vornehmen. Zur Tatigkeit
dieser Manéver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im Sicherheitsabstand
begleiten.

Das Fahrmanoéver ist nur aktiv, wenn die griine Anzeigelampe ZC leuchtet (der Turm befindet sich in
mittlerer Position) und die griinen Anzeigelampen ZA ausgeschaltet sind (keine Abstiitzung befindet sich
am Boden).

ACHTUNG!!

Aufgrund ihrer begrenzten Breite ist es PFLICHT, die Maschine in achssenkrechter Stellung zu halten, wenn
Stufen zu iiberwinden sind. UMSTURZGEFAHR.

ES IST VERBOTEN, mehr als 10 cm hohe Stufen zu liberwinden. Die Hohe des Hindernisses mit Hilfe
ausreichend fester Holzbretter oder —leisten verringern.

Beim Fahren auf losen Flachen und/oder Neigungen ist es eine gute Angewohnheit, die Abstiitzungen zu
offnen und die Teller in circa 20 cm vom Boden zu positionieren, um das Umkippen der Maschine zu
vermeiden.

"~ Abb. 10
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5.1.1.2. Abstiitzen

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.1 getétigt wurden,
zum Bewegen der Abstiitzungen der Reihe nach Folgendes

tun:

1) Auf den “Totmannknopf” A am Bedienpult driicken.

2)

Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem
Licht auf.

Binnen 2 Sekunden die proportionalen Hebel I, L, M,
N betétigen, um die Abstiitzungen einzeln zu
steuern, oder auf den Schalter D drlicken, damit das
Abstitzen automatisch gesteuert wird.

ACHTUNG!!

Der Bediener an Bord des Korbes darf die Fahr- und Abstiitzungsmandver nicht vornehmen. Zur Tatigkeit
dieser Manover muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im Sicherheitsabstand
begleiten.

Vor der Anhebung der Plattform stets die Festigkeit des Bodens liberpriifen. Ausreichend feste Holzbretter
unter die Stiitzplatten legen, so dass die Last auf einer groReren Oberflache verteilt ist.

Anhand der Wasserwaage am Ausleger oder Fahrgestell kann der Bediener die Maschinennivellierung
wahrend der Abstiitzung tiberpriifen. Die Maschine verfiigt auf jeden Fall iiber ein System zur Kontrolle der
Neigung des Fahrgestells, das im Falle einer nicht standfesten Stellung die Anhebung blockiert. Erst
nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit aufnehmen. Aktivieren sich der
akustische Melder und die rote Anzeigelampe ZE am Bedienpult, ist die Maschine nicht richtig positioniert.
Zur Fortsetzung der Arbeit muss deshalb die Maschinenabstitzung wiederholt werden.

Ein automatisches System verhindert das Anheben der Plattform wahrend der Verwendung der
Abstiitzungen, falls eine der Stiitzplatten nicht ganz am Boden aufliegt. Das fortwahrende Aufleuchten aller
Anzeigelampen ZA bestatigt, dass die Stiitzplatten auf dem Boden aufliegen.

Verliert bei angehobener Plattform einer der FiiBe Kontakt mit dem Boden, erlischt die zutreffende
Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle Anhebungsmandver
untersagt. Es sind nur noch die Mandver zur Korbriickholung zum Boden (Absenkung und Turmdrehung in
beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit moglich.

Eigens vorgesehene Mikroschalter an den Abstiitzungen kontrollieren die Positionierung. Befinden sich
eine oder mehrere Platten am Boden (eine oder mehrere Anzeigelampen ZA leuchten), ist das Fahren
untersagt. Zum Fahren muss man die Stiitzplatten anheben. Das Erloschen der Anzeigelampen ZA
bedeutet, dass sich die Stiitzplatten in vollkommen angehobener Stellung befinden.

Zur Vermeidung eines unsachgemaBen Gebrauchs, kontrolliert ein spezieller Mikroschalter die
Positionierung des Hebeauslegers. Liegt der Sekundarausleger nicht ganz auf der stationaren Struktur auf,
ist die Steuerung der Abstiitzungen und Raupen untersagt.

Ein automatisches System kontrolliert die Position des Drehturms. Das Aufleuchten der griinen
Kontrolllampe ZC mit andauerndem Licht bestétigt, dass sich der Turm in der richtigen Position befindet
und erlaubt die Steuerung der Abstiitzungen. Das Erléschen der griinen Anzeigelampe ZC zeigt an, dass
sich der Turm nicht in der richtigen Position befindet und untersagt die Abstiitzungssteuerung.
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5.1.1.2.1. Manuelle Abstiitzsteuerung

Damit sich die Abstiitzungen nach oben/unten begeben, einen oder mehrere der vier Steuerhebel I, L, M, N betatigen.
Bewegt man die Hebel I, L, M, N nach unten, gehen die Stutzplatten heraus; bewegt man die Hebel nach oben, gehen sie
hinein.
Die Lage der Steuerhebel I, L, M, N und der bezuglichen Anzeigelampen ZA entspricht der Anordnung der Abstltzungen:
= Hebel N/Anzeigelampe A = Abstiitzung vorne links;
= Hebel I/Anzeigelampe B = Abstutzung vorne rechts;
= Hebel M/Anzeigelampe C = Abstutzung hinten links;
= Hebel L/Anzeigelampe D = Abstiitzung hinten rechts.

Zum richtigen manuellen Abstiitzen:
= Cleichzeitig alle Abstutzungen steuern, bis sich die Stutzplatten in Nahe des Bodens befinden.
= Damit die Platten am Boden aufliegen, jeweils ein Abstltzungspaar so lange steuern, bis sich die Raupen leicht vom
Boden anheben.
= Zur Berichtigung jeweils eine oder zwei Abstitzungen so lange steuern, bis die Maschine nivelliert ist (anhand der
Libelle Gberpriifen).

5.1.1.2.2. Steuerung der automatischen Abstutzung

Zum Ansteuern der AUTOMATISCHEN ABSTUTZUNG, den Steuerhebel D nach unten bewegen. Das Steuersystem wird
automatisch so lange die Abstltzungen steuern, bis die Maschine waagrecht steht.
Der korrekte Niveauausgleich wird angezeigt durch:
= Das Aufleuchten aller vier Anzeigelampen ZA;
= Erloschen der Alarmlampe Neigung ZE (falls vor der Steuerung zum Nivellieren eine Alarmbedingung wegen
mangelnder Standfestigkeit bestehen sollte);
= Wechsel von andauerndem Leuchten der griinen Anzeigelampe ZB Platz aktiviert auf Blinken.

Zur schnellen automatischen Abstitzung:
= Gleichzeitig alle Abstltzungen mit den manuellen Steuerungen steuern (Hebel I, L, M, N) bis sich die Stitzplatten in
Nahe des Bodens befinden.
= Den Steuerhebel D zum automatischen Abstiitzen betétigen.

Damit sich die AUTOMATISCHE RUCKKEHR aller Stiitzplatten ergibt, den Steuerhebel D nach oben bewegen. Das
Steuersystem wird dafiir sorgen, dass alle Stitzplatten bis zum oberen Endschalter eingezogen werden.

Wahrend der automatischen Nivellierung versucht das System, die Maschine mit einer Toleranz von 0,4°
A langlich sowie quer zu nivellieren. Das System setzt die Steuerung der Stiitzplatten so lange fort, bis sich
der Niveauausgleich innerhalb dieser Toleranz ergeben hat. Lasst sich mit dem automatischen System
nicht die Nivellierung innerhalb einer vorgesehenen Toleranz erlangen, ist, wenn die vier Platten am Boden
aufliegen und sich die Maschine innerhalb der vom Neigungsmesser kontrollierten Standfestigkeitsgrenzen
befindet, trotzdem die Anhebung maglich.
Zu starke Langs- und/oder Querneigungen konnten die Erlangung des automatischen Niveauausgleichs
unmdglich machen.
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5.1.1.3. Erweiterung und Verengung der Raupen (Option)

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.1 getatigt wurden, zum
Bewegen der Abstltzungen der Reihe nach Folgendes tun:
o Auf den “Totmannknopf’ A am Bedienpult driicken. Somit
leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
e Binnen 2 Sekunden den Schalter U wie folgt stellen:
1 — Zum Verringern der Spurweite und Einziehen
der Abstlitzungen.
2 — Zum Erweitern der Spurweite und Ausziehen
der Abstltzungen.

Der Schalter U ist so lange gedriickt zu halten, bis die Raupen an
ihrem mechanischen Endanschlag angelangt sind (ganz
ausgezogen oder ganz eingezogen).

Wird die Bewegung unterbrochen, kann sie durch Wiederholung
der oben beschriebenen Abfolge binnen 10 Sekunden wieder

fortgesetzt werden.

Abb.12

ACHTUNG!!
Der Bediener an Bord des Korbes darf die Erweiterungs- und Verengungsmanéver nicht vornehmen. Zur
Tatigkeit dieser Mandver muss sich der Bediener zu Boden begeben und die Maschine im
Sicherheitsabstand begleiten.
Das Erweiterungs- oder Verringerungsmanaver der Raupen ist nur aktiv, wenn:

- Die Maschine in stationarer Stellung ist (es werden gerade keine anderen Steuerungen ausgefiihrt).

- Die griine Anzeigelampe ZC leuchtet (der Turm ist in mittlerer Stellung).

- Der Ausleger ganz abgesenkt ist.

- Sich die Maschine mit den Raupen auf ebenem Boden befindet oder auf den Abstiitzungen

abgestiitzt ist (es besteht kein Neigungsalarm - siehe Anzeigelampe ZE).

ACHTUNG!!

Anhand der Wasserwaage am Ausleger oder Fahrgestell kann der Bediener die Maschinennivellierung
wahrend der Abstiitzung tiberpriifen. Die Maschine verfiigt auf jeden Fall iiber ein System zur Kontrolle der
Neigung des Fahrgestells, das im Falle einer nicht standfesten Stellung die Anhebung blockiert. Erst
nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die Arbeit aufnehmen. Aktivieren sich der
akustische Melder und die rote Anzeigelampe ZE am Bedienpult, ist die Maschine nicht richtig positioniert.
Zur Fortsetzung der Arbeit muss deshalb die Maschinenabstiitzung wiederholt werden.

Liegt der Sekundéarausleger nicht ganz auf der stationdren Struktur auf, ist die Steuerung der Abstiitzungen
und Raupen untersagt.

Ein automatisches System kontrolliert die Position des Drehturms. Das Aufleuchten der griinen
Kontrolllampe ZC mit andauerndem Licht bestétigt, dass sich der Turm in der richtigen Position befindet
und erlaubt die Steuerung der Erweiterung- und Verengung der Raupen. Das Erloschen der griinen
Anzeigelampe ZC zeigt an, dass sich der Turm nicht in der richtigen Position befindet und untersagt die
Steuerung.
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= STETS iiberpriifen, dass die Raupen je nach auszufiihrender Arbeit ganz ausgezogen oder ganz
eingezogen sind. Die Maschine nicht verwenden, wenn sich die Raupen in Zwischenstellungen
befinden (Maschine nicht nivelliert).

= Es empfiehlt sich, die verschmalerte Fahrspur nur dann anzuwenden, wenn es zum Durchqueren
enger Durchgédnge erforderlich ist. Fiir alle anderen Bewegungen, einschlieRlich Ladung
auf/Entladung von anderen Fahrzeugen, empfiehlt es sich, die erweitere Fahrspur anzuwenden. Auf
jeden Fall immer mit groBter Vorsicht verfahren, um Unstabilititen zu vermeiden. Siehe auch
vorherige Anweisungen/Warnungen.
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5.1.2. Betriebsart “Plattform-Bewegung”: Anhebungen/Absenkungen/Drehungen

Zum Gebrauch der von der Betriebsart “Plattform-Bewegung”

(Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) vorgesehenen
Steuerungen zuvor der Reihenfolge nach folgende Vorgange
tatigen:

1. Nachdem die Maschine gemaR den Anweisungen
der vorherigen Abséatze richtig positioniert wurde,
das Bedienpult wieder am magnetischen Halter an
der Plattform anbringen und das Kabel an den
Halterungen befestigen.

2. Sich auf die Plattform begeben.

3. Zum Einstellen der Betriebsart “Plattform-
Bewegung” den Wahlschalter R auf 2 stellen. Den
Anweisungen der folgenden Abschnitte
entsprechend die gewiinschte Bewegung ansteuern.

Bei der Betriebsart “Plattform-Bewegung” haben die
proportionalen Steuerhebel folgende Funktionen:

H) Proportionaler Steuerhebel Plattformdrehung (Option)

1) Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung

L) Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Jib-
Ausleger

M)  Proportionaler ~ Steuerhebel  Ausziehen/Einziehen
Teleskoparm

N) Proportionaler  Steuerhebel  Anhebung/Absenkung
Sekundéarausleger

0) Proportionaler ~ Steuerhebel ~ Anhebung/Absenkung
Primarausleger.

Liegen die Arme am Turm an (Plattform unten) ist auch die
Steuerung zur Berichtigung der Plattformnivellierung C aktiv.

ACHTUNG!!

A Aktivieren sich der akustische Melder und die rote Anzeigelampe ZE am Bedienpult, ist die Maschine nicht
richtig positioniert. Zur Fortsetzung der Arbeit muss deshalb die Maschinenabstiitzung wiederholt werden.
Verliert bei angehobener Plattform einer der FiiRe Kontakt mit dem Boden, erlischt die zutreffende
Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle Anhebungsmandver
untersagt. Es sind nur noch die Mandver zur Korbriickholung zum Boden (Absenkung und Turmdrehung in
beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit méglich.

Zur Vermeidung eines unsachgemafen Gebrauchs, kontrolliert ein spezieller Mikroschalter die
Positionierung des Hebeauslegers. Liegt der Sekundarausleger nicht ganz an der Struktur an, ist die
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Steuerung zur Berichtigung der Plattformnivellierung untersagt.

Um die Gefahr eines ZusammenstoRes zwischen der Hebestruktur und den Abstiitzungen zu vermeiden, die
Plattform nur dann ganz absenken, wenn sich der Turm in mittlerer Position befindet (griine Anzeigelampe
ZC leuchtet).

5.1.2.1. Anhebung und Absenkung des Primarauslegers

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Anheben/Absenken des Primarauslegers der Reihe nach
Folgendes tun:
= Auf das “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen O Hebel zum Anheben nach oben oder zum Absenken nach
unten verschieben.

5.1.2.2. Anhebung und Absenkung des Sekundarauslegers

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Anheben/Absenken des Sekundérauslegers der Reihe nach
Folgendes tun:
= Auf das “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel N zum Anheben nach oben oder zum Absenken nach
unten verschieben.

5.1.2.3. Ausfahren/Einfahren des Teleskopauslegers

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Ausziehen/Einziehen des Teleskopauslegers der Reihe nach
Folgendes tun:
= Auf das “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel M zum Ausziehen nach oben oder zum Einziehen nach
unten verschieben.

5.1.2.4. Anhebung/Absenkung des Korbarms

Nachdem die Vorgénge laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Anheben/Absenken des Korbarms der Reihe nach Folgendes
tun:
= Aufdas “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die grine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel L zum Anheben nach oben oder zum Absenken nach
unten verschieben.

5.1.2.5. Turmschwenkung (Drehung)

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Schwenken des Turms der Reihe nach Folgendes tun:
= Auf das “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die griine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel | zum Schwenken gegen Uhrzeigersinn nach oben oder
zum Schwenken im Uhrzeigersinn nach unten verschieben.
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5.1.2.6. Plattformdrehung (OPTION)

Nachdem die Vorgange laut Absatz 5.1.2 getatigt wurden, zum Drehen der Plattform (OPTION) der Reihe nach Folgendes tun:
= Aufdas “Totmannpedal” S auf der Plattform treten. Somit leuchtet die grine LED ZB mit andauerndem Licht auf.
= Binnen 10 Sekunden stufenweise den proportionalen Hebel H zum Drehen gegen Uhrzeigersinn nach oben oder zum
Drehen im Uhrzeigersinn nach unten verschieben.

5.1.2.7. Berichtigung Plattformnivellierung
Die Waagrechtstellung der Blhne erfolgt automatisch; sollte eine Wiedereinstellung der richtigen Plattformhéhe nétig sein, den

Schalter C verwenden.
Den Schalter C betatigen; zum Nivellieren nach vorne nach oben stellen, zum Nivellieren nach hinten nach unten stellen.
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5.1.3. Andere Funktionen des Plattformbedienpults

5.1.3.1. Wahlschalter Elektro-/Warmespeisung (F) (OPTION)

Anhand des Wahlschalters F Iasst sich die Art des Antriebs einstellen.

Stellt man den Wahlschalter nach vorne (Zeichen: Ziindkerze) wird der Warmeantrieb eingestellt (Benzin- oder Dieselmotor);
stellt man den Wahlschalter nach hinten (Zeichen: Elektromotor) wird der Elektroantrieb (Elektropumpe 230V einphasig oder
380V Drehstrom) eingestellt.

5.1.3.2. Ein-/Ausschaltknopf Elektromotor (E) (OPTION)

Wurde anhand des Wahlschalters F der Elektroantrieb eingestellt und ist das Bodenbedienpult am Stromnetz angeschlossen,
wird durch Betétigung des Knopfes E die Elektropumpe eingeschaltet (falls sie ausgeschaltet ist) oder ausgeschaltet (falls sie

eingeschaltet ist). Zum Einschalten der Elektropumpe einfach auf den Knopf E driicken.

In den folgenden Abschnitten sind die Betriebsarten des Startknopfes der Elektropumpe beschrieben.

5.1.3.3. Anzeigelampe Elektropumpe eingeschaltet T (OPTION)
Das Leuchten der griinen Anzeigelampe T zeigt an, dass die Elekiropumpe eingeschaltet ist, falls der Wahlschalter F auf
“Elektro” gestellt und das Bodenbedienpult am Stromnetz angeschlossen ist.
5.1.3.4. Anlassungsschalter Warmemotor (G)
Wurde anhand des Wahlschalters F die Warmespeisung eingestellt, zum Starten/Abschalten des Wé&rmemotors (Benzin oder
Diesel) auf den Schalter G driicken.

= Auf Stellung START erfolgt die Anlassung.

= Auf Stellung 3 sec werden die Glihkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren mit Glihkerzen);

= Auf Stellung 0 wird der Warmemotor abgeschaltet.

5.1.3.5. Hupe (B)

Die Hupe weist auf die Maschinenversetzung hin. Zur Hupenbetétigung auf die Taste B driicken.

5.1.3.6. Notausschalter (P)

Bei Betatigung des Notausschalters P, werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fiir die normalen Funktionen
diesen Notausschalter um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen.
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5.1.3.7. Anzeigelampen

5.1.3.7.1. Kontrollleuchte befahigter Steuerplatz (ZB)

Blinkendes Licht. Wurde das Plattformbedienpult gewéhlt und blinkt diese Anzeigelampe, sind die Steuerungen nicht befahigt,

weil:

= Das Totmannpedal nicht betatigt ist oder langer als 10 Sekunden betatigt wurde, ohne dass irgendein Mandver

erfolgte.

= QOder es wurde nicht auf den Totmannknopf gedriickt oder es sind mehr als 2 Sekunden vergangen, seit er betatigt und

das letzte Mandver beendigt wurde.

Sie leuchtet fortwahrend: Wurde das Plattformbedienpult gewahlt, sind die Steuerungen befahigt, weil:

= Das Totmannpedal seit weniger als 10 Sekunden betétigt ist;
= QOder seit weniger als 2 Sekunden auf den Totmannknopf gedrtickt wurde.

5.1.3.7.2. Anzeigelampe Turm in der Mitte (ZC)

Diese Anzeigelampe leuchtet, wenn sich der Turm in mittlerer Stellung befindet. Wenn die Anzeigelampe nicht leuchtet und der
Ausleger angehoben ist, sind alle Auslegerbewegungen méglich. Wenn die Anzeigelampe nicht leuchtet und der Ausleger ganz
abgesenkt ist, bleiben die Steuerungen zum Schwenken des Turms aktiv, damit dieser wieder in die mittlere Stellung gebracht
werden kann, aber das Abstiitzen und Fahren sind deaktiviert. Bei leuchtender Anzeigelampe und abgesenktem Ausleger ist

die Steuerung zum Schwenken des Turms untersagt, hingegen die Steuerungen zum Abstitzen und Fahren bleiben aktiv.

ACHTUNG!!
& Um die Gefahr eines ZusammenstoRes zwischen der Hebestruktur und den Abstiitzungen zu vermeiden, die

ZC leuchtet).

Plattform nur dann ganz absenken, wenn sich der Turm in mittlerer Position befindet (griine Anzeigelampe
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5.1.3.7.3. Anzeigelampe Betriebsstorung Dieselmotor / Kraftstoffreserve (ZD) (nur bei DIESELMOTOR)

Diese Anzeigelampe verweist auf eine Betriebsstérung des Dieselmotors oder dass der Kraftstoff die Reserve erreicht hat.

Sie leuchtet fortwéhrend bei: eingeschalteter Maschine; Plattformbedienpult; angewahlter Warmemotorspeisung. Dieselmotor
abgeschaltet und bereit zur Anlassung. Anzeige Motordldruck ungentigend.

Sie blinkt langsam, wenn der Motorkopf tberhitzt ist. Sie bewirkt das Anhalten des Dieselmotors, falls er l&uft und verhindert die
Anlassung des Dieselmotors, falls er abgeschaltet ist.

Schnelles Blinken bei Kraftstoff auf Reserve. Diese Anzeige ist nur bei laufendem Motor akiv.

5.1.3.7.4. Anzeigelampe Gefahr (unstabile Position und Schadensanzeige) (ZE)

Beim Einschalten der Maschine im Falle eines Fehlzustandes wéhrend des Sicherheitstests der Bedienelemente (Hebel,
Steuerkniippel, Kndpfe, usw.) blinkt sie 4 Sekunden lang schnell und der akustische Melder ertdnt.

Sie leuchtet fortwahrend mit gleichzeitiger Aktivierung des akustischen Melders, wenn das Fahrgestell mehr als zulassig
geneigt ist. Alle Anhebungen und das Teleskop-Ausfahren sind untersagt. Es bleiben die Einziehmandver (Absenkungen und
Drehungen) mit niedriger Geschwindigkeit verfigbar. Die Arme miissen ganz abgesenkt und die Maschine auf eine ebene
Flache gebracht werden.

Blinkendes Licht mit Aktivierung des akustischen Melders, wenn bei angehobener Plattform eine der Abstiitzungen den Kontakt
mit dem Boden verliert. Alle Anhebungen und das Teleskop-Ausfahren sind untersagt. Es bleiben die Einziehmandver
(Absenkungen und Drehungen) mit niedriger Geschwindigkeit verfligbar. Man muss die Arme ganz absenken und die
Abstltzungen auf ausreichend festem Boden neu positionieren.

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Maschine einen fiir die Standfestigkeit
der Maschine gefahrlichen Neigungsgrad erreicht hat.

A Um eine Erhohung der Kippgefahr zu vermeiden, wenn das Fahrgestell mehr als zuldssig geneigt ist, wird

dem Bediener an Bord der Maschine empfohlen, als erste Bewegung den Teleskopausleger einzufahren

und als letzte Bewegung den Teleskopausleger abzusenken.

5.1.3.7.5. Anzeigelampe Uberladungsalarm (ZF)

Diese Anzeigelampe ist bei den genannten Modellen nicht aktiv, da die Maschine keine PIattform-UberIastsicherung hat, weil
beim Entwurf die erhdhten Stabilitats- und Uberlastkriterien berlcksichtigt wurden, wie laut EN280, Absatze 5.4.1.5 und 5.4.1.6
vorgesehen ist.

5.1.3.7.6. Anzeigelampe Position Abstiitzungen (ZA)

Wenn alle Anzeigelampen mit andauerndem Licht leuchten, bedeutet dies, dass sich alle Stiitzplatten der Abstlitzungen am
Boden befinden.

Das Erléschen aller Anzeigelampen weist darauf hin, dass keine der Stlitzplatten der Abstlitzungen den Boden berihrt.

Das Anheben der Plattform ist nur dann erlaubt, wenn alle Anzeigelampen leuchten und keine anderen Alarme bestehen (siehe
Beschreibung andere Anzeigelampen).

ACHTUNG!
A Verliert bei angehobener Plattform einer der FiiBe Kontakt mit dem Boden, erlischt die zutreffende
Anzeigelampe ZA, die rote Gefahren-Anzeigelampe ZE leuchtet auf und es sind alle Anhebungsmandver
untersagt. Es sind nur noch die Mandver zur Korbriickholung zum Boden (Absenkung und Turmdrehung in
beiden Richtungen) mit automatisch verringerter Geschwindigkeit méglich.
Befinden sich eine oder mehrere Platten am Boden (eine oder mehrere Anzeigelampen ZA leuchten), ist das
Fahren untersagt. Zum Fahren muss man die Stiitzplatten anheben.
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5.2. Bodenbedienpult (elektrisches Steuergerat)

Das Bodenbedienpult (elektrisches Steuergeréat) enthélt die Hauptplatinen fir den Betrieb der Maschine und die Kontrolle deren
Sicherheit.

Das Bodenbedienpult ist am Drehturm angebracht (siehe Abschnitt “Lage der Hauptbauteile”) und dient zum:
= Ein- und Ausschalten der Maschine.

Wahlen des Bedienpults (Boden oder Plattform).

Bewegen der Plattform im Notfall.

Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden, Betriebsstorungen des Dieselmotors; usw.).

ES IST VERBOTEN
das Bodenbedienpult bei an Bord der Plattform befindlichem Personal als Arbeitsplatz zu verwenden.

Das Bodenbedienpult nur zum Ein- und Ausschalten der Maschine, zum Wahlen des Bedienpults oder in
Notfallen zum Einfahren der Plattform verwenden.

Befugte Personen mit einem Schliissel ausstatten und den zweiten Schliissel an einem sicheren Ort
aufbewahren.
Am Arbeitsende den Hauptziindschliissel immer vom Bedienpult ziehen.

Der Zugang zum elektrischen Steuergerat zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist
Fachpersonal vorbehalten. Erst dann am elektrischen Steuergerét eingreifen, wenn die Maschine von
etwaigen 230/380-V-Speisungen getrennt wurde.

> B> b B

Abb.15
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Hauptziindschllissel und Bedienpult-Wahlschalter Boden/Plattform
Notausschalter

Wabhlschalter Elektro- oder Warmespeisung (OPTION)
Anlassknopf Warmemotor

Display Bedienerschnittstelle

Anzeigelampe Maschine eingeschaltet

Anzeigelampe Alternator (Dieselmodelle)

Ol-Anzeigelampe (Dieselmodelle)

Luftfilter-Anzeigelampe (Dieselmodelle)

Anzeigelampe Temperatur Motorkopf (Dieselmodelle)
Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG PRIMARAUSLEGER
Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG SEKUNDARAUSLEGER
Hebel ANHEBUNG/ABSENKUNG KORBARM

Hebel AUSFAHREN/EINFAHREN TELESKOPAUSLEGER
Hebel TURMSCHWENKUNG

Hebel PLATTFORMDREHUNG

Hebel Berichtigung PLATTFORM-NIVELLIERUNG

CdLALTIOZE T QONOOZE

Die Steuerungen am Boden zur Bewegung der Struktur mit Ausnahme der Anhebung/Absenkung des Jib-
A Auslegers sind nur aktiv, wenn die Maschine nivelliert ist und auf den Abstiitzungen steht.
Die Steuerung am Boden zum Anheben/Absenken des Jib-Auslegers ist stets aktiv, damit dieser
angehoben werden kann, bevor die Lade-/Entlagevorgénge der Maschine mittels Rampe beginnen.

5.2.1. Hauptziindschliissel und Bedienpult-Wahlschalter (A)

Der Hauptziindschlissel am Bodenbedienpult dient zum:
= Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Bedienpulte:
o Wenn der Schllisselschalter auf das Zeichen "Plattform" gestellt wird, ist das Plattformbedienpult befahigt.
Stabile Stellung des Schlissels, der abgezogen werden kann.
o Wenn der Schllsselschalter auf das Zeichen "Turm" gestellt wird, ist das Bodenbedienpult beféhigt (fir
Notbewegungen). Stellung mit beizubehaltender Betatigung. Durch das Loslassen des Schliissels wird die
Maschine abgeschaltet.
= Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt.

5.2.2. Notausschalter (B)

Durch Betétigung dieses Schalters wird die Maschine ganz abgeschaltet (und der Warmemotor). Um % Drehung (im
Uhrzeigersinn) drehen, somit kann man die Maschine mit dem Hauptziindschllssel anlassen.

5.2.3. Wahlschalter Warme- oder Elektrospeisung zum Arbeiten (C) (OPTION)

Halt man den Hauptzindschlissel in der Stellung "Bodenbedienpult’, 1&sst sich die Antriebsart fir das Bodenbedienpult

einstellen:

= Wird er auf ELECTRIC gestellt und der Hauptziindschlissel in der Stellung "Bodenbedienpult” gehalten, erfolgt die
Anlassung der einphasigen 220V-Elektropumpe.

= Wird er auf THERMIC gestellt und der Hauptzindschliissel in der Stellung "Bodenbedienpult" gehalten, 1asst sich der
Warmemotors anlassen.
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5.2.4. Anlassschalter Warmemotor (D)

Halt man den Hauptzindschliissel in der Stellung "Bodenbedienpult”, wenn die THERMIC-Speisung gewahlt wurde, kann durch
Betatigung des zutreffenden Schalters der Warmemotor angelassen werden.

= Auf Stellung “0” ist der Warmemotor abgeschaltet;

= auf Stellung “3 sec” werden die Glihkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren);

= Auf Stellung “Start” wird der Motor angelassen.

5.2.5. Display Nutzerschnittstelle (E)

Das Mehrfunktionsdisplay Maschinen-/Nutzerschnittstelle zeigt:

= Die Betriebsparameter der Maschine wahrend des Normalbetriebs oder im Falle eines Fehlers.

= Betriebsstunden des Warmemotor (wenn die Warmespeisung eingestellt ist, werden die Betriebsstunden im Format
STUNDEN:MINUTEN mit am Ende dem Buchstaben D angezeigt);

= Betriebsstunden der einphasigen oder dreiphasigen Arbeits-Elektropumpe (ist an Bord der Plattform die 220V- oder 380V-
Stromspeisung eingestellt, werden die Betriebsstunden im Format STUNDEN:MINUTEN und abschliefend dem
Buchstaben E angezeigt) -OPTION;

ﬁ Das Display Nutzerschnittstelle dient wahrend eventueller Einsatze seitens Fachpersonals auch zur
Eichung/Einstellung der Betriebsparameter der Maschine. Diese Funktion ist fur den Nutzer nicht verfiigbar.

5.2.6. Anzeigelampe Maschine eingeschaltet (G)

Leuchtet die griine Anzeigelampe, ist die Maschine eingeschaltet und das Bodenbedienpult aktiviert (der Hauptschliissel muss
in der Stellung "Turm" verbleiben).

5.2.7. Anzeigelampen Warmemotor (H, L, M und N) (nur bei DIESELMOTOR)

Diese Anzeigelampen zeigen evtl. Betriebsstérungen des Dieselmotors an (Modelle “D” und “ED”). Das Aufleuchten einer
dieser Anzeigelampen stimmt mit der Abschaltung des Motors Uberein. Dem Bediener auf der Plattform wird eine
Fehlermeldung gesendet (sieche Abschnitt "Plattformbedienpult").

Wurde der Dieselmotor aufgrund der Einschaltung einer dieser Anzeigelampen gestoppt, lasst sich der Motor so lange nicht
mehr anlassen, bis das angezeigte Problem geldst wurde.

5.2.8. Hebel zur Bewegung der Plattform (O, P, Q,R, S, T, U)

Die an der Maschine angebrachten Hebel erlauben die Bewegung der Plattform. Den jeweiligen Anweisungen entsprechend
lassen sich verschiedene Bewegungen ausfiihren. Diese Bedienungen funktionieren nur dann, wenn der Hauptschllssel nach
unten auf “ON” gestellt ist (Bodenbedienpult aktiviert). Achtung: Es wird daran erinnert, dass die Steuerungen am Boden —
ausschlieflich der Steuerung zum ANHEBEN/ABSENKEN des JIB-Auslegers — nur zum Bewegen der Plattform im Notfall
dienen und nicht fiir andere Zwecke verwendet werden durfen.

Das Bodenbedienpult ist nur bei Notsituationen zum Einfahren der Plattform gedacht.
A ES IST VERBOTEN, das Bodenbedienpult bei an Bord der Plattform befindlichem Personal als Arbeitsplatz zu
verwenden.
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5.3. Einstieg in die Plattform

Die “Zutrittsposition" ist die einzige Position, in der die Ladung und Abladung von Personen und Materialien auffvon der
Plattform erlaubt ist. Die Plattform befindet sich in der “Zutrittsposition”, wenn sie ganz abgesenkt ist.

Zum Betreten der Plattform:
= Sich dabei an den Gelanderpfosten festhalten.
= Die Stange hochheben und die Plattform betreten.

Uberpriifen, dass, wenn man die Plattform betreten hat, die
Stange wieder nach unten gegangen ist und somit den
Eingang schlieft. Nach dem Betreten der Plattform den
Sicherheitsgurt an den vorgesehenen Haken einhangen.

Zum Betreten der Plattform nur die
daran vorgesehenen Mittel verwenden.
A Beim Ein- und Aussteigen stets zur
Maschine schauen und sich an den
Einstiegspfosten festhalten.

ES IST VERBOTEN
é die SchlieBRungsstange so blockieren,
dass der Zugang zur Plattform frei
bleibt.

ES IST VERBOTEN
die Plattform zu verlassen oder
& einzusteigen, wenn sich diese nicht in
der zum Ein- und Aussteigen
bestimmten Stellung befindet.
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5.4. Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muss der Bediener:

= den Notausschalter B am Bodenbedienpult entriegeln
und um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen;

= den Hauptschlissel A am Bodenbedienpult auf
“Plattform” stellen;

= Den  Zindschllissel  abziehen und  einer
verantwortlichen Person am Boden (ibergeben, die mit
dem Gebrauch der Notsteuerungen vertraut ist.

= Auf die Plattform steigen.

= Am Plattformbedienpult (siehe vorherige Abschnitte)
den Notausschalter entriegeln.

Méchte man den Waérmeantrieb verwenden, den
Wahlschalter F am Bedienpult auf Warmespeisung stellen
und anhand des vorgesehenen Schalters G den
Warmemotor starten (siehe folgende Anweisungen).

Moéchte man den Elektroantrieb verwenden, den
Wahlschalter F am Bedienpult auf Elektrospeisung stellen
und anhand des zutreffenden Knopfes E den Motor
einschalten (siehe folgende Anweisungen).

Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs
(Benzin- oder Dieselmotor) den Kraftstoffstand im Tank zu
Uberpriifen.

Bei Maschinen, die nicht mit Standanzeige am
Plattformbedienpult ausgestattet sind, muss man bei der
Ausfihrung dieses Vorgangs den  Fllverschluss
abschrauben und nach dem Kraftstoffstand sehen. Bei den
anderen Maschinen kann der Stand direkt an der
Standanzeige des Plattformbedienpults Gberprtift werden.

= Vor Arbeitsbeginn, bei abgestelltem und genug kaltem
Motor, nach dem Olstand in den Tanks sehen.
= Den Kraftstofftank und den Motor sauber halten.

Fir den Benzinmotor (Modelle "EB") nur bleifreies Benzin
mit Oktanzahl >87 verwenden.
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5.4.1. Anlassung des Warmemotors

Dreht man den Anlassschalter G am Plattformbedienpuilt:

= Auf Stellung “0” ist der Warmemotor abgeschaltet;

= auf Stellung “3 sec” werden die Gliihkerzen vorgewarmt (nur bei Dieselmotoren);
= Auf Stellung “Start” wird der Motor angelassen.

VAN

Nicht langer als 3 Sekunden in der Anlassstellung verharren. Misslingt die Anlassung, den Kraftstoffstand
uberprifen und dann die Betriebs- und Wartungsanleitung des Motors konsultieren.

Nicht anlassen, wenn der Motor bereits lauft; durch ein derartiges Manéver kann das Ritzel des
Anlassmotors brechen (unter normalen Bedingungen untersagt das Steuersystem diese Bewegung).

Im Falle von Betriebsstorungen, die Motoranzeigelampen (iberpriifen und die Betriebs- und
Wartungsanleitung des Motors konsultieren.

ANMERKUNG: Der Warmemotor lasst sich nur anlassen, wenn das Totmannpedal oder der Totmannknopf
nicht betatigt sind. Folglich lasst sich der Motor nur anlassen, wenn die griine Anzeigelampe ON auf der

Plattform blinkt.

5.4.2. Anlassen der 230V-Elektropumpe (OPTION)

Bei den Modellen mit Benzin- oder
Dieselantrieb kann auf Wunsch eine 230V-
Elektropumpe geliefert werden.

Zum Anlassen der Elektropumpe:

= Den Stecker X mit dem 230 V
Anschluss  eines  Speisekabels
verbinden, das an einer
Netzsteckdose eingesteckt ist, die
Uber alle laut geltenden Vorschriften
vorgesehenen Schutzelemente
verfugt.

= Den in der Abbildung gezeigten
Schalter Y auf ON stellen.

= Zum Anlassen der Elektropumpe
anhand des Plattformbedienpults auf
den grinen Knopf E driicken. Die
Anlassung des Motors wird durch das
Aufleuchten der griinen Kontrolllampe
T angezeigt.

Wenn die Elektropumpe lauft, setzt sich
automatisch ~ ein  Ladegerdt  zur
Beibehaltung der Batterieladung in Betrieb.

N.B.: Die mit der 230V-Elektropumpe
Wérmemotor ausgefiihrten sind.

vorgenommenen Manéver sind merklich langsamer als die mit dem
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ACHTUNG!!
Bei den Versetzungen stets auf die Lage des Speisekabels achten.
Vor der Kastenoffnung alle Stromspeisungen loslosen.

An ein Stromnetz anschlieBen, das iiber alle, den einschldgigen Vorschriften entsprechende
Schutzeinrichtungen verfiigt und folgende Merkmale hat:

= Speisespannung 230V * 10%

= Frequenz 50<60 Hz

= Angeschlossene Erdung

= Magnet- und Fehlstromschalter (“Schutzschalter”)

Sich auch um Folgendes kiimmern:

= Zum Anschluss des Ladegerdts an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen
verwenden.

= Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gqmm).

= Keine aufgewickelten Kabel verwenden.
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5.5. Anhalten der Maschine
5.5.1. Normales Anhalten

Lasst man wahrend des normalen Maschinengebrauchs:
= Die Bedienungen los, halt das Mandver an. Das Anhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die
Bremsung sanft ist.
= Das Totmannpedal auf der Plattform los, halt das Mandver sofort an. Weil unverzlglich angehalten wird, ist die
Bremsung hierbei abrupt.

5.5.2. Notausschalter

Sollte es aufgrund gewisser Umstande ndétig sein, kann der Bediener von der Plattform / Drahtsteuerung sowie vom
Bodenbedienpult aus sofort alle Funktionen stoppen.

Am Plattformbedienpult / Drahtsteuerung:
= Wird der Notausschalter betatigt, erfolgt die Ausschaltung der Maschine.
= Wird das Totmannpedal losgelassen, erfolgt das sofortige Anhalten des Mandvers. Weil unverzlglich angehalten wird,
ist die Bremsung hierbei abrupt.
Am Bodenbedienpult:
= Wird der Notausschalter am Bodenbedienpult betétigt, erfolgt die Abschaltung der Maschine und des Warmemotors.

Zur Wiederaufnahme der Arbeit:

Am Plattformbedienpult / Drahtsteuerung:

= Den Notausschalter um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.
Am Bodenbedienpult:

= Den Notausschalter um 4 Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.

5.5.3. Anhalten des Warmemotors
Zum Abschalten des Warmemotors:

Am Plattformbedienpult / Drahtsteuerung:
= den Anlassschalter drehen und auf "0" stellen
= oder den Notausschalter betatigen.

Am Bodenbedienpult:
= den Anlassschalter drehen und auf "0" stellen
= oder den Notausschalter betatigen.

ﬁ Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher Drehzahl lauft. Warten bis die Drehzahl gesunken ist und
erst dann abschalten.

5.5.4. Anhalten der 230V-Einphasenpumpe (OPTION)
Zum Abschalten der Elektropumpe (Option):

Am Plattformbedienpult/Drahtsteuerung:
= Auf den griinen Einschalt-/Ausschaltknopf driicken.
= oder den Notausschalter betatigen.
Am Bodenbedienpult:
= Den Hauptziindschliissel loslassen;
= oder den Notausschalter betatigen.
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5.6.

A\

Manuelle Notbedienung

Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.

Abb.19

Im Falle eines Elekirik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfiihrung der Notvorgange wie folgt verfahren:

1.

Die seitlich angebrachten Drehkndpfe abschrauben und das Gehause A offnen.

Den gerandelten Drehknopf des Elektroventils (Beispiel B) der gewilnschten Bewegung ganz aufschrauben
(Entsprechung zwischen dem jeweiligen Elektroventil und den erlangten Bewegungen siehe unten).
Den Hebel C aus seiner Aufnahme an der Struktur nehmen und auf die Handpumpe D stecken.

Die Notpumpe betétigen.
Auf die korrekte Ausfiihrung des Mandvers achten.

Elektroventile und dementsprechende Bewegungen:

EV4 = Anhebung Gelenkausleger (Primarausleger)
EV5 = Absenkung Gelenkausleger (Sekundérausleger)
EV6 = Ausziehen Teleskopausleger

EV7 = Einziehen Teleskopausleger

EV12 = Turmdrehung rechts

EV13 = Turmdrehung links

EV14 = Anhebung Sekundérausleger

EV15 = Absenkung Sekundérausleger

EV16 = Korbnivellierung vorwarts

EV17 = Korbnivellierung riickwarts

EV18 = Anhebung Korbarm

EV19 = Absenkung Korbarm

EV23/25/27/29 = Anhebung Abstiitzungen
EV24/26/28/30 = Absenkung Abstiitzungen.

EV42 = Raupenschlieung (Option)

EV43 = Raupendffnung (Option)
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ACHTUNG: Die Notsteuerung lasst sich jederzeit unterbrechen, indem man den Knopf loslasst oder die
Pumpenbetétigung einstellt.

Wenn das manuelle Notmandver beendet ist, muss man die gerdndelten Drehkndpfe wieder in die
urspriingliche Stellung bringen, damit die Maschine wieder mandvriert werden kann (in der normalen
Stellung sind alle gerandelten Drehknopfe vollkommen zugeschraubt).

Die gerandelten Betatigungs-Drehknopfe der Abstiitzungen sind plombiert. Zur Ausfiihrung des
Notmanovers der Abstiitzungen die Plombe entfernen.

ACHTUNG!

Es ist strikt verboten, die Abstiitzungen mit den Notsteuerungen zu betatigen, wenn sich Bediener auf der
Plattform befinden. Die Notsteuerung der Abstiitzungen ist nur erlaubt, wenn die Plattform abgesenkt ist
und sich keine Personen oder Gegensténde an Bord befinden. Umstiirzgefahr.

> B DB Db

ACHTUNG!

Es ist strikt verboten, die Erweiterung oder Verengung der Raupen (Option) mit den Notsteuerungen zu
betatigen, wenn sich Bediener auf der Plattform befinden. Die Notsteuerung ist nur erlaubt, wenn die
Plattform abgesenkt ist und sich keine Personen oder Gegenstiande an Bord befinden. Umstiirzgefahr.
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5.7. Anschluss (OPTION) fiir Arbeitswerkzeuge und Speisung der einphasigen Elektropumpe (OPTION)

Damit der Bediener auf der Bilhne die nétigen Werkzeuge fiir
die vorgesehenen Operationen und fiir die Speisung der
einphasigen Elektropumpe (OPTION) verwenden kann, ist
ein Stecker (A - Option) zu deren Verbindung mit der Leitung
230V Ws und ein Drucklufteinlass vorhanden (D).

Zur Aktivierung der Stromleitung (siehe nebenstehende
Abbildung) ein Kabel in die Steckdose (A) stecken, das mit
dem Stromnetz 230V Ws 50 Hz verbunden ist, das Uber alle,
den diesbeziglich geltenden Vorschriften entsprechenden
Schutzeinrichtungen verfligt. Ist der Sicherheitsschalter
(Option) vorhanden, muss man den Schalter (B) zur
Aktivierung der Stromleitung auf ON stellen. Es empfiehlt
sich, den Schutzkontakischalter anhand des dazu
vorgesehenen TEST-Knopfes zu (iberprifen. Jetzt steht der
Anschluss (C) unter Spannung und kann verwendet werden.

Zur Aktivierung der Pressluftleitung einen mit der Luftanlage
verbundenen Schlauch in den Anschluss (D) stecken. Jetzt
ist die Plattformdffnung (E) mit Pressluft versehen.

Die an den Standardmaschinen angebrachten Steckdosen
und Stecker entsprechen den EWG-Vorschriften und sind
deshalb innerhalb der EU verwendbar.

Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften
oder besonderen Erfordernissen entsprechende Steckdosen
und Stecker erhaltlich.

An ein Stromnetz mit folgenden Merkmalen anschlieBen:
A = Speisespannung 230V £ 10%

Frequenz 50+60 Hz

Angeschlossene Erdung.

Dem Gesetz entsprechende Sicherheitsvorrichtungen, die vorhanden sind und funktionieren.
Keine mehr als 5 m langen Verlangerungen zum Anschluss an das Stromnetz verwenden.
Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gqmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

5.8. Kraftstoffstand- und auftankung
Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs den Kraftstoffstand im Tank zu Gberprifen.
Dieser Vorgang hat unter Sichtkontrolle des Kraftstofftanks zu erfolgen, indem man den Fiillstdpsel abschraub.

= Vor Arbeitsbeginn nach dem Kraftstoffstand sehen.
= Den Kraftstofftank und den Motor sauber halten.
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5.9. Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemal den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat;
= Die Maschine stets in Ruhestellung bringen (ganz abgesenkte Plattform).
= Den Notausschalter am Bodenbedienpult betatigen.
= Die Schlissel vom Bedienpult ziehen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden konnen.
= Den Tank mit Kraftstoff fillen.
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6. BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1. Bewegung

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des Kapitels “GEBRAUCHSWEISE”, Abschnitt “Fahren”

befolgen.

Bei ganz abgesenkter Plattform (egal in welcher Stellung sich der JIB-Ausleger befindet, der auch angehoben sein darf) kann
man mit der Maschine fahren, indem man die Fahrsteuerungen betatigt.
Befinden sich eine oder mehrere Abstiitzungen am Boden, ist das Fahren untersagt.

N\

ACHTUNG!
Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Nédhe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht vorgehen.

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt
wurden. Bei Maschinen mit Gs-Elektropumpe (Option) wahrend der Versetzungen stets die Lage des
Speisekabels iiberpriifen.

Sich vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine
im Auge behalten.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.
Ist die Maschine mit der Option “erweiterbare Raupen” ausgestattet, iiberpriifen, dass die Raupen je nach

auszufithrender Arbeit ganz ausgezogen oder ganz eingezogen sind. Es empfiehlt sich, die verschmélerte
Fahrspur nur dann anzuwenden, wenn es zum Durchqueren enger Durchgéange erforderlich ist.

6.2. Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplatze die nachstehenden Anweisungen befolgen. Angesichts der
Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir lhnen, sich vor dem Transport tiber die in Ihrem Land fiir den StraRenverkehr
vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

VA

Vor dem Transport die Maschine ausschalten und die Schliissel von den Bedienpulten ziehen. Es darf sich
niemand in Nahe oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen plétzlichen Bewegungen zu
vermeiden.

Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der Arme oder der Plattform anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem man die
Plattform in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Transportieren muss der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

= Mittels Laderampen und den Fahrsteuerungen
kann man die Maschine direkt auf das
Transportfahrzeug bringen (falls die Steigung der
Rampen innerhalb der auf dem Merkblatt
‘TECHNISCHE MERKMALE” angegebenen max.
Neigung fir Verladung/Abladung liegt); hierzu die
Anweisungen des Kapitels “GEBRAUCHSWEISE”,
Absatz “Fahren” befolgen. Das Fahrzeug anhand der
Parkbremse blockieren. Sicherstellen, dass sich keine
Personen in der Nahe befinden. Zwei Rampen
angemessener Grofe positionieren und in Nahe der
Maschinenraupen  bringen  (die  Tragfahigkeit
Uberpriifen). Uberprifen, dass die Steigung der
Rampen nicht groRer als die max. Neigung fir
Verladung/Abladung ist und dass die Rampen
vollkommen frei von Fett, Schlamm, Schnee oder Eis
sind.

Abb. 21
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Anhand Gebrauch des Bodenbedienpult den Jib-Ausleger so anheben, dass plétzliche StéRe am Boden vermieden werden
(siehe Absatz “BODENBEDIENPULT®).

Die Fahrmandver sehr langsam steuern.

Die auf das Fahrzeug geladene Maschine fest mit entsprechend dimensionierten Gurten an den vom Pfeil X angegebenen
Stellen befestigen, bevor der Transport beginnt.

Die Festlegung der Neigung kann durch Gebrauch einer elektronischen Libelle oder empirisch auf folgende Weise erfolgen:
Ein Holzbrett bekannter Lange auf die zu messende Neigung legen, eine Wasserwaage auf das Holzbrett legen und das
abwarts befindliche Ende bis zur Nivellierung anheben. Jetzt den Abstand zwischen Brett und Boden (A) messen, durch die
Brettlange (B) teilen und mit 100 multiplizieren. Folgende Abbildung fasst die Methode zusammen.

N2 N2 I NI ZNZNZNZNZRZIZRLNZY
ININPIPIINPN NPIPNSSINONININI NN
INSSIIINININININININISRNINIININRY

PNPIPIPN:

Mit Kran:
Uberpriifen, ob die Tragfahigkeit des Hubgerats
angemessen zZum Anheben des

Maschinengewichts ist.

Unversehrte  Gurte, Seile oder Ketten
bereithalten, die ebenfalls zum Anheben der
Maschine geeignet sein missen und dabei
berlcksichtigen, dass der Offnungswinkel “A’
GROSSER ODER GLEICH 60° (Winkel
zwischen schrédgem Seil und Waagrechtlinie der
Maschine) sein muss.

Die Abstiitzungen ganz anheben und die Seile
an den vier Transportésen (G) der Stiitzplatten
einhangen.

Abb. 22
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ES IST VERBOTEN, die Maschine mit anderen als den in den vorherigen Punkten angegebenen Systemen
anzuheben.

Wurde die Maschine auf die Fahrzeugpritsche gebracht, Gurte liber den Sekundarausleger (mit X
gekennzeichnete Stellen) legen und damit befestigen, wobei zur Wahrung der Lackierung ein
Schutzelement zwischen Gurt und Ausleger anzubringen ist.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine uiberpriifen.

Verfiigt die Maschine iiber die Option ERWEITERBARE RAUPEN, bei der Maschinenverladung/-abladung
stets die weiteste Fahrspur anwenden.
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7. WARTUNG

A\

Die Wartungsvorgange durchfilhren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von dem
Bedienpult gezogen ist und die Plattform in Ruhestellung gestellt wurde.

Die folgend beschriebenen Wartungsvorgénge gelten fiir eine Maschine, die unter normalen
Bedingungen verwendet wird. Im Falle schwieriger Gebrauchsbedingungen (extreme Temperaturen,
angreifendes Umfeld, usw.) oder infolge eines langen Maschinenstillstandes muss man sich zwecks
Anderung der Haufigkeit der Einsitze an den AIRO Kundenservice wenden.

Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen. Alle
Wartungsvorgange haben entsprechend den Bestimmungen iiber die Sicherheit der Arbeiter zu
erfolgen (Arbeitsrdume, geeignete personliche Schutzausriistungen, usw.)

Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgange durchfiihren.
Bei Bedarf (z. B. Panne, Radaustausch) nur unseren technischen Kundendienst rufen.

Wiéhrend der Arbeiten sicherstellen, dass die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn von
Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen, damit
sich die Arme nicht aus Versehen absenken kdnnen.

Die Batteriekabel loslésen und die Batterien im Falle von SchweiBungsarbeiten schiitzen.

Die Wartung des Warmemotors nur bei ausgeschaltetem und ausreichend abgekiihitem Motor
durchfiihren (mit Ausnahme der Vorgange - z. B. Olwechsel - die bei heiRem Motor durchzufiihren
sind). Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heiBen Teilen.

Kein Benzin oder andere Ziindstoffe zur Reinigung des Warmemotors beniitzen.

Zur Wartung des Warmemotors die entsprechende Betriebs- und Wartungsanleitung konsultieren.
Miissen Bauteile ausgetauscht werden, nur Original-Ersatzteile oder vom Hersteller genehmigte
Ersatzteile verwenden.

Die eventuell angeschlossenen 230V-Ws-Anschliisse und/oder 380V-Ws-Anschliisse losldsen.

Die Schmiermittel, Hydraulikdle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig
gehandhabt und mit voller Sicherheit unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen
werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten verursachen. Sich mit
Wasser und Seife waschen und reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen,
insbesondere mit Elektrolyten, ist geféahrlich; reichlich mit Wasser spiilen und den Arzt aufsuchen.

ACHTUNG!
ES IST STRIKT VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG STEHENDE

MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN ZU ANDERN.

7.1. Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile
mussen auf angemessene Weise geschiitzt sein:
= Die Bedienpulte (am Boden und auf der Plattform).
= Das elektrische Bodensteuergerat und alle Elektrokasten im allgemeinen.
= Die Elektromotoren.

A\

Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu
waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:
= Die Maschine abtrocknen.
= Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit tberprifen.
= Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
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7.2. Allgemeine Wartung

Nachstehend eine Auflistung der vorgesehenen wichtigsten Wartungsvorgange und die bezligliche Haufigkeit (die Maschine ist
mit Betriebsstundenzahler ausgestattet).

Vorgang Haufigkeit

Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen" Ngch _den ersten 10
etriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank N%Ch _den ersten 10
etriebsstunden

Batteriezustand (Ladung und Flissigkeitsstand) Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Wachentlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Schmierung der Gelenkstellen und Gleitbacken Monatlich
Uberpriifung der Befestigung des Warmemotors auf elastischem Trager Monatlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Notvorrichtungen Monatlich
Uberpriifung des Zustandes der elektrischen Verbindungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der hydraulischen Verbindungen Jahrlich
RegelméaRige Betriebsprifung und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Jahrlich
Standkontrolle des Ols der Fahruntersetzungsgetriebe Jahrlich
Einstellungen Gleitbacken des Teleskopauslegers Jahrlich
Uberpriifung Zustand der Raupen und deren Spannung Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Uberdruckventils Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Bremssystems Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit und Einstellung Neigungsmesser Jahrlich
Betriebspriifung Mikroschalter M1A Jahrlich
Betriebspriifung Mikroschalter MRT Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter M2A-M2B Jahrlich
Uberpriifung Funktionstiichtigkeit Mikroschalter STP1+STP4 Jahrlich
Uberpriifung des Sicherheitssystems “Totmannpedal und -knopf’ Jahrlich
Ersatz Hydraulikfilter Zweijahrlich
Olwechsel der Fahruntersetzungsgetriebe Zweijahrlich
Vélliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich

ﬁ Da verschiedene Arten von Warmemotoren montiert werden konnen, bei den Wartungsvorgangen die
Betriebsanleitung des Motorherstellers befolgen.

_ BINNEN 10 BETRIEBSJAHREN IST DIE MASCHINE EINER VOLLKOMMENEN
UBERPRUFUNG/UBERHOLUNG DURCH DIE HERSTELLERFIRMA ZU UNTERZIEHEN.

>

ﬁ SET BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE
PANOLIN BIOMOT 10W40
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7.2.1. Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile dberpriifen und diese falls

nétig befestigen:

1) Nutmuttern zur Befestigung der Strukturbolzen

2) Feststellschrauben Antriebsgetriebemotoren

3) Muttern zur Befestigung der Rollen und Raupentritzel
und Befestigungsstifte Halterungen erweiterbare

Raupen (Option)

~N O O B~
—_— =

Festellsshrauben des Korbes
Hydraulische Anschliisse
Elastische Trager des Warmemotors
Feststellschrauben Drehscheibe

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2. Schmierung

Mindestens einmal im Monat alle mit Schmierippel (oder
Vorbereitung fir Schmiernippel) ausgestatteten Gelenkstellen
schmieren.

Es wird geraten, mindestens einmal _im Monat mit einer
Spachtel oder einem Pinsel das Teleskop-Ausfahren zu
schmieren.

Ferner wird daran erinnert, die o. g. Gelenkstellen zu
schmieren:
= Nach dem Waschen der Maschine.
= Vor dem Gebrauch der Maschine nach einem
langen Stillstand.
= Nach dem Gebrauch unter besonders
widrigen Bedingungen (starke Feuchtigkeit;
sehr staubig; im Kustenbereich; usw.).

Alle auf nebenstehender Abbildung markierten Stellen (und
folglich alle mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen) mit
Fett Typ:

ESSO BEACON-EP2 oder gleichwertiges Schmierfett.

(OPTION: SET BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE)
PANOLIN BIOGREASE 2

Abb. 24
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7.2.3. Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikols.

Nach den ersten 10 Betriebsstunden und dann mindestens
monatlich anhand des durchsichtigen Verschlusses A den
Tankstand Uberpriifen, der sichtbar sein muss.

Die Kontrolle hat bei ganz abgesenktem Ausleger und
vollkommen angehobenen Abstltzungen zu erfolgen.
Gegebenenfalls bis zum vorgesehenen Hdchststand nachfiillen.

Mindestens alle 2 Jahre vollkommen das Hydraulikol wechseln.

Zur Entleerung:
= Die Plattform ganz absenken und das Teleskop-
Ausfahren einfahren und die Abstitzungen anheben.
= Die Maschine ausschalten wund hierzu den
Notausschalter am Bodenbedienpult betatigen.
= Einen Behalter unter den Verschluss (B) (unter dem
Tank) stellen und diesen abschrauben.

Abb. 25
Nur die in folgender Ubersichtstabelle angegebenen Oltypen und —mengen verwenden.
HYDRAULIKOL
TYP TYP =
MARKE 20°C  +79°C 30°C  +48°C NOTIGE MENGE
SYNTHESEOLEN
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22
BP Energol SHF46 Energol SHF22 28 Liter
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS HIDROBAK 46 HV HIDROBAK 22 HV
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION
PANOLIN | HLP SINTH E46 | HLP SINTH E22

A Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

Die Schmiermittel, Hydraulikdle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel mussen vorsichtig gehandhabt und mit voller Sicherheit
unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und
Hautkrankheiten verursachen. Sich mit Wasser und Seife waschen und reichlich nachspulen. Auch der Kontakt mit den Augen,
insbesondere mit Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser spiilen und den Arzt aufsuchen.
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7.2.3.1. Biologisch abbaubares Hydraulikél (Option)

Auf Kundenwunsch kdnnen die Maschinen mit umweltvertraglichem, biologisch abbaubarem Ol ausgeriistet werden. Biologisch
abbaubares Ol ist eine vollkommen synthetische, zinkfreie, nicht umweltschadliche, hochwirksame Flissigkeit auf Basis
gesattigter Ester, die mit speziellen Additiven kombiniert sind. Mit biologisch abbaubarem Ol ausgerUstete Maschinen haben
dieselben Bauteile wie Standardmaschinen, es ist aber angebracht, den Gebrauch derartigen Ols schon gelegentlich des Baus
zu bedrticksichtigen. i

Im Falle der Umstellung von Hydraulikél auf Mineralbasis auf “Bio”-Ol ist nachstehendes Verfahren zu befolgen.

7.2.3.2. Entleerung

Das warme Hydraulikél aus der ganzen Anlage ablassen (Oltank, Zylinder, dicke Schiduche).

7.2.3.3. Filter

Die Filtereinsatze austauschen. Standardfilter verwenden, wie vom Hersteller vorgesehen ist.

7.2.3.4. Spiilung

Nachdem die Maschine véllig entleert wurde, mit der Nennmenge “Bio”-Ol auffiillen.

Die Maschine anlassen und bei geringer Drehzahl mindestens 30 Minuten lang alle Betriebsbewegungen ausfiihren.
GemaR Punkt 7.2.3 die Flissigkeit aus dem Anlageninneren ablassen.

Achtung: Im Laufe der ganzen Spllung vermeiden, dass das Hydrauliksystem Luft ansaugt.

7.2.3.5. Auffullung

Nach der Spllung den Hydraulikkreis auffillen, entliften und den Stand tberpriifen.

Berticksichtigen, dass die hydraulischen Leitungen beim Kontakt mit der Flissigkeit anschwellen kdnnen.

Ferner auch berticksichtigen, dass ein Kontakt der Flissigkeit mit der Haut R6tungen oder Reizungen hervorrufen kann.
Es wird nahegelegt, bei diesen Vorgangen zweckdienliche PSA zu tragen (wie z. B. Schutzbrille und Handschuhe).

7.2.3.6. Inbetriebsetzung / Kontrolle

“Bio’-Ol hat ein regulares Verhalten, bedarf aber trotzdem regelmaRiger Kontrollen, indem man in vorbestimmten Zeitabstanden
eine Probe entnimmt:

ZEITABSTAND DER KONTROLLEN NORMALER GEBRAUCH INTENSIVER GEBRAUCH
1. KONTROLLE NACH 50 BETRIEBSSTUNDEN 50 BETRIEBSSTUNDEN
2. KONTROLLE NACH 500 BETRIEBSSTUNDEN 250 BETRIEBSSTUNDEN
3. KONTROLLE NACH 1000 BETRIEBSSTUNDEN 500 BETRIEBSSTUNDEN
FOLGENDE KONTROLLEN 1000 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1 | 500 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1
BETRIEBSJAHR BETRIEBSJAHR

Auf diese Weise ist man stets iber den Zustand des Fluids informiert und kann es so lange verwenden, bis es seine
Eigenschaften verlustig gegangen sind. Normalerweise, wenn keine verunreinigenden Stoffe vorhanden sind, ist es niemals

erforderlich, das ganze Ol zu wechseln, sondern nur beschrénkte Nachfillungen vorzunehmen.

Die Olproben (mindestens 500 ml) sind zu entnehmen, wenn das System auf Betriebstemperatur ist.
Es wird nahegelegt, saubere, neue Behalter zu verwenden.

Die Proben an den Lieferant des “Bio’-Ols schicken.
Beim gebietszustandigen Handler nach der Adresse fragen.

ARO
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Es ist Pflicht, Kopien des Untersuchungsberichts im Kontrollregister aufzubewahren.

7.2.3.7. Mischung

Vermischungen mit anderen biologisch abbaubaren Olen sind nicht erlaubt.
Der Restanteil Mineral6l darf nicht mehr als 5% der Gesamtfilllmenge betragen, vorausgesetzt, dass das Mineraldl flr
denselben Gebrauch geeignet ist.

7.2.3.8. Mikrofiltration

Wird die Umstellung an Gebrauchtmaschinen vorgenommen, ist das starke Schmutzauflosungsvermdgen von biologisch
abbaubarem Ol zu bertcksichtigen.

Nach einer Umstellung kann es vorkommen, dass sich im Hydrauliksystem vorhandene Ablagerungen auflésen, die Schaden
verursachen konnen. In Extremfallen kann die Spiilung der Dichtungssitze Ursache fiir groRere Lecks sein.

Um Schéden zu vermeiden und eine Beeintrachtigung der Olqualitat auszuschlieBen, empfiehlt es sich, nach der Umstellung
eine Filtration des Hydrauliksystems mit Hilfe einer Mikrofiltrationsanlage durchzufiihren.

7.2.3.9. Entsorgung

Da es sich bei biologisch abbaubarem Ol um einen geséttigten Ester handelt, ist es fiir thermische sowie materielle Verwertung
geeignet.

Es bietet deshalb dieselben Entsorgungs-/Verwertungsmaglichkeiten wie Abfallol auf Mineralbasis.

Dieses Ol kann verbrannt werden, wenn es die Ortliche Gesetzgebung zulasst. i

Anstelle der Entsorgung in der Deponie oder der Verbrennung empfiehlt sich das Recycling des Ols.

7.2.3.10. Nachfiillung

Die Nachfiillung des Ols hat STETS NUR mit demselben Produkt zu erfolgen.

Anmerkung: Der Hochstwert der Verunreinigung durch Wasser betrégt 0.1%.

ﬁ Beim Wechseln oder Nachfiillen darauf achten, dass das Hydraulkél keine Umweltverschmutzung
verursacht.
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7.2.4. Reinigung und Austausch der Hydraulikfilter

7.2.4.1. Saugfilter

Alle Modelle sind mit einem Saugfilter ausgestattet (siehe
nebenstehende Abbildung), der im Tankinneren unten am Saugrohr
angebracht ist und mindestens alle_zwei Jahre ersetzt werden
muss.

Zum Ersetzen der im Tankinneren angebrachten Saugfilter muss
man (siehe Abbildung):

= Die Maschine ausschalten und hierzu den Notausschalter
am Bodenbedienpult betatigen.
Den Tankdeckel abschrauben;
Den Deckel vom Tank abnehmen.
Den Filter vom Saugrohr abschrauben und ersetzen.
Zur Wiederherstellung des urspriinglichen Zustandes, die
0.9. Vorgénge auf umgekehrte Reihenfolge wiederholen.

Wahrend o. g. Vorgénge etwas Ol kann entweichen. In diesem Fall
muss man dieses mit einem Lappen entfernen oder einen Behalter
darunter aufstellen und abflieRen lassen.

7.2.4.2. Riicklauffilter

Der Rucklauffilter ist direkt am Tank angeflanscht und mit
Verstopfungsanzeige ausgestattet. Wahrend des Normalbetriebs
steht der Zeiger des Anzeigers im griinen Bereich. Steht er im roten
Bereich, muf} der Filtereinsatz ausgetauscht werden.
Auf jeden Fall muss der Filtereinsatz mindestens alle zwei Jahre
ersetzt werden. Zum Austausch des Filtereinsatzes:
= Die Maschine ausschalten und hierzu den Notausschalter
am Bodenbedienpult betétigen.
= Den Deckel vom Tank abnehmen.
= Den Einsatz herausnehmen.
= Einen neuen Einsatz einsetzen und auf die richtige
Position der Gegendruckfeder achten. Den Deckel wieder
anbringen.

Abb. 27
Wahrend o. g. Vorgénge etwas Ol kann entweichen. In diesem Fall muss man dieses mit einem Lappen entfernen oder
einen Behélter darunter aufstellen und abflieen lassen.

ﬁ ES IST VERBOTEN, die Maschine anzulassen, wenn der Filterdeckel nicht fest angeschraubt ist oder sogar
fehlt.

Zum Austausch der Filter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kundendienst
beantragen.

Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den Stand des Hydraulikdls im Tank tberpriifen.
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7.2.5. Standkontrolle und Wechsel des Ols der Fahruntersetzungsgetriebe

Der Olstand sollte mindestens einmal im Jahr kontrolliert
werden. Die Maschine so positionieren, dass die Verschllisse
(A und B) so stehen, wie in nebenstehender Abbildung
gezeigt. Zur Sichtkontrolle des Olstandes den Verschluss (B)
verwenden. Die Standkontrolle hat bei heiRem Ol zu erfolgen.
Der Stand ist richtig, wenn das
Untersetzungsgetriebegehduse bis zur Begrenzung am
Verschluss (B) mit Ol gefilllt ist. Wird festgestellt, dass mehr
als 10% des Schmiermittelvolumens nachzufiillen sind, legen
wir nahe, eingehend zu (berprifen, ob das Aggregat
eventuelle Ollecks aufweist. Es diifen keine Ole
verschiedener Typen vermischt werden, auch nicht derselben
Marke oder unterschiedlicher Marken. Auf jeden Fall die
Vermischung von Mineral- und Synthesedl vermeiden. Der
Olwechsel hat das erste Mal nach 50-100 Betriebsstunden
und dann alle 2500 Stunden oder mindestens alle zwei Jahre
zu erfolgen. Den  wirklichen  Betriebsbedingungen
entsprechend sind diese Zeitabstdnde von Fall zu Fall
veranderbar. Gelegentlich des Olwechsels empfiehlt sich eine
Innenreinigung des Kastens mit einer vom Olhersteller
empfohlenen  Fliissigkeit. Damit sich kein Olschlamm
ablagert, muss das Ol bei heiRem Untersetzungsgetriebe
gewechselt werden.

Zur Durchfiihrung des Olwechsels den Verschlu® A abschrauben und einen Behalter mit Fassungsvermdgen fiir mindestens 2
Liter darunterstellen. Das Untersetzungsgetriebegehause vollig entleeren, gemal vorheriger Beschreibung reinigen und bis zur
Begrenzung des Verschlusses B flllen.

MARKE TYP MENGE
SYNTHESEOLEN
ESSO Compressor Qil LG 150
AGIP Blasia S 220
CASTROL Alpha SN 6 0,4 Liter pro Untersetzungsgetriebe
IP Telesia Oil 150
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION
PANOLIN | Biogear 80W90
7.25.1 Uberpriifungen  beim  Gebrauch  von  biologisch  abbaubarem  Synthesedl in

Fahruntersetzungsgetriebe

Vierteljahrlich oder alle 500 Stunden den Olstand kontrollieren. Gegebenenfalls nachfiillen. Sollte man feststellen, dass mehr
als 10% Ol im Untersetzungsgetriebe fehlen, empfiehlt sich eine Uberpriifung auf Lecks.

Den Olwechsel des Schwenkuntersetzungsgetriebes nach den ersten 100 Betriebsstunden vornehmen und dann alle 6000
Stunden oder alle 3 Jahre.

Den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend sind diese Zeitabstande von Fall zu Fall veranderbar.

Gelegentlich des Olwechsels empfiehlt es sich, das Kasteninnere mehrmals auszuspiilen.

Der Olwechsel hat bei warmem Untersetzungsgetriebe zu erfolgen.

Mischungen verschiedener Ole (biologisch abbaubare sowie Mineraldle) sind nicht zuldssig, auch wenn sie von derselben
Marke sind.

é Beim Wechseln oder Nachfiillen darauf achten, dass das Hydraulkél keine Umweltverschmutzung
verursacht.
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7.2.6. Spieljustierung der Teleskopausleger-Gleitbacken

Die Teleskopausleger-Gleitbacken jahrlich auf ihre Abnlitzung
uberpriifen.
Das korrekte Spiel zwischen Gleitbacken und Ausleger
betragt 0,5-1 mm; ist das Spiel groRer, die Gleitbacken auf
folgende Weise anziehen:
= Den Haltestift A entfernen.
= Mit einem Schraubenzieher so lange am Gleitschuh
B schrauben bis sich das oben genannte Spiel
ergeben hat.
= Den Haltestift A einsetzen.

Abb. 29

ACHTUNG!
A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.7. Den Zustand der Raupen und deren Spannung Uberpriifen

Die Lebensdauer der Gummiraupen hangt davon ab, auf welcher Art Boden die Maschine verwendet wird. Die Raupen miissen

ersetzt werden, wenn die Profilhéhe geringer oder gleich 10-12 mm ist, oder offensichtliche Schnitte und/oder Risse zu sehen
sind.

Fir eine langere Lebensdauer der Raupen mindestens einmal im Jahr deren Spannung tberpriifen. Zur Uberpriifung der
Raupenspannung:

e Anhand der Abstitzungssteuerung das Fahrgestell vom Boden anheben.

¢ Eine Sichtkontrolle des Raupenspiels vornehmen.

o Sollte das Spiel zu groB sein, die Raupen spannen, indem man mit Hilfe eines pneumatischen Pumpenelements

Schmierfett (Typ ESSO BEACON EP2 oder gleichwertiges) in das spezielle Ventil (A) pumpt, das durch den Schlitz
(B) zu erreichen ist.

Abb. 30

/_\ DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

/lma Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie R13  R17 S. 69




7.2.8. Funktionstiichtigkeitspriifung und Einstellung des Uberdruckventils

Das beschriebene Uberdruckventil kontrolliert den

Hochstdruck. Normalerweise bedarf dieses Ventil keiner | = =

Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine im
Werk geeicht wurde.

Die Eichung ist notig:
= Im Falle des Austauschs des Hydraulikblocks.
= |m Falle des Austauschs des Uberdruckventils.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberprifen.

Zur  Uberpriifung der  Funktionstiichtigkeit ~ des

Uberdruckventils:

= Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar
Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung
(1/4” BSP) (A) stecken - die Schnellkupplung befindet
sich am Hydraulikblock der Bewegungen.

= Mit dem Bodenbedienpult ein Anhebemandver bis
zum Endanschlag ausfuhren.

Den gemessenen Druckwert (berpriifen. Der korrekte

Wert ist im Kapitel “Technische Merkmale” angegeben.

Zur Eichung des Uberdruckventils:

= FEinen Druckmesser mit mindestens 250 Bar |

Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung
(1/4” BSP) (A) stecken - die Schnellkupplung befindet
sich am Hydraulikblock der Bewegungen.

= Das Uberdruckventil (B) auffinden.

= Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

= Mit dem Bodenbedienpult ein Anhebemandver bis
zum Endanschlag ausfhren.

= Zur Einstellung des  Uberdruckventils  den
Regelungsstift so verstellen, dass sich der im Kapitel
“Technische Merkmale” angegebene Wert ergibt.

Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift

anhand der Gegenmutter befestigen.

Abb. 31

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.9. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Neigungsmessers

ACHTUNG!
Generell bedarf der Neigungsmesser keiner Einstellung, ausgenommen er wurde ausgetauscht. Da zur
Ersetzung und Einstellung dieses Bauteils besondere Werkzeuge nétig sind, haben diese Vorgange
A durch Fachpersonal zu erfolgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

Der Neigungsmesser braucht normalerweise nicht

eingestellt zu  werden, weil er vor der

Maschinenlieferung im  Werk  geeicht  wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des

Fahrgestells und wenn das Fahrgestell mehr als

zulassig geneigt ist:

= Untersagt die Anhebungen und das Teleskop-
Ausfahren.

= Zeigt mittels akustischem Melder und Anzeigelampe
auf  der  Plattform  (siche  “Allgemeine
Gebrauchsvorschriften”) an, dass die Maschine nicht
standfest ist.

= Mbglich bleiben die Mandver Absenkung,
Einziehung des Teleskoparms, Turmdrehungen. Alle
mit automatisch verringerter Geschwindigkeit.

Der Neigungsmesser kontrolliert die Neigung im

Vergleich zu den zwei Achsen (X; Y); bei einigen

Modellen, mit gleicher Grenze der Quer- und Abb. 32

Langsstandfestigkeitgrenzen, erfolgt die Kontrolle nur

im Vergleich zu einer Achse (X).

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberprifen.

Zur Betriebsprifung des Neigungsmessers im Vergleich zur Langsachse (normalerweise Achse X):

= 2 Unterlagen (A+10mm, siehe folgende Tabelle) unter die 2 vorderen oder hinteren Abstiitzungen legen.

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und des
akustischen Melders auf der Plattform warten.

= Uberpriifen, dass die Anhebesteuerung und das Teleskop-Ausfahren untersagt sind.

= Wenn die Plattform angehoben ist, Uberprifen, dass die Steuerungen Absenkung und Korbdrehung verfiigbar sind. Alle mit
automatisch verringerter Geschwindigkeit.

Zur Einstellung des Neigungsmessers im Vergleich zur Querachse (normalerweise Achse Y):

= 2 Unterlagen unter die 2 Abstilitzungen rechts oder links legen (B+10mm, siehe folgende Tabelle)

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und des
akustischen Melders auf der Plattform warten.

= Uberpriifen, dass die Anhebesteuerung und das Teleskop-Ausfahren untersagt sind.

= Wenn die Plattform angehoben ist, Uberpriifen, dass die Steuerungen Absenkung und Korbdrehung verfiigbar sind. Alle mit
automatisch verringerter Geschwindigkeit.

MODELLE
UNTERLAGE R13 R17
A [mm] 26 26
B [mm] 26 26

ﬁ ACHTUNG! Die MaRe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zuldassigen Neigungswerte laut der
Tabelle "TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Neigungsmessers verwenden.
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7.2.10. Betriebspriifung der Mikroschalter M1

Die Hebeausleger werden durch den Mikroschalter M1A gesteuert, der am Gelenk des 1. Hebeauslegers in Nahe der Stiitze
des 2. Hebeauslegers angebracht ist.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb uberpriifen.

Der Mikroschalter M1A hat folgende Funktionen:

Bei Plattform aullerhalb Ruhestellung (M1A betatigt):

= wenn das Fahrgestell (ber die zuldssige Hochstneigung hinaus geneigt ist, werden die Steuerungen zum
Anheben/Ausziehen und Fahren untersagt;

= werden die Steuerungen zum Abstltzen und Fahren untersagt.

Wenn bei betatigtem M1A eine der Stlitzplatten (Mikroschalter STP...) den Boden nicht mehr berthrt:

= Wird am Plattformbedienpult/Drahtsteuerung der Alarm Gefahr Standfestigkeit aktiviert.

= Werden die Anhebungen/Ausziehungen untersagt.

= Sind nur die Mandver zur Einholung, jedoch mit automatisch verringerter Geschwindigkeit, verfligbar.

Bei abgesenkten Armen (M1A geschlossen) und Turm in mittlerer Stellung (Mikroschalter MRT geschlossen):

= Leuchtet die griine Anzeigelampe Turm in der Mitte.

= Sind die Turmdrehungen untersagt.

= Sind die Steuerungen der Betriebsart Drahtsteuerung (Fahren und Abstltzen) untersagt.

7.2.11. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Mikroschalters MRT
Die Position des Drehturms wird durch den Mikroschalter MRT kontrolliert.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb tberpriifen.

Befindet sich der Turm auRerhalb der Stellung “0”, ist der Mikroschalter MRT offen und:

= Die griine Anzeigelampe Turm in der Mitte leuchtet nicht.

= Sind bei angehobenem Ausleger alle Bewegungen méglich.

= Sind bei abgesenktem Ausleger die Steuerungen der Betriebsart Drahtsteuerung (Fahren und Abstiitzen) untersagt.
Bei Turm in Stellung “0” (MRT geschlossen):

= Leuchtet die grine Anzeigelampe Turm in der Mitte.

= Sind bei angehobenem Ausleger alle Bewegungen méglich.

= Sind bei abgesenktem Ausleger alle Turmdrehungen untersagt.

= Sind bei abgesenktem Ausleger die Steuerungen der Betriebsart Drahtsteuerung (Fahren und Abstiitzen) verfiigbar.

7.2.12. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter M2A-M2B

M2A und M2B sind Mikroendschalter der Turmdrehung in beiden Richtungen. Im Falle der Aktivierung erlauben sie die
Turmdrehung nur in entgegengesetzter Richtung.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb iberpriifen.

7.2.13. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Mikroschalter STP1-STP2-STP3-STP4
Die Stutzplatten der Abstitzungen werden durch die Mikroschalter STP1-STP2-STP3-STP4 kontrolliert.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb iiberpriifen.

Wenn alle Platten am Boden aufliegen:

= Leuchten alle Anzeigelampen Position der Abstutzungen.

= Sind die Steuerungen der Betriebsart “Drahtsteuerung” (Fahren und Abstitzen) untersagt;
= Kann, falls keine anderen Alarme bestehen, der Ausleger angehoben werden.
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Wenn keine Platte am Boden aufliegt:

= Leuchtet keine der griinen Anzeigelampen Position Abstitzungen.

= Sind die Steuerungen der Betriebsart “Arbeitsbiihnen-Bewegung” (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) untersagt.
= Sind die Steuerungen der Betriebsart Drahtsteuerung verfugbar.

Wenn eine oder mehrere Platten nicht am Boden aufliegen:

= Leuchten die auf die angehobenen Platten bezogenen griinen Anzeigelampen Position Abstlitzungen nicht.

= Sind die Steuerungen der Betriebsart “Drahtsteuerung” (Fahren und Abstiitzen) untersagt;

= Sind bei angehobenem Ausleger die Anhebungen und das Teleskop-Ausfahren untersagt; verfigbar bleiben die
Absenkungen und die Turmdrehung mit automatisch verringerter Geschwindigkeit.

7.2.14. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Sicherheitssystems “Totmann”
Das Totmannpedal und der Totmannknopf auf der Plattform dienen zur Befahigung der Steuerungen, mit denen die Maschine
mit dem Plattformbedienpult gesteuert wird. Entsprechend der wirklichen Stellung des Plattformbedienpults kann der Bediener

die geeignetste Freigabevorrichtung wahlen.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb tberpriifen.

ACHTUNG!
A SOLLTE DAS TOTMANNSYSTEM NICHT FUNKTIONIEREN, DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST RUFEN

7.2141. Totmannpedal
Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannpedals:

= Den Steuerknlppel zum Fahren nacheinander vorwérts und riickwarts bewegen, OHNE AUF DAS TOTMANNPEDAL ZU
TRETEN.
= Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

= Das Totmannpedal langer als 10 Sekunden getreten halten.
= Bei getretenem Pedal, den Steuerkniippel nach vorne und hinten bewegen.
= Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Der korrekte Betrieb der Einrichtung besteht darin, dass sich kein Maschinenmandver mit dem Plattformbedienpult tétigen lasst,
wenn nicht zuvor das Totmannpedal betatigt wurde. Wird 1anger als 10 Sekunden darauf getreten, ohne dass ein Mandver
erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, muss man das Totmannpedal
loslassen und erneut betatigen.

Die Bedingung des Schalters wird durch die griine Led auf der Plattform angezeigt:

= Fortwahrendes Aufleuchten der griinen LED aktiviertes Bedienpult
= Blinkendes Aufleuchten der griinen LED deaktiviertes Bedienpult
7.214.2. Totmannknopf

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannknopfs:

= Den Steuerknippel zum Fahren nacheinander vorwarts und riickwarts bewegen, OHNE AUF DEN TOTMANNKNOPF ZU
DRUCKEN.
= Uberprifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

= Den Totmannknopf betétigen, loslassen und langer als 3 Sekunden warten;
= Den Steuerkniippel nach vorne und hinten bewegen.
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= Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Der korrekte Betrieb der Einrichtung besteht darin, dass sich kein Maschinenmandver mit dem Plattformbedienpult tatigen Iasst,
wenn nicht zuvor der Totmannknopf betatigt und losgelassen wurde. Wurde er seit mehr als 3 Sekunden losgelassen, ohne
dass ein Mandver erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, muss man

erneut das Totmannpedal betatigen und wieder loslassen.
Die Bedingung des Schalters wird durch die griine Led auf der Plattform angezeigt:

= Fortwahrendes Aufleuchten der griinen LED aktiviertes Bedienpult
= Blinkendes Aufleuchten der griinen LED deaktiviertes Bedienpult
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7.3. Anlassbatterie

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

Die Anlassungsbatterie muss:
= Speisen der Steuerkreise der Maschine.
= Anlassen des Warmemotors.

ACHTUNG!
A Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen néhern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver
Gase.
Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.
Die Endklemmen miissen gut geschlossen sein und durfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel miissen
gut erhaltene Isolierungen haben.
Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.
Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstiande auf die Batterie legen.

7.3.1. Wartung der Anlassbatterie

Die Anlassbatterie bedarf keiner besonderen Wartung:
= Die Klemmen sauber halten und eventuell entstandenen Rost entfernen.
= Uberprifen, ob die Klemmen gut befestigt sind.

Bei Betriebsstorungen, die auf die Batterie zuriickzufiihren sind, nicht selbst eingreifen sondern den
A technischen Kundendienst rufen.

Zur Begrenzung der Selbsterschopfu ng der Batterien im Laufe von Stillstinden, die Maschine in
Raumlichkeiten mit Temperaturen von weniger als 30°C aufbewahren.

7.3.2. Ladung der Anlassbatterie

Die Anlassbatterie bedarf keiner Ladung. Fiir die Batterieladung sorgt:
= der Alternator des Warmemotors wahrend seines vorschriftsmaRigen Betriebs;
= ein automatisches Ladegerét, das gleichzeitig mit der Einschaltung der einphasigen Elektropumpe 230V (Option) in
Betrieb gesetzt wird.

ACHTUNG!
A Sorgfiltig die Ladung der Anlassbatterie tiberpriifen.
Die Batterie wird nur dann automatisch geladen, wenn der Warmemotor oder die Elektropumpe laufen.
Lasst man die Schalttafeln bei stillstethendem Motor lange eingeschaltet, kann dies zur Entladung der
Batterie fiihren.
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7.3.3. Batteriesperre

Durch Abziehen das Schllssels (A) kann die Batterie auller
Spannung gesetzt werden. Ohne Schllissel wird es nicht
maglich sein:

= Den Warmemotor einzuschalten.

= Die Batterie zu laden.

= Die Elektropumpe 220 V einzuschalten.

Zur Wiederherstellung der anfanglichen Bedingungen muss der
Schilssel (A) wieder hineingesteckt werden.

7.3.4. Ladegerat: Fehleranzeige

Das automatische Ladegerat (A) befindet sich am Fahrgestell
seitlich der Batterie (B) und ist durch ein Gehause geschiitzt.
Am Ladegerat ist eine LED-Anzeige (C) vorhanden, die
Auskunft Uber den Ladegeratbetrieb gibt. Wahrend des
Normalbetriebs des Ladegerats leuchtet die LED andauernd
und kann folgende Farbe haben:

ROT: Anfangliche Ladephase

GELBE: Die Batterieladung hat 80% erreicht.

GRUN: Die Batterieladung hat 100% erreicht.

Das Ladegerat und die Betriebsanzeige sind nach Entfernung
des Gehauses zugéanglich.

Die blinkende LED an der zuvor beschriebenen
Ladegeratanzeige weist darauf hin, dass eine Alarmsituation
eingetreten ist:

* w0

o BTz

Abb. 34
Signalisierung Art des Alarms Beschreibung des Problems und Abhilfe
S . Phase 1 von langerer Dauer als die zuldssigen
GRUN blinkt Time-out Héchstwerte (die Batteriekapazitét Uberpriifen).
ROT-GELBE Batteri Mangelnde Kontrolle des Ausgangsstroms (Defekt
. atteriestrom .
blinken der Kontrolllogik).
Nicht konforme Batterie (die Nennspannung
ROT-GRUN Batteriespannun uberprifen) oder mangelnde Steuerung der
blinken P g Ausgangsspannung (nicht angeschlossene Batterie
oder Defekt der Steuerlogik).
ROT-GELBE- Thermische Uberhitzung der Halbleiter (iiberpriifen, ob der
GRUN blinken Uberlastsicherung Liifter funktioniert).

ACHTUNG!

Wenn ein Alarm eintritt, gibt das Ladegerat keinen Strom mehr ab.
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7.3.5. Austausch der Batterie

I\
VA

A\

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitiat und Abmessungen ersetzen, das der
Hersteller fiir geeignet halt.
Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

Die Batterien sind laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

DEN KUNDENDIENST RUFEN
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8. MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbithnen wurden einer der Richtlinie 2006/42/EG
entsprechenden EG-Baumusterpriifung unterzogen. Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

Eurofins Product Testing Italy Srl - 0477
Via Cuorgné, 21
10156 — Torino — TO (Italia)

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.
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9. SCHILDER UND AUFKLEBER
CODES STANDARD-AUFKLEBER
CODE BESCHREIBUNG MENGE

1 001.10.001 Hinweisschild AIRO 1
2 001.10.024 AIRO Zulassungsschild 1
3 001.10.031 Aufkleber Anhangerkupplung 4
4 001.10.076 Aufkleber Gefahr fiir die Flisse 8
5 001.10.088 Aufkleber Unterlagenfach 1
6 001.10.150 Aufkleber Oltyp “46” I-D-F-NL-B-G-PL 1
7 001.10.180 Aufkleber nachste Kontrolle 1
8 001.10.260 Aufkleber Aufenthalt verboten Gelenke Symbol 2
9 010.10.010 Aufkleber schwarz-gelber Streifen <150X300> 4
10 012.10.005 Aufkleber schwarz-gelber Streifen <100X300> 8
11 035.10.007 Aufkleber Anschluss Sicherheitsgurte 2
12 043.10.009 Aufkleber Verwendung der Bedienelemente. 1
13 | 043.10.013 Aufkleber Abstltzung ,A° 2
14 | 043.10.014 Aufkleber Abstlitzung ,B* 2
15 | 043.10.015 Aufkleber Abstlitzung ,C* 2
16 | 043.10.016 Aufkleber Abstltzung ,D* 2
17 059.10.001 Aufkleber Notfall manuell R13/R17 1
18 059.10.004 Aufkleber Plattformbedienpult 1
19 | 008.10.020 Aufkleber heilte Teile Dreieck 1
20 | 029.10.005 Aufkleber Treibstofftank 1
21 024.10.018 Aufkleber Schallleistung 100 dB 1
22 001.10.173 Aufkleber AIRO vorgeschnitten, gelb <300x140> 2
2 059.10.006 Aufkleber vorgeschnitten R13 schwarz 2
059.10.007 Aufkleber vorgeschnitten R17 schwarz 2

24 008.10.003 Aufkleber Tragfahigkeit 200 kg 1
25* | 045.10.010 Aufkleber Stromstecker (optional) 1*
26* | 001.10.021 Aufkleber Erdsymbol (optional) 1*
27 | 001.10.244 Aufkleber schwarz-gelber Streifen fiir Eingangsstange (optional) 3"

*  Extras
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10. PRUFBUCH

Das Priifbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitsbiihne im Sinne der Anlage 1 der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ausgestellt.
Das vorliegende Prifbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wahrend ihrer ganzen

Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse

einzutragen:

= Vorgeschriebene, regelmaBige Inspektionen seitens der zustandigen Kontrollbehorden (in Italien A.S.L. oder ARPA).
= Vorgeschriebene, regelméaRige Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs, der
Schutz- und Sicherheitsvorrichtungen. Diese Inspektionen sind mit der
Sicherheitsbeauftragten des Unternehmens, das Eigentlimer der Maschine ist, vorzunehmen.

= Eigentumswechsel in ltalien Der Kaufer ist verpflichtet, der zustandigen INAIL-Abteilung die erfolgte Maschinenaufstellung

mitzuteilen.

= Aulergewdhnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente.

ANMERKUNG: Auf dem Kontrollregister sind nur die jahrlich wiederkehrenden Vorgange einzutragen. Fur die wochentlichen,

monatlichen und halbjahrlichen Vorgénge geniigt die jahrliche Aufzeichnung.

angegebenen Haufigkeit vom
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN SEITENS DER

ZUSTANDIGEN BEHORDE
Datum Bemerkungen Unterschrift + Stempel
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Folgendes iiberpriifen: Unversehrtheit der Geldnder; Ankerpunkte der
SICHTKONTROLLE Sicherheitsgurte; eventuelle Zugangsleiter; Zustand der Hebestruktur;
Rost; Zustand der Reifen; Ollecks; Haltesysteme der Strukturbolzen.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Vor allem an den Gelenkstellen iiberpriifen, dass die Schlduche und Kabel keine
SCHLAUCH- UND sichtbaren Defekte aufweisen.

KABELVERFORMUNG Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt werden, aber

wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

VERSCHIEDENE EINSTELLUNGEN Siehe Kapitel 7.2.1

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Siehe Kapitel 7.2.2
SCHMIERUNG Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

= Siehe Kapitel 7.2.3
OLSTANDKONTROLLE IM . " . . .
HYDRAULIKTANK Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt

werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

STANDKONTROLLE DES OLS DER Siche Kaitel 7.2.5
FAHRUNTERSETZUNGSGETRIEBE P o

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REQELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER EICHUNG DES | . _
UBERDRUCKVENTILS Siehe Kapitel 7.2.8

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Siehe Kapitel 7.3
BATTERIEZUSTAND Taglich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht taglich ausgefiihrt werden,
aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

SPIELJUSTIERUNGEN
GLEITBACKEN
TELESKOPAUSLEGER

Siehe Kapitel 7.2.6

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

DEN ZUSTAND DER RAUPEN UND
DEREN SPANNUNG UBERPRUFEN

Siehe Kapitel 7.2.7

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

OLWECHSEL DES

HYDRAULIKTANKS UND DER
FAHRUNTERSETZUNGSGETRIEBE

(ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.3 und 7.2.5

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

AUSTAUSCH DER
HYDRAULIKFILTER
(ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.4

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, REGELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER

SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER

FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES

NEIGUNGSMESSERS

Siehe Kapitel 7.2.9

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER

FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES

BREMSSYSTEMS

Kapitel 'Technische  Merkmale'

Wenn man mit niedrigster Geschwindigkeit eine Rampe mit einer im
angegebenen
herunterfahrt, muss die Maschine beim Loslassen des Joysticks
innerhalb einer Strecke von weniger als 0,3 m anhalten konnen.

Hochstneigung

DATUM

BEMERKUNGEN

Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

AIRO
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER

SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

BETRIEBSPRUFUNG

MIKROSCHALTER M1A, MRT,

M2A/M2B, STP1/2/3/4.

Siehe Kapitel 7.2.10, 7.2.11, 7.2.12, 7.2.13.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

KONTROLLE DER AUFKLEBER UND
SCHILDER

Siehe Kapitel 9. Uberpriifen, dass das Aluminiumschild auf der Plattform,
auf dem die wichtigsten Anweisungen zusammengefasst sind, lesbar ist;
dass die Tragfahigkeitschilder auf der Plattform angebracht und lesbar
sind; dass die Aufkleber Plattformbedienpult und Bodenbedienpult
lesbar sind.

DATUM

BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, RE@ELMASSIGE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER N .
SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG TOTMANNSYSTEM Siehe Kapitel 7.2.14

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER ) .
NOTVORRICHTUNGEN BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

MANUELLE NOTABSENKUNG Siehe Kapitel 5.6

DATUM BEMERKUNGEN Unterschrift + Stempel

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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EIGENTUMSWECHSEL

1° EIGENTUMER
FIRMA DATUM MODELL MASCHINENNUMMER LIEFERDATUM
AIRO - Tigieffe S.r.l.
FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL
FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die MaBe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen Ubereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen

wurden.

DER VERKAUFER

DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Male der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen ubereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen

wurden.

DER VERKAUFER

DER KAUFER
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FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mafle der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen bereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Mafe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen Ubereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die MaRe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen ibereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie R13  R17 S. 9%




WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
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11. HYDRAULIKPLAN
R13S R13DC R17S R17DC  N°059.07.086

EV1 PROPORTIONALE JOYSTICKSTEUERUNG BEWEGUNGEN
EV2L ELEKTROVENTIL FAHREN VORWARTS RAUPE LINKS
EV2R ELEKTROVENTIL FAHREN VORWARTS RAUPE RECHTS
EV3L ELEKTROVENTIL FAHREN RUCKWARTS RAUPE LINKS
EV3R ELEKTROVENTIL FAHREN RUCKWARTS RAUPE RECHTS
EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG PRIMARAUSLEGER

EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG PRIMARAUSLEGER

EV6 ELEKTROVENTIL AUSZIEHUNG TELESKOPAUSLEGER
EV7 ELEKTROVENTIL EINZIEHUNG TELESKOPAUSLEGER
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS

EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

EV14 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG SEKUNDARAUSLEGER
EV15 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG SEKUNDARAUSLEGER
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG VORWARTS
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG RUCKWARTS
EV18 ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG

EV19 ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG

EV23 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ABSTUTZUNG A

EV24 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ABSTUTZUNG A

EV25 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ABSTUTZUNG B

EV26 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ABSTUTZUNG B

Eva7 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ABSTUTZUNG C

EV28 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ABSTUTZUNG C

EV29 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG ABSTUTZUNG D

EV30 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG ABSTUTZUNG D

EV42 ELEKTROVENTIL EINZIEHUNG RAUPEN (OPTION)

EV43 ELEKTROVENTIL AUSZIEHUNG RAUPEN (OPTION)

ME ELEKTROMOTOR
M DIESEL-MOTOR

1 TANK

2 OLNACHFULLUNGS- UND ENTLUFTUNGSSTOPSEL

3 RUCKLAUFFILTER

4 HYDRAULIKBLOCK FAHREN

5 DOPPELPUMPE BENZINMOTOR

6 SAUGFILTER

7 ELEKTROPUMPEN-KIT

8 DOPPELPUMPE ELEKTROMOTOR

9 HANDPUMPE

10 DRUCKMESSERANSCHLUSS

11 HYDRAULIKBLOCK PROPORTIONALE BEWEGUNGEN
12 GETRIEBEMOTOR FAHREN

13-14  AUSSERMITTIGKEITSVENTIL

15 ZYLINDER KORBARM

16 ZYLINDER SEKUNDARAUSLEGER

17 MOTOR TURMDREHUNG

18 ZYLINDER TELESKOPAUSLEGER

19 ZYLINDER PRIMARAUSLEGER

20 ZYLINDER KORBNIVELLIERUNG

21 ZYLINDER ABSTUTZUNG

22 INTEGRIERTES STEUERAGGREGAT ABSTUTZUNGEN
23 ZYLINDER RAUPENERWEITERUNG (OPTION)
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12. SCHALTPLAN

043.08.001

AlRO
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043.08.002
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EG-Verbinder
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059.08.005 (CA1)
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Livellatore
posteriore DX
<<De>

Rear DX livellator
<<D=>

Livellatore
posteriore SX

01

Rear SX livellator
<<Cos

Livellatore
anteriore DX
<<B>>

Front DX livellator
<<B>>

Livellatore
anteriore SX
<8

Front SX livellator
<<pps

059.08.007 (CR)

8
INCL]
[HE=
£

a

5

8

H

8

g

g

5

£

3

3

059.08.007
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059.08.001

\\

spina a terra

G/V

{

= )

cavo consenso elettrop.

/ electropump cable

cavo alimentazione
caricabatteria
battery alimentation
cable

/ ground plug

1 2 ﬁ cavo
i\ alimentazione
oYE) elettropompa
—o 1 0.0 electropump
mﬂ_—L ollmentutuon
s i @w“ cable
He 1
2’ ‘E
<
of | |7
(o) presa in
= piattaforma
2
platform connector
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059.08.006

5
@

| @
© @ @@ @e}g @e:?
olo
R2N RS ([ Ré [ RS ‘ |
|0 0l0o00e00H
00006 06p
@M@@ @N@@ @M@@ @M@@ Rﬂ.

U
O

Ol =

GUAINA ELETTROVALVOLE “CA2" DA

CENTRALINA A TERRA (059.08.003)
‘CA2" Electrovalves sheet from

ground control panel (059.08.003)

GUAINA
ALIMENTAZIONE
(043.08.015)
Alimentation
sheef
(043.08.015)

CAVO CONSENSO ELETTROPOMPA

Eleciropump cable

GUAINA COMANDO
MOTORE BENZINA
(059.08.008)

Gasolin engine
control sheet
(059.08.008)
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GIALLO/NERO - 05%.08.008

A2 l Yellow&Black - 059.08.008
14
RL Nero
ACCELERATORE Bladk
1 VERDE CHIARO - 059.08.008
F'F029’059‘°8‘003 [l . dM Tight Green - 059.08.008
Wire 29 - 059.08.003| 6 ] Gones
NERO/GIALLO - 059.08.008
- =T Vellow&Black - 059.08.008
) MARRONE - 059.08.008
A? l Brown - 059.08.008
14 7
R3
ON
11 21
A1 ROSSO/NERQ - 059.08.008
Marrone REd&BLa(R = 05908008
Brown /_
NERO - 043.08.015
\NEGl Black — 04308075 \__
—1
Nera
_ ARANCIO - 059.08.008
A2 Orange - 059.08.008
)
R2
ELETTROSTOP
[ BIANCO/ROSSO - 059.08.008
FILO 27 - 059.08.003 A1 i
0 O Red&white - 059.08.008
Wire 27 - 059.08.003] 5= — N Marrone
Nero
Black] BIANCO/NERO - 059.08.008
85 Blakc& White - 059.08.008
R1
ELETTROSTART

FILO 26 - 059.08.003

Wire 26 - 059.08.003

ROSSO - 043.08.015

Red

)

Red - 043.08.015

GRIGIOZ - 059.08.008

A% Grey? - 059.08.008
12 RS
ANTI
SGRANO
FILO 22 - 059.08.003| m” Al GRIGIOT - 059.08.008
Wire 22 - 059.08.003 3'M'9 Blake GreyT - 059.08.008
Nero
Black
[ 56! Filo 2 - [CAVO CONSENSO EP)
2e=—=3 Wire 2 - (EP cahble)
FILO 2 - 059.08.003 — Filo 1 - (CAVO CONSENSO EP)
Wire 2 - 059.08.003 1 0 O 7 Wire 1- (EP cable)
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043.08.017
BATTERIA / BATTERY

i

Rosso / Red
Nero / Black

043.08.017

Nero / Black

: Rosso / Red

MOTORE BENZINA / DIESEL ENGINE

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie R13  R17

S. 107




059.08.012

o

aj|ympyIL|q / 0JaUODUR)g

ﬁw 1 {92 ] [GZW ]

oe)q / 043N

4IyAPHILIG / OJAUDIURIG

ﬁ% | IV ] VW [

woe1q / 0saN

1

3ng / me

—= TN ] [T |

umodg / FUOJIW

)

.©
©

@11(

S.108

o

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie R13  R17




13. MUSTER KONFORMITATSERKLARUNG

TEL. +39 0522 977365
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY -
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABJIEHME O

FAax +39 0522 977015

DECLARATION CE DE

KOH®OPMHOCTU EC
2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracion Original OpvrvHanbHas
[Jeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl
Tigieffe s.r.I. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reqgio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo  sotto la | Declare  under  our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter [ Declaramos bajo | Mog Hawy
nostra esclusiva | exclusive responsibility | responsabilite exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | NCKNKUMTENBHYHO
responsabilita che il | that the product: que le produit : Verantwortung fir | responsabilidad que el | oTBETCTBEHHOCT
prodotto: diese Erklarung, dass | producto: 3asBnsem, uTo
das Produkt: napenve:
Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatchopma Ans BbICOTHOrO paboT
Modello - Model - Modéle N° Chassis - Chassis No. Anno - Year - Année
Typ — Modelo-MOZEIb N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama Baujahr — Ano -log
R13S XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Al quale  questa | To which this | Faisant l'objet de la |Auf das sich die [ Al cual esta | K koTopon aTo 3asBneHue
dichiarazione si | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTcs, cooTeTcTByeT
riferisce € conforme alle | compliance with the | est  conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupexTusamm
direttive  2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE e  al|2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au | 2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTudnLmMpoBaHHo
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:
Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 — Torino - TO (ltalien)
N. di identificazione 0477
con il seguente numero | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit [ con el siguiente | co cneaytoLLmm
di certificazione: certification number: certification suivant: folgender ndmero de | cepTndULMPOBaHHBLIM
Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMEPOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

XYZ
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux  normes | die Erklarung | y a las siguentes | 1 co cnegylowmumu
standards: suivantes: entspricht den | normas: HOpMaMMu:
folgenden Normen:
EN 280:2013+A1:2015 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

I firmatario di questa | The signatory of this | Le signataire de cette | Der Unterzeichner | El firmante de esta | /uo, nopmucaswee 310
dichiarazione di | conformity declaration | déclaration de | dieser declaracion de | 3anBnexne 0
conformita ¢ | is authorized to set up | conformité est | Konformitatserklarung | conformidad estg | COOTBETCTBUM,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das | autorizado a crear el Zgg?:sm?eigxmqw o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMEHTaLIo 4

abzufassen. 0BopyAoBaHUS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata

Pignatti Simone
(General Manager)
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[y

AIRO E UNA DIVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)
TEL. +39 0522 977365 FAX +39 0522 977015
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE
CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AABNIEHUE O
KOH®OPMHOCTU EC

2006/42/CE
Dichiarazione originale | Original Declaration Déclaration Originale Originalerklarung Declaracién Original OpvriHansHas
Aeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbi
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA
Dichiariamo sotto la | Declare under our | Declarons sous notre | Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo | Mog Hawy
nostra esclusiva | exclusive responsibility | responsabilité exclusive | Ubernahme der vollen | nuestra exclusiva | UCKNIYMTENBHYIO
responsabilita che il | that the product: que le produit : Verantwortung fir | responsabilidad que el | oTBETCTBEHHOCTL
prodotto: diese Erkldrung, dass | producto: 3asBNISEM, 41O
das Produkt: n3genue:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.
N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéle
Baujahr — Ano -Tog

Typ — Modelo-MOZESb

R13DC XXXOXXXXXX | XXOOXXXXXX
Al quale questa|To which this | Faisant l'objet de la |Auf das sich die | Al cual esta | K koTopoi 310 3asBneHne
dichiarazione si | declaration refers is in | présente  déclaration | vorliegende Erklarung | declaracion se refiere | oTHocuTCs, cooTBETCTBYET
riferisce e conforme alle | compliance with the | est conforme  aux | bezieht, den | cumple las directivas | aupekTamm
direttive  2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | directives 2006/42/CE, | 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE "
2005/88/CE e  al|2005/88/CE and with | 2005/88/CE et au |2005/88/CE Richtlinien | 2005/88/CE y el | cepTudpuLmpoBaHHoi
modello certificato da: | the model certified by: | modéle certifié par und dem von: modelo certificato por: | mogenu ns:

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 — Torino - TO (ltalien)

N. di identificazione 0477
con il seguente numero | with  the  following | avec le numéro de | Zertifizierten Modell mit [ con el  siguiente | co cneayoLLmm
di certificazione: certification number: certification suivant: folgender numero de | cepTUdMLMPOBAHHBIM
Zertifizierungsnummer: | certificacion: HOMEPOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

XYZ
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux  normes | die Erkldrung | y a las siguentes | u co cnegyowumm
standards: suivantes: entspricht den | normas: HopMamu:
folgenden Normen:
EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

Il firmatario di questa | The signatory of this | Le signataire de cette | Der Unterzeichner | El firmante de esta | /luo, nopnucasliee ato
dichiarazione di | conformity declaration | déclaration de | dieser declaracion de | 3anBnexue o
conformita & | is authorized to set up | conformité est | Konformitétserklarung | conformidad gstg | COOTBETCTBUM,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das | autorizado a crear el ggg:::mqe:gxmqec'( o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMEHTALMIO y

abzufassen. 060pyHOBaHHS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Pignatti Simone
(General Manager)
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY -

//////

i)

IVISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SU

TEL. +39 0522 977365

FAX +39 0522 977015

PERIORE, 82 -42045 LuzzARA (RE)

DECLARATION CE DE

CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBJIEHUE O
KOH®OPMHOCTU EC

Dichiarazione originale

Original Declaration

2006/42/CE

Déclaration Originale

Noi - We - Nous -

Originalerklarung

Wir — Nosotros- Mbl

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

Declarons sous notre
responsabilite exclusive
que le produit :

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen

Verantwortung fir
diese Erklarung, dass
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

Dichiariamo sotto la | Declare under our
nostra esclusiva | exclusive responsibility
responsabilita che il | that the product:
prodotto:

Modello - Model - Modéle

Typ — Modelo-MOZESb

R17 S

Al quale questa|To which this
dichiarazione si | declaration refers is in
riferisce & conforme alle | compliance  with  the
direttive  2006/42/CE, | directives 2006/42/CE,
2014/30/CE, 2014/30/CE,

2005/88/CE e
modello certificato da:

al

2005/88/CE and with
the model certified by:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente  déclaration
est conforme  aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,

2005/88/CE et
modéle certifié par

au

Auf das sich die
vorliegende  Erklérung

bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

Declaracién Original OpvriHansHas
Aeknapauus
Declaramos bajo | Mog Hawy
nuestra exclusiva | uckmountensHyto
responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
producto: 3asBnsem, yTO
nsgenve:

Anno - Year - Année

Baujahr — Ano -Tog
| K000
Al cual esta | K koTopon 310 3asBneHu

declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE 'y el
modelo certificato por:

[

OTHOCUTCA, COOTBETCTBYET

anpektTusamun

2006/42/CE, 2014/30/CE,

2005/88/CE
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 — Torino - TO (ltalien)
N. di identificazione 0477

con il seguente numero
di certificazione:

with  the  following
certification number:

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender
Zertifizierungsnummer:

con el siguiente
numero de
certificacion:

co cneayoLLmm
CepTMDULMPOBAHHBIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

XYZ
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux  normes | die Erkldrung | y a las siguentes | 1 co cnegyowumm
standards: suivantes: entspricht den | normas: HopMamu:
folgenden Normen:
EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

Il firmatario di questa | The signatory of this | Le signataire de cette | Der Unterzeichner | El firmante de esta | /luo, nopnucasliee ato
dichiarazione di | conformity declaration | déclaration de | dieser declaracion de | 3anBnexue o
conformita & | is authorized to set up | conformité est | Konformitéatserklarung | conformidad gstg | COOTBETCTBUM,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das | autorizado a crear el ggg:::mqe:gxmqec'( o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMEHTALMIO y

abzufassen. 060pyHOBaHHS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Pignatti Simone
(General Manager)
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- Z 1IN =
AIRO E UNA DIvISIONE TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE, 82 -42045 LUzzZARA (RE)
TEL. +39 0522 977365

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY -

FAX +39 0522 977015

DEC

LARATION CE DE

CONFORMITE' - EG KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3ASIBIIEHUE O
KOH®OPMHOCTU EC

Dichiarazione originale

Dichiariamo sotto la
nostra esclusiva
responsabilita che il
prodotto:

Modello - Model -
Typ — Modelo-MOJESb

Original Declaration

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

2006/42/CE

Déclaration Originale

Noi - We - Nous -

Originalerklarung

Wir — Nosotros- Mbl

Declare  under our
exclusive responsibility
that the product:

Modele ‘

Declarons sous notre
responsabilité exclusive
que le produit :

Erklaren hiermit unter
Ubernahme der vollen

Verantwortung fir
diese Erklarung, dass
das Produkt:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

N° Chassis - Chassis No.

N° Chassis - Fahrgestellnr - N° Chassis - Homep Pama

R17 DC

Al quale  questa
dichiarazione Si
riferisce € conforme alle
direttive  2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE e
modello certificato da:

al

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 — Torino - TO (ltalien

con il seguente numero
di certificazione:

To which this
declaration refers is in
compliance with the
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE and with
the model certified by:

with  the  following
certification number:

XXXXXXXXXX

Faisant l'objet de la
présente  déclaration
est conforme  aux
directives 2006/42/CE,
2014/30/CE,

2005/88/CE et
modéle certifié par

au

Auf das sich die
vorliegende  Erklérung

bezieht, den
2006/42/CE,
2014/30/CE,
2005/88/CE Richtlinien
und dem von:

N. di identificazione 0477

avec le numéro de
certification suivant:

Zertifizierten Modell mit
folgender

Zertifizierungsnummer:

Declaracion Original OpvriHansHas
Aeknapaums
Declaramos bajo | Mog Haly
nuestra exclusiva | UCKIMIoUNTENbHYIO
responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb
producto: 3asBnsem, yTO
nsgenve:
Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -Tog
XXXXXXXXXX

Al cual esta | K koTopoii 310 3asBneHue

declaracion se refiere
cumple las directivas
2006/42/CE,

2014/30/CE,
2005/88/CE 'y el
modelo certificato por:
con el siguiente
numero de
certificacion:

OTHOCWTCS, COOTBETCTBYET
AVPEeKTUBaMM
2006/42/CE, 2014/30/CE,
2005/88/CE "
CepTMdULMPOBAHHON
MOAENN 13

)

co cneayoLLmm
CepTMDULMPOBAHHBIM
HOMEpOM:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara

XYZ
e alle norme seguenti: | and with the following | et aux  normes | die Erklarung | y a las siguentes | 1 co cnegylowmumu
standards: suivantes: entspricht den | normas: HopMamu:
folgenden Normen:
EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

I firmatario di questa | The signatory of this | Le signataire de cette | Der Unterzeichner | El firmante de esta | /uo, nopmucaswee 310
dichiarazione di | conformity declaration | déclaration de | dieser declaracion de | 3anBnexne o
conformita ¢ | is authorized to set up | conformité est | Konformitétserklarung | conformidad gsty | COOTBETCTBUM,
autorizzato a costituire | the Technical File. autorisé a constituer le | ist autorisiert, das | autorizado a crear el ng?::mqe:gxmqec'( o
il Fascicolo Tecnico. Dossier Technique. technische Unterlagen | Expediente Técnico. [IOKyMEHTALMIO 4

abzufassen. 060pya0BaHNS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-flata

Pignatti Simone
(General Manager)
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TIGIEFFE S.r.1. a socio unico
Via Villa Superiore, 82 - 42045 Luzzara (RE) ITALIEN -
+39-0522-977365 - & +39-0522-977015
WEB: www.airo.com — e-mail: info@airo.com



