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TigieffeLe agradece el haber adquirido un producto de su gama, y le invita apleesectirandeiual. En su interior,
encontrara toda la informacion necesaria para una correcta utilizacion de la maquina adquirida; le rogamos, pot
siga atentamente las advertencias contenidas y que lo lea en todas sus partes. Se evegssadeng@atanual en

un lugar adecuado y que lo mantenga inalterado. El contenido de este manual puede ser modificado sin pre
ulteriores obligaciones, con el fin de incluir variaciones y mejoras a las unidades ya enviadaseisdupoidibaa la
la traduccion de cualquier parte de este manual sin previo aviso escrito del propietario.
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1. INTRODUCCION

El presente Manual para el Uso y Mantenimiento es general e incluye la gama completa de las maquinas inc
cubierta; por lo tanto, la descripcioncdeniosnentes y de los sistemas de control y seguridad podria comprender d
no presentes en la maquina que se encuentra en su poder, al poder suministrarse a peticién o no estar disponib
de seguir evolucionando técnicarAdR@Tigiefe s.r.l.se reserva aportar las modificaciones oportunas al producto y/c
manual de instrucciones en cualquier momento, no estando obligada a actualizar las unidades ya enviadas.

1.1. Aspectos legales
1.1.1Recepcion de la maquina

Dentro de la UE (Unién Eajdpemaquina le sera entregada con:
A Manual de instrucciones en el idioma de Su pais

Marca CE fijada a la maquina

Declaracion de conformidad CE

Certificado de garantia

Declaracion de control Interno efectuado

> >

T >

Solo para Italia:

A Instrucciones para la deiawhe puesta en servicio al INAIL y solicitud del primer control peridédico en el portal IN

Le recordamos que el manual de instrucciones forma parte integrante de la maquina y que ha de tenerse una coj
junto a las copias de los documergazdifican que han sido efectuados los controles periddicos, a bordo de la plat
en el correspondiente compartimiento. En caso de cambio de propiedad, el manual de instrucciones deberz
siempre a la maquina.

1.1.2Declaracion de puesta en seiy, primer control, controles periddicos sucesivos y cambios de
propiedad

Las obligaciones legales del propietario de la maquina difieren segun el estado en que la misma es puesta en
pues, le aconsejamos se informe acerca de los procedimientos previstos en su zona en los organismos de
seguridad en ldggares de trabajo. Con el fin de mejorar el archivo de los documentos y anotar los trak
modi ficaci -n/ asi stenci a, ha sido prevista una secc

1.1.2.1Denuncia de puesta en marchay primer control

En ITALIA el propietario de la Plataforma Aérea debera denunciar al INAIL competente en el territorio la puesta
la magquina y someterla a los controles periédicos obligatorios. El primer control es ejecutado por el INAIL dent
diss después de la solicitud. Después de este periodo el empresario puede servirse de los érganos territoriales
ASL o de los sujetos publicos o privados habilitados. Los controles sucesivos son ejecutados por los sujetos ya
dentro @ treinta dias después de la solicitud. Después de este periodo el empresario puede servirse de sujeto:
privados habilitados. Dichos controles son onerosos y los gastos para su ejecucién correran a cargo del
(propietario de la maguiRara la ejecucion de los controles, los organismos territoriales de vigilancia (ASL/USL o A
INAIL podran servirse de sujetos publicos o privados habilitados. Los sujetos privados habilitados adqgdiren la c
encargados de seniblico y responden directamente a la estructura publica que es titular de dicha funcion.

Para la denuncia de puesta en servicio en lItalia es necesario conectarse con el portal INAIL. Sigue las i
entregadas junto con los otros documentosoemento de la entrega de la maquina, ademés de la informacion sob
portal.

El | NAIL asignar8§ un NA de matr2cula y, con awasi
en la misma exclusivamente los datos tedetddh maquipa en serviciodeducibles del manual de instrucciones. Este
documento sera parte integrante de la documentacion de la maquina.
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1.1.2.2Controles perioddicos sucesivos

Los controles anuales son obligatorios. En Italia es necesario tquie elepipilmtaforma Aérea presente $qicitud
medio de carta certificada control periédico al érgano de vigilancia (ASL/USL o ARPA u otros sujetos publicos o
habilitados) competente para el territorio al menos veinte dias dnséénlaleloanio desde el momento del pasado
control.

NOTA: En caso de que una maquina desprovista de documento de control en curso de validez fuera desplazada
a una zona situada fuera de la competencia del 6rgano habitual der&igitdigeieipa del propietario de la maquina
solicitar control anual al 6rgano de vigilancia competente para el nuevo territorio en el que opera la maquina.

1.1.2.3Cambios de propiedad

En caso de cambio de propiedad (en Italia), el nuevo propietaiordemlA&tad esta obligado a declarar su posesion &
organo de vigilancia (ASL/USL o ARPA u otros sujetos publicos o privados habilitados) competente para el territo
copia de:

A Declaracién de conformidad expedida por el fabricante.

A Declaracide puesta en servicio efectuada por el primer propietario

1.1.3Formacion, informacién y adiestramiento de los operadores

Es tarea del empresario hacer que los operadores encargados de usar los equipos reciban una formacién
especifica, gpermita utilizar la Plataforma Elevadora Mévil de personal (PEMP) de manera adecuada y segura, t
lo que respecta a los riesgos que pueden causarse a otras personas.

1.2. Pruebas efectuadas antes de la entrega

Antes de su introduccién en el mecaadoPEMP ha sido sometida a las siguientes pruebas:
A Prueba de frenado
A Prueba de sobrecarga
A Prueba de funcionamiento

1.3. Uso de la maquina

La méaquina descrita en el presente manual es una Plataforma Elevadora movil de persoreevsstinada a la
personas y material (herramientas y material trabajado) para llevar a cabo trabajos de mantenimiento, instalac
barnizado, desbarnizado, arenacioén, soldadura, etc.
La capacidad maxima permitida (diferente segun élvéadel@ar t ado A Car acter 2sti ca:
siguiente modo:

A se considera una carga de 80 Kg por persona

A se consideran 40 Kg para las herramientas

A la carga restante esta representada por el material trabajado.
En cualquier caso no debera supbréf$¢ CA | a capaci dad m8xima descrita
esta consentido cargar en la plataforma personas, herramientas y materiales de trabajo desde la posicion
(plataforma bajada). Esta totalmente prohibido eapigtiaéorina personas, herramientas y materiales de trabajo fuere
la posicion de acceso.
Todas las cargas deberan colocarse siempre dentro de la cesta; no esta permitido levantar cargas (aun re
capacidad maxima permitida) colgadas délanalatale la estructura de elevacion.
Esta prohibido transportar paneles de grandes dimensiones, ya que aumentan la resistencia al viento y compc
riesgos de vuelco.
La maquina no dispone de un sistema de deteccion de sobrecarga anya platedorfase de disefio se han tenido en
cuenta criterios de estabilidad y sobrecarga incrementados, como establece la norma EN280 en los apartados 5.
La maquina no puede ser utilizada directamente en espacios desticaldea [gor carretera; delimitar siempre, con
las sefializaciones oportunas, la zona de trabajo de la maquina cuando se opere en zonas abiertas al publico.
No utilice la maquina para arrastrar carretillas u otros vehiculos.
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Todo uso de la maquinantiistie aquéllos para los que esta destinada debera ser aprobado por escrito por el fabrice
misma tras la correspondiente solicitud del usuario.

ﬁ No utilizar la maquina para finalidades distintas de aquéllas para las quebsedu®,fain habe
solicitado y obtenido por escrito, por parte del fabricante, la autorizacién para hacerlo.

1.3.1Desembarque en altura

Las plataformas elevadoras m-viles de personal no
alur ao porque | a ¥nica posici n de acceso consider
actividad esta formalmente prohibida.

Sin embargo, existen condiciones excepcionales en las que el operador necesita accedema dejardbgptatadva

de | a posici-n de acceso. Esta actividad se define

Los riesgos del Afdesembarqgue en alturad no depend
correspondiente de los riesgearllado por el empresario puede autorizar este uso especifico teniendo en cuenta:

A las caracteristicas del ambiente de trabajo;

A la prohibicién absoluta de considerar la plataforma de trabajo como un punto de anclaje para personas q
exterior;

A el uso de la maquina al XX% de sus prestaciones para evitar que las fuerzas adicionales creadas por ur
especifica o las flexiones de la estructura alejen el punto de acceso de la zona de desembarque. Pre\
motivo algunas poas preventivas para definir estas limitaciones;

A Prever un procedimiento de evacuacion correspondiente en caso de emergencia (por ejemplo un operadao

la plataforma de trabajo, otro en el puesto de mando desde el suelo y un tercer japaratiafpumaen

altura);

Prever una formacion correspondiente del personal como operador y también como personal transportado

Dotar el ambiente de desembarque de todos los dispositivos necesarios para evitar el riesgo de caida

gquesale/sube de la plataforma.

Lo qgue se ha mencionado arriba no es una autorizac

quiere proporcionar al empresario, que se asume toda la responsabilidad, informacion cdicipardelaegtianifi

actividad excepcional.

> >

1.4. Descripcion de la maquina

La maquina descrita en el presente Manual para el Uso y Mantenimiento es una plataforma aérea autopropulsa

por:

A chasis motorizado dotado de orugas de goma y estabilizadores;

A torreta giratoria hidraulicamente.

A brazo articulado accionado por cilindros hidraulicos (el nimero de articulaciones y de cilindros depende dt
la maquina).

A plataforma porta operadores (la capacidad méaxima difiere segun eEasedekpitud Car act er 2
t ®cni caso)

El chasisesta constituido por chapas, cajas de chapa y perfiles de distinto espesor electrosoldados. Esta f

mot orizaci-n para poder desplazar | a m8§quaspamgore®a s |

independientes y dotadas de freno hidraulico de estacionamiento de légica positiva (la intervencion de los frenc

automaticamente al soltar los mandos de traccion). En el chasis se hallan cuatro estabilizadoresndiaasonados

hidraulicos de doble efecto dirigidos por electrovalvulas embridadas directamente sobre ellos. Los ciliadnos estak

mantenidos en posicion por valvulas de retencién piloteadas embridadas directamente sobre los mismos.

Como opcidn, la mé@ podrd disponer de un sistema de ampliacion de las orugas para ampliar la calzada y au

estabilidad en caso de utilizacién de terrenos irregulares.

La torretase encuentra apoyada sobre un plato giratorio fijado al chasis, pudiendoaosenizéé (o continuos

alrededor del eje central de la maquina mediante un tornillo sin fin irreversible.

El sistema de elevacidte brazo articulado, puede subdividirse en tres estructuras principales:
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A La primera, constituida por un sistema delofparab simple" (R13) o de "paralelogramo doble" (R17)
~ denominada "pantégrafo”;
A La segunda, constituida por un brazo de elevacion dotado de extension telescopica.

A la tercera, constituida por el brazo terminal de
Dichagstructuras de elevacion son accionadas por 4 cilindros hidraulicos de doble efecto:
A un cilindro para el desarroll o del fipant -grafoo

A un cilindro para el desarrollo del brazo;

A un cilindro para la extension/retorno del brazo telescopico;

A uncilindroparadee s arr ol |l o del Apl um2no.
Los cilindros hidraulicos de desplazamiento de la estructura articulada estan provistosceatgalenthsidadas
directamente sobre los mismos. Dicha caracteristica permite mantener los brazos en posicdrgeincitisa en ca
accidental de un tubo de alimentacion.
La plataformajue se halla ensamblada con bisagras al extremo del plumin, puede ser girada 120° totales (60° a lz
60° a la izquierda) por medio de un accionador eléctrico y disponesdelizardasiiarapiés, cuyas alturas cumplen las
normas vigentes (las barandillas poseen urfa Hlibamm y las bandas parapiés poseen urfalalunam). La
nivelacion de la plataforma es automatica y esta asegurada por tirantes mecaniaudrgs pan diosudid cerrado.
Asimismo, el nivel podra corregirse manualmente, actuando con el mando correspondiente, s6lo cuando los bre
totalmente bajados (excluida inclinacién del plumin).

1.5. Puestos de maniobra

La maquina dispone de dogqride maniobra:
A en la plataforma, para el uso normal de la maquina.
A en la torreta (0 desde el suelo) se encuentran los mandos de emergencia para la recuperacion de la pl
interruptor de paro, un selector de llave para la seleccién dehpah®l elearranque de la maquina.

1.6. Alimentacién

Las maquinas son alimentadas mediante un sistema de doble alimentacién:

A motor térmico (motor estandar de gasolina; en opcion diesel);

A electrobomba (estandar 230 V monofésica, en opcion 380 V trifasica).
En todos los casos, tanto la instalacion hidraulica como la instalacion eléctrica cuentan con todas las psoteccion
(véanse diagrama de conexiones eléctricas y circuito hidraulico anexos al presente manual).

1.7. Vida de la maquindemolicion y desmantelamiento

La maquina ha sido concebida para una duracion de 10 afilos en ambientes de trabajo normales, siempre que
correcto y su mantenimiento adecuado. Dentro de este periodo, el fabricante deberd llevar dreabmrun/a co
completo/a de la misma.

En caso de demolicién, respetar las normas vigentes en el pais en el que se lleva a cabo dicha operacion.

En ltalia, la/el demolicion/desmantelamiento debera comunicarse a los 6rganos territoriales d&lvighdiem ASL / U

La maquina esta constituida predominantemente por piezas metalicas facilmente reconocibles (acero en su n
aluminio para los bloques hidraulicos); podemos, pues, afirmar, que la maquina es reciclable al 90%.

Las nomativas europeas y las aplicadas por los paises miembros en materia de respeto medi

y eliminacion de residuos prevén fuertes sanciones administrativas y penales en caso de que |
ﬁ no se cumplan adecuadamente.

Asi pues, en caso de demdiicdesmantelamiento habrd que atenerse estrictamente a las

impuestas por las normativas vigentes, sobre todo por lo que concierne a materiales col

hidraulico y baterias.
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1.8. Identificacién

Para identificar la maquina, durante el pediduadmtade recambio o para intervenciones, debera citar siempre los c
que aparecen en la tarjeta de matriculacion. En caso de extravio o ilegibilidad de la misma (asi como para el
tarjetas de la maquina) sera necesario restaurartmnentielmpo posible. Para poder identificar una maquina inclusa
ausencia de tarjeta se ha impreso la matricula en el chasis. Para la ubicacion de la tarjeta y la impresase de la m

la figura siguiente. Le aconsejamos que transcribatakichiodad casillas que presentamos a continuacion.

MODELO:

CHASIS:

l LJ

MODELLO-MODEL-MODELE
TYP-MODELD

N* CHASSIS-CHASSIS N°-N* CHASSIS
FAHRGESTELLNR-N* CHASSIS

PORTATA MAX-MAX LAST-PORTEE MAXI
MAX. TRAGLAST-CAPACIDAD MAXIMA

ANNO-YEAR-ANNEE
BAUJAHR-ANO

ARO

PIATTAFORME AEREE SEMOVENTI
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFORMS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES

SELBSTFAHRENDE ARBEITSHEBEBUHNEN

SC XXXXXX

PLATAFORMAS ELEVADORAS AUTO-PROPULSADAS

PESO MACCHINA-WEIGHT-POIDS
EIGENGEWICHT-PESO MAQUINA

BATTERIA-BATTERY-BATTERIE
BATTERIE-BATERIA

PESO BATT.-BATT.WEIGHT-POIDS BATT
BATTERIEGEWICHT-PESO BATERIA

PRESS. MAX.-MAX PRESS. MAXI
ARBEITSDRUCK-PRESION MAX

AIRO & una divisione TIGIEFFE Srl - Via Villasu
42045 LUZZARA (RE) - ITALIA -
Tel. +39-0522-977365 - Fax +39-0522-977015 - E-mall airo@ittc.it

Fig. 1

AIRO
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1.9. Ubicacion de los componentes principales

La figura representaniquina y las distintas partes que la componen.

1) Caja de mando;

2) Unidad de control eléctrica

3) Unidad de control hidrgulica

4) Motorreductores de traccion;

5) Motor hidraulico de rotacién torre

6) Enchufe de alimentacibn mono
230 V (opcional);

7) Nivel dédurbuja para control visug
nivelacion maquina;

8) Cilindro elevacion brazo primario

9) Cilindro elevacién brazo secundal

10) Cilindro elevacion plumin;

11) Cilindro nivelacion cesta;

12) -

13) Depésito de combustible
térmicp

14) Plato giratorio;

15) Cesta;

16) Orugas;

17) Mototérmico;

18) Electrobomba;

19) Estabilizadores;

20) Pies articulados estabilizadores;
21) Bateria;

22) Inclinémetro;

23) Llave bateria;

24) Toma de aire en tierra;

25) Toma de aire en plataforma;
26) Toma eléctrica en plataforma.
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2.

A\

2.1. Modelo R13 S.

CARACTERISTICAS TECNICAS MAQESNASIDAR

LAS ESPECIFICACIONES TECI\JICAS DE LOS PRODUCTOS, INDICADAS EN LAS PAGIN/
PODRAN SER MODIFICADAS SIN PREAVISO.

Dimensiones: R13 S
Altura de trabajo max. 13,3 m 4306 T« ft
Altura maxima piataforma 11,3 m 376 1¢ ft
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 6,7 m 216 11 ft
Rotacion torreta (no continua) 320 ° 320 °
Rotacién de la plataforma 120 ° 120 °
Capacidad maxima (m) 120 Kg 265 Ibs
Nimero maximo de personas en la plataforasa {njerng 1 1
Masa herramientas y materiales (ine}d*interno 40 Kg 88 Ibs
Nimero maximo de personas en la plataforasa @Xterng 1 1
Masa herramientas y materiales (imejoexterno 40 Kg 88 Ibs
Altura maxima de traccion 0 m 0 ft
Dimensiones maximas plataforma 0.69 x 0.64 m 26 30 ft
Presion hidraulica maxima 210 bar 3045.8 psi
Presion maxima circuito de elevacién 210 bar 3045.8 psi
Dimensiones orugas (****) @ 300 x 180 mm I11.80 in
Dimensiones de transporte 4,48 x0,82x 2 m 146 80 X ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado N.A. m N.A. ft
Peso méquina en vacio (*) N.D. Kg N.A. Ib
Limites de estabilidad:
Inclinacion longitudinal 0,5 ° 0.5 °
Inclinacién transversal 0,5 ° 0.5 °
Velocidad maxima viento (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Fuerza manual méxima 200 N 45 Ibf
Area de estabilizacion (entre los centros de los apoyos) 2.95x 2.95 m 96 80 ft
Pendiente maxima compensada por los estabilizadores 6 ° 6 °
Carga méxima para cada estabilizador N.D. Kg N.D. Ibs
Prestaciones:
Velocidad méxima en traccién 1,12 km/h 0.7 mph
Capacidad deposito de aceite 28 Litros 7.4 gal
Pendiente maxima superable 30 % 30 %
Pendiente maxima superable para operaciones de cargs 22 % 22 %
Temperatura méx.fdecionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -20 °C -4 °F
Motor de gasolina
Tipo motor Honda GX390 Honda GX390
Tipo 4 tiempos, gasolin 4-stroke, petrol
Potencia méx. motor 8,2 kW 11 hp
Potencia Ajustada 6,6 kw 8.9 hp
Bateria de arranque 12 /55 V / Ah 12 /55 V /[ Ah
Cantidad total electrdlito 3 litros 0.8 gal
Capacidad depésito de combustible 6,1 Litros 1.6 gal
Velocidad méxima de traccién 1,12 km/h 0.7 mph
: . Gasolina sin plom unleaded petrol;
Tipo de combustible octanos >86 octane >86
Consumo combustible a la potencia nominal 3,7 llhr%)lg?oo 1 3%%é)hrg@m
Capacidad aceite lubricante 1,1 Litros 0.29 gal
Tipo de aceite lubricante SAE 10v80 SAE 10V80

ARO
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Motor Diesel

Tipo motor N.D. N.D.
Tipo N.D. N.D.
Potencia motor N.D. kw N.D. hp
Bateria de arranque N.D. V /Ah N.D. V /[ Ah
Capacidad deposito de combustible N.D. Litros N.D. gal
Velocidad maxima de traccion N.D. km/h N.D. mph
Tipo deombustible N.D. N.D.
Consumo combustible a la potencia nominal N.D. N.D.
Capacidad aceite lubricante N.D. Litros N.D. gal
Tipo de aceite lubricante N.D. N.D.
Electrobomba 230V monofasica

. Monofésico 230V singlephase
Tipo motor 50Hz 230V 50Hz
Potencia motor 2,2 kW 3 hp
Corriente max. absorbida 14 A 14 A
Velocidad méxima de traccion 0,72 km/h 0,44 mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse taljeitedzddcaeia Isobre la maquina.
(**) me = iin(n x 80)

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de triimigs taxtbigoss velotidades
del viento iguales a 0 m/s identifican m&qUI@GSARA USO INTERNO.

(****) Estandar orugas dettaunegro; opcional orugas de cauchoediati
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2.2. Modelo R13 DC.

Dimensiones: R13 DC
Altura de trabajo max. 13,3 m 43' 7" ft
Altura maxima de plataforma 11,3 m 376 1 ft
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 6,7 m 21'11" ft
Rotacion torreta (no continua) 320 ° 320 °
Rotacion de la plataforma 120 ° 120 °
Capacidad maxima (m) 200 Kg 441 Ibs
Numero maximo de personas en la plataforasa {njerng 2 2
Masa herramientas y materiales (ineyd*interno 40 Kg 88 Ibs
Numero maximo de personas en la platafornsa @Xterni 2 2
Masa herramientas y materiales (imeso“&xterno 40 Kg 88 Ibs
Altura maxima de traccion 0 m 0 ft
Dimensiones maximas plataforma 1.39x0.71 m 4'7"x2'4" ft
Presion hidraulica maxima 210 bar 3045.8 psi
Presibn maxima circuito de elevacién 210 bar 3045.8 psi
Dimensiones orugas (****) @ 300 x 180 mm ©¢11.8"x 7.1" in
Dimensiones de transporte 4,55x1,39x2 m 14" 11" ft
Dimensiones transporte (Cesto desmontado) 4,55%x0,82x 2 m 14'11"x2 '8"x6 ' ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado N.A. m N.A. N.A.
Peso maquina en vacio (*) 2150 Kg 4740 Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacion longitudinal 0,5 ° 0.5 °
Inclinacion transversal 0,5 ° 0.5 °
Velocidad maxima viento (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Fuerza manual méaxima 400 N 90 Ibf
Area de estabilizacion (entre los centros de los apoyos) 2.95x2.95 m 96 80 ft
Pendiente maxima compensada pstdbgizadores 6 ° 6 °
Carga méxima para cada estabilizador 900 Kg 1984 Ib
Prestaciones:
Velocidad méxima en traccion 1,12 km/h 0.7 mph
Capacidad deposito de aceite 28 Litros 7.4 gal
Pendiente maxima superable 30 % 30 %
Pendientmaxima superable para operaciones de carga/d 22 % 22 %
Temperatura méax. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -20 °C -4 °F
Motor de gasolina
Tipo motor Honda GX390 Honda GX390
Tipo 4 tiempogyasoling 4-stroke, petrol
Potencia max. motor 8,2 kW 11 hp
Potencia Ajustada 6,6 kw 8.9 hp
Bateria de arranque 12 /55 V / Ah 12 /55 V /[ Ah
Cantidad total electrdlito 3 litros 0.8 gal
Capacidad depésito de combustible 6,1 Litros 1.6 gal
Velocidad méxima de traccién 1,12 km/h 0.7 mph
. . Gasolina sin plom unleaded petro
Tipo de combustible octanos >86 octane >86
Consumo combustible a la potencia nominal 3,7 I/hr%r?fOO 1 33(?&%%.
Capacidad acelitdoricante 1,1 Litros 0.29 gal
Tipo de aceite lubricante SAE 10¥80 SAE 10v80

Uso ymantenimientoSerie R13 R17

Pag.l14




Motor Diesel

Tipo motor N.D. N.D.
Tipo N.D. N.D.
Potencia motor N.D. kw N.D. hp
Bateria de arranque N.D. V /Ah N.D. V /[ Ah
Capacidad depositacdmbustible N.D. Litros N.D. gal
Velocidad maxima de traccion N.D. km/h N.D. mph
Tipo de combustible N.D. N.D.
Consumo combustible a la potencia nominal N.D. N.D.
Capacidad aceite lubricante N.D. Litros N.D. gal
Tipo de aceilgbricante N.D. N.D.
Electrobomba 230V monofasica

. Monofasico 230V singlephase
Tipo motor 50Hz 230V 50Hz
Potencia motor 2,2 kw 2,9 hp
Corriente max. absorbida 14 A 14 A
Velocidad méxima de traccion 0,72 km/h 0,44 mph

(*) Eralgunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta aplacada sobre la maq
(**) me = iin(n x 80)

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas dentyadzulitanlei2n en ambientes externos; velocidades
del viento iguales a 0 m/s identifican m&qUI@GSARA USO INTERNO.

(****) Estandar orugas de caucho negro; opcional orugas detualicho anti
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2.3. Modelo R17 S.

Dimensiones:

R17 S
Altura de trabajo max. 16,5 m 54'1" ft
Altura maxima de plataforma 14,5 m 47' 7" ft
Alcance max. de trabajo desde centro plato giratorio 6,5 m 21' 4" ft
Rotacion torreta (no continua) 320 ° 320 °
Rotacion de la plataforma 120 ° 120 °
Capacidad maxima (m) 120 Kg 264 Ibs
Numero maximo de personas en la plataforasa {njerng 1 1
Masa herramientas y materiales (ineyd*interno 40 Kg 88 Ibs
Numero maximo de personas en la platafornsa @Xterni 1 1
Masa herramientas y materiales (imeso“&xterno 40 Kg 88 Ibs
Altura maxima de traccion 0 0
Dimensiones maximas plataforma 0.69 x 0.64 m 2'3"x2'1" ft
Presion hidraulica maxima 210 bar 3045.8 psi
Presibn maxima circuito de elevacién 210 bar 3045.8 psi
Dimensiones orugas (****) @ 300 x 180 mm ©¢11.8"x 7.1" in
Dimensiones de transporte 4,45x0,82x2 m 14' 7"x2' 8"x6' 7 ft
Dimensiones tlansporte con plumin replegado N.A. m N.A. ft
Peso maquina en vacio (*) N.D. Kg N.D. Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacion longitudinal 0,5 ° 0.5 °
Inclinacion transversal 0,5 ° 0.5 °
Velocidad maxima viento (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Fuerza manual méaxima 200 N 45 Ibf
Area de estabilizacién (entre los centros de los apoyos) 2.95x 2.95 m 9'8"x9' 8" ft
Pendiente maxima compensada por los estabilizadores 6 ° 6 °
Carga méxima para cada estabilizador N.D. Kg N.D. Ibs
Prestaciones:
Velocidad méxima en traccion 1,12 km/h 0.7 mph
Capacidad deposito de aceite 28 Litros 7.4 gal
Pendiente maxima superable 30 % 30 %
Pendiente maxima superable para operaciones de carge 22 % 22 %
Temperatura méax.fdecionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -20 °C -4 °F
Motor de gasolina
Tipo motor Honda GX390 Honda GX390
Tipo 4 tiempos, gasolir 4-stroke, petrol
Potencia max. motor 8,2 kW 11 hp
Potencia Ajustada 6,6 kw 8.9 hp
Bateria de arranque 12 /55 V / Ah 12 /55 V /[ Ah
Cantidad total electrdlito 3 litros 0.8 gal
Capacidad deposito de combustible 6,1 Litros 1.6 gal
Velocidad méxima de traccion 1,12 km/h 0.7 mph
. . Gasolina sin plom unleaded petro
Tipo de combustible octanos >86 octane >86
Consumo combustible a la potencia nominal 3,7 I/hr%r?fOO 1 33(?&%%.
Capacidad aceite lubricante 1,1 Litros 0.29 gal
Tipo de aceite lubricante SAE 10V80 SAE 10V80
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Motor Diesel

Tipo motor N.D. N.D.
Tipo N.D. N.D.
Potencia motor N.D. kw N.D. hp
Bateria de arranque N.D. V /Ah N.D. V /[ Ah
Capacidad deposito de combustible N.D. Litros N.D. gal
Velocidad maxima de traccion N.D. km/h N.D. mph
Tipo deombustible N.D. N.D.
Consumo combustible a la potencia nominal N.D. N.D.
Capacidad aceite lubricante N.D. Litros N.D. gal
Tipo de aceite lubricante N.D. N.D.
Electrobomba 230V monofasica

. Monofasico 230V singlephase
Tipo motor 50Hz 230V 50Hz
Potencia motor 2,2 kw 2,9 hp
Corriente max. absorbida 14 A 14 A
Velocidad méxima de traccion 0,72 km/h 0,44 mph

(*) En algunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse taljeitedzddcaeia Isobre la maquina.
(**) me = iin(n x 80)

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas con posibilidades de triimigs taxtbigoss velotidades
del viento iguales a 0 m/s identificamas3@®LO PARA USO INTERNO.

(****) Estandar orugas de caucho negro; opcional orugas detualicho anti
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2.4. Modelo R17 DC.

Dimensiones: R17 DC
Altura de trabajo max. 16,5 m 54'1" ft
Altura maxima de plataforma 14,5 m 47' 7" ft
Alcance max. ttabajo desde centro plato giratorio 6,5 m 216 4 ft
Rotacion torreta (no continua) 320 ° 320 °
Rotacion de la plataforma 120 ° 120 °
Capacidad maxima (m) 200 Kg 441 Ibs
Numero maximo de personas en la plataforasa {njerng 2 2
Masa herramientas y materiales (ineyd*interno 40 Kg 88 Ibs
Numero maximo de personas en la platafornsa @Xterni 2 2
Masa herramientas y materiales (imeso“&xterno 40 Kg 88 Ibs
Altura maxima de traccion 0 0
Dimensiones maximas plataforma 1.39x0.71 m 4'7"x2'4" ft
Presion hidraulica maxima 210 bar 3045.8 psi
Presibn maxima circuito de elevacién 210 bar 3045.8 psi
Dimensiones orugas (****) @ 300 x 180 mm ©¢11.8"x 7.1" in
Dimensiones de transporte 452x1,39x2 m 14' 10"x4' 7"x6' ft
Dimensiones transporte (Cesto desmontado) 4,52x0,82x2 m 14'10"x2' 8"x6' ft
Dimensiones de transporte con plumin replegado N.A. m N.A. ft
Peso maquina en vacio (*) 2200 Kg 4850 Ibs
Limites de estabilidad:
Inclinacion longitudinal 0,5 ° 0,5 °
Inclinacion transversal 0,5 ° 0,5 °
Velocidad maxima viento (***) 12,5 m/s 27.96 mph
Fuerza manual méaxima 400 N 90 Ibf
Area de estabilizacion (entre los centros de los apoyos) 2.95x2.95 m 9'8"x9'8" ft
Pendiente maxima compensada pstdbgizadores 6 ° 6 °
Carga méxima para cada estabilizador 920 Kg 2028 Ibs
Prestaciones:
Velocidad méxima en traccion 1,12 km/h 0.7 mph
Capacidad deposito de aceite 28 Litros 7.4 gal
Pendiente maxima superable 30 % 30 %
Pendientmaxima superable para operaciones de carga/d 22 % 22 %
Temperatura méax. de funcionamiento +50 °C 122 °F
Temperatura min. de funcionamiento -20 °C -4 °F
Motor de gasolina
Tipo motor Honda GX390 Honda GX390
Tipo 4 tiempogyasoling 4-stroke, petrol
Potencia max. motor 8,2 kW 11 hp
Potencia Ajustada 6,6 kw 8,9 hp
Bateria de arranque 12 /55 V / Ah 12 /55 V /[ Ah
Cantidad total electrdlito 3 litros 0.8 gal
Capacidad depésito de combustible 6,1 Litros 1.6 gal
Velocidad méxima de traccién 1,12 km/h 0.7 mph
. . Gasolina sin plom unleaded petro
Tipo de combustible octanos >86 octane >86
Consumo combustible a la potencia nominal 3,7 I/hr%r?fOO 1 33(?&%%.
Capacidad acelitdoricante 1,1 Litros 0.29 gal
Tipo de aceite lubricante SAE 10¥80 SAE 10v80
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Motor Diesel

Tipo motor N.D. N.D.
Tipo N.D. N.D.
Potencia motor N.D. kw N.D. hp
Bateria de arranque N.D. V /[ Ah N.D. V /[ Ah
Capacidad depositacdmbustible N.D. Litros N.D. gal
Velocidad maxima de traccion N.D. km/h N.D. mph
Tipo de combustible N.D. N.D.
Consumo combustible a la potencia nominal N.D. N.D.
Capacidad aceite lubricante N.D. Litros N.D. gal
Tipo de aceilgbricante N.D. N.D.
Electrobomba 230V monofasica

. Monofasico 230V singlephase
Tipo motor 50Hz 230V 50Hz
Potencia motor 2,2 kw 29 hp
Corriente max. absorbida 14 A 14 A
Velocidad méxima de traccion 0,72 km/h 0,44 mph

(*) Eralgunos casos pueden ser previstos limites diversos. Se recomienda atenerse a lo indicado en la tarjeta aplacada sobre la maq
(**) me = iin(n x 80)

(***) Velocidades del viento superiores o iguales a 12,5 m/s identifican maquinas dentyadzulitanlei2n en ambientes externos; velocidades
del viento iguales a 0 m/s identifican m&qUI@GSARA USO INTERNO.

(****) Estandar orugas de caucho negro; opcional orugas detualicho anti
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2.5. Vibraciones y ruido

Han sidefectuadas pruebas inherentes al ruido producido en las condiciones consideradas mas desfavorables |
los efectos sobre el operador. El nivel continuo de presion acustica equivalente ponderado (A) en los lugares
supera los 100dB(A)

Para las vibraciones se ha considerado que en condiciones normales de funcionamiento:
A El valor cuadratico medio ponderado en frecuencia de la aceleracion a la que son expuestos los miembrc
es inferior 25 m/setpara cada uno de los modelos a los que se refiere este Manual de Uso y Mantenimien
A El valor cuadratico mediogradd en frecuencia de la aceleracion a la que es expuesto el cuerp0,&s inferio
m/seé para cada uno de los modelos a los que se refiere este Manual de Uso y Mantenimiento.
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3. ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD
3.1. Equipos de Proteccion Individual (EPI)

Lleva siempre dispositivos de proteccion individuales segun lo dispuesto por las normativas vigentes en materia
seguridad en el trabajo (particularm@B& KZATORIE) uso de casco y de calzado de seguridad).

Sera responsabilidad del opevadel responsable de seguridad la eleccion de los Equipos de Proteccién Individus
més adecuados para la actividad a desempefar. Para conocer su correcta utilizacién y su mantenimiento, co
manuales de dichos equipos.

El uso del arnés deguridad no se considera obligatorio, salvo en aquellos paises en los que éste sea impu
normativas especificas. En lItalia, el texto Unico sobre la Begreidddgislativo 81/@8liga al uso del arnés de
seguridadEl arnés de seguridabledengancharse a uno de los anclajes indicados por las etiquetas, como en la i
siguiente.

Fig.5

3.2. Normas generales de seguridad

A La maquina podra ser usada exclusivamente por personas adultas (con 18 afios cun
formacion adecuada que hayan leido atentamente el presente manual. EI empresario
de la formacion.

A La plataforma esta destinada al transporte de personas, por lo tanto es necesario
normativas vigentes en el pais de utilz@ei®sta categoria de maquinas (véanse capitulc

A Los usuarios de la maquina deberan ser siempre dos por lo menos, uno de ellos e
capaz de llevar a cabo las operaciones de emergencia descritas en apartados suces
manual

A Utilizar la maquina a una distancia minima de las lineas de alta tension, como se indic

siguientes.

Emplear la maquina ateniéndose a los valores de capacidad indicados en el aparta

caracteristicas técnicas. En la pladdentificacién se indica el nUmero maximo de

admitidas sobre la plataforma, asi como la capacidad maxima y la masa de her
materiales: No superar ninguno de estos valores.

NO usar el puente elevador o elementos del mismo d¢ipuegiarae en suelo mientra

desempeiian trabajos de soldadura sobre la plataforma.

Esta totalmente prohibido cargar y/o descargar personas y/o materiales con la platafol

de la posicion de acceso.

Es responsabilidad del propietariondgléna y/o del responsable de la seguridad comprok

operaciones de mantenimiento y/o reparacion sean efectuadas por personal cualificadc

Si la maquina esta equipada con una opcion de «orugas extensibles», se recomien

restringida solo cuando se requiera para atravesar varas reducidas.

>

> > >

>

AROD Uso ymantenimienitoSerie R13 R17 Pag23




3.3. Normas de empleo

3.3.1.Generales
Los circuitos eléctricos e hidraulicos han sido dotados de dispositivos de seguridad, calibrados y predtaados por

f} NO ADULTERAR NI MODIFICAR EL CALIBRADO DE NINGUN COMPONENTE DE LAS IN
ELECTRICAS E HIDRAULICAS.

A La maquina debera usarse s6lo en zonas bien iluminadas, controlando que el terre
adecuadamente consistente. La mdguipodra ser utilizada si las condiciones de iluminaci
suficientes. La maquina no dispone de iluminacién propia.

Antes de su utilizacion comprobar la integridad y buen estado de conservaciéon de la maquin
Queda prohibido el uso de la maglasarigas no se encuentran en una posicion totalmente ¢
totalmente retraida, en funcion del tipo de trabajo que se realice (solo para maquinas con ¢
extensibles»).

Durante las fases de mantenimiento no dispersar resicalcsdeddoss, sino atenerse a lo estal
por las normas vigentes.

No efectuar reparaciones o tareas de mantenimiento cuando la maquina esta conectada a
red. Seguir las instrucciones contenidas en los apartados sucesivos.

No acercarselos componentes de la instalacion hidraulica y eléctrica con fuentes de calor o
No aumentar la altura maxima permitida instalando puentes, escaleras u otros.

No atar la plataforma a ninguna estructura (vigas, pilares o pared) cuaade |haftéeui posic
elevada.

No utilizar la maguina como grla, montacargas 0 ascensor.

Proteger la maquina (sobre todo la caja de mando de la plataforma utilizansioplz seriestaon
una lona impermeable) y al operador dtabajes en ambientes hostiles (barnizado, desb
arenacion, lavado, etc.).

> >

>

>

> > >

> >

A Esta prohibido utilizar la maquina con condiciones meteorologicas adversas; en particular,
de sobrepasar los limites indicados en las Caracteristisg@aarconocer su velocidad, consulte
capitulos siguientes).

A Aquellas maquinas para las que el limite de velocidad del viento sea igual a 0 m/s de
exclusivamente en el interior de edificios.

A Con lluvia o con méaquina aparcadayeprizt caja de mando de la plataforma (utilizando lasit
presenteo una lona impermeable).

A No utilizar la maquina en locales en los que existan riesgos de explosion o incendio.

A Esta prohibido utilizar chorros de agua a presion (limpiathoras geragua) para el lavado
maquina.

A Esta prohibido sobrecargar la plataforma de trabajo.

A Evitar choques y/o contactos con otros medios y estructuras fijas.

A Estéa prohibido abandonar o acceder a la plataforma de trabajo si ésta nocsdiatigeesigblec

para el acceso 0 abandono (ver cap2tul o n
3.3.2Desplazamiento
A Antes de cada desplazamiento de la maquina, es necesario asegurarse de que las pasac
de conexion estéesenchufadas del punto de alimentacion. Controlar siempre la posicion de
los desplazamiento en caso de que la maquina esté alimentada con electrobomba trifasica
A No utilizar la maquina sobre terrenos no llanos o poco sélidoppaitalevinestabilidades. Para
posibles vuelcos de la maquina hay que atenerse a la maxima pendiente admitida indice
relativo a las caracteristicas técnicas, en el punto "Limites de estabilidad". En cue
desplazai@ntos sobre planos inclinados tienen que ser efectuados con la maxima prudenci:
A Si la maquina esta equipada con una opcién de «orugas extensibles», se recomienda utiliz
solo cuando se requiera para atravesar varas reducidas.
Durantda maniobra de traccidén con la plataforma elevada no esta permitido que los opel
cargas horizontales en la plataforma (los operadores situados a bordo no deben tirar cuerd
La maquina no debe ser empleada directamesntetrpasporte en carretera. No emplearla
transporte de material (véase apartado "Uso de la maquina").
Controlar la zona de trabajo para cerciorarse de que no existan obstaculos u otros peligros
Prestar especial atencion a la zona que se hadlaleriaimaquina durante la elevacion para «
aplastamientos y colisiones.

> > >

> >
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A Durante el desplazamiento mantener las manos en posicion del semehicaor debe posicion
como indicado en la figura A o B mientras que el operador tdmtsponetener las manos ¢
indicado en la figura C.

Fig. 6

3.3.3Fases de trabajo

A Antes de empezar el trabajo, con el motor térmico apagado y lo suficientemente frio, controlar visui
carburante en @éposito. En caso de ser necesario, afiadir carburante (gasolina sin plomo N.O.>87 |
gasolina; gasoil para modelos Diesel) con cuidado de no llenar por completo el depdsito y de no enst
caso de que se produzca la salidajdefias cantidades de carburante, limpiar inmediatamente con un trapc
En caso de averia en el motor térmico, consultese el manual de instrucciones del fabricante del motor.
La maquina esta dotada de un sistema de control de la inclinacgdquedebichipsa las elevaciones en c:
colocacién inestable. Es posible volver a trabajar sélo después de haber colocado la maquina en pao
alarma sonora y la bombilla roja presentes en la caja de mando de la plataformaneidranaegniaacn® e
correctamente colocada (véanse apartados relativos al "Modo de empleo"), siendo necesario situe
condiciones de reposo de seguridad para retomar las tareas. Las Unicas maniobras posibles, cuandoda
se activa con la plataforma levantada, son las que permiten recuperar la plataforma.
A La maquina no dispone de un sistema de deteccidn de sobrecarga en la plataforma, ya que en fase de
: en cuenta criterios de estabilidad y sobnecamgeentados, como establece la horma EN280 en los apartac

>

5.4.1.6.

A La maquina esté dotada de un sistema de control del apoyo en el suelo de los pies estabilizadores. Ci
estan apoyados en el terreno, las luces indicadorancendidas y, en caso de que no existan otras alari
consentidos todos los movimientos excepto el mando de las orugas. Si, con la plataforma subida, uno
contacto con el terreno, se apagara la luz testigo corresppretianrd® ynhibidas todas las maniobras de e
Seguiran siendo posibles, sin embargo, las maniobras de retorno a tierra de la cesta (bajadas y rotaci
sentidos) a una velocidad reducida automaticamente.

A Con el fin de evitar un inspropiado, existe un microinterruptor que controla el posicionamiento de la pl:

primer y el brazo secundario sin bajar completamente y la extension sin retraer totalmente no poc

estabilizadores.

La maquina dispone deistema de control de la posicion de la torreta giratoria. Cuando la torreta se encus

central, la luz testigo verde esta encendida. Si el brazo estd completamente bajado, podran ejecute

traslacion y estabilizacion, quedsndmlo, sin embargo, el mando de rotacion de la torreta.

No asomarse por las barandillas perimétricas de la plataforma.

Comprobar la ausencia de personas diversas del operador en el radio de accién de la maquina. Desde

especial atencién en el momento en el que se efectlen los desplazamientos para evitar posibles conta

suelo.

Durate los trabajos en zonas abiertas al publico, con el fin de evitar que las personas ajenas al usc

acerguen peligrosamente a los mecanismos de la misma, hay que delimitar la zona de trabajo mediant

medios adecuadossé@alizacion.

Evitar las condiciones ambientales peligrosas y en especial los dias de viento.

Efectuar la subida de la plataforma sélo si la maquina se halla apoyada sobre terrenos consistentes y h

siguientes). En caso de teneopgr@r sobre terrenos poco consistentes, habra que colocar unas tablas api

material lo suficientemente duro y resistente, debajo de los platos de los estabilizadores, con el fin deial
de apoyo y obtener una reducciopmsitan especifica en el suelo.

No utilizar la propulsion térmica (motor Diésel o Gasolina) en locales cerrados o poco ventilados.

Al final del trabajo, para evitar que personas no autorizadas empleen la maquina, es necesario extraer

de mando y colocarlas en lugar seguro.

Colocar siempre las herramientas y utensilios de trabajo en panel de control estable para evitar su ca

riesgo para los operadores del suelo.

Se recomienda observar atentamente las figurasitpreigentificar el radio de accion de la plataforma (cap. 2) ala

de elegir el punto de posicionamiento del chasis, con el fin de evitar posibles contactos imprevistos con obstaculo

b o ™

> 2

> 2

>
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3.3.4Velocidad del viento segun la escala Beaufort
A seguido pregamos una tabla de referencia para facilitar la determinacion de la velocidad del viento, recordand

limite maximo para cada modelo de méaquina se indica en la tabla de las CARACTERISTICAS TECNICAS DE LA
ESTANDAR.

A\

Las maquinas para las que el limite méximo del viento es igual a 0 m/s deben utilizarse so
lugares cerrados. No se permite su utilizacion en ambientes externos ni siquiera en ausencia de

Velocitda| Velocitda
Numero Qdel Qdel Descqpmon Condiciones del mar Condiciones a tierra
Beaufort| viento viento del viento
(km/H (m/9
0 0 <0.28 Calma Mar como un espejo. El humo sube vertic:
Rizos en la superficie. No se form Direccion delento
1 1-6 0.281.7 Ventolina P : 1 visible mediante el
crestas blancas. h
umo.
. . . L Se siente el viento
2 711 173 FIopto(l?n_sa Filtro de recuperacion Las, crestas n sobre la piel desnud
muy débil) rompen, aspecto vitreo. ) )
Las hojas crujen.
Flojo (Brisa Olas con crestas gugerompen, espum Hojas y ramas
3 1219 35.3 oJIébiI) de aspecto vitreo. Se notan borrego pequefias en
crestas blancas. movimiento constant
Bonacible Olas que van alargandose. Los borr Se levantan el polvo
4 2029 5.38 (Brisa q harg X lospapeles sueltos. L
son mas frecuentes. :
moderada) ramas crujen.
Los arbustos con hoj
. Olas moderadas con forma que v .
Fresquito . oscilan Se forman
5 3039 8.310.8 . alargdndose. Los borregos son ~ |
(Brisa fresca| abundantes. alaunos rociones. | Peauenas olas en Ig
- ag ) aguas internas.
Movimiento de las
6 4050 10.813.9 Fresco (Bris{ Es aconsejable contr~olar el n!vel del _ramas gruesas.
fuerte) al menos cada dos afios. Posibles ro¢ Dificultad en utilizar
paraguas,
Frescachon Las olas vdninchandose Las olas s¢ Los arboles enteros
7 5162 13.917.2 . rompen y la espuma es arrastrada| agitan. Dificultad er
(Viento fuerte d - : ) )
direccién del viento. caminar contravient
Temporal Olas altas Para que la hez no se deg Ramitas arrancadas
8 6375 17.220.9 Fueprte el aceite debecambiarse con el redud los arboles. Imposib
caliente. caminar contravient
Dafios de poca entid
Temporal Olas altas con las crestas que se a lasestructuras
9 7687 | 20.924.2 | Fuerte (Muy| | d qu d i .
duro) envuelven. Capas de espuma mas d¢  (chimeneasy tejas
arrancadas).
Olas muy altas con crestas muy larga
capas de espuma van compactandog Desarraigo de arbole
10 88102 | 24.228.4 Temporal mar tiene un aspecto blanquecino. | Dafios estructurales
rompientes son mucho més intensoy considerable entida
visibilidad es reducida
Olas enormes que también podrig
Temporal My esconder a la vista buques de medi Dafios estructurales
11 103117 | 28.432.5 Duro tonelaje Mar cubierta por bancos d ]
. . - extensos.
(Borrasca) | espuma. El viento nebuliza la cima @
crestas. Visibilidad redhuci
Temporal . L ~
12 >117 532 5 Huracanado Ola_s altisimas; aire lleno de espum Dafios estructurarle
(Huracan) rociones, mar completamente blan| ingentes y extensos
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3.3.5Presion de la maquina ejercida sobre el sumlstgntacion del terreno..

Antes de utilizar la maquina, el operador debera comprobar que el pavimento sea adecuado para soportar las

presiones especificas ejercidas sobre el suelo con un cierto margen de seguridad.

La siguiente talpeoporciona los pardmetros en juego y dos ejemplos de célculo de la presion media ejercida sob

debajo de la maquinay la presion maxima debajo de las ruedas o de los estabilizadores (ply p2).

: ]

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT

5/ guii
P1=1395kg ! \
P2 =680 kg - _Egn:
M_= 250 kg AZJT : J
c=765cm
i=132,0cm
A1=cxi=10098 cm*
A2=71,5cm?

p1 = (P1+MY/AT = 0,16 kglem®
p2 = P2IA2 = 9,5 kglem?

EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=2200 kg

P2 =920 kg

M =200 kg
c=295¢cm

i=295cm
A1=cxi=87025cm?
A2=62,8 cm*

p1=(P1+M)/A1 = 0,03 kg/cm?
p2 = P2/A2 = 14,6 kglem®

SIMBOLO| U.M. DESCRIPCION EXPLICACION FORMULA
Constituye el peso de la maquina, excluida |
. .| nominal.
P1 Kg Peso de la maquing Nota: consultar siempre los datos indicados en Ig
aplicadas en la maquina.
M Kg Carga nominal La ca_lpamdad maxima consentida para la plataf i
qabmo
Area ocupada en e Area de apoyo en el suelo de la maquina detg
Al cm?2 suellao por el resultado de ANCHURA ENTRE RUH Al=cxi
DISTANCIA ENTRE EJES DE LAS RUEDAS.
Anchura transversal de la maquina medida por,
externa de las ruedas.
c cm Anchura entre ruedg O bien: -
Anchura transversal de la méquina medida e
centros de los estabilizadores.
Longitud longitudinal de la maquatkda entre Iq
. . . centros de las ruedas.
i cm Distancia entre ejes O bien: )
las ruedas L I A .
Longitud longitudinal de la maguina medida €
centros de los estabilizadores.
Area de apoyo en el suelo de la rueda o del estq
< El area de apoyo ersetlo de una rueda deberd
Area rueda o - i
A2 cmz - comprobada empiricamente por el operador; el -
estabilizador .
apoyo en el suelo del estabilizador depende de
del pie de apoyo.
Constituye la carga maxima que puede ser dag
Carga méxima sobr] en su_elo por una rueda o por un establllzado_r c
P2 Kg . maquina se encuentra en las peores condiciq -
rueda o estabilizadq ! .
panel de control y carga. Nota: consultar sien
datos indicados en las placas aplicadas en la m§
bl kglcm? Presion ejercidabre Pres[o.n media que la maquina ejerce sobre el pl=(P1+M)/A
el suelo condiciones de reposo y soportando la carga non
. | Presibn maxima que una rueda o un estabilizad
p2 kg/cm? Presmp especifica sobre el terreno cuat@onaquina se encuentra e p2 = P2 /A2
maxima e
peores condiciones de panel de control y carga.
- ‘
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Seguidamente presentamos una tabla indicativa de la sustentacion del suelo subdividida por tipos de terreno.
Consultar los datos contenidos en las tablas especificas de cada modelo (capitulo 2: CARACTERISTICAS
MAQUINAS ESTANDAR) para obterao elodespondiente a la maxima presion ejercida sobre suelo por la r
individual.

ﬁ Est& prohibido utilizar la maquina si la maxima presién ejercida sobre suelo por la rueda in
superior al valor de sustentacgximitido por el tipo especifico de terreno sobre el que se pretende

TIPOS DI TERRENO VALOR DE SUSTENTACION EN Kg/cmj

Terraplén no compacto 001
Fango, turba, etc. 0
Arena 1,5
Grava 2
Tierra friable 0
Tierra blanda 0,4
Tierra rigida 1
Tierra semisolida 2
Tierra so6lida 4
Roca 15630

Estos valores son indicativopor o0 que en caso de dudas la sustentacion deberd ser comprobada con exa
apropiado&n caso de obras (suelos de cemento, puentes, etc.), la sustentaciéprdghatarse al constructor de
las mismas.

3.3.6Lineas de alta tensién
La maquina no esté aislada eléctricamente, ni proporciona proteccion contra el contacto o la proximidad de lineas

Es obligatorio mantener una distancia minima de las tiiiceasselfiin las normativas vigentes y sobre la base de
siguiente tabla

Tipos de lineas eléctricas Tension (KV) Distancia minima (m)

<1 3

1-10 3.5

10-15 3.5
Postes de la luz 15-132 5
132-220 7
220- 380 7

Torres de alta tension >380 15

3.4. Situaciones peligrosas y/o accidentes.

A Si, durante los Controles Previos de Utilizacion o durante el uso de la méaquina, el operador encuentra un
puede generar situaciones de peligro, éste debera poner la sitaquida da segidad(aislar la misma y poner
un cartel) y advertir al empresario de la anomalia.

A Si durante el uso se produce un accidente, sin lesiones para los operadores, causado por errores de mani
colisiones) o hundimientos de las estructuraseéstgome la maquinaikmacion de seguridddislar la misma y
poner un cartel) y advertir al empresario de la anomalia.

A En caso de accidente con lesiones a uno o varios operadores, el operador de tierra (o el que esta en la plataf
implicadodebera:

A Llamar inmediatamente a los medios de socorro.

A Efectuar las maniobras para llevar a tierra la pledédosinge tiene la seguridad de que éstas no
agravan la situacion.

A Poner la maquinasitiacion de seguridadadvertir al empresario de la anomalia.
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4. INSTALACION Y CONTROLES PRELIMINARES

La maquina se entrega completamente montada, por lo que puede ejecutar todas las funciones previstas por el
total seguridad. No es necesario realigana operacion preliminar. Para efectuar la descarga de la maquina seg!
i ndicaciones del cap2tulo fidesplazamiento y transp:¢
Colocar la maquina sobre una superficie suficientemente consistente &8 gpadadma pendiente infariar
maxima consentida (ver caracteristicas té¢mitas de estabilidad"

4.1. Familiarizaciéon

En caso de usar una maquina cuyas caracteristicas de peso, altura, anchura, longitud o complejidad difeeran sigr
de las consideradas en laaftidn recibida, sera necesario familiarizarse con las mismas para cubrir dichas diferenci
Es responsabilidad del empresario asegurar que todos los operadores que usan equipos de trabajo hayan recibid
y el adiestramiento adecuados parkir taitegislacion actual inherente a la salud y a la seguridad.

4.2. Controles Previos de Utilizacion

Antes de comenzar a operar con la maquina es necesario consultar las instrucciones para el uso contenidas e
manual y, de modo sintético, &bleno informativo a bordo de la plataforma.
Comprobar la perfecta integridad de la maquina (mediante control visual) y leer las placas con los limites de uso
Antes de utilizar la maquina, el operador deberd comprobar siempre que:

A la bateriasté completamente cargada y el depdsito de combustible esté lleno
A el nivel del aceite hidraulico esté comprendido entre los valores minimo y méaximo (con plataforma
estabilizadores subidos).
el terreno sobre el que se pretende operar séaniesdite horizontal y consistente
si la maquina esta equipada con una opcion de «orugas extensibles», verifique que las orugas estan
extendidas o retraidas en funcién del tipo de trabajo que se va a realizar.
la maquina ejecute todas las bnaside seguridad
los pies estabilizadores y los platos articulados estén en buen estado;
las orugas estén en buen estado;
las barandillas estén fijadas a la plataforma y las puertas de acceso se cierren automaticamente
la estructura no preselgectos evidentes (controlar visualmente las soldaduras de la estructura de elevacio
las tarjetas que contienen las instrucciones sean perfectamente legibles
los mandos, tanto del panel de control de la plataforma como del panel de mandositea@mergehcia
chasis, sean perfectamente eficaces, incluido el sistema de "hombre muerto".
los puntos de anclaje de los arneses de seguridad presenten un estado e conservacion perfecto

> >

T I D D

>

No utilice la maquina para fines diversos de aquellos pheesio® gealizada.
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5. MODO DE EMPLEO

Antes de utilizar la maquina es necesario leer enteramente el presente capitulo.

VA

{ATENCION!

Atenerse exclusivamente a lo indicado en los apartados sucesivos y seguir las normas de
indicadasa continuaciéon y en los apartados anteriores. Leer atentamente los apartados suce:
comprender tanto la modalidad de puesta en marcha y apagamiento como todas las func

modo correcto de utilizacion presentes.

5.1. Panel de control de idataformajuia por cable

El puesto de mando se halla ubicado en la plataforma. La caja de mando esta fijado a la barandilla frontal y sirve
A encender / apagar la maquina

A desplazar la plataforma en las fases normales de trabajo

A visualizar algunosanet r os de funcionamiento (al ar mas,

AIRO
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A) Pulsador de hombre muerto

B) Pulsador bocina eléctrica

C) Interruptor correccion nivel plataforma

D) Interruptor mando estabilizacién automéatica

E) Pulsador encendido / apagado motor eléctrico (opcional)

F) Selector alimentacion eléctrica / térmica (motor de gasolina)

G) Interruptor de arranque motor térmico

H) Palanquita de mando proporcional rotacion plataforma / Traccion oruga dcha.

)  Palanqti de mando proporcional rotacion torreta / Estabilizador delantero dcho. (B)

L) Palanquita de mando proporcionaHsajsida plumin / Estabilizador trasero dcho. (D)

M) Palanquita de mando proporcional extetwidn brazo telescépico / Estailtzaskro izqdo. (C)

N) Palanquita de mando proporcionaHsajasida brazo / Estabilizador delantero izqdo. (A)

0O) Palanquita de mando proporcionaHsajsida pantdgrafo / Traccidn oruga izqda.

P) Botén de PARO de emergencia

Q) Ningunéuncién

R) Selector modalidad mandos: desplazamiento plgaf@moa ¢ab{traslacion y estabilizacion)

S) Pedal de hombre muerto

T) Luz testigo indicacion electrobomba encendida (opcional)

U) Interruptor mando extensién orugas (opcional)

ZA) Luz testigo indicacién posicion estabilizadores

ZB) Luz testigo panel de control habilitado

ZC) Luz testigo indicacion torreta en centro

ZD) Luz testigo indicacién anomalia funcionamiento motor Diesel / ReservaNoadstikenfgmraaquinas cc
motor de gasolina

ZE) Luz testigo peligro (posicién inestable y aviso de averias)

ZF) Ninguna funcién, dicha maquina no dispone de un sistema de deteccidén de sobrecarga en la plz
fase de disefio se han tenido en cuenit@satieestabilidad y sobrecarga incrementada, como estable
EN 280 en los apartados 5.4.1.5y 5.4.1.6.

Todos los movimientos (salvo los de rotacion de la plataforma y correccion nivel plataforma) son accionados po
mando proporcades; por lo tanto es posible modular las velocidades de ejecuciéon del movimiento en fun
desplazamiento de dichas palancas de mando. Con en fin de evitar bruscos traqueteos durante los movimientos
maniobrar las palancas de mandocoplas de manera gradual.

Por razones de seguridad, para poder maniSokelrpalsadod a
de AhombAdcke muarploat af orma antes de accionar | os mq
durante la ejecucién de la maniobra , el movimiento se interrumpird inmediatamente.

Durante los movimientos de posicionamiento de la plataforma coa bbofemmtirdn habilitarse los mandos utilizando

el pedal de Ahombre muertoodo; durante | os movi mar ent
|l os mandos utilizando el pul sador de fAhombre muert:
iATENCION!

En caso de que se mantenga presionado dur
efectuar ninguna maniobra, el panel de control quedara deshabilitado. Una vez presionado
de hombre muerto se dispond&2 segundos de tiempo para accionar los mandos. Si se dejan
A segundos sin efectuar ninguna maniobra, el panel de control quedara deshabilitado.
La condicion de panel de control deshabilitado es sefialada por el LED verde (ZB) intermi
poder volver a actuar con la maquina, habra que soltar el pedal "hombre muerto" y volver a p
a este punto, el LED verde (ZB) se encendera con luz fija y durante los siguientes 10 segundt
mandos estaran habilitados.
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511Modal i Guadorct#é :0 Tr ansl aci on,

Para utilizar los mandos previstos por la modal
funci on agoia pndatle @ €r &s | aci
Extension orugaspcional), efectuar las siguientes opese
preliminares segun la secuencia indicada abajo:

1) Quitar la caja de mando del soporte magnético ¢
plataforma y quitar el cable de los soportes;

2) Bajar de la plataforma y colocarse la caja de ma
bandolera;

3) Seleccionar la modalidad de funcionami@ntiade
por cablédesplazando el sele&or situandolo en
posicion;

4) Situarse a distancia de seguridad de la maquina
posicién lateral respecto a la plataforma, y dirigil
movimiento deseaiiguiendo las instrucciones dax
en los apartados sucesivos.

En mod alguiadpordcalitte | afis pal an
proporcional asumen las siguientes funciones:
H)Palanquita de mando proporcional Traccién oruga dc
I) Palanquita de mando propaicistabilizador delantero ¢
(B)

L) Palanquita de mando proporcional Estabilizador tras
(D)

M)Palanquita de mando proporcional Estabilizador tras
(©)

N) Palanquita de mando proporcional Estabilizador
izqdo. (A)

O)Palangita de mando proporcional Traccion oruga izqc

1)
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5.1.1.1Traslacién

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en e|
5.1.1, para obtener el movimiento de traslacion (man(
deberan efectuarse en secuencia las siguierdemnes:
1) Presionar el p u lAsituatio a1
la caja de mando. Se obtiene el encendido cof
del LED verdés
2) Actuar a la vez, antes de pasados 2 segundos
las palanquitas de mando propoidip@akn la
misma direcei y con la misma intensidad para
obtener la marcha rectilinea, o con una intensi
distinta para obtener el giro de la maquina con
indica en la figura.

Los mandos de traslacién son de tipo proporcional; asiglaessiadss de ejecucion del movimiento podran modular
en funcién del desplazamiento de las mismas palanquitas de mando proporcional. Con en fin de evitar bruscc
durante los movimientos, se aconseja maniobrar las palancas de manks pepwoenasgradual.

{ATENCION!!
A No esté permitido que las maniobras de traccién y estabilizacion sean efectuadas por el operal
de la cesta. Para efectuar estas maniobras, el operador debera bajar al suelo acompanaimzod
distancia de seguridad.
La maniobra de traslacion sélo estara activa si la luz testigo verde ZC esta encendida (la tor
posicién central) y las luces testigo verdes ZA estan apagadas (no hay ningun estabilizador ap
terreno).

{ATENCION!!
A Debido a la limitada anchura de la maquina, para subir y bajar escalones es OBLIGATORIO
maquina en posicion perpendicular al obstaculo. PELIGRO DE VUELCO.
Estd PROHIBIDO intentar subir escalones deden4® cm de altura. Reducir la altura del obst
empleando tablas y listones de madera lo suficientemente resistentes.
En caso de translacion sobre superficies irregulares y/o pendientes, es conveniente
estabilizadores colocando los platagias 20 cm del suelo para evitar el vuelco de la maquina.
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5.1.1.2Estabilizacion

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en €
5.1.1, para obtener el movimiento de estabilizacior
efectuarse en secuencia las siguipetiesiones:

1) Presionar el pulAsiwato
en la caja de mando. Se obtiene el encendid
luz fija del LED veri®

2) Actuar, antes de pasados 2 segundos, sobre
palancas de mando propordidnall, ara
dirigir los estabilizadores individualmente, o |
actuar sobre el interrupt@pcional) para ejecu
el mando de la estabilizacion automatica.

{ATENCION!

distancia de seguridad.

superficie mas amplia.

de los estabilizadores y de las orugas.

estabilizacion.

No estgpermitido que las maniobras de traccion y estabilizacion sean efectuadas por el operad
de la cesta. Para efectuar estas maniobras, el operador debera bajar al suelo acompafnando

Cerciorarse siempre de la sefidel terreno antes de subir la plataforma. Colocar debajo de los
apoyo unas tablas de madera (que sean lo suficientemente resistentes) para distribuir la carg

Un nivel de burbuja situado en el brazo o erasischermite al operador tener bajo control la nivel
de la maquina durante la estabilizacion. En cualquier caso la maquina esta dotada de un sisten
de la inclinacién del chasis que bloquea las elevaciones en caso de colocacion indstalelgo8rs

trabajar después de haber colocado la maquina en posicién estable. Si la alarma sonora y la luz
A ZE presente en la caja de mando entran en accién, significa que la maquina no esta f
correctamente; habra, pues, que vavestabilizar la maquina para poder seguir trabajando.

Un sistema automatico, durante el uso de los estabilizadores, impide la subida de la plataforn
los cuatro platos no estad apoyado perfectamente sobre el terreno. El encendido coe |tzdfs ld:
luces testigo ZA confirma que los platos de apoyo estan apoyados sobre el terreno.

Si, con la plataforma subida, uno de los pies pierde el contacto con el terreno, se apaga la corr
luz testigo ZA, se enciende la luz testigo rojeetigro ZE y quedan inhibidas todas las maniobr
elevacion. Seguiran siendo posibles, sin embargo, las maniobras de retorno a tierra de la cest
rotacion torreta en los dos sentidos) a una velocidad reducida automaticamente.

Sobre los estdlizadores se encuentran colocados unos microinterruptores especiales que con
posicionamiento. Con uno o varios platos apoyados en el terreno (una o varias luces testig
encendidas) queda inhibida la traslacion. Para poder ejecutaideidn hay que subir los platos
suelo. La posicion elevada de los platos de apoyo es sefialada por el apagado de las luces testi

Para evitar un uso inapropiado, existe un microinterruptor que controla el posicionamiento dg
elevacionCon el brazo secundario sin apoyar completamente en la estructura fija queda inhibidc

Un sistema automatico controla la posicion de la torreta giratoria. EI encendido con luz fija de Ig
verde Z confirma la posicion correcta de la torreta y consiente el mando de la estabilizacion. E
de la luz testigo verde ZC indica que la torreta no se halla posicionada correctamente e inhibe
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5.1.1.2.Mando destabilizacién manual

Para obtener el movimiento de subida/bajada de los cilindros estabilizadores hay que accionar una o varias ¢
palanquitas de mamdo, M, N
Accionando las palanquijtas M, Nhacia abajo se obtiene la salida detlos gstabilizadores; viceversa, accionado las
palanquitas hacia arriba se obtiene la recogida de los mismos.
La ubicacién de la palanquitas de mandd, N de las relativas luces te@fgoorresponde a la disposicién de los
estabilizadores:

A Palanguita de mandip Luz testigh = Cilindro nivelador anterior izquierdo;

A Palanquita de mardouz testigd = Cilindro nivelador anterior derecho;

A Palanquita de mamdd_uz testigd = Cilindro nivelador posterior izquierdo;

A Palanquita de manga.z testighd = Cilindro nivelador trasero derecho.

Para una estabilizacién manual correcta:
A accionar todos los estabilizadores juntos hasta situar los platos de apoyo cerca del terreno;
A apoyar los platos en el terreno accionando una pareja demstabilzadz hasta levantar ligeramente del
terreno las orugas;
A corregir la estabilizacién accionando uno o dos estabilizadores a la vez hasta obtener la nivelacion de
visualizable a través del nivel de burbuja.

5.1.1.2.Mando de estabilizacion autdioa.

Para poder ejecutar el mand&sdaBILIZACION AUTOMATERAA que accionar la palanquita de Drfaaxcia abajo.
El sistema de control dirigira autbnomamente los cilindros estabilizadores hasta la obtener la nivelacion de la mac
La nivelaaidcorrecta sera sefialada por:
A el encendido de las cuatro luces @Atigo
A apagado de la luz testigo de alarma por indiEgeidrcaso de que se diera una condicién de alarma pc
inestabilidad antes del mando de puesta a nivel);
A paso de luz fija ainermitente de la luz testigo ¥&de indicacion de puesto habilitado.

Para una rapida estabilizacion automética:
A accionar todos los estabilizadores juntos con los mandos manuales, (palnhhitesa situar los platos de
apoyo cerca del terreno;
A accionar la palanquita de mAnigoestabilizacion automatica.

Para obtener RETRACCION AUTOMATdEAodogos platos de apoyo hay que accionar hacia arriba la palanca
mandd. El sistema de control hara que todos los platos de apoyo sean retraidos hasta ser alcanzado el final
superior.

longitudinal como transversalmente. El sistema seguira dirigiendo los platos de apoyo hasta
nivelacion dentro de esta tolerancia. En caso de que el sistemaieatomébgre obtener la nivelac
dentro de la tolerancia prevista, si los cuatro platos estan apoyados en el terreno y la m
encuentra dentro de los limites de estabilidad controlados por el inclinémetro, la elevac
efectuarse.

Inclinacones longitudinales y/o transversales excesivas podrian impedir el alcance de la

automatica.

2 Durante la nivelaciGgutomatica el sistema trata de nivelar la maquina con una tolerancia de (
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5.1.1.3Extension y estrechamiento orugas (opcional)

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en el
5.1.1, para obtener el movimieftongkacion o Estrechami
de la via deberan efectuarse en secuencia las s
operaciones:
T Presionar el p u lAsituato en g
caja de mando. Se obtiene el encendido con luz f
LED verdgB

1 Enun plazo de 2 segundosyramcel interruptden : ‘O /@ éi iy |
posicion: M'Og.j’ﬁ;? s o .

17 para reducir la via mediante el retorng
estabilizadores;

21 para aumentar la via mediante la salide
estabilizadores..

EL interruptdd debe mantenerse hasta que las orugas
llegados a su fida carrera mecanico (totalmente extent
completamente retraidos).

Si el movimiento se interrumpe, es posible reanudarlo re
secuencia antes descrita dentro de 10 segundos.

Fig.12

{ATENCION!

A No esté permitido que las maniobras de extension y estrechamiento de las orugas sean efect
operador a bordo de la cesta. Para efectuar estas maniobras, el operador debera baja
acompafando la maquina a distancia de seglrid
La maniobra de extension y estrechamiento de las orugas solo se activa si:

- La maquina se encuentra en posicion estacionaria (no se estan ejecutando otros comandd

- Se enciende la luz testigo verde ZC (la torreta se encuentra en posicion central);

- El razo esté totalmente bajado;

- La maquina se encuentra sobre un terreno llano, apoyada en tierra sobre las oru

estabilizadores (no se halla presente la alarma de inclinaéa&e indicador ZE).

/ATENCION!
A Un nivel déourbuja situado en el brazo o en el chasis permite al operador tener bajo control la
de la maquina durante la estabilizacion. En cualquier caso la maquina esta dotada de un sisten
de la inclinacién del chasis que bloquea las eleexien caso de colocacién inestable. Sé6lo se
trabajar después de haber colocado la maquina en posicion estable. Si la alarma sonora y la luz
ZE presente en la caja de mando entran en accioén, significa que la maquina no esta f
correctamente; habra, pues, que volver a estabilizar la maquina para poder seguir trabajando.
Con el brazo secundario sin apoyar completamente en la estructura fija queda inhibido el ma
estabilizadores y de las orugas.
Un sistema automatico corérda posicion de la torreta giratoria. El encendido con luz fija de la luz
verde ZC confirma la posicion correcta de la torreta y consiente el mando de extension y estrec
las orugas. El apagado de la luz testigo verde ZC indica coueefla ho se halla posiciong
correctamente e inhibe el mando.
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A Verificar SIEMPRE que las orugas estan totalmente extendidas o retraidas en funcién
trabajo que se va a realizar. No utilizar la maquina si las orugasusatran en posicion

intermedias (maquina no alineada).

SE recomienda utilizar la via restringida sélo cuando se requiere para cruzar varos redu

todas las demas operaciones, incluida la carga/descarga de otros medios, se recomieta

via ampliada. En cualquier caso, proceder siempre con la maxima precaucion par:

inestabilidad. Véanse también las instrucciones/avisos anteriores.
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51.2Modal i dad de o0Desplazamiento

pl atafor mao:

Para utilizar los masndarevistos por la modalidac
funcionamiento de i O
(Subidas/Bajadas/Rotaciones), efectuar las si
operaciones preliminares siguiendo la secuencia
abajo:

1. Una vez posicionada correctamente la m
segun lo indido en los apartados anteri
volver a colocar la caja de mando sobre el
magnético de la plataforma y bloquear €
sobre los soportes;

2. Subir a la plataforma,;

3. Seleccionar la modalidad de funcionamig
«Desplazamiento platafosnadesplazando
selectoR y situandolo en la posi2idvandar ¢
movimiento deseado siguiendo las instru
dadas en los pérrafos siguientes.

En modal i dad de ADe sy
palanquitas de mando proporcional asumen las ¢
funciones:

H) Palanquita de mando proporcional Rotacién pl
(Opcional)

I) Palanquita de mando proporcional Rotacién torret
L) Palanquita de mando proporcional subida/d
plumin

M) Palanquita de mando proporcional extensior
brazo teleépico

N) Palanquita de mando proporcional subida/bajax
secundario

0O) Palanquita de mando proporcional subida/bajas
primario

Con brazoz apoyados en la torreta (plataforma b
activado también el mando de correccion del niy
plagformaC.

1)

iATENCION!
& Si la alarma sonora y la luz testigo roja ZE presente en la caja de mando entran en accion, sig

seguir trabajando.

maguina no esta posicionada correctamente; habra, pues, que volver a estamdlqsindapara pod

Si, con la plataforma subida, uno de los pies pierde el contacto con el terreno, se apaga la corr
luz testigo ZA, se enciende la luz testigo roja de peligro ZE y quedan inhibidas todas las m4
elevaion. Seguiran siendo posibles, sin embargo, las maniobras de retorno a tierra de la cesta

rotacion torreta en los dos sentidos) a una velocidad reducida automaticamente.
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Para evitar un uso inapropiado, existe un microinterruptor que conpradicieinamiento del brazo
elevacion. Con el brazo secundario no apoyado completamente en la estructura fija queda
mando de correccion del nivel de la plataforma.

Para evitar el riesgo de colisiones entre la estructura de elevacion gliigadbres, ordenar la bajq
completa de la plataforma sélo con la torreta situada en posicién central (luz testigo verde ZC e

5.1.2.1Subida/Bajada brazo primario

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en el apartadmbtér@rparmovimiento de subida/bajada del brazc
primario han de efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e dSsituadd en Idipfa@forima; Se obtiene el termweéndido con luz fija del LED \
ZB
A Antes de pasadossEgundos, actuar sobre la palanquita de mando pr@uesigaaindola de forma gradual
hacia arriba para subir o hacia abajo para bajar.

5.1.2.2Elevacion/Descenso brazo secundario

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en el apartado 5eéh@r phracviriento de subida/bajada del brazo
secundario han de efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e dSsituadd en I[dipha@forima; 8e obtiene el tereendido con luz fija del LED \
ZB
A Antes de pasados 10 segundos, actuar sobre la palanquita de mandd jesptacidmadla de forma gradual
hacia arriba para subir o hacia abajo para bajar.

5.1.2.3Extension/Retorno brazo telescépico

Una vez efectuadas las operaciones indicadas &lelsapdt, para obtener el movimiento de extension/retorno del bi
telescopico han de efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e dSsituadd en Idipfa@forina; Se obtiene el tereéndido con luz fija del LED \
ZB
A Antes de pasados 10 segundos, actuar sobre la palanquita de mand® plesplaziandbla de forma gradual
hacia arriba para ejecutar la extension o hacia abajo para ejecutar el retorno.

5.1.2.4Elevacién/Descenso plumin

Una vez efectuadas las opeexindicadas en el apartado 5.1.2, para obtener el movimiento de subida/bajada de
han de efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e dSsituadd en Idipfa@forina; Se obtiene el terewéndido con IEDfjardel L
ZB
A Antes de pasados 10 segundos, actuar sobre la palanquita de manda gesptaziomdola de forma gradual
hacia arriba para subir o hacia abajo para bajar.

5.1.2.50rientacion torreta (rotacién)

Una vez efectuadas las operaciones indicaldagagtado 5.1.2, para obtener el movimiento de orientacion torreta he
efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e d Ssituadd en ldipta@forima; Se obtiene el terwendido con luz fija del LED \
ZB
A Antes dpasados 10 segundos, actuar sobre la palanquita de mando pdesptamiralola de forma gradual
hacia arriba para obtener la rotacion en sentido contrario a las agujas del reloj o hacia abajo para obtene
en el sentido de las agujasetis]
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5.1.2.6Rotacion plataform@PCIONAL)

Una vez efectuadas las operaciones indicadas en el apartado 5.1.2, para obtener el movimiento de rotacion de
(OPCIONAL) han de efectuarse en secuencia las siguientes operaciones:
A Apretar el p e dSsituadd en I[dipha@forima; 8e obtiene el terwendido con luz fija del LED \
ZB
A Antes de pasados 10 segundos, actuar sobre la palanquita de mandél jespiacidmadla de forma gradual
hacia arriba para obtdaeptacion en sentido contrario a las agujas del reloj o hacia abajo para obtener la |
en el sentido de las agujas del reloj.

5.1.2.7Correccion nivel plataforma

La nivelacion de la plataforma se lleva a cabo automaticamente; en caso debtener gueivektorrecto, se usa el
interruptaC.

Actuar sobre el interruptdesplazdndolo hacia arriba para ordenar la nivelacion adelante o hacia abajo para or
nivelacion atras.
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5.1.30Otras funciones caja de mando de la plataforma

5.1.3.1Selector dalimentacién eléctrica/térmica (F) (OPCIONAL)

El tipo de propulsion podra seleccionarse utilizandoel selector

Desplazando el selector adelante (simbolo bujia arranque) se selecciona la propulsién térmica (motor de Gasol
desplazando d@lsctor atras (simbolo motor eléctrico) se selecciona la propulsion eléctrica (electrobomba 230 V m
380 V trifasica).

5.1.3.2Pulsador de encendido/apagado motor eléctrico (E) (OPCIONAL)

Una vez seleccionada la alimentacion eléctrica por medioesisel cuadro eléctrico del chasis esta conectado a I
red eléctrica, presionando el puBadabtendra el encendido de la electrobomba (si estd4 apagada) o su apagado (

encendida); para encender la electrobomba bastara con prasiatui el

Véanse en los apartados sucesivos las modalidades de funcionamiento del pulsador de arranque de la electrobor

5.1.3.3Luz testigo indicacion electrobomba encendida (T) (OPCIONAL)
Laluztestigovefle ncendi da sefala que | a electrobomba est §
panel de mando del chasis esta conectado a la red eléctrica.
5.1.3.4Interruptor arranque motor térmico (G)
Una vez seleccionada la alimentacion térmiedipatel selectrel interrupt@ servird para arrancar/apagar el motor
térmico (Gasolina o Diesel):
A En posicitBTARBe produce el arranque;
A En posicid® sectiene la funcion de precalentamiento de las bujias (s6lo para motores Diesel con bujias);
A En posicidbse apaga el motor térmico.

5.1.3.5Bocina eléctrica (B)

Claxon para indicar el desplazamiento de la maquina; el accionamiento del claxon se lleva a cab8.apretando el b

5.1.3.6Pulsador de PARADA de emergencia (P)

Apretando el botBrse interrupen todas las funciones de mando de la maquina. Las funciones normales se ol
girando dicho interruptor un cuarto de vuelta en sentido horario.
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5.1.3.7Luces testigo

ZA-C :
L 1T umowane LEVELLING SYSTEM

Fig.14

5.1.3.7.1.uz testigo indicacion puesto habilitado (ZB)

Encendida con limtermitenteSi se ha seleccionado el puesto de mando de la plataforma y esta luz testigo parpa
mandos no estan habilitados porque:

A EI pedal de Ahombre muertod no est8§ pisado o ha
~efectuada ninguna maniobra.
A O bien el pul sador de fAhombre muertod no ha sic¢

presiond y se concluyé la Gltima maniobra.
Encendida con luz fijeha sido seleccionado el puesto de mando derfaplaamandos estan habilitados porque:
A El pedal de hombre muerto esté presionado desde hace menos de 10 segundos;
A O bien el pulsador de fihombre muertodo ha sido p

5.1.3.7.2.uz testigo indicacion torreta ercehtro (ZC)

Esta luz testigo esta encendida cuando la torreta se halla en posicién central. Con la luz testigo apagada y el bra
posibles todos los movimientos del brazo. Con la luz testigo apagada y el brazo completamente baieadogermane
los mandos de orientacion torreta, para permitir devolver la torreta a la posicién central, pero quedan desactivade
de estabilizacién y traslacion. Con la luz testigo encendida y el brazo bajado queda inhibido el manadade orient
pero vuelven a estar activados los mandos de estabilizacion y traslacion.

iATENCION!
A Para evitar el riesgo de colisiones entre la estructura de elevacion y los estabilizadores, orden
completa de la plataforma soélm ¢a torreta situada en posicién central (luz testigo verde ZC encer
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5.1.3.7.3.uz testigo indicaciéanomalia de funcionamiento motor Diesel / Reserva carburante (ZD) (sol
con motor DIESEL)

Esta luz testigo indica la existencia de una anomalia en el funcionamiento del motor diesel o que ha sido alcanz:
de carburante.

Encendida con luz ¢gm: maquina encendida; mandos de la plataforma; alimentacion motor térmico seleccionac
Diésel Apagado, listo para la puesta en marcha. Sefalizacidén presion aceite motor insuficiente.

Intermitente lerga caso de sobrecalentamiento de la eutatdal. Provoca la parada del motor Diésel si esta encendi
impide la puesta en marcha del motor Diésel si esta apagado.

Intermitente répiela caso de reserva de carburante. Esta sefializacion se activa sélo con el motor encendido.

5.1.3.7.4.uz testigo indi@on de peligro (posicion inestable e indicacion de averias) (ZE)

Intermitente rapido durante 4 sequndos con activacién de alahs®rsenoeadida la maquina en caso de anomalie
durante prueba de seguridad en los mandos (palancas, palandatderopaocs, etc.).

Encendida con luz fija con activaciéon de alarnuaodoral chasis posee una inclinacion superior a la permitida. Que
inhibidas todas las maniobras de subida y la extension telescépica. Permanecen disponibiessimsmodbiajhdesd

y rotaciones) a velocidad reducida. Han de bajarse completamente los brazos y volver a colocar la maquin
superficie horizontal.

Encendida con luz intermitente con activacion de alarcuaisdoana estabilizador pieram&lato con el terreno con

la plataforma subida. Quedan inhibidas todas las maniobras de subida y la extensién telescopica. Permanecen c
maniobras de retorno (bajadas y rotaciones) a velocidad reducida. Es necesario bajar compbstanveiierias br
colocar los estabilizadores sobre un terreno adecuadamente consistente.

iATENCION! El accionamiento de este indicador es sinénimo de peligro, ya que la maquina h
un nivel de inclinacién peligroso parastabilidad.

A Para evitar que aumente el riesgo de vuelco, con el chasis inclinado por encima de lo pe

aconseja que el operador situado a bordo de la maquina efectie la maniobra de retorng

telescopico como primera maniobra y que ejéebigada del brazo telescépico como ultima maniol

5.1.3.7.%.uz testigo indicacion de alarma de sobrecarga (ZF)

Dicha luz testigo no esta activada en los modelos citagagiaeilaa maqguinas no disponen de un sistema de detecci
de sobrecarga en la plataforma, ya que en fase de disefio se han tenido en cuenta criterios de estabilidad y
incrementados, como establece la norma EN280 en los apartados 5.4.1.5y 5.4.1.6.

5.1.3.7.6.uces testigo indicacién posicién estabilizadores (ZA)

B encendido con luz fija de todas las luces testigo indica que se encuentran apoyados en el terreno todos los plz
de los estabilizadores.

El apagado de todas las luces testigo indica que ninguno de los platos de apoyo de lestastabiiiradoreson el
terreno.

La subida de la plataforma s6lo estara consentida con todas las luces testigo encendidas, en caso de que no
alarmas (véase descripcion de otras luces testigo).

iATENCION!
A Si, con lgplataforma subida, uno de los pies pierde el contacto con el terreno, se apaga la corre
luz testigo ZA, se enciende la luz testigo roja de peligro ZE y quedan inhibidas todas las mg
elevacion. Seguiran siendo posibles, sin embargmaai®bras de retorno a tierra de la cesta (bajg
rotacion torreta en los dos sentidos) a una velocidad reducida automaticamente.
Con uno o varios platos apoyados en el terreno (una o varias luces testigo ZA estan encend
inhibida la traslaci Para poder ejecutar la traslacion hay que subir los platos del suelo.
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5.2. Panel de control desde el suelo (unidad de control eléctrica)

El panel de control desde el suelo (coincide con la unidad de control eléctrica) contiene las tarjetzpadésctronice
para el funcionamiento de la maquina y para el control de seguridad de la misma.

El panel de control desde el suelo est8§& situado ¢
principalesodo) y sirve para:
A Encender / apadmmaquina;

Seleccionar el panel de control (suelo o plataforma);

A
A Desplazar la plataforma en caso de emergencia;
A Visualizar algunos parametros de funcionamiento (horas de trabajo, anomalias de funcionamiento motor Diés:

ESTA PROHIBIDO
Utilizar el panel de control desde el suelo como emplazamiento de trabajo con personal a bg
plataforma.

Utilizar los mandos del chasis sélo para encender y apagar la maquina, para seleccionar el
mando o en situaciones de emergencia con el fin de recuperar la plataforma.

Entregar la llave a personas autorizadas y mantener la copia en un lugar seguro.
Una vez finalizado el trabajo, extraer siempre la llave principal.

Sélo el personal especializado puede acceder a la unidad de control eléctrica para ef
oportunas operaciones de mantenimiento y/o reparacion. Acceder a la unidad de control elé
tras haber desconectado la maquina devestuales suministros de corriente a 230V o 380V.

> B B B
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A) Llave principal de arranque y selector puesto de mando suelo/plataforma
B) Botdén de PARO de emergencia

C) Selector alimentacién eléctrica o térmica (OPCIONAL)

D) Interruptor de arranque motor térmico

E) Display interfaz usuario

G) Luz testigo indicacibn maquina en marcha.

H) Luz testigo alternador (s6lo modelos Diesel)

L) Luz testigo aceite (s6lo modelos Diesel)

M) Luz testigo filtro de aire (géldelos Diesel)

N) Luz testigo temperatura culata del motor (s6lo modelos Diesel)
0O) Palanca SUBIDA/DESCENSO BRAZO PRIMARIO

P) Palanca SUBIDA/DESCENSO BRAZO SECUNDARIO

Q) Palanca SUBIDA/BAJADA PLUMIN

R) Palanca EXTENSION/RETORNO BRAESCOPICO.

S) Palanca ORIENTACION TORRETA

T) Palanca ROTACION DE LA PLATAFORMA

U) Palanca correccion NIVEL PLATAFORMA

Los mandos del chasis de desplazamiento de la estructura, excepto de subida/bajada plurm
A activan cond maquina nivelada y apoyada sobre los estabilizadores.

El mando de subida/bajada plumin de tierra esta siempre activado para consentir la subida
antes de las operaciones de carga/descarga de la maguina mediante rampas.

5.2.1Llaveprincipal de arranque y selector del panel de cgAdrol

La llave principal situada en el panel de control desde el suelo sirve para:
A encender la maquina seleccionando uno de los dos paneles de control:
0 caja de mando de la plataforma habilitadosecondlax cont act o girado ha
posicion estable de la llave con posibilidad de extraer esta ultima.
o mandos del chasis habilitados (para maniobras de emergencia) con llave de contacto girado hacia
"torreta”. Posicion de acoi@ntenida. Al soltar la llave la maquina se apagara.
A apagar los circuitos de mando girandola hacia la posicion OFF;

5.2.2Boton de paro de emergencia (B)
Apretando dicho interruptor se apaga completamente la maquina y el motor térmic@rigirdadalelian(a derechas)

podréa encenderse la maquina utilizando la llave principal.

5.2.3Selector alimentacion de trabajo térmica o eléctrica (C) (OPCIONAL)

Manteniendo |l a |l ave principal e n p dimentacion para @l panel deo s

mando del chasis:

A si se selecciona ELECTRIC y se mantiene accionac
arranque de la electrobomba a 220 V monofasica.

A seleccionando THERMIC y manteniendo atcianadal ave princi pal en posici - |

motor térmico.
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5.2.4Interruptor arranque motor térmico (D)

Manteniendo |l a I lave principal en posici-n fAmando:
arrancarsel motor térmico accionando el interruptor previsto.

A En posici-n A0O0 el mot or t®rmico estar8 apagado;
A En posici-n i3 seg.0 se produce |l a fase de precal
A En posici-n AStarto .se producirg el arranque del

5.2.5Display interfaz de usuario (E)

El Display multifuncién de interfaz de maquina/usuario sirve para visualizar:

A los parametros de funcionamiento de la maquina durante el funcionamiento normal o en caso de error;

A las horas de funcionamientond&r térmico (con la alimentacion térmica seleccionada se visualizan las hol
trabajo en el formato HORAS:MINUTOS vy la letra D final);

A horas de funcionamiento de la electrobomba de trabajo monofasica o trifasica (con la alimentacitedaléctrica
a 220 V o 380-&bordo de la plataforapmrecen visualizadas las horas de trabajo en el formato HORAS:MINUT
la letra E finaQ)PCIONAL

El display de interfaz de usuario sirve ademas, durante eventuales intervencipaigs gerperson
A especializado, para efectuar el calibrado/regulacion de los parametros de funcionamiento de la
usuario no podra acceder, sin embargo, a dicha funcién.

5.2.6Luz testigo maquina encendida (G)

La luz testigo verde encendida iqukicla maquina estd encendida y que el panel de control desde el suelo esta ha
(la I'lave principal deber 8 mantenerse en posici - -n |

5.2.7 Luz testigo motor térmico (H,L,M y N) (s6lo con motor DIESEL)

Dichas luces testigos indicamalias de funcionamiento en el motor Diésel (modelos D y ED). El encendido de una
luces testigo coincide con el apagamiento del motor. Un mensaje de averia sera enviado al operador situado en
(v®ase apart adol aitCafjar daed ) mando de | a p

Una vez que ha sido verificado el apagamiento del motor Diésel, por el encendido de una de estas luces testigc
podra volver a poner en marcha hasta que el problema sefialado no haya sido solucionado.

5.2.8Palancas de desplazamientdalplataforma (OP Q RS T U)

Las distintas palancas situadas en la figura de la maguina permiten desplazar la plataforma. Los diferentes mov
misma se obtendran siguiendo las diversas indicaciones. Estos mandos funcionan isdipali da kenoeigomtra en
posicién "ON" hacia abajo (panel de mando del chasis seleccionado). Les recordamos que los-exapgts elel chas
mando de SUBIDA/BAJADA del phinwém solo para el desplazamiento de emergencia de la plataforsmaopor lo g
deben ser utilizados para otras finalidades.

El panel de mando del chasis s6lo debera ser utilizado en situaciones de emergencia, con el fin
A la plataforma.

ESTA PROHIBIDO utilizar la posicién de control desdgoetomo emplazamiento de trabajo con per
a bordo de la plataforma.
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5.3. Acceso a la plataforma

La Aposici-n de accesoo0 es |l a ¥wnica posici-n en |
materiales de | a platafor ma. La fAposici-n de acc
completamente bajada

Para acceder a la plataforma:

A subir a la plataforma sujetandose a los montan
barandilla de entrada;

A levantar la barra y colocarse en la plataforma.

Compruebe que, una vez en la plataforma, la ba
vuelto a caer cerrando el acceso. Uriegasios a |
plataforma, enganchar el arnés de seguridad en los
previstos.

Para acceder a la plataforma emp
exclusivamente los medios de acci

A de los que la misma esta dotada.
Subir y bajar con la mirada dirig|
siemprehacia la maquina agarrandc
a los montantes de entrada.

ESTA PROHIBIDO
ﬁ Bloguear la barra de cierre pi
mantener abierto el acceso a
plataforma.

ESTA PROHIBIDO
Abandonar o acceder a la plataform:
A trabajo si ésta no se halla en la posic
preestablecida para el acceso
abandono.

Fig.16
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5.4. Arranque de la maquina

Para arrancar la maquina el operador deberé:

A desbloquear el botén de Batel puesto de man
desde el suelo girdndolo un cuarto de vuell
sentido de las agujas del reloj;

A girar la llave principalel puesto de mando dest
suelo situandola en posicion "plataforma’;

A Extraer la llave deramque y entregarla a

persona responsable y preparada para el us

mandos de emergencia que se encuentre en ¢
colocarse en la plataforma,;

Desbloquear el boton de paro de emeRydadi

caja de mando de la plataforma (véanse af

anteriores).

> >

Si se desea utilizar la propulsion térmseteccionar
alimentacion térmica por medio del sEldetda cajs
de mando y arrancar el motor térmico utiliz
correspondiente interru@@ver instrucciones dadg
continuacion).

Sise desea utilizar la propulsion eléctrarlecciong
la alimentacion eléctrica por medio del ebtta
caja de mando y encender el motor utilizg
correspondiente pulsaHafver instrucciones dada
continuacion).

Es aconsejable, antes udal de la propulsion térr
(motor Diésel o Gasolina), controlar el nivel del c
contenido en el depdésito.

En las maquinas que no disponen de indicador d
el panel de control de la plataforma, dicha o
debera efectuarse controlavidualmente el nivel
carburante, desenroscando para ello el tapén de
en las demas maquinas es posible controlar
directamente por el indicador de nivel del panel ¢
de la plataforma.

A Controlar visualmente el nivel delacdebantes d
empezar a trabajar con el motor apagad
suficientemente frio.

A Mantener limpio el depdsito de combustib
motor.

Con el mot or de Gasol
Gasolina sin Plomo con Numero de Octanos>87.
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5.4.1Arranque del motor térmico

Girando el interruptor de arrdagiteado en el panel de control de la plataforma se obtendra lo siguiente:

AEn posici-n AO0O el mot or t®rmico estar8 apagado;
A En posici-n A3 seg. o0 se pujasdsdlecanotorDieseh;e de precal
A En posici-n AStartodo se producir8 el arranque del

No insista en la posicion de arranque durante mas de 3 segundos. En caso de que éste no g
A tras haber verificado el nivel del combustiaesulte el Manual para el Uso y Mantenimiento del Mc

No efectle el arranque cuando el motor se encuentre ya en funcionamiento; esta maniobra po
la rotura del pifién del motor de arranque (el sistema de mando en condiciones norma&essta
maniobra).

En caso de anomalias de funcionamiento, controle las luces testigos de control del motor y
Manual para el Uso y Mantenimiento del Motor.

NOTA: El arranque del motor t®rmueoteol o ¢
Ohombre muertod no est8&n presionados. Sign
verde ON de la plataforma parpadea.

5.4.2 Arranque de la electrobomba 230V (OPCIONAL)

En los modelos de propulsién Gasq
Diésel podra suministrarse, bajo pe
una electrobomba a 230V.

Para obtener el arranque de |

electrobomba:

A Enchufar en la clavijda toma dj
corriente de 230 V de un cabl
alimentacion conectado a una
de red que disponga de todaj
protecciones previstas por las n(
vigentes;

A Poner en posicion ON el interij
indicado en la figura;

A Para arrancar la electrobombls;
mandos de la plataforma es neci
presionar el pulsador veEleEl
encendido del motor es sefialad
el encendido de la luz testigo Ver

Cuando la electrobomba se encieni
cargador de bateria el
automaticamente en accién para ma
el nivel de carga de la bateria.

N.B.: Las maniobras ejecutadas con la electrobomba 230V son sensiblemente méas lentas que las efe
motor térmico.
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iATENCION!
Controlar siempre la posicion dable de alimentacion durante los desplazamientos.
Desconectar todas las alimentaciones eléctricas antes de abrir las cajas.

Conectar el cargador de bateria sélo a una red eléctrica, dotada de todas las protecciones ¢
las disposiciones vigentes la materia, con las siguientes caracteristicas:

A Tension de alimentacion 230V + 10%

A Frecuencia 50+60 Hz

A Linea de puesta en suelo conectada

A Dispositivo interruptor magnetot ®r mi co y

Preocuparse, ademas, de:
A No utilizar alargaderas de méas de 5 metros para conectar el cargador de bateria a la red €
A Utilizar un cable eléctrico de seccion apropiada (min. 3x3,5 mm
A No usar cables enrollados.
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5.5. Parada de la maquina
5.5.1Paradanormal

Durante la utilizacion normal de la maquina:
A soltando los mandos se obtiene la parada de la maniobra. La parada se produce en un tiempo reguladc
gue permite obtener un frenado suave (opcional);
A soltando el pe dadoendaeplatafbrmande obtigandaasnmedam la maniobraa Debido
a la inmediatez con que se produce la parada, el frenado obtenido de este modo es brusco.

5.5.2Interruptor de paro

En caso de que las circunstancias lo requieran, el operadienpoddparada inmediata de todas las funciones de |
magquina tanto desde la plataforma como desde el panel de mando del chasis.

Desde el puesto de mando de la platgidganzsr cable
A presionando el boton de paro de emergencia de la caja debtiened@lsapagamiento de la maquina;
A soltando el pedal d earalahimmediaia & mamiokra. Debido,a la snmediatéztcon gue
se produce la parada, el frenado obtenido de este modo es brusco.
Puesto de mando del suelo:
A presionaip el boton de paro del puesto de mando situado a tierra se obtendra el apagado de la maquina \
térmico

Para poder retomar el trabajo es necesario:

Desde el puesto de mando de la platgisianzdr cable

A girar el boton de paro de emergencigrto de vuelta en sentido horario;
Puesto de mando del suelo:

A girar el boton de paro de emergencia un cuarto de vuelta en sentido horario;

5.5.3Parada del motor térmico
Para obtener el apagado del motor térmico:

Desde el puesto de mando de la platgidiar@dr cable
A Girar el interruptor de arrangue hasta alcanzar
A o pulsar el boton de paro de emergencia.

Puesto de mando del suelo:
A Girar el interruptor de arrangue hasta alcanzar
A o pulsar el boton de paro de emergencia.

ﬁ No apague el motor cuando éste se encuentre a velocidad rapida de rotacion. Espere a que
encuentre a una velocidad mas lenta de rotacién antes de apagarlo.

5.5.4Parada de lalectrobomba 230 V monofasica (OPCIONAL)
Para obtener el apagado de la electrobomba (opcional):

Desde el puesto de mando de la platgiganzdr cable
A Presionar el pulsador verde de encendido/apagado.
A o bien pulsar la seta.
Puesto de mando del suelo:
A soltar la llave principal,
A o pulsar el boton de paro de emergencia.
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5.6. Mandos de emergencia manual

A Esta funcion debe ser ejecutada so6lo en caso de emergencia, cuando no esté presente la fuerz

":A-_" v '\‘ TR ",
G T

Fig.19

En caso de averia en la instalacién eléctrica o en la instalacién hidraulica, para efectuar las maniobras e emerg
llevar &abo el siguiente procedimiento:

1. Abrir el cartérdesenroscando los pomos presentes en los lados;

2. Enroscar completamente el pomo moleteado de la electrovalvB)ad@djemopimiento que se desea obtener
(véase abajo la correspondencia entre el d@tabrelectrovalvulas y los movimiento obtenidos);

3. Remover la palar€de su alojamiento en la estructura e introducirla en la borBba manual

4. Accionar la bomba de emergencia.

5. Controlar el buen desarrollo de la maniobra.

Correspondencia de las elatirulas con los movimientos:
- EV4 = Subida pantografo (brazo primario);
- EV5 = Bajada pantdgrafo (brazo secundario);
- EV6 = Extension brazo telescopico;
- EV7 = Retorno brazo telescopico;
- EV12=Rotacién Dcha. torreta;
- EV13=Rotacion lzda. torreta;
- EV14=Subidadzo secundario;
- EV15=Bajada brazo secundario;
- EV16 = Nivelacién cesta adelante;
- EV17 = Nivelacién cesta atras;
- EV18=Subida plumin;
- EV19=Bajada plumin;
- EV23/25/27/29 = Subida estabilizadores;
- EV24/26/28/30 = Bajada estabilizadores;
- EV42=Cierre orugapcional);
- EV43=Abertura orugas (opcional).
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ATENCION: El mando de emergencia puede ser interrumpido en cualquier momento soltan
esférico o interrumpiendo la accién sobre la bomba.

Una vezlltimada la maniobra de emergencia manual, habra que volver a poner los pomos molet
posicién original para poder retomar las maniobras de la maquina (en posicién normal todos
moleteados estan completamente enroscados).

Los pomos moletelos de accionamiento de los estabilizadores estan precintados; para ej
maniobra de emergencia de los estabilizadores es necesario quitar el precinto.

iATENCION!

Esta absolutamente prohibido accionar los estabilizadoressamamolos de emergencia en caso de
haya operadores a bordo de la plataforma. El mando de emergencia de los estabilizadore
consentido con la plataforma a tierra y sin que haya nada ni nadie a bordo de la plataforma
vuelco.

> B> B B

iATENCION!

Estd absolutamente prohibido accionar la extension/estrechamiento de las orugas (opciong
mandos de emergencia en caso de que haya operadores a bordo de la plataforma. El mando d
s6lo esta consentido con fdataforma a tierra y sin que haya nada ni nadie a bordo de la pla
Peligro de vuelco.

|||~

Q
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5.7. Toma (OPCIONAL) para la conexion de herramientas de trabajo y alimentacion de la electrobc
monofasica (OPCIONAL)

Para permitir al operador usar desdtafarpia utensili
de trabajo necesarios para desempefar las ope
previstas y para alimentar electrobomba mo
(OPCIONAL), existe una témapicional) que permit
conexion de éstos con la linea a 230V c.a. y una
aire comprinaidD).

Para activar la linea eléctrica (véanse la figura de
insertar en la torAain cable conectado a la red de

c.a. 50 Hz, dotada de todas las protecciones exigid
disposiciones vigentes en la materia. En caso d
interrufor diferencial automatico esté presente (of
para activar la linea eléctrica es necesario p
interruptoB] en posicion ON. Se aconseja compr
interruptor  diferencial  automéatico  mediant
correspondiente boton de TEST. Llegadopunesen |
toma ) habra tension y sera posible su utilizacion.

Para activar la linea de aire comprimido insertar e
(D) un tubo conectado al sistema de aire. En es
habra aire comprimido en la toma de plagforma (

Las tomas de dente y los pasadores de rete
utilizadas en las maquinas estandar respetan la t
CEE, por lo que pueden ser utilizadas dentro de la
Si se solicita, pueden suministrarse tomas y pasg
retencion de acuerdo con las diversas nomaaidrese
0 exigencias particulares. Fig. 20

Conectarse a una red eléctrica con las siguientes caracteristicas:
A A Tension de alimentacion 230V + 10%

Frecuencia 50+60 Hz

Linea de puesta en suelo conectada

Dispositivos deroteccién, con arreglo a la ley, presentes y operativos.

No utilizar alargaderas de méas de 5 metros para conectarse a la red eléctrica.
Utilizar un cable eléctrico de seccion apropiada (min. 3>&,5 mm

No usar cables enrollados.

> > > > > >

5.8. Nivel y abastecimient® carburante
Antes de usar la propulsion térmica, es aconsejable comprobar el nivel del carburante contenido en el depdsito.

Dicha operacién debera efectuarse controlando visualmente el nivel de carburante, para lo que habrd que desenr
dellenado:

A Controlar visualmente el nivel del carburante antes de empezar a trabajar.

A Mantener limpio el dep6sito de combustible y el motor.
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5.9. Fin de trabajo

Una vez detenida la maquina y siguiendo las instrucciones dadas endotespeagtados

A colocar siempre la maquina en posicion de descanso (plataforma completamente bajada);

A apretar el botdn de paro de emergencia del puesto de mando situado en el suelo;

A extraer las llaves de la caja de mando para evitar que personas npaetiarivacgsear la maquina;
A llenar el depdésito de carburante.
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6. DESPLAZAMIENTO Y TRANSPORTE

6.1. Desplazamiento

Par a

desplazar | a m8quina durante el uso nor mal

EMPLEOO en aesll ascparntbado ATr

Con la plataforma totalmente bajada (la posicién del plumin es independiente pudiendo ser subido también) la

ser desplazada (ejecutar la traccién) utilizando los mandos de traslacion.
Con uno o varios estabilizadp@gados en el terreno la traslacion queda inhibida.

N\

iATENCION!

Antes de efectuar cualquier operacion de desplazamiento compruebe que no haya perso
proximidades de la maquina y en cualquier caso proceda con la maxima cautela.

Antes de cada desplazamiento de la maquina, es necesario asegurarse de que las pasadores
de conexion estén desenchufadas del punto de alimentacion. En las maquinas con electrg
(opcional), controlar siempre la posicion del cablengenadicion durante los desplazamientos.
Compruebe la ausencia de agujeros o escalones en el suelo y preste atencion a las partes sg
maquinaNo utilice la maquina para remolcar otros medios.

Si la maquina esta equipada con una opciérnodegas extensibles», verifique que las orugas
totalmente extendidas o retraidas en funcién del tipo de trabajo que se va a realizar. SE recom
la via restringida sélo cuando se requiere para cruzar varos reducidos.

6.2. Tra

Pararasladar la maquina a lugares de trabajo diferentes, siga las instrucciones que presentamos a continuacio
dimensiones de algunos modelos, le aconsejamos que, antes de efectuar el transporte, se informe acerca de la:

maximas

nsporte

prewdsten su pais para la circulacién por carretera.

ZA

Antes de efectuar su transporte, apagar la maquina y extraer las llaves de los paneles de cont
persona debe estacionarse cerca o sobre la maquina para evit@sgasi ligados a movimient
imprevistos.

Por razones de seguridad, no levantar o remolcar nunca la maquina por medio de los bra
plataformaEfectuar la operacion de carga sobre una superficie llana y de capacidad adecuada,
la platabrma en panel de control de reposo.

Para efectuar el transporte de la maquina, el operador debe cargar la misma sobre el vehiculo siguiendo

alternativas:

A Por medio de rampas de carga y de los mand

traslac

ibn la maquina podra ser colof

directamente sobre el medio para el transpo
pendiente de las rampas esta dentro de la pi
maxima para carga y descarga descrita en
ACARACITIE(RESS TECNI CASO
las rampas es adecuada al peso) siguier
i nstrucciones dadas

EMPLEOO apartado fATR/
Bloquear el vehiculo con el freno de estacion
Comprobar que no haya personas el
inmediaones. Colocar la pareja de rampe
dimensiones adecuadas situandolas de man
coincidan con las orugas de la maquina (co
capacidad). Controlar que la pendiente de lag
no sea superior a la max. pendiente para
descarga y que ladsmas estén totalmente lin|

de grasa, fango, nieve o hielo.

Fig. 21
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Utilizando los mandos del chasis, levantar el plumin intentando evitar choques accidentales con el terr
APUESTO DE MANDO A Tl ERRAO) .

Mandar lamaniobras de traslacitny lentamente

Se aconseja sujetar la maquina firmemente con bandas de dimensiones adecuadas en las zonas in¥ic
con la maquina cargada sobre vehiculos en fase de transporte.

La determinacién de la pendientk gfedtuarse utilizando un estabilizador electrénico o siguiendo la mode
descrita a continuacion: colocar una tabla de madera de longitud conocida sobre la pendiente que se |
un estabilizador de carpintero sobre lactaldaera y levantar el extremo de abajo de esta Ultima hasta
nivelacion. Medir ahora la distancia entre la tabla y &) telirediold por la longitud de la Bybfanfultiplicar p
100. La imagen presentada a continuacion resurde.el mét

R A A N A N R A e e IR
ISOSHNSSONONONONONONINONINOININONSS
B S N A N N S N A N N S N NS

Mediante gria:

Controlar que la capacidad del apare
elevacion sea adecuada para el
masa de la maquina.

Equiparse con bandas, cables o cag
integros, también éstos idéneos pal
elevacion de la maquanasiderando el ang
de apertura iAO, C
IGUAL a 60° (angulo comprendido entre
diagonal y linea horizontal de la maquina)
Levantar completamente los estabilizac
enganchar los cables a los estabilizi
coincidiendo clws platos y usando para ell
cuatro argollas de eleva€#n (
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ESTA PROHIBIDO levantar la maquina con sistemas distintos de los indicados en los puntos ar
Una vez colocada taaquina sobre la superficie del medio, fijarla con bandas que pasen sobre
secundario como se indica en X, teniendo cuidado de proteger la pintura, interponiendo p:
elemento de proteccién entre la banda y el brazo.

Compruébese el grade dstabilidad de la maquina antes de efectuar el transporte.

Durante las operaciones de carga y descarga de la maquina mediante rampas, si la maquina ¢
con la opcion ORUGAS EXTENSIBLES, debera utilizarse siempre la via mas ancha.
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7. MANTENIMIENTO

A\

A

A

> D> > >

> >

Efectuar las operaciones de mantenimiento con la maquina parada y habiendo extraido le
caja de mando, con la plataforma en posicién de reposo.

Las operaciones de mantenimiento descritas a continuacion sam@arnéquina en condicion
normales de utilizacion. En caso de condiciones dificiles de utilizacion (temperaturas
ambientes corrosivos, etc.) o después de una larga inactividad de la maquina, habra que
Servicio de Asistencia AIROgarodificar la frecuencia de las operaciones.

Solo personal instruido esta autorizado para realizar trabajos de reparaciones y mant
Todas las operaciones de mantenimiento han de efectuarse de conformidad con las dis)
vigentes en materide seguridad en el trabajo (ambientes de trabajo, equipos adecue
protecci-n individual, etcé).

Ejecutar sélo las operaciones de mantenimiento y regulacion descritas en el presente n
caso de necesidad (ej. averia, sustitucién ruedas) cordachasivamente a Nuestro Servicio
Asistencia Técnica.

Durante las intervenciones asegurese de que la maquina esté totalmente bloqueada. Ante
los trabajos de mantenimiento en el interior de la estructura de elevacién, inmovilizarae
para evitar asi la bajada involuntaria de los brazos.

Desconectar los cables de las baterias y proteger adecuadamente las mismas durante
tareas de soldadura.

Efectuar las operaciones de mantenimiento del motor térmico s6lo con depagaoio y Ic
suficientemente frio (exceptuando las operacia@®o el cambio de aceitgue requieren que
motor esté caliente). Peligro de quemaduras en contacto con las partes calientes.

No usar gasolina u otros materiales inflamables para kzbnagel motor térmico.

Para las operaciones de mantenimiento del motor térmico, consulte siempre el m
instrucciones del fabricante del motor, suministrado en el momento de la compra de la ma
En caso de sustitucion de algunos dectmmponentes, utilice solo piezas de recambio origine
aprobadas por el constructor.

Desenchufe las tomas de corriente 230V c.a. y/o 380V c.a. eventualmente conectadas.
Los lubricantes, los aceites hidraulicos, los electrélitos y todos los produetgetets han di
manipularse con cuidado y descargarse de forma segura respetando las normativas vi
contacto prolongado con la piel puede causar formas de irritacion y dermatosis; lavese ¢
jabén y enjuadguese con agua abundante. TambEligg®so el contacto con los ojos, sobre t
de los electrdlitos; lavese con agua abundante y consulte al médico.

, /ATENCION! )
ESTA ABSOLUTAMENTE PROHIBIDO MODIFICAR O ADULTERAR ORGANOS DE LA
INFLUYENTES EN LA SEGURIDAD FOBIIAR LAS PRESTACIONES.

7.1. Limpieza de la maquina

Para lavar la maquina pueden utilizarse chorros de agua sin presion protegiendo adecuadamente:

A
A
A

los puestos de mando (tanto en el chasis como en la plataforma);
la unidad de control eléctricsugd y todas las cajas eléctricas en general;
los motores eléctricos.

A\

Est4 totalmente prohibido utilizar chorros de agua a presion (limpiadoras por chorro de ag
lavado de la maquina.

Una vez acabado el lavadomadaina seguir estas indicaciones:
A secar la maquina;
A comprobar la integridad de las tarjetas y adhesivos;

A

lubrificar los puntos de articulacion provistos de engrasador.

ARO
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7.2. Mantenimiento general

Seguidamente se detallan las principales operacionesim@&maresvistas y su periodicidad (la maquina esta dotac
de cuentahoras).

Operaciones Periodicidad
Apretamiento de tornillos (consulte apartado "Regulaciones varias") Después de las primeras
horas de trabajo
Control nivel aceite ethegldsito hidraulico Después de las primeras
horas de trabajo

Control estado de la bateria (carga y nivel liquido) Diaria
Control deformaciones tubos y cables Semanal
Control estado auto adhesivos y tarjetas Mensual
Engrase puntos akticulacion y patines de deslizamiento Mensual
Control fijacién del motor térmico a los soportes flexibles Mensual
Control eficiencia dispositivos de emergencia Mensual
Control del estado de las conexiones eléctricas Anual
Control del estado dectasexiones hidraulicas Anual
Control periodico y visual del funcionamiento de las estructuras Anual
Apretamiento de tornillos (consulte apartado "Regulaciones varias") Anual
Control nivel aceite reductores traccion Anual
Ajustes de los patinesléglizamiento del brazo telescopico Anual
Control del estado de las orugas y su tension Anual
Control eficiencia valvula de seguridad general Anual
Control de eficiencia del sistema de frenado Anual
Control funcionamiento y reguiaciiiometro Anual
Control funcionamiento Microinterruptor M1A Anual
Control del funcionamiento del Microinterruptor MRT Anual
Control del funcionamiento de los Microinterruptt2B M2A Anual
Control de la eficiencia dMlominterruptores STP1+STP4 Anual
Control funcionamiento sistema de { Anual
Sustitucidn filtros hidrdulicos Bienal
Cambio aceite de reductores traccion Bienal
Sustitucion total aceite del depésidwlico Bienal

A Vista la posibilidad de montar diferentes tipos de motor térmico, consultar el manual de instrug

fabricante del motor para todas las operaciones de mantenimiento a efectuar.

ESNECESARIO SOMETER LA MAQUINA A UN CONTROL COMPLETO POR PARTE DE
FABRICANTE ANTES DE PASADOS 10 ANOS DE TRABAJO.

>

fﬁ KIT ACEITES BIODEGRADABLES
PANOLIN BIOMOT 10W40
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7.2.1Regulaciones varias

Controlar el estado dedigsiientes componentes vy, |
necesario, efectuar el apretamiento:

1) tuercas de fijacion de los pernos de la estruct

2) tornillogijacion motorreductoreitac

3) tuercas de fijacion rodillos y pifiones orugas
de fijacid con soporte orugasiamal);

4) tornillos fijacién cesta;
5) uniones hidraulicas;

6) soportes flexibles motor térmico
7) tornillos de fijacion plato giratorio.

PAR DE TORSION TORNILLOS
(rosca métrica, paso normal)

Clase 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Diametro kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 5.5 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2Engrase

El engrase de todos los puntos de articulacion prg
engrasador (@redisposicion panel de control
engrasador) debe ser efectuado al menos una vez ¢

Se aconseja lubricar al manasvez al meson la ayud
de una espétula o de una brocha la extensién teles(

Acuérdese de engrasar, ademaspulo®s detallad
arriba:

después del lavado de la maquina;
antes del uso de la maquina tras ur
periodo de inutilizacion;
después del uso en ambientes especic
hostiles (muy hamedos, muy polvorien
zonas costeras, etc.)

> >

>\

Engrasar todos lpgntos indicados en la figura de ¢
(asi como todos los puntos de articulacién proy
engrasador) con aceite tipo

ESSO BEACGHEP20 equivalente.

(KIT ACEITES BIODEGRADABLES OPCIONAL)
PANOLIN BIOGREASE 2

Fig. 24
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7.2.3Control nivel gustitucion aceite circuito hidraulico

Control después de las primeras 10 horas de t
sucesivamentma vez al mes nivel del depdsito por m
del tapdn transparefstmontrolado que el nivel sea visiblq
El control deberd efectuarse con @ boanpletamer
bajado y los estabilizadores completamente subidos.
Si es necesario, efectuar el llenado hasta alcanzar ¢
nivel previsto.

Sustituir completamente el aceite hidraulico con peric b o
menos bienal. S

Para efectuar el vaciadaejgosito:
A bajar completamente la plataforma y reto
extension telescépica y levantar los estabilizad
A apagar la maquina presionando el boton de
emergencia del puesto de mando del suelo.
A Colocar un recipiente debajo del Bpdituado
debajo del depdsito, y desenroscarlo.

Fig. 25

Utilizar exclusivamente los tipos de aceite y las cantidades que se indican en la siguiente tabla resumen.

ACEITE PARA INSTALACION HIDRAULICA
TIPO TIPO
MARCA 20°C  +79°C 30°C  +48°C CANTIDAD REQUERIDA
ACEITES SINTETICOS
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22
BP Energol SHF46| Energol SHF22 28 Litros
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS HIDROBAK 46 Hl HIDROBAK 22 H]
ACEITES BIODEGRADABIMSCIONAL
PANOLIN ] HLP SINTH E46| HLP SINTH E22

A No esparza el aceite en el ambiente una vez usado; respete las normas vigentes en el pais de

Los lubricantes, los aceites hidraulicelectodlitos y todos los productos detergentes han de manipularse con cuid
descargarse de forma segura respetando las normativas vigentes. El contacto prolongado con la piel puede cau
irritacion y dermatosis; lavese con agua y jabaguesajcon agua abundante. También es peligroso el contacto cor
0jos, sobre todo de los electrélitos; lavese con agua abundante y consulte al médico.
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7.2.3.1Aceite hidraulico biodegradable (Opcional)

A peticion del cliente, las maquinas furdii@nar con aceite hidraulico biodegradable compatible con el medio ambie
aceite biodegradable es un liquido hidraulico completamente sintético, sin cinc, no contaminante y de dia eficien
ésteres saturados, combinados con adipigomles. Las maquinas que funcionan con aceite biodegradable utiliza
mismos componentes que las maquinas estandar, pero es conveniente que se considere la utilizacion de dicho
desde la fabricacion.

En caso de necesidad de convemsi@teite hidraulico a base de aceites minerales a aceite biodegradable d
respetarse el procedimiento indicado a continuacion.

7.2.3.2Vaciado

Vaciar el aceite hidraulico caliente para el funcionamiento de toda la instalacion (depoésito delsreite, gitndros,
volumen).

7.2.3.3Filtros
Sustituir los insertos filtrantes. Usar filtros estandar de acuerdo con lo previsto por el fabricante.
7.2.3.4Lavado

Una vez vaciada completamente la maquina, volver a llenarla con la cantidad nomirdalrdg@ aceité c o fi b i o «
Poner en marcha la maquina y efectuar todos los movimientos de trabajo a bajo niumero de revoluciones durantt
minutos.

Vaciar el liquido del interior de la instalacion siguiendo las indicaciones del punto 7.2.3.

AtencionEs neesario evitar, durante todo el procedimiento de lavado, que el sistema hidraulico aspire aire.

7.2.3.5Llenado

Después del lavado, llenar el circuito hidraulico, efectuar las purgas y controlar el nivel.

Tener presente que el contacto del fluido con lasduddudicos puede provocar su hinchamiento.

Tener presente, ademas, que el contacto del fluido con la piel puede provocar enrojecimientos o irritaciones.
Asimismo, se recomienda utilizar Equipos de Proteccién Individual adecuados durantesefias ejpeyaicisrde
proteccion y guantes).

7.2.3.6Puesta en funcionamiento / control

El aceite fAbiod tiene un comportamiento regul ar;
intervalos prefijados segun lo indicadtraiacion:

INTERVALO DE CONTROL USO NORMAL USO INTENSO

1° CONTROL DESPUES DE 50 HORAS DE FUNCIONAMIE| 50 HORAS DE FUNCIONAMIE

2° CONTROL DESPUES DE 500 HORAS DE FUNCIONAMIH 250 HORAS DE FUNCIONAMIE

3° CONTROL DESPUES DE 1000 HORAS DE 500 HORAS DE FUNCIONAMIE
FUNGONAMIENTO

CONTROLES SUCESIVOS 1000 HORAS O 1 ANO DE | 500 HORAS O 1 ANO DE SER\
SERVICIO

De este modo, el estado del fluido ser4 monitorizado constantemente, permitiendo su utilizacion hasta que r
caracteristicas. Normalmente, si no existen agentes contaminantes, no se llega nunca a la sustitucion de todo ¢
s6lo a moderados rellenos.

Las muestras de aceite (al menos 500 ml) han de extraerse con el sistema a la temperatuata.de funcionam
Se recomienda utilizar recipientes limpios y nuevos.

Las muestras ser8n enviadas al proveedor de aceite
Para mayor informacion sobre donde enviar, ponerse en contacto con el distribuidor de la zona.
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Es obligatorio conservar copias delrimfe de andlisis en el registro de control.

7.2.3.7Mezcla

No se admiten las mezclas con otros aceite biodegradables.
La cuota residual de aceite mineral no ha de superar el 5% de la cantidad de llenado total, a condicionrde que el
sea aptpara el mismo uso.

7.2.3.8 Microfiltracion

Es necesario tener en cuenta, con ocasion de la conversibn en maquinas usadas, el elevado poder de disc
suciedad que posee el aceite biodegradable.

Es posible, después de una conversion, quastamal hidrulico se produzca una disolucién de depdésitos capaz
provocar averias. En casos extremos, el lavado de los alojamientos de las juntas puede ser la causa de pérdidas
Para evitar averias, asi como para excluir una influencenragatitadad del aceite, es aconsejable efectuar, desput
de la conversién, una filtracion del sistema hidraulico mediante una instalacion de microfiltracion.

7.2.3.%Eliminacion
El aceite biodegradable, como éster saturado, es apto para una reotiiézauica camo material
Este ofrece, pues, las mismas posibilidades de eliminacion / reutilizacion que el aceite usado de base mineral.

Dicho aceite puede ser incinerado, cuando la legislacion lo permite.
Es aconsejable el reciclaje del aceite efellzgaliminacion en vertedero o de la incineracion.

7.2.3.10. Relleno

El relleno de aceite debera efecSifgRE Y SOL6n el mismo producto.

Nota:El valor maximo de contaminacién de agua es de 0.1%.

& Durante la sustitucion orelleno no esparza aceite hidraulico en el ambiente.
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7.2.4 Sustitucion filtros hidraulicos

7.2.4.1Filtros de aspiracion

Todos los modelos estan dotados de filtros de aspiraci
figura de al lado) montados en el interior del depdsito, en
los tubosde aspiracion, que deberasustituidos al menos ¢
dos afias

Para efectuar la sustitucion de los filtros de aspiraciéon
dentro del depdsito es necesario (véase figura):
A apagar la maquina pulsando el boton de p
emergencia del puestondado desde el suelo;

A desenroscar la tapa del depésito;

A extraer la tapa del deposito;

A desenroscar el filtro del tubo rigickpilacidn y sustit
el filtro;

A para restaurar la condicion inicial, llevar a c:

operaciones anteriores de wmutoario.

Durante estas operaciones puede ser que parte del aceit
dicho caso limpie el aceite con trapos o hagalo fluir |

debajo un recipiente adecuado.

7.2.4.2Filtro de recuperacion

El filtro deetorno se encuentra embridado directamen
depésito y dispone de indicador visual de obstruccion.
funcionamiento normal, la aguja del indicador se encue
zona verde. Cuando la aguja se encuentra en la zon
necesario efeetr el cambio del cartucho de filtracién.

En cualquier caso es necesario efectuar el cambio del ¢
filtraciéral_menos cada dos afi®ara sustituir el cartuch
filtracion:

A Apagar la maquina pulsando el boton de ¢
emergencia de la unidadontrol desde el suelo.
Quitar la tapa del filtro.

Extraer el cartucho.
Insertar el cartucho nuevo colocando correctal
resorte de contraste, y volver a colocar la tapa.

> > >

Fig. 27

Durante estas operaciones puede ser que parte dalgacdiie dicho caso limpie el aceite con trapos o h

colocando debajo un recipiente adecuado.

A ESTA PROHIBIDO poner en marcha la maquina con la tapa del filtro sin apretar correctamente

Para lasustitucion de los filtros, utilice s6lo accesorios originales y dirijase exclusivamente a Nuestro

Asistencia Técnica.

El aceite recuperado no debe volver a ser utilizado, ni dispersado por el ambiente, sino eliminado de aq

normatia vigente.

Una vez sustituidos los filtros, controle el nivel del aceite hidraulico contenido en el depdsito.

bervicio

ruerdo ¢
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7.2.5Control nivel y sustitucion aceite reductores traccion

Se recomienda controlar el nivel debhoagieos una vi
al afioColoque la maquina de modo que se puedan
los dos taponeA y B) en la posicion representada
figura de al lado. Compruebe visualmente el nivel |
del tapérBj]. El control del nivel debe ser efectuadd
aceite caliente. 1ilel sera correcto cuando el cuer|
reductor esté lleno de aceite hasta el limite dB).t&p
nota que mas del 10% del volumen del lubrificante
rellenado, le aconsejamos verifique si existen e\
pérdidas de aceite en el grupanddacle tipos de ace
diversos, ya sea de la misma marca ya sea de
distintas entre si. En cualquier caso no mezcle
minerales con aceites sintéticos. El cambio de ac
efectuarse por primera vez trad0®0horas d
funcionamiento sycesivamente cada 2500 horas o
menos cada dos afios. Segun las condiciol
funcionamiento, estos periodos podran variar caso
En el momento del cambio, le aconsejamos re:
lavado interno del céarter con un liquido ad
aconsgdo por el fabricante del lubrificante. Para qu
no se deposite, el aceite deberd cambiarse con e
caliente.

Para efectuar el cambio del aceite es necesario desenrosday elotapandebajo un recipiente capaz dercahten
menos 2 litros. Vaciar por completo el cuerpo del reductor y volver a limpiarlo segun lo descrito con anterioride
luego hasta el limite del tBp6n

MARCA TIPO CANTIDAD
ACEITESINTETICOS

ESSO Compressor Oil LG 150
AGIP Blasia S 220

CASTROL Alpha SN 6 0,4 litro por reductor

P Telesia Oil 150

ACEITES BIODEGRADABIMSCIONAL

PANOLIN | Biogear 80W90

7.2.5.1Controles con respecto al uso del aceite biodegraslatd&co en reductores de traccion.

Controlar el nivel del aceite trimestralmente o cada 500 horas. En caso de necesidad llenar. En caso de que se
falta de mas del 10% de aceite en el reductor, se aconseja controlar eventuales pérdidas.

Efectuar el cambio de aceite en el reductor de rotacion después de las primeras 100 horas de funcionamiento y
6000 horas o 3 afios.

Segun las condiciones de funcionamiento, estos periodos podran variar caso por caso.

Al cambiar el aceite, se aconseja realizar un ciclo de lavado interno del carter.

El cambio de aceite debe efectuarse con el reductor caliente.

No se admiten mezclas de aceites diferentes (tanto biodegradables como minerales) aunque la marca es la mism

A Durante la sustitucion o el relleno no esparza aceite hidraulico en el ambiente.
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7.2.6 Regulacion de los juegos patines brafstopico

Verifigue cada afio el estado de desgaste de los p
deslizamiento del brazo telescopico.
El juego correcto entre patines y brazo ed den®,®r
caso de juego elevado apriete los patines del siguiel
A Quitar la clavija de blagie
A Atornillar el patthcon un destornillador de p
plana hasta obtener el juego mencionado arr
A Insertar la clavija de blodueo

o
1]
13

¥

g
f

Fig. 29

{ATENCION!
A DADA LA IMPORTANCIA DE ESTA OPERACION, SE ACORSFIAGEON SOLO POR PARTE
PERSONAL TECNICO ESPECIALIZADO.
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7.2.7 Control del estado de las orugas y de su tension

La duracion de las orugas de goma dependera del tipo de terreno sobre el que se emplee la maquina. La sust
orugas senmdecesaria en caso de que los grabados de la banda de rodadura alcancen una altura i¥if2nomo agual a :
cuando se evidencien cortes y/o desgarramientos.

Para una mayor duracion de las orugas habra que controlar su tensado al meno$ana c@ztialariel tensado de
las orugas:
1 levantar el chasis del suelo por medio del mando de estabilizacion;
I comprobar visualmente el juego asumido por las orugas;
1 en caso de que la holgura sea demasiado elevada, tensar las orugas bombeande ¢tipsaHBR@an
BEACON EP2 o equivalente) en la valvula corresgyndig¢atgue podra llegarse a través del orificio hendids
(B) mediante bombeador neumatico.

Fig. 30

CE DADA LA IMPORTANCIA DE EFTERACION, SE ACONSEJA SU EJECUCION SOLO POR F
PERSONAL TECNICO ESPECIALIZADO.
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7.2.8. Control funcionamiento y ajuste valvula general de seguridad

La valvula general de seguridad controla la
maxima general. Dicha valvula, por regla ger =
necesita ser regulada, ya que ésta es calibl @&
fabrica antes de la entrega de la maquina.

El calibrado del sistema sera necesario:

A en caso de sustitucion del bloque hidraulico.

A En caso de sustitucion solo de la valwi
seguridad.

Verificar surfaionamiento al menos una vez.al ai

Para controlar el funcionamiento de la val

seguridad:

A Insertar un mandmetro con escala maximi
menos hasta 250 bares en el correspo
acopl ami ent o A) Sitpada en ¢
bloquénidraulico de los movimientos;

A Efectuar una maniobra de subida desde el |
control desde el suelo insistir a final de carrer

Controlar el valor de presion detectado. El valor

aparece i ndicado en

t ®cni caso.

Pag calibrar la valvula de seguridad: 7
A Insertar un mandémetro con escala maxim: |
menos hasta 250 bares en el correspo
acopl ami ent o A) Sitpadal en ¢
bloque hidraulico de los movimientos;
Localizar la valvula general de segBjidad (
Destornillar la contratuerca de seguridad de |
de ajuste;
Efectuar una maniobra de subida desde el
control desde el suelo, insistiendo a final de ¢
Regular la valvula de seguridad, actuando
clavija de ajuste, de mageease obtenga el va
de presi-n indicado
t ®cni caso,;

Una vez ultimado el calibrado, bloquear la cl
ajuste por medio de la contratuerca de seguridac Fig. 31

> > >

ATENCION!
A DADA LA IMPORTANCIA DE ESTA OPERACION, SE ACONSEJA SU EJECUCION SOLO |
PERSONAL TECNICO ESPECIALIZADO.
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7.2.9Control eficiencia inclindmetro

iATENCION!
El inclindbmetro no suele requerir ajustes, salvo en casostitucion del mismo dispositivo. L
herramientas necesarias para la sustitucién y regulacion de dicho componente hacen
A operaciones deban ser efectuadas por personal especializado.

DADA LA IMPORTANCIA DE ESTA OPERACION, SE ACONSEJA SN SQECLRI® PARTE [
PERSONAL TECNICO ESPECIALIZADO.

El inclinobmetro no suele necesitar ajustes, ya
sido calibrado nuestros talleres antes de la en
la mAaquing
Dicho dispositivo controla la inclinacion del ch
este Ultimo poseena inclinacidon superior g
permitida:

A inhibe las elevaciones y la extension telescd

A sefiala, por medio de alarma sonora y luz te |

plataforma, la condiciébn de inestabilidad

apartado "Normas generales de utilizacion")|
A siguen siendo fuss las maniobras de bajad

retorno del brazo telescoépico y las rotacion
torreta. Todas a wuna velocidad re(
automaticamente.
El inclinbmetro controla la inclinacién con res
dos ejes (X;Y); en algunos modelos, que poseg
de estabilidad transversal y longitudinal idént
control es efectuado con respecto a un solo eje

Verificar su funcionamiento al menos una vez a

Para comprobar el funcionamiento del inclinémetro con redpegtudingggormalmente Eje X):
A poner debajo de los 2 estabilizadores delanteros o traserds1Douifagiase la tabla presentada a continuacion)
A espere 3 segundos (retraso de intervencion regulado en fabrica) a que se produzca eluertestigimoofie de |

peligro y de la alarma sonora de la plataforma.

A comprobar que los mandos de elevacion y extension telescépica estén inhibidos;
A si la plataforma esta subida, comprobar que estén disponibles los mandos de bajada y rotacioa de la ce!

velocidad reducida automaticamente.

Para comprobar el inclinometro con respecto al eje transversal (normalmente Eje Y):
A poner debajo de los 2 estabilizadores de la derecha o de la izquieBdA @ rogieSase la tabla presentada a

continuacion)

espere 3 segundos (retraso de intervencion regulado en fabrica) a que se produzca el encendido de la luz te

A

_ peligro y de la alarma sonora de la plataforma.

A comprobar que los mandos de elevacion y extension telescopieosstén inhib
A

si la plataforma esta subida, comprobar que estén disponibles los mandos de bajada y rotaciéon de la ce:

velocidad reducida automaticamente.

MODELOS
CUNAS R13 R17
A [mm] 26 26
B [mm] 26 26

ﬁ {ATENCION! Latturas de las cufias A y B se refieren a los valores de inclinacion maxima admit

se detalla en | a

tabl a

OCARACTERCSTI CAS TE(
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7.2.10.Control funcionamiento microinterruptores M1

Los brazos ddevacion son controlados por el microinterruptor M1A situado en la articulacién del ler brazo de el
proximidad del apoyo del 2° brazo de elevacion.

Verificar su funcionamiento al menos una vez al afio.

Las funciones del microinterruptor MBS s@uientes:

Con la plataforma fuera de la posicién de reposo (M1A accionado):

A si el chasis tiene una inclinacion superior a la inclinacion méaxima permitida queden inhibidos los n
subida/extension y traccion;

A quedan inhibidos los mandos dsthisilizadores y de la traslacion.

Si se produce | a p®rdida de contacto de uno de |

accionado:

A se enciende la alarma de peligro de la estabilidad en la caja de platafosnigtia por cable

A quedan inhibidas las subidas/extensiones;

A sélo estan disponibles las maniobras de retorno pero a velocidad reducida automéaticamente;

Con brazos bajados (microinterruptor M1A cerrado) y torreta en posicion central KiRdrcieterda)to

A esta encendida la luz testigo verde de indicacion torreta en el centro;

A quedan inhibidas las rotaciones de la torreta;

Aest8&n disponi bl es Igoispormatde d(otsr adsel d cai -nmo dya | € sdtaadb idlei zz

7.2.11 Control del funcionanm® del microinterruptor MRT
La posicién de la torreta giratoria es controlada por el microinterruptor MRT.

Verificar su funcionamiento al menos una vez al afo.

Con |l a torreta fuera de posici-n A00 el mi crointer
A Esta apagadaliz testigo verde de indicacion torreta en el centro;

A Si el brazo esta subido son posibles todos los movimientos;

ASi el brazo est8& bajado es guaporcaildi(tiirdacd alcos nman ks
Con | a t MdRTrcarrada): en A 00 (

A Esté encendida la luz testigo verde de indicacion torreta en el centro;

A Si el brazo estéa subido son posibles todos los movimientos;

A Si el brazo esta bajado quedan inhibidas las rotaciones de la torreta;

A Sielbrazoestabajadoestans poni bl es | os mdapdroadie d & rlas | mad alni da ke

7.2.12 Control del funcionamiento de los microinterruptoresNiZBA

M2A y M2B son los microinterruptores de final de carrera de rotacion de la torreta enCoanids sstétidastivados
permiten la rotacion de la torreta solamente en el sentido opuesto al que se ha producido la activacion del microir

Verificar su funcionamiento al menos una vez al afo.

7.2.13.Control del funcionamiento de los microinterrept&TP-ETP2STP3STP4
Los platos de apoyo de los estabilizadores son controlados por los microinteé3iipESERSTPA.

Verificar su funcionamiento al menos una vez al afo.

Con todos los platos apoyados en el terreno:

A todas las luces testigmes de indicacion posicion estabilizadores estan encendidas;

Al os mandos dguiapboacaliieo  aFr rdbhdcdenfiy estabilizaci - -n)
A en caso de no existir otras alarmas sera posible subir el brazo.
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Con ningun plato apoyado errehoe

A todas las luces testigo verdes de indicacion posicion estabilizadores estan apagadas;

Al os mandos de | a modalidad de fADesplazamiento pl a
Aest8&8n disponibles IGuisorcebiados de | a modalidad de i

Con uno o0 mas platos no apoyados en el terreno:

A las luces testigo verdes de indicacion posicion estabilizadores relativas a los platos subidos estan apagadas;

Al os mandos dguiapoacaliieo ( & I esahilzacidnd estnyinhibidos;

A si el brazo esta levantado quedan inhibidas las subidas y la extension telescopica; quedan disponibles las
rotacion de la torreta a una velocidad reducida autométicamente.

7.2.14 Control del funcionamientodelsiste de seguri dad de oOhombre mu
El pedal y el pulsador de hombre muerto de la plataforma sirven para habilitar los mandos de desplazamiento ¢
desde el panel de control de la plataforma. El operador puede optar por utilizar ebdsgpusitindsieémodo en

funcién de la posicion real del panel de control de la plataforma.

Verificar su funcionamiento al menos una vez al afo.

ﬁ /ATENCION! |
EN CASO DE QUE NO FUNCIONE CONTACTAR AL SERVICIO DE ASISTENCIA TE

7.2.14.1. Pedal de Oohombre muertobd

Para controlar la eficacia del PEDAL de hombre muerto:

Mover la palanca de mando de traccion adelante y atrds, en secuencia, SIN PRESIONAR EL PEDAL DI
MUERTO.
Comprobar la ausencia de movimientos de la maquina.

Mantenepulsado el pedal de hombre muerto durante mas de 10 segundos.
Siempre con el pedal presionado, desplazar la palanca de mando hacia adelante y atras en secuencia.
Comprobar la ausencia de movimientos de la maquina.

> > >

El funcionamiento del dispositivo sexét@@uando resulte imposible efectuar cualquier maniobra de la maquina, de
panel de control de la plataforma, sin haber presionado antes el pedal de hombre muerto. Si éste permanec
durante mas de 10 segundos sin efectuar una realuistboa, movimientos quedaran inhibidos; para poder volver a op
con la maquina, habra que soltar el pedal de hombre muerto y pulsarlo de nuevo.

El estado del interruptor es indicado por el led verde en plataforma:

A Luz verde encendida fija panel de control habilitado
A Luz verde encendida intermitente  panel de control deshabilitado

7.2.14.2. Pul sador de ohombre muertobd
Para controlar la eficacia del PULSADOR de hombre muerto:

Mover la palanca de mando de traccién adelante y atués)oim S8 PRESIONAR EL PULSADOR DE hombr
muerto.

Comprobar la ausencia de movimientos de la maquina.

Mantener pulsado el béton de hombre muerto durante mas de 3 segundos.

Mover la palanca de mando adelante y atras, en secuencia.

Comprobar la auseneambvimientos de la maquina.

> P
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El funcionamiento del dispositivo ser& correcto cuando resulte imposible efectuar cualquier maniobra de la maqt
panel de control de la plataforma, sin haber presionado y soltado antes el pulsador dSiHoemndic reakao mas

de 3 segundos sin efectuar una maniobra todos los movimientos quedaran inhibidos; para volver a operar co
habra que presionar y soltar el pulsador de hombre muerto.

El estado del interruptor es indicado por el led pk@ddorma:

A Luz verde encendida fija panel de control habilitado
A Luz verde encendida intermitente  panel de control deshabilitado
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7.3. Bateria de arranque

La bateria es un 6rgano de la maquina muy importante. Miacitaraarta en el tiempo es fundamental para aumentar ¢
vida, limitar los problemas, y reducir los costes de gestion de la maquina.

La bateria de arranque sirve para:
A Alimentar los circuitos de mando de la maquina.
A Arrancar el motor térmico.

iATENCION!
A No acercarse a la bateria con llamas libres. Posibilidad de deflagracion por la formacion
explosivos.
No efectuar conexiones eléctricas provisionales o anémalas.
Los bornes terminales deben estar bien apretados y sin incmetad.os cables deben tener las pé
aislantes en buen estado.
Mantener la bateria limgacay libre de oxidaciones utilizando pafios antiestaticos.
No apoyar sobre la bateria utensilios o cualquier otro objeto metalico.

7.3.1.Mantenimiento de la bateria de arranque

La bateria de arranque no requiere ningin mantenimiento especial:
A Mantener limpios los bornes eliminando el eventual 6xido formado;
A Comprobar que los bornes estén apretados correctamente.

Asistencia Técnica.
Para limitar la autodescarga de las baterias durante los periodos de inactividad, almacenar la
ambientes cotemperaturas inferiores a 30°C.

2 En caso de anomalias imputables a la bateria, evitar intervenir directamente y avisar al

7.3.2. Recarga de la bateria de arranque

Las baterias de arranque no necesitan ser recargadas. La recarga de la bateria es llevada a cabo:
A por el alternador del motor térmico durante su funcionamiento regular;
A por un cargadautomatico de bateria que se activa al encenderse la electrobomba monoféasica 230 V (Opcic

iATENCION!
A Controlar bien el estado de carga de la bateria de arranque.
La bateria se recarga automaticamente sélo con el térwbico o la electrobomba encendidos. [
encendidos los paneles de control durante largo tiempo con el motor apagado puede dar lug
bateria se descargue.
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7.3.3.Bloqueo de la bateria

Se puede quitar tension a la bateria desenganchang
(A). Sin clave no sera posible:

A Arrancar el motor térmico.

A Recargar la bateria

A Encender la electrobomba 220V

Para restablecer las condiciones iniciales, es neeg
insertar la llav&) (

7.3.4Cargador de bateria: indicacioraderias

El cargador automatico de bafgréa encuentra ubicadd
el chasis, al lado de la batgyj@(otegido por un carter.
En el cargador de bateria se halla un indicadoiQ)le L&
proporciona indicaciones respecto al funcionamiento
cargador de bateria. Durante el funcionamiento n
cargador de bateria el LED estd encendido con
pudiendo ser:

ROJO: fase inicial de carga;

AMARILLO: la carga de la bateria ha alcanzado el 80| |

VERDE: la carga de la baterdichazado el 100%.

Para acceder al cargador de bateria y al indic
funcionamiento es necesario quitar el carter.

El LED intermitente presente en el indicador del ca
bateria descrito en el apartado anterior sefiala qu
producido undugicion de alarma:

Fig.34

intermitente

Sefial Tipo de alarma Descripcioén del problema y solucién
VERDE Timeout Fase 1 de duracién superior a los m
intermitente consentidos (controlar la capacidad de la ba
ROJGAMARILL( Corriente Bateri Pérdida del control de la corriente de salids
intermitente i en la I6gica de control).
ROJOVERTE 3 ) Bgte_rla no conforme (controlarlla tension n¢
) : Tension Bateria pérdida del control de la tension de salida
intermitente . L
desconectada o averia en la Idgica de contr
ROJO
AMARILLO Térmico Sobretemperatura de los semiconductores
VERTE el funcionamiento del ventilador).

j {ATENCION!

Ante la presencia de una alarmaagjador de bateria deja de suministrar corriente.
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7.3.5Sustituciéon de la bateria

VAN
VA

A\

Sustituir las baterias viejas s6lo con modelos de idéntica tension, capacidad, dimensiones, y r
Las baterias deben estar aprobadas por el constructor.

No esparza las baterias en el ambiente después de la sustitucion; respete las normas vigente
de utilizacion.

DADA LA IMPORTANCIA DE ESTA OPERACION, SE ACONSEJA SU EJECUCION SOLO |
PERSONAL TEGCO ESPECIALIZADO.

LLAME AL SERVICIO DE ASISTENCIA TECNICA
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8. MARCAS Y CERTIFICACIONES

Los modelos de plataforma aérea autopropulsada descritos en el presente manual han sido objeto del examen C
con lo dispuesto por la Dire2®@&/42/CE. El instituto que ha realizado dicha certificacion es:

Eurofins Product Testing Italy Si77
Via Cuorgnég, 21
10156 Torinod TO (ltalia)

El examen realizado se hace visible por la aplicacion de la tarjeta repréigeméadanemésaica CE sobre la maquina y
por la declaracién de conformidad que acompafia al siguiente manual.
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9. PLACAS Y ADHESIVOS
CODIGOS ADHESIVOS ESTANDAR

CODIGO DESCRIPCION CANTIDAD
1 001.10.001 Placa avisos AIRO 1
2 001.10.024 Placa denatricula AIRO 1
3 001.10.031 Adhesivo gancho de remolque 4
4 001.10.076 Adhesivo peligro pies 8
5 001.10.088 Adhesivo portadocumentos 1
6 001.10.150 Adhesivo tipo de aceite "4&D-~NL-B-GPL 1
7 001.10.180 Adhesivo proximo control 1
8 001.10.260 Adhesivo prohibido pararse plataf. articuladas simb 2
9 010.10.010 Adhesivo banda amanidgra <150x300> 4
10 | 012.10.005 Adhesivo banda amanidgra <100x300> 8
11 | 035.10.007 Adhesivo enganche cinturones de seguridad 2
12 | 043.10.009 Adhesivo uso de mandos 1
13 | 043.10.013 Adhesivo estabiliz 2
14 | 043.10.014 Adhesivo estabiliz 2
15 | 043.10.015 Adhesivo estabiliz 2
16 | 043.10.016 Adhesivo estabiliz 2
17 | 059.10.001 Adhesivo emergenoianual R13/R17 1
18 | 059.10.004 Positivo mandos en plataforma 1
19 | 008.10.020 Adhesivo partes calientes triangulo 1
20 | 029.10.005 Adhesivo depdsito de combustible 1
21 | 024.10.018 Adhesivo nivel de potencia sonora 100 dB 1
22 | 001.10.173 Adhesivo AIRO amarillo precortado <300x140> 2
23 059.10.006 Adhesivo precortado R13 negro 2

059.10.007 Adhesivo precortado R17 negro 2
24 | 008.10.003 Adhesivo capacidad 200 kg 1
25* | 045.10.010 Adhesivo clavija linea eléctrica (opcional) 1*
26* | 001.10.021 Adhesivo simbolo de tierra (opcional) 1*
27* | 001.10.244 Adhesivo banda amaniigra para barra de entrada (opcig 3*

* opcionales

ARO
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10.REGISTRO DE CONTROL

El registro de control se expide al usuario de la plataforma de elcueesio tafe la Directiva Maquinas 2006/42/CE.
Este registro se considerara parte integrante de la maquina, por lo que deberd acompafiar a la misma durante

hasta su desguace final.

En el registro, podra anotar, de acuerdo con el esquesta [isgsiguientes acontecimientos relativos a la vida Util de

maquina:

A Inspecciones periddicas obligatorias a cargo del organismo dispuesto para el control (en Italia dicho organism

A.S.L. 0 ARPA).

A Inspecciones periddicas obligatoriasl marsrol de la estructura, el correcto funcionamiento de la maquina y d
sistemas de proteccidn y seguridad. Dichas inspecciones correran a cargo del encargado de la seguridad d

propietaria de la maquina y se realizaraftemrelziandicada

A Cambios de propiedad En Italia el comprador debe dar cuenta obligatoriamente al departamento INAIL com

instalacion de la maquina.

A Trabajos de mantenimiento extraordinario y sustituciones de elementos importantes de la maquina.

NOTA: En el registro de control sélo deberan registrarse los eventos con frecuencia anual. Para los eventos cc

semanal, mensual y semestral, sera suficiente el registro anual.
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL O
DISPUESTO

Fecha Observaciones Firma + Sello
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROL ESTRUCTURAL DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

Controlar la integridad de las barandillas; de los puntos de ang
arnés de seguridad, de cualquier escalera de acceso; estad
estructura de elevacion; herrumbre; estado de los heuméticos; f
de aceite; sistemas de sujecitinlos pernos de la estructura.

CONTROL VISUAL

FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

Controlar, sobre todo en los puntosadiulacién, que los tubos y los cable
DEFORMACIONES TUB| presenten defectos evidentes.

Y CABLES Operacion con periodicidad mensual. No es necesario indicar su e
mensualmente, sino al menos anualmente con ocasion de las otras oper

FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROL ESTRUCTURAL

DESCRIPCION DE I@BERACIONES A EFECTUAR

REGULACIONES VARIAS

Véase capitulo 7.2.1

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ENGRASE

Véase capitulo 7.2.2

otras operaciones.

Operacion con periodicidad mensual. No es necesario indi
ejecucion mensualmente, sino al menos anualmente con ocasio

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

| I
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROL FUNCIONAL

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

CONTROL NIVEL DE ACEITH
DEPOSITO HIDRAULICO

Véase capitulo 7.2.3

Operacion conperiodicidad mensual. No es necesario indicd
ejecucion mensualmente, sino al menos anualmente con ocasioj
otras operaciones.

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8°ANO

9° ANO

10° ANO

CONTROL NIVEL ACEITE

REDUCTORES TRACCION

Véase capitulo 7.2.5

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROL FUNCIONAL

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

CONTROL CALIBRADO VALVU
GENERAL DE SEGURIDAD

Véase capitulo 7.2.8

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3°ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

ESTADO DE LA BATERIA

Véase capitulo 7.3.

operaciones.

Operacion con periodicidad diaria. No es necesario indicar su ejj
diariamente, sino al menos anualmente con ocasitlasdetrag

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

| I
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROEUNCIONAL

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

REGULACIONES JUEGOS PAT
BRAZO TELESCOPICO

Véase capitulo 7.2.6

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

CONTROL DEL ESTAD

ORUGAS Y DE SU TENSION

O DE U

Véase capitulo 7.2.7

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

| I
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

CONTROL FUNCIONAL

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

SUSTITUCION TOTAL DEL AC

DEL DEPOSITO HIDRAULICO
LOS REDUCTORES TRACCI

1 Ver capitulos 7.2.3y 7.2.5

(BIENAL)
FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO
2° ANO
4° ANO
6° ANO
8° ANO
10° ANO

SUSTITUCION FILTROS

HIDRAULICOS Véase capitulo 7.2.4
( BIENAL)
FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO
2° ANO
4° ANO
6° ANO
8° ANO
10° ANO
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

COMPROBACION SISTEMA [

SEGURIDAD

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

CONTROL EFICIENCIA

INCLINOMETRO

Véase capitulo 7.2.9

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3°ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

CONTROL EFICIENCIA SISTEM capitulo caracteristicas técnicas, en velocidad mininraadaing

FRENADO

Descendiendo desde una rampa con inclinacion max. indicad

debera ser capaz de detenerse, al soltar la palanca de mand
espacio inferior de 0,3 m.

FECHA

OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

| I
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

COMPROBACION SISTEMA [

SEGURIDAD DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUARY

VERIFICACION DEL
FUNCIONAMIENTO
MICROINTERRUPTORES M1A,
M2A/M2B, STP1/2/3/4.

Ver capitulos 7.2.102.11, 7.2.12, 7.2.13.

FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

Véase capitulo 9. Controlar la legibilidad thej&ta de aluminio situaj
en la plataforma, que contiene resumidas las instrucciones prin
la existencia de los adhesivos de capacidad en la platafor
legibilidad; la legibilidad de los adhesivos de los puestos de man
plataforma y eal chasis.

CONTROL ADHESIVOS Y
TARJETAS.

FECHA OBSERVACIONES FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO
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INSPECCIONES PERIODICAS OBLIGATORIAS A CARGO DEL PH

COMPROBACION SISTEMA [

SEGURIDAD

DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUAR]

CONTROL DEL SISTEMA DR
HOMBRE MUERTO

Ver capitulo.2.14.

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10°ANO

CONTROL DISPOSITIVOS D DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES A EFECTUARI

EMERGENCIA

CONTROL DESCENSO MANUA
EMERGENCIA

Véase capitulo 5.6.

FECHA

OBSERVACIONES

FIRMA + SELLO

1° ANO

2° ANO

3° ANO

4° ANO

5° ANO

6° ANO

7° ANO

8° ANO

9° ANO

10° ANO

| I
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TRANSMISION DE PROPIEDAD

1° PROPIETARIO

EMPRESA FECHA |MODELO N° DE SERIE FECHA DE ENTREG

AIRO- Tigieffe S.r.l.

CAMBIOS SUCESIVOS DE PROPIEDAD

EMPRESA FECHA

Se certifica que, effideha citada arriba, las caracteristicas técnicas, dimensionales y funcionales de la maquina es
cumplen las previstas al comienzo y que eventuales variaciones han sido detalladas en este Registro.

EL VENDEDOR EL COMPRADOR

CAMBIOS SUCESIVOS DE PROPIEDAD

EMPRESA FECHA

Se certifica que, en la fecha citada arriba, las caracteristicas técnicas, dimensionales y funcionales dealamaquin:
cumplen las previstas al comienzo y que eventuales variagionésthlledas en este Registro.

EL VENDEDOR EL COMPRADOR
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CAMBIOS SUCESIVOS DE PROPIEDAD

EMPRESA FECHA

Se certifica que, en la fecha citada arriba, las caracteristicas técnicas, dimensionales y funcioredpediéckEdmaquin:
cumplen las previstas al comienzo y que eventuales variaciones han sido detalladas en este Registro.

EL VENDEDOR EL COMPRADOR

CAMBIOS SUCESIVOS DE PROPIEDAD

EMPRESA FECHA

Se certifica que, en la fecha citada arribaatdsristicas técnicas, dimensionales y funcionales de la maquina especi
cumplen las previstas al comienzo y que eventuales variaciones han sido detalladas en este Registro.

EL VENDEDOR EL COMPRADOR

CAMBIOS SUCESIVOSBOPIEDAD

EMPRESA FECHA

Se certifica que, en la fecha citada arriba, las caracteristicas técnicas, dimensionales y funcionales deatiamaquin:
cumplen las previstas al comienzo y que eventuales variaciones han sido defRdigida® en este

EL VENDEDOR EL COMPRADOR
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AVERIAS IMPORTANTES

FECHA DESCRIPCION AVERIA SOLUCION
REPUESTOS UTILIZADOS 2
CcODIGO CANTIDAD DESCRIPCION
ASISTENCIA ENCARGADO DE LA SEGURIDAD
FECHA DESCRIPCION AVERIA SOLUCION
REPUESTOS UTILIZADOS 2
CODIGO CANTIDAD DESCRIPCION
ASISTENCIA ENCARGADO DE LA SEGURIDAD
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AVERIAS IMPORTANTES

FECHA DESCRIPCION AVERIA SOLUCION
REPUESTOS UTILIZADOS <
CODIGO CANTIDAD DESCRIPCION
ASISTENCIA ENCARGADO DE LA SEGURIDAD
FECHA DESCRIPCION AVERIA SOLUCION
REPUESTOS UTILIZADOS <
cODIGO CANTIDAD DESCRIPCION
ASISTENCIA ENCARGADO DE LA SEGURIDAD
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11. ESQUEMA HIDRAULICO
R13S R13DC R1/7S R17DN° 059.07.086

EV1 REGULADOR PROPORCIONAL MOVIMIENTOS

EV2L ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE ORUGA IZQDA.
EV2R ELECTROVALVULA TRACCION ADELANTE ORUGA DCHA.
EV3L ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS ORUGA IZQDA.
EV3R ELECTROVALVULA TRACCION ATRAS ORUGA DCHA.
EV4 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO PRIMARIO

EV5 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO PRIMARIO

EV6 ELECTROVALVULA EXTENSION BRAZO TELESCOPICO
EV7 ELECTROVALVULA RETORNO BRAZO TELESCOPICO
EV12 ELECTROVALVULA ROTACION DCHA. TORRETA

EV13 ELECTROVALVULA ROTACION IZQDA. TORRETA

EV14 ELECTROVALVULA ELEVACION BRAZO SECUNDARIO
EV15 ELECTROVALVULA DESCENSO BRAZO SECUNDARIO
EV16 ELECTROVALVULA NIVELACION CESTA ADELANTE
EV17 ELECTROVALVULA NIVELACESNA ATRAS

EV18 ELECTROVALVULA ELEVACION PLUMIN

EV19 ELECTROVALVULA DESCENSO PLUMIN

EV23  ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR A

EV24  ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR A

EV25 ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR B

EV26 ELECTROVALVULA BESAABILIZADOR B

EV27 ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR C

EV28 ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR C

EV29 ELECTROVALVULA SUBE ESTABILIZADOR D

EV30 ELECTROVALVULA BAJA ESTABILIZADOR D

EV42 ELECTROVALVULA RETORNO ORUGAS (OPCIONAL)
EV43  ELECTROVALVULA SALIDA ORUGAS (OPCIONAL)

ME MOTOR ELECTRICO

M MOTOR DIESEL

1 DEPOSITO

2 TAPON DESCARGA ACEITE Y PURGA AIRE
3 FILTRO DE RETORNO

4 BLOQUE HIDRAULICO TRACCION

5 BOMBA DOBLE MOTOR GASOLINA

6 FILTRO DE ASPIRACION

7 KITELECTROBOMBA

8 BOMBA DOBLE MOTOR ELECTRICO

9 BOMBA MANUAL

10 TOMA MANOMETRO

11 BLOQUE HIDRAULICO MOVIMIENTOS

12 MOTORREDUCTOR TRACCION

1314  VALVULA OVEFENTRE

15 CILINDRO PLUMIN

16 CILINDRO BRAZO SECUNDARIO

17 MOTOR ROTACION TORRETA

18 CILINDRO BRAZO TELESCOPICO

19 CILINDRO BRAZO PRIMARIO

20 CILINDRO NIVELACION CESTA

21 CILINDRO ESTABILIZADOR

22 GRUPO INTEGRADO MANDO ESTABILIZADORES
23 CILINDRO EXTENSION ORUGAS (OPCIONAL)
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12. DIAGRAMA DE CONEXIONES ELECTRICAS

043.08.001

ARO

Uso ymantenimientoSerie R13 R17

Pag9s8




043.08.002

s o
" ARD e o
R R Gt
0 =

»

7
,
A

& b-
-.i‘;_“‘

i
1)
il
[}

{ )

0 G

|

Y A=

)y

CA1

CA2

CE

CR

ARO

Uso ymantenimientoSerie R13 R17

Pag99




Pag.100

Uso ymantenimientoSerie R13 R17

nl h._utmm FA 4 ULIEJe Jojeula}ly \Z -] Blyaijeq FA 4 9Jojeulal)e sule)ly 2

{-) Aiayjeg I {-) unieaq burjejoy [iF4 -] BLI34jeg 12 {-) oJejolin 0z

{-] Adajjeq oy -) bd 6l -] eliajjeg v -] bd 6l

{¢) 4131409 6¢ +) Od 3} 4] BlJayeg 6€ + d B}

{+] AJ944rg 8¢ ] 82W 1 +] el3eg 8¢ +) 8ZW )

{+) AJajjeq 13 +) YZW 9l 4] Bl4a4{eg 13 + YT 9l

/ 9€ +) LW gl / [ + Lt gl

/ (3 + N vl / [3 + AW [

Fi ¥E +] gl E / Ve +] fLW £l

/ £e +) YIN Z} ! [ +) VW Zh

7 23 {-) uosde(] 1 / 43 -] ugs3e]y 1!

7 L€ 1eubiS) GZW o0l / 1€ [21eubas) gZW [}

uoljejniqe dundadydald | 0F 1BUDMS) YZI 6 | edwodo.yja)3 aubizeyniqy | 0F {21BUDAS) YZi 6

JoJRIA[919204}29]9 FUATT | 62 (1=uhis] od 8 _[3Iojoul a0 jesaEde0i )y 62 {sjeufies) d ]

jeay-aud aujbuz 8z DEvBis] LHW i 9J0jol DPIRISLA 82 (e12ubBs| 1MW 1

d0480.433)a auibua X4 1eubIS) JLW 9 3Jojour doysou4313 4 {e1Ub35] W 9

JJejsoJjiag auibug 92 1eub|S} gLW [ 9J0}0U {JR450.4449]3 92 [S12UD3S) Gl g

ULIB|E AJ353J YBNy 73 eubis) YiW t | sjuemqued sy awieny | 6z {3jeubas) yiw v

2}2}%8} "SIIINS IR Y | ¥Z {+) UoS2E(] € | ejejsay asiuns swiey | #Z |*] uosae)) 3

uLieje J2)) Je EZ | Ju4s-yeunw dundouyasia | 2 BLIE DJ4]1f AUR))Y EZ | “pa4s-Jounw edwadaayyana | 2

weie 34nssaud |jp 44 {*) uoameq ulejoy ] ojo aunissaud sweny | 22 {+) ouEyoaIn )
(Auenxne pue uonejuswife) Zvo (LelIsne @ auoizejuawie) Zyo

+} ZZA3 r +] ZZA3 Iz I*] ZZA3 f43 +) ZZA3 12

+1ZAT 13 A 1ZA3 02 +] 1ZA3 v +] 1ZA3 0z

+H 6LAT or +] 6LAT 6l +] 61A3 oy +) 61A3 6l

+ 8LAT 6E *] SLA3 8l +] SLAT 6E +) BLAZ 8l

+} LLA3 8¢ *+] LLA3 1) +] LLAZ 8t +] LIA3 il

+) A3 L€ +] 9LA3 9} +] 9LAT LE +] 9LA3 9}

() AT 9g 4] SLAZ ¢l +] SLAZ 9g +] SLAZ gl

+) 91A3 3 +) 41A3 vl +) 91A3 [ + 91A3 [

+ 1A [3 *) £1A3 El +] £1A3 [3 +] ELAT £l

+ ZLA3 EE +] ZLAT 4] +] ZLA3 EE +) ZLA3 [4)

+) LA 43 +) LA b +) LA 43 +} LA 15

-] 9A3 L€ +) BA3 0l -} A3 L€ +} DA3 [T}

-] SA3 0¢ +) SA3 6 -) 5A3 0¢ +} 5A3 6

-] $A3 62 MELY! B -] $A3 62 +) YA3 B

/ 8z / / 82 / L

/ 14 ! / 14 / 9

-] XS ANIA3 [H +] XS ANIAG g -} XS ANIAG [H4 +) XS ANIAT g

-] XU ANIAI 114 +) X0 ANIAI 14 -} X0 ANIAZ b14 +) X0 ANIAT 14

-] XS dA3 23 +) XS dA3 3 -1 XS dA3 24 +} XS dA3 3

=) XU dA3 X4 +) X4 dA3 4 =) X0 dA3 EC +i X0 dA3 4

(-1 1A3 44 {+)11A3 | (-1 1A3 44 + LA |

(8AjeA uopjoauL02) |YD

(ajoAjeA ojuaweba||o9) Ly 9




/ fd 4 {*} 1d1S 14 / 44 (] 1d1S ¥4
/ 14 / 14 ! 14 / 114
/ 1] ! 6 / or / 6l
/ 6E / 8l / 6E / 8l
Fd 8¢ / il / 8¢ / 4
/ L€ [*] 0EA3 9l / LE {*] 0EA3 91
=X HILIWONITINI 9 [*] 62A3 gl =X OHLINONITINI 9 {*) 62A3 gl
+X Y3LIAONITINI GE +] 82A3 145 +X OYLINONTINI gg +] 9ZA3 vl
=A H3LIAONITINI PE +] LTA £l =A OHLIWONTINI vE +) LZA3 £l
+A HILIHONITINI €€ 4] 9ZA3 (4} +A DHLIWONTINI g€ +] 9ZA3 4}
=1 DEAT [43 ¥ SZA 23 =] OEAT [43 +) GZA3 15
=) 6ZA3 13 () 9ZA3 0L -] 6ZA3 13 +| 92ZA3 0l
-) BZA3 0f [*] £2A3 6 -] 8ZA3 0f +) £ZA3 6
-} LTAT 62 {1eubiS} ¥d1S 8 -] LZA3 62 {F1eubas) 4d1S 8
-} 9ZA3 8z [1eubis) Ed1S z -] 9ZA3 8z ()eubas) €415 L
-} SZA3 X4 |RUDIS) Zd1S 9 -] SZA3 14 {1eUb3S) 7415 9
{-) #ZA3 92 [leubis) Ld1S g -} #ZA3 92 (212ubas) (d1S [
(-} EZA3 14 / 4 -] £2A3 Gz / |4
[*] %41S ¥e ! £ {*] Y418 |44 / £
+) EJLS £ ! [4 + EdLS £ / [4
+) 2d1S [44 / 3 +] 2d1S [44 / }
(Mnouo Jazijiqe)s) Yo (Lojezz||iqe)s 0}NaII) Y9
/ e {-) "wne 1133 pen‘y [ / $2 | (=) 0OLed Ip Ay 'uny | 71
f £ Teubis 1133 13 ! £ 3]]92 jeubag 1)
f [44 Jeubis 1133 0l ! 44 3]]93 ajeubag ol
/ ¥4 {AZL+} "UNe ]jo2 peo] 6 / 12 | (AZl+] 9314R2 |p 31132 "WYY | 6
/ [1}4 / 8 / 0z / 8
Vi 6l / i / 6} / 4
(+] puewwod wanyieyd | 81 | uvoyyng doys ousbuaw3 | § | (*} o4sad ul eJ3ljueS|Dg | 8] ezuafiJaws obung 9
f I} | uoyynq doys Auabiawy | G 7/ il ezmfJawa obung G
! 3 [} AlyeBau Uy 4 / ! [-) 91edjupd essey v
+ +] 911qi1sh}
! g asny wo.y __h_hcﬂ Apyseq £ / St ep u_._mautma LIS ) €
(1eubis) \epad uew pesq | #1 £ UDISSIWSE.L) Yelias Z {ajeubas) ‘4’ S1epad vl | g 2)esas auoissiwgel | Z
{+) 1epad uBW peag £l ¥ UnISSIWsel) |BLIRS 3 [*] ‘d'fi a1epad €l | ¥ SRIISS Sunissiwses) L
(3ndyno-indul xoq jo1u09) 39 (puewo? "Jeas ajasnjissalbul) 39

Conector CE: 9,10,11y 12 libres
CE connector: 9,10,11 and 12 free.
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