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Datum letzte Anderung

Beschreibung letzte Anderung

2019-12 o Erste Ausgabe.
o Betriebsdiagramm mit Winkelausschlag des Korbarms aktualisiert.
2020-09 o  Wert der AuRenmalie berichtigt.
e Hydraulik- und Schaltplan aktualisiert.
2021-01 o Zwecks Einflihnrung des neuen Modells A18 JRTE PLUS aktualisiert.
2021-06 o Zwecks Einflhrung der optionalen 8°-Stabilittsprifung des Neigungsmessers
aktualisiert.
o  Funktion der Notdifferenzialsperre hinzugefiigt -  5.1.1.1.
2021-11 e Bild fir neues AIRO SENTINEL System hinzugeftgt - ] 5.1.5.
e Wert der maximale Dieselmotorleistung des A18 JRTD PLUS berichtigt.
¢ Informationen zu Motordl, Hydraulikélen und Schmierfetten aktualisiert.
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Die Firma Tigieffe bedankt sich fiir den Erwerb eines Produktes ihrer Palette und bittet Sie, vorliegendes Handbuch zu lesen.
Sie werden darin alle nétigen Informationen zur ordnungsgeméafRen Verwendung der gekauften Maschine finden. Der Nutzer
muss die enthaltenen Anweisungen und alle Teile aufmerksam lesen. Ferner muss er das Handbuch so aufbewahren, dass
es keine Schaden erleidet. Zwecks Anderungen oder Verbesserungen der zugesandten Einheiten kann der Inhalt dieses
Handbuchs ohne Voranzeige und ohne weitere Verpflichtungen abgeandert werden. Die Reproduktion oder Ubersetzung
irgendwelcher Teile dieses Handbuchs ist ohne vorherige, schriftliche Genehmigung des Eigentlimers verboten.
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1. EINLEITUNG

Die vorliegende Betriebs- und Wartungsanleitung gilt allgemein und bezieht sich auf die ganze Palette der auf dem Titelblatt
angeflihrten Maschinen. Deshalb kann die Beschreibung der Bauteile und Steuerungs- und Sicherheitssysteme Teile
betreffen, die an Ihrer Maschine nicht vorhanden sind, weil sie auf Wunsch geliefert werden oder nicht verfigbar sind. Um
stets der technischen Entwicklung zu folgen, behalt sich die Firma AIRO-Tigieffe s.r.l. das Recht vor, jederzeit Anderungen
am Produkt und/oder der Gebrauchsanweisung vorzunehmen, ohne zur Aktualisierung der bereits zugesandten Einheiten
verpflichtet zu sein.

1.1. Rechtsvorschriften

1.1.1. Empfang der Maschine

Innerhalb der EU (Europaischen Union) bekommen Sie die Maschine mit:

= Gebrauchsanweisung in der Sprache lhres Landes.
An der Maschine angebrachtem CE-Zeichen.
CE-Konformitatserklarung.
Garantieschein.

Erklarung der erfolgten internen Abnahme.
Nur fiir Italien:

= Anleitung flr die Inbetriebsetzungsanzeige bei INAIL (=Nationales Arbeitsunfallversicherungsinstitut) und die

Beantragung der ersten periodischen Uberpriifung auf dem INAIL Portal.

Wir erinnem Sie daran, dass das Betriebshandbuch wesentlicher Bestandteil der Maschine ist und ein Exemplar davon
gemeinsam mit Kopien der Unterlagen zur Bescheinigung der erfolgten periodischen Uberpriifungen an Bord der Plattform in
dem vorgesehenen Behaltnis aufzubewahren sind. Wechselt der Eigentlimer, muss die Gebrauchsanweisung stets die
Maschine begleiten.

1.1.2. Inbetriebsetzungsanzeige, erste Uberpriifung, folgende periodische Uberpriifungen und
Eigentumswechsel

Die rechtlichen Verpflichtungen des Maschineneigentimers sind je nach Land, in dem die Maschine in Betrieb gesetzt wird,
anders. Deshalb empfehlen wir Ihnen, sich bei den Arbeitssicherheitsbehdrden zu informieren. Zur besseren Registrierung
der Unterlagen und Aufzeichnung der Anderungs-/Servicearbeiten ist am Ende des Handbuchs ein “Kontrollregister’
vorgesehen.

1.1.2.1. Inbetriebsetzungsanzeige und erste Uberpriifung

In ITALIEN ist der Besitzer der Hubarbeitsbiihne verpflichtet, bei der gebietszustéandigen INAIL die Inbetriebsetzung der
Maschine zu melden und diese den obligatorischen periodische Inspektionen zu unterziehen. Die erste dieser Uberpriifungen
wird vom italienischen Nationalen Institut fiir die Versicherung gegen Arbeitsunfélle (INAIL) in der Frist von sechzig Tagen ab
dem Antrag durchgefiihrt. Nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf sich der Arbeitgeber an die LSB oder éffentliche
oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die nachfolgenden Uberpriifungen werden von den bereits oben
genannten Behdrden innerhalb von dreifig Tagen ab Antrag durchgeflihrt; nach vergeblichem Verstreichen dieser Frist darf
sich der Arbeitgeber an offentliche oder private Institutionen, die dazu befugt wurden, wenden. Die Uberpriifungen sind
zahlungspflichtig und die Kosten dafiir gehen zu Lasten des Arbeitgebers (Maschinenbesitzer). Die gebietszustéandigen
Uberwachungsorgane ASL/USL oder ARPA und INAIL kénnen sich zur Durchfiihrung der Uberpriifungen der Unterstiitzung
befahigter offentlicher oder privater Einrichtungen bedienen. Die befahigten privaten Einrichtungen erwerben den Rang von
Beauftragten des éffentlichen Dienstes und sind direkt der 6ffentlichen Struktur gegeniiber verantwortlich, die Inhaberin des
Amts ist.

Fir die Inbetriebsetzungsanzeige in Italien muss man sich auf dem INAIL Portal einloggen. Die Anweisungen, die gemeinsam
mit den anderen Unterlagen gelegentlich der Maschinenauslieferung tibergeben wurden, sowie die Informationen auf diesem
Portal befolgen.

Das Institut INAIL weist eine Zulassungsnummer zu und fiillt bei der ersten Uberprifung das sogenannte ,technische
Identifikationsdatenblatt® aus, wobei in diesem ausschlieBlich jene Daten angegeben werden, die von der bereits im Betrieb
befindlichen Maschine erfasst wurden bzw. sich aus dem Betriebshandbuch ableiten. Dieses Dokument stellt einen integralen
Bestandteil der Maschinendokumentation dar.
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1.1.2.2. Folgende periodische Uberpriifungen

Die jahrlichen Uberpriifungen sind obligatorisch. In Italien muss der Besitzer die periodischen L"Jberprg'_jfungen mindestens
zwanzig Tage vor dem j&hrlichen Fristablauf seit der vorherigen Uberpriifung beim gebietszustandigen Uberwachungsorgan
(ASL/USL oder ARPA oder befahigten 6ffentlichen oder privaten Einrichtungen) — per Einschreiben — beantragen.

ZU BEACHTEN: Falls eine Maschine, die nicht Uber die gliltige Kontrollunterlage verfligt, in ein Gebiet versetzt werden sollte,
das auferhalb der Zustandigkeit des Ublichen Uberwachungsorgans liegt, ist der Maschineninhaber verpflichtet, die jahrliche
Kontrolle bei dem Uberwachungsorgan zu beantragen, das fir das neue Gebiet, in dem die Maschine nun verwendet wird,
zustandig ist.

1.1.2.3. Eigentumswechsel in Italien

Im Falle des Eigentumswechsels (in Italien) ist der vorherige Eigentiimer der Hubarbeitsbilhne verpflichtet, das INAIL Portal
aufzurufen und mitzuteilen, dass er nicht mehr Uber die Maschine verfigt.

Der neue Eigentlimer muss die Zulassungsdaten der Hubarbeitsbiihne vom selben INAIL Portal abrufen, damit die Maschine
weiterhin den gesetzlich vorgeschriebenen, periodischen Inspektionen unterzogen werden kann.

Auf jeden Fall muss sich der neue Eigentimer vom vorherigen Besitzer die folgenden Unterlagen ausstellen lassen:

Vom Hersteller ausgestellte Konformitatserklarung.

Anzeige der vom vorherigen Besitzer vorgenommenen Inbetriebsetzung.

Letzter Ausgang der periodischen Uberpriifung

Betriebsanleitung.

1.1.3. Ausbildung, Information und Anlernung der Bediener

Der Arbeitgeber hat dafiir zu sorgen, dass die mit dem Gebrauch der Ausriistungen beauftragten Bediener eine angemessene
Sonderausbildung bekommen, die den zweckméaRigen und sicheren Gebrauch der fahrbare Hubarbeitsbiihne, auch in Bezug
auf Risiken, denen andere Personen ausgesetzt sein kénnen, erlaubt.

1.2. Vor der Lieferung durch den Hersteller durchgefiihrte Tests

Vor der Einflihrung auf dem Markt wird jede Hubarbeitsblihne folgenden Tests unterzogen:
= Bremstest.
= Uberlastest.
= Betriebstest.

1.3. Bestimmungszweck

Die in vorliegendem Handbuch beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbihne zum Anheben von Personen
und Material (Werkzeug und zu verarbeitendes Material) zur Durchfilhrung von Wartungs-, Installations-, Reinigungs-,
Lackierungs-, Ablackierungs-, Sandstrahl-, Schweiflarbeiten usw.
Die (je nach Modell unterschiedliche) zuldssige max. Tragfahigkeit (siehe “Technische Merkmale”) ist wie folgt aufgeteilt:

= Pro Person rechnet man eine Last von 80 kg.

=  Fir das Werkzeug 40 kg.

= Die Restlast stellt das zu verarbeitende Material dar.
Auf jeden Fall NIEMALS die im Abschnitt “Technische Merkmale” angegebene max. Tragfahigkeit Uberschreiten. Nur von der
Zutrittsposition (abgesenkte Plattform) aus diirfen Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Plattform geladen
werden. Es ist strikt verboten, Personen, Ausriistungen und Arbeitsmaterialien auf die Plattform zu laden, wenn sich diese
nicht in der Zutrittsposition befindet.
Alle Lasten missen innerhalb des Korbs abgestellt werden; es ist nicht zugelassen, an der Plattform oder der Hebestruktur
aufgehéngte Lasten anzuheben (auch wenn die Tragfahigkeit eingehalten wird).
Es ist verboten, grolflachige Tafeln zu beférdern, weil sie den Widerstand gegentiber dem Wind erhéhen und eine starke
Umkippgefahr verursachen.
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Die Arbeiter diirfen wahrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last aussetzen (die
Bediener an Bord dirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).

Eine Uberlastsicherung unterbricht den Maschinenbetrieb, falls die Last auf der Plattform circa 20% schwerer als die Nennlast
(siehe Kapitel “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) und die Plattform angehoben ist.

Die Maschine darf nicht direkt an Stellen eingesetzt werden, die dem StraRenverkehr vorbehalten sind. Wird in Zonen
gearbeitet, die fiir die Offentlichkeit zuganglich sind, den Maschinenarbeitsbereich stets mit zweckdienlichen Signalisierungen
abgrenzen.

Die Maschine nicht zum Schleppen von Wagen oder anderen Fahrzeugen verwenden.

Jeder Gebrauch der Maschine, der von demjenigen abweicht, fir den die Maschine bestimmt ist, muss nach ausdrcklicher
Anfrage des Benutzers schriftlich vom Hersteller genehmigt werden.

Die Maschine nicht fiir andere Zwecke als diejenigen, fiir die sie gebaut wurde, verwenden,
A ausgenommen, es wurde die diesbeziigliche Erlaubnis beim Hersteller beantragt und dieser hat sie
schriftlich erteilt.

1.3.1. Verlassen der angehobenen Plattform

Risiken, die durch das “Verlassen der angehobenen Plattform“ bedingt sind, wurden bei der Projektierung der
Hubarbeitsbiihnen nicht beriicksichtigt, weil die einzige in Betracht gezogene Zugangsstellung diejenige bei ganz abgesenkter
Plattform ist. Aus diesem Grund ist dieser Vorgang formell verboten.

Es gibt jedoch Ausnahmesituationen, bei denen der Bediener die Plattform aulerhalb der Zugangsstellung betreten oder
verlassen muss. Dieser Vorgang wird allgemein als “Verlassen der angehobenen Plattform” bezeichnet.

Die mit dem “Verlassen der angehobenen Plattform” verbundenen Risiken hangen nicht nur von den Merkmalen der fahrbare
Hubarbeitsbiihne ab; eine vom Arbeitgeber erstellte Gefdhrdungsbeurteilung kann diesen Sondereinsatz erlauben, wobei u.
a. Folgendes zu beriicksichtigen ist:
= Bedingungen des Arbeitsumfeldes.
= Striktes Verbot, die Hubarbeitsblhne als Verankerungsstelle fiir auBerhalb arbeitende Personen zu betrachten.
= Gebrauch der Maschine mit xx% ihrer Leistungen, um zu verhindern, dass sich die Zugangsstelle und der
Ausstiegsbereich aufgrund zusatzlicher, durch den spezifischen Vorgang erzeugte Kréfte oder Biegungen der
Struktur voneinander entfernen. Diesbeziiglich ein paar vorbeugende Versuche zur Definition dieser Begrenzungen
machen.
= Ein spezielles Evakuierungsverfahren fiir den Notfall vorsehen (zum Beispiel stets ein Bediener auf der Plattform
und ein anderer am Bodenbedienpult, wahrenddessen ein dritter Bediener die angehobene Plattform verlasst);
= Eine spezielle Ausbildung des beteiligten Personals vorsehen: Bediener und transportiertes Personal.
= Das Ausstiegsumfeld mit allen ndtigen Vorrichtungen ausstatten und die Sturzgefahr des Personals, das die
Plattform verl@sst / betritt vermeiden.

Obiges stellt keine formliche Genehmigung des Herstellers fir das “Verlassen bei angehobener Plattform” dar, mdchte aber
dem Arbeitgeber — der die volle Verantwortung dafir Ubernimmt — nitzliche Informationen zur Planung dieses
aufergewohnlichen Vorgangs erteilen.

1.4. Maschinenbeschreibung

Die in der vorliegenden Betriebs- und Wartungsanleitung beschriebene Maschine ist eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne,
bestehend aus:

= Angetriebenem Fahrgestell mit Radern.

= Hydraulisch drehbarem Turm.

= Durch Hydrozylinder angetriebenem Gelenkausleger (die Anzahl der Gelenke und Zylinder hangt vom

Maschinenmodell ab).

= Plattform (die max. Tragféahigkeit ist je nach Modell unterschiedlich — siehe Kapitel “Technische Merkmale”).
Das Fahrgestell verfigt Uber einen Antrieb, damit man mit der Maschine auch bei angehobener Plattform fahren kann (siehe
“Gebrauchsweise”). Die Maschine sind mit folgenden Fahr- und Lenkeigenschaften lieferbar:

= Vier Antriebsrader, wovon zwei lenkbar und zwei stationar sind.

= Vier lenkbare Antriebsrader.
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Ferner kann allen oben genannten Kombinationen als Sonderausstattung eine selbstsperrende Pendelachse hinzugefiigt
werden.
Alle Antriebsrader haben eine hydraulische Standbremse mit positiver Logik (beim Loslassen der Fahrsteuerungen greifen
die Bremsen automatisch ein).
Der Turm liegt auf einer am Fahrgestell befestigten Drehscheibe auf und Iasst sich anhand Schneckengetriebe um nicht-
kontinuierliche 355° um die mittlere Maschinenachse drehen.
Die Hebevorrichtung mit Gelenkausleger kann in drei Hauptstrukturen aufgeteilt werden:

= Die erste senkrecht verlaufende besteht aus einem "Doppelparallelogramm-System", das Gelenkausleger genannt

wird.
= Die zweite besteht aus einem Hebeausleger, der teleskopisch ist.
= Die dritte besteht aus einem Endausleger, der Jib-Ausleger oder Korbarm genannt wird (serienmaRig ist der Korbarm
stationar, als Option ist er - nur bei 800x1400 mm groRen Plattform - um insgesamt 130° drehbar).

Diese Hebestrukturen werden durch 4 doppelwirkende Hydrozylinder betatigt:

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Gelenkauslegers.

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Auslegers.

= Ein Zylinder zum Ausfahren/Einfahren des Teleskopauslegers.

= Ein Zylinder zur Ausdehnung des Korbarms.
Die Hydrozylinder zur Bewegung der Gelenkstruktur sind mit Over-center-Ventile ausgestattet, die direkt daran angeflanscht
sind. Dadurch kénnen die Arme auch im Falle eines plétzlichen Bruchs des Zufuhrschlauchs ihre Position beibehalten.
Die am Ende des Korbarms angebrachte Plattform lasst sich anhand eines ebenfalls mit AuBermittigkeitsventil versehenen
Antriebs um insgesamt 180° (90° nach rechts und 90° nach links) drehen und ist mit Gelandern und FuBleisten
vorschriftsmaRiger Hohe versehen (die Gelander sind > 1100 mm, die FuBleisten >150 mm hoch; beim Zugangsbereich sind
die FuBleisten >100 mm). Es ist eine mit Scharnier versehene Leiter zur Plattform vorhanden, die vom Bediener wahrend der
normalen Arbeit auf der Plattform hochgeklappt werden kann, um den Raumbedarf der Plattform zu begrenzen.
Die Plattform-Nivellierung ist automatisch und durch mechanische Zugstangen und zwei Zylinder im geschlossenen Kreis
gewahrleistet. Es ist auch die manuelle Berichtigung durch Betétigung der zutreffenden Bedienung vorgesehen, aber nur
wenn die Ausleger ganz abgesenkt sind (und die Korbarm-Neigung gegenlber der Waagrechtachse innerhalb +10° und —
70° liegt).
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1.5. Bedienpulte

Die Maschine hat zwei Bedienpulte:
= Auf der Plattform fiir den normalen Maschinengebrauch.
= Am Turm (bzw. am Boden) sind die Notbedienungen zum Einfahren der Plattform beim Bergen, der Notausschalter,
ein Schllssel-Wahlschalter zur Wahl des Bedienpults, Einschaltung der Maschine und Aktivierung des
Motorgenerators zum Laden der Batterie (nur Modell A18 JRTH) vorhanden.

1.6. Antrieb

Die Maschinen konnen folgende Antriebsarten haben:
= Dieselmotor (Modell A18 JRTD)
= Elektro-hydraulisches System, bestehend aus Akkus, die mit dem Ladegerat oder einem Dieselmotorgenerator
geladen werden konnen (Modell A18 JRTH)
= Elekiro-hydraulisches System, bestehend aus Akkus, die mit dem Ladegeréat geladen werden kénnen (Modell A18
JRTE).
Auf jeden Fall sind die Hydraulik sowie die Elektrik mit allen nétigen Schutzvorrichtungen versehen (siehe Schaltplan und
Hydraulikplan, die vorliegendem Handbuch beiliegen).

1.7. Lebensdauer der Maschine, Demontage und Abwrackung

In Anbetracht eines korrekten Gebrauchs und einer angemessenen Wartung ist die Maschine fiir eine Lebensdauer von 10
Jahren in normalem Arbeitsumfeld konzipiert. Innerhalb dieses Zeitraums ist eine Uberpriifung/Uberholung seitens der
Herstellerfirma erforderlich.

Im Falle des Abbruchs die geltenden Vorschriften des Landes befolgen, in dem dieser vorgenommen wird.

In Italien muss die Demontage / Abwrackung bei der zustandigen Gesundheitshehorde oder bei ARPA angezeigt werden.
Die Maschine besteht vornehmlich aus leicht erkennbaren Metallteilen (groBtenteils Stahl, Aluminium fiir die Hydraulikbldcke).
Es kann folglich behauptet werden, dass 90% der Maschine recyclebar sind.

Die europaischen, und von den Mitgliedsstaaten libernommenen, Richtlinien iiber den Umweltschutz

und die Abfallentsorgung sehen schwere Verwaltungs- und strafrechtliche Strafen vor, wenn sie
A unzulanglich eingehalten werden.

Im Falle der Demontage/Abwrackung muss man sich deshalb strikt an die laut geltender Vorschriften

auferlegten Regeln halten, vor allem was Materialien wie Hydraulikol und Batterien anbetrifft.
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1.8. ldentifizierung

Bei der Bestellung von Ersatzteilen oder Beantragung von Eingriffen bitte immer die Daten des Zulassungsschildes angeben.
Sollte das Schild nicht mehr vorhanden oder unlesbar sein (dasselbe gilt auch fir die anderen an der Maschine angebrachten
Schilder) muss es in kiirzester Zeit wieder angebracht werden. Damit man die Maschine auch ohne Schild identifizieren kann,
wurde die Maschinennummer am Fahrgestell eingepragt. Die folgende Abbildung zeigt, wo sich das Schild und die Einpragung
befinden. Es empfiehlt, sich diese Daten in folgenden Kastchen einzutragen.
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Abb. 1-1
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1.9. Lage der Hauptbauteile
Die Abbildung zeigt die Maschine und deren Bauteile.

1) Plattformbedienpult
2) Bodenbedienpult

3) Elektronische Steuergerate (alle  Modelle)
Ladegerat (A18 JRTE); Umrichter zur Steuerung

der Elektropumpe (A18 JRTE).
4) Hydraulikéltank.

5) Dieseltank (Modelle A18 JRTD und A18 JRTH)
6) Dieselmotor (A18 JRTD) oder
Dieselmotorgenerator  (A18 JRTH)  oder

Traktionsbatterie (A18 JRTE)

7) Elektropumpe (Modelle A18 JRTH und A18

JRTE)
8) Antriebspumpe (nur A18 JRTD)

9) Bewegungspumpe (Modelle A18 JRTH und A18

JRTE)
10) Antriebs-Hydraulikmotor (nur A18 JRTD)
11) Turmdrehungs-Hydraulikmotor

12) 230-V-Steckdose (Option STROMLEITUNG AUF

DER PLATTFORM).

13) Dosenlibelle (Option) zur Sichtkontrolle der

Nivellierung der Maschine
14) Gelenkausleger-Zylinder
15) Oberer Ausleger-Zylinder
16) Teleskopausleger-Zylinder
17) Master-Zylinder
18) Slave-Zylinder
19)

Starterbatterie/Steuerungen (Modelle A18 JRTD

und A18 JRTH)

Batterie (nur A18 JRTH)

Ladegerat (nur A18 JRTH)

Umrichter fUr Fahrsteuerung (nur A18 JRTH)

20
21
22
23

_ — ~— —

JRTH)
24) Vorderachse
25) Hinterachse
26) Schwingachse-Zylinder
27) Neigungsmesser
28)

Uberlastsicherung-Sensor auf der Plattform

(Ladesensor)
29) Drehscheibe

30) Stromleitungsstecker (Option fir A18 JRTD und

A18 JRTE, serienmalig bei A18 JRTH)

31) Versorgungsstecker Ladegerat (Modelle A18

JRTH und A18 JRTE)
32) Mikroschalter M1A
33) Mikroschalter M1B
34) Mikroschalter M1C
35) Mikroschalter M1E, M1F, M1G
36)

Einklemmschutz-System ,AIRO  SENTINEL®

(Option)

37) Antriebselektromotor (Modelle A18 JRTH und

A18 JRTE).

Umrichter fiir Elektropumpensteuerung (nur A18

Abb.1-2
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2. TECHNISCHE MERKMALE DER STANDARDMASCHINEN

ﬁ DIE AUF DEN FOLGENDEN SEITEN ANGEFUHRTEN PRODUKTSPEZIFIKATIONEN KONNEN OHNE

VORANZEIGE GEANDERT WERDEN

2.1. Modell A18 JRTD PLUS

A18 JRTD PLUS
Abmessungen: Metrisches System Imperiales System

Max. Arbeitshohe 18,5 m 60’ 8" ft
Max. Plattformhdhe 16,5 m 54'2" ft
Bodenfreiheit 400 mm 15,75” in
Max. seitliche Reichweite 9,8 m 30'2” ft
Max. seitlicher Uberhang 150 mm 59" in
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 355 ° 355 °
Plattformschwenkbereich 180 ° 180 °
Korbarmdrehung (Option) (6) 130 ° 130 °
Plattformhdhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit <3 m <910’ ft
Wenderadius innen - 4WS 2,1 m 6'11" ft
Wenderadius aufen - 4WS 38 m 126" ft
Wenderadius innen - 2WS 3,7 m 12'2" ft
Wenderadius auRen - 2WS 59 m 19'4” ft
Max. Tragfahigkeit (m) - In begrenztem Arbeitsbereich 400 kg 881,8 Ibs

Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 160 kg 352,7 Ibs
Xlax.l Tragféhigkeit (m) - Ohne Begrenzung des 300 kg 661.3 Ibs

rbeitshereichs

Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3

Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 60 kg 132,2 Ibs
Max. Fahrhéhe Max Max
Hdchstmale Plattform (5) 09x18 m 2'11"x 5 11" ft
Max. Hydraulikdruck 350 Bar 5076 psi
Héchstdruck Hubkreis proportionale Bewegungen 230 Bar 3336 psi
Héchstdruck Bewegungen ON/OFF 180 Bar 2611 psi
Reifenmale (4) @900 x 330 mm @354"x 13" in
Reifentyp (4) 36 x 14 - 20 36x14-20
Transportmalie 70x22;h=24 m | 22'12"x7°3"h=7"11" ft
Transportmalie bei geklapptem Korbarm 57x22;h=28 m 18'9"x 7' 3"h=9'2" ft
Maschinengewicht - leer - (1) 8530 kg 188056 Ibs

Stabilitatsgrenzen:

Langsneigung 5 ° 5 °

Erhéhte Langsneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Querneigung 5 ° 5 °

Erhdéhte Querneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Max. Windgeschwindigkeit (3) 12,5 m/s 27,96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 400 N 90 Ibf
Hdchstlast auf jedem Rad 3650 kg 8047 Ibs
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Leistungen:
Antriebsrader 4 4
Max. Fahrgeschwindigkeit S km/h 3,1 mph
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0,6 km/h 04 mph
Fassungsvermdgen Oltank 90 Liter 23,8 gal
Max. Steigungsvermdgen 40 % 40 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -15 °C 5 °F
Dieselantrieb YANMAR (STUFE V - TIER4F)
Dieselmotortyp 3TNV8BOF 3TNV8OF
Max. Motorleistung 17,8 kW 239 hp
Eingestellte Leistung 17,8 kW 23,9 hp
Anlassbatterie 12/135 VIAh | 12/132 | V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Batterie 7 Liter 1,85 gal
Fassungsvermdgen Dieseltank 70 Liter 18,5 gal
12VGs-Notelektropumpe
Leistung Elektropumpe NA kW NA hp
Max. Stromaufnahme NA A NA A

(1) In einigen Fallen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine
einzuhalten.

(2) me =m - (nx 80).

(3) Windgeschwindigkeiten groBer oder gleich 12,5 m/s kennzeichnen Maschinen, die auch im Freien arbeiten kénnen.
Windgeschwindigkeiten gleich 0 m/s kennzeichnen Maschinen, die NUR FUR DRINNEN sind.

(4) Standard: Rader fiir unebene Béden “SOLID AIR” aus schwarzem Gummi. Option: Rader fiir unebene Béden “SOLID AIR” aus nicht
markierendem Gummi.

(5) Standard: Plattform aus Stahl 900x1800 mm. Option: groRere Plattform aus Stahl 900x2400 mm. Option: kleinere Plattform aus Stahl
800x1400 mm.

(6) Nur bei kleinerer Plattform 800x1400 mm erhaltliche Option.

(7) Option nur mit festem Korbarm verfligbar; maximale statische Quer- und L&ngsneigung bei eingefahrenem Teleskopausleger: 8°
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2.2. Modell A18 JRTH PLUS

A18 JRTH PLUS

Abmessungen: Metrisches System Imperiales System
Max. Arbeitshdhe 18,5 m 60’ 8" ft
Max. Plattformhohe 16,5 m 54'2" ft
Bodenfreiheit 400 mm 15,75” in
Max. seitliche Reichweite 9,8 m 302" ft
Max. seitlicher Uberhang 150 mm 59" in
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 355 ° 3556 °
Plattformschwenkbereich 180 ° 180 °
Korbarmdrehung (Option) (6) 130 ° 130 °
Plattformhdhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit <3 m <910’ ft
Wenderadius innen - 4WS 21 m 6'11" ft
Wenderadius auRen - 4WS 3,8 m 12'6” ft
Wenderadius innen - 2WS 3,7 m 12'2" ft
Wenderadius aufen - 2WS 59 m 194" ft
Max. Tragfahigkeit (m) - In begrenztem Arbeitsbereich 400 kg 881,8 Ibs
Hdchstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 160 kg 352,7 Ibs
Xlax.l Tragfahlgkelt (m) Ohne Begrenzung des 300 kg 61,3 Ibs
rbeitshereichs
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 60 kg 132,2 Ibs
Max. Fahrhdhe Max Max
Hochstmalie Plattform (5) 09x1,8 m 2'11"x 5 11" ft
Hochstdruck Hubkreis proportionale Bewegungen 230 Bar 3336 psi
Héchstdruck Bewegungen ON/OFF 180 Bar 2611 psi
Reifenmale (4) @900 x 330 mm ?354"x 13" in
Reifentyp (4) 36 x 14 - 20 36x14-20
Transportmalie 70x22;h=24 m | 22'12"x7°3"h=7"11" ft
Transportmalie bei geklapptem Korbarm 57x22,h=28 m 18'9"x7'3"h=92" ft
Maschinengewicht - leer - (1) 8930 kg 19687 Ibs
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 5 ° 5 °
Erhéhte Léngsneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Querneigung 5 ° 5 °
Erhéhte Querneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Max. Windgeschwindigkeit (3) 12,5 m/s 27,96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 400 N 90 Ibf
Hochstlast auf jedem Rad 3700 kg 8157 Ibs
Leistungen:
Antriebsrader 4 4
Max. Fahrgeschwindigkeit 5 km/h 3,1 mph
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0,6 km/h 0,4 mph
Fassungsvermdgen Oltank 90 Liter 23,8 gal
Max. Steigungsvermdgen 40 % 40 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -15 °C 5 °F

AIRO
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Batterieantrieb - LITHIUMTECHNOLOGIE
Spannung und Leistung Standardbatterie 48 /300 VIAh | 48/300 | V/Ah
Gewicht Standardbatterie 240 kg 529 Ibs
Einphasenladegeréat (HF) - STANDARD 48 /50 VIA 48/50 V/A
Netzspannung Ladegeratversorgung - einphasig 95-265 VAC | 95-265 VAC
Versorgungsfrequenz 50-60 Hz 50-60 Hz
Max. Stromaufnahme Ladegeréat 15 A 15 A
Wahrend der Ladung abgegebener Hochststrom 50 A 50 A
Max. installierte Leistung 17,5 kW 23,5 hp
Leistung Ws-Elektropumpe 9 kW 12 hp
Max. Stromaufnahme 210 A 210 A
Leistung Ws-Antriebsmotor 8,5 kW 11,4 hp
Max. Stromaufnahme 600 A 600 A
Motorgenerator YANMAR (STUFE V - TIER4F) 3TNVT74F 3TNV74F
Max. Motorleistung 14,2 kW 19 hp
Eingestellte Leistung 14,2 kW 19 hp
Drehzahl 3000 U/min 3000 pm
Leistung Stromgenerator 10 kVA 10 kVA
Anlassbatterie 12/135 VIAh | 12/135 V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Batterie 7 Liter 1,85 gal
Fassungsvermdgen Dieseltank 70 Liter 18,5 gal
Ladesystem SUPERCHARGER (HF) - OPTION
Wahrend der Ladung abgegebener Hochststrom 100 A 100 A
Batterieantrieb - AGM TECHNOLOGIE
Spannung und Leistung Standardbatterie 48 / 340 VIAh | 48/340 V/Ah
Gewicht Standardbatterie 8 x 57 kg 8x126 Ibs
Einphasenladegerat (HF) 48 /50 VIA 48/50 V/A
Netzspannung Ladegerétversorgung - einphasig 95-265 VAC | 95-265 VAC
Versorgungsfrequenz 50-60 Hz 50-60 Hz
Max. Stromaufnahme Ladegerét 15 A 15 A
Wahrend der Ladung abgegebener Héchststrom 50 A 50 A
Max. installierte Leistung 17,5 kW 23,5 hp
Leistung Ws-Elektropumpe 9 kW 12 hp
Max. Stromaufnahme 210 A 210 A
Leistung Ws-Antriebsmotor 8,5 kW 11,4 hp
Max. Stromaufnahme 600 A 600 A
Motorgenerator YANMAR (STUFE V - TIER4F) 3TNV-74 3TNV-74
Max. Motorleistung 14,2 kW 19 hp
Eingestellte Leistung 14,2 kW 19 hp
Drehzahl 3000 U/min 3000 pm
Leistung Stromgenerator 10 kVA 10 kVA
Anlassbatterie 12/135 VIAh | 12/135 | V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Batterie 7 Liter 1,85 gal
Fassungsvermdgen Dieseltank 70 Liter 18,5 gal
12VGs-Notelektropumpe
Leistung NA kW NA hp
Max. Stromaufnahme NA A NA A
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(1) In einigen Fallen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine
einzuhalten.

(2) me=m-(nx380).

(3) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten konnen. Windgeschwindigkeiten
gleich 0 m/s stehen fiir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(4) Standard: Rader flr unebene Boden “SOLID AIR” aus nicht markierendem Gummi. Option: Rader fiir unebene Béden “SOLID AIR”
aus schwarzem Gummi.

(5) Standard: Plattform aus Stahl 900x1800 mm. Option: gréRere Plattform aus Stahl 900x2400 mm. Option: kleinere Plattform aus Stahl
800x1400 mm.

(6) Nur bei kleinerer Plattform 800x1400 mm erhaltliche Option.

(7) Option nur mit festem Korbarm verfligbar; maximale statische Quer- und Langsneigung bei eingefahrenem Teleskopausleger: 8°
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2.3. Modell A18 JRTE PLUS

A18 JRTE PLUS

Abmessungen: Metrisches System Imperiales System
Max. Arbeitshdhe 18,5 m 60’ 8" ft
Max. Plattformhohe 16,5 m 54'2" ft
Bodenfreiheit 400 mm 15,75” in
Max. seitliche Reichweite 9,8 m 302" ft
Max. seitlicher Uberhang 150 mm 59" in
Turmdrehung (nicht kontinuierlich) 355 ° 3556 °
Plattformschwenkbereich 180 ° 180 °
Korbarmdrehung (Option) (6) 130 ° 130 °
Plattformhéhe Einschaltung der Sicherheitsgeschwindigkeit <3 m <910’ ft
Wenderadius innen - 4WS 21 m 6'11" ft
Wenderadius auRen - 4WS 3,8 m 12'6” ft
Wenderadius innen - 2WS 3,7 m 12'2" ft
Wenderadius aufen - 2WS 59 m 19'4” ft
Max. Tragfahigkeit (m) - In begrenztem Arbeitsbereich 400 kg 881,8 Ibs
Héchstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 160 kg 352,7 Ibs
k/lax.. Tragfahlgkelt (m) - Ohne Begrenzung des 300 kg 61,3 Ibs
rbeitsbereichs
Hochstzahl von Personen auf der Plattform (n) 3 3
Gewicht Werkzeug und Materialien (me) (2) 60 kg 132,2 Ibs
Max. Fahrhohe Max Max
Hochstmalie Plattform (5) 09x1,8 m 2'11"x 5 11" ft
Hochstdruck Hubkreis proportionale Bewegungen 230 Bar 3336 psi
Hochstdruck Bewegungen ON/OFF 180 Bar 2611 psi
Reifenmale (4) @900 x 330 mm ?354"x 13" in
Reifentyp (4) 36 x 14 - 20 36x14-20
Transportmalie 70x22;h=24 m | 22'12"x7'3"h=711" | #
Transportmalde bei geklapptem Korbarm 57x22,h=28 m 18'9"x73"h=92" ft
Maschinengewicht - leer - (1) 8950 kg 19730 Ibs
Stabilitatsgrenzen:
Langsneigung 5 ° 5 °
Erhdhte Léngsneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Querneigung 5 ° 5 °
Erhdhte Querneigung (Option) (7) 8 ° 8 °
Max. Windgeschwindigkeit (3) 12,5 m/s 27,96 mph
Max. manuelle Seitenkraft 400 N 90 Ibf
Hochstlast auf jedem Rad 3700 kg 8157 Ibs
Leistungen:
Antriebsrader 4 4
Max. Fahrgeschwindigkeit 5 km/h 3,1 mph
Sicherheitsfahrgeschwindigkeit 0,6 km/h 0,4 mph
Fassungsvermdgen Oltank 90 Liter 23,8 gal
Max. Steigungsvermdgen 40 % 40 %
Max. Betriebstemperatur +50 °C 122 °F
Min. Betriebstemperatur -15 °C 5 °F
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Versorgung durch BLEI-SAURE-Batterie
Spannung und Leistung Standardbatterie - Fahrbatterie 48 /460 VIAh | 48/460 | V/Ah
Elektrolyt-Gesamtmenge Standardbatterie 115 Liter 30,4 gal
Gewicht Standardbatterie 680 kg 1500 Ibs
Einphasenladegeréat (HF) - STANDARD 48 /50 VIA 48/50 V/A
Netzspannung Ladegeratversorgung - einphasig 95-265 VAC | 95265 VAC
Versorgungsfrequenz 50-60 Hz 50-60 Hz
Max. Stromaufnahme Ladegerat 15 A 15 A
Wahrend der Ladung abgegebener Hochststrom 50 A 50 A
Max. installierte Leistung 17,5 kW 235 hp
Leistung Ws-Elektropumpe 9 kW 12 hp
Max. Stromaufnahme 210 A 210 A
Leistung Ws-Antriebsmotor 8,5 kW 11,4 hp
Max. Stromaufnahme 600 A 600 A

(1) In einigen Féllen kdnnen andere Grenzen vorgesehen sein. Es wird nahegelegt, die Angaben auf dem Typenschild an der Maschine
einzuhalten.

(2) me =m-(nx80).

(3) Windgeschwindigkeiten gleich 12,5 m/s oder mehr stehen fiir Maschinen, die auch im Freien arbeiten kdnnen. Windgeschwindigkeiten
gleich 0 m/s stehen fiir Maschinen, die NUR DRINNEN VERWENDET WERDEN DURFEN.

(4) Standard: Rader flir unebene Boden “SOLID AIR” aus nicht markierendem Gummi. Option: Ré&der fir unebene Boden “SOLID AIR”
aus schwarzem Gummi.

(5) Standard: Plattform aus Stahl 900x1800 mm. Option: gréRere Plattform aus Stahl 900x2400 mm. Option: kleinere Plattform aus Stahl
800x1400 mm.

(6) Nur bei kleinerer Plattform 800x1400 mm erhaltliche Option.

(7) Option nur mit festem Korbarm verfligbar; maximale statische Quer- und Langsneigung bei eingefahrenem Teleskopausleger: 8°
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A18 JRTD - JRTH - JRTE
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2.4. Schwingungen und Gerausch

Unter Bedingungen, die fiir die ungUnstigsten gehalten werden, wurden Versuche hinsichtlich des Larms durchgefiihrt, um
dessen Auswirkung auf den Bediener zu erwdgen. Die garantierte, gewichtete Schallleistung (A) gemal der Richtlinie
2005/88/EG betragt 104 dB(A); der Schalldruckpegel am Bedienerplatz auf der Plattform betragt 76,5 dB(A).

Hinsichtlich der Schwingungen wurde angenommen, dass unter normalen Betriebsbedingungen:
= Der Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der die oberen Gliedmalen ausgesetzt sind, ist bei jedem der
Modelle, auf das sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 2,5 m/Sek>.
= Der gewichtete Mittelquadratwert der Beschleunigungsfrequenz, der der Kdrper ausgesetzt ist, ist bei jedem der
Modelle, auf das sich diese Betriebs- und Wartungsanleitung bezieht, geringer als 0,5 m/Sek?.
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3. SICHERHEITSHINWEISE

3.1.  Personliche Schutzausriistungen (PSA)

Stets die laut geltender Vorschriften flr Hygiene und Arbeitssicherheit vorgeschriebenen personlichen Schutzausristungen
tragen (insbesondere ist die Verwendung des Helms, der Sicherheitsgurte und der Sicherheitsschuhe OBLIGATORISCH).
Die Wahl der in Bezug auf die zu verrichtende Tatigkeit am besten geeigneten persénlichen Schutzausristungen obliegt dem
Bediener oder dem Sicherheitsbeauftragten. Deren korrekte Verwendung und Wartung aus den Anleitungen entnehmen, die
mit diesen Ausristungen geliefert werden. Der Gebrauch des Sicherheitsgurts wird nicht auf allen fahrbaren
Hubarbeitsbiihnen als obligatorisch betrachtet, mit Ausnahme in den Landern, in denen es aufgrund spezieller Vorschriften
Pflicht ist. In ltalien ist es aufgrund des Sicherheits-Einheitstextes Gesetzesverordnung 81/08 Pflicht, Sicherheitsgurte zu
verwenden. Der Sicherheitsgurt ist an einer der mit Schildern gekennzeichneten Verankerungsstellen einzuhéngen, wie auf
folgender Abbildung zu sehen ist).

Abb. 3-1

3.2. Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Der Maschinengebrauch ist erwachsenen, geschulten Personen vorbehalten, die das 18. Lebensjahr
vollendet und das vorliegende Handbuch aufmerksam gelesen haben. Der Arbeitgeber ist fiir die Schulung
verantwortlich.

Die Plattform dient der Beférderung von Personen, weshalb die im Bestimmungsland fir diese Art von
Maschinen geltenden Vorschriften einzuhalten sind (siehe Kapitel 1).

Die Maschinennutzer miissen immer mindestens zwei sein, einer davon am Boden, der imstande ist, die
spater in diesem Handbuch beschriebenen Notvorgange auszufiihren.

Den Anweisungen folgender Kapitel entsprechend ist die Maschine in Mindestabstand von
Hochspannungsleitungen zu verwenden.

Sich beim Maschinengebrauch an die im Abschnitt der technischen Merkmale angegebenen
Tragfahigkeitswerte halten. Auf dem Typenschild sind die auf der Plattform zuldssige Hdchstzahl von
Personen, die max. Tragfahigkeit und das Gewicht von Werkzeug und Materialien angegeben: Keinen
dieser Werte Uberschreiten.

Bei Schweillungsarbeiten auf der Plattform diese oder deren Teile NICHT zur Erdung verwenden.

Es ist strikt verboten, Personen und/oder Materialien zu laden und/oder abzuladen, wenn sich die
Plattform auflerhalb der Zutrittsposition befindet.

Es obliegt dem Maschinenbesitzer und/oder Sicherheitsleiter zu Uberprifen, dass die Wartungs- und/oder
Reparaturvorgange von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.
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3.3. Gebrauchsvorschriften

3.3.1. Allgemeines

Die Elektrik- und Hydraulikkreise sind mit Sicherheitsvorrichtungen versehen, die vom Hersteller geeicht und versiegelt

wurden:

A

KEINE FREMDEINGRIFFE_ TATIGEN UND KEINE EICHUNG DER ELEKTRONIK- UND
HYDRAULIKBAUTEILE VERANDERN.

= Die Maschine darf nur in gut beleuchteten Bereichen verwendet werden und es muss Uberprft werden, ob das
Gelande eben und ausreichend fest ist. Bei unzulénglicher Beleuchtung darf die Maschine nicht verwendet
werden. Die Maschine verfligt iber keine eigene Beleuchtung.

= Die Maschine vor Gebrauch auf Unversehrtheit und guten Zustand dberprtfen.

= Wahrend der Wartungsarbeiten keine Abfalle liegen lassen, sondern laut geltender Vorschriften verfahren.

= Keine Reparaturen oder Wartungen vornehmen, wenn die Maschine an der Netzspeisung angeschlossen ist.

Es wird nahegelegt, die in folgenden Abschnitten enthaltenen Anweisungen zu befolgen.

Keine Hitzequellen oder Flammen in N&he der Hydraulik- und Elektrikbauteile bringen.

Die zuldssige max. Hohe nicht durch Anbringung von Gerlsten, Treppen usw. erhdhen.

Die angehobene Plattform nicht an Strukturen (Balken, Pfeiler oder Mauer) befestigen.

Die Maschine nicht als Kran, Lasten- oder Personenaufzug verwenden.

Dafiir sorgen, dass die Maschine geschiitzt ist (insbesondere das Plattformbedienpult mit der Haube - falls

vorhanden - oder wasserundurchldssigem Tuch - abdecken) und der Bediener bei Arbeiten unter

widerwartigen Umstanden (Lackieren, Ablackieren, Sandstrahlen, Spiilung, usw.) dementsprechend geschiitzt

sind.

= Der Maschinengebrauch bei widrigen Witterungsbedingungen ist verboten; insbesondere diirfen die Winde
nicht die in den technischen Merkmalen angegebenen Grenzen (Uberschreiten (zur Einstufung der
Geschwindigkeiten siehe folgende Kapitel).

= Maschinen, fiir die der Grenzwert der Windgeschwindigkeit 0 m/s betragt, diirfen nurim Inneren von Gebauden
verwendet werden.

= Wenn es regnet oder die Maschine geparkt wird, das Plattformbedienpult mit der vorgesehenen Haubefalls

vorhanden - oder wasserundurchlassigem Tuch - abdecken) abdecken.

Die Maschine nicht in Rdumen verwenden, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.

Es ist verboten, Druckwasserstrahlen (Hochdruckreiniger) zur Reinigung der Maschine zu verwenden.

Die Uberlastung der Plattform ist verboten.

Kollisionen und/oder Kontakte mit anderen Fahrzeugen und ortsfesten Strukturen vermeiden.

Es ist verboten, die Plattform zu verlassen oder zu betreten, wenn sie sich nicht in der zum Betreten oder

Verlassen vorgesehenen Stellung (siehe Kapitel “Betreten der Plattform”) befindet.

3.3.2. Bewegung

VAN

Sich vor Bewegung der Maschine vergewissern, dass die eventuellen Speisungsstecker ausgesteckt wurden. Stets
auf die Position des Kabels wéhrend den Bewegungen achten.

Die Maschine bei angehobener Plattform nicht auf unebenen und weichen Boden verwenden, um Unstabilitaten zu
vermeiden. Damit die Maschine niemals umkippen kann, die in den technischen Merkmalen unter dem Stichwort
"Stabilitatsgrenzen" angefiihrte zuldssige, max. Neigung einhalten. Bewegungen auf schragen Flachen haben auf
jeden Fall mit groBter Vorsicht zu erfolgen.

Sobald die Plattform nach oben geht, (es besteht eine gewisse, je nach Modell unterschiedliche Toleranz) wird
automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit eingeschaltet. (Alle im vorliegenden Handbuch beschriebenen
Modelle haben die Standfestigkeitspriifungen laut der technischen Norm EN280 bestanden).

Das Fahrmandver bei angehobener Plattform nur auf ebenem, waagrechtem Gelénde durchfiihren und sich
vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der Maschine im Auge
behalten.

Die Bediener diirfen wahrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten Last
aussetzen (die Bediener an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).
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= Die Maschine darf nicht direkt zum Strallentransport eingesetzt werden. Nicht zur Warenbeférderung verwenden
(siehe Abschnitt “Bestimmungszweck”).

= Den Arbeitsbereich iberprifen, um sicherzustellen, dass er keine Hindernisse oder sonstige Gefahren aufweist.

= Wahrend der Anhebung ist insbesondere dem Bereich oberhalb der Maschine groe Aufmerksamkeit zu widmen,
um Quetschungen und ZusammenstoRe zu vermeiden.

= Wahrend der Bewegung die Hande in Sicherheitsstellung halten; der Bediener muss die Hande gemaf Abbildung
A oder B halten, hingegen der transportierte Arbeiter gemaf Abbildung C.

Abb. 3-2
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3.3.3. Arbeitsphasen

= Die Maschine verfligt (iber ein System zur Kontrolle der Neigung des Fahrgestells, das im Falle einer nicht
standfesten Stellung die Anhebung blockiert. Erst nachdem die Maschine standfest gemacht wurde, lasst sich die
Arbeit wieder aufnehmen. Aktivieren sich die rote Kontrollleuchte und der akustische Melder (der letztgenannte
aktiviert sich nur bei angehobener Plattform) am Plattformbedienpult, ist die Maschine nicht korrekt positioniert
(siehe Abschnitte “Verwendungsweise”) und die Plattform muss zur Fortsetzung der Arbeit wieder in die untere
Stellung gebracht werden. Ertont bei angehobener Plattform der Neigungsalarm, sind die einzig moglichen
Mandver diejenigen zum Einfahren der Plattform.

= Die Maschine verfiigt tiber eine Uberlastsicherung auf der Plattform, die bei Uberbeladung die Bewegungen der
Plattform blockiert. Im Falle der Uberlast der bereits angehobenen Plattform wird auch das Fahrmanéver untersagt.
Die Plattform kann erst nach Entfernung der Uberlast wieder bewegt werden. Falls sich der akustische Melder und
die rote Lampe am Plattformbedienpult einschalten, bedeutet dies, dass die Plattform Gberbelastet ist (siehe
Kapitel "Rote Anzeigelampe Uberlast" ), und die iberméaRige Last entfernt werden muss, um die Arbeit fortsetzen

zu kdnnen.
A = Die Maschinen mit Elektroantrieb verfligen (iber eine Einrichtung zur Kontrolle des Standes der Batterieladung
(“Batterieschutz”): Wenn die Batterieladung den Stand erschopfte Batterie erreicht (10 % Restladung beim Modell
A18 JRTH, 20 % beim Modell A18 JRTE, wird diese Bedingung dem Bediener an Bord der Plattform durch Blinken
der roten Anzeigelampe angezeigt. In diesem Zustand wird das Anhebemandver automatisch untersagt: die
Batterie muss sofort geladen werden.
= Sich nicht Uber die Gelander der Plattform hinauslehnen.
= Uberpriifen, dass sich keine anderen Personen als der Bediener im Wirkungsbereich der Maschine aufhalten.
Wenn man auf der Plattform ist, besonders bei Bewegungen darauf achten, dass das Personal am Boden nicht
berihrt wird.
= Bei Arbeiten in offentlich zuganglichen Bereichen ist der Arbeitsbereich mit Hilfe von Schranken oder anderen
zweckdienlichen Signalisierungsmitteln abzugrenzen, damit unbefugtes Personal den Maschinenorganen nicht zu
nahe kommt.
Sehr schlechte Witterungsbedingungen und insbesondere starken Wind vermeiden.
Die Plattform nur dann anheben, wenn die Maschine auf festem, waagrechtem Gelande steht (folgende Kapitel).
Nur dann mit angehobener Plattform fahren, wenn das Gelande fest und waagrecht ist.
Den Wérmeantrieb (Modelle A18 JRTD und A18 JRTH) nicht in geschlossenen oder wenig beliifteten
Raumlichkeiten verwenden.
= Damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden kénnen, bei Arbeitsende die Schlissel von den
Bedienpulten nehmen und sicher aufbewahren.
= Zur Arbeit nétige Ausriistungen und Werkzeuge stets an sicherer Stelle anbringen, damit sie nicht herunterfallen
und die Bediener am Boden gefahrden kdnnen.

Zur Vermeidung etwaiger unvorhergesehener Kontakte mit Hindernissen wird nahegelegt, bei der Wahl des Aufstellungsorts
des Fahrgestells aufmerksam die Abbildungen zu betrachten, die den Wirkungsbereich der Plattform veranschaulichen (Kap.
2).
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3.3.4. Windgeschwindigkeit laut Beaufort-Skala

Nachstehend eine richtungweisende Tabelle zur leichten Einstufung der Windgeschwindigkeit. Beachten Sie bitte, dass die
Héchstgrenze jedes Maschinenmodells in der Tabelle TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN angeftihrt ist.

Maschinen, deren maximale Windgrenze gleich 0 m/Sek. ist, diirfen nur in geschlossenen Raumen

VAN

verwendet werden. Der Gebrauch dieser Maschinen im Freien ist auch bei Windstille verboten.

Windgesc | Windgesc
Beaufort- | hwindigk | hwindigk Wind- . .
Grad eiten eiten Bezeichnung Wirkung auf See Wirkung an Land
(km/h) (m/s)
0 0 <028 | Windstle Spiegelglatte See. Rauch steit gerade
Kleine Krauselwellen auf der Oberflache. Windrichtung wird nur
1 1-6 0,28-1,7 Leiser Zug Es bilden sich keine weilen durch Zug des Rauches
Schaumkadmme. angezeigt.
Kleine, noch kurze, aber ausgepragtere Wind auf der Haut
2 7-11 1,7-3 Leichte Brise Wellen. Kdmme brechen sich nicht und spurbar. Die Blatter
sehen glasig aus. rauschen.
Schwache Wellen mit Kimmen, die sich brechen. Blatter und dlinne
3 12-19 3-5,3 Bri Schaum (iberwiegend glasig. Nur vereinzelt | Zweige bewegen sich
rise . >
weille Schaumképfe. fortdauernd.
Wellen werden langer. Weile Hebt Staub und loses
4 20-29 53-8 MaRiger Wind " I Papier. Zweige in
Schaumkopfe treten viel ofter auf. B
ewegung.
Kleine Laubbaume
MaRige Wellen, die eine langere Form beginnen zu
5 30-39 8,3-10,8 | Frischer Wind | annehmen. Uberall Schaumkdpfe, etwas schwanken. Auf
Gischt. Binnenseen bilden sich
kleine Wellen.
GrolRe Wellen (Wogen), deren Kdmme Bewstir:erzgstr:n mit
6 40-50 10,8-13,9 | Starker Wind weille Schaumflachen hinterlassen. gung, mgang
. . Regenschirmen
Mégliche Gischt. C
schwierig.
See tlirmt sich auf. Die Wellen brechen G:C?]ﬁaiiz:e
7 51-62 13,9-17,2 | Steifer Wind | sich und der Schaum wird in Windrichtung . "
" " Behinderung beim
geblasen". . .
Gehen im Gegenwind.
Stiirmischer Hohe Wellen. Kdmme brechen sich und Bricht Zweige von den
8 63-75 17,2-20,9 Wi bilden strudelartige Gischt, die vom Wind Baumen. Gehen im
ind . : s
abgeweht wird. Gegenwind unméglich.
Leichte
4 " e Strukturschéden
9 7687 | 209242 |  Sturm Hohe Wellen mit "rollenden” Kammen. (Schomsteine und
Dichtere Schaumstreifen.
fortgetragene
Dachziegel).
Sehr hohe Wellen mit langen,
Schwerer uberbrechenden Kammen. Die Baume werden
10 88-102 24,2-28,4 Sturm Schaumstreifen werden dichter, die See ist | entwurzelt. Erhebliche
weildlich. Viel starkere Brecher, Sicht Strukturschaden.
beeintrachtigt.
AuRergewdhnlich hohe Wellen, die Schiffe
Orkanartiger mittleren Tonnengehalts verdecken Verbreitete
1" 103-117 | 28,4-32,5 Sturmg kénnen. Mit weilem Schaum bedeckte Strukturschaden
See. Der Wind zerstaubt die Rander der '
Wellenk&mme. Sicht herabgesetzt.
. ) . Schwerste,
12 117 >325 Orkan Hachste Wellen; Luft mit Schaum und ausgedehnte
Gischt angefiillt; See ganz weil3. )
Strukturschéden.
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3.3.5. Bodendruck der Maschine und Tragfahigkeit des Bodens

Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener tiberpriifen, ob der Boden die Lasten und spezifischen Bodendriicke mit
einem gewissen Sicherheitsspielraum ertragen kann. Die folgende Tabelle enthélt die zutreffenden Parameter und zwei
Beispiele zur Berechnung des durchschnittlichen Bodendrucks unter der Maschine und des max. Bodendrucks unter den

Rédern oder Stabilisatoren (P1 und P2).

ZEICHEN | MASSEINHEIT BESCHREIBUNG ERLAUTERUNG FORMEL
Maschinengewicht ausschlielich Nennlast.
P1 kg Maschinengewicht Hinweis: Stets auf die Daten der Typenschilder an -
der Maschine Bezug nehmen.
M kg Nennlast Zulassige max. Tragfahigkeit der Plattform -
Von der Maschine eingenommene Stiitzfliche am
A1 cm? Belegte Bodenflache | Boden, festgelegt durch das Ergebnis SPURWEITE Al=cxi
x RADSTAND.
Querbreite der Maschine, gemessen auferhalb der
Réder.
c cm Spurweite Oder: -
Querbreite der Maschine, gemessen zwischen den
Mittelpunkten der Stabilisatoren.
Maschinenldnge,  gemessen  zwischen  den
Radmittelpunkten.
i cm Radstand Oder: -
Maschinenlange, gemessen  zwischen  den
Mittelpunkten der Stabilisatoren.
Stlitzbereich am Boden des Rades oder des
Rad- oder Stabilisators. Der StUtzpereich eiqgs Ra"des am
A2 cm? Stabilisatorbereich Boden muss vom Bediener empirisch Uberpriift -
werden; die Stiitzflache des Stabilisators am Boden
hangt von der Form des StiitzfuBes ab.
Héchstlast, die von einem Rad oder eines
Stabilisators auf den Boden (ibertragen werden
P2 kg Hdchstlast auf Rad kann, wenn sich die Maschine in schlechtester i
oder Stabilisator Stellungs- oder Lastbedingung befindet. Hinweis:
Stets auf die Daten der Typenschilder an der
Maschine Bezug nehmen.
Durchschnittlicher Bodendruck, den die Maschine
P1 kg/cm? Bodendruck auf den Boden auslbt, wenn sie stillsteht und mit | p1=(P1+M)/A1
Nennlast belastet ist.
Hochstdruck, den ein Rad oder ein Stabilisator auf
) Spezifischer den Boden ausiibt, wenn sich die Maschine in _
p2 kg/cm Héchstdruck schlechtesten  Stellungs- und Lastbedingungen p2=P2/A2
befindet.
]
- ¢ -
EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT iy EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT
P1=1395kg | P1=2200 kg
P2=680 kg ‘ P2=920kg
L
i=1320cm i=295cm
A1=cxi=10098 cm* A1=cxi=287025cm* =
A2=715cm* A2=628 cm*
p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kglcm? p1 = (P1+M)/A1 = 0,03 kglem?
p2 = P2/A2 = 9,5 kglem? p2 = P2IA2 = 14,6 kglem?
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Die nachstehende Tabelle verweist auf die, je nach Art des Bodens unterschiedlichen Tragfahigkeiten des Bodens.
Zur Ermittlung des auf den vom einzelnen Rad verursachten max. Bodendruck bezogenen Werts, auf die Daten der
spezifischen Tabellen jedes Modells Bezug nehmen (Kapitel 2, TECHNISCHE MERKMALE STANDARDMASCHINEN).

A\

Verboten ist der Maschinengebrauch, wenn der max. Bodendruck des einzelnen Rades héher als die
Tragfahigkeit ist, die gemaR Typspezifikation des Bodens, auf dem gearbeitet werden soll, zugelassen

ist.
BODENARTEN TRAGFAHIGKEITSWERT IN kg/cm?

Nicht verdichtete Flillerde 0-1
Schlamm, Torf, usw. 0
Sand 1,5
Kies 2
Brockelige Erde 0
Weiche Erde 0,4
Harte Erde 1
Halbfeste Erde 2
Feste Erde 4
Gestein 15-30

Diese Werte sind richtungweisend, deshalb muss die Tragfestigkeit im Zweifelsfall mit speziellen Untersuchungen

festgestellt werden.

Im Falle von Bauwerken (Betondecken, Briicken, usw.) beim jeweiligen Hersteller nach der Tragfahigkeit fragen.

3.3.6. Hochspannungsleitungen

Die Maschine ist nicht elektrisch isoliert und liefert keinen Schutz gegen den Kontakt oder die Nahe von Stromleitungen.
Es ist Pflicht, einen, den geltenden Vorschriften und der folgenden Tabelle entsprechenden Mindestabstand von

Stromleitungen einzuhalten.

Art der Stromleitungen Spannung (KV) Mindestabstand (m)

<1 3

1-10 3,5

. 10-15 3,5
Lichtmasten 15132 5
132-220 7

220 - 380 7

Hochspannungsgittermasten >380 15

3.4. Gefahrliche Situationen und/oder Unfalle

= Sollte der Bediener bei den vorausgehenden Gebrauchskontrollen oder dem Gebrauch der Maschine einen Defekt
feststellen, der gefahrliche Situationen hervorrufen kann, ist die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine isolieren
und ein Schild anbringen) zu bringen und der Vorfall dem Arbeitgeber mitzuteilen.
= Sollte wéhrend des Gebrauchs ein Unfall ohne Verletzung von Bedienern geschehen, der durch Mandvrierfehler (z. B.
ZusammenstoRe) oder erfolgten Materialverschleid bedingt ist, muss die Maschine in Sicherheitsstatus (die Maschine
isolieren und ein Schild anbringen) gebracht und es ist obligatorisch, den Vorfall dem Arbeitgeber mitzuteilen.
= |m Falle eines Unfalls mit Verletzung eines oder mehrerer Bediener, muss der Bediener am Boden (oder der nicht
betroffene Bediener auf der Plattform) Folgendes tun:
= Er muss sofort den Rettungsdienst rufen.
= Er darf die Mandver zur Absenkung der Plattform auf den Boden nur dann ausfiihren, wenn er sich sicher
ist, dass sich der Zustand nicht verschlimmert.
= Die Maschine in Sicherheitsstatus bringen und den Vorfall dem Arbeitgeber mitteilen.
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4. AUFSTELLUNG UND VORAUSGEHENDE UBERPRUFUNGEN

Die Maschine wird vollkommen zusammengebaut geliefert und kann deshalb mit voller Sicherheit alle vom Hersteller
vorgesehenen Funktionen ausiiben. Es sind keine Vorbereitungen nétig, mit Ausnahme der Uberpriifung vor dem Gebrauch
seitens des Bedieners. Zum Entladen der Maschine die Anweisungen des Kapitels “Bewegung und Transport” befolgen.

Die Maschine auf einer ausreichend festen Flache (siehe Abschnitt 3.3.5) abstellen, deren Neigung geringer als die zulassige
Hdchstneigung ist (siehe technische Merkmale “Stabilitatsgrenzen”).

4.1. Vertrautmachung

Wer eine Maschine verwenden mdchte, deren Eigenschaften hinsichtlich Gewicht, Hohe, Breite, Lange oder Komplexitat
erheblich davon abweichen, woflir er geschult wurde, hat dafiir zu sorgen, dass er mit dieser vertraut gemacht wird, um diese
Mankos auszugleichen.

Der Arbeitsgeber hat dafiir zu sorgen, dass alle Bediener, die Arbeitsausriistungen verwenden, auf angemessene Weise
ausgebildet und angelernt werden, um den geltenden Gesundheits- und Sicherheitsvorschriften zu entsprechen.

4.2. Uberpriifung vor dem Gebrauch

Vor Beginn der Arbeit muss man Uber die in vorliegendem Handbuch angefilhrte Gebrauchsanweisung unterrichtet sein und
auch kurz die Informationstafel an Bord der Plattform angesehen haben.
Die Maschine (anhand Sichtkontrolle) auf vollige Unversehrtheit Uberprifen und die Typenschilder mit deren
Gebrauchsgrenzen lesen.
Vor dem Maschinengebrauch muss der Bediener stets Uberpriifen, dass:
= Die Batterie ganz geladen und der Kraftstofftank aufgefillt ist.
Der Olstand zwischen dem Mindest- und Hochstwert liegt (bei abgesenkter Plattform).
der Boden, auf dem gearbeitet werden soll, ausreichend eben und fest ist.
die Maschine alle Bewegungen sicher ausflihrt.
die Ré&der und die Fahrmotoren ordnungsgemaR befestigt sind.
die Rader in gutem Zustand sind.
die Gelander an der Plattform befestigt sind und sich das/die Gittertor/e automatisch schlieen.
die Struktur keine offensichtlichen Fehler aufweist (die VerschweiBungen der Hebestruktur iberprifen).
die Anweisungsschilder vollkommen lesbar sind.
die Steuerungen am Plattformbedienpult sowie am Notsteuerplatz am Fahrgestell perfekt funktionieren,
einschlieflich des Totmannsystems.
= Die Verankerungsstellen der Sicherheitsgurte missen in einwandfreiem Zustand sein.

Die Maschine darf nur fir die Zwecke verwendet werden, fir die sie verwirklicht wurde.

ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 S. 31




5. GEBRAUCHSWEISE

Vor dem Maschinengebrauch vorliegendes Kapitel ganz durchzulesen.

ACHTUNG!
Sich ausschlieRlich an die Anweisungen der folgenden Abschnitte halten und die nachstehenden
A sowie in den vorherigen Abschnitten angegebenen Sicherheitsvorschriften befolgen. Aufmerksam
die folgenden Abschnitte lesen, um besser die Verfahrensweisen zum Anlassen und Abschalten
sowie alle Betriebsfunktionen und deren Verwendung zu verstehen.

5.1. Plattformbedienpult

o
EMERGEYLY DIESE
START 1 5]

c D
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Alle Bewegungen (ausschlieBlich Plattformdrehung, Berichtigung der Plattform-Nivellierung und Lenkungen) werden mit
proportionalen Steuerknippeln/-hebeln gesteuert; es ist deshalb méglich, durch deren Verstellung die Geschwindigkeit der
Bewegung zu andern. Damit wahrend der Versetzungen keine heftigen Rucke vorkommen, empfiehlt es sich, den

Proportionaler Steuerknlippel zum Fahren

Lenkungsschalter nach rechts - Vorderachse

Lenkungsschalter nach links - Vorderachse

Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Gelenkausleger
Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Ausleger
Proportionaler Steuerhebel Anhebung/Absenkung Korbarm
Proportionaler Steuerhebel Ausfahren/Einfahren Teleskopausleger
Proportionaler Steuerhebel QUICK UP/QUICK DOWN (OPTION)
Proportionaler Steuerhebel Turmdrehung

Proportionaler Steuerhebel Korbarmdrehung - (OPTION - nur bei Plattform 800x1400)
Steuerschalter Plattformdrehung

Schalter zur Wiedereinstellung der Plattform-Nivellierung

Anschluss ETHERNET RJ45 fiir Diagnostik und Kalibrierung
Einschalttaste Notelektropumpe (OPTION)

START/STOP-Taste Stromgenerator fiir die Stromleitung auf der Plattform (OPTION)
Wabhlschalter des Lenkungsmodus

Schalter Lenkung Hinterachse

Wahlschalter Betriebsart FULL ELECTRIC / HYBRID AUTOMATIC (Modell A18 JRTH)
START/STOP-Taste Dieselmotor (Modelle A18 JRTD und A18 JRTH)
Notausschalter

Manuelle Hupe

Fahrgeschwindigkeitswahlschalter

Wabhlschalter Tragfahigkeit

USB-Anschluss zum Laden von Mobilgeraten (OPTION)
Differentialsperrknopf

Anzeigelampe Bedienpult aktiviert

Anzeigelampe Batterie erschopft (nicht aktiv bei Diesel-Modellen)
Anzeigelampe Betriebsstorung Dieselmotor/Kraftstoffreserve (OPTION)
Anzeigelampe Gefahr

Uberlastanzeigelampe

Anzeigelampe Reichweitegrenze erreicht

Totmannpedal.

proportionalen Steuerknlippel stufenweise zu verschieben.

Aus Sicherheitsgriinden muss, damit sich die Maschine bewegen lasst, auf das Totmannpedal ZG an der Plattform getreten
werden. Sollte das Totmannpedal wéahrend der Durchfiihrung eines Vorgangs losgelassen werden, halt die Bewegung sofort

an.

ACHTUNG!

Wird auf das Totmannpedal langer als 10 Sekunden getreten und kein Manéver vorgenommen, wird

Der Status Bedienpult deaktiviert wird durch die blinkende, griine LED (ZA) angezeigt. Damit man

: das Bedienpult deaktiviert.

mit der Maschine wieder arbeiten kann, das Totmannpedal loslassen und erneut darauf treten. Nun
wird die griine Led (ZA) mit bleibendem Licht leuchten und die nachsten 10 Sekunden sind alle

Steuerungen aktiviert.
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5.1.1. Fahren

ﬁ Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit gréBter Vorsicht vorgehen.

ﬁ Es ist verboten, das Fahrmandver bei angehobener Plattform vorzunehmen, wenn sich das Fahrgestell
nicht auf einer ebenen, ausreichend festen, loch- und stufenfreien Flache befindet.

Damit sich die Fahrbewegung ergibt, hintereinander folgende Vorgange tatigen:
a) Auf das Totmannpedal ZG auf der Plattform treten; seine Aktivierung wird durch das fortwahrende Leuchten der
grinen LED ZA angezeigt.
b) Binnen 10 Sekunden seit dem Aufleuchten der grinen LED mit fortwahrendem Licht den proportionalen
Steuerknlippel A zum Vorwartsfahren nach vorne und zum Riickwartsfahren nach hinten ZA verstellen.

ACHTUNG!!
A Die Fahr- und Lenksteuerungen koénnen gleichzeitig erfolgen, sind aber mit den Steuerungen zur
Plattformbewegung (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) verblockt. Bei abgesenkter Plattform
(abgesenkte Ausleger, eingefahrener Teleskopausleger, Korbarm auf +10° bis -70°) ist die
Bewegungsgleichzeitigkeit zwischen Fahren-Lenken-Turmdrehung vorgesehen, damit die Maschine mit
wenig Platz positioniert werden kann.

Bei abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener Teleskopausleger und Korbarm auf +10° bis -70°) lassen
sich durch Betétigung des Geschwindigkeitswahlschalters T verschiedene Fahrgeschwindigkeiten einstellen.

Anmerkungen:

=  Fidr max. Fahrgeschwindigkeit den Geschwindigkeitswahlschalter T auf Il stellen, und fest auf den proportionalen
Steuerkniippel A dricken.

= Zur Uberwindung groRer Steigungen beim Hinauffahren (z. B. wenn man die Maschine auf die Pritsche eines
Lastwagens ladet) den Geschwindigkeitswahlschalter T auf I stellen.

= Zur Uberwindung groRer Steigungen beim Hinunterfahren (z. B. wenn man die Maschine von der Pritsche eines
Lastwagens entladt) und fir die niedrigste Geschwindigkeit bei abgesenkter Plattform den
Geschwindigkeitswahlschalter T auf 1 stellen.

Bei angehobener Plattform wird automatisch die Sicherheitsgeschwindigkeit eingestellt, deshalb ist der
Geschwindigkeitswahlschalter T nicht aktiv.

5.1.1.1. Differentialsperre (W)

Wenn ein oder mehrere Rader die Bodenhaftung verlieren (z. B. Rad in einem Loch oder angehoben), wird die gesamte Kraft
von den Radern absorbiert, wenn das Fahren eingeschaltet wird, so dass sich die Maschine nicht mehr bewegen kann.

Um aus dieser Situation herauszukommen, gibt es einen Knopf (W) zum Sperren der Differentiale, der die Rader zwingt, sich
mit der gleichen Geschwindigkeit zu drehen.

ACHTUNG!! Die Differentialsperre ist ein Notfallmanéver, das nur durchgefiihrt wird, um das Fahren zu
A erhalten, wenn eines der Antriebsrader angehoben wird oder wenn die Bodenhaftung schlecht ist. Es
ist strengstens verboten, diesen Knopf wéahrend der Ausfiihrung der Lenkmanéver gedriickt zu halten.
Es ist ratsam, das Man6ver mit geraden Radern und nur so lange durchzufiihren, wie es zum Entriegeln
der Maschine notwendig ist.

Um dieses Mandver durchzufihren:
a) (wenn mdglich) die Arbeitsbihne in der Transportkonfiguration tragen (Ausleger abgesenkt, Teleskopausleger
eingefahren und Korbarm in einer Hohe zwischen +10° und -70°), um die Stabilitdt zu maximieren.
b) Die erste Geschwindigkeit (Wahlschalter T in Stellung"l") wéhlen.
c) Auf das Totmannpedal ZG auf der Plattform treten; seine Aktivierung wird durch das fortwéhrende Leuchten der
grinen LED ZA angezeigt.
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Dricken Sie den Differentialsperrlknopf W und halten Sie ihn wahrend des gesamten Mandvers gedriickt

Binnen 10 Sekunden seit dem Aufleuchten der grinen LED mit fortwéhrendem Licht den proportionalen
Steuerkniippel A zum Vorwartsfahren nach vorne und zum Rickwartsfahren nach hinten ZA verstellen.

Sobald die Maschine wieder haftet, lassen Sie den Knopf W und den Steuerkniippel A los.

Zu diesem Zeitpunkt sind die Differentiale entsperrt und das Fahren kann normal gesteuert werden.

Um Schaden am Getriebe zu vermeiden:
Es ist nicht moglich, die Differentiale (W) zu sperren, wahrend die Maschine in Bewegung ist; es ist notwendig, das

Fahren zu unterbrechen, um die Sperre zu aktivieren.

Die Differentialsperre ist deaktiviert, wenn die zweite oder dritte Fahrgeschwindigkeit gewahlt wurde. Die Funktion

kann nur bei der ersten Geschwindigkeit oder der Sicherheitsgeschwindigkeit (wenn die Plattform

angehoben ist) aktiviert werden.

5.1.2. Lenkung

Die Maschine verfiigt iber drei Lenkungsmodi, je nach Stellung des Wahlschalters N:

Stellung links: 4 lenkende, NICHT
UBEREINSTIMMENDE Réder (geringerer

Lenkradius). Zum Lenken auf die Kndpfe A1/ A2
drlicken, die auf dem proportionalen Steuerkniippel
zum Fahren angebracht sind (durch Driicken des
rechten Knopfes ergibt sich die Lenkung nach rechts
und umgekehrt). Der Schalter O ist DEAKTIVIERT.

Stellung in _der Mitte: 2 lenkende Réader. Zum
Lenken der Vorderachse auf die Tasten A1/ A2 am
proportionalen Steuerknippel zum Fahren driicken
(beim Betatigen der rechten Taste erfolgt die
Lenkung nach rechts und umgekehrt). Zum Lenken
der Hinterachse den Schalter O verwenden.
Verfugt die Maschine Uber die Option “Smart
Steering” wird beim Lenken der Hinterachse, wenn
die Rader die gerade Stellung erreichen, die
Lenkungssteuerung gestoppt. Zum Fortsetzen des
Lenkens, loslassen und erneut den Schalter “O”
betatigen.

Stellung rechts: 4 lenkende, UBEREINSTIMMENDE
Réder (“krebsartige” Bewegung). Zum Lenken auf
die Knopfe A1 | A2 driicken, die auf dem
proportionalen  Steuerknippel zum  Fahren
angebracht sind (durch Driicken des rechten
Knopfes ergibt sich die Lenkung nach rechts und
umgekehrt). Der Schalter O ist DEAKTIVIERT.

Abb. 5-2

Auch der Lenksteuerung wird durch das Totmannpedal befahigt und sie ist deshalb nur dann mdglich, wenn die griine LED
ZA fortwahrend leuchtet.

A\

ist die lll. Fahrgeschwindigkeit nicht beféhigt.

HINWEIS FUR MASCHINEN MIT 4 LENKBAREN RADERN:
Falls die Lenkung mit vier nicht libereinstimmenden Radern gewahlt wurde (geringerer Wenderadius),

AIRO
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5.1.3. Bewegungen zur Positionierung der Plattform

Zur Ausflhrung aller Bewegungen, die keine
Fahrbewegungen sind, verwendet man die
proportionalen Steuerknlippel B, C, D, E, F, G, H und
die Schalter I und J.

Damit die Bewegung erfolgt, miissen hintereinander
folgende Vorgange ausgeflihrt werden:

a) Aufdas Totmannpedal auf der Plattform treten;
seine Aktivierung wird durch das fortwahrende
Leuchten der griinen LED ZA angezeigt.

b) Binnen 10 Sekunden seit dem fortwéhrenden
Aufleuchten  der grinen LED den
proportionalen Steuerknlppel oder
gewtlnschten Schalter betétigen und in die auf
dem Siebdruck am Bedienpult gezeigte
Richtung bewegen

HINWEIS: Vor Betatigung des gewiinschten proportionalen Steuerkniippels oder Schalters muss das Totmannpedal
getreten sein.

Wird das Totmannpedal losgelassen, halt der Vorgang sofort an.

Die Steuerungen zur Positionierung der Plattform konnen gleichzeitig miteinander ausgefiihrt werden

(falls nichts anderes angegeben ist). Des Weiteren ldsst sich die Turmschwenkung gleichzeitig mit
& den Fahr- und Lenksteuerungen ausfiihren, wenn die Plattform abgesenkt ist (Ausleger abgesenkt,
Teleskopausleger eingefahren, Korbarm auf einer Hohe von +10° bis -70°).

5.1.3.1. Anhebung/Absenkung des Gelenkauslegers (unterer Ausleger)
Zum Anheben / Absenken des Gelenkauslegers (unterer Ausleger) verwendet man den proportionalen Steuerhebel B.
Den Proportionalhebel B ergreifen und zur Ausflihrung einer Anhebung nach vorne, oder zur Ausflihrung einer Absenkung
nach hinten bewegen.

5.1.3.2. Anhebung/Absenkung des oberen Auslegers
Zum Anheben / Absenken des oberen Auslegers verwendet man den proportionalen Steuerhebel C.
Den Proportionalhebel C ergreifen und zur Ausflihrung einer Anhebung nach vorne, oder zur Ausflihrung einer Absenkung
nach hinten bewegen.

5.1.3.3. Anhebung/Absenkung des Korbarms
Zum Anheben / Absenken des Korbarms verwendet man den proportionalen Steuerhebel D.
Den Proportionalhebel D ergreifen und zur Ausflihrung einer Anhebung nach vorne, oder zur Ausflihrung einer Absenkung
nach hinten bewegen.

5.1.3.4. Ausfahren/Einfahren des Teleskopauslegers

Zum Ausfahren und Einfahren des Teleskopausleger verwendet man den proportionalen Steuerhebel E.
Den proportionalen Steuerhebel E ergreifen und fiir das Ausfahren nach hinten, oder fiir das Einfahren nach vorne bewegen.
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5.1.3.5. SCHNELL AUF/SCHNELL AB

Dieser Hebel bewirkt die schnelle Anhebung/Absenkung der Plattform, indem gleichzeitig diese Mandver gesteuert werden:
=  Anhebung/Absenkung Gelenkausleger
=  Anhebung/Absenkung oberer Ausleger
= Anhebung/Absenkung Korbarm
=  Ausfahren/Einfahren Teleskopausleger
Zur Ausfihrung des Mandvers SCHNELL AUF/SCHNELL AB den proportionalen Hebel F verwenden.
Den Proportionalhebel F ergreifen und zur Ausfiinrung einer Anhebung nach vorne, oder zur Ausfiihrung einer Absenkung
nach hinten bewegen.

5.1.3.6. Turmschwenkung (Drehung)
Zur Turmschwenkung (Drehung) verwendet man den proportionalen Steuerhebel G.

Den proportionalen Steuerhebel G ergreifen und zur Ausflihrung einer Drehung gegen Uhrzeigersinn nach rechts oder zur
Ausflhrung einer Drehung im Uhrzeigersinn nach links bewegen.

Sich vor der Durchfiihrung des Manévers vergewissern, dass die - eventuell vorhandene - mechanische
A Sperrvorrichtung des Turms deaktiviert ist (siehe Kap. 6 "Bewegung und Transport").

Bei abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener Teleskopausleger, Korbarm auf +10°
bis -70°) ist die Bewegungsgleichzeitigkeit zwischen Fahren-Lenken-Turmdrehung vorgesehen, damit
die Maschine mit wenig Platz positioniert werden kann.

5.1.3.7. Korbarmdrehung (OPTION)

Zur Korbarmdrehung verwendet man den proportionalen Steuerhebel H.
Den proportionalen Steuerhebel H ergreifen und zur Ausfiihrung einer Drehung gegen Uhrzeigersinn nach rechts oder zur
Ausfiihrung einer Drehung im Uhrzeigersinn nach links bewegen.

5.1.3.8. Plattformdrehung
Zur Plattformdrehung verwendet man den Schalter I.
Den proportionalen Steuerhebel | ergreifen und zur Ausfiihrung einer Drehung gegen den Uhrzeigersinn nach rechts, oder
zur Ausflhrung einer Drehung im Uhrzeigersinn nach links bewegen.
5.1.3.9. Plattform-Nivellierung
Die Hubarbeitsbiihnennivellierung erfolgt automatisch; sollte eine Wiedereinstellung der richtigen Hohe nétig sein, den

Schalter J verwenden.
Zur Nivellierung riickwérts den Schalter J nach links, zur Nivellierung vorwarts nach rechts stellen.

ACHTUNG!! Bei Maschinen in STANDARDKONFIGURATION ist dieser Vorgang nur bei ganz
A abgesenkten Auslegern méglich. Werden o.g. Steuerungen bei hochgefahrener Plattform betétigt, sind
sie wirkungslos.

Gleichzeitig mit anderen Manévern funktioniert diese Bewegung nicht.
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5.1.4. Andere Funktionen des Plattformbedienpults
5.1.4.1. Wahlschalter Tragfahigkeit

Anhand des Wahlschalters U ist das Arbeiten mit zwei verschiedenen Tragfahigkeiten mdglich:
300 kg einschlieflich 3 Personen ohne Begrenzung des Arbeitsbereichs.
400 kg einschlieBlich 3 Personen in einem begrenzten Arbeitsbereich.
Je nach gewahlter Tragféhigkeit wird automatisch das im KAP. 2 erlduterte Betriebsdiagramm eingeschaltet.

5.1.4.2. Wahlschalter Betriebsart FULL ELECTRIC / HYBRID AUTOMATIC (Modell A18 JRTH)

Anhand des Wahlschalters P ist es mdglich, zu entscheiden, mit welcher der zwei Betriebsarten gearbeitet werden soll:
FULL ELECTRIC.
HYBRID AUTOMATIC.
Bei der Betriebsart FULL ELECTRIC funktioniert die Maschine mit Versorgung durch die Batterie so lange, bis diese den
Stand der max. Erschdpfung erreicht hat; danach ist die Ladung der Batterie mittels Netzversorgung (115-230VWs) oder die
Aktivierung der Betriebsart HYBRID AUTOMATIC erforderlich.
Bei der Betriebsart HYBRID AUTOMATIC funktioniert die Maschine mit Versorgung durch die Batterie bis zu einer Restladung
von 40 %; unter diesem Wert aktiviert sich automatisch der Dieselmotorgenerator, der die Batterie geladen halt. Bei dieser
Betriebsart schaltet sich der Dieselmotorgenerator automatisch aus, wenn die Batterieladung 95 % erreicht.

ﬁ ACHTUNG! Die Betriebsart HYBRID AUTOMATIC nicht aktivieren, wenn im Inneren von geschlossenen
Gebauden gearbeitet wird.

5.1.4.3. START/STOP-Taste Dieselmotor

5.1.4.3.1. START/STOP DIESELMOTOR bei DIESELMASCHINEN (A18 JRTD)

Durch Betétigen der Leuchttaste Q erfolgt die Anlassung oder Abschaltung des Dieselmotors. Die Leuchttaste leuchtet, wenn
der Dieselmotor in Betrieb ist und erlischt, wenn der Dieselmotor nicht in Betrieb ist.

5.1.4.3.2. START/STOP DIESELMOTORGENERATOR bei HYBRIDMASCHINEN (A18 JRTH)

Die Leuchttaste Q ist nur dann verfugbar, wenn zuvor die Betriebsart HYBRID AUTOMATIC gewahlt wurde (siehe vorherige
Abschnitte).

Liegt die restliche Batterieladung zwischen 40% und 95%, kann durch Betétigen der Leuchttaste Q der Motorgenerator
angelassen werden. Die Leuchttaste leuchtet, wenn der Dieselmotorgenerator in Betrieb ist und erlischt, wenn der Dieselmotor
nicht in Betrieb ist.

Bei vollkommen geladener Batterie ist die Leuchttaste Q nicht verfiigbar.

Aktiviert sich der Dieselmotorgenerator aufgrund des Standes der Batterieerschdpfung automatisch, leuchtet die Leuchttaste
Q. Durch Betétigen der Leuchttaste Q wird der Dieselmotorgenerator ausgeschaltet; wenn jedoch die Restladung zwischen
10 % und 40 % liegt, schaltet sich der Dieselmotorgenerator nach ein paar Sekunden automatisch ein und die Leuchttaste Q
leuchtet wieder.

Um automatische Anlassungen des Motorgenerators zu verhindern, muss mit der Betriebsart FULL ELECTRIC gearbeitet
werden.
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5.1.4.4. START/STOP-Taste Stromgenerator fiir die Stromleitung auf der Plattform

5.1.4.4.1.START/STOP Stromgenerator fiir DIESELMASCHINEN (OPTION fiir A18 JRTD)

Durch Betatigung der Leuchttaste M erfolgt die Ein- oder Ausschaltung des Generators, der die Steckdose 115-230 V auf der
Plattform versorgt.
Die Leuchttaste M leuchtet, wenn der Generator lauft. Bei dieser Bedingung sind die Maschinensteuerungen
automatisch untersagt.
Die Leuchttaste M leuchtet nicht, wenn der Generator ausgeschaltet ist, und es kann wie gewohnt mit der Maschine
gearbeitet werden.

5.1.4.4.2. START/STOP Stromgenerator flir HYBRIDMASCHINEN (serienmaRig bei A18 JRTH)

Durch Betatigung der Leuchttaste M erfolgen die Aktivierung oder Deaktivierung der Steckdose 115-230 V auf der Plattform
und die Ein- oder Ausschaltung des Dieselmotorgenerators, falls er nicht bereits zum Laden der Batterie lauft.
Die Leuchttaste M leuchtet, wenn die Steckdose auf der Plattform aktiv ist und der Dieselmotorgenerator eingeschaltet
ist (siehe auch Leuchttaste Q).
Die Leuchttaste M leuchtet nicht, wenn die Steckdose auf der Plattform nicht aktiv ist. Bei dieser Bedingung kénnte der
Dieselmotorgenerator zum Laden der Batterie laufen.

Die Leuchttaste M leuchtet, unabhéngig von der gewahlten Betriebsart (FULL ELECTRIC oder HYBRID AUTOMATIC).

5.1.4.5. START/STOP-Taste Notelektropumpe (OPTION)

Durch Driicken der Taste L erfolgt die Einschaltung der Notelektropumpe und es ist méglich, die Auslegersteuerungen zum
Einfahren der Plattform im Falle eines Notstandes zu betétigen.

ACHTUNG! Der Antrieb mittels 12V-Notelektropumpe dient nur zum Noteinfahren der Plattform im Falle
A eines Defekts der Hauptantriebe. Nicht im Laufe der normalen Arbeitsphasen verwenden. Nach dem
Einsatz der 12V-Notelektropumpe kann es mdglich sein, dass die Batterie einer Ladung durch ein
externes Ladegerat bedarf, bevor die Maschine erneut verwendet wird.

5.1.4.6. Manuelle Hupe
Diese Hupe macht darauf aufmerksam, dass die Maschine versetzt wird; zur Betétigung der Hupe auf die Taste S driicken.
5.1.4.7. Notstopp

Bei Betatigung des roten Notausschalters R werden alle Steuerfunktionen der Maschine unterbrochen. Fiir die normalen
Funktionen diesen Notausschalter um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen.

ﬁ ACHTUNG! Dieser Schalter dient nur zum Anhalten der Maschine in einer Notsituation und darf nicht fiir
andere Zwecke verwendet werden.

5.1.4.8. Anschluss ETHERNET RJ45 fiir Diagnostik und Kalibrierung

Der Anschluss ETHERNET RJ45 K steht dem technischen Kundendienst fiir die Diagnostik und Kalibrierung der Maschine
zur Verfigung.

5.1.4.9. USB-Anschluss zum Laden von Mobilgeraten (OPTION)

Mit dem USB-Anschluss V (OPTION) kann man Mobilgeréte (z. B. Smartphone) laden, die vom Bediener auf der Plattform
ben(tzt werden.
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5.1.4.10. Anzeigelampen
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.
Abb. 5-4

Jede Anzeigelampe verweist auf eine spezielle Alarmbedingung, wie in den folgenden Abschnitten erlautert ist. Das
gleichzeitige Blinken aller Anzeigelampen bedeutet: Defekt des Steuerungssystems oder Aktivierung des Noteinfahrens,
EMERGENCY OVERRIDE genannt (siehe im Folgenden).

5.1.4.10.1. Griine Anzeigelampe Bedienpult aktiviert (ZA)

Sie blinkt, wenn die Maschine eingeschaltet ist. Wurde das Plattformbedienpult gewahlt und blinkt diese Anzeigelampe, sind
die Bedienungen nicht aktiviert, weil das Totmannpedal nicht betétigt wurde oder langer als 10 Sekunden betétigt blieb, ohne
dass irgendein Mandver erfolgte.

Sie leuchtet fortwahrend, wenn die Maschine eingeschaltet ist und seit weniger als 10 Sekunden das Totmannpedal betatigt
wurde. Wurde das Plattformbedienpult gewahlt, sind alle Bedienungen aktiviert (mit Ausnahme anderer Anzeigen — siehe
folgend).

5.1.4.10.2. Rote Anzeigelampe Batterie erschopft (ZB) - (A18 JRTH)

Sie blinkt, wenn die Restladung der Batterie ungentigend ist (10 % bei A18 JRTH; 20 % bei A18 JRTE). Unter dieser
Bedingung werden die Anhebungen und den Teleskopausleger untersagt. Die Batterien miissen sofort nachgeladen werden.

5.1.4.10.3. Rote Anzeigelampe Betriebsstorung Dieselmotor / Kraftstoffreserve (ZC)

Diese Anzeigelampe verweist auf eine Betriebsstérung des Dieselmotors oder dass der Kraftstoff die Reserve erreicht hat.
Sie_leuchtet fortwdhrend bei: eingeschalteter Maschine; Plattformbedienpult; angewahltem Dieselantrieb. Dieselmotor
abgeschaltet und bereit zur Anlassung. Anzeige Motoroldruck ungentigend.

Sie blinkt langsam, wenn der Motorkopf Uberhitzt ist. Sie bewirkt das Anhalten des Dieselmotors, falls er lauft und verhindert
die Anlassung des Dieselmotors, falls er abgeschaltet ist.

Sie blinkt schnell, wenn der Kraftstoff die Reserve erreicht hat (es verbleiben circa 10 Liter Kraftstoff). Diese Anzeige ist nur
bei laufendem Motor aktiv. Diese Funktion ist eine OPTION.

Sie blinkt langsam mit gleichzeitigem Erténen des akustischen Melders, wenn eine Erneuerung des DPF Filters des
Dieselmotors erforderlich ist. Diese Funktion ist nur bei Maschinen verfiigbar, die mit Dieselmotor mit DPF Filter ausgestattet
sind.
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5.1.4.10.4. Rote Anzeigelampe Gefahr (ZD)

Beim Einschalten der Maschine im Falle eines Fehlzustandes wahrend des Sicherheitstests der Bedienelemente (Pedal,
Joystick, Schalter, usw.) blinkt sie 4 Sekunden lang schnell und der akustische Melder ertdnt.
Sie leuchtet fortwahrend und der akustische Melder ertont (der akustische Alarm ertont nur, wenn die Plattform angehoben
ist) aufgrund eines Alarms wegen:

- Zu starker Neigung des Bodens.

- Zu starker Windgeschwindigkeit (wahlweise Funktion)

- Umgebungstemperatur < -20 °C (wahlweise Funktion)
Bei dieser Bedingung sind alle Anhebungen und das Ausfahren des Teleskopauslegers untersagt (mit Ausnahme der
Anhebung des Korbarms). Ist die Plattform angehoben, wird auch das Fahren untersagt. Die Ausleger missen ganz
abgesenkt und die Maschine auf eine ebene Flache gebracht werden oder es ist abzuwarten, bis die Witterungsbedingungen
geeignet sind.

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Maschine einen fiir die
A Standfestigkeit der Maschine gefahrlichen Neigungsgrad erreicht hat, oder widrige
Witterungsbedingungen herrschen.
Um eine Erh6hung der Kippgefahr zu vermeiden, wenn das Fahrgestell mehr als zuldssig geneigt ist,
wird dem Bediener an Bord der Maschine empfohlen, als erste Bewegung den Teleskopausleger
einzufahren und als letzte Bewegung den Teleskopausleger abzusenken.

5.1.4.10.5. Rote Anzeigelampe Uberlast (ZE)

Sie blinkt_mit gleichzeitiger Aktivierung des akustischen Melders im Falle einer Uberlast auf der Plattform, die um mehr als
20% die Nennlast Uberschreitet. Ist die Plattform angehoben, ist die Maschine vollkommen blockiert. Ist die Plattform
abgesenkt, sind nur das Fahren/Lenken mdglich, die Anhebungen/Drehungen sind untersagt. Um die Maschine wieder
verwenden zu kénnen, muss die Uberlast abgeladen werden.

Sie blinkt schnell, wenn die Uberlastsicherung der Plattform defekt ist. Ist die Plattform angehoben, ist die Maschine
vollkommen blockiert. Angelerntes Personal kann, nachdem es die Anweisungen des Handbuchs gelesen hat, zum Einfahren
der Plattform ein Notmandver ausflhren.

Sie leuchtet fortwahrend und der akustische Melder ertdnt, wenn anhand des Schiiisselwahlschalters eine Umgehung der
Uberlastsicherung erwirkt wurde.

ﬁ Die Maschine kann gemaR einem Betriebsdiagramm arbeiten, in dem die angehobene Hochstlast vom
Wahlschalter U abhéangig ist. Auf die im KAP. 2 angegebenen Lasten Bezug nehmen.

ACHTUNG! Die Aktivierung dieser Anzeige bedeutet Gefahr, weil die Last auf der Plattform zu groB oder
A gelegentlich der Anzeige keine Uberlastsicherung aktiv ist.
Zum Einstellen oder Betatigen im Notfall das Kapitel WARTUNG lesen.

5.1.4.10.6. Rote Anzeigelampe Reichweitegrenze erreicht (ZF)

Die Anzeigelampe blinkt, wenn sich die Plattform an der Grenze des Arbeitsbereichs befindet, und ein untersagter Befehl
aktiviert sich aufgrund dieses Limits.

Die Anzeigelampe leuchtet fortwahrend, wenn sich die Plattform auBerhalb des zulassigen Arbeitsbereichs befindet. Bei
dieser Bedingung sind alle Bewegungen untersagt.
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5.1.5. Einklemmschutz-System "AIRO SENTINEL" - OPTIONAL.

Das sekundare Schutzsystem AIRO SENTINEL (OPTIONAL) dient dazu, die Quetschgefahr des Bedieners bei seinen
Tatigkeiten vom Plattformbedienpult gegen Hindernisse und Strukturen aullerhalb der Plattform zu verringern.
Das System besteht aus

a. Bumper oder empfindlichem Uberrollbiigel
b. Blaues Blinklicht mit integriertem akustischen Melder.

Abb. 5-5

Das komplette System mit allen Funktionen ist nur vom Plattformbedienpult aus aktiv.

Falls der Bediener versehentlich zwischen dem BUMPER / EMPFINDLICHEN UBERROLLBUGEL (a) und einem externen
Hindernis eingeklemmt wird, startet automatisch ein Sicherheitsverfahren, das mindestens 3 Sekunden dauert:

Der in das Standardsteuerungssystem integrierte akustische Bewegungsmelder und der akustische Melder auf der
Plattform werden automatisch fiir 3 Sekunden oder so lange aktiviert, wie der Bediener eingeklemmt ist und/oder das
Totmannpedal gedruckt bleibt.

Die rote Gefahrenanzeige am Plattformbedienpult leuchtet 3 Sekunden lang oder so lange, wie der Bediener eingeklemmt
ist und/oder das Totmannpedal gedriickt bleibt.

Durch den Betrieb der Plattform wird das Mandver (oder gleichzeitige Mandver), das die Quetschung des Bedieners
verursacht hat, unverziiglich gestoppt und/oder automatisch umgekehrt, wie unten im Abschnitt "SENTINEL-
Bewegungslogik" beschrieben.

Das Bodendisplay zeigt ,BEDIENER EINGEKLEMMT" fiir 3 Sekunden oder so lange an, wie der Bediener eingeklemmt
und/oder das Totmannpedal gedriickt bleibt.

Wenn der Bediener fir mehr als 3 Sekunden eingeklemmt ist, werden das zusétzliche blaue Blinklicht und der integrierte
akustische Melder (b) aktiviert und bleiben aktiv, bis der Bediener losgelassen wird. Fir besonders gerduschvolle
Umfelder ist es moglich, das Erténen der Hupe fiir den Fall eines eingeklemmten Bedieners langer als 3 Sekunden zu
konfigurieren.
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5.1.5.1. SENTINEL-Bewegungslogik

Falls der Bediener gegen den BUMPER / EMPFINDLICHEN UBERROLLBUGEL (a) eingeklemmt wird, reagieren die zum
Zeitpunkt des Einklemmens laufenden Mandver zusatzlich zu den im vorigen Absatz beschriebenen, automatisch wie folgt:

- Fahren bei angehobener Plattform (Sicherheitsgeschwindigkeit): das aktuelle Mandver stoppt sofort und kehrt

um;

- Fahren bei abgesenkter Plattform (bei allen Geschwindigkeiten): Das aktuelle Mandver stoppt santt.
- Alle Manéver der ausziehbaren Struktur (Anhebungen, Absenkungen, Drehungen) werden einzeln oder
gleichzeitig ausgefiihrt, mit Ausnahme des Absenkens des Gelenkauslegers und des Teleskop-Einfahren: Das

laufende Mandver stoppt sofort und kehrt sich um;

- Absenken des Gelenkauslegers, Einfahren des Teleskopauslegers und Korbnivellierungskorrektur: Das

aktuelle Mandver stoppt sofort.

Nach 3 Sekunden ab dem Moment, in dem der Bediener gegen den BUMPER / EMPFINDLICHEN UBERROLLBUGEL (a)
gedriickt wird, wird das Zustimmungspedal unabhéngig von der Position des Joysticks automatisch deaktiviert; die griine
Zustimmungslampe am Plattformbedienpult blinkt, und es ist notwendig, das Zustimmungspedal wieder loszulassen und zu

aktivieren, um weitere Man6ver vom Plattformbedienpult aus zu ermdglichen.

Das Bodenbedienpult bleibt immer fir die Notfallwiederherstellung des Bedieners verflighar, wenn er sich in einem Zustand

des SENTINEL-Systems befindet.
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5.2. Bodenbedienpult und elektrisches Steuergerat

Das Bodenbedienpult enthélt einige elektronische Bauteile, die fiir den Betrieb der Maschine und die Kontrolle deren
Sicherheit erforderlich sind.

Die elektronischen Steuergerate der Maschine befinden sich unter der Turmhaube an der Seite der Bedienelemente auf dem
Olbehalter.

Das Bodenbedienpult ist am Drehturm angebracht (siehe Abschnitt “Lage der Hauptbauteile”) und dient zum:

Ein- und Ausschalten der Maschine.

Wahlen des Bedienpults (Boden oder Plattform).

Bewegen der Plattform im Notfall.

Laden der Batterien anhand des an Bord befindlichen Motorgenerators (nur Modell A18 JRTH).

Anzeigen einiger Betriebsparameter (Betriebsstunden, Betriebsstérungen des Dieselmotors; Ladegeratbetrieb usw.).
Einstellen einiger wahlweisen Funktionen (akustischer Bewegungsmelder, Displaysprache).

ES IST VERBOTEN
das Bodenbedienpult bei an Bord der Plattform befindlichem Personal als Arbeitsplatz zu
verwenden.

Das Bodenbedienpult nur zum Ein- und Ausschalten der Maschine, zum Wahlen des Bedienpults
oder in Notfallen zum Einfahren der Plattform verwenden.

Befugte Personen mit einem Schliissel ausstatten und den zweiten Schliissel an einem sicheren Ort
aufbewahren.
Am Arbeitsende den Hauptziindschliissel immer vom Bedienpult ziehen.

Der Zugang zu den elektrischen Steuergeraten zwecks Wartungs- und/oder Reparaturarbeiten ist
Fachpersonal vorbehalten. Erst dann an den elektrischen Steuergeriten eingreifen, wenn die
Maschine von etwaigen 230- oder 380-V-Speisungen getrennt wurde.

> B> B> B

Abb. 5-6
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Hauptziindschllssel, Steuerplatzwahler Boden/Plattform; Batterieladung mit Generator (nur A18 JRTH).
Notausschalter.

Display Bedienerschnittstelle.

Freigabeschllissel Noteinfahren EMERGENCY OVERRIDE.

Sozm=

5.2.1. Hauptzindschlussel und Bedienpult-Wahlschalter (A)

Der Hauptziindschlissel am Bodenbedienpult dient zum:
= Einschalten der Maschine durch Wahl eines der zwei Bedienpulte:
o Wenn der Schllsselschalter auf das Zeichen Plattform gestellt wird, ist das Plattformbedienpult befahigt. Stabile
Stellung des Schllissels, der abgezogen werden kann.
o Wenn der Schllisselschalter auf das Zeichen Turm gestellt wird, ist das Bodenbedienpult befahigt (flr
Notbewegungen). Stellung mit beizubehaltender Betatigung. Durch das Loslassen des Schlissels wird die
Maschine abgeschaltet.
= Ausschalten der Steuerkreise, indem man ihn auf OFF stellt.
= Nur fiir das Modell A18 JRTH: Den Modus Batterieladung anhand des an Bord befindlichen Generators, genannt
UNBEWACHTE LADUNG, aktivieren (siehe Kapitel BATTERIE, in dem diese Funktion beschrieben ist).

5.2.2. Notausschalter (B)

Durch Betétigung dieses Schalters werden die Maschine und der Warmemotor ganz abgeschaltet. Um % Drehung (im
Uhrzeigersinn) drehen, somit kann man die Maschine mit dem Hauptziindschliissel anlassen.
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5.

2.3. Display der Benutzerschnittstelle (C)

Das multifunktionale Maschinen-/Benutzerschnittstellen-Display dient zum:

N

Das Bod

Ein-/Ausschalten des Dieselmotors (Modell A18 JRTD).

Ein-/Ausschalten des Dieselmotorgenerators fiir die Ladung (A18 JRTH).

Bewegen der Maschine im Notfall.

Anzeigen der Betriebsparameter der Maschine wahrend des Normalbetriebs oder im Falle eines Fehlers.

Anzeigen der Dieselmotoralarme.

Anzeigen des Standes der Batterieladung (Modelle A18 JRTH und A18 JRTE).

Anzeigen der Betriebsstunden des Dieselmotors (sie werden im Format STUNDEN:MINUTEN mit am Ende dem
Buchstaben D angezeigt).

Anzeigen der Betriebsstunden der Gs-Notelektropumpe - Option - (sie werden im Format STUNDEN:MINUTEN mit
am Ende dem Buchstaben M angezeigt).

Einstellen der Displaysprache.

Einstellen der Betriebsart des akustischen Bewegungsmelders.

Abfragen der On-Board Diagnostik.

Das Display Nutzerschnittstelle dient wahrend eventueller Einsatze seitens Fachpersonals auch zur
Eichung/Einstellung der Betriebsparameter der Maschine. Diese Funktion ist fiir den Nutzer nicht
verfiigbar.

5.2.3.1. Displayfunktionen

endisplay ist aktiv, wenn beide Not-Ausschalter am Boden und auf der Plattform aktiv (nicht gedriickt) sind. Die

Nutzerschnittstelle schaltet je nach Stellung des Hauptziindschlissels des Bodenbedienpults um. Im Folgenden werden die
Funktionen beschrieben, die je nach Stellung des Hauptziindschliissels auf dem Display verflgbar sind:
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5.2.3.1.1.

Beim normalen Maschinengebrauch wahlt der
Bediener das Plattformbedienpult, zieht den
Schllssel vom Bodenbedienpult ab, tbergibt
den Schlissel einem anderen, mit dem
Gebrauch der Bodensteuerungen vertrauten
Bediener und begibt sich auf die Plattform, um
seine Arbeit auszufiihren.

Bei dieser Bedingung ist das Display
eingeschaltet und zeigt Folgendes an:
= Allgemeine Informationen (A) mit Datum,

Uhrzeit, Maschinenmodell und
Fabrikatnummer.

= Alarm-Icons (B) mit Beschreibung der Art
des aktiven Alarms (C). Einige
Dieselmotoralarme koénnen die

automatische Abschaltung des Motors
bedingen (siehe Beschreibung der
Alarmanzeigen des Plattformbedienpults).

= Stand der Batterieladung (D) (nur Modelle
A18 JRTH und A18 JRTE)

= Taste des Menus EINSTELLUNGEN (E)
mit den Untermenis ACCESS LEVEL
(Passworteingabe) (F), DIAGNOSTIK (G),
SERVICE (H), ALLGEMEINE
EINSTELLUNGEN (),
MASCHINENEINSTELLUNGEN (L).

Schliissel in Stellung PLATTFORMBEDIENPULT

= INVERTER

ALLARMI

=

A'RO

| 15/06/2020 - 15.04:36

|BRACCIO SUPERIORE SOLLEVATO (M18)

A18 JRTH-S/N SG228184 |NESSUN ALLARME

Abb. 5-7

Die Schaltflache des Meniis ALLGEMEINE EINSTELLUNGEN (1) kann vom Bediener zum Andern der Meniisprache und
Konfigurieren der Betriebsart des akustischen Bewegungsmelders verwendet werden. Die anderen, im Men(
EINSTELLUNGEN verfligbaren Funktionen sind passwortgeschitzt und nur vom autorisierten Kundenservice verwendbar.
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Zum EINSTELLEN DER DISPLAYSPRACHE
gelangt man nach Betétigung der Schaltflache (E)
auf die nebenstehend abgebildete Seite.

Die Schaltflache (M) betatigen und somit die Seite
offnen, auf der eine der im Feld (N) gezeigten,
verfugbaren Sprachen ausgewahlt werden kann.
Die Wahl mit der Schaltflache (O) bestatigen, dann
zum Verlassen auf HOME (P) drlicken.

Der AKUSTISCHE BEWEGUNGSMELDER wird
normalerweise werkseitig konfiguriert, um einen
intermittierenden Ton abzugeben, der stets bei
allen Bewegungen ertont (STANDARD-Betrieb).
Sein Betrieb lasst sich so andern, dass er nur
wahrend der ersten Sekunden einer Bewegung
ertont und dann  automatisch erlischt
(WAHLWEISER Betrieb).

Zum EINSTELLEN DES BETRIEBS DES
AKUSTISCHEN MELDERS gelangt man nach
Betatigung der Schaltflache (E) auf die
nebenstehend abgebildete Seite.

Zum Andern der Betrigbsart des akustischen
Bewegungsmelders die Schaltflache (Q) betatigen.
Das Icon (Q-1) steht fir den STANDARD-Betrieb
Das Icon (Q-2) steht flir den WAHLWEISEN Betrieb
Die Wahl bestétigen und zum Verlassen auf HOME
(P) driicken.

A'RO

102032021 - 18:10.27
A18 JRTD-S/N $G229421 |K

L B\VE |
= N ==

ITALIANO
ENGLISH
FRANGCAIS

DEUTSCH

Ogo0o0

ESPANOL

’
T N 0
AM {02/03/2021 - 18:1) TD - SN SG229421

Abb. 5-8

A,ﬁ,g 102/03/2021 - 18:10:27

AlRO

[02/03/2021 - 18:10.53
| A18 JRTD-S/M SG229421 |KEIN ALARM

Abb. 5-9
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5.2.3.1.2. Schlissel in Stellung BODENBEDIENPULT

Im Notfall kann ein mit dem Gebrauch der Bodensteuerungen vertrauter Bediener vom Boden aus eingreifen, indem er den
Hauptzlndschlussel in den Wahlschalter steckt, auf BODENBEDIENPULT stellt und gedrckt halt.
Bei dieser Bedingung ist das Display eingeschaltet und zeigt Folgendes an:

START/STOP-Taste des Dieselmotors (F) nur Modell A18 JRTD.

START/STOP-Taste der Notelektropumpe (E) (wahlweise fir A18 JRTD).

Steuertasten (Anhebungen/Absenkungen/Drehungen) (G) zur Verwendung im Notfall.

Allgemeine Informationen (A) mit Datum, Uhrzeit, Maschinenmodell und Fabrikatnummer.

Alarm-Icons (B) mit Beschreibung der Art des aktiven Alarms (C). Einige Dieselmotoralarme kénnen die
automatische Abschaltung des Motors bedingen (sieche Beschreibung der Alarmanzeigen des
Plattformbedienpults).

Stand der Batterieladung (D) nur Modelle A18 JRTH und A18 JRTE.

@

15/06/2020 - 15:39:21 BRACCIO SUPERIORE SOLLEVATO (M1B)

A18 JRTH-S/N SG228184 |NESSUN ALLARME

Abb. 5-10

Fur den Betrieb der A18 JRTD mit den Bodensteuerungen:
- Mitder START/STOP-Taste (F) den Dieselmotor einschalten.
- Die gewinschten Steuerungen durch Driicken auf die entsprechenden Pfeile aktivieren.

Fir den Betrieb der A18 JRTH und A18 JRTE mit den Bodensteuerungen:
- Die gewiinschten Steuerungen durch Dricken auf die entsprechenden Pfeile aktivieren. Die Steuerungen erfolgen
durch automatische Ingangsetzung der Steuerungselektropumpe.

ﬁ Das Bodenbedienpult ist nur zur Notbewegung der Plattform gedacht und darf nicht fiir andere Zwecke

verwendet werden.
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5.23.13. Auf OFF gestellter Schliissel und DURCH DAS STROMNETZ VERSORGTES
LADEGERAT (Modelle A18 JRTH und A18 JRTE)

Bei auf OFF gestelltem Schllissel und nicht versorgtem Ladegerat ist das Display ausgeschaltet. Steckt man den
Versorgungsstecker des Ladegerats in eine 115-230 VWs Steckdose, schaltet sich das Ladegerat automatisch ein.
Bei dieser Bedingung ist das Display eingeschaltet und zeigt Folgendes an:

Icon Batterie wird geladen (A) beim Modell A18 JRTH.

Erreichter Ladungsprozentsatz (B) Modell A18 JRTH; erreichter Ladungsprozentsatz (B) Modell A18 JRTE.
Aufforderung zum Abziehen des Hauptziindschliissels (C).

Allgemeine Informationen (D) mit Datum, Uhrzeit, Maschinenmodell und Fabrikathummer.

ARO

RICARICA DA RETE - RIMUOVERE LA CH!AVE-

Modell A18 JRTH Modell A18 JRTE

16/06/2020 - 104537  A18 JRTH-SN §G228184 A_’m RICARICA DA RETE - RIMUOVERE LA CHIAVE

03/03/2021 - 10:55:10 NESSUN ALLARME

Abb. 5-11

Wenn man die Maschine unbewacht lasst, stets den Schliissel abziehen.
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5.2.3.1.4. Schlussel auf UNBEWACHTE LADUNG durch den Generator gestellt (nur A18
JRTH)

Ist der Schilissel auf UNBEWACHTE LADUNG gestellt, kann die Batterieladung durch den in die Maschine eingebauten
Motorgenerator vorgenommen werden.
Bei dieser Bedingung ist das Display eingeschaltet und zeigt Folgendes an:
= START/STOP Taste des Dieselmotorgenerators (E)
Icon Batterie wird geladen (A)
Erreichter Ladungsprozentsatz (B)
Aufforderung zum Abziehen des Hauptziindschlissels (C)
Allgemeine Informationen (D) mit Datum, Uhrzeit, Maschinenmodell und Fabrikatnummer

/, ,ﬁa RICARICA INCUSTODITA - RIMUOVERE LA CHIAVE
patid g8 17/06/2020 - 10:11:40  A18 JRTH-S/N SG228184

Abb. 5-12

ACHTUNG!
A Die Betriecbsart UNBEWACHTE LADUNG nicht aktivieren, wenn im Inneren von geschlossenen
Gebauden gearbeitet wird.

é Wenn man die Maschine unbewacht lasst, stets den Schliissel abziehen. Wenn die Ladung beendet
ist, schaltet sich der Motorgenerator automatisch aus.
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5.2.4. Freigabeschlussel Noteinfahren EMERGENCY OVERRIDE (D)

Erist ein Wahlschalter, der zum Noteinfahren einige Sicherheitskontrollen deaktiviert, damit ein handlungsunfahiger Bediener
anhand Gebrauch der Bodensteuerungen geborgen werden kann. Die Beschreibung seiner Funktionsweise steht im Kapitel
5.6: ,,Manuelle Notbedienung®.

A\

A\

Diese Funktion dient zum Bergen eines handlungsunfahigen Bedieners, fiir den Fall, dass das
Bodenbedienpult aufgrund einiger, aktiver Sicherheitsfunktionen nicht freigeschaltet ist.

Zur Anwendung dieser Funktion ist ein Werkzeug zum Entfernen des Schutzelements erforderlich.
Dieses Entfernen stellt den ausdriicklichen Willen des Bedieners am Boden dar, die Plattform in
Ermangelung einiger Sicherheitskontrollen zu bewegen.

Die Betdtigung dieser Funktion ist zeitgesteuert, um ihren Missbrauch seitens des Bedieners zu
vermeiden. Nach Ablauf der vorbestimmten Zeit ist die Maschine vollstindig blockiert und zur
Wiederherstellung des normalen Betriebs es ist der Einsatz von Fachpersonal erforderlich.

ES IST STRIKT VERBOTEN, das Noteinfahrsystem EMERCENCY OVERRIDE fiir den normalen
Maschinenbetrieb zu verwenden.
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5.3. Zutritt zur Plattform

Die “Zutrittsposition" ist die einzige Position, in der die Ladung und Abladung von Personen und Materialien auf/ivon der
Plattform erlaubt ist. Die Plattform befindet sich in der “Zutrittsposition”, wenn sie ganz abgesenkt ist.

Zum Betreten der Plattform:

= Die Zugangsleiter herunterklappen, wie auf der
nebenstehenden Abbildung zu sehen ist.

= Die Plattform besteigen und sich dabei an den
Gelanderpfosten festhalten und die
SchwerkraftschlieBungsstange anheben.

=  Wenn man sich auf der Plattform befindet, die Leiter
hochklappen und arretieren, damit sie in der Hohe nicht an
Hindernissen anstoft.

Uberpriifen, dass, wenn man die Plattform betreten hat, die
Stange wieder nach unten gegangen ist und somit den Eingang
schlieBt. Wenn man sich auf der Plattform befindet, den
Sicherheitsgurt an den vorgesehenen, mit speziellen
Piktogrammen gekennzeichneten Verankerungsstellen einhaken.

Zum Betreten der Plattform nur die daran
vorgesehenen Mittel verwenden.

A Beim Ein- und Aussteigen stets zur
Maschine schauen und sich an den
Einstiegspfosten festhalten.

ES IST VERBOTEN
ﬁ die SchwerkraftschlieBungsstange auf
irgendeine Weise zu blockieren, um den
Plattformzugang offen zu halten.

ES IST VERBOTEN
ﬁ die Plattform zu verlassen oder einzusteigen,
wenn sich diese nicht in der zum Ein- und
Aussteigen bestimmten Stellung befindet.

Anhand des Bodenbedienpults (sieche Abschnitt 5.2
“Bodenbedienpult...”) kann man mittels Bewegung des Auslegers
die Plattformhéhe verringern, damit sie leichter zugénglich ist und
auch die zwei seitlichen Zugangsbereiche ohne Leiter verwendet
werden konnen.

Abb. 5-13
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5.4. Anlassen der Maschine

Zum Anlassen der Maschine muss der Bediener:

= Den Notausschalter am Bodenbedienpult entriegeln und hierzu um % Drehung im Uhrzeigersinn drehen.

= Den Hauptziindschliissel am Bodenbedienpult auf “Plattform” stellen.

= Den Ziindschllssel abziehen und einer verantwortlichen Person am Boden dbergeben, die mit dem Gebrauch der
Notsteuerungen vertraut ist.

= Auf die Plattform steigen.

= Den Notausschalter am Plattformbedienpult (siehe vorherige Abschnitte) entriegeln und um % Drehung im
Uhrzeigersinn drehen.

Jetzt kann man im Falle der Maschinen A18 JRTH und A18 JRTE bereits damit beginnen, unter genauer Befolgung der in den
vorherigen Abschnitten erteilten Anweisungen die verschiedenen Funktionen zu tatigen.

Im Falle des mit Lithiumbatterie ausgestatteten Modells A18 JRTH kann die Maschine auch ben(tzt werden, wenn die
Batterieladung aktiv ist. Eine etwaige Untersagung dieser Moglichkeit ist als OPTION durch werkseitige Einstellungen moglich.

Wenn beim Modell A18 JRTE das Ladegerat in Betrieb ist, ist die Maschine abgeschaltet und I&sst sich nicht einschalten.

Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs (Benzin- oder Dieselmotor) den Kraftstoffstand im Tank durch den
daran befindlichen Standanzeiger zu Uberpriifen, der seitlich des Bodenbedienpults zu sehen ist.

5.4.1. Anlassen des Dieselmotorgenerators (Modell A18 JRTH)

Beim Modell A18 JRTH ist es zum Verwenden der Maschine nicht notwendig, den Dieselmotorgenerator anzulassen, weil
gleich mit der Ausflihrung der verschiedenen Funktionen begonnen werden kann, wobei genau die Anweisungen der
vorherigen Abschnitte zu befolgen sind. Zum Anlassen der Maschine muss das Ladegerat vom Stromnetz losgel6st sein.
Wenn das Ladegerat funktioniert, ist die Maschine abgeschaltet und lasst sich nicht einschalten.

Wurde die Betriebsart HYBRID AUTOMATIC eingestellt, kann man den Dieselmotorgenerator aus eigener Initiative anlassen
oder die automatische Anlassung der Kontrolllogik der Maschine tiberlassen. Will man den Dieselmotorgenerator aus eigener
Initiative anlassen, indem die START/STOP Taste am Plattformbedienpult betétigt wird, folgen:

= eine anfangliche Vorwérrnphase der Gllihkerzen (nur bei Motoren mit Gliihkerzen) und

= nach ein paar Sekunden die Anlassung des Motors.

5.4.2. Anlassen des Dieselmotors (Modell A18 JRTD)
Wird die START/STOP Taste am Plattformbedienpult betétigt, folgen:

= eine anfangliche Vorwérrnphase der Gllihkerzen (nur bei Motoren mit Gliihkerzen) und
= nach ein paar Sekunden die Anlassung des Motors.

Kraftstoffstand durch die Anzeige liberpriifen und dann die Betriebs- und Wartungsanleitung des
Motors konsultieren.

f Nicht langer als 3 Sekunden in der Anlassstellung verharren. Misslingt die Anlassung, den

Im Falle von Betriebsstorungen, die Motoranzeigelampen iiberpriifen und die Betriebs- und
Wartungsanleitung des Motors konsultieren.

ANMERKUNG: Die Anlassung des Dieselmotors ist nur moglich, wenn das Totmannpedal nicht getreten
oder befahigt ist. Folglich lasst sich der Motor nur anlassen, wenn die griine Anzeigelampe ON auf der
Plattform blinkt.
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5.5. Anhalten der Maschine
5.5.1. Normales Anhalten

Lasst man wahrend des normalen Maschinengebrauchs:
= Die Bedienungen los, hélt das Mandver an. Das Anhalten erfolgt in einer vom Werk eingestellten Zeit, damit die
Bremsung sanft ist.
= Das Totmannpedal auf der Plattform los, halt das Mandver sofort an. Weil unverziglich angehalten wird, ist die
Bremsung hierbei abrupt.

5.5.2. Notstopp

Sollte es aufgrund gewisser Umstande nétig sein, kann der Bediener von der Plattform sowie von der Bodenbedienpult aus
sofort alle Funktionen stoppen.

Am Plattformbedienpult:
= Wird die Pilztaste betatigt, erfolgt die Ausschaltung der Maschine.
= Nimmt man den Fult vom Totmannpedal, halt das Mandver sofort an. Weil unverziiglich angehalten wird, ist die
Bremsung hierbei abrupt.

Am Bodenbedienpult:
= Notausschalter betétigt (falls vorhanden), erfolgen die Ausschaltung der Maschine (alle Modelle) und des
Warmemotors.

= Durch Dricken des roten Leistungsstoppknopf wird die Stromversorgung der Maschine unterbrochen
(Unterbrechung des Stromkreises).

Zur Wiederaufnahme der Arbeit:

Am Plattformbedienpult:
= Den Notausschalter um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.
Am Bodenbedienpult:
= Den Notausschalter um %2 Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen.
= Den roten Leistungsstoppknopf - bis zur Kopplung - um % Umdrehung im Uhrzeigersinn drehen, damit die Maschine
wieder gespeist wird.
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5.5.3. Stoppen des Dieselmotorgenerators (Modell A18 JRTH)
Zum Abschalten des Dieselmotorgenerators:

Am Plattformbedienpult:
= Auf die START/STOP-Taste des Motorgenerators driicken.
= Qder die Pilztaste betatigen.
= QOder die Betriebsart FULL ELECTRIC einstellen.
= Oder auf die START/STOP-Taste zur Aktivierung der Stromsteckdose auf der Plattform drlcken (falls sie aktiv
geschaltet wurde).
Am Bodenbedienpult:
= Den Hauptzindschliissel auf OFF stellen.
= Oder die Pilztaste betatigen.

5.5.4. Anhalten des Dieselmotors (A18 JRTD)
Zum Abschalten des Dieselmotors:

Am Plattformbedienpult:
= Aufdie START/STOP-Taste des Motors driicken.
= Qder die Pilztaste betatigen.

Am Bodenbedienpult:
= Aufdie START/STOP-Taste des Motors driicken.
= Oder den Hauptziindschliissel auf OFF stellen.
= Qder die Pilztaste betatigen.

ﬁ Den Motor nicht abschalten, wenn er mit hoher Drehzahl lauft. Warten bis die Drehzahl gesunken ist
und erst dann abschalten.
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5.6. Manuelle Notbedienung

Um die Plattform bei einem Notfall wieder zum Boden abzusenken, gibt es drei Notbedienungsmodi:

- Anhand des Ublichen Bodenbedienpults und Anwendung der Triebkraft der Maschine (Batterie bei den Modellen A18

JRTH und A18 JRTE; Dieselmotor beim Modell A18 JRTD).

- Funktion EMERCENCY OVERRIDE anhand des Bodenbedienpults und Anwendung der Triebkraft der Maschine
(Batterie bei den Modellen A18 JRTH und A18 JRTE; Dieselmotor beim Modell A18 JRTD), jedoch mit Umgehung
einiger Sicherheitsfunktionen.

- In Ermangelung der Triebkraft: anhand Verwendung der Handpumpe und manueller Betétigung der Steuerventile.

5.6.1. Manuelle Notbedienung: Gebrauch des Bodenbedienpults

A\

ist.

Diese Funktion darf nur im Notfall ausgefiihrt werden, wenn der Bediener auf der Plattform nicht
imstande ist, das ibliche Plattformbedienpult zu verwenden, und die Triebkraft der Maschine verfiigbar

Siehe Anleitung im Kapitel 5.2: ,,Bodenbedienpult und elektrisches Steuergerat".

5.6.2. Manuelle Notbedienung: EMERGENCY OVERRIDE

VAN

werden.

verwenden.

Neigungsalarm besteht).

Diese Funktion darf nur im Notfall, und wenn alle folgenden Bedingungen bestehen, angewendet

- Der Bediener auf der Plattform ist handlungsunfahig (verletzt oder bewusstlos), sprich nicht
imstande, weder das iibliche Plattformbedienpult noch die Notsteuerungen auf der Plattform zu

- Der Notausschalter (R) des Plattformbedienpults ist gedriickt und/oder es sind Uberladungsalarm
aktiv (falls der Bediener in der Hohe gegen ein Hindernis eingeklemmt ist und/oder ein

Die Funktion EMERGENCY OVERRIDE kann nur
uber das Bodenbedienpult mit folgenden Verfahren

aktiviert werden:
1. Mit einem 10-mm-
Sechskanteinsteckschllissel die

Befestigungsschraube der Klappe (L)
entfernen. Der_10-mm-Schllssel ist nicht
im Lieferumfang der Maschine enthalten.

Die zwei Bleisiegel aufbrechen und die
Klappe L entfernen.

Den Schliissel des Hauptziindschlissel-
Wahischalters in  den Wahlschalter
EMERGENCY OVERRIDE H stecken, im
Uhrzeigersinn  drehen und bis zur
Aktivierung der akustischen Melder der
Maschine, die auf die Aktivierung der
Funktion verweisen, betatigt halten.

Abb. 5-14

4. Nur fir das Modell A18 JRTD: Den Dieselmotor gemaR der Erlduterung von Kapitel 5.2 anlassen.

»,Bodenbedienpult und elektrisches Steuergerat”.

o

Anhand der Steuerungen zur Bewegung der Plattform diese in kurz mdglichster Zeit zum Boden absenken.

6. Nach der volligen Absenkung der Ausleger sind die Ublichen Bedienelemente fiir den Betrieb nicht mehr
verwendbar; es werden nur die Steuerungen ausfiihrbar sein, die die Bewegung und den Transport der Maschine
zwecks Entfernung vom Unfallsort ermdglichen.
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ACHTUNG! Die Funktion EMERGENCY OVERRIDE dient nur zur schnellen Bergung eines in der Hohe
A blockierten Betriebers, falls dieser verhindert und/oder bewusstlos ist. Wahrend der Aktivierung der
Funktion EMERCENCY OVERRIDE sind weder die Funktionen Neigungs- und Uberlastsicherung auf
der Plattform noch die Notabschaltung auf der Plattform aktiv. Die Anwendung der Funktion fiir andere
Zwecke IST VERBOTEN.

Ein Zeitgeber begrenzt die Verwendung der Funktion auf eine Hochstzeit von 30 Minuten, danach wird
die Maschine blockiert sein.

Die Maschine nicht verwenden, wenn die Klappe zum Schutz des Notschliissels des Systems
FACTORY OVERRIDE nicht vorhanden ist oder das plombierte Siegel fehit.

ZUR WIEDERHERSTELLUNG DES SIEGELS UND ERNEUTEN INGANGSETZUNG DER MASCHINE
ANHAND EINGABE DES ENTSPERRUNGS-PASSWORTS DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE
RUFEN.

5.6.3. Manuelle Notbedienung: Betatigung durch die Handpumpe

A Diese Funktion darf nur im Notfall, wenn keine Triebkraft vorhanden ist, angewendet werden.

TLEV 14-15 b o e ik
o M ‘

o e
| [Ev 1819 e i i)

' rI: \ £ ""f; 2
Abb. 5-15

Im Falle eines Elektrik- oder Hydraulikdefekts zur Durchfiihrung der Notvorgénge wie folgt verfahren:
1) Schrauben Sie die Stellvorrichtung komplett auf das Elektroventil EV11B (A).
2) Den Betatigungshebel der Handpumpe (D) nehmen und in die Pumpe stecken.
3) Die Notpumpe (E) betétigen und dabei den manuellen Trieb des Ventils zur Steuerung des Mandvers gedrickt oder
gezogen halten (siehe unten flir die Art der Betatigung).
4) Auf die korrekte Ausflihrung des Mandvers achten.
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Korrespondenz der Elektroventile mit den Bewegungen und der Bedienung der manuellen Betatigung.

Name Elektroventil Bewegung Bedienung der manuellen Betatigung
EV4 Anhebung Gelenkausleger Ziehen
EV5 Absenkung Gelenkausleger Driicken
EV6 Ausfahren Teleskopausleger Ziehen
EV7 Einfahren Teleskopausleger Dricken
EV12 Turmdrehung links Ziehen
EV13 Turmdrehung rechts Driicken
EV14 Anhebung oberer Ausleger Ziehen
EV15 Absenkung oberer Ausleger Driicken
EV18 Anhebung Korbarm Ziehen
EV19 Absenkung Korbarm Dricken
EV32 Korbarmdrehung links (Option) Ziehen
EV33 Korbarmdrehung rechts (Option) Driicken

>

ACHTUNG: Die Notsteuerung lasst sich jederzeit unterbrechen, indem man die manuelle Betétigung der
Elektroventil loslasst oder die Pumpenbetétigung einstellt.

>

Sobald das manuelle Notfallmandver abgeschlossen ist, miissen die Anfangsbedingungen wieder
hergestellt werden.

AIRO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S.59




5.7. Steckdose fiir Werkzeug (Option)
Damit der Bediener von der Plattform aus Werkzeuge zur Durchfilhrung der vorgesehenen Arbeiten verwenden kann, kann

eine Steckdose zum Anschluss an das 115-230-V-Wechselstromnetz vorgesehen werden. Es sind folgende Optionen
maglich:

5.7.1. Stromleitung 115-230 V vom Dieselgenerator (nur A18 JRTH)

Zur Aktivierung der Steckdose auf der Plattform einfach am
Plattformbedienpult auf die Leuchttaste M driicken.

Die Leuchttaste M leuchtet, wenn die Steckdose aktiv ist und
der Dieselmotorgenerator eingeschaltet ist.

Die Leuchttaste M leuchtet nicht, wenn die Steckdose auf der
Plattform nicht aktiv ist; bei dieser Bedingung kénnte der
Motorgenerator  mit  der  Funktion  Batterieladung
eingeschaltet sein.

Zur Aktivierung der Stromleitung muss der Schutzschalter A,
der sich neben dem Generator befindet, auf ON gestellt
werden.

Die an den Standardmaschinen angebrachten Steckdosen
und Stecker entsprechen den EWG-Vorschriften und sind
deshalb innerhalb der EU verwendbar.

Auf Wunsch sind den verschiedenen Landesvorschriften
oder besonderen Erfordernissen entsprechende Steckdosen
und Stecker erhaltlich.

Abb. 5-16
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5.7.2. Stromleitung 115-230 V vom Stromnetz (Option fiir A18 JRTD und A18 JRTE, serienmaRig bei
A18 JRTH)

Zur  Aktivierung der Stromleitung  (siehe
nebenstehende Abbildung) ein Kabel anstecken,
das mit dem 115-230V Ws 50 Hz-Stromnetz
verbunden ist, das Uber alle, diesbeziiglichen
Schutzeinrichtungen  gema@BR  den  geltenden
Vorschriften verflgt. Ist der Sicherheitsschalter
(Option) vorhanden, muss man den Schalter zur
Aktivierung der Stromleitung auf ON stellen. Es
empfiehlt sich, den Schutzkontaktschalter anhand
des dazu vorgesehenen TEST-Knopfes zu
lberpriifen.

Die an den Standardmaschinen angebrachten
Steckdosen und Stecker entsprechen den EWG-
Vorschriften und sind deshalb innerhalb der EU
verwendbar. Auf Wunsch sind den verschiedenen Abb. 5-17
Landesvorschriften oder besonderen
Erfordernissen entsprechende Steckdosen und
Stecker erhéltlich.

- Speisespannung 115-230V * 10%

- Frequenz 50+60 Hz

- Angeschlossene Erdung.

- Dem Gesetz entsprechende Sicherheitsvorrichtungen, die vorhanden sind und funktionieren.
- Keine mehr als 5 m langen Verlangerungen zum Anschluss an das Stromnetz verwenden.

- Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

- Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

2 An ein Stromnetz mit folgenden Merkmalen anschlieRen:

5.7.3. Stromleitung 115-230 V vom hydraulischen Generator (Option fiir A18 JRTD)

Beim Modell A18 JRTD kann zusatzlich oder als
Alternative zu der im vorherigen  Abschnitt
beschriebenen STROMLEITUNG 115-230 V ein
HYDRAULISCHER STROMGENERATOR (A) in die
Maschine eingebaut werden, um die Stromleitung 115-
230 V auf der Plattform zu versorgen.

Wie im beziglichen Abschnitt beschrieben ist, bewirkt
die Betatigung der Taste (V) Folgendes:
= Auf “ON® gestellt, schaltet sich der Generator
(OPTION)  ein, und die anderen
Maschinensteuerungen sind  automatisch
untersagt.
=  Auf “OFF” gestellt, ist der Generator
ausgeschaltet.

Abb. 5-18
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5.8. Kraftstoffstand und -auftankung
Es empfiehlt sich, vor dem Gebrauch des Warmeantriebs (Dieselmotor) den Kraftstoffstand im Tank zu Gberpriifen.

Dieser Vorgang muss durch eine Sichtkontrolle des Kraftstoffstandes (iber die Anzeige am Tank, die neben dem
Bodenbedienpult sichtbar ist, durchgeflhrt werden.

= Vor Arbeitsbeginn nach dem Kraftstoffstand sehen.

= Den Kraftstofftank und den Motor sauber halten.

5.9. Arbeitsende

Nachdem man die Maschine gemaf den Anweisungen der vorherigen Abschnitte angehalten hat:
= Die Maschine stets in Ruhestellung bringen (Plattform ganz abgesenkt.
Den Notausschalter am Bodenbedienpult betatigen.
Die Schliissel vom Bedienpult ziehen, damit unbefugte Personen die Maschine nicht verwenden konnen.
Wie im bezlglichen Abschnitt des Kapitels WARTUNG vorgesehen ist, die Batterie (A18 JRTH und A18 JRTE) laden.
Den Tank mit Kraftstoff flillen (falls zutreffend).
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6. BEWEGUNG UND TRANSPORT

6.1. Bewegung

Wahrend des Transports auf anderen Fahrzeugen (z. B. Lastwagen) die
Turmdrehung anhand der mechanischen Sperrvorrichtung blockieren
(sieche nebenstehende Abbildung: A mechanische Sperre in
BLOCKIERTER Position).

Sich vor der Inbetriebsetzung der Maschine vergewissern, dass die
mechanische Sperrvorrichtung des Turms deaktiviert ist (siehe
nebenstehende Abbildung: B mechanische Sperre in GELOSTER
Position).

Zur Bewegung der Maschine bei Normalgebrauch die Anweisungen des
Kapitels “GEBRAUCHSWEISE”, Abschnitte 5.1.1 “Fahren” und 5.1.2
,Lenken” befolgen.

Bei ganz abgesenkter Plattform (abgesenkter Ausleger <10°, ganz
eingefahrener Teleskopausleger und Korbarm auf einer Héhe von +10°
bis —=70° im Vergleich zur Waagrechten) lasst sich die Maschine mit
verschiedenen, vom Bediener nach Belieben einstellbaren
Geschwindigkeiten bewegen (ein Fahrmandver machen).

Wenn die Plattform hochgeht und eine gewisse Hohe iberschreitet,
kénnen befahigte Maschinen (siehe Kapitel "Technische Merkmale") mit
(automatisch) reduzierter Geschwindigkeit fahren; dies gilt bis zu der im
Kapitel "Technische Merkmale" angegebenen Hohe.

A\

ACHTUNG!

Das Fahrmanéver mit angehobener Plattform kann je nach Bestimmungsland unterschiedlichen
Begrenzungen unterliegen. Informieren Sie sich diesbeziiglich bei den Einrichtungen zum
Gesundheitsschutz der Bediener am Arbeitsplatz.

Es ist strikt verboten, das Fahrmanéver bei angehobener Plattform auf Gelande durchzufiihren, das
nicht waagrecht, fest und eben ist.

Vor der Durchfiihrung irgendwelcher Bewegungen, sicherstellen, dass sich keine Personen in Nahe der
Maschine aufhalten und auf jeden Fall mit groBter Vorsicht vorgehen.

Sich vor jeder Bewegung der Maschine vergewissern, dass die etwaigen Stromversorgungsstecker
ausgesteckt wurden.

Sich vergewissern, dass der Boden keine Locher oder Stufen hat und auch den Raumbedarf der
Maschine im Auge behalten.

Die Maschine nicht zum Schleppen anderer Fahrzeuge verwenden.

Sich vor der Ausfiihrung der Lenk- und Fahrbewegungen anhand der am Fahrgestell angebrachten
speziellen Aufkleber iiber die tatsdachliche Turmstellung vergewissern, damit die richtige Bewegung
erfolgt.

Die Arbeiter diirfen wahrend des Fahrmandvers bei angehobener Plattform diese keiner waagrechten
Last aussetzen (die Bediener an Bord diirfen nicht an Seilen, Kabeln, usw. ziehen).
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6.2. Transport

Zur Versetzung der Maschine an andere Arbeitsplatze die nachstehenden Anweisungen befolgen. Angesichts der
Abmessungen einiger Modelle empfehlen wir Ihnen, sich vor dem Transport iber die in lhrem Land fiir den StraRenverkehr
vorgesehenen Raumbedarfsgrenzen zu informieren.

2 Vor dem Transport die Maschine ausschalten und die Schliissel von den Bedienpulten ziehen. Es darf

sich niemand in Nahe oder auf der Maschine aufhalten, um Gefahrdungen wegen plotzlichen
Bewegungen zu vermeiden.

Aus Sicherheitsgriinden die Maschine niemals anhand der Arme oder der Plattform anheben.

Den Ladevorgang auf einer ebenen Flache mit entsprechender Tragfahigkeit vornehmen, nachdem man
die Plattform in Ruhestellung gebracht hat.

Zum Transportieren muss der Bediener die Maschine auf eine der folgenden Weisen auf das Fahrzeug laden:

Mittels Laderampen und den Fahrsteuerungen, die sich auf der Plattform befinden, kann er die Maschine unter
Befolgung der im Kapitel ,GEBRAUCHSWEISE" unter dem Abschnitt “Fahren und Lenken” angeflihrten Anweisungen
zur richtigen Kombination der Fahrsteuerungen direkt auf das Transportfahrzeug bringen (falls die Steigung der Rampen
innerhalb des in den ,TECHNISCHEN MERKMALEN® angegebenen max. Steigungsvermogens liegt und die
Tragfahigkeit der Rampen dem Gewicht angemessen ist). Bei der Beladung gemaR diesem System ist es ratsam, den
Korbarm anzuheben (nicht mehr als +10° im Vergleich zur Waagrechten, um die Einschaltung der
Sicherheitsgeschwindigkeit zu vermeiden), damit die Plattform nicht am Boden anstdBt. Achtung: Wahrend dieses
Vorgangs keine anderen Ausleger anheben, damit die Sicherheitsmikroschalter nicht aktiviert werden, die bei geneigter
Maschine alle Mandéver mit Ausnahme der Absenkungen untersagen.
Falls die zu Gberwindende Steigung starker als das Steigungsvermaégen ist, lasst sich die Maschine nur dann anhand der
Winde schleppen, wenn der Bediener an Bord der Plattform gleichzeitig die Fahrsteuerung einschaltet, um die
Standbremse zu entriegeln. Die Festlegung der Neigung kann durch Gebrauch einer elektronischen Libelle oder
empirisch auf folgende Weise erfolgen:

o Ein Holzbrett von bekannter Lange auf die zu messende Neigung legen.

o Eine Wasserwaage auf das Holzbrett legen und das abwarts befindliche Ende bis zur Nivellierung anheben.

o Jetzt den Abstand zwischen Brett und Boden (A) messen, durch die Brettlange (B) teilen und mit 100

multiplizieren. Folgende Abbildung fasst die Methode zusammen.

S s

R R S e o

Abb. 6-2

Mittels Stahlhaken und -seilen (mit Sicherheitsfaktor gleich oder héher als 5 - sieche Maschinengewicht in den
technischen Daten), die an den mit den Schildern gekennzeichneten Lochern (siehe folgende Abbildung) eingehéngt
werden, wobei die Position des Schwerpunkts der Maschine, gekennzeichnet mit G, zu berticksichtigen ist. Geeignete
Hubausriistungen (z. B. “Schaukel”) verwenden, um Beschadigungen der Maschine zu vermeiden und diese wahrend
der Anhebung im Gleichgewicht zu halten.
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Abb. 6-3

= Die Maschine mittels Hubwagen angemessener Tragfahigkeit (siche Maschinengewicht in den “Technischen
Merkmalen” zu Beginn dieses Handbuchs) anheben, dessen Gabeln mindestens so lang wie die Maschinenbreite sein
mussen. Die Gabeln dort an der Maschine einfiihren, wo die beztiglichen Aufkleber angebracht sind (siehe Abb. 6-4).
Sollten diese nicht vorhanden sein, ist es STRIKT VERBOTEN, die Maschine mit einem Hubwagen anzuheben.
Die Anhebung der Maschine mittels Hubwagen ist ein gefahrlicher Vorgang und darf nur von Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

\

Wenn sich die Maschine auf der Pritsche des Fahrzeugs befindet, sie durch die zur Anhebung
verwendeten Locher befestigen. Damit die Uberlastsicherung auf der Plattform keine Beschadigung
mit folglichem Maschinenstillstand erfahrt, ist es strikt VERBOTEN, die Maschine an der
Fahrzeugpritsche zu bhefestigen, indem man die Plattform (alle Modelle) oder den letzten
Hebeausleger anbindet.

Kapiteln angefiihrt ist.

Vor dem Transport, die Standfestigkeit der Maschine tiberpriifen. Die Plattform muss ganz abgesenkt
und der Plattformausschub ganz eingefahren sein, damit bei allen Mandvern die angemessene
Stabilitat gewahrleistet ist.

ﬁ Den Turm anhand der mechanischen Sicherheits-Sperrvorrichtung blockieren, wie in den vorherigen
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6.3. Notschlepp

Im Falle einer Panne muss fiir den Notschlepp der Maschine die Feststelloremse von Hand gelést werden, damit das
Antriebssystems nicht beschadigt wird.

Im Falle einer Panne, die Maschine wie folgt

schleppen:

= Das Schutzgehéuse (A) abmontieren.

= Am Hydraulikblock den manuellen Trieb (B)
betatigen.

= Die Handpumpe (C) so lange betatigen, bis
der Hebel schwer beweglich ist.

= Mit besonders langsamer Geschwindigkeit
(nicht héher als 3 km/h) nicht mehr als 50
m weit abschleppen, dann erneut wie oben
beschrieben die Handpumpe (C) betatigen
und den Abschleppvorgang um weitere 50 m
fortsetzen, und weiter so.

Um die normale Arbeit wieder aufzunehmen, die
Maschine erneut auf die urspringlichen
Bedingungen bringen.

Abb. 6-5

Mit besonders langsamer Geschwindigkeit abschleppen (Achtung: Unter diesen Umsténden lasst sich
A die Maschine nicht bremsen).

Nur auf ebenem Boden schleppen.
Die Maschine nicht ungebremst stehen lassen.

Falls die Bremsen untauglich sind, Keile unter die Rader schieben, damit sich die Maschine nicht
fortbewegen kann.
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7.  WARTUNG

= Die Wartungsvorgéange durchfiihren, wenn die Maschine stillsteht, der Schliissel von dem
Bedienpult gezogen ist und die Plattform in Ruhestellung gestellt wurde.

= Die folgend beschriebenen Wartungsvorgange gelten fiir eine Maschine, die unter normalen
Bedingungen verwendet wird. Im Falle schwieriger Gebrauchsbedingungen (extreme
Temperaturen, angreifendes Umfeld, usw.) oder infolge eines langen Maschinenstillstandes
muss man sich zwecks Anderung der Haufigkeit der Einsatze an den AIRO Kundenservice
wenden.

= Nur angelerntes Personal ist befugt, Reparatur- und Wartungsarbeiten vorzunehmen. Alle
Wartungsvorgange haben entsprechend den Bestimmungen iiber die Sicherheit der Arbeiter zu
erfolgen (Arbeitsraume, geeignete personliche Schutzausriistungen, usw.)

= Nur die in vorliegendem Handbuch angefiihrten Wartungs- und Regelungsvorgdnge
durchfiihren. Bei Bedarf (z. B. Panne, Radaustausch) nur unseren technischen Kundendienst
rufen.

= Wahrend der Arbeiten sicherstellen, dass die Maschine vollkommen blockiert ist. Vor Beginn
von Wartungsarbeiten innerhalb der Hebestruktur daran denken, diese unbeweglich zu machen,
damit sich die Arme nicht aus Versehen absenken kénnen.

A = Die Batteriekabel loslosen und die Batterien im Falle von SchweiBungsarbeiten schiitzen.

= Die Wartung des Warmemotors nur bei ausgeschaltetem und ausreichend abgekiihitem Motor
durchfiihren (mit Ausnahme der Vorginge - z. B. Olwechsel - die bei heifem Motor
durchzufiihren sind). Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heifen Teilen.

= Kein Benzin oder andere Ziindstoffe zur Reinigung des Warmemotors beniitzen.

=  Zur Wartung des Warmemotors die entsprechende Betriebs- und Wartungsanleitung
konsultieren.

= Miissen Bauteile ausgetauscht werden, nur Original-Ersatzteile oder vom Hersteller genehmigte
Ersatzteile verwenden.

= Die eventuell angeschlossenen 115/230V-Ws-Anschliisse und/oder 380V-Ws-Anschliisse
ausstecken.

= Die Schmiermittel, Hydraulikéle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig
gehandhabt und mit voller Sicherheit unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen
werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und Hautkrankheiten verursachen. Sich
mit Wasser und Seife waschen und reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen,
insbesondere mit Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser spulen und den Arzt
aufsuchen.

ACHTUNG!
ﬁ ES IST STRIKT VERBOTEN, MIT DER SICHERHEIT IN ZUSAMMENHANG STEHENDE
MASCHINENORGANE ZU VERANDERN ODER ZU VERSTELLEN, UM DIE LEISTUNGEN ZU
ANDERN.

7.1.  Maschinenreinigung

Zum Waschen der Maschine kann man einen nicht unter Druck stehenden Wasserstrahl verwenden, aber folgende Teile
mussen auf angemessene Weise geschitzt sein:

= Die Bedienpulte (am Boden und auf der Plattform).

= Das elektrische Bodensteuergerat und alle Elektrokasten im Allgemeinen.

= Die Elektromotoren.

ﬁ Es ist strengstens verboten, die Maschine mit einem Druckwasserstrahl (Hochdruckreiniger) zu
waschen.

Wenn die Maschinenreinigung beendet ist:

= Die Maschine abtrocknen.

= Alle Schilder und Aufkleber auf Unversehrtheit iiberpriifen.

=  Die mit Schmiernippel versehenen Gelenkstellen schmieren.
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7.2. Aligemeine Wartung

Die nachstehende Tabelle enthalt die vorgesehenen, wichtigsten Wartungsvorgéange mit Angabe der Zeitabstédnde. Die
Maschine ist mit einem Betriebsstundenzahler ausgestattet.

Vorgang Haufigkeit
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Nach Qen ersten 10
Betriebsstunden
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Nchh Qen ersten 10
etriebsstunden
Olstandkontrolle Fahrachsen Nach Fien ersten 10
Betriebsstunden
Kontrolle Zustand der Anlassungs-/Steuerungsbatterie (Ladung, Flissigkeitsstand und Taglich
Anschliisse) agic
Kontrolle Batteriezustand (Ladung und Anschliisse) - A18 JRTH und A18 JRTE Taglich
Rohr- und Kabelverformungen Monatlich
Zustand der Aufkleber und Schilder Monatlich
Schmierung der Gelenkstellen und Gleitbacken Monatlich
Uberpriifung der Befestigung des Warmemotors auf elastischem Trager Monatlich
Drehscheibenschmierung Jahrlich
Olstandkontrolle im Hydrauliktank Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit der Notvorrichtungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der elektrischen Verbindungen Jahrlich
Uberpriifung des Zustandes der hydraulischen Verbindungen Jahrlich
Periodische Betriebspriifung und Sichtkontrolle der Struktur Jahrlich
Anziehen der Schrauben siehe Abschnitt "verschiedene Einstellungen” Jahrlich
Olstandkontrolle Fahrachsen Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Uberdruckventils der Hydraulik Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Bremssystems Jahrlich
Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Sperrsystems der Pendelachse Jahrlich
Betriebspriifung des Neigungsmessers am Turm Jahrlich
Betriebspriifung der Uberlastsicherung auf der Plattform Jahrlich
Betriebsprifung der Mikroschalter M1A+M1B+M1C+M1E+M1F+M1G Jahrlich
Betriebspriifung der N&herungssensoren M2A+M2B Jahrlich
Betriebspriifung des Totmannpedal-Sicherheitssystems Jahrlich
Spieljustierungen Gleitbacken Teleskopausleger Jahrlich
Ersatz Hydraulikfilter Zweijahrlich
Olwechsel der Fahrachsen Zweijahrlich
Vélliger Wechsel des Ols im Hydrauliktank Zweijahrlich
Dieselmotoren (A18 JRTD und A18 JRTH): Da verschiedene Arten von Motoren/Dieselmotorgeneratoren
A montiert werden konnen, bei den Wartungsvorgéangen die Betriebsanleitung des Motorherstellers
befolgen.
A STANDARD-MOTOROL: SAE 15W40
SET BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE PANOLIN BIOMOT 10W40
A BINNEN 10 BETRIEBSJAHREN IST DIE MASCHINE EINER VOLLKOMMENEN
UBERPRUFUNG/UBERHOLUNG DURCH DIE HERSTELLERFIRMA ZU UNTERZIEHEN.

S.68 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 ARO




7.2.1. Verschiedene Einstellungen

Den Zustand folgender Bauteile (berprifen und

gegebenenfalls

nach den ersten 10

Betriebsstunden und darauffolgend mindestens
einmal im Jahr alle Schrauben nachziehen:

~N O OB WN
—_—— e — —

O oo
Rt

Raderschrauben.

Festellschrauben des Fahrmotors.
Festellschrauben der Fahrachsen.
Festellschrauben der Zapfen der Lenknaben.
Feststellschrauben des Korbes.

Hydraulische Anschlisse.

Schraube und  Befestigungsstifte  der
Auslegerbolzen.

Feststellschrauben Drehscheibe.

Elastische Trager des Warmemotors.

Fur die Schraubenanziehmomente auf folgende
Tabelle Bezug nehmen.

SCHRAUBENANZIEHMOMENT
(metrisches Gewinde, normale Steigung)
Klasse 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Durchmesser kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0.28 2.8 0.39 3.9 0.49 4.9
M5 0.55 55 0.78 7.8 0.93 9.3
M6 0.96 9.6 1.30 13.0 1.60 16.0
M8 2.30 23.0 3.30 33.0 3.90 39.0
M10 4.60 46.0 6.50 65.0 7.80 78.0
M12 8.0 80.0 11.0 110 14.0 140
M14 13.0 130 18.0 180 22.0 220
M16 19.0 190 27.0 270 33.0 330
M18 27.0 270 38.0 380 45.0 450
M20 38.0 380 53.0 530 64.0 640
M22 51.0 510 72.0 720 86.0 860
M24 65.0 650 92.0 920 110 1100
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7.2.2. Schmierung

Mindestens einmal _im Monat alle  mit
Schmiernippel ~ (oder ~ Vorbereitung  fiir
Schmiernippel) ausgestatteten Gelenkstellen
schmieren.

Es wird geraten, mindestens einmal im Monat mit
einem  Spachtel  oder  Pinsel  den
Teleskopausleger zu schmieren.

Ferner wird daran erinnert, die Gelenkstellen zu

schmieren:

= Nach dem Waschen der Maschine.

= Vor dem Gebrauch der Maschine nach
einem langen Stillstand.

= Nach dem Gebrauch unter besonders
widrigen Bedingungen (starke Feuchtigkeit;
sehr staubig; im Kustenbereich; usw.).

Alle auf nebenstehender Abbildung markierten
Stellen (und folglich alle mit Schmiernippel
versehenen Gelenkstellen) mit Schmierfett Typ
NLGI 2 fir Hochdruckanwendungen (EP).

Beispiele:

Esso BEACON EP2
Petronas JOTA SYNTH 2
Persian POLYGREASE EP2

(OPTION SET BIOLOGISCH ABBAUBARE
OLE):
PANOLIN BIOGREASE 2

NB: Zur Schmierung der Turmdrehscheibe
auf die spater in diesem Handbuch
angefiihrten Anweisungen Bezug nehmen.
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7.2.3. Standkontrolle und Wechsel des Hydraulikols

Nach den ersten 10 Betriebsstunden und
darauffolgend mindestens einmal im Monat anhand
des Verschlusses mit Messstab (A nebenstehender
Abbildung) vornehmen und sich vergewissern, dass
der Stand stets zwischen dem Héchst- und
Mindestwert liegt. Gegebenenfalls bis zum
vorgesehenen  Héchststand  nachfiillen.  Die
Olstandkontrolle hat bei ganz abgesenkter Plattform
und eingefahrenem Teleskopausleger zu erfolgen.

Mindestens alle 2 Jahre vollkommen das Hydraulikél
wechseln.

Zur Entleerung:

= Die Plattform ganz absenken und den
Teleskopausleger einfahren.

= Die Maschine ausschalten und hierzu die
Pilztaste am Bodenbedienpult betatigen.

= Einen Behélter unter den Verschluss (B)
(unter dem Tank) stellen und diesen
abschrauben.

Nur die in folgender Ubersichtstabelle angegebenen
Oltypen und —-mengen verwenden.

PANOLIN HLP SINTH E32

HYDRAULIKOL
TYP i
MARKE -20°C  +50°C NOTIGE MENGE
-4°F  +122°F
SYNTHESEOLEN
MOBIL UNIVIS HVI 26 oder gleichwertiges
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION 90 Liter

& Das Ol ist laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

Die Schmiermittel, Hydraulikdle, Elektrolyte und alle Reinigungsmittel miissen vorsichtig gehandhabt und mit voller Sicherheit
unter Einhaltung der geltenden Vorschriften abgelassen werden. Ein langer Kontakt mit der Haut kann Reizungen und
Hautkrankheiten verursachen. Sich mit Wasser und Seife waschen und reichlich nachspiilen. Auch der Kontakt mit den Augen,
insbesondere mit Elektrolyten, ist gefahrlich; reichlich mit Wasser spllen und den Arzt aufsuchen.
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7.2.3.1 Biologisch abbaubares Hydraulikal (Option)

Auf Kundenwunsch konnen die Maschinen mit umweltvertraglichem, biologisch abbaubarem Ol ausgeriistet werden.
Biologisch abbaubares Ol ist eine vollkommen synthetische, zinkfreie, nicht umweltschadliche, hochwirksame Flissigkeit auf
Basis gesattigter Ester, die mit speziellen Additiven kombiniert sind. Mit biologisch abbaubarem Ol ausgerUstete Maschinen
haben dieselben Bauteile wie Standardmaschinen, es ist aber angebracht, den Gebrauch derartigen Ols schon gelegentlich
der Konstruktion zu beriicksichtigen. i

Im Falle der Umstellung von Hydraulikél auf Mineralbasis auf “Bio”-Ol ist nachstehendes Verfahren zu befolgen.

7.23.1.1. Entleerung

Das warme Hydraulikél aus der ganzen Anlage ablassen (Oltank, Zylinder, dicke Schlduche).

7.23.1.2. Filter

Die Filtereinsatze austauschen. Standardfilter verwenden, wie vom Hersteller vorgesehen ist.

7.2.3.1.3. Spiilung

Nachdem die Maschine véllig entleert wurde, mit der Nennmenge “Bio”-Ol auffiillen.

Die Maschine anlassen und bei geringer Drehzahl mindestens 30 Minuten lang alle Betriebsbewegungen ausfiihren.
GemaR Punkt 7.2.3 die Flissigkeit aus dem Anlageninneren ablassen.

Achtung: Im Laufe der ganzen Spllung vermeiden, dass das Hydrauliksystem Luft ansaugt.

7.2.3.1.4. Auffillung
Nach der Spllung den Hydraulikkreis auffllen, entlGften und den Stand Gberpriifen.
Berticksichtigen, dass die hydraulischen Leitungen beim Kontakt mit der Flissigkeit anschwellen kdnnen.
Ferner auch berticksichtigen, dass ein Kontakt der Fliissigkeit mit der Haut R6tungen oder Reizungen hervorrufen kann.
Es wird nahegelegt, bei diesen Vorgangen zweckdienliche PSA zu tragen (wie z. B. Schutzbrille und Handschuhe).

7.2.3.1.5. Inbetriebsetzung / Kontrolle

“Bio”-Ol hat ein reguldres Verhalten, bedarf aber trotzdem regelmaRiger Kontrollen, indem man in vorbestimmten
Zeitabstanden eine Probe entnimmt;

ZEITABSTAND DER KONTROLLEN NORMALER GEBRAUCH INTENSIVER GEBRAUCH
1. KONTROLLE NACH 50 BETRIEBSSTUNDEN 50 BETRIEBSSTUNDEN
2. KONTROLLE NACH 500 BETRIEBSSTUNDEN 250 BETRIEBSSTUNDEN
3. KONTROLLE NACH 1000 BETRIEBSSTUNDEN 500 BETRIEBSSTUNDEN
FOLGENDE KONTROLLEN 1000 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1 500 BETRIEBSSTUNDEN ODER 1
BETRIEBSJAHR BETRIEBSJAHR

Auf diese Weise ist man stets (iber den Zustand des Fluids informiert und kann es so lange verwenden, bis es seine
Eigenschaften verlustig gegangen sind. Normalerweise, wenn keine verunreinigenden Stoffe vorhanden sind, ist es niemals
erforderlich, das ganze Ol zu wechseln, sondern nur beschrankte Nachfiillungen vorzunehmen.

Die Olproben (mindestens 500 ml) sind zu entnehmen, wenn das System auf Betribstemperatur ist.

Es wird nahegelegt, saubere, neue Behalter zu verwenden.

Die Proben an den Lieferanten des “Bio”-Ols schicken.

Beim gebietszustandigen Handler nach der Adresse fragen.

Es ist Pflicht, Kopien des Untersuchungsberichts im Kontrollregister aufzubewahren.
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7.2.3.1.6. Mischung

Vermischungen mit anderen biologisch abbaubaren Olen sind nicht erlaubt.
Der Restanteil Mineraldl darf nicht mehr als 5% der Gesamtflllmenge betragen, vorausgesetzt, dass das Mineraldl fiir
denselben Gebrauch geeignet ist.

7.2.31.7. Mikrofiltration

Wird die Umstellung an Gebrauchtmaschinen vorgenommen, ist das starke Schmutzauflosungsvermogen von biologisch
abbaubarem Ol zu berticksichtigen.

Nach einer Umstellung kann es vorkommen, dass sich im Hydrauliksystem vorhandene Ablagerungen auflésen, die Schaden
verursachen konnen. In Extremfallen kann die Spilung der Dichtungssitze Ursache flir groere Lecks sein.

Um Schéden zu vermeiden und eine Beeintrachtigung der Olqualitat auszuschliefen, empfiehlt es sich, nach der Umstellung
eine Filtration des Hydrauliksystems mit Hilfe einer Mikrofiltrationsanlage durchzuflhren.

7.2.3.1.8. Entsorgung
Da es sich bei biologisch abbaubarem Ol um einen geséttigten Ester handelt, ist es fiir thermische sowie materielle
Verwertung geeignet.
Es bietet deshalb dieselben Entsorgungs-/Verwertungsmoglichkeiten wie Abfallol auf Mineralbasis.
Dieses Ol kann verbrannt werden, wenn es die 6rtliche Gesetzgebung zulasst. )
Anstelle der Entsorgung in der Deponie oder der Verbrennung empfiehlt sich das Recycling des Ols.
7.2.3.1.9. Nachfiillung
Die Nachfiillung des Ols hat STETS NUR mit demselben Produkt zu erfolgen.

Anmerkung: Der Hochstwert der Verunreinigung durch Wasser betragt 0.1%.

ﬁ Beim Wechseln oder Nachfiillen darauf achten, dass das Hydraulikl keine Umweltverschmutzung
verursacht.
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7.2.4. Reinigung und Austausch der Hydraulikfilter
7.2.4.1. Saudfilter

Alle Modelle sind mit zwei Saugfiltern ausgestattet, die im Tankinneren unten am Saugrohr angebracht sind und mindestens
alle zwei Jahre ersetzt werden missen.

Zum Ersetzen der im Tankinneren angebrachten
Saugfilter muss man (siehe Abbildung):
= Die Maschine ausschalten und hierzu den
Notausschalter am  Bodenbedienpult
betatigen.
= Den Tankdeckel (A) abschrauben, an dem
sich die Saugrohre aus Metall befinden.
= Den Deckel vom Tank (A) abnehmen.
= Den Filter von den Saugrohren
abschrauben und den Filter (B) ersetzen.
= Zur Wiederherstellung des urspriinglichen
Zustandes, die o0.9. Vorgange auf
umgekehrte Reihenfolge wiederholen.

Abb. 7-4

Wahrend o. g. Vorgange etwas Ol kann entweichen. In diesem Fall das Ol mit Lappen entfernen oder in einen Behélter
abflieRen lassen.

7.2.4.2. Rucklauffilter

Der Ricklauffilter ist am Tank angeflanscht und mit
Verstopfungsanzeige (A) ausgestattet. Wahrend des
Normalbetriebs steht der Zeiger des Anzeigers im
griinen Bereich. Steht er im roten Bereich, muss der
Filtereinsatz ausgetauscht werden. Auf jeden Fall
muss der Filtereinsatz mindestens alle zwei Jahre
ersetzt werden.
Zum Austausch des Filtereinsatzes:
= Die Maschine ausschalten und hierzu den
Notausschalter ~am  Bodenbedienpult
betatigen.
= Den Deckel vom Tank abnehmen (B).
= Den Einsatz herausnehmen.
= Einen neuen Einsatz einsetzen und auf die
richtige Position der Gegendruckfeder
achten. Den Deckel wieder anbringen.

Abb. 7-5

Wahrend o. g. Vorgange etwas Ol kann entweichen. In diesem Fall das Ol mit Lappen entfernen oder in einen Behélter
abflieRen lassen.

Q ES IST VERBOTEN, die Maschine anzulassen, wenn der Filterdeckel nicht fest angeschraubt ist oder
sogar fehlt.
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7.2.4.3. Vorlauffilter

Der Vorlauffilter ist auf nebenstehender Abbildung zu sehen. Der

Filtereinsatz muss mindestens alle zwei Jahre ersetzt werden.

Zum Austausch des Filtereinsatzes:

= Die Maschine ausschalten und hierzu den Notausschalter
am Bodenbedienpult betétigen.

= Den Filterbecher (A) entfernen, indem man ihn mit Hilfe eines
30-mm-Schliissels abschraubt.

= Den Einsatz herausnehmen.

Einen neuen Einsatz einsetzen und auf die richtige Position der

Gegendruckfeder achten. Den Deckel wieder anbringen.

Der Filter kann mit einer Verstopfungsanzeige (B) ausgestattet
sein. Beim normalen Betrieb ist die Anzeige griin; wenn die
Anzeige rot ist, muss wie oben beschrieben der Filtereinsatz
ausgetauscht werden.

Abb. 7-6

ﬁ ES IST VERBOTEN, die Maschine anzulassen, wenn der Filterdeckel nicht fest angeschraubt ist oder
sogar fehlt.

Zum Austausch der Filter nur Originalersatzteile verwenden und diese bei unserem technischen Kundendienst
beantragen. )

Das aufgefangene Ol nicht erneut verwenden und laut den geltenden Gesetzesvorschriften entsorgen.

Nach Ersetzung (oder Reinigung) der Filter, den Stand des Hydraulikéls im Tank iiberpriifen.
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7.2.5. Schmierung der Turmdrehscheibe

Es empfiehlt sich, die Drehscheibe
mindestens jahrlich zu schmieren.

Die Drehscheibe muss beim Betrieb immer
mit Schmierfett gefilllt sein; wird festgestellt,
dass Schmierfett an den Dichtungsringen
austritt,  diese  auf  Unversehrtheit
tberpriifen und die Drehscheibe haufiger
schmieren.

Zum Schmieren der Drehscheibe heben Sie
den Ausleger der Maschine an, um Zugang
zu den zentralen Schmierstellen zu
erhalten, und suchen dann die
Schmierstellen A am Zahnkranz und die
Schmierstellen B der Mutterschraube.

Mit einer manuellen oder pneumatischen
Schmierausriistung die Stellen A und B
schmieren und dabei zwischendurch
anhand des Bodenbedienpults ‘
Turmdrehungen ausfiihren, damit das :
Schmierfett im ganzen Gehduse der ——
Drehscheibe verteilt wird.

Wenn ein wenig Schmierfett an den
Dichtungsringen austritt, ist die Schmierung
beendet.

Abb. 7-7

Nach abgeschlossenem Schmiervorgang
sorgfaltig die ganze Drehscheibe reinigen.
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7.2.6. Standkontrolle und Wechsel des Ols der Fahrachsen

Es empfiehlt sich, den Olstand nach den ersten 10
Betriebsstunden und dann jahrlich zu kontrollieren. Die
Standkontrolle hat bei heiRem Ol zu erfolgen. Der Stand
ist richtig, wenn das Getriebegehause bis zur Begrenzung
am Verschluss (A) mit Ol gefilllt ist. Wird festgestellt, dass
mehr als 10% des Schmiermittelvolumens nachzuftillen
sind, legen wir nahe, eingehend zu Uberprifen, ob das
Aggregat eventuelle Ollecks aufweist. Es diirfen keine Ole
verschiedener Typen vermischt werden, auch nicht
derselben Marke oder unterschiedlicher Marken. Auf
jeden Fall die Vermischung von Mineral- und Synthesedl
vermeiden.

Der Olwechsel hat das erste Mal nach 100-250
Betriebsstunden und dann alle 1000 Stunden oder
mindestens alle zwei Jahre zu erfolgen.

Den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend sind
diese Zeitabstande von Fall zu Fall veranderbar.
Gelegentlich des Olwechsels empfiehlt sich eine
Innenreinigung des Kastens mit einer vom Olhersteller
empfohlenen Fliissigkeit. Damit sich kein Olschlamm
ablagert, muss das Ol bei heiRem Untersetzungsgetriebe
gewechselt werden. Zum Olwechsel den Verschluss B
abschrauben und ein Gefall darunter stellen, das
mindestens 10 Liter Ol aufnehmen kann. Den
Getriebekdrper ganz entleeren und wie oben beschrieben
reinigen. Dann (ber das gleiche Loch bis zur Grenze des
Verschlusses A wieder auffillen (Max.
Fassungsvermdgen siehe folgende Tabelle).

Abb. 7-8

2 ACHSENKORPER: Es ist Pflicht, vor dem Ablassen des Ols den Olnachfiillungsstopsel und den

Entliftungsstdpsel (falls vorhanden) zu lockern und abzuwarten, bis der angesammelte, innere Druck ganz
entwichen ist. Den Auslassstopsel abnehmen und das Ol ablassen.
RADERGETRIEBE: Es ist Pflicht, vor dem Ablassen des Ols das Getriebe zu drehen und den
Olnachfiillungsstépsel in Befiillungsposition zu bringen; dann lockern und abwarten, bis der angesammelte, innere
Druck ganz entwichen ist. Den Auslassstdpsel abnehmen und das Ol ablassen.

SCHMIEROL FUR FAHRACHSEN

BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION

PANOLIN | PANOLIN

MARKE TYP NOTIGE MENGE
YNTHESEOLEN
SHELL S SEO LS 90 Mittlerer Kdrper: 4,2 Liter
FUCHS TITAN GEAR 85w90 LS , . _
CASTROL LSC SAE 90 Schaltgetriebe H|nte|r_a;;:ehrse (A18 JRTD): 0,75
MOBIL SAE 75W90 LS (E.P.)

Enduntersetzungsgetriebe der Rader: 0,9 Liter

2 ACHTUNG! Wahrend des Betriebs kann das Ol der Achsen sehr heil werden (40-50 °C / 104-122 °F).

Das Ol und die heiBen Komponenten kénnen Verletzungen verursachen. Den Kontakt mit der Haut
vermeiden. Handschuhe und Schutzbrille tragen.
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7.2.6.1. Standkontrolle und Wechsel des Ols des Untersetzungsgetriebes des Elektromotors
(nur A18 JRTH PLUS und A18 JRTE PLUS)

Es empfiehlt sich, den Olstand nach den ersten 10
Betriebsstunden und dann jahrlich zu kontrollieren. Die
Standkontrolle hat bei heiRem Ol zu erfolgen. Der Stand ist
richtig, wenn das Getriebegehduse bis zur Begrenzung am
Verschluss (A) mit Ol gefilllt ist. Wird festgestellt, dass mehr als
10% des Schmiermittelvolumens nachzufiillen sind, legen wir
nahe, eingehend zu dberprifen, ob das Aggregat eventuelle
Ollecks aufweist. Es durfen keine Ole verschiedener Typen
vermischt werden, auch nicht derselben Marke oder
unterschiedlicher Marken. Auf jeden Fall die Vermischung von
Mineral- und Synthesedl vermeiden.

Der Olwechsel hat das erste Mal nach 100-250
Betriebsstunden und dann alle 1000 Stunden oder
mindestens alle zwei Jahre zu erfolgen.

Den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend sind diese
Zeitabstande von Fall zu Fall veranderbar.

Gelegentlich des Olwechsels empfiehlt sich eine Innenreinigung
des Kastens mit einer vom Olhersteller empfohlenen Fliissigkeit.
Damit sich kein Olschlamm ablagert, muss das Ol bei heiRem
Untersetzungsgetriebe gewechselt werden. Zum Olwechsel den
Verschluss B abschrauben und ein Gefal} darunter stellen, das
mindestens 3 Liter Ol aufnehmen kann. Den Getriebekdrper
ganz entleeren und wie oben beschrieben reinigen. Dann Uber
das gleiche Loch bis zur Grenze des Verschlusses A wieder
auffillen (Max. Fassungsvermogen siehe folgende Tabelle).

SCHMIEROL FUR DAS UNTERSETZUNGSGETRIEBE DES ELEKTROMOTORS (A18 JRTH und A18 JRTE)
MARKE TYP NOTIGE MENGE
SYNTHESEOLEN
MOBIL ATF 320
ELF __ELFMATIC G3 2,5 Liter
BIOLOGISCH ABBAUBARE OLE - OPTION
PANOLIN | PANOLIN

ACHTUNG! Wihrend des Betriebs kann das Ol der Achsen sehr heil8 werden (40-50 °C / 104-122 °F).
A Das Ol und die heiRen Komponenten kdnnen Verletzungen verursachen. Den Kontakt mit der Haut
vermeiden. Handschuhe und Schutzbrille tragen.
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7.2.6.2. Uberpriifungen beim Gebrauch von biologisch abbaubarem Synthesedl in
Fahruntersetzungsgetriebe

Bei Maschinen, die mit biologisch abbaubarem Ol ausgeriistet sind, vierteljahrlich oder alle 500 Stunden den Olstand
kontrollieren. Gegebenenfalls nachfiillen. Sollte man feststellen, dass mehr als 10% Ol im Untersetzungsgetriebe fehlen,
empfiehlt sich eine Uberpriifung auf Lecks.

Den Olwechsel des Schwenkuntersetzungsgetriebes nach den ersten 100 Betriebsstunden vornehmen und dann alle 6000
Stunden oder alle 3 Jahre.

Den wirklichen Betriebsbedingungen entsprechend sind diese Zeitabstande von Fall zu Fall veranderbar.

Gelegentlich des Olwechsels empfiehlt es sich, das Kasteninnere mehrmals auszuspiilen.

Der Olwechsel hat bei warmem Untersetzungsgetriebe zu erfolgen.

Mischungen verschiedener Ole (biologisch abbaubare sowie Mineraldle) sind nicht zulassig, auch wenn sie von derselben
Marke sind.
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7.2.7. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Sperrsystems der Pendelachse

Wurde das Fahrmanéver bei angehobener Plattform
gestoppt, blockieren sich die Achsenblockierzylinder in der
Stellung, in der sie sich befinden und tragen dazu bei, die
Maschine stabil zu halten.

Die  Funktionstiichtigkeit ~ des
Pendelachse jahrlich dberpriifen.

Sperrsystems  der

Zur Kontrolle der Funktionstlchtigkeit wie folgt vorgehen:

- Die zulassige Hdchstlast auf die Plattform laden.

- Anhand des Plattformbedienpults den
Teleskopausleger ganz ausziehen und dabei darauf
achten, dass die Arbeitsplattform <1m hoch vom
Boden gehalten wird.

- Die Struktur durch manuelles Eingreifen am Korb
vertikal schwingen.

- Uberprifen, dass die Zylinder der Pendelachse
wahrend der Strukturschwingung in  blockierter
Position verbleiben.

Sollte ein Versinken der Zylinder der Pendelachse

festgestellt werden, muss man die darin enthaltene Luft

ablassen.

= Den Verschluss (A) eines der zwei Zylinder der
Pendelachse lockern.

= Das Fahren steuern und daflr sorgen, dass die zwei
Zylinder der Pendelachse mehrmals bis zum
Endanschlag gehen, bis nur noch Ol aus dem
Verschluss der Sperrventil austritt.

= Wenn die Entlliftung beendet ist, den Verschluss (A)
wieder aufschrauben und den Olstand im Tank
kontrollieren.

Abb. 7-10

VA

ACHTUNG!

DIESER VORGANG MUSS VON ZWEI BEDIENERN GLEICHZEITIG AUSGEFUHRT WERDEN: EINER
STEUERT DIE MASCHINE, DER ANDERE UBERWACHT DEN VORGANG UND FANGT DAS
HERAUSFLIESSENDE OL AUF.

DIESEN VORGANG IN RAUMLICHKEITEN AUSFUHR__EN, DIE DAS AUFFANGEN DES AUS DEN
ZYLINDERN AUSTRETENDEN OLS ERMOGLICHEN.

DA ES SICH UM EINEN SEHR WICHTIGEN VORGANG HANDELT, IST BEI EINER NOTIGEN
EICHUNG DER VORRICHTUNG DER EINSATZ VON FACHPERSONAL ERFORDERLICH.
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7.2.8. Spieljustierung der Teleskopausleger-Gleitbacken

Die Teleskopausleger-Gleitbacken jahrlich auf ihre
Abnitzung Gberprtfen.
Das korrekte Spiel zwischen Gleitbacken und
Ausleger betragt 0,5-1 mm; ist das Spiel groRer, die
Gleitbacken auf folgende Weise anziehen:
= Die Nutmutter zur Befestigung A
losschrauben.
= Die Gleitbacke B so weit zuschrauben, bis
sich das o. g. Spiel ergibt.
= Die Nutmutter zur Befestigung A wieder
lockern.

Abb. 7-11

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN

AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.9. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Bewegungskreis-Uberdruckventils

7.2.9.1. Uberdruckventil des Kreises der proportionalen Bewegungen

5 ) " -

17

Das beschriebene Uberdruckventil kontrolliert den
Hochstdruck der proportionalen Bewegungen im
Kreislauf ~ (Gelenkausleger, oberer Ausleger,
Teleskopausleger/Korbarm/Turmdrehung/Korbarmd
rehung). Normalerweise bedarf dieses Ventil keiner
Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine
im Werk geeicht wurde.

Die Eichung ist notig:
= |m Falle des Austauschs des
Hydraulikblocks.
= Im Falle des Austauschs des
Uberdruckventils.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberprifen.

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des
Uberdruckventils:
= Einen Druckmesser mit mindestens 250
Bar Vollausschlag in die vorgesehene
Schnellkupplung (1/4” BSP) A stecken.
= Mit dem Bodenbedienpult den
Gelenkausleger ~ (unterer  Ausleger)
anheben und bis zum Endanschlag
ausfihren.
= Den gemessenen Druckwert Uberprifen.
Der korrekte Wert ist im Kapitel
“Technische Merkmale” angegeben.

Zur Eichung des Uberdruckventils:

<

Abb. 7-12

= Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4” BSP) A

stecken.

Merkmale” angegebene Wert ergibt.

Das Uberdruckventil des Hubkreises B auffinden.

Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

Mit dem Bodenbedienpult den Gelenkausleger (unterer Ausleger) anheben und bis zum Endanschlag ausfiihren.
Zur Einstellung des Uberdruckventils den Regelungsstift so verstellen, dass sich der im Kapitel “Technische

= Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen.

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.9.2. Uberdruckventil des Bewegungskreises ON-OFF

Das beschriebene Uberdruckventil kontrolliert den
Hochstdruck des Bewegungskreises ON-OFF
(Lenken/Korbdrehung/Korbnivellierung).
Normalerweise bedarf dieses Ventil keiner
Einstellung, weil es vor der Lieferung der Maschine
im Werk geeicht wurde.

Die Eichung ist notig:
= Im Falle des Austauschs des
Hydraulikblocks.
= Im Falle des Austauschs des
Uberdruckventils.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb
Uberpriifen.

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des
Uberdruckventils:
=  Einen Druckmesser mit mindestens 250
Bar Vollausschlag in die vorgesehene
Schnellkupplung (1/4” BSP) A stecken.
= Mit dem Bodenbedienpult den Korb
drehen und bis zum Endanschlag
ausfihren.
= Den gemessenen Druckwert iberpriifen.
Der korrekte Wert ist im Kapitel
“Technische Merkmale” angegeben.

Zur Eichung des Uberdruckventils:

Abb. 7-13

= Einen Druckmesser mit mindestens 250 Bar Vollausschlag in die vorgesehene Schnellkupplung (1/4” BSP) A

stecken.

Merkmale” angegebene Wert ergibt.

Das Uberdruckventil des Hubkreises B auffinden.

Die Gegenmutter des Regelungsstifts abschrauben.

Mit dem Bodenbedienpult den Korb drehen und bis zum Endanschlag ausfihren.

Zur Einstellung des Uberdruckventils den Regelungsstift so verstellen, dass sich der im Kapitel “Technische

= Wenn die Eichung beendet ist, den Regelungsstift anhand der Gegenmutter befestigen.

ACHTUNG!

A DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.
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7.2.10. Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Neigungsmessers am Turm

ACHTUNG!
Generell bedarf der Neigungsmesser keiner Einstellung, ausgenommen er wurde ausgetauscht. Da
zur Ersetzung und Einstellung dieses Bauteils besondere Werkzeuge notig sind, haben diese
A Vorgénge durch Fachpersonal zu erfolgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

Der Neigungsmesser C bedarf generell keiner Einstellungen, weil
er vor der Maschinenlieferung im Werk geeicht wurde.
Diese Vorrichtung kontrolliert die Neigung des Fahrgestells und
wenn das Fahrgestell mehr als zuldssig geneigt ist:
= Untersagt sie die Anhebung.
= Untersagt sie das Fahren, wenn die Plattform auf einer
gewissen Hohe ist (je nach Modell unterschiedlich);
= Zeigt mittels akustischem Melder und Anzeigelampe auf der
Plattform (siehe “Allgemeine Gebrauchsvorschriften”) an,
dass die Maschine nicht standfest ist. Die Aktivierung des
akustischen Melders im Falle einer zu starken Neigung
erfolgt nur bei angehobenen Auslegern.

Der Neigungsmesser kontrolliert die Neigung im Vergleich zu den
zwei Achsen (X; Y); bei einigen Modellen, mit gleicher Grenze der
Quer- und Langsstandfestigkeitgrenzen, erfolgt die Kontrolle nur
im Vergleich zu einer Achse (X).

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb iberprifen.

UBERPRUFUNG DER 5° NEIGUNG

Zur Betriebsprifung des Neigungsmessers im Vergleich zur

Langsachse (normalerweise Achse X):

= Die Maschine mit dem Plattformbedienpult so fahren, dass
eine Unterlage des Males (A+10 mm) unter die zwei
hinteren oder vorderen Rader gelegt werden kann (siehe
folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung)
auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und
des akustischen Melders auf der Plattform warten. Bei
abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener
Teleskopausleger und Korbarm auf +10° bis —70°) sind noch
alle Mandver méglich.

=  MODELLE MIT MAXIMALER STANDARDNEIGUNG:
Einen der Ausleger (ausschlieBlich des Korbarms) anheben | l
und/oder den  Teleskopausleger ausfahren; das
Steuersystem der Maschine untersagt die Hebe- und

A=
e

Fahrsteuerungen. == 3
= MODELLE MIT 8°-BAUSATZ: 5'"‘%‘3 o a
Durch Anheben der Ausleger sind die Anhebe- und E’:Z.k...
Fahrmandver maglich. Wenn der Teleskopausleger =T
ausgefahren wird, sperrt das Steuersystem der Maschine B :
diese Steuerung, und andere Hebe- und Fahrsteuerungen.
= Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN Abb. 7-14

KUNDENSERVICE RUFEN.
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Zur Einstellung des Neigungsmessers im Vergleich zur Querachse (normalerweise Achse Y):

= Die Maschine mit dem Plattformbedienpult so fahren, dass eine Unterlage des Maltes (B+10 mm) unter die zwei
seitlichen Rader rechts oder links gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und
des akustischen Melders auf der Plattform warten. Bei abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener
Teleskopausleger und Korbarm auf +10° bis —70°) sind noch alle Manéver méglich.

= MODELLE MIT MAXIMALER STANDARDNEIGUNG:
Einen der Ausleger (ausschlieBlich des Korbarms) anheben und/oder den Teleskopausleger ausfahren; das
Steuersystem der Maschine untersagt die Hebe- und Fahrsteuerungen.

= MODELLE MIT 8°-BAUSATZ:
Durch Anheben der Ausleger sind die Anhebe- und Fahrmandver méglich. Wenn der Teleskopausleger ausgefahren
wird, sperrt das Steuersystem der Maschine diese Steuerung, und andere Hebe- und Fahrsteuerungen.

= Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE RUFEN.

UBERPRUFUNG DER 8° NEIGUNG (nur fiir Modelle mit optionalem "8°-Bausatz")

Zusétzlich zu den oben genannten Punkten sollten folgende Kontrollen durchgeflihrt werden

Zur Betriebsprifung des Neigungsmessers im Vergleich zur Langsachse (normalerweise Achse X):

= Die Maschine mit dem Plattformbedienpult so fahren, dass eine Unterlage des MaRes (A+10 mm) unter die zwei hinteren
oder vorderen Rader gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und
des akustischen Melders auf der Plattform warten. Bei abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener
Teleskopausleger und Korbarm auf +10° bis —=70°) sind noch alle Mandver mdglich. Einen der Ausleger (ausschlieflich
des Korbarms) anheben und/oder den Teleskopausleger ausfahren; das Steuersystem der Maschine untersagt die Hebe-
und Fahrsteuerungen.

= Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE RUFEN.

Zur Einstellung des Neigungsmessers im Vergleich zur Querachse (normalerweise Achse Y):

= Die Maschine mit dem Plattformbedienpult so fahren, dass eine Unterlage des MaRes (B+10 mm) unter die zwei
seitlichen Rader rechts oder links gelegt werden kann (siehe folgende Tabelle).

= 3 Sekunden lang (im Werk eingestellte Einsatzverzdgerung) auf das Einschalten der roten Gefahrenanzeigelampe und
des akustischen Melders auf der Plattform warten. Bei abgesenkter Plattform (abgesenkte Ausleger, eingefahrener
Teleskopausleger und Korbarm auf +10° bis —70°) sind noch alle Manéver méglich. Einen der Ausleger (ausschlieflich
des Korbarms) anheben und/oder den Teleskopausleger ausfahren; das Steuersystem der Maschine untersagt die Hebe-
und Fahrsteuerungen.

= Aktiviert sich der Alarm nicht, DEN TECHNISCHEN KUNDENSERVICE RUFEN.

A18 JRTD - A18 JRTH - A18 JRTE

UNTERLAGE 5° NEIGUNG 8° NEIGUNG
A [mm] 185 295
B [mm] 190 305

ﬁ ACHTUNG! Die MaBe der Unterlagen A und B beziehen sich auf die max. zuldssigen Neigungswerte
laut der Tabelle "TECHNISCHE MERKMALE". Wahrend der Eichung des Neigungsmessers verwenden.
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7.211.

ACHTU

Einstellung der Uberlastsicherung (Ladesensor)

NG!

Diese Vorrichtung bedarf keiner Einstellung, ausgenommen sie wurde ausgetauscht. Da zur

A\

durch Fachpersonal zu erfolgen.

Ersetzung und Einstellung dieses Bauteils besondere Werkzeuge natig sind, haben diese Vorgange

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

Die selbstfahrenden AIRO Hubarbeitsbiihnen mit
Gelenkausleger sind mit einer ausgedachten
Uberlastsicherung auf der Plattform ausgestattet.
Die Uberlastsicherung bedarf normalerweise keiner
Einstellung, weil sie vor der Maschinenlieferung im
Werk geeicht wurde.

Diese Vorrichtung kontrolliert die Last auf der

Plattform und:

= Untersagt alle Bewegungen, falls die Plattform
um 20% im Vergleich zur Nennlast Uberbelastet
ist (bei angehobener Plattform sind das Fahren
und Lenken untersagt).

=  Untersagt nur das Anhebemandver und den
Teleskopausleger, wenn sich die Plattform in
Transportposition befindet und im Vergleich zur
Nennlast um 20% Uberbelastet ist.

= Zeigt mittels akustischem Melder
Anzeigelampe auf der Plattform
Uberlastbedingung an.

=  Durch Entfernung der Uberlast kann die
Maschine wieder verwendet werden.

und
die

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb Uberprifen.

Die Uberlastsicherung besteht aus:

= Verformungswandler (A).

= Anzeige (B) fur das
Bodenbedienpuilt.

Eichsystem am

Betriebspriifung der Uberlastsicherung:

ISETTINGS

CONTROL UNIT A

326 BIT

OVERLOAD | INPUT I oureul I OPERATING CONTROLS | AUX. EL. I'UMF'] RPN ADJ.i SLNIINLL“ ANTISTA

CONTROL UNIT B 312817

P00

PO1

P02.1

P02.2

P03

P04

i ZERO SETTING

ZERO LOAD CELL

LOAD CEL REFERENCE

REFERENCE LOAD

MAXIMUM UPPER LOAD

333 |
450 |
[100_|

ALARM RESPONSE DELAY 12.00 l

MAXIMUM LOWER LOAD 1360

LOAD

A 715

= Bei ganz abgesenkter Plattform und eingefahrenem Plattformausschub eine gleichmé&Rig verteilte Last gleich der max.
Nennlast der Plattform auf die Plattform laden (siehe Abschnitt “Technische Merkmale”) - auf die Stellung des
Wahlschalters zum Einstellen der Betriebslast achten). Unter dieser Bedingung missen alle Maschinenmandver mit dem

Plattformbedienpult sowie mit dem Bodenbedienpult durchflihrbar sein.
= Beiganz abgesenkter Plattform der Nennlast eine Uberlast gleich 25% der Nennlast hinzufligen. Unter dieser Bedingung
schalten die rote Alarmlampe und der akustische Melder ein.
= Befindet sich die Plattform héher vom Boden als im Kapitel “Technische Merkmale” angegeben ist, wird die Maschine
durch die Alarmbedingung vollkommen blockiert (der Korbarm aktiviert seinen Mikroschalter, wenn er 10° von der
Waagrechten iiberschreitet). Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, die Uberlast entfernen.

Die Systemeichung ist erforderlich, wenn:
= Eines der Bauteile des Systems ersetzt wird.

= Infolge einer sehr starken Uberlast oder eines StoRes auch nach deren Entfernung eine Gefahrenbedingung signalisiert

wird.
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7.212. Umgehung der Uberlastsicherung - NUR FUR NOTMANOVER

Im Falle eines Defektes, oder wenn sich die Vorrichtung
nicht eichen lasst, ist durch des Schliisselschalters (A)
unter dem Bedienpult eine Umgehung des Systems
mdglich. 5 Sekunden lang den Schliisselschalter betétigt
halten und wieder loslassen, um die Umgehungsbedingung
zu erlangen.

Abb. 7-16

ACHTUNG!! UNTER DIESER BEDINGUNG KANN DIE MASCHINE ALLE MANOVER AUSFUHREN, ABER DIE
BLINKENDE ROTE LED UND DER AKUSTISCHE MELDER VERWEISEN AUF DIE GEFAHR. DURCH DAS
AUSSCHALTEN DER MASCHINE ERFOLGT DIE RUCKSTELLUNG DES SYSTEMS UND BEIM ANLASSEN WIRD DIE
UBERLASTSICHERUNG WIEDER NORMAL FUNKTIONIEREN UND DIE VORHERIGE UBERLASTUNG ANZEIGEN.
DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTBEWEGUNG ERLAUBT. NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER
UBERLASTSICHERUNG VERWENDEN.

ACHTUNG!
Q DIESER VORGANG IST NUR ZUR NOTVERSETZUNG DER MASCHINE IM FALLE EINES DEFEKTS
ODER WENN SICH DAS SYSTEM NICHT ABGLEICHEN LASST ERLAUBT.
NIEMALS DIE MASCHINE MIT UNWIRKSAMER UBERLASTSICHERUNG VERWENDEN.

ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 S.87




7.213. Betriebspriifung der Mikroschalter M1

Die Hebeausleger sind durch Mikroschalter kontrolliert:
= M1A am Gelenkausleger.

=  M1B am Ausleger.

= M1C am Korbarm.

= MIE+M1F+M1G am Teleskopausleger.

Jahrlich den Betrieb der Mikroschalter M1 (iberpriifen.

Die  Mikroschalter = M1A-M1B-M1E  haben folgende

Funktionen: Wenn sich die Plattform nicht in Ruhestellung

befindet (mindestens einer der Mikroschalter M1A-M1B-M1E

|st betéatigt):
Wird automatisch die Sicherheitsfahrgeschwindigkeit
eingeschaltet.

= Wenn das Fahrgestell (iber die zuléssige Hochstneigung
hinaus geneigt ist, werden die Steuerungen zum
Anheben und Fahren untersagt.

=  Wird die Steuerung zur Berichtigung der Plattform-
Nivellierung untersagt.

= Bei Uberladener Plattform werden ALLE Mandver bis zur
Entladung der Uberlast untersagt.

Die Funktionen des Mikroschalters M1C am Korbarm wurden
entwickelt, um die Be- und Entladevorgénge von den Rampen
eines Fahrzeugs zu erleichtern, und sind wie folgt: mit
ruhenden Ausleger (Mikroschalter M1A-M1B-M1E nicht
betatigt) und Korbarm mit einer Neigung von mehr als +10°
gegenuber der Horizontalen (M1C betatigt):
Wird automatisch die dritte Fahrgeschwindigkeit
untersagt.
= Wenn das Fahrgestell mehr als die max. Neigung geneigt
ist, sind nur noch die Steuerungen zum Anheben des
Korbarms und zum Fahren méglich.

Der Mikroschalter M1F ist der Endschalter der Bewegung des
Teleskopauslegers, wenn auf der Plattform die
Betriebstragfahigkeit von 400 kg gewahlt wurde.

Der Mikroschalter M1G kontrolliert den Arbeitsbereich fiir die
reduzierte Tragfahigkeit von 300 kg.

Sind beide Mikroschalter M1F und M1G durch die Nocken am
Teleskopausleger aktiviert, befindet sich die Maschine im
zulassigen Arbeitsbereich von 300 kg; versucht man, mit dem
Wahlschalter am Plattformbedienpult die Tragfahigkeit von
400 kg einzustellen, wird der Uberladungsalarm ausgeldst.

M1A

r \\‘kx‘\
»

Abb. 7-17
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7.2.14. Betriebspriifung der Naherungssensoren M2A+M2B - Endschalter Turmdrehung

Die Positon des Drehturms wird von den
Naherungssensoren M2A und M2B kontrolliert, die als
Endschalter der Bewegung dienen:

= M2A= Endschalter Turmdrehung gegen Uhrzeigersinn
= M2B= Endschalter Turmdrehung im Uhrzeigersinn

Jahrlich den Betrieb der Mikroschalter M2A + M2B

Uberpriifen.

Um deren Betrieb zu erproben, am Bodenbedienpult die
Turmdrehung im sowie gegen Uhrzeigersinn ausfiihren
und kontrollieren, dass bei auf 180° geschwenktem Turm
im Vergleich zur normalen Position die Turmschwenkung
automatisch unterbrochen wird und am Display die
Meldung der Aktivierung des Endschalters zu lesen ist.

Abb. 7-18

AIRO
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Das Totmannpedal auf der Plattform dient zur Beféhigung der Steuerungen, mit denen die Maschine mit dem

7.2.15. Betriebspriifung des Totmannpedal-Sicherheitssystems

Plattformbedienpult gesteuert wird.

Mindestens einmal im Jahr den Betrieb uberpriifen.

Zur Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des Totmannpedals:

Der korrekte Betrieb der Einrichtung besteht darin, dass sich kein Maschinenmanéver mit dem Plattformbedienpult tatigen
lasst, wenn nicht zuvor das Totmannpedal betatigt wurde. Wird 1&nger als 10 Sekunden darauf getreten, ohne dass ein
Mandver erfolgt, sind alle Bewegungen untersagt. Damit wieder mit der Maschine gearbeitet werden kann, muss man das

Den Joystick zum Fahren nacheinander vorwarts und riickwarts bewegen, OHNE AUF DAS TOTMANNPEDAL ZU
TRETEN.

Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Das Totmannpedal langer als 10 Sekunden getreten halten.
Bei getretenem Pedal, den Joystick nach vorne und hinten bewegen.
Uberpriifen, dass die Maschine keine Bewegungen durchfiihrt.

Totmannpedal loslassen und erneut betatigen.
Die Bedingung des Schalters wird durch die griine Led auf der Plattform angezeigt:

Fortwahrendes Aufleuchten der grinen LED  aktiviertes Bedienpult
Blinkendes Aufleuchten der griinen LED deaktiviertes Bedienpult
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7.3. Batterie

7.3.1. Anlassbatterie (Modelle A18 JRTD PLUS und A18 JRTH PLUS)

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung. Bei den Maschinen mit Warmemotor dient die
Anlassbatterie zur:

=  Speisen der Steuerkreise der Maschine.

= Anlassen des Warmemotors.

= Speisen der 12V-Elektropumpe fir die Notbewegungen (falls vorhanden).

7.3.1.1. Wartung der Anlassbatterie

Die Anlassbatterie bedarf keiner besonderen Wartung:
= Die Klemmen sauber halten und eventuell entstandenen Rost entfernen.
= Uberprifen, ob die Klemmen gut befestigt sind.

7.3.1.2. Normalen Ladung der Anlassbatterie

Die Anlassbatterie bedarf normalerweise keiner Ladung.

Die Batterieladung obliegt dem Alternator des Dieselmotors wahrend seines ordnungsmaRigen Betriebs (Maschinen “D”,
“ED”). Bei Maschinen mit 230V-Einphasenpumpe oder 380V-Drehstrompumpe sorgt das Steuersystem der Elektropumpe
dafiir, dass die Anlassbatterie beim Arbeiten in “elektrischer Betriebsart’ geladen bleibt. Bei Maschinen mit Batterien sorgt ein
Gleichstromsteller fiir die stetige Ladung der Anlassbatterie.

ACHTUNG!
Nach einem Noteinfahren der Plattform mit der 12V-Notelektropumpe (OPTION) (iberpriifen, ob die
Anlasshatterie noch geladen ist.
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7.3.1.3. Notladung der Anlassbatterie (A18 JRTD PLUS und A18 JRTH PLUS)

Im Notfall kann die Anlassbatterie nach dem in den folgenden Abbildungen beschriebenen Verfahren wieder aufgeladen

werden:

- Die Maschine ausschalten und hierzu den Hauptziindschliissel auf OFF stellen.

- Den mobilen Verbinder (A) durch Ziehen nach aufRen losldsen.

- Den festen Verbinder (B) an einem externen 12-VGs-Ladegerat anschlieBen, das mit einem geeigneten, mobilen
Verbinder ausgestattet ist.

- Die Ladung vornehmen.

Wenn die Ladung beendet ist, den fliegenden Verbinder (A) wieder ganz hineinstecken.

A18 JRTD PLUS: A18 JRTH PLUS:

7.3.1.4. Austausch der Anlassbatterie

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitdt und Abmessungen ersetzen.
Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

Die Batterien sind laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

> >

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

>

DEN KUNDENDIENST RUFEN
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7.3.2. Lithiumbatterie (Modell A18 JRTH PLUS)

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.3.2.1. Allgemeine Hinweise Lithiumbatterie

Die Batterie besteht aus Lithium-lonen-Zellen und einem fortschrittlichen, elektronischen Managementsystem namens
BBS (Battery Balancing System), das in diese Batterie integriert ist.

Das BBS Managementsystem flihrt einen direkten Dialog mit dem Steuersystem der Maschine und dem Ladegeréat und
verwaltet auf beste Art und Weise die Batterie, damit diese eine lange Funktionstichtigkeit und Dauer hat.

Die Chemie der Lithium-Eisen-Phosphat (LiFePO4)-Zellen bietet groRe Sicherheit, hohe Leistungen und gewahrt groRe
Anwendungsflexibilitat bei den Lade/Entladezyklen, ohne Speichereffekt.

Die Batterie ist wartungsfrei und vertragt unvollstdndige Entladungen und Ladungen (teilweise Ladung), ohne dass ihre
Dauer beeintrachtigt wird.

Weil die Maschine emissionsfrei ist und einen ausgedehnten Betriebstemperaturbereich hat, eignet sie sich bestens fir
alle Arbeitsumgebungen mit FULL ELECTRIC Anwendung.

Ein in die Batterie integriertes und vom BBS verwaltetes Aufwarmsystem halt die Zellen wahrend des Betriebs sowie der
Ladung auf idealer Temperatur.

Die Batterie nur in beltfteten Raumen oder im Freien mit dem Motorgenerator laden.

Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.

Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen nahern.

Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

Die Endklemmen mussen gut geschlossen sein und dtrfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel mussen gut erhaltene
Isolierungen haben.

Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstande auf die Batterie legen.

7.3.2.2. Wartung der Lithiumbatterie

Die Lithiumbatterie ist wartungsfrei, weil die Lithiumzellen hermetisch verschlossen und im Inneren des Metallgehduses
blockiert sind. Nicht vom Hersteller autorisiertes Personal darf keine Wartungs- oder Reparaturvorgénge ausflihren.
Sollte es nétig sein, die Batterie von der Maschine zu trennen, miissen zuerst die Kommunikationskabel und danach die
Leistungsverbindungen losgeldst werden.

Wahrend Stillstandzeiten der Maschine erschdpfen sich die Batterien spontan (Selbsterschépfung). Es wird angeraten,
Stillstandzeiten von mehr als 3 Monaten zu vermeiden. Sollte eine langere AulRerbetriebsetzung der Maschine
vorgesehen sein, muss alle 3 Monate eine vollstandige Ladung anhand des am Stromnetz 115-230 V angeschlossenen
Ladegerats oder durch die UNBEWACHTE LADUNG erfolgen.

Um die Selbstentladung der Batterie wahrend der Stillstandzeiten einzuschrénken, wird empfohlen, das Ladegerat am
Stromnetz 115-320 V angeschlossen zu lassen.

Was den Transport anbetrifft, sind Lithiumbatterien laut Gesetz als Gefahrgut eingestuft. Die Batterie ist so eingestuft:
UN Nummer: UN3480

UN Beschreibung: Lithium-lonen-Batterie

ADR Klasse: Klasse 9

IMDG Code: UN3480

Meeresschadstoff: NA

Verpackungsgruppe: Il
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Wird bei Betriebsart FULL ELECTRIC der Zustand Batterie-Restladung 10 % erreicht, sind die Anhebungsmandver
untersagt. Die Batterie muss nachgeladen werden. Dieser Umstand wird durch das Blinken der zutreffenden LED am
Plattformbedienpult angezeigt.

Bei der Betriebsart HYBRID AUTOMATIC funktioniert die Maschine mit Versorgung durch die Batterie bis zu einer
Restladung von 40 %; unter diesem Wert aktiviert sich automatisch der Dieselmotorgenerator, der die Batterie geladen
halt. Bei dieser Betriebsart schaltet sich der Dieselmotorgenerator automatisch aus, wenn die Batterieladung 95 %
erreicht.

Bei der Betriebsart UNBEWACHTE LADUNG ist es Uber das Bodenbedienpult méglich, die Batterie durch den
Motorgenerator zu laden. In diesem Zustand wird die Maschine ausgeschaltet und der Motorgenerator 1adt die Batterie
bis zu 100 % auf.

Wahrend des normalen Maschinengebrauchs wird eine vollstandige Batterieladung bis zu 100 % mindestens ein Mal pro
Woche durch Ladung mit Netzstrom oder UNBEWACHTE LADUNG empfohlen.

Die Batterie gemaR den in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden. Keine Ladegerate verwenden, die
nicht von AIRO genehmigt sind.

Bei Betriebsstérungen, die auf die Batterie zuriickzufiihren sind, nicht selbst eingreifen sondern den technischen
Kundendienst rufen.
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7.3.2.3. Ladung der Lithiumbatterie (A18 JRTH PLUS)
7.3.2.3.1. Ladung durch Netzstrom 115-230 V

Das Ladegerat nur an ein Stromnetz anschlieBen, das uber alle, den einschlagigen Vorschriften entsprechende
Schutzeinrichtungen verfligt und folgende Merkmale hat:

= Speisespannung 115-230V £ 10%.

= Frequenz 50+60 Hz.

= Angeschlossene Erdung.

= Magnet- und Fehlstromschalter (“Schutzschalter”)

Sich auch um Folgendes kiimmern:

= Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.
= Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

= Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

ES IST VERBOTEN
é Der Anschluss an Stromnetze, die nicht die oben genannten Merkmale haben, IST VERBOTEN
Die Nichteinhaltung der o. g. Anweisungen konnte einen nicht einwandfreien Betrieb des
Ladegerats mit folglichen, nicht in der Garantie vorgesehenen Schaden verursachen.

Zur Verwendung des Ladegeréats wie folgt verfahren:

= Das Ladegerat anhand des Steckers A an einer Steckdose einstecken, die den obigen Angaben entspricht.

= Den Zustand des Ladegeratanschlusses anhand des Displays B am Bodenbedienpult tberprifen, das allmahlich den
Ladungsfortschritt in Prozent anzeigt.

= Die Batterie ist vollkommen geladen, wenn die Anzeige 100 % anzeigt.

= Die erforderliche Hochstzeit fiir die Ladung betragt circa 4 Stunden. Die Ladungsdauer kann je nach Raumtemperatur
unterschiedlich sein.

= Eventuelle Stérungen oder Probleme wahrend der Ladung werden durch die Angabe C angezeigt.

= Wahrend der Batterieladung ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

-

AIRO

AIANMOED FOLCH SENTI 1975y
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Abb. 7-20

Zum Unterbrechen der Ladung einfach die Maschine vom Stromnetz trennen.

ACHTUNG!
Das Modell A18 JRTH PLUS wird werkseitig so konfiguriert, dass die Maschine auch wahrend der
Ladung durch das Stromnetz betriebsfahig ist. Auf die Bewegungen der Maschine achten, wenn das
A Netzkabel angeschlossen ist.

Auf Wunsch kann die Betriebsfahigkeit der Maschine wahrend der Ladung durch das Stromnetz
untersagt werden.
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7.3.2.3.2. Ladung durch UNBEWACHTE LADUNG

Die UNBEWACHTE LADUNG ist eine Ladung durch den Motorgenerator an Bord und kann abwechselnd zu der im vorherigen
Abschnitt beschriebenen Ladung durch das Stromnetz angewandt werden.

Die UNBEWACHTE LADUNG hat dieselbe Wirksamkeit der Ladung durch das Stromnetz und bedingt eine 100%ige
Batterieladung.

ES IST VERBOTEN
A die UNBEWACHTE LADUNG in geschlossenen oder nicht ausreichend beliifteten Raumlichkeiten
auszufiihren.

Zum Starten der UNBEWACHTEN LADUNG:

Die Maschine muss sich in einer offenen oder ausreichend belifteten Raumlichkeit befinden.

Den Dieselstand im Tank Uberprufen. Gegebenenfalls nachfullen.

Am Bodenbedienpult den Hauptzindschliissel A auf UNBEWACHTE LADUNG stellen.

Am Bodenbedienpult auf die START/STOP Taste B drlcken und somit den Dieselgenerator und demzufolge die
Batterieladung starten.

Den Zustand des Ladegeratanschlusses anhand des Displays am Bodenbedienpult Gberpriifen, das allmahlich den
Ladungsfortschritt in Prozent anzeigt.

Den Hauptziindschlissel A abziehen, um den unzulassigen Maschinengebrauch zu verhindern.

Die Batterie ist vollkommen geladen, wenn die Anzeige 100 % anzeigt.

Die erforderliche Héchstzeit fiir die Ladung betragt bei der Standardmaschine circa 4 Stunden, bei der Option
“Supercharger” hingegen ist sie auf 2 Stunden reduziert. Die Ladungsdauer kann je nach Raumtemperatur
unterschiedlich sein.

Eventuelle Stdrungen oder Probleme wahrend der Ladung werden durch die Angabe C angezeigt.

Wahrend der Batterieladung ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

Abb. 7-21

Zum Ausschalten des Dieselmotorgenerators und demzufolge Unterbrechen der Ladung kann auf eine der folgenden Weisen
verfahren werden:

Erneut auf die START/STOP-Taste B driicken.
Den Hauptziindschlissel A auf eine andere Stellung als UNBEWACHTE LADUNG drehen.
Auf den Notausschalter D drlicken.
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7.3.3. Blei-Saure-Antriebsbatterie (Modell A18 JRTE PLUS)

Die Batterie ist ein sehr wichtiges Maschinenelement. Die Erhaltung ihrer Funktionstiichtigkeit ist grundlegend fiir lange
Lebensdauer, problemloses Arbeiten und Betriebskostenreduzierung.

7.3.3.1. Aligemeine Hinweise Blei-Saure-Batterie

Bei neuen Batterien nicht warten, bis der Zustand leere Batterie signalisiert wird, bevor man sie wieder aufladet. Die
ersten 4/5 mal die Batterie nach 3 oder 4 Stunden nachladen.

Neue Batterien erreichen die volle Leistung nach circa zehn Entlade- und Ladezyklen.

Die Batterie in beliifteten Raumlichkeiten aufladen und die Verschliisse 6ffnen, damit beim Laden das Gas entweichen
kann.

Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.

Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

Sich der Batterie nicht mit offenen Flammen nahern. Deflagrationsgefahr wegen der Bildung explosiver Gase.

Keine provisorischen oder ungewohnlichen elektrischen Verbindungen herstellen.

Die Endklemmen miissen gut geschlossen sein und diirfen keine Verkrustungen haben. Die Kabel miissen gut erhaltene
Isolierungen haben.

Die Batterie sauber, trocken und rostfrei halten. Mit antistatischem Tuch reinigen.

Keine Werkzeuge oder andere Metallgegenstande auf die Batterie legen.

Sicherstellen, dass der Elektrolytstand ca. 5-7 mm Uber dem Spritzblech liegt.

Wahrend der Ladung die Elektrolyttemperatur tberpriifen. Sie soll nicht héher als max. 45°C sein.

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfillung, genau die Anweisungen der
Batteriegebrauchsanleitung befolgen.
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7.3.3.2. Wartung der Blei-Saure-Batterie
Die Blei-Saure-Antriebsbatterie befindet sich an der rechten Seite des Drehturms.

Bei normaler Verwendung ist der Wasserverbrauch so, dass die Nachfiillung nur wochentlich erfolgen muss.

Nur destilliertes oder demineralisiertes Wasser nachfilllen.

Die Nachfiillung hat nach der Ladung zu erfolgen, und der Elektrolytstand muss ca. 5-7 mm (ber dem Spritzblech liegen.

Handelt es sich um eine Maschine mit automatischer Nachfillung, genau die Anweisungen der

Batteriegebrauchsanleitung befolgen.

= Die Batterieentladung muss beendet sein, wenn bereits 80% der Nennkapazitat aufgebraucht wurden. Eine iberméRige
und langer dauernde Entladung fiihrt zu endgiltigen Batterieschaden. Die Maschine verfligt dber eine Vorrichtung, die
alle Anhebemandver untersagt, wenn die Batterie um 80% erschopft ist. Die Batterie muss nachgeladen werden. Dieser
Umstand wird durch das Blinken der zutreffenden LED am Plattformbedienpult angezeigt.

= Die Batterie geméaR der in folgenden Abschnitten angegebenen Anweisungen laden.

= Die Verschlisse und die Anschliisse bedeckt und trocken halten. Deren Sauberhaltung bedeutet fortwahrende elektrische
Isolierung, besseren Betrieb und langere Lebensdauer der Batterie.

= Bei Betriebsstorungen, die auf die Batterie zurlickzufiinren sind, nicht selbst eingreifen sondern den technischen
Kundendienst rufen.

=  Wahrend Stillstandzeiten der Maschine erschopfen sich die Batterien spontan (Selbsterschopfung). Damit die
Funktionstlichtigkeit der Batterie nicht beeintrachtigt wird, muss sie mindestens einmal im Monat geladen werden. Diese
Ladung auch dann vornehmen, wenn die Messungen der Elektrolytdichte hohe Werte ergeben.

= Um die Selbsterschopfung der Batterien bei Stillstandzeiten einzuschranken, die Maschine in Raumlichkeiten mit

Temperaturen von weniger als 30°C unterbringen und alle Notauschalter sowie auch den Hauptleistungsschalter

betatigen.

7.3.3.3. Ladung der Blei-Saure-Batterie

ACHTUNG!
ﬁ Das bei der Batterieladung entstehende Gas ist EXPLOSIV. Die Ladung hat deshalb in beliifteten
Raumlichkeiten zu erfolgen, wo keine Brand- oder Explosionsgefahr besteht und Loéschmittel zur
Verfiigung stehen.

Das Ladegerat nur an ein Stromnetz anschlieBen, das (iber alle, den einschldgigen Vorschriften entsprechende
Schutzeinrichtungen verfligt und folgende Merkmale hat:

= Speisespannung 115-230V + 10%.

= Frequenz 50+60 Hz.

= Angeschlossene Erdung.

= Magnet- und Fehlstromschalter (‘Schutzschalter”).

Sich auch um Folgendes kiimmern:

= Zum Anschluss des Ladegerats an das Stromnetz keine mehr als 5 m langen Verlangerungen verwenden.
= Ein Stromkabel mit angemessenem Querschnitt verwenden (min. 3x2.5 gmm).

= Keine aufgewickelten Kabel verwenden.

ES IST VERBOTEN
A Der Anschluss an Stromnetze, die nicht die oben genannten Merkmale haben, IST VERBOTEN
Die Nichteinhaltung der o. g. Anweisungen konnte einen nicht einwandfreien Betrieb des
Ladegerats mit folglichen, nicht in der Garantie vorgesehenen Schaden verursachen.

ACHTUNG!
A Bei beendeter Ladung und noch eingeschaltetem Ladegerat muss die Dichte des Elektrolyts
zwischen 1.260 g/l und 1.270 g/l (bei 25°C) liegen.
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Zur Verwendung des Ladegeréats wie folgt verfahren:

= Das Ladegerét anhand des Steckers A an einer Steckdose einstecken, die den obigen Angaben entspricht

= Den Zustand der Ladegeréatverbindung anhand der Anzeige B (iberprifen. Deren Leuchten verweist auf den erfolgten
Anschluss und den Beginn der Ladung. Farbe und Leuchtmodus der Anzeige verweisen auf die Ladephase der Batterie
(siehe folgende Tabelle).

Abb. 7-21
SIGNALISIERUNG BESCHREIBUNG
ROT blinkt einige Sekunden lang Selbsttestphase des Ladegerats
ROT leuchtet Zeigt an, dass sich die Batterie in der Anfangsladephase befindet
GELB leuchtet Zeigt an, dass die Batterie 80 % seiner Ladung erreicht hat
GRUN leuchtet Zeigt an, dass die Batterie 100 % Ladung erreicht hat

ﬁ Bei eingeschaltetem Ladegerét ist die Maschine automatisch ausgeschaltet.

Um das Ladegerat von der Stromversorgung zu trennen, trennen Sie das Geréat von der Stromleitung.

VA

ACHTUNG!

Vor der Maschinenverwendung liberpriifen, ob der Ladegeratstecker ausgesteckt ist.
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7.3.4. Batterieaustausch (alle Modelle)

A\
A\

ZA

Die alte Batterie nur durch ein Modell gleicher Spannung, Kapazitat und Abmessungen ersetzen.
Die Batterien miissen vom Hersteller genehmigt sein.

Die Batterien sind laut der im Anwendungsland geltenden Vorschriften zu entsorgen.

DA ES SICH UM EINEN SEHR BEDEUTENDEN VORGANG HANDELT, EMPFIEHLT SICH DESSEN
AUSFUHRUNG DURCH TECHNISCHES FACHPERSONAL.

DEN KUNDENDIENST RUFEN

S.100
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8. MARKENZEICHEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

Die in vorliegendem Handbuch beschriebenen selbstfahrenden Hubarbeitsbiihnen wurden einer der Richtlinie 2006/42/EG
entsprechenden EG-Baumusterpriifung unterzogen. Die Einrichtung, die diese Zertifizierung vorgenommen hat, ist:

Eurofins Product Testing Italy Srl - 0477
Via Cuorgné, 21
10156 — Turin (Italien)

Die erfolgte Prifung ist durch die Anbringung obigen Schildes mit dem CE-Zeichen an der Maschine und die
Konformitatserklarung, die dem Handbuch beiliegt, bekanntgegeben.
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9.

SCHILDER UND AUFKLEBER

CODES STANDARD-AUFKLEBER

CODE BESCHREIBUNG MENGE

1 001.10.001 Hinweisschild AIRO 1
2 001.10.011 AIRO Zulassungsschild 1
3 001.10.031 Aufkleber Anhangerkupplung 4
4 001.10.057 Aufkleber allgemeine Hinweise 1
5 001.10.059 Aufkleber Anziehen der Rader 1
6 001.10.060 Aufkleber Anhebungsstelle 4
7 078.10.017 Aufkleber Oltyp “HVI 26” I-D-F-NL-B-G-PL - unter der Haube 1
8 001.10.180 Aufkleber nachste Kontrolle 1
9 001.10.243 Aufkleber ,Hochstlast pro Rad* 4
10 | 001.10.259 Aufkleber Notfall IPAF 1
11 001.10.260 Aufkleber Aufenthalt verboten Gelenke Symbol 2
12 | 010.10.010 Aufkleber schwarz-gelber Streifen <150X300> 4
13 023.10.003 Richtungsaufkleber 2
14 | 078.10.005 Aufkleber Tragfahigkeit 400/300 KG 1
15 | 029.10.011 Aufkleber nicht den Korb befestigen 1
16 | 035.10.007 Aufkleber Anschluss Sicherheitsgurte 2
17 | 078.10.012 Aufkleber manuelle Notsteuerung Serie "A PLUS" - unter der Haube 1
18 | 045.10.011 Aufkleber Stecker Ladegeréat - A18 JRTH / A18 JRTE 1
19 | 008.10.020 Aufkleber heilte Teile Dreieck 1
20 | 029.10.005 Aufkleber Treibstofftank 1
21 029.10.016 Aufkleber Schallleistung 103 dB - A18 JRTD — A18 JRTH 1
22 001.10.173 Aufkleber AIRO vorgeschnitten, gelb <300x140> 2

078.10.003 Aufkleber vorgeschnitten A18 JRTD schwarz 1
23 078.10.004 Aufkleber vorgeschnitten A18 JRTH schwarz 1

078.10.015 Aufkleber vorgeschnitten A18 JRTE schwarz 1
24* | 045.10.010 Aufkleber Stromstecker (optional) 1
25* | 001.10.021 Aufkleber Erdsymbol (optional) 1
26% | 001.10.244 Aufkleber schwarz-gelber Streifen fiir Eingangsstange (optional) 3
27 | 078.10.013 Aufkleber Notabschleppung 1
28 | 053.10.004 Aufkleber Unterbrechung Stromzufuhr 1
29 | 078.10.010 Klarsicht-Displayschutz 1
30 | 078.10.009 Aufkleber Betriebsdiagramm 1
31 | 001.10.315 Platte mit aufgepragter Fabriknummer 1

¥ Optionen
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10. PRUFBUCH

Das Prifbuch wird dem Betreiber der Hubarbeitsbihne im Sinne der Anlage 1 der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ausgestellt.
Das vorliegende Prifbuch ist als wesentlicher Geratbestandteil zu betrachten und hat die Maschine wahrend ihrer ganzen
Lebensdauer bis zur Entsorgung zu begleiten.

In dem Buch sind dem vorgeschlagenen Schema entsprechend folgende, den Maschinenbetrieb betreffende Ereignisse
einzutragen:

Vorgeschriebene, periodische Inspektionen seitens der zustandigen Kontrollbehdrden (in Italien A.S.L. oder ARPA).
Vorgeschriebene, periodische Inspektionen zur Uberpriifung der Struktur, des einwandfreien Maschinenbetriebs, der
Schutz- und Sicherheitsvorrichtungen. Diese Inspektionen sind mit der angegebenen Haufigkeit vom
Sicherheitsbeauftragten des Unternehmens, das Eigentlimer der Maschine ist, vorzunehmen.

Eigentumswechsel in ltalien Der Kaufer ist verpflichtet, der zustdndigen INAIL-Abteilung die erfolgte
Maschinenaufstellung mitzuteilen.

AuRergewohnliche Wartungsarbeiten und Ersetzungen wichtiger Maschinenelemente.
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN SEITENS DER

ZUSTANDIGEN BEHORDE
Datum Bemerkungen Unterschrift+Stempel
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

Folgendes liberpriifen: Unversehrtheit der Gelander; Ankerpunkte der
SICHTKON';?gtI}.(I.:}BIER S Sicherheitsgurte; eventuelle Zugangsleiter; Zustand der Hebestruktur;
Rost; Zustand der Reifen; Ollecks; Haltesysteme der Strukturbolzen.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Vor allem an den Gelenkstellen liberpriifen, dass die Schlauche und Kabel keine
SCHLAUCH- UND sichtbaren Defekte aufweisen.

KABELVERFORMUNG Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt werden, aber

wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgéange.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

STRUKTURPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

VERSCHIEDENE EINSTELLUNGEN

Siehe Kapitel 7.2.1

DATUM

BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

SCHMIERUNG

Siehe Kapitel 7.2.2
Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt
werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgénge.

DATUM

BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

AIRO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11 S. 107




VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

x Siehe Kapitel 7.2.3.
OLSTANDKONTROLLE IM ; - . . .
HYDRAULIKTANK Monatlich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht monatlich angefiihrt

werden, aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

OLSTANDKONTROLLE _ _
FAHRACHSEN Siehe Kapitel 7.2.6.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER EICHUNG DES

UBERDRUCKVENTILS DES Siehe Kapitel 7.2.9.

BEWEGUNGSKREISES

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

DREHSCHEIBENSCHMIERUNG | Siehe Kapitel 7.2.5.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

BATTERIEZUSTAND:
ANLASSBATTERIE UND
LITHIUMBATTERIE (NUR A18 JRTH);
BLEI-SAURE-BATTERIE (NUR A18
JRTE)

Taglich zu tatigender Vorgang. Er muss nicht taglich angefiihrt werden,
aber wenigstens jahrlich gelegentlich der anderen Vorgange.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

SPIELJUSTIERUNGEN
GLEITBACKEN Siehe Kapitel 7.2.8.
TELESKOPAUSLEGER

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

S. 110 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11 ARO




VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

OLWECHSEL IM HYDRAULIKTANK
(ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.3.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

AUSTAUSCH DER

HYDRAULIKFILTER Siehe Kapitel 7.2.4.

(ALLE ZWEI JAHRE)

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

AIRO
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

BETRIEBSPRUFUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

OLWECHSEL DER FAHRACHSEN
(ALLE ZWEI JAHRE)

Siehe Kapitel 7.2.6.

DATUM

BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

2. JAHR

4. JAHR

6. JAHR

8. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER
SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES
SPERRSYSTEMS DER
PENDELACHSE

Siehe Kapitel 7.2.7.

DATUM

BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER
SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

UBERPRUFUNG DER
FUNKTIONSTUCHTIGKEIT
NEIGUNGSMESSER AM TURM

Siehe Kapitel 7.2.10.

DATUM BEMERKUNGEN

UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

UBERPRUFUNG DER
_FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DER
UBERLASTSICHERUNG AUF DER

Siehe Kapitel 7.2.11.

PLATTFORM

DATUM BEMERKUNGEN

UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

AIRO
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER
SICHERHEITSVORRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

BETRIEBSPRUFUNG
MIKROSCHALTER M1

Siehe Kapitel 7.2.13.

DATUM BEMERKUNGEN

UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

_ BETRIEBSPRUFUNG DER
NAHERUNGSSENSOREN M2A+M2B

Siehe Kapitel 7.2.14.

DATUM BEMERKUNGEN

UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER

SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

BETRIEBSPRUFUNG DES
TOTMANNPEDAL- Siehe Kapitel 7.2.15.
SICHERHEITSSYSTEMS

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

Siehe Kapitel 9. Uberpriifen, dass das Schild auf der Plattform, auf dem die
KONTROLLE DER AUFKLEBER UND | wichtigsten Anweisungen zusammengefasst sind, lesbar ist; dass die

SCHILDER Tragfahigkeitschilder auf der Plattform angebracht und lesbar sind; dass
die Aufkleber Plattformbedienpult und Bodenbedienpult lesbar sind.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN
EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER . "
SICHERHEITSVORRICHTUNG BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

] ] WENN MAN MIT NIEDRIGSTER GESCHWINDIGKEIT EINE RAMPE MIT

UBERPRUFUNG DER EINER IM KAPITEL 'TECHNISCHE MERKMALE' ANGEGEBENEN

FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES | HOCHSTNEIGUNG HERUNTERFAHRT, MUSS DIE MASCHINE BEIM

BREMSSYSTEMS LOSLASSEN DES JOYSTICKS INNERHALB EINER STRECKE VON

WENIGER ALS 1,5 M ANHALTEN KONNEN.

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL
1. JAHR
2. JAHR
3. JAHR
4. JAHR
5. JAHR
6. JAHR
7. JAHR
8. JAHR
9. JAHR
10. JAHR
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VORGESCHRIEBENE, PERIODISCHE INSPEKTIONEN, DIE DURCH DEN

EIGENTUMER ZU ERFOLGEN HABEN

UBERPRUFUNG DER
NOTVORRICHTUNGEN

BESCHREIBUNG DER DURCHZUFUHRENDEN VORGANGE

MANUELLE NOTABSENKUNG Siehe Kapitel 5.6 (5.6.1 - 5.6.3)

DATUM BEMERKUNGEN UNTERSCHRIFT + STEMPEL

1. JAHR

2. JAHR

3. JAHR

4. JAHR

5. JAHR

6. JAHR

7. JAHR

8. JAHR

9. JAHR

10. JAHR

AIRO
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1° EIGENTUMER

EIGENTUMSWECHSEL IN ITALIEN

FIRMA

DATUM MODELL MASCHINENNUMMER | LIEFERDATUM

AIRO - Tigieffe S.r.l.

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Male der zutreffenden
Maschine mit den urspringlich vorgesehenen tbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen

wurden.

DER VERKAUFER

DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA

DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die MaRe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen tbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen

wurden.
DER VERKAUFER DER KAUFER
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FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die Male der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen (bereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die MaRe der zutreffenden
Maschine mit den urspringlich vorgesehenen tUbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER

FOLGENDE EIGENTUMSWECHSEL

FIRMA DATUM

Es wird bescheinigt, dass am o. g. Datum die technischen und betrieblichen Merkmale sowie die MaRe der zutreffenden
Maschine mit den urspriinglich vorgesehenen tbereinstimmen, und dass eventuelle Anderungen in dieses Buch eingetragen
wurden.

DER VERKAUFER DER KAUFER
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
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WICHTIGE SCHADEN

DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
DATUM BESCHREIBUNG DES LOSUNG
SCHADENS
VERWENDETE ERSATZTEILE
CODE MENGE BESCHREIBUNG
KUNDENDIENST SICHERHEITSBEAUFTRAGTER
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11. SCHALTPLANE

11.1. Schaltplan A18 JRTD PLUS - 078.08.028

ZEICHEN | BESCHREIBUNG Seite-Spalte
ABMP AKUSTISCHER MELDER DES SYSTEMS AIRO SENTINEL 2-34/35
AV1 AKUSTISCHER MELDER AM BODEN 3-48/49
AV2 AKUSTISCHER MELDER AUF DER PLATTFORM 7-132
BMP QUETSCHSCHUTZSENSOR AIRO SENTINEL 5-87/88
BTAV ANLASSBATTERIE 1-11/12
BY WAHLSCHALTER UMGEHUNG UBERLASTSICHERUNG 7-121
CA GLUHKERZEN 1-03
EA ELEKTRO-GASHEBEL 1-02/03
EE NOTELEKTROPUMPE OPTION 1-17/18
EO EMERGENCY OVERRIDE 1-18/19
EP WAHLSCHALTER ELEKTROPUMPE 7-123
ES ELEKTROSTOPP 1-06/07
E/D2 WAHLSCHALTER ELEKTRO/DIESEL AUF DER PLATTFORM 7-123/124
EV2 ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN 3-52
EV3 ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN 3-52
EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG UNTERER AUSLEGER (GELENKAUSLEGER) 3-51/52
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG UNTERER AUSLEGER (GELENKAUSLEGER) 3-51
EV6 ELEKTROVENTIL AUSFAHREN TELESKOPAUSLEGER 2-31/32
EV7 ELEKTROVENTIL EINFAHREN TELESKOPAUSLEGER 2-31
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH RECHTS - VORDERACHSE 3-49/50
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH LINKS - VORDERACHSE 3-49
EV10 ELEKTROVENTIL DIFFERENTIALSPERRE - OPTION 4-62
EV11A ELEKTROVENTIL FREIGABE SCHALTKREIS ON-OFF 3-50
EV11B ELEKTROVENTIL FREIGABE PROPORTIONALE SCHALTKREIS 3-47
EV11D ELEKTROVENTIL FREIGABE LENKUNGS-SCHALTKREIS 2-22/23
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-70
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-69/70
EV14 ELEKTROVENTIL OBERER AUSLEGER-ANHEBUNG 3-51
EV15 ELEKTROVENTIL OBERER AUSLEGER-ABSENKUNG 3-50/51
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG OBEN 2-31
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG UNTEN 2-30/31
EV18 ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG 2-32
EV19 ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG 2-32
EV20 STEUERUNGSELEKTROVENTIL HOHE FAHRGESCHWINDIGKEIT 2-21/22
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-68/69
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-68
EV32 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-69
EV33 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-69
EV38 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH RECHTS - HINTERACHSE 4-68
EV39 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH LINKS - HINTERACHSE 4-67/68
EV40 ELEKTROVENTIL AUSLOSUNG BREMSE 4-66
EV41 ELEKTROVENTIL LOSUNG PENDELACHSE 4-62/63
F1 SCHMELZSICHERUNG STEUERKREIS 1-14
F2 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “A” 1-16/17
F3 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “B” 1-16/17
F4 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “C” 1-16/17
F5 SCHMELZSICHERUNG DIESELMOTOR-HILFSKONTAKT 1-06
FL KRAFTSTOFF-STANDSENSOR - OPTION 3-58
FP SCHMELZSICHERUNG NOTELEKTROPUMPE - OPTION 1-13
FS SCHMELZSICHERUNG VERSCHMUTZUNGSSCHUTZ-SCHALTKREIS - OPTION 1-07
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FT SCHMELZSICHERUNG ZUM SCHUTZ DER FERNVERBINDUNG 1-15
G WECHSELSTROMGENERATOR 1-04/05
GRF1 RUNDUMLEUCHTEN 1 2-36
GRF2 RUNDUMLEUCHTEN 2 2-36
GRF3 RUNDUMLEUCHTEN 3 2-37
KL HUPE. 2-38/39
Load WAHLSCHALTER LASTKONTROLLE 7-128/129
LC LADESENSOR 5-88
M1A ENDSCHALTER POSITION UNTERER AUSLEGER (GELENKAUSLEGER) 2-21/22
M1B POSITIONS-ENDSCHALTER OBERER AUSLEGER 2-22(23
M1C KORBARM-POSITIONSENDSCHALTER 2-24
M1E ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER 2-25
M1F ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 1 3-56/57
M1G ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 2 3-57/58
M1S ENDSCHALTER STOPP FAHREN - OPTION 2-26
M17 ENDSCHALTER DREHBARER KORBARM ZENTRIERT - OPTION 5-85/86
M2A ENDSCHALTER STOPP TURMDREHUNG IM UHRZEIGERSINN 2-27/28
M2B ENDSCHALTER STOPP TURMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN 2-28/29
MA ANLASSER DIESELMOTOR 1-07/08
PO SENSOR OLDRUCK 1-00
RO RELAIS ON DIESELMOTOR 1-09/10
R1 RELAIS START 1-09
R3 RELAIS GLUHKERZEN 1-03/04
R4 RELAIS ELEKTRO-GASHEBEL 1-02/03
RC RELAIS FREIGABE VERSORGUNG 1-14/15
RT1 WIDERSTAND ABSCHLUSS CAN BUS 2-20/21
RT2 WIDERSTAND ABSCHLUSS CAN BUS 5-98/99
RTU TRACKUNIT-FREIGABE-RELAIS - OPTION 1-17/18
SAVP LED-TASTE BEFEHL START-STOP MOTOR AUF DER PLATTFORM 7-122/123
Sl WAHLSCHALTER FILTERVERSTOPFUNG 1-01
SP0 NOTAUSSCHALTER STROMKREIS 1-11
SP1 SCHLAGTASTE - BODENBEDIENPULT 1-17
SP2 SCHLAGTASTE - PLATTFORMBEDIENPULT 5-96
SP3 HUPENKNOPF 7-128
SSP SENSOR HINTERACHSE GERADE RADER 4-62/63
SwW1 WAHLSCHALTER STEUERUNGEN 1-15117
SW3 FAHRGESCHWINDIGKEITSWAHLSCHALTER 7-127
TA SENSOR WASSERTEMPERATUR 1-01
TLRM FERNSCHALTER STARTER DIESELMOTOR 1-08/09
TLRP STEUERUNGS-FERNSCHALTER NOTELEKTROPUMPE - OPTION 1-13/14
UM KONTAKT TOTMANNPEDAL 5-85/86
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11.2. Schaltplan A18 JRTH PLUS - 078.08.029

ZEICHEN | BESCHREIBUNG Seite-Spalte
ABMP AKUSTISCHER MELDER DES SYSTEMS AIRO SENTINEL 2-34/35
AV1 AKUSTISCHER MELDER AM BODEN 3-48/49
AV2 AKUSTISCHER MELDER AUF DER PLATTFORM 7-132
BC1 LADEGERAT 1 8-152/153
BC2 LADEGERAT 2 - OPTION 8-154/155
BL1 LITHIUMBATTERIE - GEHAUSE 1 8-155/158
BL2 LITHIUMBATTERIE - GEHAUSE 2 8-155/158
BMP QUETSCHSCHUTZSENSOR AIRO SENTINEL 5-87/88
BTAV ANLASSBATTERIE 1-11/12
BY WAHLSCHALTER UMGEHUNG UBERLASTSICHERUNG 7-121
CA GLUHKERZEN 1-03
CNV UMFORMER 48V -12V 8-148/149
EA ELEKTRO-GASHEBEL 1-02/03
EE NOTELEKTROPUMPE OPTION 1-17/18
EO EMERGENCY OVERRIDE 1-18
EP WAHLSCHALTER ELEKTROPUMPE 7-123
ES ELEKTROSTOPP 1-06/07
E/D2 WAHLSCHALTER ELEKTRO/DIESEL AUF DER PLATTFORM 7-123/124
EV2 ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN 3-52
EV3 ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN 3-52
EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG UNTERER AUSLEGER (GELENKAUSLEGER) 3-51/52
EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG UNTERER AUSLEGER (GELENKAUSLEGER) 3-51
EV6 ELEKTROVENTIL AUSFAHREN TELESKOPAUSLEGER 2-31/32
EV7 ELEKTROVENTIL EINFAHREN TELESKOPAUSLEGER 2-31
EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH RECHTS - VORDERACHSE 3-49/50
EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH LINKS - VORDERACHSE 3-49
EV10 ELEKTROVENTIL DIFFERENTIALSPERRE 4-62
EV11A ELEKTROVENTIL FREIGABE SCHALTKREIS ON-OFF 3-50
EV11B ELEKTROVENTIL FREIGABE PROPORTIONALE SCHALTKREIS 3-47
EV11D ELEKTROVENTIL FREIGABE LENKUNGS-SCHALTKREIS 2-22/23
EV12 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-72
EV13 ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-71/72
EV14 ELEKTROVENTIL OBERER AUSLEGER-ANHEBUNG 3-51
EV15 ELEKTROVENTIL OBERER AUSLEGER-ABSENKUNG 3-50/51
EV16 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG OBEN 2-31
EV17 ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG UNTEN 2-30/31
EV18 ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG 2-32
EV19 ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG 2-32
EV20 STEUERUNGSELEKTROVENTIL HOHE FAHRGESCHWINDIGKEIT 2-21/22
EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-70/71
EV22 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-70
EV32 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG - GEGEN UHRZEIGERSINN 4-71
EV33 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG - IM UHRZEIGERSINN 4-70/71
EV38 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH RECHTS - HINTERACHSE 4-69/70
EV39 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH LINKS - HINTERACHSE 4-69
EV40 ELEKTROVENTIL AUSLOSUNG BREMSE 4-67/68
EV41 ELEKTROVENTIL LOSUNG PENDELACHSE 4-62/63
F1 SCHMELZSICHERUNG STEUERKREIS 1-14
F2 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “A” 1-16/17
F3 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “B” 1-16/17
F4 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “C” 1-16/17
F5 SCHMELZSICHERUNG DIESELMOTOR-HILFSKONTAKT 1-06
FE/HY WAHLSCHALTER BETRIEBSART FULL ELECTRIC/HYBRID 7-131
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FL KRAFTSTOFF-STANDSENSOR - OPTION 3-58
FP SCHMELZSICHERUNG NOTELEKTROPUMPE - OPTION 1-13
FS SCHMELZSICHERUNG VERSCHMUTZUNGSSCHUTZ-SCHALTKREIS - OPTION 1-07
FT SCHMELZSICHERUNG ZUM SCHUTZ DER FERNVERBINDUNG 1-16

G WECHSELSTROMGENERATOR 1-04/05
GEN (GENERATOR 230 VWS 8-153/154
GRF1 RUNDUMLEUCHTEN 1 2-36
GRF2 RUNDUMLEUCHTEN 2 2-36
GRF3 RUNDUMLEUCHTEN 3 2-37
KL HUPE. 2-38/39
Load WAHLSCHALTER LASTKONTROLLE 7-128/129
LC LADESENSOR 5-88
M1A ENDSCHALTER POSITION UNTERER AUSLEGER (PANTOGRAPH) 2-21/22
M1B POSITIONS-ENDSCHALTER OBERER AUSLEGER 2-22/23
M1C KORBARM-POSITIONSENDSCHALTER 2-24
M1E ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER 2-25
M1F ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 1 3-56/57
M1G ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 2 3-57/58
M1S ENDSCHALTER STOPP FAHREN - OPTION 2-26
M17 ENDSCHALTER DREHBARER KORBARM ZENTRIERT - OPTION 5-85/86
M2A ENDSCHALTER STOPP TURMDREHUNG IM UHRZEIGERSINN 2-27/28
M2B ENDSCHALTER STOPP TURMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN 2-28/29
MA ANLASSER DIESELMOTOR 1-07/08
PO SENSOR OLDRUCK 1-00
RO RELAIS ON DIESELMOTOR 1-09/10
R1 RELAIS START 1-09
R3 RELAIS GLUHKERZEN 1-03/04
R4 RELAIS ELEKTRO-GASHEBEL 1-02/03
RAL RELAIS VERSORGUNG WS-ZULEITUNG 8-151
RC RELAIS FREIGABE VERSORGUNG 1-16
REC RELAIS AUSSCHLIERUNG UMRICHTER 8-150
RMC RELAIS BETRIEBSART LADEGERAT 8-152
RPL RELAIS NETZVERSORGUNG 230 VWSs 8-152
RPP RELAIS VERSORGUNG AUF DER PLATTFORM 8-152
RZ RELAIS FREIGABE CONTROLLER 1-16/17
RT WIDERSTAND ABSCHLUSS CAN BUS 5-98/99
RTU TRACKUNIT-FREIGABE-RELAIS - OPTION 1-16/17
SAVP LED-TASTE BEFEHL START-STOP MOTOR AUF DER PLATTFORM 7-122/123
SGP WAHLSCHALTER 230 VWS VOM GENERATOR - AUF PLATTFORM 7-129/130
Sl WAHLSCHALTER FILTERVERSTOPFUNG 1-01
SP0 NOTAUSSCHALTER STROMKREIS 1-11
SP1 SCHLAGTASTE - BODENBEDIENPULT 1-15
SP2 SCHLAGTASTE - PLATTFORMBEDIENPULT 5-96
SP3 HUPENKNOPF 7-128
SSP SENSOR HINTERACHSE GERADE RADER 4-62/63
SW1 WAHLSCHALTER STEUERUNGEN 1-15/17
SW3 FAHRGESCHWINDIGKEITSWAHLSCHALTER 7-127
TA SENSOR WASSERTEMPERATUR 1-01
TLR FERNSCHALTER 48-V-LEITUNG 8-146/147
TLRM FERNSCHALTER STARTER DIESELMOTOR 1-08/09
TLRP STEUERUNGS-FERNSCHALTER NOTELEKTROPUMPE - OPTION 1-13/14
UM KONTAKT TOTMANNPEDAL 5-85/86
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11.3. Schaltplan A18 JRTE PLUS - 078.08.057

SYMB. BESCHREIBUNG SEITE-SPALTE

A1 STEUERGERAT MASTER A1

ABMP | MELDER AIRO SENTINEL

AV1 AKUSTISCHER MELDER AM BODEN

AV2 AKUSTISCHER MELDER AUF DER PLATTFORM

B1 STEUERGERAT SLAVE B1

BC1 LADEGERAT 1

BMP | QUETSCHSCHUTZSENSOR

BP1 BLEIBATTERIE

BY WAHLSCHALTER UMGEHUNG UBERLASTSICHERUNG

C1 STEUERGERAT SLAVE C1

CNV_ |UMRICHTER 48V -12V

CP CONTROLLER PUMPE

CT ANTRIEBSKONTROLLE

DISPLAY | DIsPLAY

EO EMERGENCY OVERRIDE

EV4 ELEKTROVENTIL ANHEBUNG SEKUNDARAUSLEGER

EV5 ELEKTROVENTIL ABSENKUNG SEKUNDARAUSLEGER

EV6 ELEKTROVENTIL AUSFAHREN TELESKOPAUSLEGER

EV7 ELEKTROVENTIL EINFAHREN TELESKOPAUSLEGER

EV8 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH VORNE RECHTS

EV9 ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH HINTEN LINKS

EV10 | ELEKTROVENTILE DIFFERENTIALSPERRE (OPTION)

EV11A | ELEKTROVENTIL FREIGABE BLOCK ON-OFF

EV11B | ELEKTROVENTIL FREIGABE PROPORTIONALER BLOCK

EV11D | BYPASS-ELEKTROVENTIL LENKUNG

EV12 | ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG NACH RECHTS

EV13 | ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG NACH LINKS

EV14 | ELEKTROVENTIL ANHEBUNG PRIMARAUSLEGER

EV15 | ELEKTROVENTIL ABSENKUNG PRIMARAUSLEGER

EV16 | ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG OBEN

EV17 | ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG UNTEN

EV18 | ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG

EV19 | ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG

EV21 ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH RECHTS

EV22 | ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG NACH LINKS

EV32 | ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG NACH RECHTS

EV33 | ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG NACH LINKS

EV38 | ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH HINTEN RECHTS

EV39 | ELEKTROVENTIL LENKUNG NACH HINTEN LINKS

EV40A | ELEKTROVENTIL LOSUNG VORDERBREMSE

EV40B | ELEKTROVENTIL LOSUNG HINTERBREMSE

EV41 ELEKTROVENTIL LOSUNG PENDELACHSE

F1 SCHMELZSICHERUNG STEUERKREIS

F2 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “A”

F3 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “B”

F4 SCHMELZSICHERUNG STEUERGERAT “C”

F6 SCHMELZSICHERUNG +48V CONTROLLER ANTRIEB

FT SCHMELZSICHERUNG FERNVERBINDUNGSKREIS

GRF1 RUNDUMLEUCHTEN 1

GRF2 | RUNDUMLEUCHTEN 2

GRF3 | RUNDUMLEUCHTEN 3

ID1 SCHUTZSCHALTER 230-V-LEITUNG

J1 SEKUNDARAUSLEGER JOYSTICK 1

ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 S. 143




J2 PRIMARAUSLEGER JOYSTICK 2
J3 TELESKOPAUSLEGER JOYSTICK 3
J4 KorRBARM AUF/AB JOYSTICK 4
J5 KORBARMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN/IM UHRZEIGERSINN JOYSTICK 5
J6 TURMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN/IM UHRZEIGERSINN JOYSTICK 6
J7 SCHNELL AUF/AB JOYSTICK 7
J8 DRIVE JoysTICK 8
KL HUPE.
LC1 LADESENSOR
M1A | POSITIONSENDSCHALTER UNTERER AUSLEGER
M1B | POSITIONSENDSCHALTER OBERER AUSLEGER
M1C | KORBARM-POSITIONSENDSCHALTER
M1E | ENDSCHALTER EINZIEHEN TELESKOPAUSLEGER
M1F | ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 1
M1G | ENDSCHALTER ARBEITSBEREICH 2
M1S ENDSCHALTER STOPP FAHREN
M2A | SENSOR TURMDREHUNG RECHTS
M2B | SENSOR TURMDREHUNG LINKS
M17 | ENDSCHALTER KORBARM ZENTRIERT
MP PUMPENMOTOR
MT FAHRMOTOR
P1 STEUERGERAT SLAVE AM KORB P1
RC RELAIS FREIGABE VERSORGUNG
RT1 WIDERSTAND ABSCHLUSS CAN BuUs
RTU | TRACKUNIT-FREIGABE-RELAIS
RZ RELAIS FREIGABE CONTROLLER
SBL | WAHLSCHALTER KORBNIVELLIERUNG
SBR | WAHLSCHALTER KORBDREHUNG
SDS | GESCHWINDIGKEITSWAHLSCHALTER
SL LAST-WAHLSCHALTER
SLC LED-PLATINE KORB
SP1 NOTAUSSCHALTER AM BODEN
SP2 NOTAUSSCHALTER AUF DER PLATTFORM
SP3 KNOPF ZUR HUPENSTEUERUNG
SRS | WAHLSCHALTER HINTERE LENKUNG
SSM | WAHLSCHALTER LENKUNGSMODUS
SSP | SENSOR HINTERACHSE
SW1 WAHLSCHALTER STEUERUNGEN
TLR | FERNSCHALTER 48-V-LEITUNG
TS1 NEIGUNGSMESSER
TU TRACKUNIT GPS
UM TOTMANNPEDAL
S. 144 Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11 ARO




14

111

L

13

12

Formotbe LW A3

| i = o o | = | = | 1 T - - w o - |
. []
5333883 o
. BB BB A ar - [ . ﬂ
e
N PEEELE et - o8
I G EEE ! & ::_'Trn:r““’ - B
119, z -
o ; g A0 i
EHNEY = ke W
v £ - M~
Fa ') i f :ﬁ: e ferm
i el ST ] b H_h:' HOHA D
P [ .
— = | m
~ PR o
H N ay PR TET BT i -y Lot .
¥ B 8 - o
TN Ak 1™ 5 ll\Hl’l.il'lEi i i a5y r““"
o T 5 Ll 5o (]
i - ]
1 E ] e -
L & o] E $
S L]
- B R
= = E E
1H Ny . 100 A
s T TV TR : i
52 - [E | " I(H
1 u:.:l R -~ t m“’ A-I -'
¥l 128 h
Rl i Ak Y d bl
E :l HLCil il e Iy mikial a n__ %.I
H My gan * TR Lanitral L: . g
S TS T ] L £
3 — =
ST - Live+ = K
= ] ™ s |8 b i
™ - - Thve- O G, =
W T -
0w [~
D"rﬂ HiIn ~ ﬂl-l b L ]
oy S L L &
HOTOE ey - ™~ =
Eo L s
— - i - e
8 T wan s - rr_: e g
£ v Th [ — — g ﬁ_
LURET ~FEE = = s = E
iy S TS T == L=} Eﬁ% bt a
H DT : ¥ [~ kg hE:
g T = = i E
(Y (OMIONEM it G s I
—— L} e L T e E TR TOLl i [
— s T G e dLHEe
ol [ a E" ] g
r—" —r Ll
5 i AT ] - :
; o e oo e 5
i LE KT
= o éj it -
ER Lo 5 -
b e Lo Fan o B
NEop — 9K =
Ei‘-““"".f. £ ) 10H A 5
; £ E
== — i ] £ EE Y
- I
0., . L ik E
Lx} ol E T g [
P = )
— - . - i ha]
. [ET - EH LivE -
L] E ¥ [ET) _5 T E
Tm— o Towe- O
. §
B ﬂ J.! a =
]
- B -
[ - o
o =an H
R MR
_ T .
L ay
: ow- &
¥
i , . ===
Ik [ i E
" | | E
. e duy
T E— | B
=oa Yo -
- e L)
r - -
73 2 I sas |
i i L% | i
EY NN 0joULnH

AIRO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S. 145




£% I ojowog

™l
—i

B
BS

HELEDEE HILLYRIOH

opEjchues coLTER _u_._._m__.ﬁ.

Sa /50'80'8L0 é@ﬁ% T

LINFACGWIS ST Pl W

EIE g o

FLTE . FLITE  rem

ARO

EY¥ INN 9yeuLag

h T ] “
= |
R _ _
Lk A
b %1 & B _ |
= |3 !
I Y _ — |
pig LT pogm S—
e & TJ— ] _ [] u
_ _ln |
vy
J—— L 1__IH 1oga - _ o _ J_
] £ . _ e -
: = |
- ) -.n_ﬂ riTE 3oz 4 _ _ E _
L ) 3] ] . |
L4 — |
E
g -.n_ﬂwq__un - _ |
Ry =1 Erl¥ Sl -TL el Y |
: _ I
1o L LR o
A E = .ﬂwr. Wy _ |
o g
P o] Ladtr SXCEE Lo _
] MHE R-R FHE ) T
|5
: _
k] —_— e — - - - — — —
§] TR
=]
v d e
TR T
o Lo P T Lo Tt ren
TR B T are s BeT™ am
E
iE ] T LIE iE ] Ep—— -
L R r | :m
- a2 I f
Lo [at! Lo - +oE =
AT - = i v E A g a1
i - m m o) ) T, Moﬂ 1= ok
1 FLITE TR .- ! m 1 " m o :........ﬂl.m..u.:..n 3 )
bl Ll ) " “ = T
v
) .
I T | = il
-
3
ufy B
#u....ﬂ z
]
3
4
- =
H
1 LIS v TE e A
Ll - =3 d.-.r.l_.-u o
e
1o - G .
I g '] i s
1omm =
=
T= I r
M - - =1 =]
3 3 & 2
i H
AT g ..E_“.n.n_.._n b
- T k=] =
S 2 W & H 2
ik ] E -
" [ 5
&
I [
ki
_ i [
L
| = [0 [ [l [ = T [ [ ] 5 [ 3 |

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S. 146




EL

L

13

12

- L
i i sl bz B =]
] ] ] A A AA A8 Al NE S CIE- I 1 sl
4 I T & & & & 4 5 41 417 4 4 4 EH
a « A Z| H 3 § gl 9 9 gl q 3
1 3 ] EEEEEEEEEEEE EE EEE
o

q AT .t 1]
=

BTl L] il

i
078.08.057

&
:
+
PUATTAFORME AFREE SEMOVENTT |

3
— D i :
F) ] #] I:i\-r%
g e
g ' b Y =
——T P eid L T r - E
¥ ¥ e

R
=7 LFW

W
- - LR aram —
T T

E lﬂt.iﬂl B
T = et 7

T o Wy

il BT e J L] ol AL 1 S
i~k whr £ Dl < T
L] .
| bl BT% i [RCie s L ra
'y %I "53] wir =T Lefr ¢
z
i
[} L}
R )
o n
z gy e 4 [ g
T T i + e
F ] &)
! '] v a w e e i E
a1 [l i ERE
I
—_—
] i BE o [ Wl L
_":‘.'r— =T TTL 5
¥
i Nk Al B 'lﬂﬁ"ﬁ‘ L]
=W ma E i [
B j * 4 w i
" - " i i ¥
il - ..:N S— X5} Tﬁi#‘rl-nl TrIF q TFIF E
F 3 . . -
i £ R
I} kil
a4 a4
. = ! 4
. R :
2 .
* Ay 87 Fl Wl LACIFE AT g e
=L e ﬂll#ﬂll [ . § E
¥
|| Ay Ll 1 Wl = e G ﬂ 1 ﬁ %
] =1 Eair GAF v=p Lafr
] i
I
| B §
4 ;F eyl : 5
—_—
i i
= 5 -\J-I-I'Irl ralEde '|1§: F'.' o
5 b ;
- L 5 ’
: A0 L] L3
ul NTH LR - L]
o T BIT ulr_a- TFIT TFIT oy LFOT
H 3 i ;
; f
- IE: B
3. EH
= L] ™ v = L, H 3
s e 3 1]
" e MR ot L8 al
E A i RO = o =r ﬁl‘!ﬂ“ w
n?.ﬂ-’].ﬂ;n' A HETF L'-, hrm;l- = -1 xq'l-tnl':q— :iq'l---I Lt
i
| A T | ulane = S
L1 [0 Tl = T IF
3

I

ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 S. 147




19

18

14

13

12

/

Al

_I'Lbﬁ“

t f

L

G
= L
e =

L .
L.

=T

LE TR

Lo
B g arnr

Bz

CEE.

D

HN s
L
)
] -1
man

L% ]
el

man

B o

p
man

LI ]

L

e T

man

= e

=
F

L]

il

wLcir

e
F

L

=

y

o

1 |

i
X

v
2] |

I ———

(i
T

¥
X

Lkl
Ll 2]

L]
X T

u
|15} |

LLi 1
" IT

2
2

g

2]

5150 |

]

i
T TF W

]

{ |

(11
e

&
7

i |

g
1 e

g
F)

L
W LLTe

1]

Bl g et

L oS
o 3L

Bem
B

SN g arae
Al

BS

L

L]

ST
1

Ky Ai-Til

n-a

el

L
| i

blat [54 15

(i
i

3
2

Tafr g Tatr
A

(]
WL

b5t |

T3 j Li-F

:

LR

-]
x

i L]
LR

|
x

2
2| |

“”‘T“”N

- reg
w T

&
2

2

L

b reg
WY

oy

(8]

[

[rRE
—

a1

e AR

e
ey AR

ol

s

B S et

4

r

1
i

L]
]
]

LE ]

I, e ALLE~
13 b

=1 WLT

Eere Lw

Sum

S - - —ﬁﬂ'ule
-I--'l (3]

[

|; ety 1 L1
1 mav

LLL] DE ] AR
[T M ] )
(%]

K

e, 1L

oL

CWE

T Trar

e 11

r

i

[

ey

R

=g

e

=L

[-S LN o

L

v

el el

o Tl

I L
-

LI 25

078.08.057

PiATTAFCRME AFREE SEMOVENTT | e

Formoto U A3

A18 JRTE

2ot E_E'ema elettrico completo

14002

1.1

OATH SEEE

HOOFEATIH ISP

EY M jpULLa

S. 148

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

AIRO




LB

LY

L

13

12

[ = - v | a | = . s | = - |- |« | - x|
- [
SEEEE: 13 EEREEERE o
I P PEiisi i ~— e
L 4 s —
3 f 3| o Wl & q n 5 L] 3 ) E
i d 3 1 18888 3 EDE-
L
o
o
i o
L P J e8]
1] :
. E© |
3 ara E -
—2 i, ~ o 2
— 1
——{ ' ; | =8 3 -E
e ™ e o E
] | T . 5
+ = A Told ; l..i
1| i \ e TR
.“-E u l Leld '-
] . HE | X g
.E_E-ru”um = o i =t E
J N T E ] i m r-r_i__:ﬂ L'&
& | TP Tooa A e
— — [
7 quls ™ NEg =r
= ] T Y [y
b 2 it
I‘E-"‘lulrn TS IO n‘:T“l- _E__"_\.I"U:‘ =
'_-';j ] i ZaN 'I'-ET_:Ii
a1 18| i3 LLEC
N " Bora
*'E-"T-"r-u —— ™ — llfr%r__
- [ . R %
&_E:'%"J i —"“'mgr’—l— E =
_— TN F f._ri ; E ||
.
= i e
m-.l_a. ; —= Inlr%'_.- E
— — i
it . i ]
“_-ﬁ :':I.!I'l' ; ulr%'_._ g
. i ?fa
I'_E":':“'rr = “"f:\.-_._ E
— i :t —
.!'E's—,l,— = it gl i
I"_E ! n er.f{-'_ ﬁ -
- 2 [ s 25"
= e = = =
] . % Ta
M-E'Etllﬂ = =
— g —
s 2 ] ] 7] s v za
P - Vrwnve S50 g e e y
1 - HE . - . [ za
ﬁ_'l-E'#'"' g:i' nﬂ‘-':.-_@_:.ui"l e LIS o
1 . [F]e- . [ e &
'.,S_E-';:'.il-ll = k nﬂ“i"@‘f"‘ﬂn Ihir:-__
ﬂf_ﬁ:';‘?il.u = I'I'??II'I:':.l;l“"". TTT = i]r.r':-.-t'_:a E
ﬁ_ﬁ-};ﬁl ar e L] i t L ﬂ.1 !lg: & :I'FlE: e = T L%:’E_ra 5
] & i Tr:
'-‘E'-E}?"":' ; I _}\lf«_ﬁ_«:n:"” = IITJ%_._ =
ET¢ -.h B4 -4 AT A1 i T = e
= T REE T T Tw | :
. [* ] £
| i E
[ i
L
- B
E |8
E
i
i 5 5 5 E q 8 7 1
CERREEEEEER o 3 i
F 4 4 4 & 4 & & & a 2 r
¥ % F I T I W
SR RN P :
TR P g .
|l L = |

AIRO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S. 149




Formoto UM A3

ud = | o« | a | = . s | oz | o= | o~ | % | 4 z |
u EEEE P TEEREEE S E=
= g8 at ] ] HH HHEEE A I 'l
Y 3 rF T Y YY r n TYT YT r | F"'H-EH
. H 2 (4 & a| - [ s
& EREER 1 HEEEEERE = EGE-
] T o -
Tl
. b x [
" ] XS
AT ~ ™~
B ] i EIS "'D’
a LAl i L .
n i XD
N/ - i A i S
— i r‘__i_i".l -
+ O i. e L m
:a:.::rf-_ A EES M~
|| == ; i l g O
& s [F] - ry & i £
T-E \r:gll'tl = TTT - "- % t —Fﬂ'ﬂ‘%'_' = $
] ] | ==
E :n_E'l' - % -\,:. Ll | T - P ['r..E_:'J rﬂ E
| [ i [k el r'I'-E_:-J E
" I s | E
B | [a= 4]
. o] -
i 3‘3’%‘1 ] I“rrrr: E -
] LRl T2
= , |
i - W ra
oS i S n [
] : {10 ) 5 g:—-" - E?'] E .E
- “_i ® LFL ] i mir & . ar i
- - k=] £ =
H_.G g g e oy
] ] pHn iE - " - [ o
K'_.Ij T T et ™ n.l.".l“:‘:- “1 riﬂ ””rm._._
g} — —
” ) - []= - ¥ T2
al—'E.r:j‘-ﬂu A ) n.l.".l“:‘:- T'm""fu- |..|..lr|'. ==
— — v —
- < [a]e=- - EEe
. m_'E q ullr“:"\'-—@:'{“ub ||-|..-r:l'wh-'_
° ] 8 . [l [¥= 72 5
W Ol ﬁ —‘;ﬂf?ﬂ;( G u.-r|r.---'_ o
— : A E.._.k..._ r:.:__:'-' E
- Ll =] b o ] B[ vra =l .
" el i e - [R]e e o fVE E3
| fg_n 1 Sl T (=] n.'-_
X 1 o [3] - 5 . [@]= ¥ i =]
ﬂ.-_E ";éil T . 13 |I::'1:--_E_ﬁ:“".‘. | - :“:" 1_'-'1.:_ L = i3 |I:- ~ 5
= — —
C - r AL T3
| | I‘E'E]#"PRI 5 'T“:.-_E-J:“"""‘ = "TJr: : 1]
gl EIE TG H :*—\_._ d F
= = ——————- 1 = o o
5 E
) L RILTEY AKIE £l
|| ¥ | LAERY El ' - vt | [ ! £
[TE | [=na |
I L& |
4 AD
g | :
I [——
" 1 qam sy dng | ELY E
5 1Ly I I_-Ll.'l
. i3 AT Rl ml_?ﬂ',#’hl& ! 1] I
: ) ) T | H
u . ' | |m | =
- e T I d
I = -
i | [ 2
. - | [ =
glg 7 i i I [ &
- I | =+
5 i | I
B B 3 H e | |m |
= = = bs ia TRE- A
] Jﬁ :!E ; i £ £ § i It T : e I
¥ A3 L i o —
il 41 g7 [y AP EAME YR - § T
" _Li 15 §§3q§§§i2555 R ! i
[r i ¥ l ol ul —
i 3 5 | | e sfRE-d | W !
N A fe oz % | B
3 H Ik . . [ |
. Q ol I= [ I 1 H Jlllf"-*uf | 18000 E :
- i o P [T d
1 U
A & % EETREEREE R RN
- L i & FTTTTITYTTYFTYTIrTrre v 4 LA
1 X T X iE 3 i H 3 ¥ i
— § 4 44 aaiéiiiiiiiia 4 Eiﬂi! B
E¥ INM 9jeuLa-

S.150

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

AIRO




£% M ojowtog

4
[TE: L9 |

50| 80
| g

£50°80°8Z0

i#brm_ihﬂa%fﬁik

1A |dWD CILYER u_._._m__.ww.m

LINSAONWES ST oL Rl

AL 5TV

G W

HILLEEE HILYRIOH

Td .___
. — — [ [ .—.
lot [t Lo [od _w___.___

! _f. K

A
Ty

T

b.rmnmm-
BT O Iy T

e e

rakdi

ki
i }
]

i

——l 35T

= R

EY [HN 9L

Tr 11 -1 [ a

S. 151

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

ARRO




DETIONAL

DPTIONAL
M i LW btk

=3E

L I
sl

=1
- T

1]

=
24

IE.
[l

o

TE £
T

i

i
LK

[T

.,
o

I¥ 4

Fim o b

o

[
EK;

L 1

o

T ke WL il

I

K,
[ICHLE

.,
-u|l|'lll'
"2 " =" A

LR

=

(2]

i
] O

=

LK~
T T4

-]
L

¥
T ot

L

(5]
T T

T

=)
-
.

(S

THET T4

1!

-
-
-

EE;
L

[T

Fal
-
-

EE

| lr_i
% s

T

=

£

THT %

il
=

£k,

il
=

Lo

p o

L

Ay
=|
=

L

"

wul
[T

=
e
=

il

O

r

I

i

E=

=

o
ol

/

078.08.057

[ &

PIATTAFGEME AFREE SEMOVENTT | e

Formotoe L A3

418 JRTE

[T
(L2 E:ﬁ'ema elettrico completa

11

[ATH ST

Pl

EY WM 0jouLa

S. 152

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

AIRO




| nd a i o o - | a | T - - w | = |
— —
A A : E'_'
& & ] =™
A . ] ol
| .-‘.igj' Hkis
o «.ig!i MBS ;
T I3 §
¥ f h
- I.l"'l.ll HL¥s - m
~EEAE LTy D
" o | AT T c :'
5 ~EEAL Lars g D
1 ¥ T al
=LA ol i E ad m
B R
o e o
| AT -, ﬁ% BT E
2 -z T =
- Era ™ [ =
L e =
|".$ 5
| I -
" e f &
L 3 IJ-«.:
- L 3 TE T E
WL
-:ﬂ- —
. @ @ = ¥ 4 g
£=3 e B
L L. g
@ T ] v e & L
| o O, E
-:T": - — b=
i = S . . o f T =
" ﬂ @ a =T TT © [y
- T S —
-JI LY 1 T I: n—
| TT T
| @ EET o=
- - - ] LB S E
=i -
- Ele .
=] . i
L [T g
(] ek, |
= £
= | @ 5 E‘
D “1 ElNT _
T 4 Rt T = A
4 8
Bl p— _ 3 - —E
e | — T al
— —— ﬁ EI—D'-
af £
=3 —— ¥ + - .d—b'- 5
8 O =1 ot
] T s
Ky
| H_|r_-' e LR 5 -
= T -
] ;I E El cef5 W a8 "
“ £ x| . b, L
— L I
LK s I g
| FI_.L-"" Tt : =
] i
ik
oo e [ E
- m‘T.ile s fir{f‘l -
] i ® &
[ (o
0 E-_T — T = = i ™
o :E .
u |GG T — K
! e B ] g
" — ." i 1
£ a ) P -
| N L] IE [T -~y
4] ; T
4 B h o=
o | ——— ~
| L - “'3- i 50
b Fil - z L T M E
. - f
[ m i i 0K
o |- T 5
] 1] 1] o
fad e (28 !
| :_.E-"I. i T E
|| L Lt ﬁ' T et &
oY 1 I__.-'l (K TaL & o g [ . 1T
- g | [ L.
M [ i
4 3 13433 e ]
" r L & & r
i P25 43
- ; i R [

Formotbe LM A2

EY¥ [N 9yeuLag

AIRO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S.153




£v M Couiod

EY INM 0jouLa

W._” =i (U Ul ¢ LT T ElL] G WY HELLEETCE HILLYHDM W
=l /50'80°8/0 i ot s aomomg
N_” ._”._” . — . ITHL 517 ] )
m| = am | UNSAGRES I3 0T Rl 1KY 3H
(5.1 £-TETY e - i s ja ) LT T T ST BeeTd re oA —
B LTI R ARMILNL  ROTUE R SRLT JSETES I PR MR TE]
gt canEy o« gy RrIEEn baa o e anng oy Sercuins QO MICEECE PRATEIL o
o mEy ammnt - | REIEEs hea IfTAME ST GENG SAATT] AEERN METM SEESE P L oA P R AN R ERUR AR R st e
[ — S — e p— —— = anms miodn oms TR T A RS oreea
ot mgy amnd - i e T [T T = =] w IEs D PTn Mg oy guﬂﬂ!!u{”l-rﬂﬂnbah flce)
ot Sy amnd - i e AT B pasloy 3aTe0 B panhoy 3nTe0 153 L SN TN AT RO TRON] ST FEARASIE Wik
[T £-TE Bmnd - i RIS TR £ Py AR & ek W1 s g (L) 3o WERS FRRSGA  (LAC) SRSSYE ST0E T HSATASSEE T
LT S, ammnd - gy REEEs EREH B IRRG] KON e o mgehnr WOVNDD BEOTO MR m e TR T ESELI R QORN GIIET P ARSRASSE oA
LTETREE SR ammne |y PERRES ST & G NN & AL O WD SR T G o IS S ST RO BN RN CICEGE PR BN T3
ot S ammne - gy PEInEs PR B =i o T CEr- i ata T ol w SN LCETILGE] UNTE e | (RATES] DT DS [ PRSI ke
Lo S, ADmNE [ RIS FrTes AR LROE ATYSRL F aauey oo s w SN DRSS NG BETEA] SR, SR o PRSI e
LOL S, ATmNE [ REEES TR T e U S T ITAST DR DS ki SN KRN LOOR T ST SO I FECSE P ARACSIEE o
LT S, ILNE - I RS e T RS UETE] ST 1 RN CETRE i ki AN 1) L0 T DT TG L[ TREEACHER | PRSI A
[ ot 4T [N - gy RrIEmE ames IFTAME PRLELEET ] T ATET TN SR SN UL T T Ay aorHaen dasfioan oA i ™
ot sy AmEUnE . gy RrImEs T £ § nmpan T hryaan e BT
LU S, anEmne .y ReyEmEs s TR T NIRRT T&T o] =] =
LU Sy, anmnt « Jj REEEn Iws L3N [ sy T&E% Ei ] AT T
[Eynt, §-TETH AL - Y RIS T =T UEERST | ENpCERET TR MoUDS NPT AR CRETLR MGy =) A R =T
LT S ammni - g RryEmE = AR LGRS, Y A WO B LR A ST = a0 ] =T
s mEy, ammne . g LS s =y o pEnd -\, MBI HERTL = e oo ==
s mEy, ammne . g LS e =y g peng 5, PEILI O R o e oo =1
o mEy e - i RS S =y ¥, P ¥y PREGES NG 71 e o] k=
o mEy e - i RS = T SRR TP I ST T M e o] k=)
Appu Aoy eowpncT SIS (FREARET] ) s 3w sy FUEET 3P ST P IR RS I RIS LR | WECER S R =
Apos oD g ) RITER S| M EETANTY R e S Il durp s R AR STHHT IR PRARAATRG ] LTy i o =
SRR ST RS T KT T WY BT [ PR E ey ) SRS 10 dung e Eaieas bont d oh Lt ) e ENERET W] AT T ME AT ST k=)
ez domy Ak anng FLETLSLR PEERE FT ) AP P SO0G NTH TSERT AOUTREN DS IR PSR 7= e SNEEREEET =
ey Ty ™ sy iy Sons g LT M (RN I AR =) ] S EET) =1
Id T80 PIRE0 FOEy A0 T4 TESG A 34N PARIRST] k) SR LD A GIT PP P LT O D SO AN e F=pLt ) BT ET T SAFE BRI =)
MR U AR B = I OG0 R QT P AL RO IR PR A e LT TR AL LT [ T P LT EE AR I ARG |
oy tung PO T TH SRS IR R A PIFERT PS50 3 EETal I PO AN S ﬂ Az per L= TS T ] =100
IEmmE uonEndrl I RSO T PEERELL] IH R G R AL PO PSS S EETA IR P AN S e D Sy A LR fES R SR T
FRIE LNGNC ] R M3 PSELIE 30000 SEM B oTH ST MDD BT [IT MR IR PRWRALTEG A [ Ditmn deogeg T SR T T
IO oo A mury) F3UET, PSS 30T SR ES wTH . AT AT MECLPASES I FRANSALTRS A o TR L A TH SAPE EARRITT TH
IFTANE (AR AT RCORE SO PEIToALy =H e WA SR e CREYE SIS RGNS I FRARALTRG M mxciseg u=nand P Pl N TR SR ey T
s T ey Bmgoay [ SubAR| MR P ) e o e s e QT ST SRR [ PR SR [T el radzan PLE B T AR EEANY bt
pmass T raay Pamgoey T SEAR| TR PO T e, MR RIeE o Sy TR o1 PRI I PR RS [3%F] acog murs 2T THTY ETARE (TeTy 3LSrsATY B
TS ST RIS | kTS eray sl PRITEA IH AT, 4 R LT Sy TR ] o7 MEDLLRAES 1D PTG =) T 150 BORET ST 1y SN PR T
IOy =emny e IR EL-- T s LTy AsmgEny i
mw (14 14 a1 ! *1 ET ha 19 an [ k-l & F E 4 L

ARO

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

S. 154




£% M oo

N._” L [ BUBCTAT ¢ SO By o g == ik HELLEESTE HILYHDH L]
e £50°80°840 i Auevodue Abe el
m| & am | LINGAOWTS FRATV POV LY AL STy wu
ETEEH AR AFGRRET  Tnerer
ETpEARET SEGRENET R
NTEH AR TR T gy
[ 58 ] Lo THT
dumy bews s B T
ey b o B TH
[+ 5% ] freesay B THT
dumy b s ) THT
dumry b ) THT
dumy b s ) THT
LTI LI P, TRRETESS SLICTY 3 TS HT
(AL e T 7] AT ™=
o LRt =
ESRIRETY W] AFh 1 TR AN )
R A R Ll e = ™|
RIS Fey PIPACETH LI TR RO =3
T T S ST PRI LSRR =
s ] TN R TG =5
G e Ly 1R ST I Tas
R Asiiourn usngrg - .u?!..qu.:.h?h..n.ﬂuﬂ...m..l“ﬂ._._ T
aness lanlioen pane remg ¢ afsry rrasficun p anpesn 3
FuN] [ O R [ R s
] e ] i3
T (e M a0 ARG =4
SRR LB R TRET ARSI AR m\E
AT A TR T ARSI TR e
gt ey Iomred - I RAEOEG [Face
(5, 1, f-ThTY LS - ) TR - 5
gt Sy OIS - I RATEOES kA
engrRr sy JoEred « ) TITERES Fard
gt Sy OIS - I RATEOES =
engrRr sy JoEred « ) TITERES ad
Loy amny Ly s
w 114 14 a1 1! 1 ET a4 14 o [ 13 E 4 L

EY WM 9ypLnH

S. 155

Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS - 2021-11

ARRO




12. HYDRAULIKPLANE

12.1. Hydraulikplan A18 JRTD PLUS - 078.07.001

OO~ PSLWN -

WWPMNDMNMNMNMNDMNMDMNDNMNDMMNDDMNDN A A A A
00O ~NOOOGTPA~POWOMN-_~rCCOOOO~NOOOGIAAOLODN -~O

EV2
EV3
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EVI1A
EV11B
EV11D
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV20
EV21
EV22

DIESEL-MOTOR
ZAHNRADPUMPE (BEWEGUNGEN)

KOLBENPUMPE (ANTRIEB)

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

HANDPUMPE FUR NOTBEWEGUNGEN

OLTANK

HYDRAULIKBLOCK BEWEGUNGEN ON-OFF
HYDRAULIKBLOCK PROPORTIONALE BEWEGUNGEN
HYDRAULIKBLOCK STEUERUNG KORBARMDREHUNG - OPTION
HYDRAULIKMOTOR

SPERRVENTIL

HYDRAULIKBLOCK REDUZIERVENTIL 30 BAR
NOTELEKTROPUMPE - OPTION

ZYLINDER AUSFAHREN TELESKOPAUSLEGER
HYDRAULIKMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER OBERER AUSLEGER

ZYLINDER GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
AUSSERMITTIGKEITSVENTIL

ZYLINDER SENSOR (MASTER)

ZYLINDER KORBNIVELLIERUNG (SLAVE)

ANTRIEB PLATTFORMDREHUNG
KORBARMDREHUNG-ANTRIEB (OPTION)
KORBARM-ZYLINDER

ZYLINDER PENDELACHSE

AUSSERMITTIGKEITSVENTIL

FILTER

HYDRAULIKBLOCK STEUERUNG VERBRAUCHER 30 BAR
ZYLINDER LENKUNG

VORGESPANNTES EINWEGVENTIL

ELEKTROVENTIL VORWARTSFAHREN

ELEKTROVENTIL RUCKWARTSFAHREN

ELEKTROVENTIL ANHEBUNG GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
ELEKTROVENTIL AUSFAHREN AUSLEGER
ELEKTROVENTIL EINFAHREN AUSLEGER
ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS - VORDERACHSE
ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS - VORDERACHSE
ELEKTROVENTIL DIFFERENTIALSPERRE
BY-PASS-ELEKTROVENTIL

BY-PASS-ELEKTROVENTIL

BY-PASS-ELEKTROVENTIL

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG OBERER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG OBERER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG VORWARTS
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG RUCKWARTS
ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG
ELEKTROVENTIL HUBRAUMWECHSEL HYDRAULIKMOTOR
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG IM UHRZEIGERSINN
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EV32 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN (OPTION)
EV33 ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG IM UHRZEIGERSINN (OPTION)
EV38 ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS — HINTERACHSE

EV39 ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS - HINTERACHSE

EV40 ELEKTROVENTIL STEUERUNG BREMSENOFFNUNG

EV4H1 ELEKTROVENTIL LOSUNG PENDELACHSE (OPTION)
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12.2. Hydraulikplan A18 JRTH PLUS - A18 JRTE PLUS - 078.07.003
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10

1

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24
25
26

27

28

29

30
EV4
EV5
EV6
EV7
EV8
EV9
EV10
EVI1A
EV11B
EV11D
EV12
EV13
EV14
EV15
EV16
EV17
EV18
EV19
EV21
EV22
EV32
EV33
EV38
EV39
EV40A-B
EVH1

Ws-ELEKTROMOTOR (ELEKTROPUMPE)

ZAHNRADPUMPE (BEWEGUNGEN)

FILTER

SCHNELLKUPPLUNG

RUCKLAUFFILTER

SAUGFILTER

HANDPUMPE FUR NOTBEWEGUNGEN

OLTANK

HYDRAULIKBLOCK BEWEGUNGEN ON-OFF
HYDRAULIKBLOCK PROPORTIONALE BEWEGUNGEN
HYDRAULIKBLOCK STEUERUNG KORBARMDREHUNG - OPTION
SPERRVENTIL

ZYLINDER PENDELACHSE

HYDRAULIKBLOCK REDUZIERVENTIL 30 BAR

ZYLINDER AUSFAHREN TELESKOPAUSLEGER
HYDRAULIKMOTOR TURMDREHUNG

ZYLINDER OBERER AUSLEGER

ZYLINDER GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
AUSSERMITTIGKEITSVENTIL

ZYLINDER SENSOR (MASTER)

ZYLINDER KORBNIVELLIERUNG (SLAVE)

ANTRIEB PLATTFORMDREHUNG
KORBARMDREHUNG-ANTRIEB (OPTION)
KORBARM-ZYLINDER

AUSSERMITTIGKEITSVENTIL

HYDRAULIKBLOCK STEUERUNG VERBRAUCHER 30 BAR
HYDROPNEUMATISCHER SPEICHER

DRUCKWACHTER

ZYLINDER LENKUNG

VORGESPANNTES EINWEGVENTIL

ELEKTROVENTIL ANHEBUNG GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG GELENKAUSLEGER (UNTERER AUSLEGER)
ELEKTROVENTIL AUSFAHREN AUSLEGER
ELEKTROVENTIL EINFAHREN AUSLEGER

ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS - VORDERACHSE
ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS - VORDERACHSE
ELEKTROVENTIL DIFFERENTIALSPERRE
BY-PASS-ELEKTROVENTIL

BY-PASS-ELEKTROVENTIL

BY-PASS-ELEKTROVENTIL

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG LINKS

ELEKTROVENTIL TURMDREHUNG RECHTS
ELEKTROVENTIL ANHEBUNG OBERER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL ABSENKUNG OBERER AUSLEGER
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG VORWARTS
ELEKTROVENTIL KORBNIVELLIERUNG RUCKWARTS
ELEKTROVENTIL KORBARM-ANHEBUNG

ELEKTROVENTIL KORBARM-ABSENKUNG

ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN
ELEKTROVENTIL KORBDREHUNG IM UHRZEIGERSINN
ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG GEGEN UHRZEIGERSINN (OPTION)
ELEKTROVENTIL KORBARMDREHUNG IM UHRZEIGERSINN (OPTION)
ELEKTROVENTIL LENKUNG LINKS — HINTERACHSE
ELEKTROVENTIL LENKUNG RECHTS - HINTERACHSE
ELEKTROVENTIL STEUERUNG BREMSENOFFNUNG
ELEKTROVENTIL LOSUNG PENDELACHSE (OPTION)
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13. MUSTER EG-KONFORMITATSERKLARUNG

ORIGINALZERTIFIKAT DER CE-KONFORMITATSERKLARUNG
2006/42/CE

Wir
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reqgio Emilia) - ITALIA

erklaren hiermit unter Ubernahme der vollen Verantwortung fiir diese Erklarung, dass das Produkt:

Fahrbare Hubarbeitsbiihne

Modell | Fahrgestell-Nr. | Jahr

A18JRTDPLUS | XX X000 | XXXX

auf das sich die vorliegende Erklarung bezieht, mit den Richtlinien 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE und dem von:

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 — Torino — TO (ltalien)
Identifikation-Nr. 0477

zertifizierten Modell Gbereinstimmt;

Zertifikat-Nr.

EPT 0477.MAC.20/3773.1

Die Erkl&rung entspricht auch den folgenden Normen:

EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

Der Unterzeichner dieser Konformitatserklarung ist autorisiert, das technische Unterlagen abzufassen.

Luzzara (RE), Datum

Pignatti Simone

(Geschéaftsfiinrer)
C/O TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE,82 - 42045 LUZZARA (RE) -
ITALIEN

ARO Betriebs- und Wartungsanleitung - Serie A18 JRTx PLUS — 2021-11 S. 161




ORIGINALZERTIFIKAT DER CE-KONFORMITATSERKLARUNG
2006/42/CE

Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

erklaren hiermit unter Ubernahme der vollen Verantwortung fiir diese Erklarung, dass das Produkt:

Fahrbare Hubarbeitsbiihne

Modell | Fahrgestell-Nr. | Jahr

A18JRTHPLUS | XX X000 | XXXX

auf das sich die vorliegende Erklarung bezieht, mit den Richtlinien 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE und dem von;

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 - Torino - TO (ltalien)
Identifikation-Nr. 0477

zertifizierten Modell Gbereinstimmt;

Zertifikat-Nr.

EPT 0477.MAC.20/3774.1

Die Erklarung entspricht auch den folgenden Normen:

EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

Der Unterzeichner dieser Konformitatserklarung ist autorisiert, das technische Unterlagen abzufassen.

Luzzara (RE), Datum

Pignatti Simone

(Geschaftsfiihrer)
CIO TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE 82 - 42045 LUZZARA (RE) -
ITALIEN
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ORIGINALZERTIFIKAT DER CE-KONFORMITATSERKLARUNG
2006/42/CE

Wir

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIA

erklaren hiermit unter Ubernahme der vollen Verantwortung fiir diese Erklarung, dass das Produkt:

Fahrbare Hubarbeitsbiihne

Modell | Fahrgestell-Nr. | Jahr

A18JRTEPLUS | XX X000 | XXXX

auf das sich die vorliegende Erklarung bezieht, mit den Richtlinien 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2005/88/CE und dem von:

Eurofins Product Testing Italy Srl - Via Cuorgné, 21 10156 - Torino - TO (ltalien)
Identifikation-Nr. 0477

zertifizierten Modell Gbereinstimmt;

Zertifikat-Nr.

EPT 0477.MAC.21/4239.1

Die Erklarung entspricht auch den folgenden Normen:

EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018

Der Unterzeichner dieser Konformitatserklarung ist autorisiert, das technische Unterlagen abzufassen.

Luzzara (RE), Datum

Pignatti Simone

(Geschaftsfiihrer)
CIO TIGIEFFE SRL - VIA VILLA SUPERIORE 82 - 42045 LUZZARA (RE) -
ITALIEN
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Plattaforme Aeree Semovents/ Se/f-Propelled Aerial Platforms
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TIGIEFFE S.r.l. a socio unico

Via Villa Superiore, 82 - 42045 Luzzara (RE) ITALIEN -
+39-0522-977365 - & +39-0522-977015
WEB: www.airo.com — e-mail: info@airo.com



