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Spole¢nost Tigieffe vam dékuje za to, Ze jste si zakoupili vyrobek z jejiho sortimentu, a vyzyva Vas k tomu, abyste si predetli
tento navod k obsluze. Uvnitt najdete véechny informace potfebné ke spravnému pouzivani zakoupeného stroje. Zadame vas
proto, abyste peclivé dodrzovali obsaZzend varovani a preCetli si jej ve v8ech jeho Castech. Prosime Vas také, abyste
navod k pouziti ulozili na takovém misté, aby nebyl poskozen. Obsah této pfiruéky muze byt zménén bez pfedchoziho
upozornéni nebo dalSich povinnosti, abychom mohli zahrout zmény a vylepSeni jiz odeslanych jednotek. Je zakazéna
reprodukce nebo pfeklad jakékoliv ¢asti této broZury bez pfedchoziho pisemného upozornéni vlastnika.
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1. UVOD

Tato broZura o pouzivani a udrzbé je obecna a tyka se celého sortimentu stroju uvedenych na obalce, proto popis soucasti a
fidicich a bezpe€nostnich systémi muze zahrnovat podrobnosti, které se na vasem stroji nenachazeji, protoze jsou dodavany
na vyzadani nebo nejsou k dispozici. Aby bylo mozné sledovat technicky vyvoj, spoleCnost AIRO-Tigieffe s.r.l. si
vyhrazuje prévo kdykoli provést zmény na produktu a/nebo v brozufe s pokyny, aniz by byla povinna aktualizovat jiZz odeslané
jednotky.

1.1 Pravni aspekty
1.1.1  Pfijem stroje

V ramci EU (Evropska unie) je stroj dodavan s:
Brozurou s pokyny v jazyce va$i zemé
Oznacenim CE pfipevnénym ke stroji
Prohl&Senim ES o shodé

Zarucnim listem

Prohladenim o provedeném internim pfezkouseni

Pouze pro Italii:
= Pokyny k ohlaSeni uvedeni do provozu instituci INAIL a Zadost o prvni pravidelnou kontrolu na portalu INAIL.

Pfipominame vam, Ze pfirucka s pokyny je nedilnou souéasti stroje a jeji kopie spolu s kopiemi dokladu potvrzujicich pravidelné
kontroly musi byt uloZeny na plosiné v pfisluSném pouzdru. V pfipadé zmény vlastnictvi je nutné, aby pfirucka s pokyny byla
vzdy pfilozena ke stroji.

1.1.2  Ohlaseni uvedeni do provozu, prvni kontrola, nasledné pravidelné kontroly a prevod vlastnictvi

Zakonné povinnosti viastnika stroje se lisi podle statu, ve kterém je stroj uveden do provozu. Doporuéujeme vam proto
informovat se o postupech pfedepsanych ve vasi oblasti u instituci uréenych k ochrané bezpecnosti na pracovistich. Za ucelem
zZlepSeni archivace dokument( a zaznamenavani zmén / servisnich praci jsme na konec této brozury vloZili ¢ast nazvanou
,Zaznam kontrol“.

1.1.2.1 Ohlaseni uvedeni do provozu a prvni kontrola

VITALIl musi viastnik zdvihaci ploSiny nahlasit uvedeni zafizeni do provozu mistné prislu$né instituci INAIL a podrobit ji
povinnym pravidelnym kontrolam. Prvni z téchto kontrol provadi instituce INAIL, ktera ji zajisti do Sedesati dni od Zadosti.
V pfipadé, Ze tato |hita uplyne marné, mize zaméstnavatel vyuzit spolecnosti ASL nebo vefejné & soukromé kvalifikované
subjekty. Nasledné kontroly jsou provadény vySe uvedenymi subjekty, které je zajistuji do tficeti dnli od Zadosti, kdy poté, co
tato lhita marné uplyne, mize zaméstnavatel vyuzit kvalifikované vefejné nebo soukromé subjekty. Kontroly jsou za Uplatu a
naklady na jejich provedeni hradi zaméstnavatel (vlastnik stroje). K provadéni kontrol mohou organy provadéjici uzemni dohled
(ASL/USL nebo ARPA) a INAIL vyuzivat podpory kvalifikovanych vefejnych nebo soukromych subjektd. Kvalifikované
soukromé subjekty ziskavaji kvalifikaci subjektl povéfenych vefejnou sluzbou a pfimo odpovidaji vefejné struktufe, ktera tuto
funkci zastava.

K ohlaSeni uvedeni do provozu v Itélii je nutné se pfipojit k portalu INAIL. Postupujte podle pokyni dodanych spolu s
dal$imi dokumenty pfi dodani stroje a podle informaci na samotném portalu.

INAIL pfifadi eviden¢ni Cislo a pfi prvni kontrole vypIni ,identifikacni technicky list‘, kdy na ném uvadi vyhradné udaje, které
mohou byt zjiStény na stroji, ktery je jiz v provozu, nebo které mohou byt vyvozeny z pfirucky s pokyny. Tento dokument tvofi
nedilnou sou€ast dokumentace stroje.
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1.1.2.2 Nasledné pravidelné kontroly

Rocni kontroly jsou povinné. V Italii je nutné, aby vlastnik zdvihaci ploSiny podal zadost - doporu¢enym dopisem - o pravidelnou
kontrolu Uzemné pfislusnému dozorovému orgénu (ASL/USL nebo ARPA nebo jinym vefejnym nebo soukromym
kvalifikovanym subjektlim) nejméné dvacet dni pfed uplynutim roku od okamZiku pfedchozi kontroly.

NEPREHLEDNETE: Pokud by byl stroj bez dokladu kontroly v pribéhu jeho platnosti pfemistén na Uzemi mimo Gzemni
pfisluSnost tohoto dozorového organu, je povinnosti viastnika stroje si vyzadat kazdoro€ni kontrolu u kontrolniho organu, ktery
je uzemné pfisludny pro nové Uzemi. v némz se stroj nachazi a bude v provozu.

1.1.2.3 Prevody vlastnictvi

V pfipadé pfevodu vlastnictvi (v Itali)) je novy vlastnik zdvihaci plosiny povinen ohlasit jeji vlastnictvi uzemné pfislusnému
dozor¢imu organu (ASL/USL nebo ARPA nebo jinym vefejnym ¢i soukromym kvalifikovanym subjektiim) a pfiloZit kopi:

= Prohlaseni o shodé vydané vyrobcem;

= Ohlaseni uvedeni do provozu provedené prvnim vlastnikem.

1.1.3  Skoleni, informovani a zaskoleni obsluhy

Zaméstnavatel musi zajistit, aby pracovnici povéfeni pouzivanim zafizeni absolvovali vhodné a speciaini Skoleni, které umozni
adekvatni a bezpeéné pouzivani zdvihaci pracovni ploSiny, a to i v souvislosti s riziky, kterd& mohou byt zplisobena jinym
osobam.

1.2 Zkousky provedené pred dodanim vyrobcem

Pfed uvedenim na trh byl kazdy kus zdvihaci pracovni ploSiny podroben nésledujicimu pfezkou$eni:
= Pfezkouseni brzd
= PfezkouSeni pfetizeni
= Funkéni prezkouseni

1.3 Urcené pouziti

Stroj popsany v této broZufe je samohybna zdvihaci pracovni ploSina urend ke zdvihéni osob a materialu (vybaveni a
rozpracovaného materialu) za ucelem provadéni udrzby, instalace, Cisténi, lakovani, odstrafiovani natérl, piskovani, svafovani
apod.

Max. povolena nosnost (rozdilné pro kazdy model - viz odstavec , Technické viastnosti®) je rozdélena takto:

» na kazdou osobu se podita zatéZ 80 kg

= navybaveni se pocita 40 kg

= pfipadné zbyvajici zatizeni pfedstavuje rozpracovany materiél

V kazdém pfipadé NIKDY nepfekracujte maximalni nosnost popsanou v odstavci ,Technické vlastnosti‘. Na ploinu je dovoleno
nakladat osoby, vybaveni a rozpracované materialy pouze z pfistupové polohy (ploSina spusténa dol(i). Na ploSinu je rozhodné
zakazano nakladat osoby, vybaveni a rozpracované materialy mimo pfistupovou polohu.

Veskery naklad musi byt umistén uvnitf ploiny; neni dovoleno zvedat bfemena (i pfi dodrZzeni maximalniho zatiZeni) visici na
plosiné nebo na zdvihaci konstrukci.

Je zakazano prepravovat tabule velkych rozmérd, protoZe zvySuji odpor vétru a tim zpusobuji vysoké riziko preklopeni.

Béhem pfesunu stroje se zvednutou ploSinou neni dovoleno pouzivat na plosiné vodorovna zatizeni (obsluha na stroji nesmi
tahat lana nebo kabely apod.).

Systém kontrolujici zatizeni pFerusi provoz stroje, pokud zatizeni na ploSiné pfekroCi jmenovité zatizeni priblizné o 30 % (viz
kapitola ,obecna pravidla pouZivani“) a ploSina je zdvizena.

Stroj nelze pouzivat pfimo v mistech urCenych k silni¢nimu provozu; pfi préaci v prostorach pfistupnych vefejnosti vzdy pomoci
pfisluSné signalizace vymezte pracovni oblast stroje.

Nepouzivejte stroj k tazeni voziku nebo jinych vozidel.

Jakékoliv jiné pouZiti stroje, neZ to, pro které je stroj uréen, musi byt po podéni specialni zadosti uzivatele pisemné schvaleno
vyrobcem stroje.
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/_\ Nepouzivejte stroj k jinym Gcelim nez k tém, pro které byl vyroben, pokud jste nepozadali a nedostali
pisemné svoleni vyrohce tak uéinit.

1.3.1  Nakladanilvykladani v urcité vysce

Zdvihaci pracovni ploSiny nebyly projektovany s ohledem na rizika plynouci z ,nakladani/ivykladani v urcité vySce®, protoze
jedinou pfistupovou polohou branou v Gvahu je plosina zcela spusténa doll. Z tohoto divodu je tato ¢innost formainé
zakazana.

Existuji vSak vyjime¢né podminky, pfi nichz obsluha potfebuje vstoupit nebo opustit pracovni ploSinu mimo pfistupovou polohu.
Tato Cinnost se béZné oznaCuije jako ,nakladani/vykladani v urcité vysce®.

Rizika spojena s ,nakladanim/vykladanim v urité vySce* nezavisi vyhradné na vlastnostech zdvihaci pracovni ploSiny;
pfisluSna analyza rizik vypracovana zaméstnavatelem muze toto konkrétni pouziti povolit, mimo jiné s ohledem na:
= Vlastnosti pracovniho prostiedi;
= Naprosty zakaz povaZovat pracovni ploSinu za kotevni bod pro osoby pracuijici z jeji vnéjSi strany;
= PoufZiti stroje pfi XX jeho vykonu, aby se zabranilo, Zze by dalsi sily vytvofené konkrétni operaci nebo ohnuti
konstrukce oddalily pfistupovy bod od nakladaci/vykladaci zony. Za timto Ucelem provedte néktera pfedbézna
pfezkouSeni, abyste tato omezeni definovali;
= Zajistéte zvlaStni evakuadni postup pro pfipad nouze (napfiklad jeden pracovnik je stale na pracovni ploSiné a druhy
na ovladacim stanovisti na zemi, zatimco tfeti pracovnik opousti ploSinu ve vy3ce);
= Zajistéte vhodné Skoleni pracovnikl zaangazovanych jak jako obsluha, tak jako pfepravovany personal;
= Vybavte prostfedi k nakladani/vykladani vSemi prostfedky nutnymi k zabranéni rizika padu pracovnikl, ktefi
vystupujifvstupuji na plosinu.

VySe uvedené nepfedstavuje formélni opravnéni vyrobce pouZivat plodinu k ,nakladani/vykladani v urité vysce®, ale chce
poskytnout zaméstnavateli, ktery za to pfebira plnou odpovédnost, uzitecné informace k naplanovani této vyjimeéné €innosti.

1.4 Popis stroje

Stroj popsany v tomto navodu k pouziti a Udrzbé je samohybna zdvihaci pracovni ploSina skladajici se ze:

= zakladniho motorizovaného podvozku vybaveného koly a pfipadné vyrovnavacimi valci (volitelné)

= vertikalni nizkové zdvihaci konstrukce ovladané jednim nebo vice hydraulickymi valci (poCet valcl zavisi na modelu stroje)

= ploSiny s pracovniky s ruéné posuvnym nastavcem (maximélni nosnost se u kazdého modelu liSi - viz kapitola , Technické
vlastnosti‘):

Podvozek je vybaven motorem k presunu stroje (viz "Zplsob pouZiti"). U modell s pohonem dvou kol je podvozek vybaven

dvéma zadnimi hnacimi koly a dvéma pfednimi fizenymi volné se otacejicimi koly. U modeli s pohonem Ctyf kol je podvozek

vybaven dvéma zadnimi hnacimi koly a dvéma pfednimi hnacimi a fizenymi koly. V8echna hnaci kola jsou vybavena pozitivni

logickou parkovaci hydraulickou brzdou (po uvolnéni ovladacich taznych prvkd brzdy brzdi automaticky). Volitelné je mozné

vybavit stroj vyrovnavacimi valci, aby bylo mozné pracovat na naklonénych (ale v kazdém pfipadé vzdy dostate¢né pevnych)

terénech. Také v tomto pfipadé ma stroj dostateCnou stabilitu, kdyZz pracuje na vodorovnych a dostatetné pevnych

terénech, proto je mozné zvednout ploSinu tak, Ze podvozek spocine na Ctyfech nepropichnutelnych kolech, aniz by byly

vyrovnavaci valce pouzity. PouZiti téchto vyrovnavacich valch je nezbytné, pokud mate v Umyslu pracovat na naklonéném (ale

v kazdém pfipadé vzdy dostate¢né pevném) terénu. Viyrovndvaci vélce jsou ovlddany z ovladaciho stanovisté na ploSiné,

odkud je mozné kontrolovat probihajici operace a vyrovnani stroje pomoci vodovahy. Je tam rovnéz k dispozici zafizeni

(sklonomér), které blokuje zvedani v pfipadé, Zze neni stroj dokonale vyrovnan.

Hydraulické valce pro pohyb kloubové konstrukce a vyrovnavacich valcl jsou vybaveny elektromagnetickymi ventily nebo

pojistnymi ventily, jez jsou pfimo na né pfipevnény pomoci pfirub. PloSina, kterou Ize rucné zepfedu prodlouZit, je vybavena

zabradlim a zardZkami nohou o vySce dané pfedpisy (z&bradli ma vysku

Plosina, kterou Ize ruéné zepfedu prodlouZit, je vybavena zabradlim a zarazkami nohou o vySce dané pfedpisy (zabradli méa

vySku >1100 mm; zarazky nohou maji vySku >150 mm, vstupni prostor je vybaven zarazkou nohou o vy$ce >100 mm).

V pfipadé, ze neni k dispozici hnaci sila, je moZné ovladat rucni nouzové spusténi dolt ze zemé ruénim zapnutim otoéného

knofliku oznac¢eného na &titcich s pokyny. Nosnost plosiny se neméni podle polohy rozkladaciho néstavce.
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1.5 Manipulaéni stanovisté

Stroj je vybaven dvéma manipulacnimi stanovisti:

= na plodiné k b&Znému pouZivani stroje.

= na podvozku jsou nouzové ovlddaci prvky k vraceni plosiny a k nouzovému zastaveni, chranény pfepinac s kli¢em k volbé
ovladaciho stanovisté a k zapnuti stroje.

1.6 Napajeni

Stroje mohou byt pohanény pomoci:

= elektrohydraulického systému slozeného z dobijecich akumulatord a elektrického ¢erpadla (modely RTE);

= spalovaciho motoru (modely RTD);

Hydraulicky i elektricky rozvod jsou v kazdém pfipadé vybaveny vSemi potfebnymi ochranami (viz schéma zapojeni a
hydraulicky rozvod pfiloZené k této brozufe).

1.7 Zivotnost stroje, likvidace a zruseni

Stroj byl v béznych pracovnich prostfedich koncipovan na zivotnost 10 let, kdy jsme brali v Gvahu spravné pouzivani a vhodnou
udrzbu. Pfed uplynutim této doby je nutna kompletni kontrola/prohlidka vyrobcem.

V pfipadé likvidace se fidte pfedpisy platnymi v zemi, kde je tato operace provadéna.

V Italii musi byt likvidace/zruSeni oznameno Uzemné pfisluSnym organizacim ASL/USL nebo ARPA.

Stroj se pfevazné sklada ze snadno rozpoznatelnych kovovych &asti (u hydraulickych bloku vétsinou z oceli a hliniku); je proto
mozné tvrdit, Ze je stroj z 90 % recyklovatelny.

Evropské predpisy a predpisy, které ¢lenské staty pfijaly v oblasti péée o zivotni prostfedi a likvidace
/_\ odpadu, stanovuiji prisné spravni a trestni sankce v pfipadé jejich nespravného dodrzovani.

V pfiipadé likvidace/zruSeni proto striktné dodrzujte pravidla stanovena platnymi predpisy, zejména

piedpisy tykajicimi se materialli jako je hydraulicky olej a baterie.
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1.8 Identifikace

Z davodu identifikace stroje je pfi Zadosti o nahradni dily a o zasahy vzdy nutné uvadét idaje uvedené na registraénim Stitku. V
pfipadé ztraty nebo neditelnosti titku (stejné jako u rGznych §titk( umisténych na celém stroji) je nutné ho v co nejkratsi dobé
dat do poradku. Aby bylo mozné stroj identifikovat i bez Stitku, bylo na podvozku vyrazeno sériové Cislo. Umisténi vyrobniho
Stitku a vyrazeni sériového Cisla si vyhledejte na obrazku nize. Doporu€ujeme si tyto Uidaje zapsat do poliek uvedenych nize.

MODEL: PODVOZEK: ROK:

PUTTAFORME AEREE SEMOVENT!
SELF-PROPELLED AERIAL PLATFCANS
PLATEFORMES DE TRAVAIL AUTOMOTRICES
SELBSTFAHRENDE ARSE!

PLATAFORMAS EL

N* CHASSTS SHASSE N*-F" CRASHIS
FAMRGESTELIAR-K' CHASSIS

R0 YEAR-ANMEE

BAUJAHE 42

SEXXXXXXX

Obr. 1
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1.9 Umisténi hlavnich soucasti

13

21

Obr. 2

1
15
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23,24

11

Obrazek zachycuje stroj a r(izné Casti,
z kterych se sklada.

1) Ovladaci skfinka na plosing;

2) Vodovaha (sériové pro modely vybavené

vyrovnavacimi valci; volitelné pro ostatni

modely) k vizualni kontrole vyrovnani

stroje;

Zdvihaci valce;

Regulaéni ventil pohybu dol(;

Ovladaci stanovisté na zemi:

Elektricka Fidici jednotka a sklonomér;

N&drz hydraulického oleje;

Nadrz nafty (modely RTD);

Elektrické Cerpadlo (modely RTE);

10) Dieselovy motor (modely RTD);

11) Mikrospina€ M1 ke kontrole vySky ploSiny;

12) Mikrospina¢ M13 ke kontrole vykyvné

napravy;

Zasuvka/zastrcka 230 V (volitelné);

Jisti€ (volitelné)

Snimacde kontrolniho systému zatizeni;

Startovaci baterie (modely RTD);

Baterie (modely RTE);

Nabijecka baterii (modely RTE);

Hydraulické motory pohonu;

Sada hydraulickych ovladacich prvk(;

Valec fizeni;

Rucni zafizeni k nouzovému spusténi

dol(;

23) Vyrovnavaci valce (volitelné);

24) Elektromagnetické ventily oviadani
vyrovnavacich valct (volitelné);

25) Snimac kontroly horni pozice stabilizatoru
(volitelné)

26) Mikrospina¢ kontroly spodni pozice
stabilizatoru (volitelné)

27) Vypina€ napéjeni (modely RTD);

28) Konektor k vyjmuti baterie (modely RTE).

© 00 NO O b W
—_—— ==

13)
14)
15)
16)
17)
18)
19)
20)
21)
22)

AlRO

Pouziti a idrzba - Rada X_RT

Str. 11




2. TECHNICKE VLASTNOSTI STANDARDNICH STROJU

VAN

21 Model X12 RTD

TECHNICKE SPECIFIKACE VYROBKU UVEDENE NA DALSICH STRANKACH MOHOU BYT BEZ
PREDCHOZIHO UPOZORNENi ZMENENY

Rozmeéry: X12RTD
MaximaIni pracovni vy$ka - STANDARDNI 12,15 m 39°10” ft
Maximalni pracovni vy$ka — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 12,45 m 40°10” ft
Maximalni vy$ka podlahové plochy - STANDARDNI 10,15 m 333 ft
Maximalni vy$ka podlahové plochy — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 10,45 m 34'3 ft
Svétla vyska od zemé 280 mm 11” in
VySka podlahové plochy pro zafazeni bezpecné rychlosti 2,5 m 82 ft
Vnitfni polomér zataceni kol 24 m 710" ft
VnéjSi polomér zataceni kol 4,7 m 155" ft
Maximalni nosnost (m) 450 kg 992 liber

Maximélni pocet osob na plo$iné (n) 3 3
Hmotnost nastroji a materiald (me) 210 kg 463 liber

Maximalni rozSifeni rozkladaci ploSiny 1,5 m 4117 ft
Maximalni nosnost s rozsifenou ploSinou 450 kg 992 liber
Maximalni poget osob s rozSifenou ploSinou 3 3
Maximalni jizdni vy$ka (maximalni vy$ka podlahové plochy) Max Max
Maximalni rozméry rozSifené ploSiny 1,6x3,9 m 53'x12'9” ft
Maximalni hydraulicky tlak 240 bart 3481 psi
Maximalni tlak v okruhu zdvihani 180 bart 2611 psi
Minimalni tlak v brzdicim okruhu 50 + 60 bar(i 725+ 870 psi
Rozméry pneumatik (****) @650 x 300 mm 25.6"x 11.8” in
Typ pneumatik (****) 26x12-12 26x12-12
Pfepravni rozméry s namontovanym zabradlim - STANDARDN’i 2,64 x 1,8 H=2,54 m 88x5'11’x 84" | f
(Fi;g;irlai\rvgﬂ,[lc;éz)mery s namontovanym zabradlim — SE STABILIZATORY 3.04 x 1.8 H=2.54 m 9115 11%8 4 | ft
Pfepravni rozméry se slozenym pfeklapécim zabradlim - STANDARDNI', 2,64 x 1,8 H=1,85 m 88x511’x6'1” | f
(F:;eorﬂe}vgt’{lc;éz)mery se slozenym pfeklapécim z&bradlim — SE STABILIZATORY 3,04 x 1.8 H=1,85 m 91155 11%6° 1" | f
Hmotnost prazdného stroje — STANDARDNI (*) 3980 kg 8774 liber
Hmotnost prazdného stroje — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 4330 kg 9546 liber

Mezni hodnoty stability:
Podéiné naklonéni 3 ° 3 °
Pfiéné naklonéni 2,5 ° 25 °
Maximalni rychlost vétru (***) 12,5 m/s 27,96 mph
Maximalni ruéni sila 400 N 90 Ibf
MaximaIni zatiZeni jednoho kola — STANDARDNI (*) 2215 kg 4883 liber
MaximaIni zatiZeni jednoho kola — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 2390 kg 5269 liber

Vykony:
Hnaci kola 4 4
Maximalni rychlost za jizdy 45 km/h 2,8 mph
Bezpelna rychlost za jizdy 04 km/h 0,25 mph
Doba zdvihani/spousténi naprazdno 40-45 / 55-60 S 40-45/ 55-60 S
Objem olejové nédrze 80 litrd 21 gal
Maximalni pfekonatelné naklonéni 35 % 35 %
Maximalni provozni teplota +50 °C 122 °F
Minimalni provozni teplota -15 °C 5 °F
Maximalni podélny sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 7 ° 7 °
Maximalni pfiény sklon ziskany diky stabilizatoram (VOLITELNE) 10 ° 10 °
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Dieselové napajeni
Typ dieselového motoru YANMAR 3TNV76 YANMAR 3TNV76
V/ykon motoru 17 kW 23 hp
Startovaci baterie 12V / 100Ah V/Ah 12V / 100Ah V/Ah
Objem nadrze nafty 30 litrd 8 gal

(*) V nékterych pfipadech mohou byt stanoveny r(zné mezni hodnoty. Doporucujeme dodrzovat to, co je uvedeno na Stitku umisténém na

stroji.
(**) me =m - (n x 80)

(***) Rychlosti vétru vy33i nebo rovnajici se 12,5 m/s uréuji stroje s moznosti prace i ve venkovnim prostfedi; Rychlost vétru rovnajici se 0

m/s uréuji stroje POUZE K POUZITi VE VNITRNIM PROSTREDI.
(****) Standardni pneumatiky pInéné polyuretanovou pénou, které neni mozné propichnout.

X12 RTD
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2.2 Model X12 RTE

Rozméry: X12 RTE
Maximalni pracovni vy$ka - STANDARDNI 12,15 m 39°10” ft
Maximalni pracovni vy$ka — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 12,45 m 40°10” ft
Maximalni vygka podlahové plochy - STANDARDNI 10,15 m 333 ft
Maximalni vy3ka podlahové plochy — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 10,45 m 34'3 ft
Svétla vyska od zemé 280 mm 11” in
VlySka podlahové plochy pro zafazeni bezpeéné rychlosti 2,5 m 82 ft
Vnitfni polomér zataceni kol 2,4 m 710" ft
VnéjSi polomér zataceni kol 47 m 15'5” ft
MaximéIni nosnost (m) 450 kg 992 liber
Maximalni poCet osob na plo$iné (n) 3 3
Hmotnost nastrojd a materialt (me) 210 kg 463 liber
Maximalni rozSifeni rozkladaci ploSiny 1,5 m 411" ft
Maximalni nosnost s rozSifenou ploSinou 450 kg 992 liber
Maximalni poCet osob s rozSifenou ploSinou 3 3
Maximalni jizdni vy$ka (maximalni vy$ka podlahové plochy) Max Max
Maximalni rozméry roz§irené ploSiny 16x3,9 m 53'x12'9” ft
Maximalni hydraulicky tlak 240 bart 3481 psi
Maximalni tlak v okruhu zdvihani 180 bar(i 2611 psi
Minimalni tlak v brzdicim okruhu 50 + 60 bar(i 725+ 870 psi
Rozméry pneumatik (****) @650 x 300 mm 25.6"x 11.8” in
Typ pneumatik (****) 26x12-12 26x12-12
Pfepravni rozméry s namontovanym zabradlim - STANDARDN’i 2,64 x1,8 H=2,54 m 88x5"11’x 84" ft
(F:;gr;_rlgl_vgli,:loéz)mery s namontovanym zabradlim — SE STABILIZATORY 3.04 x 1.8 H=2.54 m 9 11°%5° 1178 4 #
Pfepravni rozméry se slozenym pieklapécim zabradlim - STANDARDNi, 2,64 x 1,8 H=1,85 m 88x511’x6°1” ft
(P\;g;ir?rv&':loléz)mery se slozenym preklapécim zabradlim — SE STABILIZATORY 3.04 x 1.8 H=185 m 9 115 11’6 1 #
Hmotnost prazdného stroje - STANDARDNI (*) 4230 kg 9325 liber
Hmotnost prazdného stroje — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 4580 kg 10097 liber
Mezni hodnoty stability:
Podélné naklonéni 3 ° 3 °
PFi¢né naklonéni 25 ° 2,5 °
Maximalni rychlost vétru (***) 12,5 m/s 27,96 mph
Maximalni ruéni sila 400 N 90 Ibf
Maximalni zatiZeni jednoho kola — STANDARDNI (*) 2215 kg 4883 liber
MaximaIni zatiZeni jednoho kola — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 2390 kg 5269 liber
Vykony:
Hnaci kola 4 4
Maximalni rychlost za jizdy 45 km/h 2,8 mph
Bezpecna rychlost za jizdy 0,4 km/h 0,25 mph
Doba zdvihani/spousténi naprazdno 40-45 / 55-60 s 40-45/55-60 S
Objem olejové nadrze 80 litrd 21 gal
Maximalni pfekonatelné naklonéni 35 % 35 %
Maximalni provozni teplota +50 °C 122 °F
Minimalini provozni teplota -15 °C 5 °F
Maximalni podélny sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 7 ° 7 °
Maximalni pFiény sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 10 ° 10 °
Napajeni z baterie
Napéti a kapacita standardni baterie 48 /315 (c5) V/Ah 48/ 315 (cb) V/Ah
Celkové mnozstvi elektrolytu ve standardni baterii 24 x54 litr(i 24x14 gal
Hmotnost standardni baterie 528 kg 1164 liber
Jednofazova nabijeéka baterii (HF) 48 /45 VIA 48/45 V/A
Sitové napajeci napéti nabijecky - jednofazové 230 - 50 V-Hz 230-50 V-Hz
Maximalni spotfeba proudu z nabijecky baterii 15 A 15 A
Maximalni instalovany vykon 12 kW 16 hp
Viykon elektrického Cerpadla AC 12 kW 16 hp
Maximalni spotfeba proudu 300 A 300 A
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(*) V nékterych pfipadech mohou byt stanoveny r(izné mezni hodnoty. Doporucujeme dodrzovat to, co je uvedeno na Stitku umisténém na
stroji.

(**)me =m - (n x 80)

(***) Rychlosti vétru vy8si nebo rovnajici se 12,5 m/s urcuji stroje s moznosti prace i ve venkovnim prostfedi; Rychlost vétru rovnajici se 0
m/s urCuji stroje POUZE K POUZITI VE VNITRNIM PROSTREDI.

(****) Standardni pneumatiky pInéné polyuretanovou pénou odolné vici otisku, které neni moZné propichnout.
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2.3 Model X14 RTD

Rozméry: X14 RTD
Maximalni pracovni vyska - STANDARDNI 14 m 45117 ft
Maximalni pracovni vyska — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 14,3 m 46’117 ft
Maximalni vygka podlahové plochy - STANDARDNI 12 m 39'4” ft
Maximalni vy$ka podlahové plochy — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 12,3 m 40'4” ft
Svétla vySka od zemé 280 mm 117 in
V/y8ka podlahové plochy pro zafazeni bezpeéné rychlosti 25 m 82 ft
Vnitfni polomér zataceni kol 24 m 710" ft
VnéjSi polomér zataceni kol 4,7 m 15°5” ft
Maximalni nosnost (m) 400 kg 882 liber
Maximalni poget osob na plosiné (n) 3 3
Hmotnost nastrojd a materialt (me) 160 kg 353 liber
Maximalni rozSifeni rozkladaci ploSiny 1,5 m 411" ft
Maximalni nosnost s rozsifenou ploSinou 400 kg 882 liber
Maximalni poget osob s rozsifenou ploSinou 3 3
Maximalni jizdni vySka (maximélni vySka podlahové plochy) 10 m 32'9” ft
Maximalni rozméry roz§irené ploSiny 1,6x3,9 m 53'x12'9” ft
Maximalni hydraulicky tlak 240 bar( 3481 psi
Maximalni tlak v okruhu zdvihani 220 bar( 3191 psi
Minimalni tlak v brzdicim okruhu 50 + 60 bar(i 725 + 870 psi
Rozméry pneumatik (****) @650 x 300 mm 25.6"x 11.8” in
Typ pneumatik (****) 26x12-12 26x12-12
Pfepravni rozméry s namontovanym zabradlim - STANDARDNI 2,64 x 1,8 H=2,67 m 885 11’x89" | ft
(F;;g;irle_arv&':loléz)mery s namontovanym zabradlim — SE STABILIZATORY 3,04 x 1.8 H=2,67 m 91145 11%8' 9" | f
Pfepravni rozméry se slozenym pieklapécim zabradlim - STANDARDNi’ 2,64 x 1,8 H=1,98 m 8'8x511x6'6” | ft
(F:;gr;_rlailrvgli,:loéz)mery se slozenym preklapécim zabradlim — SE STABILIZATORY 3.04 x 1.8 H=1,98 m 91145 11%6' 6" | ft
Hmotnost prazdného stroje - STANDARDNI (*) 4180 kg 9215 liber
Hmotnost prazdného stroje — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 4530 kg 9987 liber
Mezni hodnoty stability:
STANDARDNI sklony:
Podélné naklonéni 2 ° 2 °
Pfi¢né naklonéni 1 ° 1 °
VOLITELNE sklony (dodateéna vybava, ktera je k dispozici pouze spolu
s dodatednou vybavou STABILIZATORU):
Podélny sklon s vySkou ploSiny <8 m 3 ° 3 °
Podélny sklon s vySkou ploSiny 8+10 m 25 ° 2,5 °
Podélné naklonéni s vySkou ploSiny >10 m 2 ° 2 °
Pfi¢ny sklon s vySkou ploSiny <8 m 3 ° 3 °
Pfi¢né naklonéni s vySkou plodiny 8+10 m 2 ° 2 °
Pfi¢né naklonéni s vySkou ploiny >10 m 1 ° 1 °
Maximalni rychlost vétru (***) 12,5 m/s 27,96 mph
Maximalni ruéni sila 400 N 90 Ibf
Maximalni zatiZeni jednoho kola — STANDARDNI (*) 2290 kg 5048 liber
Maximalni zatiZeni jednoho kola — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 2450 kg 5401 liber
Vykony:
Hnaci kola 4 4
Maximalni rychlost za jizdy 45 km/h 2,8 mph
Bezpecna rychlost za jizdy 04 km/h 0,25 mph
Doba zdvihani/spousténi naprazdno 40-45 / 55-60 S 40-45/ 55-60 S
Objem olejové nadrze 80 litr 21 gal
Maximalni prekonatelné naklonéni 30 % 35 %
Maximalni provozni teplota +50 °C 122 °F
Minimalini provozni teplota -15 °C 5 °F
Maximalni podéiny sklon ziskany diky stabilizatordm (VOLITELNE) 7 ° 7 °
Maximalni pFiény sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 10 ° 10 °
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Dieselové napajeni
Typ dieselového motoru YANMAR 3TNV76 YANMAR 3TNV76
V/ykon motoru 17 kW 23 hp
Startovaci baterie 12V / 100Ah V/Ah 12V / 100Ah V/Ah
Objem nadrze nafty 30 litrd 8 gal

(*) V nékterych pfipadech mohou byt stanoveny r(zné mezni hodnoty. Doporucujeme dodrzovat to, co je uvedeno na Stitku umisténém na

stroji.
(**) me =m - (n x 80)
(***) Rychlosti vétru vyS3i nebo rovnajici se 12,5 m/s uréuji stroje s moznosti préace i ve venkovnim prostfedi; Rychlost vétru rovnajici se 0

m/s uréuji stroje POUZE K POUZITi VE VNITRNIM PROSTREDI.
(****) Standardni pneumatiky plnéné polyuretanovou pénou, které neni mozné propichnout.
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24 Model X14 RTE

Rozméry: X14 RTE
Maximalni pracovni vy$ka - STANDARDNI 14 m 45°11” ft
Maximalni pracovni vy$ka — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 14,3 m 46’ 11” ft
Maximalni vy$ka podlahové plochy - STANDARDNI 12 m 39'4 ft
Maximalini vygka podlahové plochy — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) 12,3 m 40°4” ft
Svétla vyska od zemé 280 mm 117 in
V/ySka podlahové plochy pro zafazeni bezpe¢né rychlosti 2,5 m 82 ft
Vnitfni polomér zataceni kol 24 m 710" ft
VnéjSi polomér zataceni kol 47 m 15'5" ft
Maximalni nosnost (m) 400 kg 882 liber
Maximélni pocet osob na plo$iné (n) 3 3
Hmotnost nastrojd a materidlli (me) 160 kg 353 liber
Maximalni rozS$ifeni rozkladaci ploSiny 1,5 m 411”7 ft
Maximalni nosnost s rozSifenou ploSinou 400 kg 882 liber
Maximalni poget osob s rozSifenou ploSinou 3 3
Maximalni jizdni vy$ka (maximalni vySka podlahové plochy) 10 m 32'9” ft
Maximalni rozméry rozSifené ploSiny 16x3,9 m 53'x12'9” ft
Maximalni hydraulicky tlak 240 bart 3481 psi
Maximalni tlak v okruhu zdvihani 220 bar(i 3191 psi
Minimalni tlak v brzdicim okruhu 50 + 60 bar(i 725+ 870 psi
Rozméry pneumatik (****) @650 x 300 mm 25.6"x 11.8” in
Typ pneumatik (****) 26x12-12 26x12-12
Pfepravni rozméry s namontovanym zébradlim - STANDARDN’i 2,64 x 1,8 H=2,67 m 88%x511x 89" ft
(Fi;g;irlailrva,[lc;éz)mery s namontovanym zabradlim — SE STABILIZATORY 3.04 x 1.8 H=2,67 m 9 11°5 11°x8° 9” #
Ptepravni rozméry se slozenym preklapécim zabradlim - STANDARDNI 2,64 x 1,8 H=1,98 m 8°8x5'11’x 6'6” ft
Prepravni rozméry se slozenym pfeklapécim zébradlim — SE IR 440 R
STXBlle ATORYy(VOLITELIEIIE)p P 304x18H=198 | m | 9 11%5 11%6°6” | ft
Hmotnost prazdného stroje — STANDARDNI () 4430 kg 9766 liber
Hmotnost prazdného stroje — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) (*) 4780 kg 10538 liber
Mezni hodnoty stability:
STANDARDNI sklony:
Podélné naklonéni 2 ° 2 °
Pfi¢né naklonéni 1 ° 1 °
VOLITELNE sklony (dodateéna vybava, ktera je k dispozici pouze spolu
s dodate&nou vybavou STABILIZATORU):
Podélny sklon s vySkou ploSiny <8 m 3 ° 3 °
Podélny sklon s vySkou ploSiny 8+10 m 25 ° 2,5 °
PodéIné naklonéni s vySkou ploSiny >10 m 2 ° 2 °
Pricny sklon s vySkou ploiny <8 m 3 ° 3 °
Pfi¢né naklonéni s vySkou ploSiny 810 m 2 ° 2 °
Pfi¢né naklonéni s vySkou ploSiny >10 m 1 ° 1 °
Maximalni rychlost vétru (***) 12,5 m/s 27,96 mph
Maximalni ruéni sila 400 N 90 Ibf
Maximalni zatizeni jednoho kola - STANDARDNI (*) 2290 kg 5048 liber
Maximalni zatiZeni jednoho kola — SE STABILIZATORY (VOLITELNE) () 2450 kg 5401 liber
Vykony:
Hnaci kola 4 4
Maximalni rychlost za jizdy 45 km/h 2,8 mph
Bezpelna rychlost za jizdy 04 km/h 0,25 mph
Doba zdvihani/spousténi naprdzdno 40-45 / 55-60 S 40-45/55-60 S
Objem olejové nadrze 80 litrQi 21 gal
Maximalni pfekonatelné naklonéni 30 % 35 %
Maximalni provozni teplota +50 °C 122 °F
Minimalni provozni teplota -15 °C 5 °F
Maximalni podélny sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 7 ° 7 °
Maximalni pfiény sklon ziskany diky stabilizatorim (VOLITELNE) 10 ° 10 °
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Napajeni z baterie

Napéti a kapacita standardni baterie 48/ 315 (c5) V/Ah 48/ 315 (c5) V/Ah

Celkové mnoZstvi elektrolytu ve standardni baterii 24x54 litrd 24x1,4 gal

Hmotnost standardni baterie 528 kg 1164 liber

Jednofazova nabijecka baterii (HF) 48 /45 VIA 48/45 V/A
Sitové napajeci napéti nabijecky - jednofazové 230-50 V-Hz 230-50 V-Hz
Maximalni spotieba proudu z nabijecky baterii 15 A 15 A

Maximalni instalovany vykon 12 kW 16 hp

Viykon elektrického erpadla AC 12 kW 16 hp
Maximalni spotfeba proudu 300 A 300 A

stroji.
(**) me =m - (n x 80)

(*) V nékterych pfipadech mohou byt stanoveny riizné mezni hodnoty. Doporuéujeme dodrzovat to, co je uvedeno na Stitku umisténém na

(***) Rychlosti vétru vyssi nebo rovnajici se 12,5 m/s urcuji stroje s moznosti prace i ve venkovnim prostfedi; Rychlost vétru rovnajici se 0
m/s uréuji stroje POUZE K POUZITI VE VNITRNIM PROSTREDI.

(****) Standardni pneumatiky plnéné polyuretanovou pénou odoIné vici otisku, které neni mozné propichnout.
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2.5 Vibrace a hluk

Byly provedeny zkousky tykajici se hluku vytvafeného za podminek, jeZ jsou povaZzovany za nejnepfiznivéjsi, abychom
vyhodnotili jeho vliv na obsluhu. Vazenéa ekvivalentni hladina kontinuéiniho akustického tlaku (A) na pracovistich nepfesahuje
82 dB (A) u kazdého z elektrickych modelu.

Naproti tomu u modeld vybavenych dieselovym motorem nepfekraCuje vazena ekvivalentni hladina kontinualniho akustického
tlaku (A) na pracovistich 100 dB (A).

V pfipadé vibraci jsme méli za to, ze za normalnich provoznich podminek:

e kvadraticka vazena primérna hodnota frekvence zrychleni, které jsou vystaveny horni konéetiny, je mensi nez 2,5
m/s? u kazdého z modeld uvedenych v tomto navodu k pouziti a Gdrzbé

e kvadraticka vazena primérna hodnota frekvence zrychleni, které je vystaveno télo, je mensi nez 0,5 m/s? u kazdého z
modelll uvedenych v tomto navodu k pouziti a udrzbé
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3.1

3. BEZPECNOSTNi UPOZORNENI

Osobni ochranné prostiedky (OOP)

. Vidy

pouzivejte osobni ochranné prostfedky v souladu s ustanovenimi platnych zdravotnich a bezpecnostnich

predpisti na pracovisti (zejména je POVINNE pouzivat pfilbu a ochrannou obuv).

Za vybér nejvhodnéjSiho OOP v souvislosti s Cinnosti, ktera ma byt provadéna, odpovida obsluha nebo osoba

odpovédna za bezpecnost. Informace o jejich spravném pouzivani a Udrzbé najdete v pfiruckach k témto prostfedkdm.

Pouziti bezpecnostniho postroje se nepovazuje za povinné, s vyjimkou zemi, kde to stanovi zvl&$tni pfedpisy. V Italii
konsolidované znéni o bezpelnosti, legislativni vynos 81/08, stanovilo pouZiti bezpenostniho postroje jako
povinné.

Postroj musi byt pfipevnén na jednom z ukotveni oznagenych $titky, jak je to zndzornéno na nasledujicim obrazku.

3.2

Obecné bezpecnostni predpisy

Pouzivani stroje je vyhrazeno dospélym (které dovrsily 18 let) a prodkolenym osobam, které si tuto pfirucku
peclivé precetly. Za proSkoleni odpovida zaméstnavatel.

Plosina je ur€ena k pfepravé osob, proto je nezbytné dodrzovat predpisy platné v zemi pouZziti pro tuto
kategorii strojl (viz kapitola 1).

UZivatelé stroje musi byt vzdy nejméné dva, z nichz jeden na zemi, ktery je schopen provadét nouzové
operace popsané déle v této broZure.

Stroj pouzivejte v minimalni vzdalenosti od vedeni vysokého napéti, jak je to uvedeno v néasledujicich
kapitolach.

Stroj pouzivejte v souladu s hodnotami nosnosti uvedenymi v odstavci tykajicim se technickych vlastnosti. Na
identifikaénim Stitku je uveden maximalni povoleny poCet osob na ploSiné, maximalni nosnost a hmotnost
nastroju a materiald: Nepfekracujte zadnou z téchto hodnot.

Pfi svafovani na ploging NEPOUZIVEJTE k uzemnéni hever ani jeho prvky.

Je naprosto zakdzano nakladat anebo vykladat osoby anebo materialy, kdyz je ploSina mimo pfistupovou
polohu.

Vlastnik stroje anebo osoba odpovédna za bezpecnost jsou odpovédni za kontrolu, ze Udrzbu anebo opravy
provadi kvalifikovany persondl.

ARO
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3.3 Pravidla pouzivani

3.31

A

3.3.2

Zakladni udaje

Elektrické obvody a hydraulické okruhy jsou vybaveny ochrannymi systémy nastavenymi a zapeCeténymi
vyrobcem:

NIKDY NEPOSKOZUJTE A NEUPRAVUJTE NASTAVENIi ZADNE SOUCASTI ELEKTRICKYCH A
HYDRAULICKYCH ROZVODU.

Stroj se smi pouzivat pouze v dobfe osvétlenych prostorach, kdy je potfeba zkontrolovat, zda je terén vodorovny
a dostateCné pevny. Stroj nelze pouzivat, pokud nejsou svételné podminky dostatecné. Stroj neni vybaven
vlastnim osvétlenim.

Pfed pouzitim zkontrolujte neporusenost a dobry stav stroje.

Béhem fazi Udrzby nevyhazuijte Zadny odpad do okolniho prostfedi, ale dodrZujte ustanoveni platnych predpisu.
Neprovadéijte opravy ani Udrzbu, pokud je stroj pfipojen k sitovému napajeni. Doporu€ujeme dodrzovat pokyny
obsazené v nasledujicich odstavcich.

Nepfiblizujte se k souéastem hydraulického a elektrického rozvodu se zdroji tepla nebo s plameny.

NezvysSujte maximalni povolenou vysku tim, Ze byste instalovali leSeni, schody nebo néco jiného.

Se zdvizenym strojem nepfipeviiujte plosinu k zadné konstrukci (trdmy, sloupy, zed nebo néco jiného).
Nepouzivejte stroj jako jefab, nakladni zdviz nebo vytah.

Pfi praci v nepfiznivych prostiedich (lakovani, odstrafiovani natérd, piskovani, myti atd.) chrarite stroj (zejména
ovladaci skfifiku ploSiny specialnim krytem — pokud tam je — nebo nepromokavou plachtou).

Je zakazano pouZivat stroj za nepfiznivych povétrnostnich podminek; zejména vitr nesmi pfekrocit mezni
hodnoty uvedené v technickych vlastnostech (k vyhodnoceni jeho rychlosti si vyhledejte nésledujici kapitoly).
Stroje, u nichz se mezni hodnota rychlosti vétru rovna 0 m/s, se pouzivaji pouze uvniti budov.

Za detivych podminek nebo pfi parkovani stroje zajistéte ochranu ovladaci skfifky plodiny pomoci
pfipraveného krytu (pomoci uréeného krytu — pokud tam je — nebo nepromokavé plachty).

Nepouzivejte stroj v prostorach, kde hrozi nebezpeci vybuchu nebo pozaru.

K myti stroje je zakazano pouzivat natlakovany proud vody (tlakové mycky).

Je zakazano pracovni ploSinu pretéZovat.

Viyhnéte se nérazdm anebo kontaktim s jinymi prostfedky a pevnymi konstrukcemi.

Je zakazano opoustét pracovni ploSinu nebo na ni vstupovat, pokud neni v pfedem stanovené poloze pro
pfistup nebo opusténi (viz kapitola ,Pfistup na ploSinu®).

Manipulace

Pfed kazdym pfesunem stroje je nutné se uijistit, zda jsou pfipadné pfipojovaci zastréky odpojeny od napajeciho
bodu.

NepouZivejte stroj na nesoudrzném a nepevném podkladu, abyste pfedesli moZné nestabilité. Abyste predesli
pfevraceni stroje, je nutné dodrzovat maximalni pfipustny sklon uvedeny v odstavci tykajici se technickych
vlastnosti pod polozkou ,Mezni hodnoty stability“. V kaZzdém pfipadé musi byt pfesuny na naklonénych rovinach
provadény s maximalni opatrnosti.

Jakmile se ploSina zvedd (od modelu k modelu tam je urCitd proménliva tolerance), je automaticky zafazena
bezpegnostni jizdni rychlost (vSechny modely popsané v této pfiruCce prosly testy stability provedenymi v souladu
s EN280).

Jizdni manévr se zvednutou ploSinou provadéjte pouze na rovném a vodorovném podkladu a zkontrolujte, zda na
zemi nejsou otvory nebo schldky, a vénuijte pozornost zakladnim rozmérim stroje.

Pfi jizdnim manévru pfi zpateCce (ve sméru pevnych kol) nemé obsluha z ovladaciho stanovisté Uplnou viditelnost.
Tento manévr musi byt proto provadén se zvlatni pozornosti.

Béhem jizdniho manévru se zvednutou ploSinou neni pracovnikim dovoleno pouzivat na ploiné vodorovna
zatiZeni (obsluha na stroji nesmi tahat lana nebo kabely apod.).

Stroj nesmi byt pouzivan pfimo v silni¢ni dopravé. NepouZivejte ho k pfepravé materialu (viz kapitola ,UrCené
pouziti).
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= Je zakazano piemistovat stroj s nespravné uzavienymi skfifikami na souéasti.

= Zkontrolujte pracovni prostor a ujistéte se, Ze tam nejsou Zadné pfekazky nebo jina nebezpedi.

= Pfi zvedani vénujte zvlaStni pozornost oblasti nad strojem, aby nedo$lo k pfimacknuti a srazkam. Béhem
manipulace méjte ruce v bezpec¢né pozici.

=V pfipadé fidiCe je umistéte tak, jak je znazornéno na obrazku A nebo B, zatimco v pfipadé pfepravované obsluhy
nechte ruce tak, jak je znazornéno na obrazku C.

Obr. 4
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3.3.3 Pracovni faze

= Stroj je vybaven systémem, ktery kontroluje naklonéni, jez blokuje zdvihani v pfipadé nestabilniho umisténi. Je
A mozné pokraCovat v praci az po umisténi stroje do stabilni polohy. Pokud se spusti akusticky signdl a rozsviti

¢ervena kontrolka na ovladaci skfifice ploSiny, stroj neni spravné umistén (viz odstavce tykajici se ,ZpUsobu
pouZiti) a je nutné ploSinu vratit do bezpeénych klidovych podminek, aby bylo mozné pokraovat v pracovnim
postupu. Je-li alarm naklonéni aktivovan se zvednutou ploSinou, jedingm moznym manévrem je spusténi této
ploSiny dold.

= Stroj je vybaven systémem, ktery kontroluje zatizeni ploSiny, jez zablokuje zvedani a spousténi ploSiny doll, pokud
doslo k pretizeni. Pokud je jiz zvednuta ploSina pfetizena, je rovnéz zabranéno jizdnimu manévru. Pohyb ploSiny je
moZzné obnovit aZ po odstranéni nadmérného zatiZeni z plosiny. Pokud se spusti akusticky signél a rozsviti éervené
svétlo na ovladaci skifice ploginy, znamena to, Ze je plosina pretizena (viz kapitola ,Cervena kontrolka pretizeni®),
a pokud chcete pokragovat v praci, je nutné odstranit nadmérné zatiZeni.

= Stroj je vybaven zafizenim k zabranéni rizika pofezani a pfimacknuti ve zvedaci konstrukci v souladu s EN280:
spousténi je automaticky vypnuto v poloze, kdy je vertikalni vzdalenost mezi konci nlizkového systému vétsi nez 50
mm. V tomto stavu akustické signalizaéni zafizeni pohybu varuje pfed nebezpeénym stavem tim, ze zvySi svou
provozni frekvenci. Obsluha na plosiné musi uvolnit ovladani spousténi a poCkat, az akustické signalizaéni
zafizeni ztichne (asi za 3 sekundy). Poté mUze pokraCovat v ovliadani spousténi (viz kapitola ,Zvedani a spousténi
dold®).

= Elektricky pohanéné stroje jsou vybaveny zafizenim ke kontrole stavu nabiti baterie (zafizeni ,chrani¢ baterie®):
kdyz nabiti baterie dosahne 20%, je tento stav signalizovan obsluze na plo$iné rozsvicenim blikajiciho ¢erveného
svétla. V tomto stavu je zabranéno operaci zvedani, je proto nutné baterii okamzité dobit.

= Nenaklanéjte se pfes obvodové zabradli ploSiny.

= Pii praci v oblastech pfistupnych vefejnosti vymezte pracovni prostor zabradlim nebo jinymi vhodnymi
signalizaénimi prostiedky.

= NepouZivejte spalovaci pohon (dieselovy nebo benzinovy motor) v uzavienych nebo nedostateéné.

= vétranych prostorach. Zkontrolujte, zda v dosahu stroje nejsou jiné osoby nez obsluha. Pfesunim a ovladani
stabilizatort z ploSiny vénujte zvlastni pozornost, aby nedoslo k moznému kontaktu s personalem na zemi.

= PfisluSné mikrospinace jsou umistény na vyrovnavacich valcich (volitelné) a fidi jejich umisténi. Se snizenymi valci
je jizda blokovana. Abyste mohli jizdu uskuteénit, je nutné opérné plosky zcela zvednout.

= Aby nedochazelo k nespravnému pouziti, u strojli vybavenych vyrovnavacimi valci (volitelné) fidi umisténi ploSiny
pfislusny mikrospina¢; u ploSiny ve vySce nad zemi (pfiblizné) nad 3 m neni mozné spustit vyrovnavaci valce.

= Provadéjte zdvihani ploSiny pouze, pokud stroj stoji na pevné a vodorovné zemi.

= Jizdni manévr provadéjte se zvednutou ploSinou pouze, pokud je terén, na kterém stoji, pevny a vodorovny.

= Snimaé¢ kontroluje vykyv vykyvné napravy. Pokud je plodina zvednutd a pokud nejsou kola vykyvné népravy ve
stejné idealni roviné jako kola pevné napravy (s ur€itou toleranci), je jizdni manévr blokovan a tento stav je
signalizovan rozsvicenim Cervené kontrolni zarovky. Pokud chcete provést jizdni manévr, je nutné ploSinu spustit
dolli.

= Nafadi a pracovni nastroje vzdy umistujte do stabilni polohy, aby nedoslo k jejich padu a néslednému riziku pro
obsluhu na zemi.

» Pfi ukonCeni prace vyjméte klice z ovladacich panell a uloZte je na bezpeéné misto, abyste zabranili
neopravnénym osobam pouZivat stroj.

Pfi volbé bodu, kde bude umistén podvozek, abyste se vyhnuli moznému neoCekavanému kontaktu s prekazkami,
doporuéujeme peclivé sledovat obrysy, které vam umozni ur€it dosah plosiny (kap. 2)
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3.34 Rychlost vétru podle BEAUFORTOVY STUPNICE

Nize uvadime orientacni tabulku k jednoduchému urCeni rychlosti vétru. Pfipominame, ze maximalni mezni hodnota pro
kazdy model stroje je uvedena v tabulce STANDARDNI TECHNICKE VLASTNOSTI STROJU.

AN

Stroje, u nichz se maximalni mezni hodnota vétru rovna 0 m/s, se pouzivaji vyhradné v uzavienych
prostorach. Pouzivani téchto strojii ve venkovnich prostorach neni dovoleno ani, kdyz nefouka vitr.

Beaufor- | Rychlost | Rychlost
tav vétru vétru Popis vétru Stav more Stav na zemi
stupeii (km/h) (mls)
0 0 <0.28 Bezvéti Zrcadlové hladké Kour stoupa svisle
vzhdru.
1 16 0.28-17 Vanek Malé supmovvl,te zcevrene’vlny na povrchu. | Pohyb vétru \{.|d|telny na
Netvofi se pénové vrcholky. kouri.
9 711 17-3 Vastiik Mavale viny, jesté ’kratke, ale vyraznejsi. Vitr je c!tlt'nva hc?le kzi.
Hrebeny se nelamou, sklovity vzhled. Listi Susti.
Hfebeny vin, které se lamou, péna se Listi a vétvicky v
3 12-19 3-5.3 Slaby vitr sklovitym vzhledem. Ojedinély vyskyt O y
S , neustalém pohybu.
malych pénovych vrcholku.
5 Vitr zveda prach a
4 20-29 53-8 Mirny vitr Viny se s’klonemv se p’rodluzovat.° Castgjsi _papiry. POhyijve’ .
vyskyt pénovych vrcholkd. vétvickami a slabSimi
vétvemi.
5 Dosti velké a vyrazné prodlouzené viny. Hybe listnatymi kefi. Na
5 30-39 8.3-10.8 Cerstvy vitr | VSude bilé pénové vrcholy, ojedinély vyskyt | vnitrozemskych vodach
vodni tFiste. se tvofi malé viny.
Velké viny. Hiebeny se lamou a Pohybuije silngjSimi
6 40-50 10.8-13.9 Silny vitr zanechavaji vétsi plochy bilé pény. Trochu | vétvemi. Obtiznost pfi
vodni tFisté. pouzivani destniku.
, o Wsa s Pohybuje celymi
7 5162 | 139472 | Mimyvichr | More se bourl. Bild péna vznikia lamanim o 0 ohose oro
hfebenu vytvari pruhy po vétru. . !
vétru obtizna.
5 Vlysoké viny. Hfebeny vyrazné délky se . . ,
8 63-75 | 17.2-20.9 | Cerstvyvichr | Iamou a vytvafeji vodni tidt, pasy penypo | -ome vetve. Chize
VaITL. proti vétru nemozna.
Vitr plsobi mensi Skody
9 76-87 20.9-24.2 Silny vichr Vysoké vInolve hovry, kterevse vali. Husté na sta’vbach (§trhava
pasy pény po vetru. kominy a tasky ze
stfechy).
Velmi vysoké vinové hory s pfeklapégjicimi a
ldmajicimi se hiebeny. Pasy pény maji Viyvraci stromy.
10 88-102 24.2-28.4 PIny vichr tendenci se zhutfiovat a mofe je bilé od Viyrazné poSkozeni
pény. Pfibojové viny jsou mnohem domd.
intenzivnéji a viditelnost je snizena.
Mimoféadné vysoké pénové hory, které by
mohly dokonce skryt lodé stfedni velikosti. Rozsahlé poskozen
1 103-117 | 28.4-32.5 Vichfice Mofe pokryté pénovymi horami. Vitr d RO
L . o o oma.
zamlzuje vrcholky hfebenu. Snizena
viditelnost.
12 117 325 Orkan Velmi vysgksvvlvny; v%duch plny peny a ancne a 'rozsahle
vodni tfi$té, more zcela bilé. poskozeni staveb.
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http://it.wikipedia.org/w/index.php?title=Burrasca&action=edit&redlink=1
http://it.wikipedia.org/wiki/Tempesta
http://it.wikipedia.org/wiki/Stazza

3.3.5 Tlak stroje na zem a zatizitelnost terénu

Pfed pouZitim stroje musi obsluha zkontrolovat, zda je podlaha s ur€itou bezpeénostni rezervou schopna vydrzet specifické
zatizeni a tlaky na zem.

Nasledujici tabulka uvadi pfislusné parametry a dva pfiklady vypoctu primérného tlaku na zem pod strojem a maximalniho
tlaku pod koly nebo stabilizétory (p1 a p2).

SYMBOL | Mérna POPIS VYSVETLENI VZOREC
jednot

Pfedstavuje hmotnost stroje bez jmenovitého zatiZeni.

P1 kg Hmotnost stroje Poznamka: vzdy se fidte udaji uvedenymi na $titcich -
pfipevnénych ke stroji.

M kg Jmenovité zatizeni Maximalni povolend nosnost pracovni plosiny -

A1 om? Zabrana plocha na Opeérna plocha stroje na zemi urena soucinem AM=cxi

zemi ROZCHOD x ROZTEC KOL.

Pfi¢na Sifka stroje méfend na vnéjsi strané kol.

c cm Rozchod kol Anebo: -

Pricna Sifka stroje méfenad mezi stfedy stabilizatord.
Podélna délka stroje méfena mezi stfedy kol.

i cm Rozte Anebo: -
Podélna délka stroje méfenad mezi stfedy stabilizatord.
Opérna plocha kola nebo stabilizatoru na zemi. Opérna

A2 om? Plocha kola nebo plocha jednoho kola na zemi musi byt obsluhou empiricky i
stabilizatoru ovéfena; opérna plocha stabilizatoru na zemi zavisi na
tvaru opérné nozky.
Predstavuje maximalni zatizeni, které mdze byt vylozeno
Maximalni zatizeni z jednoho kola nebo z jednoho stabilizatoru na zem, kdyz
P2 K aximaini zatizeni kola | .’ y:o0 neihorsi poloze a podminkéch zatizen. :
g nebo stabilizatoru. 16 Slroj v Nejnorsi poloze a poc dcn zatizenl.
Poznamka: vzdy se fidte udaji uvedenymi na Stitcich
pfipevnénych ke stroji.
R Primérny tlak, ktery stroj vyviji na zem v klidovych _
p1 Kg/em Tlak na zem podminkéach, kdyZ nese jmenovité zatizeni. p1=(P1+M)/A
Maximélni specificky Maximalni tlak, ktery jedno kolo nebo jeden stabilizator
p2 Kg/lcm? vyviji na terén, kdyz je stroj v nejhorsi poloze a p2=P2/A2

tlak podminkéch zatizeni.

A

EXAMPLE 1: SCISSOR LIFT EXAMPLE 1: CRAWLER LIFT

P1=1395kg P1=2200 kg

P2 =680 kg P2 =920 kg

M_= 250 kg A2 Ja;. - M_= 200 kg

c=765cm c=295cm

i=132,0cm i=295¢cm

A1=cxi=10098 cm* A1=cxi=87025cm* e
A2=715cm? A2=62.8 cm?

p1 = (P1+M)/A1 = 0,16 kglcm?
p2 = P2/A2 = 9,5 kglem?

p1 = (P1+M)/A1 = 0,03 kglem?®
p2 = P2IA2 = 14,6 kglem?

=
~]
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NiZe uvadime orientacni tabulku nosnosti pldy rozdélené podle typu terénu.
Chcete-li ziskat Udaje tykajici se maximalniho tlaku na zem vyvolaného jednim kolem, podivejte se na udaje obsazené v
konkrétnich tabulkach kazdého modelu (kapitola 2, STANDARDNI TECHNICKE VLASTNOSTI STROJU).

é Je zakazano pouzivat stroj, je-li maximalni tlak kazdého kola na zem vySsi nez hodnota nosnosti

povolené konkrétnim typem terénu, na kterém hodlate pracovat.

TYPY TERENU HODNOTA NOSNOSTI V kg/cm?

Nekompaktni zasypana zem 0-1
Bahno, raselina atd. 0
Pisek 1,5
Stérk 2
Droliva zem 0
Mékka zem 0,4
Nepoddajna zem 1
Polotuha zem 2
Tuhd zem 4
Skala 15-30

Tyto hodnoty jsou orientaéni, proto je tfeba v pfipadé pochybnosti nosnost zjistit pomoci pfislusnych zkousek.
U vyrobenych povrchi (betonové podlahy, mosty atd.) musi byt nosnost vyzadana u vyrobce povrchu.

3.3.6  Vedeni vysokého napéti

Stroj neni elektricky izolovan a nezaji$tuje ochranu pfed dotykem nebo blizkosti elektrického vedeni.
Je nutné dodrZovat minimalini vzdalenost od elektrického vedeni podle platnych predpist a podle nasledujici tabulky.

Typ elektrického vedeni Napéti (KV) Minimalni vzdalenost (m)
<1 3
1-10 3,5
Svételné sloupy 10-15 3.9
15-132 5
132 - 220 7
220 - 380 7
Stozary vysokého napéti >380 15

3.4 Nebezpecné situace anebo nehody

= Pokud béhem predbéznych kontrol pouZiti nebo béhem pouzivani stroje obsluha zjisti zavadu, ktera mize zpUsobit
nebezpeéné situace, musi byt stroj uveden do bezpeéného stavu (izolovat ho, pouzit ceduli) a anomalie musi byt
nahlasena zaméstnavateli.
= Dojde-li béhem pouZivani k nehodé, aniz by doSlo ke zranéni obsluhy, zplsobené chybami v manipulaci (napf. srazky)
nebo kdyz dojde ke konstrukénimu zborceni, musi byt stroj uveden do bezpeéného stavu (izolovat ho, pouzit ceduli) a
anomalie musi byt nahlaSena zaméstnavateli.
= V pfipadé nehody se zranénim jednoho nebo vice pracovnik(i obsluhy musi pracovnik obsluhy na zemi (nebo na plosiné,
ktery nebyl nehodou dotcen):
= Okamzité zavolat pomoc.
= Provést manévry, aby dostal plodinu na zem, pouze pokud si je jisty, Ze situaci nezhorsi.
= Uvést stroj do bezpeéného stavu a ohlasit anomalii zaméstnavateli.
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4. INSTALACE A PREDBEZNE KONTROLY

Stroj je dodavan kompletné smontovany, takze mlze bezpecné provadét vSechny funkce predpokladané vyrobcem. Neni nutna
Zadna pfedbézna operace. Pfi vykladani stroje postupuijte podle pokynu v kapitole ,Manipulace a pfeprava®“.

Umistéte stroj na dostatené pevny povrch (viz odstavec 3.3.5) a se sklonem menSim nez je maximalni povoleny
sklon (viz technické vlastnosti ,Mezni hodnoty stability).

41  Seznameni se se strojem

Kazdy, kdo ma v umyslu pouzivat stroj s charakteristikami hmotnosti, vysky, Sifky, délky nebo slozitosti, které se vyrazné liSi od
toho, co bylo uvedeno béhem absolvovaného $koleni, se bude muset postarat o to, aby se seznamil s rozdily.

Zaméstnavatel je povinen zajistit, aby vSichni pracovnici, ktefi pouzivaji pracovni vybaveni, byli fadné zaSkoleni a proskoleni,
aby plnili platné pravni pfedpisy v oblasti zdravi a bezpecnosti.

4.2 Kontroly pred pouzivanim

Pfed zahajenim prace se strojem je nutné si pfecist pokyny k pouziti obsazené v této brozufe a v souhrmné podobé na
informacni tabuli na ploSiné.

Zkontrolujte naprostou neporusenost stroje (vizualni kontrolou) a prectéte si Stitky, které uvadgji mezni hodnoty pouziti stroje.
Pfed pouzitim stroje musi obsluha vzdy ovéfit, zda:

je baterie pIné nabita a palivova nadrz pina.

je hladina oleje mezi minimélni a maximalni hodnotou (se spusténou ploSinou a zvednutymi stabilizatory).

je hladina chladici kapaliny v chladi¢i mezi minimalni a maximalni hodnotou.

je terén, na kterém hodlate pracovat, dostate¢né vodorovny a pevny.

stroj provadi vSechny manévry bezpe€né.

jsou kola a pohonné motory spravné upevnény.

jsou kola v dobrém stavu.

je zabradli pfipevnéno k plo$ing, a zda je branka / jsou branky samouzaviraci.

konstrukce nevykazuje zjevné vady (vizualné zkontrolujte také svary zvedaci konstrukce).

jsou Stitky s pokyny dokonale Citelné.

jsou ovladaci prvky dokonale Ucinné jak z ovladaciho stanovi§té na ploSiné, tak z nouzového ovladaciho stanovisté na
podvozku, véetné systému, ktery se pfi uvolnéni vypne.

= jsou kotevni body postroji v dokonale zachovalém stavu.

Nepouzivejte stroj k jinym Gcelim, nez pro ktery byl vyroben.

ARO Poutiti a drzba - Rada X_RT Str. 28




5. ZPUSOB POUZITI
Pfed pouzitim stroje doporuCujeme si precist celou tuto kapitolu.

POZOR!
é Rid'te se vyhradné tim, co je uvedeno v nasledujicich odstavcich, a dodrzujte bezpeénostni pravidla
uvedena v nasledujicich i predchozich odstavcich. Prectéte si pozorné nasledujici odstavce, abyste
pochopili jak rezimy spusténi a vypnuti, tak vSechny funkce a spravny zpusob pouzivani.

5.1 Ovladaci panel na plosiné

Ovladaci stanovisté je umisténo na ploSiné. Ovladaci panel je pfipevnén na prednim zabradli a pouziva se k:
= zapnutilvypnuti stroje.

= pfemistovani ploSiny b&hem normalnich pracovnich fazi.

= zobrazeni nékterych provoznich parametru (alarmy, funk&nost, ktera se pfi uvolnéni vypne atd.).

=

Proporcionalni mechanicky ovladac jizdy a zataceni

VlypinaC ovlddani zataCeni doleva

Vypina¢ ovladani zata€eni doprava

Proporcionalni paka k ovladani zvedani/spousténi dold

Pfepinac jizdni rychlosti

Spina¢ startovani dieselového motoru

Pfepina¢ dieselového/elektrického napéjeni (volitelné)

Tladitko spusténi/zastaveni jednofazovéholtiifazového elektrického erpadia (volitelné)
Tlacitko k zablokovani diferencialu (sériové/paralelni zapojeni pohonnych motor) (volitelné)
Ruéni houkacka

Tlagitko nouzového ZASTAVENI

Svételnd kontrolka k signalizaci povoleného stanovisté

Svételna kontrolka oznacuijici polohu posuvné ploSiny (pouze u stroji s posuvnou ploSinou)
Svételna kontrolka k signalizaci vybité baterie - elektrické modely

Svételna kontrolka signalizujici povoleni jizdy

Svételna kontrolka signalizujici nebezpedi (nestabilni poloha a signalizace poruch)

Svételnd kontrolka signalizujici povoleni zdvihani

Svételna kontrolka signalizujici alarm z divodu pfetizeni

Svételnd kontrolka anomalie provozu dieselového motoru / rezervy paliva - spalovaci modely

nEg X
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ZA) Vypinace rucniho ovladani vyrovnavacich valct (volitelné)

ZB) Svételné kontrolky signalizujici polohu vyrovnavacich valci (volitelné)

ZC) Vypina€ ovladani (sériového) automatického vyrovnani (s volbou vyrovnavacich valcu)
ZD) Tlacitko, které se pfi uvolnéni vypne

ZE) Tlacitko systému sekundarni ochrany S.A.F.E. (volitelné)

Manévry jizdy, zvedani a vysunuti/zasunuti ploSiny (volitelné) jsou ovlddany proporcionalnimi mechanickymi ovladaci A-B-C-D-
E; je proto mozné vyladit rychlost provadéni pohybu posunem téchto ovladacu. Abyste béhem pohybl predesli nahlym silnym
zacloumanim, doporu€ujeme manipulovat s proporcionalnimi ovladaci pozvolna.

Z bezpeénostnich dlivodl, abyste mohli strojem manipulovat, je nutné pfed zapnutim ovladacich prvki na ploSiné stisknout
tladitko ZD, které se pfi uvolnéni vypne.

POZOR!
Jakmile stisknete tlacitko, které se pfi uvolnéni vypne, mate 5 sekundy ke spusténi ovladacich prvk.
é Pokud pét sekund ubéhne, aniz byste provedli jakoukoliv manipulaci, je ovladaci stanovisté vyrazeno.
Stav vyrazeného ovladaciho stanovisté je signalizovan blikajici zelenou LED diodou (viz odstavec
»oignalizacni kontrolky“). Pokud chcete znovu zacit se strojem pracovat, je potieba stisknout tlacitko,
které se pfi uvolnéni vypne.
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5.1.1 Jizda a zataceni

ﬁ Pred provadénim jakéhokoliv posuvného pohybu zkontrolujte, zda v blizkosti stroje nejsou néjaké
osoby, a v kazdém pfipadé postupujte s maximalni opatrnosti.

ﬁ JE ZAKAZANO provadét jizdni manévr se zvednutou plosinou, pokud se podvozek nenachazi na
rovném, dostatecné pevném povrchu bez otvori anebo schodd.

K dosazeni jizdniho pohybu je nutné postupné provést nasledujici operace:
a) Na plodiné stisknout a uvolnit tlaitko ZD, které se pfi uvolnéni vypne. Doséhnete toho, Ze trvale sviti zelend LED
dioda O.
b) Do 5 sekund od trvalého rozsviceni zelené LED diody O pouZijte proporcionalni ovladac jizdy A a posunte ho dopredu
kvuli jizdé dopfedu nebo dozadu kvdli couvani.

POZOR!!
A K ovladani jizdy a zataceni muze dojit soucasné, ale jsou vzajemné blokovany s ostatnimi ovladacimi
prvky pohybu plosiny (zdvih/spusténi dolu/vysunuti/zasunutilvyrovnavaci valce).

Ovladani jizdy je aktivni pouze, pokud sviti zelena kontrolka (R) povoleni jizdy. Jeji zhasnuti signalizuje
uzamknuti ovladani jizdy. Viz odstavec ,,Signalizaéni kontrolky“.

Se zcela spusténou plosinou je pomoci prepinace jizdni rychlosti F anebo tladitka k zablokovani diferencialu L mozné zvolit
rizné jizdni rychlosti. V dlsledku pevné konstrukce ramu stroje je pfi provadéni jizdy na nerovném terénu mozné, Ze
se jedno z pohonnych kol zvedne ze zemé, kdy nasaje veSkery pritok oleje a bude se otacet naprazdno. V tomto stavu by se
stroj nepohnul dopfedu. Chcete-li tento stav ukondit, stisknéte tlacitko k zablokovani diferencialu L.

POZNAMKA: Chcete-li dosahnout maximalni jizdni rychlosti, dejte prepinaé rychlosti F do polohy Ill, drzte stisknuté tlagitko
k zablokovani diferencialu L a Upiné stlacte proporcionalni mechanicky oviada¢ A.

Chcete-li pfekonat velké sklony pfi pohybu nahoru (napfiklad pfi nakladani stroje na korbu kamionu), dejte pfepina¢ rychlosti
F do polohy I.

Chcete-li pfekonat velké sklony pfi pohybu dolti (napfiklad pfi vykladani stroje z korby kamionu), dejte pfepina¢ rychlosti F do
polohy 1.

Se zvednutou ploSinou se pfi jizdé automaticky zapne bezpecnostni jizdni rychlost, proto neni pfepinaé rychlosti F ani tladitko k
zablokovani diferencialu L aktivni.

POZOR! Tlacitko k zablokovani diferencialu (L) je obsluhou pouzivano k tomu, aby bylo mozné provadét jizdu na
nesoudrzném terénu v pfipadé, ze by jedno z hnacich kol bylo zvednuto a absorbovalo by veskerou hnaci silu, a aby
bylo mozné provést rychlé rovné pohyby. BEhem manévri zataceni nedoporucujeme toto tlacitko drzet stisknuté.

Chcete-li zatacet, stisknéte tlacitka A1 nebo A2 umisténa na proporcionalnim mechanickém ovladadi jizdy (stisknutim pravého
tlaCitka se kola otoCi doprava a naopak). | ovladani zataCeni se povoluje pomoci pedalu, ktery se pfi uvolnéni vypne, nebo
tlacitka, které se pfi uvolnéni vypne, a je mozné pouze pokud:

= sviti zelenad LED dioda signalizujici povolené stanovisté O;

= sviti zelend LED dioda signalizujici povoleni jizdy R.
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5.1.2 Jizda s obsluhou na zemi

Pokud je potfeba provadét jizdni pohyby nikoliv z pfeddefinované ovladaci polohy na plosiné (napf. prljezd dvefmi, pro které
jsou z&kladni rozméry tohoto stroje na vysku pfili§ velké), Ize pouZit nasledujici postup:

= Spustte stroj Gplné doll
= Demontujte ovladaci panel na ploSiné
= Pfipadné demontujte nebo pfeklopte z&bradli, abyste jesté vice sniZili zakladni rozméry na vysku
= Zvolte jizdni rychlost |
= Pohyby provadéjte v bezpeéné vzdalenosti od stroje alespori 1 metr
= Dbejte na smér jizdniho pohybu a zataéeni a méjte na paméti, Ze informace na ,ovladacim panelu na plosiné“ se vztahuiji k
jeho preddefinované poloze (vazané na zabradli).
A JE ZAKAZANO:
provadét zvedaci/spoustéci manévry pomoci ,ovladaciho panelu na plosiné“ ze zemé

5.1.3 Zvedanilspousténi plosiny dold

K dosazeni pohybu ploSiny nahoru/dold je nutné postupné provést nasledujici operace:
a) Na plodiné stisknout a uvolnit tla¢itko ZD, které se pfi uvolnéni vypne. Dosahnete toho, Ze trvale sviti zelend LED
dioda O.
b) Do 5 sekund od trvalého rozsviceni zelené LED diody O pouZijte proporcionalni ovladac jizdy B a posurite ho dopredu
kvuli provedeni pohybu nahoru nebo dozadu kvali provedeni pohybu dolu.

Postupnym pozvolnym posouvanim mechanického ovladace je mozné pfi zvedani ploSiny dosahnout jemnych zrychleni a
zpomaleni. K manipulaci spousténi dolt dochazi pfi jediné rychlosti.

POZOR!!
A Zdvihani plosiny provadéjte pouze na dostateéné pevném a rovném povrchu.

Ovladani zdvihani je aktivni, pouze pokud sviti zelena kontrolka (T) povolujici zdvihani. Jeji zhasnuti
signalizuje uzamknuti ovladani zdvihani. Viz odstavec ,Signalizaéni kontrolky*.

POZNAMKA:

Stroj je vybaven zafizenim k zabranéni rizika pofezani a pfimacknuti ve zvedaci konstrukci v souladu s normou
»EN280“. Spousténi je automaticky vypnuto v poloze, kdy je vertikalni vzdalenost mezi konci nuzkového systému
vétsi nez 50 mm. V tomto stavu akustické signaliza€ni zafizeni pohybu varuje pfed nebezpeénym stavem tim, Zze zvysi
svou provozni frekvenci. Obsluha na plosiné musi uvolnit ovladani spousténi a poCkat, az akustické signalizacni
zafizeni ztichne (asi za 3 sekundy).
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5.1.4 Poté muze pokracovat v ovladani spousténi dol

Ruéni vysunuti plodiny Vysunuti pojizdné ploSiny se provadi
ruéné. Chcete-li vysunout pojizdnou plosinu, je potfeba
(obrazek 6):

= stisknout zajiStovaci pedal A

= ploSinu ruéné zatlaCit tak, Ze budete pUsobit na
sklonénou Cast zabradli a zaroven budete drzet stlaceny
pedal A

= yvolnit pedal A pobliz jednoho z otvord pfipravenych
podle vysunuti, kterého chcete dosahnout

= Zzkontrolovat, zda je zajiStovaci pedal A skuteéné
zasunut do otvoru, abyste si byli jisti, ze je posuvna
plosina zajisténa.

51.5 Ovladani vyrovnavacich valct (VOLITELNE)

U nékterych modell Ize nainstalovat Ctyfi vyrovnavaci valce (nazyvané téz ,stabilizatory”), které na naklonénych pozemcich
umoziuji umisténi stroje do roviny. K aktivaci stabilizator(i potfebujete:
a) Na ploSiné stisknout a uvolnit tla¢itko ZD, které se pfi uvolnéni vypne. Dosahnete toho, ze trvale sviti zelena LED
dioda O.
b) Do 5 sekund od trvalého rozsviceni zelené LED diody O, pouzijte pfisluSny vypinac.

POZOR!!
A Pred zvedanim plosiny vzdy zkontrolujte pevnost terénu. Postarejte se o to, abyste pod opérné plosky
vlozili dfevéné desky (dostatecné odolné), aby se zatizeni rozlozilo na vétsi povrch.
Pokud béhem pouzivani stabilizatorti jedna ze étyi opérnych plosek nespociva dokonale na zemi, brani
zvedani plosiny automaticky systém. Trvalé rozsviceni vSech kontrolek ZB potvrzuje, Ze opérné plosky
spocivaji na zemi.
Na vyrovnavacich valcich jsou umistény pfisluSné mikrospinace, které fidi jejich umisténi. Se
spusténymi valci - i kdyz nespocivaji na zemi - je jizda blokovana. Pokud opérné plosky nespo€ivaji na
zemi ani nejsou zcela zvednuté, blikaji kontrolky ZB . Abyste mohli jizdu uskuteénit, je nutné opérné
plosky zcela zvednout. PIné zvednuta poloha opérnych plosek je signalizovana zhasnutim
kontrolek ZB.
Aby nedochazelo k nespravnému pouziti, je u stroji vybavenych vyrovnavacimi valci umisténi plosiny
fizeno pfislusnym mikrospinac¢em; u plosiny ve vysce vice nez 3 m (pfiblizné) nad zemi neni mozné
spustit vyrovnavaci valce.
Funkce vyrovnavacich valcu je signalizovana kontrolkami ZB. Viz odstavec ,,Signaliza¢ni kontrolky*.
V Kapitole 2 ,,Technické vlastnosti“ jsou uvedeny maximalni thly sklonu terénu, jez je mozné vyrovnat
pomoci stabilizatoru.

5.1.5.1 Ruéni ovladani vyrovnavacich valci

K dosazeni zdvihaciho/spoustéciho pohybu vyrovnavacich valcu je nutné pouzit jednu nebo vice ze ¢ty ovladacich pak ZA.
Pouzitim pak ZA smérem doli dosahnete vyjeti vyrovnavacich ploSek; naopak, ovladanim pak smérem nahoru dosahnete
zpétného zajeti.

Umisténi ovladacich pak ZA a pfisluSnych kontrolek ZB odpovida usporadani vyrovnavacich valcu:

= Packalkontrolka A = pfedni levy vyrovnavaci vélec;

= Packalkontrolka B = pfedni pravy vyrovnavaci vélec;

= Pé&ckalkontrolka C = zadni levy vyrovnévaci valec;

= Packa/kontrolka D = zadni pravy vyrovnavaci valec;
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5.1.5.2 Automatické ovladani vyrovnavacich valct

Pokud chcete pouzit AUTOMATICKE VYROVNANI, je potfeba posunout ovladaci paku ZC smérem dol. Oviadaci systém

zajisti autonomni fizeni vyrovnavacich valcu, dokud nedojde k vyrovnani stroje.

Spravné vyrovnani je signalizovano:

= rozsvicenim vSech &tyr kontrolek ZB;

= zhasnutim kontrolky alarmu z divodu naklonéni S (pokud byl pfed pfikazem vyrovnani spustén alarm z divodu nestability),
sou¢asnym rozsvicenim signalizaéni kontrolky povoleni zdvihani T a akustickym signalizacnim zafizenim.

» K dosazeni AUTOMATICKEHO VRACENI v3ech opémych plosek je potfeba posunout oviadaci paku ZC smérem nahoru.
Ovladaci systém vrati vSechny opérné plosky az k hornimu koncovému spinaci. Upiné vraceni je signalizovano zhasnutim
vSech kontrolek ZB a zapnutim akustického signalizacniho zafizeni.

Pfi automatickém vyrovnavani se systém snazi vyrovnat stroj s toleranci 0,4 ° jak v podéiném sméru,
A tak v pficném. Systém fidi nosné plosky do té doby, dokud neni dosazeno vyrovnani v ramci této
tolerance. V pfipadé, ze automaticky systém neni schopen dosahnout vyrovnani v pozadované
toleranci, ale pokud étyfi plosky spo€ivaji na zemi a stroj je v mezich stability fizenych sklonomérem,
zelena kontrolka T povolujici zvedani se stejné rozsviti a zvedani je mozné provést.
Nadmeérné podélné anebo pfiéné naklonéni nemusi umoznit dosazeni automatického vyrovnani.
V Kapitole 2 ,Technické viastnosti“ jsou uvedeny maximalni uhly sklonu terénu, jez je mozné vyrovnat
pomoci stabilizatoru.

5.1.6 DalSi funkce ovladaciho panelu na plosiné
5.1.6.1 Volba elektrického/spalovaciho pohonu (VOLITELNE)

U nékterych modell je mozné zvolit typ pohonu pomoci prepinaée H. Jeho otoCenim do polohy ELECTRIC se pouziva
elektricky pohon (baterie nebo sitové napéti); jeho otocenim do polohy THERMIC se pouziva spalovaci pohon (dieselovy motor
u modelli ED; benzinovy motor u modelt EB).

5.1.6.2 Tlacitko spusténilzastaveni elektrického éerpadla (VOLITELNE)

U modell s dieselovym pohonem Ize na vyzadani dodat pracovni elektrické Cerpadlo (230 V jednofazové nebo 380 V tfifazove)
jako alternativu ke spalovacimu pohonu ke kratkodobym Ukoltm v uzavienych prostfedich.

Pokud je stroj spravné pfipojen k sitovému napéti (230 V nebo 380 V podle moznosti) a pfepina¢ H je v poloze ELECTRIC,
stisknutim tlagitka | - pfed seSlapnutim pedalu ZE, ktery se pfi uvolnéni vypne, nebo pred stiskem tladitka ZD, které se pfi
uvolnéni vypne - je elektrické Cerpadlo zapnuto (pokud je vypnuté) nebo vypnuto (pokud je zapnuto).

Zapnuti elektrického Cerpadla je signalizovano rozsvicenim zelené LED diody umisténé vedle tladitka I.

V pffipadé, ze tam je tfifazové elektrické Cerpadio 380 V, jsou ovladaci prvky k manipulaci stroje povoleny az po 3 sekundach od
spusténi elektrického Eerpadla.

é POZOR!
V kazdém pripadé vzdy béhem posuni kontrolujte pozici kabelu.
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5.1.6.3 Vypina¢ spusténi spalovaciho motoru (modely , D%, ,,ED“, ,B“, ,,EB).

Je potieba ke spusténi spalovaciho motoru (dieselového nebo benzinového) u modell s dvojim napajenim (ED nebo EB) a u
modelli se spalovacim pohonem (D nebo B). S pfepinatem H v pozici THERMIC pomoci vypinace G:

= dojde v pozici START ke spusténi;

= jevpozici 3 s aktivovana funkce pfedehfevu zapalovacich svicek (pouze u motor(i se zapalovacimi svickami);

= se v pozici 0 spalovaci motor vypne.

5.1.6.4 Rucni houkacka

Houkacka k signalizaci pohybu stroje; k ru¢ni aktivaci houkacky dojde stisknutim tlacitka M.

5.1.6.5 Nouzové zastaveni

Stisknutim ¢erveného ZASTAVOVACIHO tlacitka N prerusite véechny ovladaci funkce stroje. K normalnim funkcim se vratite
otoCenim tohoto tlacitka o ¢tvrt otacky ve sméru hodinovych ruéicek.

5.1.6.6 Systém sekundarni ochrany S.A.F.E. (VOLITELNE)

S.AF.E. (Self Adjustment From Entrapment) je systém sekundarni ochrany, ktery minimalizuje riziko pfimacknuti obsluhy pfi
praci v Uzkych prostorach s omezenou vyskou. Se systémem S.A.F.E. obsluha na plo$iné mize omezit maximalni pracovni
vySku plosiny a minimalizovat tak moZnost narazu pfi zvedani plosSiny.

Pokud chce obsluha omezit maximalni pracovni vy$ku, musi zvednout ploSinu aZz do pozadované vysky a jakmile se ujisti, Ze je
v bezpedi pfed riziky se zapnutym a zastavenym strojem, musi tuto vySku ulozit do paméti stisknutim tlacitka ZE po dobu
nejméné 5 sekund, dokud se nerozsviti kontrolni Zarovka v tlaCitku a na ploSiné nezazni dvoji akusticky signél. DosaZena
pozice se stava maximalni mezni hodnotou zdvihu a ploSina bude omezovat svou maximalni vySku az na nastavenou mezni
hodnotu i po nasledném vypnuti a spusténi stroje.

Chcete-li systém deaktivovat, abyste mohli zase zadit pouzivat stroj az do maximaini mozné vysky, stisknéte znovu tlacitko ZE
po dobu nejméné 5 sekund, dokud zabudovana kontrolni Zarovka nezhasne.

é POZOR!

Systém S.A.F.E. neni bezpeénostnim systémem, ale je to pomoc pro obsluhu plosiny vySkolené ohledné
pouzivani stroje v souladu s predpisy a schopné rozpoznat zbytkova rizika spojena s pracovnim
prostredim.
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5.1.6.7 Signaliza€ni kontrolky

5.1.6.8 Zelena kontrolka signalizujici povolené stanovisté (O)

Blika pfi zapnutém stroji. Pokud bylo zvoleno ovladaci stanovisté na plosiné a tato kontrolni Zarovka blika, ovladaci prvky
nejsou povoleny, protoze nebylo stisknuto tlagitko, které se pfi uvolnéni vypne, nebo od jeho uvolnéni uplynulo vice nez 5
sekund, aniz by byla provedena néjaka manipulace.

Trvale sviti pfi zapnutém stroji a se stisknutym tlacitkem, které se pfi uvolnéni vypne, jeZ bylo uvolnéno pfed kratSi dobou nez 5
sekund. U ovladacich prvkud na plo$iné jsou povoleny vSechny ovladaci prvky (pokud tam neni jina signalizace - viz dale).

5.1.6.9 Zelena kontrolka oznacujici polohu posuvné plosiny (P - pouze u stroju s posuvnou plosinou -
NENI K DISPOZICI)

Tato kontrolka je na strojich vybavenych posuvnou ploSinou (cela ploSina se mize podélné posouvat).

Pokud posuvna ploSina neni ve stfedni poloze, je kontrolka zhasnuté a Ize provést pouze ovladani vysunuti/zasunuti ploSiny.
Jeho rozsviceni oznaduje, ze je posuvné ploSina ve stfedni poloze, a je mozné znovu zacit pohybovat strojem (pokud tam neni
jina signalizace - viz nasledujici/pfedchozi).

5.1.6.10 Cervena kontrolka signalizujici vybitou baterii (Q - pouze elektrické a elektrické/dieselové
modely)

Blik&, kdyZ je baterie nabita pouze na 20 % (pouze modely ,E* nebo ,ED* s elektrickym Eerpadlem na stejnosmérny proud). V
tomto stavu je zvedani ploSiny zak&zano. Je nutné baterie okamzité dobit.

5.1.6.11 Zelena kontrolka signalizujici povoleni jizdy (R)

Tato kontrolka sviti, kdyZ je mozné uskuteénit jizdu. Signalizace zabranéni jizdniho manévru (zelena kontrolka nesviti) se
objevi, kdyz:
a) Se jeden nebo vice vyrovnavacich valcl zcela nezasunuly (nedosahly horniho koncového spinace). Viz také kontrolky
ZB - pouze stroje s vyrovnavacimi valci;
b) Se ploSina nachazi nad maximalni jizdni vySkou (viz odstavec ,Technické vlastnosti);
c) Je posuvna ploSina ,mimo stfed”. Viz také zelena kontrolka P - pouze stroje s posuvnou ploSinou.
d) Se stroj se zvednutou ploSinou nachazi na vice naklonéném terénu, nez je maximalni povolené naklonéni. Viz také
kontrolky SaT.
e) Je zvednuta plosina pretiZzena. Viz také kontrolky Ua T.
f)  Je ploSina zdviZzena, vykyvna néprava je zajisténa v naklonéné pozici. Viz také kontrolka S.
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5.1.6.12 Cervena kontrolka signalizujici nebezpeéi (S)

Rychle bliké po dobu 4 sekund s aktivaci akustického alarmu, kdyZ pfi zapnuti stroje dojde k anomalii béhem bezpeénostnich
testli na ovladacich prvcich (pedal, joystick, vypinace atd.) ve fazi zapnuti stroje.

Trvale sviti s aktivaci akustického poplachu (akusticky poplach je aktivni, pouze pokud je ploSina zvednuta), kdy je viz
naklonén vic, nez je povoleno. Je zakazano zvedani a vysunuti ploSiny (pokud je ovladano elektricky). Je-li ploSina zvednuta, je
rovnéz zakazana jizda. PloSinu je potieba zcela spustit doll a pfemistit stroj na rovnou plochu.

Trvale sviti bez aktivace akustického poplachu, kdyZ je pfi zvednuté plodiné vykyvna naprava zajisténa v naklonéné poloze a je
zablokovana jizda.

é POZOR!

Rozsviceni tohoto ukazatele je synonymem nebezpeci, protoze stroj dosahl urovné sklonu, ktera je
nebezpeéna z hlediska stability stroje.

5.1.6.13 Zelena kontrolka signalizujici povoleni zdvihani (T)

Tato kontrolka sviti, kdyz je mozné provést zvedani, tzn. kdyz:
a) VSechny nebo Zadné plosky stabilizator(i spocivaji na zemi (Zadna opfena ploska znamena, Ze stroj spoCiva na
kolech). Viz také kontrolky ZB - pouze modely s vyrovnavacimi valci;
b) Stroj se nachazi ve vyrovnané poloze. Viz také kontrolka S;
c) Neni sepnuty alarm pfetizeni. Viz také kontrolka U;
d) Neni sepnuty alarm ohledné vybité baterie. Viz také kontrolka Q - pouze modely ,E* a "ED",

5.1.6.14 Cervena kontrolka pretizeni (U)

Trvale sviti s aktivaci akustického alarmu pfi pfetizeni ploSiny vétSim nez 30% jmenovitého zatizeni. Je-li ploSina zvednuta,
stroj je zcela zablokovany. Pokud je plo$ina zcela spusténa, jsou jesté mozné manévry jizdy/zataceni, ale je zakazano zvedani.
Aby bylo mozné pokraCovat v pouzivani stroje, je nutné pfebytecnou zatéz vyloZit.

Rychle blika z divodu selhani systému kontrolujiciho zatizeni ploSiny. Se zvednutou ploSinou je stroj zcela zablokovan.

é POZOR!

Rozsviceni tohoto ukazatele je synonymem nebezpeci, protoze zatizeni na ploSiné je nadmérné nebo
v okamziku signalizace neni aktivni zadna kontrola zatizeni.

Ohledné regulace nebo spusténi v pfipadé nouze si pieététe kapitolu UDRZBA.

5.1.6.15 Cervena kontrolka anomalie provozu dieselového motoru / rezervy paliva (V)

Tato kontrolka signalizuje zdvadu dieselového motoru nebo dosazeni rezervy paliva.

Trvale sviti, kdyz: je stroj zapnuty; ovladani na ploSiné; zvolené dieselové napajeni. Je dieselovy motor vypnuty; pfipraven byt
spustén. Signalizace nedostateného tlaku motorového oleje.

Pomalu blika v pfipadé piehrati hlavy motoru. Zplsobi zastaveni dieselového motoru, pokud je zapnuty; zabrafuje nastartovani
dieselového motoru, pokud je vypnuty.

Rychle bliké v pfipadé rezervy paliva. Tato signalizace je aktivni pouze pfi béZicim motoru. VOLITELNE

Dvoijité rychlé blikani signalizuje spalenou pojistku na elektrickém ventilatoru vyméniku vzduch/olej (pokud je k dispozici).
POZOR! Vyméite pojistku. Nebezpedi prehrati hydraulického oleje. VOLITELNE
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5.2 Ovladaci stanovisté na zemi

Ovladaci stanovisté na zemi se nachazi na podvozku (viz odstavec ,Umisténi hlavnich soucasti®) a slouzi k:

= Zapnuti a vypnuti stroje;

= Volbé ovladaciho stanovisté (zem nebo ploSina);

= Pfesunu ploSiny v pfipadé nouze;

= Zobrazeni nékterych provoznich parametri (pocet provoznich hodin; provozni anomalie dieselového motoru, provoz
nabije¢ky baterii atd.);

JE ZAKAZANO:
Pouzivat ovladaci stanovisté na zemi jako pracovisté, kdyz jsou pracovnici na plosiné.

Pouzivejte ovladaci prvky na zemi pouze k zapnuti a vypnuti stroje, k volbé ovladaciho stanovisté nebo
k vraceni plosiny v nouzovych situacich.

Kli¢ predejte opravnénym osobam a kopii uschovejte na bezpe¢ném misteé.
Pfi ukonceni prace hlavni kli¢ vzdy vyjméte.

> B B

Obr. 8

Hlavni kli€ k zapnuti stroje a pfepina¢ ovlddaciho stanovisté na zemi / na ploSing;
Tlagitko nouzového ZASTAVENI:

Ptepina¢ DIESELOVEHO/ELEKTRICKEHO napajeni (VOLITELNE)
ViypinaC spusténi spalovaciho motoru (modely ,D* a ,ED®);

Displej uZivatelského rozhrani;

Kontrolka nabijeCky baterii (modely ,E* a ,ED®);

Kontrolka signalizujici povolené stanovisté;

Kontrolka alternatoru (modely ,D* a ,ED®);

Kontrolka oleje (modely ,D* a ,ED");

Kontrolka vzduchového filtru (modely ,D* a ,ED*) (VOLITELNE);
Kontrolka teploty hlavy motoru (modely ,D* a ,ED) (VOLITELNE);
Paka zdvihani/spousténi dolu;

SCZ=ECZTOQIMOOoOmE
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5.2.1 Hlavni kli¢ k zapnuti stroje a prepinaé ovladaciho stanovisté (A)

Hlavni kli¢ na ovladacim stanovisti na zemi slouZi k:
= zapnuti stroje volbou jednoho ze dvou ovladacich stanovist:
= ovladaci prvky na plosiné povoleny s klicovym vypinaem otoéenym na symbol ,ploina“. Stabilni pozice klice s
moznosti vyjmuti klice.
= ovladaci prvky na zemi povoleny (k nouzové manipulaci) s klicovym vypinatem oto¢enym na symbol ,podvozek®.
Pozice, ktera se pfi uvolnéni vypne. Uvolnénim klice se stroj vypne.
= vypnuti ovladacich obvodu otoéenim do polohy OFF;

52.2 Tlagitko nouzového ZASTAVENI (B)

Stisknutim tohoto tlacitka se stroj (a spalovaci motor u modell "D", "ED" a "EB") UpIné vypne. Otogenim o Ctvrt otacky (ve
sméru hodinovych ruciéek) muzete stroj zapnout pomoci hlavniho klice.

5.2.3 Prepinac dieselovéholelektrického napajeni (C)

Ponechanim hlavniho kli¢e v poloze ,ovladaci prvky na zemi® je mozné zvolit typ napajeni pro ovladani na zemi:

= je-li vybrana moznost ELECTRIC a hlavni kli¢ je ponechan v poloze ,ovladaci prvky na zemi*, dojde pfi zapnuti ovladani na
zemi ke spusténi elektrického Cerpadla;

= je-li vybrana moznost DIESEL a hlavni kli¢ zistane v poloze ,ovladaci prvky na zemi*, mizete nastartovat dieselovy motor.

5.24 Vypina¢ spusténi spalovaciho motoru (D)

Ponechanim hlavniho kli¢e v poloze ,ovladaci prvky na zemi* a zvolenim napajeni DIESEL m(Zete pomoci uréeného vypinace
spustit dieselovy motor.

=V pozici 0 je dieselovy motor vypnuty;

= Vpozici 3 s* dojde k fazi pfedehfevu zapalovacich sviéek (pouze u motor(i se zapalovacimi svickami);

=V pozici ,Start” dojde ke spusténi motoru.

ARO Poutiti a drzba - Rada X_RT Str. 39




5.2.5 Displej uzivatelského rozhrani (E)

Multifunkéni displej rozhrani strojluzivatel slouzi k zobrazeni:

= provoznich parametr( stroje b&hem normalniho provozu nebo v pfipadé chyby;

= provoznich hodin dieselového motoru (se zvolenym dieselovym napéajenim je zobrazen poCet provoznich hodin ve formétu
HODINY:MINUTY a posledni pismeno D);

= poctu provoznich hodin elektrického Cerpadla (se zvolenym elektrickym napajenim je zobrazen pocet provoznich hodin ve
formatu HODINY:MINUTY a posledni pismeno E);

= Urovné nabiti napajeci baterie (pouze u elektrickych modelu E).

ﬁ Displej uzivatelského rozhrani slouzi kromé jiného pfi pfipadném zakroku personalu
specializovaného na sefizovanilregulaci provoznich parametri stroje. Tato funkce neni uzivateli k dispozici.

5.2.6 Kontrolka nabijecky baterii (F)

U modeld s elekirickym nebo smiSenym napajenim ("E", "ED" a "EB") vybavenych vestavénou vysokofrekvenéni nabijeckou

baterii je tato kontrolka, ktera signalizuje ¢innost této nabijecky baterii (podrobnéji informace najdete v odstavci o nabijeni
baterii).

5.2.7 Kontrolka signalizujici povolené stanovisteé (G)
Svitici zelena kontrolka signalizuje, Ze je stroj zapnuty a Ze je ovladaci stanovisté na zemi povoleno (hlavni kli¢ (C) musi byt
ponechéan v poloze ,podvozek®).

5.28 Kontrolky dieselového motoru (H-L-M-N)
Tyto kontrolky signalizuji provozni anomalie dieselového motoru (modely D a ED). Rozsviceni jedné z téchto kontrolek se
shoduje s vypnutim motoru. Poruchové hladeni je zaslano obsluze na plosiné (viz odstavec ,Ovladaci panel ploSiny*).
Jakmile dojde k vypnuti dieselového motoru, neni uz z divodu rozsviceni jedné z téchto kontrolek mozné motor znovu spustit,
dokud nebude signalizovany problém vyfeSen.

5.2.9 Paka k pohybu plosiny nahoru/dolti (O)
Tato paka umoziuje zvednout nebo spustit plosinu. Tento ovladaci prvek funguje pouze, pokud je hlavni kli€ ponechan v

poloze ,ON“ smérem dolli (zvolené ovladaci stanovi$té na zemi). Pfipominame, Ze ovladaci prvky na zemi se pouzivaji pouze k
nouzovému pohybu ploSiny, a nesméji byt pouzivany k jinym G&elim.

Pouziti ovladacich prvk(i na zemi je vyhrazeno pro nouzové situace, aby bylo mozné obnovit provoz
{ I§ ploSiny.
JE ZAKAZANO pouzivat ovladaci stanovisté na zemi jako pracovisté, kdyz jsou pracovnici na ploSiné.

5.2.10 Akustické zarizeni k signalizaci pohybu

Stroj je vybaven akustickym zafizenim k signalizaci pohyb(i, které je aktivni nasledujicimi zpUsoby:
- stéle s pferuSovanym zvukem s frekvenci kazdé 2 sekundy k signalizaci vSech manipulaci stroje;
- s pferuSovanym zvukem s frekvenci kazdé 0,5 sekundy k signalizaci nebezpeCi zachyceni ve zvedaci konstrukci
v poslednim useku manipulace pohybu doll (viz odstavec ,Pohyb ploSiny nahoru/dol(*) .
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5.3 Pfistup na ploSinu

,Pristupova poloha“ je jedina poloha, v niZ je povoleno nakladani osob a materiald na ploSinu a jejich vykladani z ploSiny.
,Pristupova poloha“ na pracovni ploSinu je zcela snizena konfigurace.

Pokud chcete vstoupit na plosinu:

= vylezte po schudkach a pfitom se pfidrzujte pficek,
sloupk téchto schidkd nebo sloupkd vstupniho zabradli

= zvednéte ty€ a najdéte si misto na ploSiné.

Zkontrolujte, zda poté, co jste vstoupili na ploSinu, ty¢ spadla
a uzaviela tak pfistup. Jakmile se dostanete na ploSinu,
pfipevnéte bezpe€nostni postroj k uréenym hackim.

A je plosina vybavena.
Vystupujte a sestupujte s tvafi vidy

JE ZAKAZANO:
A Blokovat uzaviraci ty¢, aby byl pfistup

A Opoustét pracovni plosinu nebo na ni

Pro vstup na ploSinu pouzivejte
vyhradné pfistupové prostiedky, jimiz

otocenou ke stroji a pridrzujte se
vstupnich sloupka.

k plosiné otevieny.
JE ZAKAZANO:

vstupovat, pokud neni v poloze predem
stanovené pro pristup nebo opusténi.

Obr. 9

5.4 Spusténi stroje

Pokud chce obsluha spustit stroj, musi:

uvolnit zastavovaci tlaCitko na ovlddacim stanovisti na zemi tak, Ze jim oto¢i ve sméru hodinovych rucicek o Ctvrt

otacky;

otoCit hlavnim klicem ovladaciho stanovisté na zemi do polohy ,ploSina®

vyjmout kli¢ ze spousténi a pfedat jej odpovédné osobé poucené o pouzivani nouzovych ovladacu, ktera je na zemi;

najit si misto na plosing;

na ovladaci skfifice umisténé na ploSiné (viz pfedchozi odstavce) uvolnit zastavovaci tlaitko.

Pokud se jedna o stroj s ELEKTRICKYM pohonem (modely "E"), je v tomto okamziku jiz mozné zacit provadét rizné

funkce, kdy musite peclivé dodrzovat pokyny uvedené v pfedchozich odstavcich. Aby bylo mozné stroj zapnout, musi byt
nabijeCka baterii odpojena od elektrické sité. Se zapnutou nabijekou baterii je stroj vypnuty a nelze jej zapnout.

Pokud se jedna o stroj s dvojitym pohonem ELEKTRO/DIESEL nebo ELEKTRO/BENZIN (modely "ED" nebo "EB"), je

nutné pomoci pfepinade zvolit typ napajeni. Pokud chcete pouzit elektricky pohon, je po volbé této moznosti jiz mozné zadit
provadét rizné funkce, kdy musite peclivé dodrzovat pokyny uvedené v pfedchozich odstavcich. Pokud chcete pouZit

spalovaci pohon, pfectéte si nasledujici odstavce ohledné nastartovani spalovaciho motoru.

Pokud se jedna o stroj s DIESELOVYM pohonem (modely ,D), predtéte si nasledujici odstavce ohledné nastartovani

spalovaciho motoru.
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5.4.1 Nastartovani spalovaciho motoru

Otocenim startovaciho spinace na ovladacim panelu ploSiny dosahnete toho, Ze:
= Je dieselovy motor v pozici ,0° vypnuty (modely ,D“ a ,ED");
=V pozici 3 s* dojde k fazi pfedehfevu zapalovacich svicek (pouze u motor( se zapalovacimi svi¢kami) (modely ,D a
+ED");
= Vpozici ,Start’ dojde ke spusténi motoru.

Nedrzte startovaci pozici déle nez 3 sekundy. V piipadé selhani nastartovani si poté, co jste pomoci
A piislusné kontrolky zkontrolovali hladinu paliva, vyhledejte navod k pouzivani a idrzbé motoru.

Nestartujte s jiz spusténym motorem; tento manévr miize zpUsobit zlomeni pastorku motoru startéru (Fidici
systém vSak tomuto manévru za normalnich podminek brani).

V pfipadé provozni poruchy zkontrolujte kontrolky motoru a vyhledejte si navod k pouzivani a udrzbée
motoru.

POZNAMKA: Dieselovy motor Ize nastartovat pouze tehdy, kdyz zelena kontrolka ON na plosiné blika.

54.2 Spusténi jednofazového elektrického éerpadia 230 V (VOLITELNE)

U modeld s dieselovym pohonem mize byt na vyzadani
dodano elektrické Cerpadlo na 230 V.

Pokud chcete elektrické Eerpadlo spustit:

1) Zasuite do zasuvky (A) zastrcku 230 V napéjeciho
kabelu;
2) Prepnéte vypina¢ (B) zobrazeny na obrazku do polohy
ON;
3) Pokud chcete spustit elekirické Cerpadlo pomoci
ovladacich prvkl na plo$ing, je poteba:
= zvolit ovladaci stanovisté na ploSiné pomoci
spinaCe s klicem umisténym na elektrické fidici
jednotce na podvozku;
= uvolnit tlaCitko ve tvaru houby tak, Ze ho otoCite ve
sméru hodinovych ruciek o %4 otacky;
= pfepnout prepina¢ napajeni na plodiné do polohy
,Electric”;
= pokud tam je, pfepnout pfepinal napajeni na
plosiné do pozice ,230 V;
= manipulovat se strojem.

NEPREHLEDNETE: Manipulace provedené s elektrickym
cerpadlem 230 V jsou vyrazné pomalejSi nez s
dieselovym motorem. Obr. 10

ﬁ POZOR!! Vzdy béhem posuni kontrolujte pozici napajeciho kabelu.
Pred otevienim elektrickych skiinék odpojte vSechny zdroje elektrického napajeni.
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54.3  Spusténi tiifazového elektrického éerpadla 380 V (VOLITELNE)

U modell s dieselovym pohonem miZe byt na vyzadani
dodano tfifazové elektrické Cerpadlo na 380V.

Pokud chcete tfifazové elektrické Cerpadio spustit:

1)  Zasunte do zasuvky (A) na podvozku zastrcku 380 V
napajeciho kabelu;

2) Pfepnéte vypina¢ (C) zobrazeny na obrézku do polohy
ON;

3) Dejte Cerveny spina¢ (F) na rohu do pozice ON tak, ze
ho otoCite dolid nebo nahoru; Pokud bylo spojeni
provedeno bez problému, Ize pfikrocit ke spusténi dle
pokynu v nasledujicich bodech. Naopak v pfipadé chyby
faze v elekirickém napajeni se automaticky spusti
akustické signalizadni zafizeni a elektrické Cerpadlo
nelze spustit. Vtomto pfipadé je mozné opravit faze
napajeni pomoci Eerveného vypinace (F) umisténého na
elektrické skfirice tak, Zze ho otodite 0 90 °.

4) Pokud chcete spustit elektrické Cerpadlo pomoci
ovladacich prvkl na plo$ing, je potieba:
= zvolit ovladaci stanovité na ploSiné pomoci spinaCe

s kliCem umisténym na elektrické fidici jednotce na
zemi;
= uvolnit tlagitko ve tvaru houby tak, Ze ho otoCite ve
sméru hodinovych ruciek o % otacky;
= dat pfepinac napajeni do polohy ,Electric’;
= pomoci pfepinace zvolit napajeni 380 V;
= stisknout tlaCitko (H). Rozsviceni zelené kontrolky
oznaCuje, Ze je ftfifazové elekirické  Cerpadio
zapnuté;
= pfed manipulaci se strojem vyckat 5 sekund.
5) Pokud chcete elektrické Cerpadlo vypnout, stisknéte
znovu tlacitko (H).

Obr. 11

NEPREHLEDNETE: Manipulace s plosinou s tfifazovym napajenim 380 V je mozna pouze z plosiny.
Manipulace provedené s elektrickym ¢erpadlem 380V jsou vyrazné pomalejSi nez s dieselovym motorem.

POZNAMKA: Spusténi elektrického éerpadla je mozné pouze v pripadé, ze pedal a tladitko, které se po
A uvolnéni vypne, nejsou stisknuté nebo v kazdém pfipadé nejsou povoleny. To znamena, ze elektrické
cerpadlo Ize nastartovat pouze tehdy, kdyz zelena kontrolka ON na plosiné blika.

é POZOR!! Vzdy béhem posuni kontrolujte pozici napajeciho kabelu.
Pred otevienim elektrickych skiinék odpojte vSechny zdroje elektrického napajeni.
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5.5 Zastaveni stroje
5.5.1 Normalni zastaveni

Béhem normalniho pouzivani stroje dosahnete zastaveni manévru uvolnénim ovladacich prvkl. K zastaveni dojde v dobé
nastavené v tovarné, coz umozni mékké zabrzdéni.

5.5.2 Nouzové zastaveni

Pokud to okolnosti vyzaduiji, miZe obsluha ovladat okamZité zastaveni vSech funkci stroje jak z ploSiny, tak z ovladaciho
panelu na zemi.

Z ovladaciho stanovisté na plosiné:
= dosahnete stisknutim tlaCitka ve tvaru houby na ovladaci skfifice vypnuti stroje;

Z ovladaciho stanovisté na zemi:
= dosahnete stisknutim zastavovaciho tlacitka na ovladacim stanovisti na zemi vypnuti stroje (vSechny modely) a
spalovaciho motoru (modely "D", "ED"; "EB");
= stisknutim Cerveného kolecka k zastaveni napajeni se pferusi napéjeni stroje (pferuSeni silového obvodu).

Pokud chcete v praci pokracovat, je nutné:

Z ovladaciho stanovisté na plosiné:
= otoCte zastavovacim tlacitkem ve sméru hodinovych rucicek o Ctvrt otacky;

Z ovladaciho stanovisté na zemi:
= otoCte zastavovacim tlaCitkem ve sméru hodinovych ruci¢ek o &tvrt otacky;
= otoCte Cervené kolecko silového obvodu (tam, kde je k dispozici) o Ctvrtinu otacky - dokud nedojde k zachyceni - ve
sméru hodinovych rucicek, abyste obnovili napjeni stroje.

5.5.3 Zastaveni dieselového motoru
Chcete-li dieselovy motor vypnout:

Z ovladaciho stanovisté na ploSiné;
= otoCte klic¢em zapalovani proti sméru hodinovych rucicek do polohy ,0%.
= nebo stisknéte tlaCitko ve tvaru houby.
Z ovladaciho stanovisté na zemi:
= otoCte vypinatem zapalovani do polohy ,0*.
= nebo stisknéte tlacitko ve tvaru houby.

ﬁ Nevypinejte motor, kdyz se nachazi v rezimu vysokych otacek. Pfed vypnutim motoru pockejte, az motor

avwvrs

/I’RQ Pouziti a Gdrzba - Rada X_RT Str. 44




5.5.4 Zastaveni jednofazového 230 V nebo tiifazového 380 V elektrického erpadia (volitelné).
Chcete-li elektrické Cerpadlo (volitelné) vypnout:

Z ovladaciho stanovisté na plosiné:

= stisknéte vypinaci tlacitko;

= nebo stisknéte tlaitko ve tvaru houby.
Z ovladaciho stanovisté na zemi:

= stisknéte tlacitko ve tvaru houby.

5.6  Rucni nouzové spusténi doll

ﬁ Tato funkce musi byt provedena pouze v pfipadé nouze, kdyz tam neni hnaci sila.
JE ZAKAZANO pouzivat ovladani ruéniho nouzového spusténi doll ke spusténi pretizené ploSiny.

5.6.1  Rucni nouzové spusténi doli: Standardni ovladani

Obr. 12

V' pfipadé poruchy elektrického nebo hydraulického rozvodu, pokud chcete provést ruéni manipulaci nouzového
spusténi doll, zatahnéte za rukojeti zobrazené na obrazku smérem ven.

Pokud chcete spustit ru¢ni spusténi dold, je potfeba zatdhnout za obé rukojeti v pofadi uvedeném na $titku s pokyny na stroji.
Pozor, nouzové oviadani mize byt v kterémkoliv okamziku pferuseno tak, Ze rukojeti pustite.
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5.6.2 Rucni nouzové spusténi doll: Volitelné ovladani pomoci ruéniho ¢erpadia

Obr. 13

Na Zadost je mozné vybavit stroje dvojim ovliaddanim nouzového spusténi ze zemé a z ploSiny tak, jak je to zndzornéno na
obrazcich vySe. Rucni Cerpadlo umisténé na ploSiné je chranéno kovovou ochranou pfipevnénou k povrchu plosiny pomoci
dvou koleCek se zavitem. K jeho aktivaci je proto nutné preventivné odstranit ochranu.

V pfipadé poruchy elektrického nebo hydraulického rozvodu, pokud chcete provést ruéni manipulaci nouzového spusténi dol(,
drzte stisknutou postranni paku A a zapnéte horni paku B. Pfed dosazenim pohybu smérem doll mize byt potfeba pouzit paku
B ru¢niho Cerpadla vicekrat.

Pozor, nouzové ovladani mize byt v kterémkoliv okamziku preruSeno tak, Ze postranni paku A pustite.

ARO Pouziti a Gdrzba - Rada X_RT Str. 46




5.7 Ruéni nouzové zasunuti stabilizatort

AN

V pfipadé zavady elektrické instalace nebo hydraulického rozvodu, kdyZ je stroj podpirén stabilizatory, je mozné stabilizatory

SPUSTITE UPLNE DOLU. NEBEZPECi PREKLOPENI!

plosiné.

Tato funkce musi byt provadéna pouze v pipadé nouze, kdyz chybi hnaci sila, a POUZE POTE, CO PLOSINU

JE ZAKAZANO pouzivat ovladani ruéniho nouzového zasunuti s pretizenou plosinou anebo s pracovniky na

zasunout timto postupem:

1)

2) Pokud chcete stabilizatory zasunout (stroj se SPUSTI DOLU), zcela vy$roubujte vroubkovana kolecka (B)

A

3
4
5
6

—_ ==
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Rozlomte plombu (A) na elektromagnetickych ventilech, které ovladaji stabiliza¢ni valce.

elektromagnetickych ventild EV21, EV23, EV25, EV27.

stabilizatory. NEBEZPECi PREKLOPENI!

POZOR! KOLECKA VSECH VYSE UVEDENYCH VENTILU (plné vys$roubuite tak, abyste zaroveii spustili

Otevrete dvirka bocniho prostoru (v kapitole 7 uvidite jak) s nadrzi oleje a se sadou ventilt hydraulického rozvodu.

Zcela otocte koleCko kohoutku C smérem doleva (viz D).

Vyjméte paku (E) a vlozte ji do runiho Cerpadia (F).
Spustte ¢erpadlo a nechte ho béZet, dokud nedojde k upinému zasunuti valcu stabilizatord (viz G).

POZOR! Abyste se vyhnuli poSkozeni valcu béhem taZeni stroje, zdvihnéte stabilizatory, dokud se
nedostanou ke koncovému spinaci. NEZASTAVUJTE SE PRI PRVNIM KONTAKTU KOL S TERENEM

POZNAMKA: Driv, nez budete stroj znovu pouzivat, obnovte bézné provozni podminky:

Zcela otocte koleckem kohoutku C smérem doprava.
Zcela zaSroubuijte vroubkovana kole¢ka (B) elektromagnetickych ventili EV21, EV23, EV25, EV27.
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5.8 Zasuvka pro pracovni nastroje (volitelné)

Aby obsluha mohla pouzivat pracovni nastroje
nezbytné k provadéni poZadovanych operaci z
pracovni ploiny, mize tam byt zasuvka, kterd umozni
jejich pripojeni k vedeni 230VAC.

Chcete-li aktivovat elekirické vedeni (viz obrazek
vedle), vlozte do zasuvky kabel pfipojeny k siti 230
VAC 50 Hz, ktera je vybavena vSemi ochranami podle
pfislusnych platnych pfedpist. Pokud je tam k dispozici
jisti€ (volitelné), je k aktivaci elektrického vedeni nutné
ho pfepnout do polohy ON. DoporuCujeme jisti¢
zkontrolovat pomoci pfisludného tlaCitka TEST.

Zasuvky a zastréky pouzivané na standardnich strojich
vyhovuji normam EHS, a proto jsou pouzitelné v ramci
EU. Na vyzadéani je mozné dodat zasuvky a zastrcky,
které vyhovuji rlznym narodnim normam nebo
zvla$tnim pozadavkdm.

Pfipojte se k elektrické siti, ktera ma
A nasledujici viastnosti:

= Napajeci napéti 230V £10 %

»  Frekvence 50+60 Hz

= Uzemnovaci vedeni pfipojeno

= Musi tam byt funkéni ochranna

zarizeni
= Na piipojeni k elektrické siti
nepouzivejte prodluzovaci

kabely del$i nez 5 metru.

= Pouzivejte elektricky kabel o
vhodném prafezu (min. 3x2,5
mm?),

= Nepouzivejte stocené kabely.

Obr.15

5.9 Hladina a dopliiovani paliva (modely "ED", "D")

Pfed pouzitim spalovaciho pohonu (dieselovy motor)
doporuéujeme zkontrolovat hladinu paliva v nadrzi.

Tato operace musi byt provedena vizualni kontrolou hladiny
paliva pomoci ukazatele hladiny na nadrzi A.
= Pfed zahajenim prace vizualné zkontrolujte hladinu
paliva;
= Udrzujte palivovou n&drz a motor Cisty.

Provedte dopInéni paliva pomoci uzavéru B.

Obr.16
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5.10 Konec prace

Po zastaveni stroje postupujte podle pokyn( uvedenych v pfedchozich odstavcich:
= vzdy uvedte stroj do klidové polohy (ploSina zcela spusténa);
= stisknéte zastavovaci tladitko na ovladacim stanovisti na zemi;
= vyjméte kli¢e z ovladaciho panelu, abyste neopravnénym osobam zabranili v pouzivani stroje;
= dobijte baterii podle odstavce tykajici se udrzby (pouze modely ,E“ a ,ED");
= zajistéte doplnéni paliva (je-li to pouzitelné).
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6. MANIPULACE A DOPRAVA

6.1  Manipulace

PH manipulaci se strojem pfi b&Zzném pouzivani postupujte podle pokynii uvedenych v kapitole ,REZIM POUZITI* v odstavci
Jizda a zatageni®.

Se zcela spusténou plosinou (nebo v kazdém pripadé az do vysky uréené na zakladé riiznych potieb a pfezkouseni) je mozné
se strojem manipulovat (provadét jizdu) pfi rGznych rychlostech, které si mlze uzivatel zvolit podle prani.

U ploSiny je od urcité vysky jizdni rychlost automaticky omezena a neni mozné ji ménit.

V kapitole TECHNICKE VLASTNOSTI jsou uvedeny mezni hodnoty, v ramci kterych je mozné u kazdého modelu ovladat
pojezd.

POZOR!
Jizdni manévr se zvednutou plosinou mize podléhat riznym omezenim podle zemé, ve které pusobite.
Informujte se o legislativnich omezenich tykajicich se tohoto manévru u organt, které chrani zdravi
pracovniki na pracovisti.

Je naprosto zakazano provadét jizdni manévr se zvednutou plosinou na terénech, které nejsou
vodorovné, pevné a rovné.

Pred provadénim jakéhokoliv posuvného pohybu zkontrolujte, zda v blizkosti stroje nejsou néjaké
osoby, a v kazdém piipadé postupujte s maximalni opatrnosti.

Pfi jizdnim manévru pfi zpatec¢ce (ve sméru pevnych kol) nema obsluha z ovladaciho stanovisté tplnou
viditelnost. Tento manévr musi byt proto provadén se zvlastni pozornosti.

Pred kazdym presunem stroje je nutné se ujistit, zda jsou pfipadné pripojovaci zastréky odpojeny od
napajeciho bodu.

Zkontrolujte, zda na podlaze nejsou otvory nebo schody, a vénujte pozornost zakladnim rozmériim
stroje.

Nepouzivejte stroj k tazeni jinych prostredku.

Béhem piesunu stroje se zvednutou plosinou neni dovoleno pouzivat na plosiné vodorovna zatizeni
(obsluha na stroji nesmi tahat lana nebo kabely apod.).

C >
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6.2 Preprava

Chcete-li stroj pfesunout na jina pracovisté, postupuijte podle nize uvedenych pokyna.
Vzhledem k rozmérdm nékterych modell doporuCujeme se pfed provadénim prepravy informovat o meznich hodnotach
zakladnich rozmér( béhem silnicni pfepravy ve vasi zemi.

Pfred prepravou vypnéte stroj a vytahnéte klice z ovladacich paneld. Zadna osoba nesmi byt v
blizkosti stroje nebo na stroji, abyste zabranili rizikiim spojenym s nahlymi pohyby.

A Z bezpecénostnich divodu stroj nikdy nezvedejte ani nevlecte pomoci ramen nebo ploSiny.
Nakladku provadéjte na rovném povrchu s dostateénou nosnosti a poté, co plosinu uvedete do klidové
polohy.

Pokud chcete provést pfepravu stroje, mize ho obsluha pfi dodrZzeni moznych alternativ naloZit na dopravni prostfedek:

= pomoci nakladacich ramp a ovladacich prvki pojezdu umisténych na ploSing Ize stroj pfi dodrzeni pokyn
uvedenych v kapitole ,ZPUSOB POUZITI* v odstavci ,Jizda a zata¢eni”, abyste spravné zkombinovali ovladaci prvky
jizdy, dopravit pfimo na dopravni prostfedek (pokud sklon ramp spadd do maximélniho pfekonatelného sklonu
popsaného v listu ,TECHNICKE VLASTNOSTI* a nosnost ramp odpovida hmotnosti stroje). Je-li sklon, ktery ma byt
pfekonan, vétsi neZ pfiekonatelny sklon, je mozné tahnout stroj pomoci navijaku pouze tehdy, kdyz obsluha na plosiné
souCasné zapne ovladac jizdy, aby se uvolnily parkovaci brzdy. UrCeni sklonu Ize provést pomoci elektronické
vodovahy nebo empirickym zplisobem popsanym nize: na sklon, ktery chcete zméfit, polozte dfevénou desku o
znamé délce, na dievénou desku poloZte tesafskou vodovahu a zvedejte konec pod ni, dokud nedosahnete jejiho
vyrovnani. Nyni zméfte vzdalenost, kterou zjistite mezi osou a zemi (A), vydélte ji délkou osy (B) a vynasobte 100.
Nasledujici obrazek tuto metodu shrnuje.

B
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= Pomoci 4 kotevnich otvori ve Ctyfech rozich stroje
Ize stroj zvednout pomoci hakid a ocelovych lan
(s bezpegnostnim  koeficientem rovnajicim se 5;
viz  hmotnost stroje v technickych
vlastnostech) zavéSenych do pfisluSnych otvorl
oznaCenych Stitky tak, jak je to znazornéno na
obrazku vedle;

= pomoci vysokozdvizného voziku o vhodné
nosnosti (viz hmotnost stroje v tabulce ,technické
vlastnosti na zaCatku této pfirucky) a pomoci vidlic o
délce, ktera se rovna alespoi Sifce stroje. Viozte
vidlice tak, jak je to vyznaCeno na pfislusnych
nalepkach umisténych na stroji. V pfipadé, Ze tam
tyto nalepky nejsou, je PRISNE ZAKAZANO
zvedat stroj pomoci vysokozdvizného voziku.
Zvedani stroje pomoci vysokozdvizného voziku je
nebezpeéna operace, kterou musi provadét
kvalifikovany pracovnik. Obr.17
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Jakmile je stroj umistén na dopravnim prostiedku, zajistéte jej pomoci stejnych otvord, které byly
pouzity ke zvedani. Aby nedoslo k rozbiti zafizeni kontrolujici pretizeni ploSiny a k naslednému zastaveni
stroje, je pfisné ZAKAZANO zajistovat stroj na plose dopravniho prostiedku tak, ze byste privazali
plosinu (vSechny modely) nebo posledni zdvihaci rameno.

Pred piepravou se ujistéte o stupni stability stroje. PloSina musi byt zcela spusténa a vysunuti plosiny
do pozice musi byt vraceno zpét tak, aby byla zaruéena dostateéna stabilita béhem celého manévru.
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6.2.1 Skladaci zabradli

Stroj je vybaven skladacim zabradlim, které se sklapi dovnitf ploiny. Preklopenim zabradli je mozné zmensit zakladni rozméry
stroje na vySku z divodu:
= piepravy;
= prljezdu snizenymi prostorami (napf. dvefmi).
Chcete-li z&bradli sklopit, pouzijte nasledujici postup:
1) Je-li to nutné, vysurite posuvnou plodinu a zajistéte ji v prvni poloze, které je k dispozici;
Odstrarite ovladaci skfifiku
Zvednéte a otoCte pfedni zabradli smérem dovnitf
Odstranite pfidrzné ¢epy obou posuvnych boénich z&bradli
Zvednéte a otocte bocni posuvné zabradli smérem dovniti a zmacknéte ho smérem doll.
Odstrarite pfidrzné ¢epy vstupniho zabradli
Zvednéte a otoCte vstupni z&bradli smérem dovnitf
Odstranite pfidrzné Cepy obou pevnych bo¢nich zabradli
Zvednéte a otoéte obé boéni pevna zabradli smérem dovnitf.

O 00 ~NO Gl B Wi
—_——— e —

POZOR!!
A Tato operace slouzi pouze ke snizeni vySky uzavieného stroje k usnadnéni prepravnich operaci.
JE NAPROSTO ZAKAZANO zvedat plosinu s pracovniky, pokud zabradli neni ve zvednuté poloze a
neni zajisténo prislusnymi zastréckami.
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6.3 Nouzové odtazeni stroje

Pokud chcete v pfipadé zavady stroj odtahnout, provedte

nasledujici operace:

= Zahaknéte stroj za pfipravené otvory (stejné jako ty,
které se pouzivaji ke zvedani - viz pfedchozi obréazky).

= Stisknéte knoflik B na hydraulické jednotce.

=  Spustte ruéni Cerpadlo A, dokud ovladaci prvek
neztvrdne; tim se uvolni parkovaci brzdy. Provadéjte
odtaZeni obzvl&st nizkou

» Provadéjte odtazeni obzvlaSt nizkou  rychlosti
(pamatuijte, ze za téchto podminek je tazeny stroj zcela
bez brzd).

Po dokonéeni tazeni obnovte plivodni stav:
= Vytahnéte knoflik B.

POZOR! Abyste se vyhnuli poskozeni valct
A béhem tazeni stroje, zdvihnéte predem
stabilizatory, dokud se nedostanou ke
koncovému spinaci.
V piipadé, ze chybi hnaci sila, najdéte si
rucni zdvizeni stabilizatorti v kapitole 5.7

Obr.18

Provadéjte odtazeni obzvlast nizkou rychlosti (pamatujte, ze za téchto podminek je tazeny stroj zcela bez
brzd).

A Tazeni provadéjte pouze na rovném povrchu.

Nenechavejte stroj stat bez brzd. Pokud by byly brzdy zcela mimo provoz, pouzijte kliny pod kola, abyste
zabranili nahodnym pohybum stroje.

AR0 Pouziti a idrzba — Rada X_RT Str. 55




7. UDRZBA

= Udrzbu provadéijte se zastavenym strojem a poté, co jste vytahli kli¢ z ovladaciho panelu, s ploinou
v klidové poloze.

= Nize popsané ukony udrzby plati pro stroj za normalnich podminek pouzivani. V pfipadé naroénych
podminek pouzivani (extrémni teploty, korozivni prostiedi atd.) nebo po dlouhé dobé necinnosti
stroje je nutné se obratit na asistencni sluzbu AIRO a zménit frekvenci zakroka.

= Opravy a Udrzbu smi provadét pouze vyskoleny personal. Veskeré udrzbaiské prace musi byt
provadény v souladu s platnymi ustanovenimi o bezpe¢nosti pracovnik (pracovni prostredi, vhodné
osobni ochranné prostfedky atd.)

= Provadéjte pouze udrzbu a sefizeni popsana v této brozure. V pripadé potreby (napf. porucha,
vyména kol) kontaktujte vyhradné nasi technickou servisni sluzbu.

= Béhem zakroku se ujistéte, Ze je stroj zcela zablokovan. Pied zahajenim udrzbarskych praci uvnitf
zvedaci konstrukce je tfeba ji znehybnit, aby nedoslo k neumysinému spusténi ramen doli (kapitola
»Bezpecné zastaveni z diivodu udrzby“).

A = Odpojte kabely baterie a béhem pfipadnych svarovacich praci tyto baterie vhodné chrante.

= Udrzbu spalovaciho motoru provadéjte pouze s vypnutym a dostateéné studenym motorem (s
vyjimkou operaci, které vyzaduji horky motor, jako je vyména oleje). Nebezpeci popaleni pfii kontaktu
s horkymi ¢astmi.

= K ¢isténi spalovaciho motoru nepouzivejte benzin ani jiné hoflavé latky.

= Pfi udrzbé spalovaciho motoru si vzdy vyhledejte navod k pouziti vyrobce motoru dodany pii
zakoupeni stroje.

=  Pfi vyméné soucasti pouzivejte pouze originalni nahradni dily nebo dily schvalené vyrobcem.

= Odpojte vSechny piipadné pfipojené zasuvky 230 VAC nebo 380 VAC.

= S mazivy, hydraulickymi oleji, elektrolyty a vSemi Cisticimi prostiedky je tfeba zachazet opatrné a je
potieba je bezpecné vypoustét v souladu s platnymi predpisy. Dlouhodoby kontakt s pokozkou
mize zpusobit podrazdéni a dermatézu; omyjte se mydlem a vodou a dikladné se oplachnéte.
Nebezpecny je také kontakt s o¢ima, zejména v pripadé elektrolytu; dukladné je vyplachnéte vodou a
vyhledejte Iékaiskou pomoc.

POZOR!
A JE NAPROSTO ZAKAZANO UPRAVOVAT NEBO POSKOZOVAT USTROJi STROJE OVLIVNUJICI
BEZPECNOST, ABYSTE ZMENILI VYKON.

Mnoho Udrzbafskych operaci vyZaduje pfistup k bo¢nim
prostoram umisténym na podvozku. Pokud chcete otevrit
bocni dvirka (A):
- Uvolnéte rychly gumovy hacek (B), jak je
to znazornéno na obrazku;
- Vlozte kli¢ z vybavy do otvoru (C) a otoéte jim tak,
jak je znazornéno na obrazku.
- Vytahnéte bocni dvifka (A) smérem ven.

- \

Pokud chcete boCni dvifka zavfit, provedte vySe uvedené
operace v opacném poradi.
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7.1 Bezpecné zastaveni z dlivodu udrzby

Pfed provadénim jakychkoliv Udrzbafskych nebo
opravarenskych praci ve vnitfnich ¢astech aktivujte
zastavovaci systém zdvihaci konstrukce.

Dfive nez budete provadét udrzbarské nebo
opravarenské prace uvnitf, prohlédnéte si obrazky
vedle, abyste porozuméli zastavovacimu systému
zdvihaci konstrukce.

= Uplné odsroubujte kole¢ka B (na obou stranach
zdvihaci konstrukce)

= QOtoCte zajiStovaci tyée A a dejte je do svislé
polohy

= Spustte konstrukci tak, aby pevné spocivala na
tycich A

= Zkontrolujte spravné umisténi ty¢i A

Obr.20

7.2 Cisténi stroje

K myti stroje muZete pouZit beztlakové vodni trysky, kdy dbejte na dostate¢nou ochranu:
= ovladacich stanovist (jak na zemi, tak na plo$iné);

= fidici jednotky na zemi a v8ech elektrickych skfinék obecné;

= elektrickych motord.

A K myti stroje je naprosto zakazano pouzivat natlakovany proud vody (tlakové my¢ky).

Po umyti stroje je dlleZité se postarat o:

= osuSeni stroje

= kontrolu neporusenosti Stitkd a nalepek

= namazéani spojovacich bodu vybavenych mazni¢kou a kluznych tras
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7.3 Hlavni udrzba

NiZe jsou uvedeny hlavni planované Cinnosti udrzby a jejich harmonogram (stroj je vybaven pocitadlem hodin).

Operace Harmonogram
UtaZeni Sroubu uvedenych v odstavci ,Riizna sefizeni po prvnlﬁh 1.01pracovn|ch
odinach
Kontrola hladiny oleje v hydraulické nadrzi po prvnlﬁh 1lO’pracovn|ch
odinéch
Kontrola stavu baterie (nabiti a Uroven kapaliny) kazdy den
Kontrola hladiny chladici kapaliny v chladi¢i (modely RTD) kazdy den
Kontrola deformace hadic a kabel( kaZdy tyden
Kontrola stavu nalepek a Stitk( kaZdy mésic
Mazani spojovacich bodl a kluznic kazdy mésic
Kontrola hladiny oleje v hydraulické nadrzi kazdy mésic
Kontrola upevnéni spalovaciho motoru na pruznych podpérach kazdy mésic
Kontrola funkénosti nouzovych systém( kazdy rok
Kontrola stavu elektrickych pfipojeni kazdy rok
Kontrola stavu hydraulickych pfipojeni kazdy rok
Pravidelna funkéni a vizualni kontrola konstrukce kazdy rok
Utazeni Sroubu uvedenych v odstavci ,Rizna sefizeni kazdy rok
Kontrola nastaveni hlavniho redukéniho ventilu tlaku kazdy rok
Kontrola nastaveni redukéniho ventilu tlaku zdvihaciho okruhu kazdy rok
Kontrola funkénosti brzdového systému kazdy rok
Odstranéni vzduchu z valcl vykyvné napravy kazdy rok
Kontrola funkénosti sklonoméru kazdy rok
Kontrola €innosti systému kontrolujiciho pfetizeni ploSiny kazdy rok
Kontrola funkce mikrospinace M1 kazdy rok
Kontrola funkce mikrospinace M1S (kde je k dispozici) kazdy rok
Kontrola funk&nosti mikrospinadli ST1A + ST4A a STP1 + STP4 (stroje s vyrovnavacimi ‘i
valci) kazdy rok
Ovéreni funkénosti mikrospinate M13 na vykyvné napravé kazdy rok
Ovéfeni funkénosti vypinale, ktery se pfi uvolnéni vypne kazdy rok
Regulace vile vysunuti ploSiny kazdy rok
Vyména hydraulickych filtr( kazdé 2 roky
Celkova vyména oleje v hydraulické nadrzi kazdé 2 roky

ﬁ DIESELOVE (D) A ELEKTRICKO-DIESELOVE (ED) MODELY. Vzhledem k moznosti montaze riiznych typ(i
dieselovych motoru si vyhledejte vSechny pokyny k idrzbé v pfirucce vyrobce motoru.

JE POTREBA

A PODROBIT STROJ KOMPLETNi KONTROLE/REVIZI VYROBNi FIRMOU
PRED DOSAZENiM 10 PROVOZNICH LET.
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7.3.1 Rizna sefizeni

Zkontrolujte stav nasledujicich soucasti a v
pfipadé potfeby je utdhnéte po prvnich 10
provoznich hodinach a nasledné alespori jednou
rocné:

Matice kol a zavlacky k zajisténi matic kol;

Srouby k upevnéni motoru k jizdé:;

Upeviiovaci Srouby fizeni; B

Upevriovaci $rouby ploginy a zabradli; X12 RTD

Hydraulicka Sroubeni;

Pruzné krouzky a zajiStovaci Srouby Cepl

ramen;

7) Pruzné montazni Uchyty spalovaciho
motoru;

8) Mechanické dorazy posuvné ploiny.

g g ool -
.
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Utahovaci momenty jsou uvedeny v nasleduijici
tabulce.

Obr. 21
UTAHOVACI MOMENTY SROUBU
(metricky zavit, normalni stoupani)
Trida 8.8 (8G) 10.9 (10K) 12.9 (12K)
Pramér kgm Nm kgm Nm kgm Nm
M4 0,28 2,8 0,39 3,9 0,49 49
M5 0,55 55 0,78 7,8 0,93 9,3
M6 0,96 9,6 1,30 13,0 1,60 16,0
M8 2,30 23,0 3,30 33,0 3,90 39,0
M10 4,60 46,0 6,50 65,0 7,80 78,0
M12 8,0 80,0 11,0 110 14,0 140
M14 13,0 130 18,0 180 22,0 220
M16 19,0 190 27,0 270 33,0 330
M18 27,0 270 38,0 380 45,0 450
M20 38,0 380 53,0 530 64,0 640
M22 51,0 510 72,0 720 86,0 860
M24 65,0 650 92,0 920 110 1100
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7.3.2 Mazani

Mazani vSech spojovacich bodl vybavenych
maznici (nebo pfipojkou na maznici) musi byt
provadéno nejméné jednou mésicné.

Nejméné jednou mési¢né doporuCujeme Spachtli
nebo $tétcem namazat kluzna vedeni:
a) kluznic/valecku roztaZitelné konstrukce
na podvozku;
b) kluznic/valegku roztazitelné
konstrukce pod plosinou;
c) protilehlych  kluznic/vale¢kl  pojizdné
plosiny.

Doporuéujeme mazat alespori kazdy mésic:
d) opémé cepy fidicich kol vybavené
maznici.
e) Cep vykyvné napravy.
f)  drzaky stabilizacnich valcu.

Nezapomerite také namazat vy$e uvedené body: Obr. 22
= po myti stroje;
= pied pouzitim stroje po dlouhé dobé necinnosti;
= po pouziti ve zviasté naroéném prostredi (bohatém na vihkost; velmi praSném; v pobreznich oblastech atd.).

Pfed promazanim je dobfe odistéte navihéenym hadfikem. Namazte vSechny body uvedené na obrazku vedle (a v kazdém
pfipadé v3echny kloubové body vybavené maznici) vazelinou typu:

ESSO BEACON-EP2

nebo obdobného.

(VOLITELNA SADA BIOLOGICKY ROZLOZITELNYCH OLEJU)
PANOLIN BIOGREASE 2
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7.3.3 Dieselovy motor

Veskerou udrzbu tykajici se dieselového motoru
najdete v navodu k pouziti od vyrobce motoru
dodavaném se strojem.

Dieselovy motor (A) je umistén na vyjimatelném
drzaku (B), ktery usnadfiuje pfistup k
pfisluSenstvi/zafizenim umisténym v zadni ¢asti.

Chcete-li dieselovy motor vytahnout, uvolnéte
paku (C) tak, jak je to zndzoméno na obrézku, a
uvolnéte ji z dorazu, pak pouZijte rukojet (D) a
tahnéte smérem ven.

Chcete-li dat motor znovu na své misto, opakujte
vySe uvedené operace v opatném poradi.

Obr. 23

POZOR: Jedinym bezpe¢nym zplisobem, jak vyjmout motor a znovu ho vratit na své misto, je pomoci

é rukojeti (D).

Nebezpeéi POPALENIN a PRIMACKNUTI rukou.
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7.3.4 Kontrola a vyména oleje v hydraulickém okruhu

Kontrolujte hladinu v nadrzi nejméné jednou mésiéné pomoci
pfislusné zobrazovaci jednotky (dil A na obrazku vedle) a ovéfte,
zda je stadle mezi maximaini a minimalni hodnotou. V pfipadé
potfeby dopliite na maximalni stanovenou hladinu. Kontrola
hladiny oleje musi byt provadéna se zcela spusténou plosinou a
se zcela zasunutymi stabilizatory (pokud tam jsou).

Uplné hydraulicky olej vymérite nejméné kazdé dva roky.

Pokud chcete vyprazdnit nadrz:
= spustte plosinu Uplné dold;
= stabilizatory zcela zasunte (pokud tam jsou);
= stroj vypnéte stisknutim tlacitka ve tvaru houby na
ovladacim stanovisti na zemi;
= umistéte nadobu pod uzavér (B) umistény pod nadrzi a
odSroubuijte ho.

Pouzivejte vyhradné druhy oleje a mnozstvi uvedena v
nasledujici souhrnné tabulce.

Obr. 24
OLEJ PRO HYDRAULICKY ROZVOD
p TYP TYP . 3 % g
ZNACKA 20°C  +79°C 30°C  +48°C POTREBNE MNOZSTVI
SYNTETICKE OLEJE
ESSO Invarol EP46 Invarol EP22
AGIP Arnica 46 Arnica 22
ELF Hydrelf DS46 Hydrelf DS22
SHELL Tellus SX46 Tellus SX22
BP Energol SHF46 Energol SHF22 Viz kapitola ,,Technické vlastnosti*
TEXACO Rando NDZ46 Rando NDZ22
Q8 LI HVI 46 LI HVI 22
PETRONAS HIDROBAK 46 HV | HIDROBAK 22 HV
BIOLOGICKY ROZLOZITELNE OLEJE - VOLITELNE
PANOLIN | HLP SINTH E46 | HLP SINTH E22

A Po pouziti nevypoustéjte olej do zivotniho prostredi, ale dodrzujte predpisy platné v zemi pouziti.

S mazivy, hydraulickymi oleji, elektrolyty a vemi Cisticimi prostfedky je tfeba zachazet opatné a je potieba je bezpecné
vypoustét v souladu s platnymi pfedpisy. Dlouhodoby kontakt s pokoZkou mize zpUsobit podrazdéni a dermatdzu; omyjte se
mydlem a vodou a dukladné se oplachnéte. Nebezpecny je také kontakt s oima, zejména v pfipadé elektrolytl; dikladné je
vyplachnéte vodou a vyhledejte Iékafskou pomoc.
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7.3.4.1 Biologicky rozlozitelny hydraulicky olej (volitelné)
Na préani zaékaznika mohou byt stroje vybaveny biologicky rozlozitelnym hydraulickym olejem kompatibilnim s Zivotnim
prostfedim. Biologicky rozlozitelny olej je zcela synteticka, neznecistujici a vysoce u€inna hydraulickd kapalina bez zinku na
bazi nasycenych esterli v kombinaci se specialnimi pfisadami. Stroje vybavené biologicky rozlozitelnym olejem pouZivaji stejné
soucasti jako standardni stroje, je vSak vhodné zvazit pouziti tohoto typu oleje jiz ve fazi vyroby.
V pfipadé potieby zmény z hydraulického oleje na bazi mineralnich olejl na ,bio” olej je tfeba dodrzet nasledujici postup.

7.3.4.2 Vypusténi

Z celého rozvodu (olejova nédrz, valce, velkoobjemové hadice) vypustte hydraulicky olej, ktery je horky z provozu.

7.3.4.3 Filtry

Vymérite viozky filtrd. PouZivejte standardni filtry, jak je to stanoveno vyrobcem.

7.3.4.4 Proplachnuti

Po UpIném vypusténi stroje ho napliite jmenovitym mnoZstvim hydraulického ,bio* oleje.

Spustte stroj a provadéjte vSechny pracovni pohyby pfi nizkych otdékach po dobu nejméné 30 minut.
Vypustte kapalinu z vnitini ¢asti rozvodu.

Pozor: béhem celého postupu proplachovani je nutné zabrénit tomu, Ze by hydraulicky rozvod nasal vzduch.

7.3.4.5 Naplnéni

Po proplachnuti hydraulicky okruh naplfite, provedte odvzdusnéni a zkontrolujte hladinu.

Méjte na paméti, ze kontakt kapaliny s hydraulickymi hadicemi mize zpUsobit jejich nabobtnani.
Také méjte na paméti, Ze kontakt tekutiny s pokoZkou mize zpusobit zarudnuti nebo podrazdéni.
Béhem téchto operaci rovnéz doporu€ujeme pouzivat vhodné OOP (napf. ochranné bryle a rukavice).

7.3.4.6 Uvedeni do provozu / kontrola

"Bio" olej se chova normalné, nicméné musi byt kontrolovan tak, Zze budete odebirat vzorky v pfedem stanovenych intervalech
tak, jak je to uvedeno nize:

INTERVAL KONTROLY BEZNE POUZITI INTENZIVNi POUZITI
1. KONTROLA PO 50 PROVOZNICH HODINACH 50 PROVOZNICH HODINACH
2. KONTROLA PO 500 PROVOZNICH HODINACH 250 PROVOZNICH HODINACH
3. KONTROLA PO 1000 PROVOZNICH HODINACH 500 PROVOZNICH HODINACH
NASLEDNE KONTROLY PO 1000 PROVOZNICH HODINACH 500 PROVOZNICH HODINACH
NEBO PO 1 ROCE PROVOZU NEBO PO 1 ROCE PROVOZU

Timto zplsobem je stav tekutiny neustale sledovan, coZ umoZriuje jeho pouziti do té doby, dokud se jeho vlastnosti nezhorsi.
Zpravidla v pfipadé, Ze tam nejsou kontaminujici latky, neni nikdy potfeba vyménovat vSechen olej, sta¢i ho pouze dopliiovat.

Vzorky oleje (nejméné 500 ml) musi byt odebirany, kdyZz ma rozvod provozni teplotu.
Doporucujeme pouzivat Cisté a nové nadoby.

Vzorky musi byt zasilany dodavateli ,bio* oleje.

Dal8i informace o tom, kam je poslat, ziskate od distributora ve vasi oblasti.

Kopie zprav o analyze musi byt povinné ulozeny v zaznamu kontrol.
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7.3.4.7 Michani

Michani s jinymi biologicky rozlozitelnymi oleji neni povoleno.
Zbytkovy podil mineralniho oleje nesmi pfekroCit 5 % celkového mnoZzstvi néplné, aviak pod podminkou, Ze je minerélni olej
vhodny ke stejnému pouZiti.

7.3.4.8 Mikro filtrace

Pii zméné oleje u pouzitych stroju je tfeba vzit v Gvahu vysokou schopnost rozpousténi necistot, kterou ma biologicky
rozlozitelny ole;j.

Po zméné oleje je mozné, Zze mizete zjistit rozpusténi usazenin v hydraulickém systému, coz mlze zpusobit poruchy. V
extrémnich pfipadech miize oplachnuti uloZeni tésnéni zplsobit vétsi netésnosti.

Aby nedochézelo k porucham a aby byl vylouéen negativni vliv na kvalitu oleje, je vhodné po zméné oleje filtrovat hydraulicky
systém mikro filtraCnim systémem.

7.3.4.9 Likvidace
Biologicky rozlozitelny olej, protoZe je to nasyceny ester, je vhodny jak k opétovnému pouziti, jak tepelnému, tak
materialovému.
Nabizi tedy stejné moznosti likvidace / opétovného pouziti jako pouzity olej na mineralni bazi.
Takovyto olej mUze byt spalen, pokud to mistni legislativa dovoluje.
Recyklace oleje je vhodna v misté likvidace na skladce nebo v misté spalovani.
7.3.4.10 Dopliovani
Doplfiovani oleje musite provadét VZDY A POUZE stejnym produktem.

Pozndmka: Maximalni hodnota kontaminace vodou je 0,1 %.

A Béhem vymény nebo dopliiovani nevypoustéjte hydraulicky olej do okolniho prostredi.
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7.3.5 Vyména hydraulickych filtrd

7.3.5.1 Filtry na pfivodu

Filtry na pfivodu (2) jsou vyobrazeny na obrazku
vedle. Filtraéni viozka musi byt vyménéna nejméné
kazdé dva roky. Pokud chcete filtradni vlozku
vymeénit:
= vypnéte stroj stisknutim tladitka ve tvaru
houby na fidici jednotce na zemi;
= vyjméte kaliSek filtru (A) odSroubovanim
pomoci 30mm klice;
= vytahnéte vlozku;
vlozte novou viozku, kdy dbejte na spravné umisténi
opérné pruziny, a nasadte vicko.

Obr. 25

7.3.5.2 Filtr na zpétném toku

Filtr na zpétném toku je pfirubou pfipevnén pfimo k
nadrzi a je vybaven vizualnim ukazatelem ucpani.
Bé&hem normaélniho provozu je ru€i¢ka ukazatele v
zelené zoné. V pfipadé, Ze je ruCiCka v Cervené
z6né, je nutné filtraCni viozku vymeénit. V kazdém
pfipadé musi byt filtratni vioZka vyménéna nejméné
kazdé dva roky. Pokud chcete filtratni vloZku
vyménit:
= vypnéte stroj stisknutim tladitka ve tvaru
houby na fidici jednotce na zemi;
= odstrafite kryt filtru (B) odSroubovanim
dvou Sroubl s Sestihrannou hlavou (10mm
KIic);
= vytahnéte vlozku (C);
= vloZte novou vlozku, kdy dbejte na spravné
umisténi opérné pruziny, a nasadte vicko.

Obr. 26

A JE ZAKAZANO spoustét stroj s nespravné utazenym filtrem nebo dokonce bez néj.

K vyméneé filtr pouzivejte pouze originalni pfisluSenstvi, kdy kontaktujte pouze nasi technickou servisni sluzbu.
Znovu nepouzivejte odstranény olej a nevypoustéjte jej do Zivotniho prostiedi, ale zajistéte jeho likvidaci v souladu s
platnymi predpisy.

Po vyméné filtrG zkontrolujte hladinu hydraulického oleje v nadrzi.
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7.3.6  Odstranéni vzduchu ze zajistovacich valci vykyvné napravy

Jakmile je jizdni manévr zastaven, valce k zajisténi napravy se
zablokuji v poloze, ve které se nachazeji, a pomahaji udrzovat stroj
stabilni.

Kazdoroéné kontrolujte, zda uvnitf valcd vykyvné napravy neni vzduch.
Pokud chcete tyto kontroly provést, je potfeba zdvihnout pfedni kola ze
zemé (u stroju vybavenych stabilizatory staci stabilizatory spustit dolt)
a zkontrolovat, zda naprava z(stava pfi namahani v poloze.

Pokud si vSimnete pohybu népravy, je potfeba odstranit vzduch ve
valcich nasledujicim zpUsobem:

= Povolte vicko (A) jednoho ze dvou valci vykyvné napravy
nebo, pokud tam toto vi€ko neni, povolte Ctyfi Srouby k
upevnéni ventilu (B);

= Provést povel k jizdé, coz provedete tak, Ze dva valce vykyvné
napravy nékolikrat pfivedete na konec zdvihu, dokud si
nevSimnete, Ze z uzavéru blokovych ventilt vytéka pouze olej;

= Po ukonéeni odvzduSnéni uzavér (A) nebo Srouby (B) opét
zaSroubujte a zkontrolujte hladinu oleje v nadrZi.

POZOR!

_TATO OPERACE MUSI BYT PROVADENA DVEMA PRACOVNIKY SOUCASNE; JEDEN MUSI BYT U
RIZENI STROJE, DRUHY BUDE KONTROLOVAT OPERACI A BUDE SHROMAZDOVAT OLEJ, KTERY
VYTEKA.

PROVADEJTE TUTO OPERACI V PROSTREDI, KTERE UMOZNi ODCHYTIT OLEJ, KTERY Z VALCU
VYTEKA.

VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCUJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.
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7.3.7  Kontrola funkénosti a regulace hlavniho redukéniho ventilu tlaku

Dva hlavni redukéni ventily tlaku (A — B) kontroluji
maximalni tlak v hydraulickém okruhu. Tento ventil
obvykle nevyZaduje regulaci, protoZe je pfed dodanim
stroje nastaven v dilné.

Sefizeni hlavniho redukéniho ventilu tlaku je potfeba:
=V pfipadé vymény hydraulického bloku
=V pfipadé vymény samotného redukéniho ventilu

Kontrolujte jejich funkénost alespon jednou rocné.

Pokud chcete zkontrolovat funkci hlavniho redukéniho

ventilu tlaku (obrazek vedle) — v pfipadé ventilu A:

= Do specialni rychlospojky (1/4 "BSP) oznatené M1-3
vlozte manometr s méficim rozsahem nejméné 300
barl;

=  Lokalizujte redukéni ventil tlaku A;

= Odpojte napajeci kabel elektromagnetickych ventild
jizdy EV2 a EVS;

= Pomoci ovladaciho stanovisté na ploSiné nastavte
manévr jizdy vpfed nebo vzad na za¢atku manévru
prvni rychlosti, aby akceleroval dieselovy motor, ale
se strojem v nehybné poloze, a souc¢asné ovladejte Obr. 28

fizeni na doraz.
= Zkontrolujte zjiSténou hodnotu tlaku. Spravna hodnota je uvedena v kapitole , Technické vlastnosti*

V pfipadé potfeby, pokud chcete sefidit ventil A:

= Od3roubujte zajistovaci kontramatici regulacniho Sroubu

= Pfj provadéni vySe popsaného ovladani pouZijte k sefizeni regulacni Sroub.

= Jakmile je sefizeni dokonceno, zablokuijte regulaéni $roub pomoci zajistovaci kontramatice.

Pokud chcete zkontrolovat funkci hlavniho redukéniho ventilu tiaku (obrazek vedle) — v pfipadé ventilu B:

= Do specialni rychlospojky (1/4 "BSP) oznac¢ené M2-4 viozte manometr s méficim rozsahem nejméné 300 bard;

= Lokalizujte hlavni redukéni ventil tlaku B;

= Odpojte napajeci kabel elektromagnetickych ventilli jizdy EV2 a EV3;

= Pomoci ovlddaciho stanovisté na ploSiné nastavte manévr jizdy dopfedu nebo dozadu druhou rychlosti a ovladejte jizdu
(ploSina zUstane nehybna) joystickem na maximum.

= Zkontrolujte zjisténou hodnotu tlaku. Spravna hodnota je uvedena v kapitole ,Technické vlastnosti‘.

V pfipadé potieby, pokud chcete sefidit ventil B:

= OdSroubujte zajistovaci kontramatici regulacniho Sroubu;

=  Pfi provadéni vySe popsaného ovladani pouZijte k sefizeni regulaéni Sroub.

= Jakmile je sefizeni dokonceno, zablokuijte regulacni Sroub pomoci zajistovaci kontramatice.

POZOR!
A VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCUJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.

AR0 Pouziti a idrzba — Rada X_RT Str. 67




7.3.8  Kontrola funkénosti a regulace redukéniho ventilu tlaku zdvihaciho okruhu

U samohybnych zdvihacich ploSin fady X_RT je na zdvihacim okruhu
redukéni ventil tlaku C, ktery zabrariuje nebezpeénému pretlaku. Tento
ventil obvykle nevyZaduje regulaci, protoze je pfed dodanim stroje
nastaven v dilné.

Sefizeni je nutné:
= v pfipadé vymény hydraulického bloku
= v pfipadé vymény samotného redukéniho ventilu

Systém ke kontrole pretizeni se sklada z:

Chcete-li zkontrolovat redukéni ventil tlaku zdvihaciho okruhu:

= Do specidlni rychlospojky (1/4 "BSP) oznaCené M1-3 vioZte
manometr s méficim rozsahem nejméné 300 bard;

= Pomoci ovladaciho stanovi$té na zemi provedte zvedaci manévr a
pokracujte, dokud nedosahnete konce zdvihu;

= Zkontrolujte zjisténou hodnotu tlaku. Spravna hodnota je uvedena
v kapitole ,Technické vlastnosti“.

Chcete-li sefidit redukéni ventil tlaku zdvihaciho okruhu:
Lokalizujte redukéni ventil tlaku C zdvihaciho okruhu;

Obr. 29

Pomoci ovladaciho stanovisté na zemi provedte zvedaci manévr a pokraduijte, dokud nedosahnete konce zdvihu;
Provedte regulaci redukéniho ventilu pomoci regulaéniho Sroubu tak, abyste dostali hodnotu tlaku uvedenou v kapitole

= QdSroubujte zajiStovaci kontramatici regulacniho Sroubu;

,Technické vlastnosti“.

= Jakmile je sefizeni dokon¢eno, zablokuijte regulacni Sroub pomoci zajistovaci kontramatice.

POZOR!
A VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCUJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.
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7.3.9 Kontrola funkénosti brzdného systému

Tyto ventily kontroluji minimélni provozni tlak jizdniho
manévru (v obou smérech) a ovliviiuji dynamické brzdéni
a jizdni rychlost. Tyto ventily obvykle nevyzaduiji
sefizovani, protoze jsou pfed dodanim stroje nastaveny v
dilné. Brzdici ventily maji za ukol zastavit stroj pfi
uvolnéni ovladacich prvku jizdy. Jakmile se stroj zastavi,
automatické zapnuti parkovacich brzd udrZi stroj v pozici.

Systém ke kontrole pretizeni se sklada z:

Pokud chcete zkontrolovat funkénost brzdného systému:

Sefizeni obou brzdicich ventilli je nutna:

Kdyz je ploSina zcela spusténa, postavte stroj na
rovny terén a bez pfekazek, spustte ovladani jizdy a
jakmile dosahnete maximalni rychlosti, okamzité
ovladaci prvek uvolnéte;

Spravna funkénost brzdného systému umoziuje, aby
se stroj zastavil na prostoru mensim nez 130 cm pfi
tfeti rychlosti;

Brzdny systém je v kaZzdém pfipadé schopen zastavit
a udrZet stroj na sklonech uvedenych v kapitole
,rechnické vlastnosti“ (brzdna draha smérem doll je
pfirozené delSi; jizdu dolt provadéjte pfi minimalni
trakéni rychlosti).

v pfipadé vymeény hydraulického soustroji F
v pfipadé vymény jednoho nebo obou brzdicich ventili (D - E).

Chcete-li sefidit brzdici ventily:

Lokalizujte hydraulické soustroji F;

Lokalizujte brzdici ventily D — E (jeden pro kazdy smér jizdy);

Do specialni rychlospojky (1/4 "BSP) oznaCené M1-3 vlozte manometr s maximalnim méficim rozsahem nejméné do 300
bar(;

Na ovladdacim panelu na ploSiné zvolte minimalni jizdni rychlost;

OdSroubujte zajistovaci kontramatici regulacniho Sroubu;

Pomoci ovladaciho stanovisté na ploSiné provedte jizdni manévr (ve sméru ovlivnéném plsobenim ventilu) na vodorovném
povrchu a v pfimém sméru jizdy a provedte regulaci brzdiciho ventilu (vztahujiciho se k tomuto sméru jizdy) pomoci
regulacniho Sroubu D tak, abyste doséahli poZadované hodnoty tlaku (teto Udaj Ize ziskat na z&kladé telefonického vyZadani
Jakmile dosahnete poZzadované hodnoty tlaku, je nutné zkontrolovat, zda ventil, ktery ovlada brzdéni v opacném sméru, si
udrzel své sefizeni;

Po dokonceni sefizeni (hodnoty tlaku v obou smérech se nesmi mezi sebou liit 0 + 5 bar(i) regulaéni Sroub zablokujte
pomoci zajistovaci kontramatice.

POZOR!

A VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCUJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.
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7.3.10 Regulace vule rozkladaci plosiny

KaZdorocné kontrolujte vdli nylonovych protilehlych §
kust rozkladaci plosiny. T~

Pokud chcete provést regulaci: ‘\
= QOdsroubuite zajiStovaci Sroub A; ~
= Podle potfeby povolte nebo utahnéte o ‘

regulaéni &roub B; N
= Jakmile dosahnete pozadované vile, znowu N
vlozte zajiStovaci Sroub A. \

POZOR!! TROCHU VULE JE K DOBRE
FUNKCNOSTI MECHANISMU POTREBA.
REGULACNI SROUB ZCELA NEUTAHUJTE.

PRED POUZITIM STROJE DOPORUCUJEME
VYZKOUSET PLOSINY A S VYLOZENOU
PLOSINOU.

POZOR!

A VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCQJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.
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7.3.11 Kontrola funkénosti sklonoméru

POZOR!
Obecné sklonomér nevyzaduje regulaci, s vyjimkou pfipadu vymény samotného zafizeni. Vybaveni

personal.

: potiebné k vymeéné a sefizeni této soucasti urcuje, ze tyto Cinnosti musi provadét specializovany

VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCQJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
TECHNICKY PERSONAL.

Sklonomér obvykle nevyzaduje regulaci, protoze je pfed dodanim stroje nastaven v dilné.
Toto zafizeni kontroluje sklon podvozku a je-li podvozek naklonén pfes povoleny limit:

zabrani zvedani
zabrariuje jizdé s ploSinou od urcité vysky (odliSné pro kazdy model)
signalizuje stav nestability akustickym signalizacnim zafizenim a svételnou kontrolkou na plosiné

Sklonomér kontroluje sklon vzhledem ke dvéma osam (X; Y).

Chcete-li zkontrolovat funkénost sklonoméru vzhledem k podélné ose (obvykle osa X):

pomoci ovladacich prvki na ovladaci skfifice fidte stroj tak, abyste pod dvé zadni nebo pfedni kola umistili podlozku o
velikosti (A+10 mm) (viz tabulka nize)

pockejte 3 sekundy (zpozdéni sepnuti nastavené z vyroby), az se rozsviti Cervena kontrolka signalizujici nebezpeci a
rozezni se akustické signalizaéni zafizeni na plo$iné (toto pouze se zdvizenou ploSinou)

pokud se alarm neaktivuje, ZAVOLEJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU

Chcete-li zkontrolovat funkénost sklonoméru vzhledem k pfiéné ose (obvykle osa Y):

pomoci ovladacich prvki na ovladaci skfifice fidte stroj tak, abyste pod dvé bocni prava nebo leva kola umistili podlozku o
velikosti (B+10 mm) (viz tabulka nize)

pockejte 3 sekundy (zpozdéni sepnuti nastavené z vyroby), az se rozsviti ervena kontrolka signalizujici nebezpeci a
rozezni se akustické signalizaéni zafizeni na plo$iné (toto pouze se zdviZzenou ploSinou)

pokud se alarm neaktivuje, ZAVOLEJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU

Systém ke kontrole pretizeni se sklada z:

MODELY
PODLOZKY X12 RTD X14 RTD X12 RTE X14 RTE
A [mm] 105 70 105 70
B [mm] 70 30 70 30

é POZOR! Vysky podlozek A a B se vztahuji k maximalnim hodnotam povoleného sklonu tak, jak je to

uvedeno v tabulce ,TECHNICKE VLASTNOSTI“. Pouziva se béhem sefizeni sklonoméru.
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7.3.11.1 Dodateéna vybava ,PROMENLIVY NAKLON«

U modell X14 RTD a X14 RTE je k dispozici dodatecna vybava ,proménlivy naklon®, ktery umoZziiuje pracovat se zvySenou
mezni hodnotou naklonu terénu v ramci urcité vyskové mezni hodnoty ploSiny, aniz by byla ohroZena stabilita stroje (viz
kapitola 2 ,Technické vlastnosti®).

U téchto modell jsou distanéni vioZky potfebné k sefizeni sklonoméru nasleduijici:

T 17
{LJ |
J ] | |
— —
A ‘ 7 A
0 |
H \ e (A} — —~ I~ . H
(® Y 1 | [
\ 4 \ S — A 4
R R R R R i R R R R R R R AR
. MODELY X14 RTD, X14 RTE
PODLOZKY H<8m 8§<H<10m H>10m
A [mm] 105 87 70
B [mm] 90 60 30
kde H je vy8ka ploSiny od zemé méfena ze strany kol, ktera spoCivaji na zemi.

Chcete-li zkontrolovat funkénost sklonoméru vzhledem k podélné ose (obvykle osa X):

pomoci ovladacich prvkl na ovladaci skfifice fidte stroj tak, abyste pod dvé zadni nebo predni kola umistili podlozku o
velikosti 115 mm (A+10 mm)

pockejte 3 sekundy (zpozdéni sepnuti nastavené z vyroby), aZ se rozsviti ervena kontrolka signalizujici nebezpeci a
rozezni se akustické signalizaéni zafizeni na plo$iné (toto pouze se zdviZzenou ploSinou)

pokud se alarm neaktivuje, ZAVOLEJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU

Chcete-li zkontrolovat funkénost sklonoméru vzhledem k pfi€né ose (obvykle osa Y):

A\

pomoci ovladacich prvkl na ovladaci skfifice fidte stroj tak, abyste pod dvé zadni nebo pfedni kola umistili podlozku o
velikosti 100 mm (B+10 mm)

pockejte 3 sekundy (zpozdéni sepnuti nastavené z vyroby), az se rozsviti ervena kontrolka signalizujici nebezpedi a
rozezni se akustické signalizaCni zafizeni na ploSiné (toto pouze se zdvizenou ploSinou)

pokud se alarm neaktivuje, ZAVOLEJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU

POZOR! Vysky podlozek A a B se vztahuji k maximalnim hodnotam povoleného sklonu tak, jak je to
uvedeno v tabulce ,,TECHNICKE VLASTNOSTI. Pouziva se béhem sefizeni sklonoméru.
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7.3.12 Kontrola funkénosti a regulace zafizeni ke kontrole pretizeni na plosiné

Samohybné zvedaci plodiny AIRO fady X_RT jsou
vybaveny sofistikovanym systémem kontroly pfetizeni na
plosiné.

Systém ke kontrole pretizeni obvykle nevyzaduje

sefizovani, protoZe je pfed dodanim stroje nastaven v

dilné. Toto zafizeni kontroluje zatiZzeni na ploSiné a:

Toto zafizeni kontroluje zatizeni na plosiné a:

= u plodiny v pfepravni poloze a pfetizené o 20 %
vzhledem Kk jmenovitému zatizeni blokuje pouze
zvedani;

= signalizuje stav pfetizeni akustickym signalizacnim
zarfizenim a svételnou kontrolkou na ploSiné;

= signalizuje stav pretizeni akustickym signalizatnim
zarfizenim a svételnou kontrolkou na plosiné;

= Kontrolujte jejich funkénost alespori jednou ro¢né.

Systém ke kontrole pretiZzeni se sklada z:

Systém ke kontrole pfetizeni se sklada z:

= prevodnikl deformace (A) (vaZicich snimacu);

= displeje (B) k sefizeni systému umisténého na
ovladacim stanovisti na zemi;

Kontrola funkénosti zafizeni ke kontrole maximalniho zatiZeni:

= se zcela spusténou ploSinou a s vracenym rozlozenim naloZte na ploSinu rovnomérné rozlozeny néklad rovnajici se
maximalnimu jmenovitému zatizeni nesenému ploSinou (kapitola , Technické vlastnosti“). V tomto stavu musi byt mozné
provadét vdechny manévry stroje, jak z ovladaciho stanovisté na plosiné, tak z ovlddaciho stanovité na zemi.

= se zcela spusténou ploSinou pfidejte k jmenovitému zatizeni pfetiZeni rovnajici se 25 % tohoto jmenovitého zatizeni a
provedte zvedani. V tomto stavu se rozsviti ervend kontrolka alarmu a spusti se akustické signalizani zafizeni.

Pokud se ploSina nachazi ve vétsi vySce nad zemi, nez je uvedeno v kapitole ,Technické vlastnosti®, alarm stroj zcela

zablokuje. Abyste mohli pokraovat v préci se strojem, je nutné toto nadmérné zatiZeni odstranit.

Sefizeni systému je nutné:
= v pfipadé vymény jedné ze soucasti, z kterych se systém sklada;
= v pfipadé, Ze po nadmérném pretiZzeni, pfestoze bylo nadmérné zatiZeni odstranéno, je nebezpeCny stav stale
signalizovan.

ﬁ VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCUJEME, ABY JI PROVADEL POUZE
SPECIALIZOVANY TECHNICKY PERSONAL
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7.3.13 Premosténi systému kontrolujiciho zatizeni - POUZE PRO NOUZOVOU MANIPULACI

V pfipadé poruchy a nemoznosti zafizeni sefidit je mozné provést
pfemosténi systému pomoci vypinate s klicem (A) pod ovladaci
skrifikou. Ponechte vypinaé s kli¢em spustény po dobu 5 sekund a
pak jej uvolnéte, abyste ziskali stav pfemosténi.

POZOR!! ZA TOHOTO STAVU MUZE STROJ VYKONAVAT
VESKEROU MANIPULACI, ALE  PRERUSOVANE  SVITICI
CERVENA LED DIODA A AKUSTICKE SIGNALIZACNI ZARIZENI
SIGNALIZUJI STAV NEBEZPECI. VYPNUTI STROJE RESETUJE
SYSTEM A PRI SPUSTENI ZACNE SYSTEM KE ZJISTOVANI
ZATIZENIi NORMALNE FUNGOVAT A SIGNALIZOVAT PREDCHOZI
STAV PRETIZENI.

TATO OPERACE JE POVOLENA POUZE PRO NOUZOVY POSUN.
V ZADNEM PRIPADE NEPOUZIVEJTE STROJ S NEFUNKCNIM
ZARIZENIM KE KONTROLE PRETIZENI.

Obr. 33
POZOR! o
ﬁ TATO OPERACE JE POVOLENA POUZE K NOUZOVEMU POSUNU, V PRIPADE PORUCHY NEBO
NEMOZNOSTI SERIDIT SYSTEM.

V ZADNEM PRIPADE NEPOUZIVEJTE STROJ S NEFUNKCNIM ZARIZENIM KE KONTROLE PRETIZENI.
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7.3.14 Kontrola funkénosti bezpe¢nostnich mikrospinacu

Nékteré mikrospinace jsou umistény ve strategickych polohach k ovladani riznych konfiguraci stroje a k vkladani
bezpecnostnich funkci. Jejich sepnuti mé za nasledek vizuélni signalizaci prostfednictvim kontrolek ovladaciho stanovisté na
plosiné (viz pfislusna kapitola).

Kontrola skutecného fungovani téchto mikrospinact musi byt provedena nejméné jednou rocné.

7.3.14.1 Mikrospina¢ M1

Mikrospina¢ M1 umistény na podvozku kontroluje polohu zvedaci konstrukce. Pfi zcela spusténé plosiné neni mikrospina¢ M1
aktivovan.
Se zvednutou ploSinou (s urcitou toleranci kvuli typu aktivace mikrospinace) je mikrospinaé M1 aktivovan a:
= automaticky je zafazena bezpecnostni jizdni rychlost.
= je zakazano ovladani vyrovnavacich valcl (pokud jsou k dispozici).
= pokud je podvozek naklonén nad maximélni povoleny sklon, jsou zablokovany ovladaci prvky zdvihani a jizdy a:
= rozsviti se svételna kontrolka a zapne se akustické zafizeni signalizujici nebezpedi;
= zhasne svételna kontrolka povoleni jizdy;
= zhasne svételna kontrolka povoleni zdvihani;
= s petizenou ploSinou je do vyloZeni pretizeni zablokovana VESKERA manipulace a:
= rozsviti se svételnd kontrolka signalizujici pfetizeni a zapne se akustické zafizeni signalizujici nebezpedi;
= zhasne svételna kontrolka povoleni jizdy;
= zhasne svételna kontrolka povoleni zdvihani;

7.3.14.2 Mikrospinaé M1S (VOLITELNE)

Mikrospina¢ M1S (VOLITELNE) umistény na podvozku kontroluje polohu zvedaci konstrukce. Aktivace mikrospinace M1S v
urcité vysce plosiny od zemé vyvola uzamknuti oviadani jizdy a zhasnuti svételné kontrolky povoleni jizdy.

Ne vsechny stroje uvedené v této pirudce jsou vybaveny mikrospinaéem M1S; v kapitole ,TECHNICKE VLASTNOSTI*
zkontrolujte, zda se maximalni jizdni vyska liSi od maximalni vySky dosaZzené ploSinou: v takovém pfipadé je stroj vybaven
mikrospinac¢em M1S.

7.3.14.3 Mikrospinaé M3 (VOLITELNE)

Mikrospina¢ M3 (VOLITELNE) umist&ny na podvozku kontroluje polohu zvedaci konstrukce. Aktivace mikrospinade M3 vyvola
zastaveni zvedaciho manévru (koncovy spina zvedani) pfed dosazenim mechanického dorazu zdvihaciho vélce a zhasnuti
svételné kontrolky povoleni zvedani.

7.3.14.4 Snimace ST1A-ST1B-ST1C-ST1D (stroje s vyrovnavacimi valci)

SnimaCe ST1A-ST1B-ST1C-ST1D umisténé na podvozku pobliz vyrovnédvacich valci fidi polohu talifovitych ploSek
vyrovnavacich valcu.
S pIné zdvizenymi ploSkami se aktivuji vSechny snimade ST1... a:
= je mozné ovladat jizdu — svételna kontrolka povoleni jizdy sviti;
= v8echny kontrolky k signalizaci polohy vyrovnavacich valcl jsou zhasnuté.
S alespon jednou ploSkou, ktera neni zcela zvednuta, se aktivuje jeden nebo vice snimaci ST1... a:
= je zakazan jizdni manévr - svételna kontrolka povoleni jizdy je zhasnuta
= Kkontrolka signalizace polohy vyrovnavacich valcl tykajici se vyrovnavaciho valce nezasunutého zpét blika.
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7.3.14.5 Mikrospinace STP1-STP2-STP3-STP4 (stroje s vyrovnavacimi valci)

Mikrospinace STP1-STP2-STP3-STP4 umisténé na podvozku pobliz vyrovnavacich valcu fidi polohu plosek vyrovnavacich
valcu.
V pfipadé, Ze vSechny plosky nespocivaji na zemi (stroj spoCiva na kolech), nejsou vdechny mikrospinace STP... aktivovany a

= zvedani Ize ovladat (pokud nejsou spustény dalsi alarmy) - sviti svételna kontrolka povoleni zvedani.
V pfipadé, ze vSechny plodky spoCivaji na zemi (stroj spoCiva na vyrovnavacich vélcich), jsou vSechny mikrospinage STP...
aktivovany a:

= zvedani Ize ovladat (pokud nejsou spustény dalSi alarmy) - sviti svételna kontrolka povoleni zvedani.

= je zakazan jizdni manévr — svételna kontrolka povoleni jizdy je zhasnuta
je zakazan jizdni manévr — svételna kontrolka povoleni jizdy je zhasnutd;

= je zakazan manévr zdvihani — svételna kontrolka povoleni zdvihani je zhasnuta;

= je zakazan jizdni manévr — svételna kontrolka povoleni jizdy je zhasnuta

= kontrolky signalizace polohy vyrovnavacich valci tykajici se vyrovnavacich valci nezasunutych zpét blikaji.

7.3.14.6 Mikrospina¢ M13 (vykyvna naprava)

Mikrospina¢ M13 kontroluje pozici vykyvné napravy a je umistén na voze nad vykyvnou napravou.

Jeho funkce je:

= se zvednutou ploSinou (vykyvna néprava se zablokuje v poloze, ve které byla pfed provedenim zvedani), pokud dvé
kola vykyvné napravy nejsou ve stejné idealni roviné (s toleranci pfiblizné 50 mm) jako dvé kola pevné napravy, je
blokovéan jizdni manévr (stav je signalizovan rozsvicenim Cervené vystrazné kontrolky na ploSiné — akustické
signalizaCni zafizeni neni aktivovano).
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7.3.15 Kontrola funkénosti tlacitka, které se pfi uvolnéni vypne

Tlacitko, které se pfi uvolnéni vypne, slouzi na ploSiné k povoleni ovladacich prvk( pro pohyb stroje z ovladaciho stanovisté na
plosiné.

Systém ke kontrole pretizeni se sklada z:

POZOR!
A V PRIPADE PORUCHY FUNKCNOSTI, KONTAKTUJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU

Chcete-li zkontrolovat funk&nost TLACITKA, které se pii uvolnéni vypne:

= pohnéte joystickem jizdy postupné dopfedu a dozadu, ANIZ BYSTE STISKLI TLACITKO, KTERE SE PRI UVOLNENI
VYPNE

zkontrolujte, zda nedochazi k pohybdm stroje

stisknéte tlaitko, které se pfi uvolnéni vypne, uvolnéte jej a vyCkejte déle nez 5 sekundy

pohnéte joystickem postupné dopfedu a dozadu

zkontrolujte, zda nedochazi k pohybim stroje

Spravna funkce zafizeni spociva v nemoznosti provést jakykoliv manévr stroje z oviadaciho stanovisté na ploSing, aniz byste
pfedtim stiskli a uvolnili tlaitko, které se pfi uvolnéni vypne. Pokud bylo tlagitko uvolnéno pfed vice nez 5 sekundami, aniz by
byl proveden néjaky manévr, jsou viechny pohyby zablokovany. Chcete-li znovu za€it se strojem pracovat, je potfeba znovu
stisknout a uvolnit tlacitko, které se pfi uvolnéni vypne.

Stav vypinace je indikovan zelenou LED diodou na ploSiné:

= stabilné svitici zelené svétlo stanovisté povoleno
= blikajici zelené svétlo stanovisté zakazano
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7.4 Startovaci baterie

Baterie je velmi dllezitym Ustrojim stroje. Aby byla po dlouhou dobu v optimalnim provoznim stavu, je dilezité
prodlouzit jeji zivotnost, omezit problémy a snizit provozni naklady stroje.

Startovaci baterie je potfeba k:
= napajeni ovladacich obvodi stroje;
= nastartovani spalovaciho motoru.

7.41  Udrzba startovaci baterie

Startovaci baterie nevyzaduje zadnou zvlastni tdrzbu:
= Svorky udrzujte Cisté tak, Ze budete odstrafovat pfipadny vznikajici oxid;
= Kontrolujte spravné dotazeni svorek.

7.4.2 Dobiti startovaci baterie

Startovaci baterie neni nutné dobijet.

Dobijeni baterie zajistuje alternator dieselového motoru béhem jeho bézného provozu (stroje ,RTD®, ,RTED®). U stroju
vybavenych tfifazovym elektrickym Cerpadlem 380 V udrzuje startovaci baterii nabitou Fidici systém elekirického Cerpadla. U
strojd napajenych z baterie udrzuje startovaci baterii nabitou pfevodnik DC-DC.
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7.5 Baterie ,JiZDA“ pro modely ,,RTE“ ,RTED"

Baterie je velmi dlleZitym Ustrojim stroje. Aby byla po dlouhou dobu v optimalnim provoznim stavu, je dilezité
prodlouzit jeji zivotnost, omezit problémy a snizit provozni naklady stroje.

7.51  Obecna varovani tykajici se baterie JIZDA

=V pfipadé novych baterii neCekejte na signalizaci, Ze je baterie vybita; pro prvni 4-5 dobiti dobijejte baterie po 3 nebo 4
hodinach pouZivani.

V pfipadé novych baterii dochazi k jejich pInému vykonu pfiblizné po deseti cyklech vybiti a nabiti.

Nabijejte baterii ve vétranych prostorach a oteviete uzavéry, aby béhem nabijeni mohl unikat plyn.

K pfipojeni nabijecky nepouzivejte prodluZovaci kabely delSi nez 5 metrd.

Pouzivejte elektricky kabel o vhodném priifezu (min. 3x2,5 mma2).

Nepouzivejte stoéené kabely.

Nepfiblizujte se k baterii s otevienym plamenem. Moznost deflagrace z divodu tvorby vybusnych plynd.

Neprovadéjte doasna nebo neobvykla elektricka pfipojeni.

Svorky musi byt dobfe utazeny a bez vodniho kamene. Kabely musi mit izolaéni ¢asti v dobrém stavu.

Pomoci antistatickych hadfik( udrZujte baterii Cistou, suchou a bez oxidacnich zplodin.

Na baterii nepokladejte nafadi ani jiné kovové predméty.

Ujistéte se, Ze hladina elektrolytu pfesahuje zastérky asi 0 57 mm.

Béhem nabijeni kontrolujte teplotu elektrolytu, kterd nesmi pfekro€it max. 45 °C.

V pfipadé stroje s automatickym doplfiovanim se pedlivé fidte zplisoby pouZiti uvedenymi v uzivatelské pfirucce k bateri.

7.5.2  Udrzba baterie JiZDA

Pro normalni pouziti je spotfeba vody takova, Ze musi byt doplfiovani opakovano kazdy tyden.

Dopliiovani musi byt provadéno destilovanou nebo demineralizovanou vodou.

Doplriovani musi byt provadéno po nabiti a po doplnéni musi byt hladina elektrolytu o 5-7 mm vys nez je Uroven zastérek.

U stroju vybavenych automatickym doplfiovanim postupujte dle pokynd uvedenych v pfirucce k bateriim.

Viybijeni baterie musi pfestat, kdyz jste jiz vyuzili 80 % jmenovité kapacity. Nadmérné a dlouhodobé vybijeni nevratné nici

baterii. Stroj je vybaven zafizenim, které po vybiti baterie na 80 % zabrani manipulaci zvedani. Je nutné baterii dobit. Stav

je signalizovan blikajicim svétlem pfislusné LED diody na ovladaci skfifice na ploSiné.

= Baterie musi byt dobita podle pokynd uvedenych v nasledujicich odstavcich.

= Z&tky a spoje udrzujte zakryté a suché. Dobré ocisténi udrzuje elektrickou izolaci, podporuje dobrou funkénost a Zivotnost
baterie.

=V pfipadé provoznich anomalii zplsobenych baterii se vyvarujte pfimého zésahu a informujte technickou asistenéni
sluzbu.

= Béhem obdobi ne€innosti stroje se baterie samovolné vybijeji (samovybijeni). Aby nedolo k poSkozeni funkénosti baterie,

je tfeba ji alespori jednou mésiéné nabit. To musi byt provedeno, i kdyz mé hustota elektrolytu dle méfeni vysoké hodnoty.

Chcete-li omezit samovybijeni baterii béhem obdobi ne€innosti, skladujte stroj v prostfedi s teplotou pod 30°C a odpojte

hlavni napéjeci konektor.
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7.5.3  Dobiti baterie JiZDA

POZOR!
é Béhem nabijeni baterie je vyvijeny plyn VYBUSNY. Je proto nutné provadét nabijeni ve vétranych
prostorach a tam, kde nehrozi nebezpeci pozaru nebo vybuchu, a tam, kde jsou k dispozici hasici
prostiedky.

Pfipojujte nabije¢ku pouze k elektrické siti vybavené vSemi ochranami podle pfislusnych platnych predpisu, ktera ma
nasledujici vlastnosti:

= Napgjeci napéti 230V £10 %

=  Frekvence 50+60 Hz

= Uzemnovaci vedeni pfipojeno.

= Magneticko-tepelné a diferencialni ochranné vypinaci zafizeni (,jisti¢*)

Rovnéz zajistéte nasledujici:

= K pfipojeni nabijecky nepouzivejte prodluzovaci kabely del$i nez 5 metr(.
= Pouzivejte elektricky kabel o vhodném priifezu (min. 3x2,5 mma2).

= NepouZivejte sto¢ené kabely.

JE ZAKAZANO:
é pfipojeni k elektrickym sitim, které nespliuji vySe uvedené charakteristiky.
Nedodrzeni vySe uvedenych pokyni muze zpusobit nespravnou funkci nabijecky baterii s naslednymi
Skodami, na néz se zaruka nebude vztahovat.

POZOR!
A Kdyz je nabijeni dokonceno a nabijecka je stale zapnuta, musi mit hustota elektrolytu hodnoty mezi
1.260 g/l a 1.270 g/l (pfi 25 °C).

Chcete-li nabije€ku pouzivat, je potfeba provést nasledujici operace:

= pfipojit nabijeCku baterii pomoci zastrcky A k elektrické zasuvce, ktera odpovida vySe uvedenym specifikacim

= zkontrolovat stav pfipojeni nabijeCky pomoci ukazatele B. Pokud sviti, znamenéa to, Zze bylo provedeno pfipojeni a
pocate¢ni faze nabijeni. Barva a rezim osvétleni LED diod signalizuji fazi nabijeni (viz tabulka nize).
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SIGNALIZACE POPIS

CervenaLed dioda blikajici nékolik sekund Faze autodiagnostiky nabijecky baterii

Cervena LED dioda sviti Oznacuje prvni a druhou fazi nabijeni

Zluta LED dioda sviti Oznaduje vyrovnavaci fazi nabijeci faze

Zelena LED dioda sviti Oznacuje, Ze je nabijeni dokonceno; aktivni vyrovnavaci nabiti

A Pfi zapnuté nabijecce je stroj automaticky vypnuty.

Chcete-li odpojit nabijecku od napajeni, odpojte stroj od elekirického vedeni.

: POZOR!

Pred pouzitim stroje se ujistéte, ze je sit'ova zastréka nabijecky odpojena.

7.5.4 Nabijecka baterii: hlaseni chyb

PferuSovana akustickd signalizace a blikajici LED dioda na ukazateli nabijeCky baterii popsané v pfedchozim odstavci
oznamuiji, Ze sepnul alarm:

Signalizace Druh alarmu Popis problému a feseni

Akusticka signalizace + Baterie je odpojend nebo vadna (zkontrolujte pfipojeni a jmenovité

GERVENA blika Pitomnostbaterie | i baterie)

Akustické signalizace + Tepelnd sonda odpojena béhem nabijeni nebo je mimo provozni

ZLUTA blika Tepelna sonda rozsah (zkontrolujte pfipojeni sondy a zméfte teplotu baterie).

Akusticka signalizace + Prekrod.&as.lim Faze 1 anebo Faze 2 trvala déle, neZ jsou maximaini povolené
ZELENA blika T hodnoty (zkontrolujte kapacitu baterie).

Akusticka signalizace +

CERVENO-ZLUTA blika Proud baterie Ztrata kontroly nad vystupnim proudem (porucha fidici logiky).

Ztrata kontroly nad vystupnim napétim (baterie odpojena nebo
porucha fidici logiky).

Akusticka signalizace +

CERVENO-ZELENA blika Napéti baterie

Akusticka signalizace +

CERVENO-ZLUTO- Tepelna pojistka PFehFati polovodicl (zkontrolujte funk&nost ventilatoru).
ZELENA blika
f POZOR!
V pripadé, ze sepnul alarm, prestane nabijec¢ka dodavat proud.
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7.5.5 Vyména baterii

ﬁ Staré baterie vyménujte pouze za modely se stejnym napétim, kapacitou, rozméry a hmotnosti.
Baterie musi byt schvaleny vyrobcem.

A Po vyméné nezahazujte baterie do Zivotniho prostredi, ale dodrzujte predpisy platné v zemi pouziti.

VZHLEDEM K DULEZITOSTI OPERACE DOPORUCQJEME, ABY JI PROVADEL POUZE SPECIALIZOVANY
fﬁ TECHNICKY PERSONAL.

ZAVOLEJTE TECHNICKOU ASISTENCNI SLUZBU
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8. ZNACKY A OSVEDCENI

Modely samohybnych zvedacich plosin popsané v této brozufe byly podrobeny typovému pfezkouSeni ES v souladu se
smérnici 2006/42/ES. Instituce, ktera provedla tuto certifikaci, je:

ICE Spa
Via Garibaldi, 20
40011 Anzola Emilia - BO (ltalie)

Uspésné prezkoueni je oznameno umisténim &titku znazoméného na obrazku se znagkou CE na stroji a prohlagenim o
shodé, které je pfilozeno k této brozure.
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9. STITKY A NALEPKY

POZ. KOD

POPIS

POC.

1 023250

LEPICI PASKA 3M BEZPECNA CHUZE 100 MM

0,6

001.10.001

OZNACENI S UPOZORNENIMI - ITA

001.10.022

OZNACENI S UPOZORNENIMI - UK

001.10.029

OZNACENI S UPOZORNENIMI - FRA

001.10.035

OZNACENI S UPOZORNENIMI - NED

001.10.040

OZNACENI S UPOZORNENIMI - DEU

001.10.041

OZNACENI S UPOZORNENIMI - ESP

001.10.055

OZNACENI S UPOZORNENIMI - RUS

001.10.083

OZNACENI S UPOZORNENIMI - SWE

001.10.093

OZNACENI S UPOZORNENIMI - HUN

001.10.188

OZNACENI S UPOZORNENIMI - POL

001.10.206

OZNACENI S UPOZORNENIMI - HRV

001.10.235

OZNACENI S UPOZORNENIMI - ROM

001.10.236

OZNACENI S UPOZORNENIMI - NOR

001.10.246

OZNACENI S UPOZORNENIMI - POR

001.10.305

OZNACENI S UPOZORNENIMI - CHN

001.10.314

OZNACENI S UPOZORNENIMI - TUR

001.10.024

REGISTRACNI STITEK AIRO

001.10.031

NALEPKA TAZNEHO ZARIZENI

001.10.057

NALEPKA S OBECNYMI UPOZORNENIMI

NALEPKA MiSTA ZDVIHU

001.10.076

NALEPKA UPOZORNUJICI NA NEBEZPECI PRO NOHY

001.10.098

NALEPKA STOP _ |-D-F-NL-B-GB

3
4
5
6 001.10.060
7
8
9

001.10.150

NALEPKA TYPU OLEJE "46" |_D_F_NL_B_G_PL

10 001.10.175

ZLUTA REZANA NALEPKA AIRO 530X265

11 001.10.180

NALEPKA PRISTi KONTROLY

12 001.10.243

NALEPKA ,MAXIMALNI ZATIZENI KOLA*

13 001.10.261

NALEPKA ZAKAZU POBYTU SYMBOL NUZEK

15 010.10.010

NALEPKA SE ZLUTO-CERNYMI PRUHY >150X300

16 012.10.007

NALEPKA SE ZLUTO-CERNYMI PRUHY >L=800

NN NP~ —

015.10.037

ZLUTA REZANA NALEPKA ,X12 RTD"

17

076.10.001

ZLUTA REZANA NALEPKA ,X14 RTD"

076.10.005

ZLUTA REZANA NALEPKA ,X12 RTE*

076.10.007

ZLUTA REZANA NALEPKA ,X14 RTE*

18 024.10.008

NALEPKA S UROVNI AKUSTICKEHO VYKONU 100 DB

19 035.10.007

NALEPKA PRIPEVNENI BEZPECNOSTNICH PASU

20 043.10.013

NALEPKA STABILIZATORU ,A

21 043.10.014

NALEPKA STABILIZATORU ,B*

22 043.10.015

NALEPKA STABILIZATORU ,C*

23 043.10.016

NALEPKA STABILIZATORU ,D*

JEENGY [N [ ) NI\ I SN Y

24 045.10.003

NALEPKA NEBEZP. PRO RUCE+ZAKAZ POBYTU
(SYMBOLY)

25 045.10.006

NALEPKA ZAJISTOVACI TYCE (SYMBOLY)

26 045.10.013

NALEPKA RUGNIHO POHYBU DOLU (SYMBOLY)

=N &

27

046.10.002

NALEPKA NOSNOSTI 400 KG (3 OSOBY) - X14 RT

049.10.002

NALEPKA NOSNOSTI 450 KG (3 OSOBY) - X12 RT

28 057.10.011

NALEPKA UZAVERU DIESEL

29 060.10.001

NALEPKA OVLADANI NA ZEMI, RADA X_RT

30 060.10.002

NALEPKA OVLADACI SKRINKY RADY ,X_RTD*

31 076.10.011

NALEPKA RUCNIHO NOUZOVEHO SPUSTENI
STABILIZATORU
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10.ZAZNAM KONTROL

Zaznam kontrol je vydan uzivateli ploSiny ve smyslu pfilohy 1 smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES.
Tento zaznam musi byt povazovan za nedilnou soucast zafizeni a musi doprovazet stroj po celou dobu jeho Zivotnosti az do
konecné likvidace.

Zaznam je pfipraven tak, aby bylo mozné podle ur€eného schématu zaznamenavat nasledujici udalosti, které se tykaji
Zivotnosti stroje:

= Pravidelné povinné prohlidky ur¢enym inspekcnim organem (v Italii je to ASL nebo ARPA).
= Pravidelné povinné inspekce za Ucelem ovéfeni konstrukce, spravné funkCnosti stroje a ochrannych a bezpe¢nostnich
systému. Za tyto kontroly odpovida osoba odpovédna za bezpecnost v podniku, ktery stroj vlastni, a tyto kontroly musi byt

v uvedeném intervalu.

= Pfevody vlastnictvi Pfevody vlastnictvi V Italii musi kupuijici povinné nahlasit, ze do$lo k instalaci stroje, pfisluSnému
oddéleni INAIL.

= Mimofadna udrzba a vyména duleZitych prvk stroje.
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE URCENYM ORGANEM

Datum

Poznamky

Podpis + Razitko
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

KONTRUKCNi KONTROLA POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

o Zkontrolujte neporusenost zabradli; kotevnich bodl postroje; pripadnych
VIZUALNI KONTROLA pristupovych schidku; stav zvedaci konstrukce; rez; stav pneumatik;
Uniky oleje; systémy zastavovacich epu konstrukce.

DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3.ROK

4. ROK

5.ROK

6. ROK

7. ROK

8. ROK

9.ROK

10. ROK

Kontrolujte zejména ve spojovacich bodech, zda hadice/potrubi a kabely
DEFORMACE . | nevykazuiji zjevné vady.

HADIC/POTRUBI A KABELU | Operace s mésiéni intervalem. Neni nutné uvadét provadéni kazdy mésic, ale

nejméné jednou ro¢éné, kdyz se provadéji jiné operace.

DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

KONTRUKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

RUZNA SERIZENi

Viz kapitola 7.3.1

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3.ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7. ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK

MAZANI

Viz kapitola 7.3.2
Operace s mésicni intervalem. Neni nutné uvadét provadéni kazdy mésic,
ale nejméné jednou roc¢né, kdyz se provadéji jiné operace.

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

KONTROLA HLAP IN'Y OEEJE \(gizekr:ﬂ:(:?nggigni intervalem. Neni nutné uvadét provadéni kazdy mésic
HYDRAULICKE NADRZE P . p y )

ale nejméné jednou roc¢né, kdyz se provadéji jiné operace.

DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3.ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7. ROK

8. ROK

9.ROK

10. ROK

VYMENA HYDRAULICKYCH FILTRU Viz kaitola 7.3.5
(KAZDE DVA ROKY) S

DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

2.ROK

4. ROK

6. ROK

8. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

ODSTRANENI VZDUCHU Z VALCU

VYKYVNE NAPRAVY

Viz kapitola 7.3.6

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK

KONTROLA NASTAVENI HLAVNIHO

REDUKCNIHO VENTILU TL

AKU

Viz kapitola 7.3.7

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

REDUKCNIHO VENTILU TLAKU

OKRUHU ZDVIHANI

Viz kapitola 7.3.8

DATUM

POZNAMKY

PODPIS + RAZITKO

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

8.

ROK

9.

ROK

10. ROK

KONTROLA FUNKCNOS
BRZDOVEHO SYSTEMU

Tl

Viz kapitola 7.3.9

DATUM

POZNAMKY

PODPIS + RAZITKO

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

9.

ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

REGULACE VULE VYSOUVANI

PLOSINY

Viz kapitola 7.3.10

DATUM

POZNAMKY

PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK

KONTROLA FUNKCNOS

SKLONOMERU

Viz kapitola 7.3.11

DATUM

POZNAMKY

PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2. ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

KONTROLA CINNOSTI SYSTEMU KE
KONTROLE ZATIiZENi PLOSINY

Viz kapitola 7.3.12

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

8.

ROK

9.

ROK

10. ROK

KONTROLA FUNKCNOSTI
MIKROSPINACU

Viz kapitola 7.3.14

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

.ROK

9.

ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA

POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY

KONTROLA SYSTEMU, KTERE SE
PRI UVOLNENi VYPNE

Viz kapitola 7.3.15

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3.ROK

4. ROK

5.ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9.ROK

10. ROK

STAV BATERIE

Viz kapitoly 7.4 a 7.5
Operace s dennim intervalem. Neni nutné uvadét provadéni kazdy den,
ale nejméné jednou roc¢né, kdyz se provadéji jiné operace.

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

FUNKCNi KONTROLA POPIS OPERACI, KTERE MAJI BYT PROVEDENY
CELKOVAVYMENAOLEJEV |\ | o 7ay
HYDRAULICKE NADRZI P e
DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO
2. ROK
4. ROK
6. ROK
8. ROK
10. ROK

Viz kapitola 9. Zkontrolujte ¢itelnost hlinikového Stitku na plosiné, kde
KONTROLA NALEPEK A $TITKD jsou shrnuty hlavni pokyny; ze tam jsou nalepky s nosnosti plosiny a ze
jsou Citelné; ze jsou Citelné nalepky na ovladacich stanovistich na
plosiné a na zemi.
DATUM POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3.ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7.ROK

8. ROK

9. ROK

10. ROK
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POVINNE PRAVIDELNE PROHLIDKY PROVADENE MAJITELEM

KONTROLA NOUZOVYCH ZARIZENi

POPIS OPERACI, KTERE MAJi BYT PROVEDENY

KONTROLA RUCNI NOUZOVE
SPUSTENi DOLU

Viz kapitola 5.6.

DATUM

POZNAMKY PODPIS + RAZITKO

1. ROK

2.ROK

3. ROK

4. ROK

5. ROK

6. ROK

7. ROK

8. ROK

9.ROK

10. ROK
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PREVODY VLASTNICTVI

1. MAJITEL

FIRMA DATUM MODEL VYROBNI CiSLO DATUM DODANI

AIRO - Tigieffe S.r.l.

NASLEDNE PREVODY VLASTNICTVi

FIRMA DATUM

Potvrzujeme, ze k vySe uvedenému datu jsou technické, rozmérové a funkéni vlastnosti daného stroje v souladu s pivodné
predpokladanymi vlastnostmi a Ze pfipadné zmény byly do tohoto zaznamu zapsany.

PRODAVAJICI KUPUJiCi

NASLEDNE PREVODY VLASTNICTVi

FIRMA DATUM

Potvrzujeme, Ze k vySe uvedenému datu jsou technické, rozmérové a funkéni vlastnosti daného stroje v souladu s plvodné
pfedpokladanymi vlastnostmi a Ze pfipadné zmény byly do tohoto zaznamu zapsany.

PRODAVAJICI KUPUJiCi
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DULEZITE PORUCHY

DATUM POPIS PORUCHY

POUZITE NAHRADNI DiLY

KOD MNOZSTVi

SERVISNi SLUZBA

OSOBA ODPOVEDNA ZA BEZPECNOST

DATUM POPIS PORUCHY

POUZITE NAHRADNI DiLY

KOD MNOZSTVi

SERVISNi SLUZBA

OSOBA ODPOVEDNA ZA BEZPECNOST
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11.FAKSIMILE PROHLASENi O SHODNOSTI CE

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AfIBNEHWE O KOH®OPMHOCTH EC - PROHLASENI ES
O SHODE 2006/42/CE

Dichiarazione
originale

Dichiariamo sotto
la nostra
esclusiva
responsabilita che
il prodotto:

Original Declaration

Déclaration
Originale

Originalerklarung

Declaracién Original

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- Mbl - My

OpuruHanbHas

[eknapaums

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIE

Declare under our
exclusive
responsibility that the
product:

Modello - Model - Modéle
Typ — Modelo-MOZE!b - Model

Declarons sous
notre
responsabilite
exclusive que le
produit:

Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo

Ubernahme der

vollen Verantwortung
fir diese Erklarung,

daR das Produkt:

nuestra exclusiva

responsabilidad que el

producto:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen

Plataforma Elevadora Movil de Personal
Mnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

Zdvihaci pracovni plosina

‘ N° Chassis - Chassis No. - N° Chassis - Fahrgestellnr - N° ‘
Chassis - Homep Pama — C. podvozku

Mop Hawy
VICKMIOYUTENBHYI0
OTBETCTBEHHOCTb
3asB1seM, YTO
nsgenve:

Plvodni prohlaseni

ProhlaSujeme na
naSi vlastni
vyhradni
odpovédnost, Ze
vyrobek:

Anno - Year - Année
Baujahr — Ano -l'og - Rok

X12 RTD XXOXXXXXXXX XXXXXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la | Auf das sich die | Al cual esta K koTopoit 310 Kterého se tyka toto
dichiarazione si declaration refers | présente vorliegende declaracion se | sasBneHve prohlaseni, je v
riferisce & conforme | is in compliance déclaration est Erklérung refiere cumple OTHOCKTCS, souladu se
alle direttive with the directives | conforme aux bezieht, den las directivas COOTBETCTBYET smérnicemi
2006/42/CE, 2006/42/CE, directives 2006/42ICE, 2006/42/CE, AVPEKTUBaMM 2006/42/ES,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE, 2014/30/ES,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and 2014/30/CE, 2005/88/CE 2005/88/CE y el | 2014/30/CE, 2005/88/ES a
modello certificato | with the model 2005/88/CE etau | Richtlinienund | modelo 2005/88/CE n s certifikovanym
da: certified by: modéle certifié par | dem von: certificato por: cepTuduLmpoBaHHon | modelem:

MOAENN n3: )
ICE SPA - VIA GARIBALDI, 20 - 40011 ANZOLA EMILIA (BO) - ITALIE
con il seguente with the following | avec le numéro de | Zertifizierten con el siguiente | co cnegyowmm s nasledujicim
numero di certification certification Modell mit ndmero de ceptudunumpoBarHbl | Cislem osvédceni:
certificazione: number: suivant: folgender certificacion: M HOMepoM:
Zertifizierungsnum
mer:
N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara — ¢. osvédéeni
M.0303.16.5949
e alle norme | and with the following | et aux normes die Erklérung entspricht den | y a las siguentes 1 co a s nasledujicimi
seguenti: standards: suivantes: folgenden Normen: normas: creayoLLmmm pfedpisy:
HopMamu:
EN 280:2013+A1:2015 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018
II firmatario di The signatory of | Le signataire de Der Unterzeichner | El firmante de esta TNuuo, noanucasiuee Osoba, ktera
questa this conformity | cette déclaration de | dieser declaracion de 970 3asiBneHne o podepisuije toto
dichiarazione di declaration is conformité est Konformitétserklar | conformidad esta COOTBETCTBM, prohlageni o shodg,
conformita & authorized to autorisé & constituer | ung ist autorisiert, | autorizado a crear gl | YNOTHOMOYEHO je opravnéna
. . . . S COCTaBUTb . .

autorizzato a set up the le Dossier das technische Expediente Técnico. TeXHAYECKYIO sestavit technickou
costituire il Technical File. | Technique. Unterlagen [IOKyMeHTaLMI0 dokumentaci.
Fascicolo Tecnico. abzufassen. 06opyLoBaHMS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[Jata-Dne

Pignatti Simone

(Il legale rappresentante - The legal representative — statutami zastupce)

ARO

Pouziti a idrzba - Rada X_RT

Str. 101



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AfIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTH EC - PROHLASENI ES
O SHODE 2006/42/CE

Dichiarazione | Original Declaration Déclaration Originalerklarung | Declaracion Original OpuruHanbHas Plvodni prohlaseni
originale Originale Jeknapauus
Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl - My
Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reqgio Emilia) - ITALIE

Dichiariamo sotto | Declare under our Declarons sous Erklaren hiermit unter | Declaramos bajo MMog Hawwy ProhlaSujeme na
la nostra exclusive notre Ubernahme der nuestra exclusiva UCKIMIOYUTENBHYHO nasi vlastni vyhradni
esclusiva responsibility that the | responsabilité vollen Verantwortung | responsabilidad que el | 0TBETCTBEHHOCTb odpovédnost, Zze
responsabilita che | product: exclusive que le fir diese Erklarung, | producto: 3aABNSEM, 4TO vyrobek:
il prodotto: produit: daR das Produkt: nagenve:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel
Fahrbare Hubarbeitsbiihnen
Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT
Zdvihaci pracovni ploSina
N° Chassis - Chassis No. - N° Chassis - Fahrgestellnr - N° ‘

Chassis - Homep Pama — C. podvozku

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéle
Baujahr — Ano -l'og - Rok

Typ — Modelo-MOJE!b - Model

X12 RTE XOOXXXXXX XXOOXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la | Auf das sich die | Al cual esta K koTopoit 310 Kterého se tyka toto
dichiarazione si declaration refers | présente vorliegende declaracion se | sasBneHve prohlaseni, je v
riferisce € conforme | is in compliance déclaration est Erklarung refiere cumple OTHOCUTCS, souladu se
alle direttive with the directives | conforme aux bezieht, den las directivas COOTBETCTBYET smérnicemi
2006/42/CE, 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, 2006/42/CE, AVpEKTMBaMM 2006/42/ES,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42ICE, 2014/30/ES,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and 2014/30/CE, 2005/88/CE 2005/88/CE y el | 2014/30/CE, 2005/88/ES a
modello certificato | with the model 2005/88/CE etau | Richtlinienund | modelo 2005/88/CE n s certifikovanym
da: certified by: modéle certifié par | dem von: certificato por: cepTuduumMpoBaHHoi | modelem:
MOZENH 13 .
ICE SPA - VIA GARIBALDI, 20 — 40011 ANZOLA EMILIA (BO) - ITALIE

con il seguente with the following | avec le numéro de | Zertifizierten con el siguiente | co cnegytowmUm s nasledujicim
numero di certification certification Modell mit numero de ceptudmumpoaHHbl | Cislem osvédceni:
certificazione: number: suivant: folgender certificacion: M HOMEPOM:

Zertifizierungsnum

mer:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudukara — €. osvédéeni

XXXXXXXXXXX
e alle norme | and with the following | et aux normes die Erklérung entspricht den | y alas siguentes | uco a s nasledujicimi
seguenti: standards: suivantes: folgenden Normen: normas: cneayoLmMi predpisy:

HopMamu:
EN 280:2013+A1:2015 ENISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018
II firmatario di The signatory of | Le signataire de Der Unterzeichner | El firmante de esta TNuuo, nopnucasluee Osoba, ktera
questa this conformity cette déclarationde | dieser declaracion de 970 3aABEHNE O podepisuije toto
dichiarazione di declaration is conformité est Konformitatserklar | conformidad esta COOTBETCTBUM, prohlaseni o shodg,
conformita & authorized to autorisé a constituer | ung ist autorisiert, | autorizado a crear el | YNOHOMOEHO je opravnéna
. . . . . . COCTaBUTb . .

autorizzato a set up the le Dossier das technische Expediente Técnico. TeXHAYECKYIO sestavit technickou
costituire il Technical File. | Technique. Unterlagen [IOKyMeHTaLMI0 dokumentaci.
Fascicolo Tecnico. abzufassen. 06opyA0BaHMS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-[ata-Dne

Pignatti Simone

(Il legale rappresentante - The legal representative — statutami zastupce)

ARO

Pouziti a idrzba - Rada X_RT

Str. 102



http://www.multitran.ru/c/m.exe?t=7645_2_23
http://www.logoslibrary.eu/pls/wordtc/new_wordtheque.w.t?w=%BF%BF&l=ru
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AfIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTH EC - PROHLASENI ES
O SHODE 2006/42/CE

Dichiarazione
originale

Dichiariamo sotto
la nostra
esclusiva
responsabilita che
il prodotto:

Original Declaration

Déclaration
Originale

Originalerklarung

Declaracion Original

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl - My

OpuruHanbHas

Aeknapaums

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIE

Declare under our
exclusive
responsibility that the
product:

Declarons sous
notre
responsabilité
exclusive que le
produit:

Erklaren hiermit unter

Ubernahme der

vollen Verantwortung
fir diese Erklarung,

daR das Produkt:

Declaramos bajo
nuestra exclusiva

responsabilidad que el

producto:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

MMog Hawwy
UCKITIOYNTENBHYHO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBNSEM, YTO
uanenve:

Puvodni prohlaseni

ProhlaSujeme na

nasi vlastni vyhradni

odpovédnost, Zze
vyrobek:

Zdvihaci pracovni ploSina

N° Chassis - Chassis No. - N° Chassis - Fahrgestellnr - N°
Chassis - Homep Pama — C. podvozku

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéle
Baujahr — Ano -l'og - Rok

Typ — Modelo-MOJE!b - Model

X14 RTD XOOXXXXXX XXOOXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la | Auf das sich die | Al cual esta K koTopoit 310 Kterého se tyka toto
dichiarazione si declaration refers | présente vorliegende declaracion se | sasBneHve prohlaseni, je v
riferisce € conforme | is in compliance déclaration est Erklarung refiere cumple OTHOCUTCS, souladu se
alle direttive with the directives | conforme aux bezieht, den las directivas COOTBETCTBYET smérnicemi
2006/42/CE, 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, 2006/42/CE, AVpEKTMBaMM 2006/42/ES,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42ICE, 2014/30/ES,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and 2014/30/CE, 2005/88/CE 2005/88/CE y el | 2014/30/CE, 2005/88/ES a
modello certificato | with the model 2005/88/CE etau | Richtlinienund | modelo 2005/88/CE n s certifikovanym
da: certified by: modéle certifié par | dem von: certificato por: cepTuduumMpoBaHHoi | modelem:

MOZENH 13

ICE SPA - VIA GARIBALDI, 20 - 40011 ANZOLA EMILIA (BO) - ITALIE

con il seguente with the following | avec le numéro de | Zertifizierten con el siguiente | co cnegytowmUm s nasledujicim
numero di certification certification Modell mit numero de cepTudmumpoaHHbl | Cislem osvédéeni:
certificazione: number: suivant: folgender certificacion: M HOMEPOM:

Zertifizierungsnum

mer:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptucukara — €. osvédceni
M.0303.16.5957
e alle norme | and with the following | et aux normes die Erklarung entspricht den | y alas siguentes | nco a s nasledujicimi
seguenti: standards: suivantes: folgenden Normen: normas: cneayoLmMi predpisy:
HopMamu:
EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018
II firmatario di The signatory of | Le signataire de Der Unterzeichner | El firmante de esta Tuuo, nopnucasluee Osoba, ktera
questa this conformity cette déclarationde | dieser declaracion de 970 3aABEHNE O podepisuije toto
dichiarazione di declaration is conformité est Konformitatserklar | conformidad esta COOTBETCTBUM, prohlaseni o shodé,
conformita & authorized to autorisé a constituer | ung ist autorisiert, | autorizado a crear el | YNOHOMOEHO je opravnéna
. . . . . . COCTaBUTb . .

autorizzato a set up the le Dossier das technische Expediente Técnico. TeXHAYECKYIO sestavit technickou
costituire il Technical File. | Technique. Unterlagen [IOKyMeHTaLMI0 dokumentaci.
Fascicolo Tecnico. abzufassen. 06opyA0BaHMS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata-Dne

Pignatti Simone

(Il legale rappresentante - The legal representative — statutami zastupce)

ARO

Pouziti a idrzba - Rada X_RT

Str. 103
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA' - CE DECLARATION OF CONFORMITY - DECLARATION CE DE CONFORMITE' - EG
KONFORMITATSERKLARUNG - DECLARACION CE DE CONFORMIDAD- 3AfIBIIEHUE O KOH®OPMHOCTH EC - PROHLASENI ES
O SHODE 2006/42/CE

Dichiarazione
originale

Dichiariamo sotto
la nostra
esclusiva
responsabilita che
il prodotto:

Original Declaration

Déclaration
Originale

Originalerklarung

Declaracion Original

Noi - We - Nous - Wir — Nosotros- mbl - My

OpuruHanbHas

Aeknapaums

Tigieffe s.r.l. - Via Villa Superiore N.° 82 - Luzzara (Reggio Emilia) - ITALIE

Declare under our
exclusive
responsibility that the
product:

Declarons sous
notre
responsabilité
exclusive que le
produit:

Erklaren hiermit unter

Ubernahme der

vollen Verantwortung
fir diese Erklarung,

daR das Produkt:

Declaramos bajo
nuestra exclusiva

responsabilidad que el

producto:

Piattaforma di Lavoro Elevabile
Mobile Elevating Work Platform
Plates-forme Elévatrice Mobiles de Personnel

Fahrbare Hubarbeitsbiihnen

Plataforma Elevadora Mévil de Personal
lMnatchopma Ans BbICOTHOMO paboT

MMog Hawwy
UCKITIOYNTENbHYIO
OTBETCTBEHHOCTb
3asBNSEM, YTO
uanenve:

Puvodni prohlaseni

ProhlaSujeme na

nasi vlastni vyhradni

odpovédnost, Zze
vyrobek:

Zdvihaci pracovni ploSina

N° Chassis - Chassis No. - N° Chassis - Fahrgestellnr - N°
Chassis - Homep Pama — C. podvozku

Anno - Year - Année

Modello - Model - Modéle
Baujahr — Ano -l'og - Rok

Typ — Modelo-MOJE!b - Model

X14 RTE XOOXXXXXX XXOOXXXXXX
Al quale questa To which this Faisant I'objet de la | Auf das sich die | Al cual esta K koTopoit 310 Kterého se tyka toto
dichiarazione si declaration refers | présente vorliegende declaracion se | sasBneHve prohlaseni, je v
riferisce € conforme | is in compliance déclaration est Erklarung refiere cumple OTHOCUTCS, souladu se
alle direttive with the directives | conforme aux bezieht, den las directivas COOTBETCTBYET smérnicemi
2006/42/CE, 2006/42/CE, directives 2006/42/CE, 2006/42/CE, AVpEKTMBaMM 2006/42/ES,
2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE, 2014/30/CE, 2014/30/CE, 2006/42ICE, 2014/30/ES,
2005/88/CE e al 2005/88/CE and 2014/30/CE, 2005/88/CE 2005/88/CE y el | 2014/30/CE, 2005/88/ES a
modello certificato | with the model 2005/88/CE etau | Richtlinienund | modelo 2005/88/CE n s certifikovanym
da: certified by: modéle certifié par | dem von: certificato por: cepTuduumMpoBaHHoi | modelem:

MOZENH 13

ICE SPA - VIA GARIBALDI, 20 - 40011 ANZOLA EMILIA (BO) - ITALIE

con il seguente with the following | avec le numéro de | Zertifizierten con el siguiente | co cnegytowmUm s nasledujicim
numero di certification certification Modell mit numero de ceptudmumpoaHHbl | Cislem osvédceni:
certificazione: number: suivant: folgender certificacion: M HOMEPOM:

Zertifizierungsnum

mer:

N.Certificato - Certificate No. - N° du certificat - Bestatigungnummer - N° de certificado — Homep Ceptudmkara — €. osvédéeni

XXXXXXXXXXX
e alle norme | and with the following | et aux normes die Erklérung entspricht den | y alas siguentes | uco a s nasledujicimi
seguenti: standards: suivantes: folgenden Normen: normas: cneayoLmMi predpisy:

HopMamu:
EN 280:2013+A1:2015 EN ISO 12100:2010 EN ISO 60204-1:2018
II firmatario di The signatory of | Le signataire de Der Unterzeichner | El firmante de esta Tuuo, nopnucasluee Osoba, ktera
questa this conformity cette déclarationde | dieser declaracion de 970 3aABEHNE O podepisuije toto
dichiarazione di declaration is conformité est Konformitatserklar | conformidad esta COOTBETCTBUM, prohlaseni o shodg,
conformita & authorized to autorisé a constituer | ung ist autorisiert, | autorizado a crear el | YNOHOMOEHO je opravnéna
. . . . . . COCTaBUTb . .

autorizzato a set up the le Dossier das technische Expediente Técnico. TeXHAYECKYIO sestavit technickou
costituire il Technical File. | Technique. Unterlagen [IOKyMeHTaLMIO dokumentaci.
Fascicolo Tecnico. abzufassen. 06opys0BaHMS.

Luzzara (RE), data-date-date-Datum-fecha-Jata-Dne

Pignatti Simone

(Il legale rappresentante - The legal representative — statutami zastupce)

ARO

Pouziti a idrzba - Rada X_RT

Str. 104
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12. ELEKTRICKE SCHEMA
121 ELEKTRICKE SCHEMA X12 RTD - X14 RTD: 060.08.015

SYMBOL | POPIS | Str. — umisténi
AV1 Akustické signalizaéni zafizeni na zemi 2-23
AV2 Akustické signalizaéni zafizeni na plodiné 6-101

BTAV Baterie 1-15
BY Piepinaé vylouceni kontroly zatiZeni 6-110
CA Svicky 1-04
EA Elektricky akcelerator 1-03
ES Elektrické zastaveni 1-08
EV1 Proporcionalni elektromagneticky ventil ovliadani 3 -50/51
EV2 Elektromagneticky ventil jizdy dopfedu 3-47/48
EV3 Elektromagneticky ventil jizdy dozadu 3-48

EV4A Elektromagneticky ventil A zdvihani ploSiny 3-46

EV4B Elektromagneticky ventil B zdvihani ploSiny 3-47

EV5A Elektromagneticky ventil A poklesu ploSiny 3-53

EV5B Elektromagneticky ventil B poklesu ploSiny 3-54
EV6 Elektromagneticky ventil vysunuti ploSiny dopfedu (volitelné) 3 —-44/45
EV7 Elektromagneticky ventil zasunuti ploSiny dopfedu (volitelné) 3-46
EV8 Elektromagneticky ventil zataeni doprava 3-47
EV9 Elektromagneticky ventil zataCeni doleva 3 -48/49

EV10A Elektromagneticky ventil ovladani reZimu 2WD 3 - 55/56
EV10B Elektromagneticky ventil ovladani reZimu 2WD 3-56
EV10C Elektromagneticky ventil ovladani jednotky diferencialu 3-53/54
EV10D Elektromagneticky ventil ovladani jednotky diferencialu 3 - 54/55
EV11A Elektromagneticky ventil hlavniho vylou¢eni 3-51
EV11B Elektromagneticky ventil ovladani velké/malé rychlosti 3 - 56/57
EV11C Elektromagneticky ventil ovladani velké/malé rychlosti 3-57

EV21 Elektromagneticky ventil zdvihu pfedniho levého vyrovnévaciho vélce 4-68

EV22 Elektromagneticky ventil poklesu pfedniho levého vyrovnavaciho véalce 4-69

EV23 Elektromagneticky ventil zdvihu predniho pravého vyrovnavaciho valce 4-73

EV24 Elektromagneticky ventil poklesu pfedniho pravého vyrovnévaciho vélce 4-74

EV25 Elektromagneticky ventil zdvihu zadniho levého vyrovnavaciho vélce 4-64

EV26 Elektromagneticky ventil poklesu zadniho levého vyrovnavaciho vélce 4 -65

EV27 Elektromagneticky ventil zdvihu zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-74

EV28 Elektromagneticky ventil poklesu zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-75

EV36 Elektromagneticky ventil vysunuti zadni ploSiny (volitelné) 3-47

EV37 Elektromagneticky ventil zasunuti zadni ploSiny (volitelné) 3-48

EV41A Elektromagneticky ventil uvolnéni vykyvné napravy 5-85

EV41B Elektromagneticky ventil uvolnéni vykyvné napravy 5-86
F2 Pojistka ovladaciho obvodu 1-16
F3 Pojistka pomocnych obvodd motoru 1-08
F4 Pojistka houkacky 1-16
G Proudovy generator / Alternator 1-06/07

GRF1 Otaceci svétlo 1 3 -52/53

GRF2 Otaceci svétlo 2 3-53
KL Houkacka 1-17
M1 Koncovy spina€ plosiny ve spodni poloze 5-81

M1S Koncovy spinac zastaveni jizdy (volitelné) 5-83
M3 Koncovy spina€ zastaveni zdvihani (volitelné) 5-82

M13 Koncovy spina€ pozice vykyvné napravy 5-84
MA Startovaci motorek 1-12/13
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PO Snimac tlaku oleje 1-00
RO Hlavni relé 1-14
R1 Relé startovani 1-1112
R3 Relé svicek 1-05
R4 Relé elektr.-akcelertoru 1-03/04
RC Relé ovladani houkacky 1-17/18
SAVG Piepinaé nastartovani motoru na zemi 2-28/29
SAVP Pfepinaé nastartovani motoru na plosiné 6-109
Sl Snima¢ ucpani filtru 1-02
SP0 Nouzovy vypina¢ silového obvodu 1-15
SP1 Nouzovy vypinac ve tvaru houby 2-23/24
SP2 Nouzovy vypina€ ve tvaru houby 5-96
SP3 Tlacitko houkacky 6-111
ST1A Snimaé zasunuti pfedniho levého vyrovnavaciho vélce 4 -67/68
ST2A Snima¢ zasunuti pfedniho pravého vyrovnavaciho valce 4-71/72
ST3A Snima¢ zasunuti zadniho levého vyrovnavaciho valce 4 -62/63
ST4A Snima¢ zasunuti zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4 -76/77
STP1 Koncovy spina¢ dosednuti pfedniho levého vyrovnavaciho valce 4 - 66
STP2 Koncovy spina¢ dosednuti pfedniho pravého vyrovnavaciho valce 4-70
STP3 Koncovy spina¢ dosednuti zadniho levého vyrovnavaciho vélce 4 -61
STP4 Koncovy spina¢ dosednuti zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-75
SwWi1 Piepinade ovladani 2-22/23
TA Snimag teploty vody 1-01
TBM Modul napéjeni 2 - 24126
TLRM Stykac startéru 1-11
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12.2 ELEKTRICKE SCHEMA X12 RTE - X14 RTE: 076.08.008

SYMBOL | POPIS | Str. — umisténi
AV1 Akustické signalizacni zafizeni na zemi 2-23
AV2 Akustické signalizacni zafizeni na ploSiné 6-101

BC Nabijecka baterii 1-08/10
BT Baterie 1-13/14
BY Piepinad vylouceni kontroly zatizeni 6-110
EV1 Proporcionalni elektromagneticky ventil ovliadani 3 -50/51
EV2 Elektromagneticky ventil jizdy dopfedu 3-47/48
EV3 Elektromagneticky ventil jizdy dozadu 3-48
EV4A Elektromagneticky ventil A zdvihani ploSiny 3-46
EV4B Elektromagneticky ventil B zdvihani ploSiny 3-47
EV5A Elektromagneticky ventil A poklesu ploSiny 3-53
EV5B Elektromagneticky ventil B poklesu ploSiny 3-54
EV6 Elektromagneticky ventil vysunuti ploSiny dopfedu (volitelné) 3 -44/45
EV7 Elektromagneticky ventil zasunuti ploSiny dopfedu (volitelné) 3-46
EV8 Elektromagneticky ventil zataeni doprava 3-47
EV9 Elektromagneticky ventil zata€eni doleva 3-48/49
EV10A Elektromagneticky ventil oviadani reZzimu 2WD 3 - 55/56
EV10B Elektromagneticky ventil ovladani rezimu 2WD 3-56
EV10C Elektromagneticky ventil ovladani jednotky diferenciélu 3-53/54
EV10D Elektromagneticky ventil ovladani jednotky diferencialu 3 - 54/55
EV11A Elektromagneticky ventil hlavniho vylouceni 3-51
EV11B Elektromagneticky ventil ovladani velké/malé rychlosti 3 -56/57
EV11C Elektromagneticky ventil ovladani velké/malé rychlosti 3-57
EV21 Elektromagneticky ventil zdvihu pfedniho levého vyrovnavaciho valce 4-68
EV22 Elektromagneticky ventil poklesu pfedniho levého vyrovnavaciho vélce 4-69
EV23 Elektromagneticky ventil zdvihu pfedniho pravého vyrovnavaciho valce 4-73
EV24 Elektromagneticky ventil poklesu pfedniho pravého vyrovnavaciho vélce 4-74
EV25 Elektromagneticky ventil zdvihu zadniho levého vyrovnévaciho vélce 4-64
EV26 Elektromagneticky ventil poklesu zadniho levého vyrovnavaciho valce 4 -65
EV27 Elektromagneticky ventil zdvihu zadniho pravého vyrovnavaciho vélce 4-74
EV28 Elektromagneticky ventil poklesu zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-75
EV36 Elektromagneticky ventil vysunuti zadni plosiny (volitelné) 3-47
EV37 Elektromagneticky ventil zasunuti zadni ploSiny (volitelné) 3-48
EV41A Elektromagneticky ventil uvolnéni vykyvné napravy 5-85
EV41B Elektromagneticky ventil uvolnéni vykyvné napravy 5-86
F2 Pojistka ovladaciho obvodu 1-16
F3 Pojistka pomocnych obvodd motoru 1-08
F4 Pojistka houkacky 1-16
GRF1 Oté&ceci svétlo 1 3 -52/53
GRF2 Otaceci svétlo 2 3-53
KL Houkacka 1-17
LC Linkovy stykac 1-06
LCB LED nabijecka baterii 2-33/34
M1 Koncovy spina€ ploSiny ve spodni poloze 5-81
M1S Koncovy spinac zastaveni jizdy (volitelné) 5-83
M3 Koncovy spina€ zastaveni zdvihani (volitelné) 5-82
M13 Koncovy spina€ pozice vykyvné napravy 5-84
RBC Relé nabijecky 1-12
RKL Relé ovladani houkacky 1-17/118
SP0 Nouzovy vypina¢ silového obvodu 1-15
SP1 Nouzovy vypina€ ve tvaru houby 2-23/24
SP2 Nouzovy vypina¢ ve tvaru houby 5-96
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SP3 Tlacitko houkacky 6-111
ST1A Snima¢ zasunuti pfedniho levého vyrovnavaciho valce 4-67/68
ST2A Snima¢ zasunuti pfedniho pravého vyrovnavaciho vélce 4-71/72
ST3A Snima¢ zasunuti zadniho levého vyrovnavaciho valce 4 -62/63
ST4A Snima¢ zasunuti zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-76/77
STP1 Koncovy spina¢ dosednuti pfedniho levého vyrovnavaciho valce 4 - 66
STP2 Koncovy spina¢ dosednuti pfedniho pravého vyrovnavaciho valce 4-70
STP3 Koncovy spina¢ dosednuti zadniho levého vyrovnavaciho valce 4 - 61
STP4 Koncovy spina¢ dosednuti zadniho pravého vyrovnavaciho valce 4-75
SwWi1 Piepinade ovladani 2-22/23
TBM Modul napéjeni 2 - 24126
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13. HYDRAULICKE SCHEMA X12 RTD - X14 RTD - X12 RTE - X14 RTE

1 FILTR NA VYPOUSTENI

2 NADRZ

3 HYDRAULICKA JEDNOTKA OVLADANI

4 DVOJITE CERPADLO

5 PRIPOJKA PRO MANOMETR

6,7 HYDRAULICKY MOTOR URCENY K JiZDE

8 HYDRAULICKA JEDNOTKA OVLADANI STABILIZACE

9 STABILIZACNI VALEC

10 VALEC VYKYVNE NAPRAVY

1 HYDRAULICKA JEDNOTKA OVLADANI VYKYVNE NAPRAVY

12 VALEC ZATACENI

13 INTEGROVANE SOUSTROJI KE KONTROLE SPOUSTENI DOLU
14 ZDVIHACI VALEC

15 FILTR NA PRIVODU

16 ELEKTRICKY MOTOR 230 VAC (VOLITELNE)

17 ZUBOVE CERPADLO (VOLITELNE)

18 RUCNI CERPADLO NOUZOVE MANIPULACE SE STABILIZATORY
19 2CESTNY KULOVY KOHOUT

EV1 PROPORCIONALNI ELEKTROMAGNETICKY VENTIL

EV2 ELEKTROMAGNETICKY VENTIL JizDY DOPREDU

EV3 ELEKTROMAGNETICKY VENTIL JiZDY DOZADU

EV4 ELEKTROMAGNETICKY VENTIL ZDVIHU

EV5A/B | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL SPOUSTENI DOLU

EV8 PRAVY ELEKTROMAGNETICKY VENTIL ZATACENI

EV9 LEVY ELEKTROMAGNETICKY VENTIL ZATACENI

EV10A/B | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL JiZDY 2WD/4WD

EV10C/D | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL JEDNOTKY DIFERENCIALU

EVI1A |ELEKTROMAGNETICKY VENTIL PREMOSTENI

EV11B | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL OVLADAN| VELKE/MALE RYCHLOSTI

EV21+28 | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL VYROVNAVACICH VALCU

EV41A/B | ELEKTROMAGNETICKY VENTIL VYKYVNE NAPRAVY

FD1/2 ROZDELOVAC TOKU

MD DIESELOVY MOTOR
ME ELEKTRICKY MOTOR
HP RUCNI CERPADLO NOUZOVEHO ODTAZENI

Oom1 RUCNi OBSLUHA NOUZOVEHO ODTAZENI

VPR PRIORITNI VENTIL RIZENI
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